Valvula de potencia UK

Valvula reguladora cA
Serie VEX1 BotS>
Especificaciones
Regulador de descarga de gran capacidad = =
. - o - Modelo VEX11003- 33| VEX12000- 33| VEX13001- 03| VEX15001- 06| VEX17000- ]3| VEX19000- 33
Ajuste rapido de la presion interna del depésito, 04 10
soplado de aire, suministro de presion Funcionamiento Accionamiento neumético, Electrovalvula de pilotaje externo
constante e impulso, equilibrio e impulso, ajuste Fluido Aire
de control direccional en 2 pasos y ajuste de
control de presion en mdltiples pasos Presion de trabajo méx. 1.0 MPa
Rango presion | Accionamiento neunético 0.05 a 0.9 MPa
- establecida  [Electrovalvula 0.05 2 0.7 MPa | 0.05 2 0.9 MPa
Temp. ambiente y de fluido 0 a 50 °C (accionemiento neumatico: 0 a 60 °C)
Histéresis 0.03MPa
Repetibilidad 0.01MPa
Sensibilidad 0.01MPa
Montaje Libre
Lubricacion No es necesario (utilice aceite de turbina n1 ISO VG32, si se lubrica)
Conexion| 01 | 02 | 01 | 02 [02|03]|04]04|06]|10] 10 | 12 | 14 | 20
Tamano de P 1 114
conexién A | Ve | Val| Ve | Va |Va|¥|Va|V2|%]|1 1V 2
R 114 2
Peso (kg) Acciona. neumdtico 0.1 0.2 0.4 1.3 1.9 3.9
Electrovalvula 0.2 0.3 0.5 1.4 2.0 4.0

Nota) Este producto no esta disponible en la version "sin lubricacion".

Accionamiento

neumatico

Especificaciones de la electrovalvula de pilotaje

Modelo VEX1101 /1201 /1301 VEX1501 /1701 / 1901
Valvula de pilotaje VK334-000 VO307K-0001
Entrada eléctrica Salida directa a cable, terminal DIN | Salida directa a cable, terminal DIN
Tension nominal |AC (50/60Hz) 100V, 110V, 200V, 220V, 240V
de la bobina (V) DC 12V,24V
Tension admisible +10 % de la tensién nominal -15 % a +10 % de tensién nominal
Potencia AC Entrada 9.5 VA/50 Hz, 8 VA/60 Hz 12.7 VA (50 Hz), 10.7 VA (60 Hz)
aparente Mantenimiento 7 VA/50 Hz, 5 VA/60 Hz 7.6 VA (50 Hz), 5.4 VA (60 Hz)
Congumo de potencia DC 4 W (Sin LED indicador), 4.3 W (Con LED indicador) |4 W (Sin LED indicador), 4.2 W (Con LED indicador)
Accionamiento manual Pulsador sin enclavamiento
Electrovalvula de pilotaje externo .
plotal Opciones

Simbolo o Ref.

Accionamiento  Electrovalvula de Designacion VEX1100- 83| VEX12000- 81| VEX1300- 63| VEX15003- 06| VEX1700- 19| VEX19003- 14

neumatico pilotaje externo 04 10

1 P2 Fijacion B | VEX1-18-1A — VEX3-32A | VEX5-32A | VEX7-32A | VEX9-32A
{7 -5 (conpernoy arandela)] F | VEX1-18-2A — — — — —
: 3(R) 3(R) Mandémetro () G G27-10-01 G36-10-01 G46-10-01
2(ALQ: 2(A Nota 1) Cuando se precise del manémetro excepto mecionado arriba, especifique la referencia del
C— 1(P) 1(P) modelo. Se incluye la opcion.
""""""""""" (Véase Best Pneumatics 7.)
Ejemplo: VEX1300-03
G G36-4-01
P1 P2
|
\%

3(R)
J:;'tum % %

EMC-VEX-01A-ES



Serie VEX 1

VEX 1

Forma de pedido

03

D| |-B

Valvula reguladora 1

lTipo de operacion

0 Accionamiento neumatico

1 | Electrovalvula de pilotaje externo

lTipo de rosca

— Rc
F G®
N NPT
T NPTF

Nota 3) No conforme con la
norma I1ISO1179-1.

1 Opcion

Fijacion

Escuadra (s6loVEX1100J)

Omm||

Mandémetro

* Cuando se especifique mas de
una opcién, combine los
simbolos en orden alfabético.

LED/supresor de picos de tension (Solo con electrovalvula

Ninguno

Con supresor de picos de tension

N|®»

Con LED/supresor de picos de tension

Ref. de placa base unitaria y junta de estanqueidad

l Tensién nominal
(Solo con electrovalvula)
1 100 VAC (50/60 Hz)
200 VAC (50/60 Hz)
110 VAC (50/60 Hz)
220 VAC (50/60 Hz)
24 VDC
12 VDC
7 240 VAC (50/60 Hz)

En el caso de tensiones nominales
diferentes, consulta con SMC.

oG |h|(Ww|N

VEX1-9-1E]

de placa base

l Tamaiio de conexion Tipo de rosca
Placa base ISimbolo| Tamafio de conexién|  |Simbolo Tipo de rosca
unitaria A 1/8 = Rc
B 1/4 F G
N NPT
T NPTF
Junta de estanqueidad VEXi=11=2

[ Entrada eléctrica (Solo con electrovalvula)

Tamaiio del cuerpo ¢ Conexién
o L _ LED/supresor de picos de tension
Tamafo del cuerpo Tamatio de la conexion Zhige electrlclza (Solo con electrovalvula)
Conexién | 1(P), 2(A) 3R) (Solo con electrovalvula) — 3 Z
1 01 8 8 G: Salida directa a cable (300 mm) [ J o X
g; :;4 1;4 H: Salida directa a cable (600 mm) () ® x
s o3 7 % D: Terminal DIN o [ o | o
04 1/5 1/ DO: Terminal DIN sin conector ® x
Montaje 04 1/ 1o
individual 5 06 3 3, G: Salida directa a cable (300 mm) [ [ J x
10 1 1
7 10 1 11/ H: Salida directa a cable (600 mm) [ J [ ] X
12 14 *
9 ;3 1;/2 2 D: Terminal DIN ° x °
— Sin placa intermedia | _G: Salida directa a cable (300 mm) ® ® x
Montaje en 5 01 by ” H: Salida directa a cable (600 mm) [ ] [J x
placa base 8 8 D: Terminal DIN [ J [ [ J
02 Ya Ya DO: Terminal DIN (Sin conector) ° ° x

Nota 4) No se pueden usar conexiones instantaneas de tipo Face seal.

/\ Precaucion

o e eE mm Em o mm o Em Em Em EE EE EE RN RN EE SN RN EE N AN RN EE AN EE EE BN Em Em Em o Em Em

1 Vease en las pags. 0-33 y 0-36 las normas de seguridad y precauciones generales_:
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Valvula de potencia: Valvula de regulacion Serie VEX 1

Ejemplo de aplicaciéon

1. Regulador de tipo alivio 5. Ajuste de control direccional en 2 pasos

(Ajuste rapido de la presion interna del depdsito)
(Regulador de tipo alivio, p. ej. AR2000)

=

2711 .

(A) (P) * 3 VALVULAS EN UNA — Garantiza un
Regulador con diafragma de * Gran capacidad de escape. sistema principal sencillo.
tipo alivio * Facil conexion del silenciador. « Controlado de forma remota por un

sistema de pilotaje compacto.
2. Soplado de aire
(Como valvula de regulacion para control direccional de 2 vias) 6. Control de presion en miltiples pasos
(AR2000, etc. (Hacia control continuado)

)
P2 Pﬁ y |
L Rr57 e
> (R)--- =
T 21— 1 2 |
Motor neumatico, etc. (A) (P) 3
Pilotaje externo Regulador del @ 3 3 I:> 4532 Z 1R L
(R) : :

Electrovalvula de 2 vias diafragma
(Para operacion de ON/OFF)  (Para ajuste de presion)

* La operacion de ON/OFF de la (A) 3 A (P) I
electrovalvula controla el caudal de L ' .
aire. n

* Posibilidad de modificar el ajuste % E j 3

mediante control remoto.
(Control remoto)

 El sistema de accionamiento principal

3. Suministro de presién constante e impulso , Sonsta simplemente f:;gg‘;gﬂn
(como valvula de regulacion para control direccional de 3 vias) sistema de pilotaje compacto.

Nota) La presion es de aprox. 0.01 MPa cuando esta en OFF debido a las fugas.

. P1
el
271
(Electrovalvula) (Regulador) * Un control adecuado de la presion (A (P)

del actuador ahorra energia (aire). « Controlado de forma continua y

remota mediante sefales eléctricas.
e Control flexible de presion para
soldadura.

P2 P1 i
o %sm) APrecaucion
2 1 * Si la capacidad del lado de salida
A (P de VEX es pequefa, instala un
regulador de caudal AS2000 en el
« Simplifica el sistema de conexionado de pilotaje para reducir
accionamiento del actuador. la presion de pilotaje y prevenir

vibraciones. (Sistema de entrada)

4, Equilibrio e impulso

=z 5) Ajuste de control direccional en 2 pasos, (6

A PrecaUCIon f’-{ju)steJ de control de presién en multipIZs pasés;

» Debe usarse un regulador de tipo alivio como AR2000, etc. como
regulador de pilotaje en la aplicacién. (Si se usa el modelo sin
alivio, no es posible cambiar de alta presion a baja presion.)

* Debe usarse un regulador de alta sensibilidad como ARP30, etc.
como regulador de pilotaje en el lado de baja presion, en especial
con 5. Ajuste de control direccional en 2 pasos y 6. Ajustes de
control de presién en multiples pasos. (El uso de un regulador de
baja sensibilidad puede generar una presion inestable.)

(Electrovalvula (Regulador de
para pilotaje tipo alivio)
externo)

e La valvula de alivio de gran
capacidad responde
rapidamente y ajusta la presion
de equilibrio.

* La operacién de ON/OFF de la
electrovalvula acciona el
cilindro.

* Escape comun.

SvVC 1742
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Serie VEX 1

| Curvas de caudal

VEX1100, 12000  Presién MPa conexién A Presién 1.0 MPa conexién P VEX1900O Presién MPa conexion A Presién 1.0 MPa conexién P
0.9 ———F—1 _ Joo
0B —T———F | - 08 [ —1T——
. Tt _h_-__'_'“"":--'—-—-—-‘ 0.7
\T 0, e — | 06 T———_|
‘\_ 05 | —F—— T"""“—'—-—-—-—-—.____\ 0.5
— N o ———
- . — Ny 04 B B
N < 03 &-——._._________\ 03
N 0.2 \\ '6‘5"—'--——._.__
~ 0.1 N o1
- T —— i
2500 1250 0 1250 2500 40000 20000 0 20000 40000
R=A (¢/min(ANR))  p-=p ReA (¢/min(ANR))  p—=A
(Escape de purga)  Caudal de aire (Alimentacion reducida) (Escape de purga) Caudal de aire (Alimentacion reducida)
VEX130C] Presién MPa conexién A Presién 1.0 MPa conexién P ‘ Caracteristicas de regulacic’m dela presic’m ‘
I 09
E— Se regula la presién de la conexion de acuerdo con la presion de pilotaje.
0.8 I e N
S T — : Y4
\<:~——___*ﬁ_ 05 R 08
\\ 0.4 I e S | g %
N—— 03 0.7 / '
N 02 T——— 4%%?
N 01 06
5000 2500 0 2500 5000 & ,/
R=—A (¢/min(ANR))  p—w A =05
(Escape de purga) Caudal de aire (Alimentacion reducida) < %
VEX1500] Presién MPa conexion A Presién 1.0 MPa conexion P )é 0.4 /4 F
_—‘—-—f-_._________‘_--—_—_-‘ 09 g / l
B 08 | T | 203 4 — S—
N 1 |
N1 s /
| \\ 1 0.4 T 01— 7 ~
: D N — 03 ‘///
NG 02 | T |
N 01 0 01 0.2 03 04 05 06 07 08 08
— Presion de pilotaje  (P1) (MPa)
10000 5000 0 5000 10000
R=—A (¢/min(ANR))  pew
(Escape de purga) Caudal de aire (Alimentacién reducida) ‘ Conexionado pilotaje externo
VEX1700 Presién MPa conexién A Presién 1.0 MPa conexién P VEX1100] VEX1200] VEX1300 VEX1500]
—— 0g Lado de conexion 2 (A) VEX17000 VEX1900
1
08 T —— o ! Pl | P2
N 06 | —T—— —__T__” T 7T !
AN 04 [ —1—0u© P2 -~ P2 T "
&______‘ 03 I l Ladode |T?do de Lado de conexion +
\\ -‘_—-—-‘B—é——“-———_ 1 E conexion 1(P), 3(R) conexion 2 (A) 1(P), 3(R)
N o _f Conexion| _VEX10100 VEX1101
= — il P1 |Pilotaje externo| Pilotaje externo |
_ — () : : Lado de conexién 1 (P)
20000 10000 0 10000 50000 P2 - Escape de pilotaje
R-=-—A (¢/min{ANR)) p—=p Nota 1) La conexién P2 no es compatible con VEX1J00.

(Escape de purga) Caudal de aire (Alimentacion reducida)
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Nota 2) Se monta un silenciador en la conexién P2 para
VEX1 3/5/7/9 01 como estandar. Para el ajuste
de control direccional en 2 pasos y el ajuste de
control de presion en mdltiples pasos, usa el
producto antes de retirar el silenciador.



Valvula de potencia: Valvula de regulacion Serie VEX 1

| Curvas de presion

Muestra el cambio en la presién de salida (conexion 2 (A)) con respecto al
cambio en la presién de entrada

(conexion 1(P)). Son conformes con el estandar JIS B 8372 (Regulador de
presion de aire).

VEX110L], 12001

0.4
Sool L1 o |,
0.2 <t
= Punto de
< %ﬁ
5 019
g
] ///
0 0.3 0.4 05 0.6 0.7 0.8 0.9
~ Conexion P (MPa)
VEX130(]
0.21— —
= N —
an.2 —
= — | Punto de
< ferencia
5 019
5
&
o
[ ._}ﬂ_
o " 03 0.4 05 0.6 0.7 08 09
. Conexion P (MPa)
VEX1500]
0.21 S
g
s 02 (——z
< Pur;nod_
— 019 | referenc
S
2
8
5
w
o
o
0 063 04 05 068 07 08 09
Presién conexion P (MPa)
VEX1700]
0.21
;E‘O.E Z
= Punto de
< o019 isferenga,
=l
:
&
B
<
=1
/
o_/’ 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 08 09
Presion coenxion P (MPa)

N

VEX190(]
0.21
& 02 . —
s e
‘é 019 referenci
g
8
5
B
E 7
0 703 0.4 0.5 0.6 0.7 08 09
Presién conexion P (MPa)
| Duracion de purga
(D Duracién de purga de 0.5MPa aiMPa
‘gr
= n) ] f
50 éf/ 5/ ‘g} .@/ L
5 5/ g &g
9 / S :
0 ) /
8 /S Y
2 / / /
2 20 / /
3 / v / [
5 /
g / o U N
2 10 — - L
//// ”//
l—-—"'/..-/___,...--—"""-#
|
100 500 1000 5000
Capacidad del depdsito ¢
(2) Duracién de purga desde el depésito de 1000 ¢
[~
x.\“\
M~
0.4 s
H"““x
[~
0.3 \ \ e
= |\ N ~xno/,
o ™ 4 yfx
%02 | ™~ ~<420
s | = ~N
2 ‘;1‘- -ét Q K\Q
£ Re N o,
01 Y N
\T
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
Duracion de la purga (S)

(3 Duracién de la purga desde una presion arbitraria

[Ejemplo] VEX 1500 baja al tanque de 2000¢ de 0.4MPa a 0.1MPa:

a) En el grafico ),

Presion inicial
C4AMPa Baja presién
0.1MPa desesada

Duracion de purga
Resultado, la duracion de purga es de
26-3=23S

SvVC

b) Entonces, el tiempo de alivio para el

tanque de 2000¢ se halla haciendo
la conversién como se muestra abajo

t= Capacidad del depdsito

1000

-46

Duracién de
purga leido

El resultado es de 46S.
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VEX1

Construccion/funcionamiento/componentes

[1] Cuando la presién de
la conexion A es alta

.a

[2] Establecimiento de las
condiciones de presion

gy

2(A)

U}

[3] Cuando la presion de la
conexion A es baja. Alimentacion
de reduccién de presién

HOY d»

53(R)

*La compensacion entre la fuerza de actuacion F1 de la presion de pilotaje (conexion P1) sobre la superficie superior del émbolo de regulacion de
presion 3) y la fuerza de actuacion F2 de la presion en la conexion A resultando un espacio bajo el émbolo a través de la raiz del caudal de retroali-
mentacién cierra un par de vélvulas de asiento (6 y establece la presion de la conexién A que corresponde a la presion de la conexién P1. Las val-
vulas de asiento son soportadas por el muelle @) en la estructura de compensacion de presion por medio de la presion de la conexion A.(DRW(2))

* Cuando la presion de la conexion A excede la presion de la conexion P1, F2 se hace mas grande que F1y el émbolo de regulacion de presion se
mueve hacia arriba, abriendo las valvulas de asiento superiores. Por este motivo, se descarga el aire desde la conexién A a la conexién R. (DRW(1))
Cuando la presion de la conexion A baja lo suficiente para restablecer la compensacion, la valvula del regulador vuelve de nuevo a la condicion DRA

@).

* Cuando la presion de la conexion A es mas baja que la presion de la conexién P1, F1 se hace mas grande que F2, y el émbolo de regulacion de
presién se mueve hacia abajo, abriendo las valvulas de asiento inferiores. Por este motivo, se suministra aire desde la conexion P a la conexion
A.(DRW(3)) Cuando la presién de la conexion se eleva lo suficiente para restablecer la compensacion, a valvula del regulador vuelve de nuevo a la

condiciéon DRW (2).

(Accionamiento @{ Manual
neumatico) v
VEX1100 | - Conexion Pt
| F2
@)_'_'_'_F‘ Il 1 1 [
Conexion 3(Rf|™ T @
= i 6D
@)/ L Conexion 2(A)
@— T | —®
Conexidn 1(PH|- A | ®
CDKHM
Contrapresion  conexion P1
(Accionamiento & @ q ) TTH(E @/ ® 2
neumatico) A
VEX1200 @ g
= — | - Manual
& T
Cubierta trasera ™|

Placa intermedia

/"‘l"\
/enneacién 3{Hi] N

ion 2(A)

B

@—__|

(Accionamiento neumatico)

VEX1300/1500

1700/1900

5

— Conexion P1
F1

— |
@Hi i
§ e | —®
Contrapresién | r2 d b
I

&— port
L ! }

®& |

Conexion 2{AH — 4 — R Ll Conexidn 1(F)

®@De @
a Componentes

Ref. Designacion Material
(1 | Cuerpo Fundicién de alumimio
(2 | Cubierta Fundicién de alumimio
3 | Embolo Aleacién de aluminio
@ | Muelle Acero inoxidable
(® | Guia valvula Aleacién de aluminio
(® | Valvula de asiento | Aleacién de aluminio, NBR
@ | Eje Acero inoxidable
Guia valvula Aleacion de aluminio
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Dimensiones

Valvula de potencia: Valvula de regulacion Serie VEX 1

Accionamiento neumatico: VEX1100
Electrovalvula de pilotaje externo: VEX1101

Diam. ext. de cable aplicable

18 /@35a07

111

118.5 (Conector DIN)

54

N_M5

22

far
%

T

A2

11

e

26

Accionamiento manual

B: Fijacion

2 x M3 prof. de rosca 6.5
et/ (Para montaje con fijacion, escuadra)
4 x @ 4.5 (orificio de montaje) |$ 7fﬁ ¥ oo )
gy [SURSY K
PN E
=52 o
22 % g
o
44 g 3
e kel
63 ] g
53 2185 ;
5[Pa ®f
@
Q
L 3
: \_ Accionamiento manual
8
k=]
o] £
% 0 s E
a3 - Va §
3 ‘&) I
© N7 ) & g
S - =
| K| IE
_ﬂ (o] 0
- Yy ' e
20 2x0 45 F: Escuadra 3x1/8,1/4
52 (Rosca de montaje)
78.5 (Terminal DIN) Accionamiento neumatico
1
Q
8 1 [ -
© [ Pg.7
] e e g

Mandémetro (opcional)
G27-10-01

Accionamiento neumatico: VEX1200
Electrovalvula de pilotaje externo: VEX1201

Accionamiento manual

/

=

=

103 (Terminal DIN)

77
87 (Salida directa a cable)

Accionamiento neumatico

A Precaucioén

| Cémo utilizar el terminal DIN |

Consulta los detalles de la serie VK300 en la pagina 1418.

=300
Manoémetro (opcional) A
(G27-10-01 )\ .
e f
 ——
[
o)
P 1
© |
< s
I 0, L
AN
235
48
84.5 3x1/8,1/4
88.5
118.5 (Terminal DIN)
111
4 40
Accionamiento
n (TN
Q’ U]
r/ g F
ol o [ 7R | | fa
™ M 'é \J / \EJ
. )
P T\ M5 g '
Sl A Diam. ext. de cable aplicable
54 @35a0Q07
2xQ45 60

(Orificio de montaje) —

SVC

O
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VEX1

Dimensiones

Accionamiento neumatico: VEX1300
Electrovalvula de pilotaje externo: VEX1301

(Orificio de montaje de la fijacion)

4 x M5 prof. de rosca 8

6
T A
u
ils I nOI
TN
\ IJ
2xYs
Diém. ext. de cable aplicable 18
@35a07 \
D: Terminal DIN I3 / +
=% v o~
Accionamiento manual I acape ‘ Itk S
i il g =]
T 5 g
©
: [ E 2
+ o 3 E’ £ -
L dran 0 —93 £
© S - o T8 §
o 18 = R \n c
bd © A - — g
! " fanY DAL ~ S|Ien0|adlo.r 2
Hil o —1 ) VEX1301 unicamente =
ﬁ ":I - . ~
15| 9.5 9._1.:: 4 t;r_éa_ -Eﬁ =i
3x s, %, e J] W30 F“aC.‘é”/ 60
52 (opcional)
(36.5) _(78.5) (Silenciador)  gjienciador
|/ VEX1301 tnicamente
1
.z ol -
APrecaucion Po.7
| Cémo utilizar el terminal DIN | Manémetro (opcional) a 1 785 erminaiom)

Consulta los detalles de la serie VK300 en la pagina 1418. G36-10-01

Accionamiento neumatico: VEX1500
Electrovalvula de pilotaje externo: VEX1501

2 x M6 x 1 prof. de rosca 9
(Para fijacién de montaje)
2x09
(Orificio de montaje)

o

~
<

60
110

130

A Precaucion

| Cémo utilizar el terminal DIN |

(Para fijacién de montaje)

G: Aprox. 300
H: Aprox. 600
(Longitud de cable)

Diém. ext. de cable aplicable

Terminal DIN (D)
&/, Salida directa

10 max. 76.3
— T
)'L,,,} i 1
Pg9 eech
14 1 1/4 (Para VEX1501 Unicamente)
=2 TN [Silenciador (AN210-02)
o 3 max. Estandar]
S L
= = il N
£l g8 1%
278 25|
% =] M —
- 2 r
5 8 T
S w P
g
SEEIIEY
12
3x1/2,3/4,1 25 10
50
70

Consulta los detalles de la serie VT307 en la pagina 1435.

1747
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a cable (G)

Accionamiento manual

147.6 (Salida directa a cable)

© A k P
o]
46
80

Fijaciéon (opcional)

Mandmetro (opcional)

lcNE
=y ¢
R aal




Valvula de potencia: Valvula de regulacion Serie VEX 1

Dimensiones

Accionamiento neumatico: VEX1700 Electrovalvula de pilotaje externo: VEX1701  _ _ 5
883
10 max. 82.3 5 5|5 Diam. ext. de
[ gg.’é cable aplicable
M 5|8 o6a0s Terminal DIN (D)
L. ! =
Pg9 / i fﬁ 1/4 {Pfara VEX1701
a : ' Unicamente)
i [Silenciador Accionamiento manual
‘Ww = 3 méx ! (AN210-02) Estandar] @|  Conector macho ||
(Para fijacion de montaje) Z : el -
e 5 - (L 8 m I
4 g Iz i @
“lolg g
=g 25 8 .
i 2x@9 ( 2 i S o
P "e] o © 4
(Orificio de ] = — — ° — i —
montaje) =R B T 2
8 5| - i @
s K i ©
g - 8| - A P
5 = — \ Llw _
= 20 Ni
82 30 |15 11/4 60
120 2x1,11/4 60 100
136 90 et ey e
' g_}
BC LY
Manémetro ‘ * o
(opcional) @ @ ]
- E‘E-‘j Fijagién
B ! (opcional)
i
Accionamiento neumatico: VEX1900 Electrovalvula de pilotaje externo: VEX1901
1/4 (Para VEX1901 Unicamente) olo %
[Silenciador (AN210-02) estandar] 313 §
10 max. 82.8 E é 3 Diam. ext.
7}:L"*:~—‘——. g—g—'g’ de cable aplicable 55 Teminal DN O
5 P erminal
}+ ‘ \ GltS ©6a0s D)
Pg9 / % N L .| Salida directa
: 1 JpP— I‘ a cable (G)
s
4 x M8 x 1 prof. de rosca 12 ) 4 _\TF Cc;ogsgf::;r:nﬁgua o
(Para fijacién de montaje) 3 max. 1 (1/8) }
¥ z ! 5 o \ 4
el g i 60 3
® 2 1 ‘ o
i g5l ‘ c 4
| 3| 3 8
axo7 =75 £ R
X, — < ‘g M — g — —
_ . | (Orificio 8 o< ! L. kel !
S F| de montaje) El g ]
0\‘} ) g ) K\ @/ A >\\J P
k] 0
3| 8| —1—- : & T+ © &
3|5 < — \ J S 3 N Y,
, AT : = <
t"y c _’_5_ 2 N o
T1 TT— 17 |16 - ]
98 2x11/2,2 425 |15 2/ 80
140 85 120
160 115
& o fr
BlE o |
BI85y
' o
o
‘ 2
Mandmetro o ~
A\ Precaucion (opciona) _ (@ ®
- T - Fiiacis
| Cémo utilizar el terminal DIN | —\ngﬁ (onciondl)
Consulta los detalles de la serie VT307 en la pagina 1435. ==
ZS\VC 1748



Serie VEX1

Caracteristicas técnicas del bloque

Especificaciones
Estaciones de valvula 2a8M
Especificaciones de conexion SUP, EXH comun
Tamano de conexién (conexion 1 (P), 2 (A), 3 (R)) Rc, NPTF, G, NPT 1/4
Valvula aplicable VEX1200/1201 @
Placa ciega aplicable VEX1-17 (con junta de estanqueidad y tornillos)

Nota 1) Si hay mas de 5 estaciones, aplica presién desde la conexién 1 (P) a ambos lados y realiza el
escape desde la conexién 3 (R) en ambos lados.

Nota 2) VEX1200 (accionamiento neumatico) y VEX1201 (Electrovalvula de pilotaje externo) son ambos
modelos de pilotaje externo individual. La conexion P1 de la valvula se usa como conexién de
pilotaje, pero no el orificio P1 en la base del bloque.

Forma de pedido

VVEX2-1-{6|-02

Conexionado de pilotaje externo 1 :
P l . Estaciones Tipo de rosca

o 0| Accionamiento | Electrovalvula de Serie VEX1 de vélvul — Ro
e neumatico | pilotaje externo Bloque € valvula E GO
Vélvula aplicable] ~ VEX1200 VEX1201 2 | 2estaciones N NPT

P1 Pilotaje eg:lea)rno Pilotaje extgrnq 8 g esta::iones T NPTF

P2 : Esc?ape c.|e pilotaje Nota 3) No conforme con la
Nota) La conexién P2 no esta disponible para VEX 1200 norma ISO1179-1.

Tamano de conexion P, A, R
P ]
! Forma de pedido del bloque
. Especifica las referencias de las valvulas de regulacion y las placas ciegas comenzando desde la izquierda
P Se de la base del bloque (tras colocar la cara de la conexién 2 (A) en la parte frontal).
-@ P2 (Ej.) VVEX2-1-5-02N:-++++-+-- 1 placa base del bloque de 5 estaciones, rosca de conexién NPT
e} « VEX1201-5DZ-G------ 4 Valvula de regulacion, electrovélvula de pilotaje externo, 24 VDC, terminal DIN,
R con LED/supresor de picos de tension, Opcion---- con mandmetro Nota)
# VEXT1-17coeeeiieniennns 1 placa ciega
Nota) En el caso del bloque, manémetro G27-10-01 Unicamente (diam. ext. @ 26)
Dimensiones
VVEX2-1-1-[estaci6n|-02
e ] Manémetro (opcional)
Conexién £ -
de pilotaje | 3 I
; (P1) | — P!
Conexién 1 (P): 1/4 ey I

el

]
onexion de escape

N, C

1749

Conexion 3 (R): 1/4 n x conexion

I

67.5

(P2) A _@_

N

(A): 1/4

Accionamiento manual
Pulsador sin enclavamiento

M5
(P1,P2) 2x065
o el ne | Orificio de montaje
o —
> SOH
{ _ 44 |a]lq

<“}T P=31 | P=31122.5
L2 J5
L1

n: Estacion

c~" 2| 3|4 |5 |6 |78 Férmula
L1 91 [ 122 [ 153 | 184 | 215|246 | 277 |[L1=31xn + 29
L2 | 76 | 107 | 138 | 169 | 200 | 231 | 262 |L2=31 xn + 14

O
:
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Valvula de potencia: Valvula de 3 posiciones

Serie VEX3

Disena una gran variedad de circuitos usando

componentes simples.

W Paradas intermedias y de emergencia
de cilindros de gran tamano

Paradas intermedias y de emergencia del cilindro

La valvula de centros cerrados de 3 posiciones genera un sistema sencillo y de
gran capacidad.

3
R)

=

=

2
(A

1
(P)
P2

1
(P)
* Un sistema de gran capacidad sin pérdida de conexion.

+110.71 (Se puede reducir el tamafio de las valvulas y el conexionado.)

Se pueden generar facilmente un circuito de cambio

de velocidad intermedia y deceleracion terminal.

La sencilla configuracion del sistema permite una rapida respuesta.

La configuracion del sistema de gran capacidad sin pérdida de

conexién permite usar valvulas y conexionado mas pequefios.

 Por ejemplo, cuando el bobina (b) de la valvula (A) se desconecta durante la
extension del cilindro, la conexién de escape se cierra y el movimiento del cilindro
se desacelera.

1110. 58
(Valvula de parada de emergencia)
o
@
(@)
Tiempo
(Valvula de conmutacion)

£l 1l

Iz

(Valvula de
cambio de
velocidad)

U

(]

Carrera

Tiempo

El conexionado universal podria usarse como
valvula selectora/divisora
La valvula de asiento para equilibrado de la presién que permite
seleccionar cualquier direccion de caudal permite realizar una operacion
de conmutacién secuencial, evitando el soplado y la entrada de aire.

\ Seleccion de control direccional en dos etapas \

D|V|sor de direccién

R -

1751

O

Confnguracnon actual del sistema

@No habia muchas vélvulas

Los tamanos de cuerpo 12/22/32/42
se han remodelado. Para mas
informacioén, consulta la p. 1721.

Configuracion del sistema
cuando se usa VEX

de 5 posiciones de gran

capacidad adecuadas con ®No habia muchas
centros cerrados en 3 valvulas de 2 vias
posiciones. adecuadas para parada.

Aspiracion y descarga de vacio
La electrovalvula biestable de 3 posiciones y 3 vias que permite
realizar aspiracion, descarga y suspension (cerrada)de vacio es

ideal para un sistema en el que se usan muchas valvulas.
Aire
1 presuzado

> Bomba de vacio

@®No se produce soplado al cambiar de aspiracion por vacio a descarga
de vacio o viceversa.

A\ Precaucion

@Si la conexion 2 (A) esta reteniendo vacio, puede producirse una
reduccion del vacio debido a las fugas de la ventosa de vacio y del
conexionado. Contintia generando vacio en la posicién de adsorcion de
vacio. Ademas, no se puede utilizar como valvula de corte de emergencia.

Para control de funcionamiento de cilindros de doble efecto

Dos valvulas de potencia accionadas por un cilindro de doble efecto
permiten controlar el funcionamiento en 9 posiciones (3 posiciones
x 3 posiciones = 9 posiciones), incluyendo parada lenta, aceleracion

y desaceleracion. o
3x 3 9 posmones

B N a
LA 8 LA Lb; ;\IH&J
Nl 4| &

3 S
} — Reciprocidad

7

1 ——Centros a presion
5 ——Centro cerrado

9 —— Centro a escape

__Centro a presion y
centros cerrados

‘|
: )

__Centro a escape y Parada lenta o desaceleracion

centros cerrados

A\ Precaucion
e Esta valvula no es una vélvula sin fugas y, por tanto, no se puede usar
para realizar paradas intermedias o de emergencia a largo plazo.
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Valvula de potencia: Valvula de 3 posiciones Serie VEX3

El esquema se suministra Unicamente como guia. Para mas
. . ays detalles sobre cada una de las condiciones, usa el Software de
Diagrama de velocidad del cilindro seleccion de modelo de SMC.

Diametro

Velocidad| Serie MB, CA2 Serie CS1/CS2
Sistema |promedio| Presion: 0.5 MPa. Factor de carga: 50 % Presion: 0.5 MPa. Factor de carga: 50 %
(mm/s) | Carrera del cilindro 500 mm Carrera del cilindro 300 mm

@ 40 @ 50 @63 @80 @ 100 @ 125 @ 140 @160 @ 180 @ 200 @ 250 @ 300

1000
900 [ Movimiento vertical hacia arriba [—]

800 — "] Movimiento horizontal
700

600

400 1
300 1 1

200 = = —
100 = = — —

1000
900

700
600

400 1
300 1 T —

200 = - —
100 = - — —

1000

800
700

400 1
300 | T

200 = — —
100 = — —

1000
900
800
700
600

400
300 —

200 - —
mnp e gse=ga—

1000
900
800

600

400

100 ] ﬁﬂﬁ ﬁﬂlj—yl = |

1000
900
800
700
600 —

F 500 —

400

300 T T

- mu [Jus] [uuues g ——

0

+ El regulador de caudal directamente conectado al cilindro controla la extension del cilindro mediante un circuito de salida y su vélvula de regulacion se abre completamente.
= Los valores de velocidad promedio de un cilindro se obtienen dividiendo la longitud de carrera entre la duracién de la carrera completa.
=« El factor de carga es ((peso de la carga x 9.8)/fuerza tedrica) x 100 %

1752



Serie VEX. 3

Diagrama de velocidad del cilindro

El esquema se suministra Unicamente como guia. Para mas
detalles sobre cada una de las condiciones, usa el Software de
seleccién de modelo de SMC.

Velocidad

Sistema | promedio
(mms)

Diametro

Serie MB, CA2
Presion: 0.5 MPa. Factor de carga: 50 %
Carrera del cilindro 500 mm

Serie CS1/CS2
Presién: 0.5 MPa. Factor de carga: 50 %
Carrera del cilindro 300 mm

@ 40 @ 50

@ 63 @ 80

@ 100

@125

@ 140

@ 160

@ 180

[ @200

[ @250 ]

@ 300

1000
900
800
700
600

400
300
200
100

] Movimiento vertical hacia arriba ||
] Movimiento horizontal

i

1 =

1000

100

1000
900
800
700
600

300
200
100

e

1000
900
800
700
600

K 500

400

300

200

100

0

i

« El regulador de caudal directamente conectado al cilindro controla la extension del cilindro mediante un circuito de salida y su valvula de regulacion se abre completamente.
# Los valores de velocidad promedio de un cilindro se obtienen dividiendo la longitud de carrera entre la duracion de la carrera completa.

= El factor de carga es ((peso de la carga x 9.8)/fuerza tedrica) x 100 %

Sistema Electrovalvula Regulador de caudal Silenciador Diam. de tubo x Longitud

A 1 @10x1m

B VEX32 201-02 AS4000-02 AN20-02 212x1m

(9 3 03 AS420-03 AN30-03 g12x1m

D VEX33 2004 AS420-04 AN40-04 SGP15Ax1m
E 04 AS420-04 AN40-04 SGP15Ax1m
F VEX3500C- ?8 AS500-06 AN500-06 SGP20A x 1 m
G AS600-10 AN600-10 SGP25A x 1 m
H 10 AS600-10 ANG600-10 SGP25A x 1 m
| s 12 AS800-12 AN700-12 SGP32Ax1m
J 14 AS900-14 AN800-14 SGP40Ax1m
K VEX3900-29 AS900-20 AN900-20 SGP50A x 1 m
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Valvula de potencia: Valvula de 3 posiciones Serie VEX3

Forma de pedido

Los tamaios de cuerpo 12/22/32/42
se han remodelado. Para mas
informacion,

consulta la p. 1721.

Entrada eléctrica (Solo con electrovalvula)
Tamaiio el cuerpo + Tamaiio de conexién'” Tanafo| Entrada eléctrica S F”"adale'?c"i‘?? |
Tamaho Tamanfo de conexion del imiolo (Solo con electrovalvula) e o e climaEinle)
del cuerpo [Conexion[ 1 (P),2(A)] 3 (R) Cuerpo = S z
o1 s G | Salida directa a cable, Longitud de cable 300mm| @ [ J X
12 02 A H | Salida directa a cable, Longitud de cable 600mm| @ ® x
02 s L | Conector enchufable L, Longitud de cable 300mm| @ [ ] [ ]
32 03 A LN | Conector enchufable L, sin cable [ [ ] [ ]
04 s 12 | LO | Conector enchufable L, sin conector| @ ® [
04 s 32 | M | Conector enchufable M, Longitud de cable 300mm| @ [ ] [
50 06 3y MN | Conector enchufable M, sin cable [ ] [ ] [ ]
10 1 MO | Conector enchufable M, sin conector| @ [ [ )
10 1 D Terminal DIN [ [ [ J
70 12 YA 1Va DO Terminal DIN, sin conector ® ® x
14 11/ 50 G |Salida directa a cable, Longitud de cable 300mm| @ [ ] x
90 20 P 2 70 | H |[Salidadiectaa cable, Longitud de cable 600mm @ ® x
90 D Terminal DIN [ J X [ J
eEaneLerl VEX3(12(0 (—-(01 5 -B
Montaje en | L | |
T — I Opcién
Tipo de operacion (Montaje unicamente con fijacion o escuadra.)
0 | Accionamiento neumatico = Ninguno
1 |Electrovélvula de pilotaje externo B Fijacion )
2 | Electrovélvula de pilotaje interno F Escuadra (VEX3120 y VEX3320 tnicamente)
Tamafio N | Slenciador para conexion (P 2) de escape de piltaje (Solo con electrovélvule)
del cuerpo 1 Tamano de conexion(" ITipo de rosca Nota 4) Excepto VEXSZZ.D’ VEX332y V.E.X3425
= = = LED/supresor de picos de tension
Tamano Tamano de conexion = Rc -
del cuerpo |Conexion| 1 (P),2(A)[ 3 (R) F G@ - _ N.mguno i :
— |Sin placa base unitaria N NPT S Gon supresor de pieos e tensn (Salid direta a cable solopara amaio de cuerpo dg 50 o més)
22 o1 s T NPTE Z  |Con LED/supresor de picos de tensi6n (excepto salida directa a cable)
02 14 Nota 2) No conforme Entrada eléctrica®(Solo con electrovalvula)
— |Sin placa base unitaria :;é)g 1Ie11 nor1ma Entrada eléctrica Entrada eléctrirfa
42 g; ;2 7ot Simbolo (Solo con electrovalvula) (S°|_0 o eléctrovalgla)
04 1/ lTensién nominal G |Salida directa a cable, Longitud de cable 300mm| @ | @ X
Nota 1) No se pueden usar conexiones (Solo con electrovalvula) H |Salida directa a cable, Longitud de cable 600mm| @ | @ X
instantaneas de tipo Face seal. 1] 100 VAC (50/60 Hz) L | Conector enchufable L, Longtud de cable 300mm| @ | @ | @
2 | 200 VAC (50/60 Ha) LN | Conector enchufable L, sin cable [ B B J
3 | 110 VAC (50/60 Ha) LO |Conector enchufable L, sinconector| @ | @ | @
4 | 220 VAC (50/60 Hz) M | Conector enchufable M, Longitud de cable 300mm | @ | @ | @
5 24 VDC MN | Conector enchufable M,sincable | @ | @ | @
6 12 VDC MO | Conector enchufable M, sinconector| @ | @ | @
7 | 240 VAC (50/60 HZ) D i TerminallDIN [ ] [ ) [ )
En el caso de tensiones nominales 2]¢) Terminal DIN, sin conector LJ LJ al

diferentes, consulta con SMC.
Ref. de placa base unitaria y junta de estanqueidad de placa base

Nota 3) Consulta las referencias individuales de los conectores
enchufables y DIN en la pagina 1768. (Comun con serie VZ)

Tamanio de valviila 2 4
VEX1=9-=1 P P
Tamafio de conexion___¢ Tipo de rosca Tamafio de conexion ¢ Tipo de rosca
Placa base unitaria Simbolo[Tamaio de conexién] | Simbolo [Tipo de rosca SimbolojTamafio de conexion Simbolo |Tipo de rosca
A 1/8 — Rc A 1/8 — Rc
B 1/4 F G B 3/8 F G
N NPT c 1/2 N NPT
T NPTF T NPTF
Junta de estanqueidad de placa base VEX1=11=2 VEX4-4

A Precaucion

- Em Em Em Em Em EE EE Em EE RN Em EE EE S EE EE M N RN MmN EE M EE BN S EE BN M EE EE SN Em Em S Em Em RN Em Em S Em Em Em Em

1 Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos.
LConsuIta las normas de seguridad en la contraportada (pag. 50) y las «Precauciones sobre electrovalvulas de 3/4/5 vias» en las pags. 3 a I

N

SVC
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Serie VEX. 3

Variedad de circuitos en un

diseino sencillo

Valvula de 3 posiciones
adecuada para parada
intermedia y de emergencia de
cilindros de gran tamafno.

Diseno del sistema con VEX

Diseno actual del sistema

* No habia muchas vélvulas
de 5 vias de gran capacidad
adecuadas con centros
cerrados en 3 posiciones.

* No habia muchas valvulas
de 2 vias de gran
capacidad disponibles para
operaciones de parada.

Especificaciones
s | VEX3120-8) | VEX3320-88 | VEX3500-%6 | VEX370-1§ | VEX3900-13
Modelo Montaje en 02
_01 ) - - —
placa base VEX3220-q, | VEX3420) a

Tipo de operacién

Accionamiento neumatico, Electrovalvula de pi

lotaje externo, Electrovélvula de pilotaje interno

Fluido

Ai

re

Accionamiento Presién principal Bajo vacio a 1.0 MPa
neumético Presion de pilotaje externo 0.2 a 1.0 MPa
Electrovalvula Presion principal Bajo vacio a 1.0 MPa
Ranq9 de de pilotaje Presioén de pilotaje externo
presion | iomo 0.2207 MPa Presién de pilotaje externo 0.2 a 0.9 MPa
Electrovalvula ., L ., .
giei pilotaje Presion principal 0.2 a 0.7 MPa Presién principal 0.2 a 0.9 MPa
Interno
Temperatura ambiente y de fluido 0 a 50 °C (Accionamiento neumatico 60 °C)
Tiempo de (Presion de . .
respuesta (p"maje 05 MPa) 40 ms max. 60 ms max.
Frecuencia max. de trabajo 3 ciclos/s
Montaje Libre
Lubricacién No necesaria (Usa aceite para turbinas de clase 1 ISO VG32, si se lubrica.)

Nota) Este producto no esté disponible en un modelo sin lubricacion.

Especificaciones de la electrovalvula de pilotaje

Modelo

VEX3121, VEX3221, VEX3321, VEX3421
VEX3122, VEX3222, VEX3322, VEX3422

VEX3501, VEX3701, VEX3901
VEX3502, VEX3702, VEX3902

Valvula de pilotaje

Valvula de pilotaje exclusiva

VO307K-0001

Entrada eléctrica

Salida directa a cable, conector enchufable
L, conector enchufable M, terminal DIN

Salida directa a cable, terminal de salida directa
a cable, caja de conexiones, terminal DIN

Tension nominal | AC(50/60Hz) 100V, 110V, 200V, 220V, 240V

de la bobina (V) DC 6V, 12V, 24V, 48V

Aumento de temperatura -15 % a +10 % de tensién nominal

Potencia AC Entrada 4.5 VA/50 Hz, 4.2 VA/60 Hz 12.7 VA (50 Hz), 10.7 VA (60 Hz)
aparente Mantenimientol 3.5 VA/50 Hz, 3 VA/60 Hz 7.6 VA (50 Hz), 5.4 VA (60 Hz)
Consumo de potencia DC 1.8 W (Sin LED indicador), 2.1 W (Con LED indicador)| 4 W (Sin LED indicador), 4.2 W (Con LED indicador)

Accionamiento manual

Pulsador sin enclavamiento

Pulsador sin enclavamiento

Nota) Para sustituir las vélvulas de pilotaje especificadas para los tamafios de valvula 1 a 4, solicita a SMC
que realice el cambio en fabrica.

Opcion
Ref.
Descripcion VEX3120-8) (VEX3220-8) VEX332D-§§ VEx34zu-§§ VExssoD-§§ VEX3700-12 [VEX3900-14
Fijacion (Con
perno y arandela) B | VEX1-18-1A — — — VEX5-32A | VEX7-32A | VEX9-32A
Escuadra (con o o o o
perno y arandela) F | VEX1-18-2A — VEX3-32-2A
Silenciador con conexion N
P2 de escape de pilotaje*?) AN120-M5 AN210-02
Nota) Solo con electrovalvula.
Peso (kg)
Modelo | VEX3120-8} VEX3220-S} | VEX3320-08 | VEX34201-35 | VEX350T-8 | VEX3700-12 | VEX390TT-5f
Accionamiento neumatico 0.1 0.2 0.3 0.6 1.4 2.1 3.3
Solenoide 0.2 0.3 0.4 0.7 1.6 2.3 3.5

Electrovalvula de pilotaje interno/Electrovalvula de pilotaje externo

Simbolo
12(P1) a a
:j7 v:ﬁ}' P1 v
H H H
™ ™ § N
2AH H-3(R) 2(AyH H3(R) 2A)-H F-3(R)
H-1(P) F1(P) H-1(P)
H H H
A N N
2::3(P2) b b

Electrovalvula de
pilotaje externo

Accionamiento
neumatico

1755

Electrovélvula de
pilotaje interno
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Valvula de potencia: Valvula de 3 posiciones Serie VEX3

Caracteristicas de caudal

Tamarfio Caracteristicas de caudal
Modelo de 1 (P}2 (A) 2(A)=»1(P) 3 (R)—»2(A) 2(A)—»3(R)
conexion (Cigms/(sbar)| b Cv  [Cldm(sbar))| b Cv |Cldm*/(sbar]| b Cv |[Cldm¥sbar]| b Cv
VEX3120-01 1/8 2.4 0.19 | 0.59 2.4 0.31 | 0.59 2.3 0.36 | 0.59 25 0.22 | 0.61
VEX312(1-02 1/4 3.5 0.35 | 0.89 3.3 0.49 | 0.89 3.1 0.46 | 0.89 3.5 0.33 | 0.93
Montaje VEX33201-02 1/4 4.1 0.36 1.1 4.3 0.42 1.1 4.1 0.41 1.1 4.6 0.25 1.2
individual VEX332[1-03 3/8 8.7 0.29 2.2 7.9 0.52 2.2 7.8 0.51 24 8.7 0.33 24
VEX332-04 1/2 9.8 0.37 2.7 9.6 0.52 2.7 9.1 0.53 3.0 11 0.37 3.0
VEX35001-04 1/2 24 0.32 6.4 24 0.30 6.4 25 0.31 6.4 22 0.27 5.7
R VEX32201-01 1/8 3.3 0.34 | 0.86 3.5 0.39 | 0.86 3.3 0.37 | 0.86 3.5 0.36 | 0.87
P - VEX322(1-02 1/4 4.1 0.28 | 0.99 4.1 0.39 | 0.99 3.8 0.38 | 0.97 4.4 0.23 1.1
(Ca e VEX342(1-02 1/4 8.1 0.34 2.0 7.9 0.39 2.0 8.2 0.33 2.1 8.1 0.37 2.2
—— VEX342(1-03 3/8 12 0.26 3.2 12 0.29 3.2 12 0.28 3.1 13 0.28 3.3
VEX3420-04 1/2 13 0.20 3.3 13 0.24 3.3 12 0.29 3.2 14 0.20 3.3
. Tamafio de Area efezctiva ov
conexion (mm?)
VEX3501-06 3/4 160 8.9
VEX350C1-10 1 180 10
Montaje VEX370C-10 1 300 17
individual | VEX37000-12 | 11/4 330 18
VEX390C-14 11/2 590 33
VEX390C1-20 2 670 37
Conexionado de pilotaje externo
VEX312[ VEX322[ VEX3500] Conexion VEX30D0 | VEX3OO1 | VEX30O2
VEX3700] Pilotaje Pilotaje Conector
P1(M5) P1(M5) VEX390] P1 externo externo macho
1 1 Pilotaje Escape de Escape de
(A)g PZ(A) p2 exterr{o pilo?aje piIoFt)aje
P2 "
P2(M5) + | .z
¥ I—(MS) A\ Precaucion
Lado de conexién 1 (P) 3a1 B
O®VEX3;2, (Electrovalvula)
Cuando la valvula de potencia de accionamiento neumatico
; VEX3240 sale de nuestra fabrica, la conexion P2 de pilotaje
Lado de conexién 1 (P) con rosca M5 en la cubierta esta abierta y la conexion de
pilotaje 1/8 en la placa base unitaria esta taponada.
Si la conexién P2 del cuerpo se usa como conexion de
VEX3320 VEX3321 VEX3322 escape de pilotaje, retira el conector macho 1/8 y coloca
Accionamiento Electrovalvula de Electrovalvula de un conector macho M5 en la conexion P2 de la valvula de
neumatico pilotaje externo pilotaje interno pilotaje zara ICUbrir'a-N"“” ST usa como COEeXi?“ de |
1 escape de pilotaje, retira el conector macho 1/8 y coloca
(/8)23 (le) 112 (P1 )(1/8) ((1/8) P?) ':1(1/8) ((%)P?) un conector macho M5 en la conexién P2 de la vélvula de
pilotaje para cubrirla.
!'—_J E—] E] Nota) Cuerpo para VEX332;, placa base unitaria para VEX34212
P2(M5) P2(M5)

Lado de conexion

VEX3420

Accionamiento

para placa base unitaria

1(P), 3(R) Lado de conexion 1(P), 3(R) Lado de conexién 1(P), 3(R)

VEX3421 VEX3422
neumatico Electrovalvula de pilotaje externo Electrovalvula de pilotaje interno
para placa base unitaria para placa base unitaria

(M5)12(P1) | 123 (P2)(M5) = —
Cubi | Cubierta
ubierta - P2(M5) L}: ‘l PZ(MS)
P1 P2 P1 P2 Placa base P% ép
~J unitaria |
Placa base Conector macho 7 1/8 \\Conector macho(1/8)\/
unitaria
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Serie VEX. 3

Montaje individual: VEX312]

Accionamiento neumatico: VEX3120 Electrovalvula de pilotaje externo: VEX3121 Electrovalvula de pilotaje interno: VEX3122
4xD45 Terminal DIN (D)
2 x M3 prof. de rosca 6.5 (orificio de montaje)
(Para montaje con fijacion, escuadra) ° 60
= @ lAG1E— g
= - IS TR I
7“ = & ©\ o[-
Silenciador (P2) / [13.5| []30 Escuadra F (opcional) 22 o
AN120-M5 (VEX1-18-2A) e
(Opcién: N) Tornillo Allen 44
(Excepto VEX3120) Arandela elastica 52
Esquema en perspectiva
Tabla (1)
Con/Sin conector enchufable para conexién M5
Modelo P1 P2 46.5 Conector enchufable M (M)
VEX3120 | Ninguno | Ninguno 375 Conector enchufable L (L)
VEX3121 Ninguno | Ninguno m\gﬂ Sol.a L
VEX3122 | Con conector macho| Ninguno il _'__\m AIP )
L4 .:_E_
il Accionamiento manual F‘]
M5 (P2) Pulsador sin enclavamiento J
Consulta la «Tabla (1)». -
. 4 | &
ozl o g e ==
g '8 M5 (P1) S
/DR g Consulta la «Tabla (1)». [j
s A
3o || E 3 A
N s
P 3 o |
a U 3 « Fijacién B (opcional)
= —— (VEX1-18-1A) )
T Tomillo Allen o ;:¢ == ==
3x /s, 14 = Arandela elastica & e
I T 2x045
<2 20 orificio de montaje
26
29
ta
A\ Precaucion

| Como utilizar el conector enchufable/Modelo aplicable: VEX3121/322}/332}/342}

Conexion/Desconexion de un conector macho  Engarce del cable y del conector hembra Conexién/Desconexion de un

1.Conexion Pela de 3.? a 3'7. mm del extremo del cable, intro- conector hembra con cable
Introduce el conector recto en los pins del duce los hilos ymformemente enun cpnector 1. Conexién
solenoide, asegurandote de que el labio de ~ émbray engérzalos con una herramienta de Inserta un conector hembra en el orificio
la palanca esté bien colocado en la ranura engarce. Una vez realizada esta operacion, cuadrado (indicado como +, —) del conector,
de la cubierta del solenoide. aseglrate de que la cubierta de los cables no introduce completamente el cable y bloguea
2.Desconexién entra en el punto de engarce. (Consulta con SMC sujetando el enganche de un conector hembra
para las herramientas de engarce especiales.) en el asiento del conector. (Al presionar, el

Presiona la palanca hacia el conector y tira

del conector para sacarlo del solenoide. enganche de puede abrir y bloquearse

automaticamente.) A continuacion, comprueba

ggnea;] g:ﬁgesada Z#S;?c%e Hilos del cable que esta sujeto tirando ligeramente del cable.
Modo bobina Terminal Cable 2. Desconexion

Para retirar un conector hembra con, extrae el
cable presionando a la vez el enganche del
Aislamiento conector con un palito de punta delgada (1 mm).

Palanca Enganche -
) Si el conector hembra se va a volver a usar,
Indicador DC . . .
vuelve a tirar del enganche hacia el exterior.
n Conector hembra DXT170-71-1
Corfector , ;C_:] /Conector
. Cable 0.2 a2 0.33 mm’ Cabl
Cubierta Enganch (Diam. ext. max.: @ 1.7 mm) 4 A ﬁ ©
Rojo Negro

Bobina DC: + rojo, — negro
Conector hembra
Enganche

O
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Valvula de potencia: Valvula de 3 posiciones Serie VEX3

Montaje en placa base: VEX322]

Accionamiento neumatico: VEX3220 Electrovalvula de pilotaje externo: VEX3221 Electrovalvula de pilotaje interno: VEX3222

Terminal DIN (D)

109

10 max.

@A

76.5
84

3x1/4,1/8
95 23
oD P tIERS
Y

70.5
61.5

Conector enchufable L (L)
Conector enchufable M (M)

% )
0 — I M5 (P2)
%) - % : ‘
Placa base unitaria = S ~ g¢ : N '—u ‘Sl'oanbsi:n(?)lf_
Véase la pagina 1754. Silenciador (P2) - .
AN120-M5
(Opcidn: N) 23.5
(Excepto VEX3220)
48
98
107.5
M5 (P1)
Tabla (1) .z 4 40 Consulta <Tabla (1)». Accionamiento manual
Con/Sin conector enchufable para conexiéon M5 (Electrovalvula)
Modelo P1 P2 d < Solb
VEX3220 Ninguno Ninguno @ ;il TR
: : T 1
VEX3221 Ninguno Ninguno g -
hi4 T
VEX3222 Con conector macho Ninguno ;@ O ® tef
@wr oA | Sol.a
2x@4.5 54
(Orificio de montaje)
A\ Precaucién

| Cémo utilizar el terminal DIN |

Véase la pagina 1768.

O
:
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Serie VEX. 3

Montaje individual: VEX332[]

Accionamiento neumatico: VEX3320 Electrovalvula de pilotaje externo: VEX3321 Electrovalvula de pilotaje interno: VEX3322
2 x M5 prof. de rosca 7

(Para montaje con escuadra)

4 x orificio de montaje @ 6

Terminal DIN (D)

% 75
] ) £ 67
& e s
A 4 OO/
A -
Ql o fies
’ Q \ 5 u"') ® e T (Dw = T
=
'/ 'Dr\rs—/q:fRz S JO?—‘ | ]
[ o—t€ = '
-J
T T 45 .
(2]
22 60 -
54
66
Escuadra F; VEX3-32-2A (opcional)
(Tornillo Allen (con arandela elastica))
Tabla (1)
. Con/Sin conector enchufable para conexion 1/8
Esquema en perspectiva
Modelo P1 P2
VEX3320 Ninguno Ninguno
VEX3321 Ninguno Con conector macho
VEX3322 | Con conector macho | Con conector macho
Silenciador (P2) Conector enchufable M (M)
AN120-M5 31.5 Conector enchufable L (L)
(Opcioén: N) —
(Excepto 225
Sol. a Sol. a VEX3320)
Accionamiento manual 1
! i Pulsador sin enclavamiento J
3x 14,958, 112 o) o i
;] 16.5 ;Z{
L — —.
-«
3 o % o
= 2y 2 Co?sult,a_«Pr%:ggcién» 2
£ B en la pagina . 5
R s [ - °1 M
= 2 DR .
2 P1 | P2 <
g & N\ 4 o
o| € MY 0 =] N
pIl @ & N ai © 4
ZAEE i )
Q5 :
~ |
TNt ! 33

%mmm ]

—
>
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Valvula de potencia: Valvula de 3 posiciones Serie VEX3

Montaje en placa base: VEX342[]

Accionamiento neumatico: VEX3420 Electrovalvula de pilotaje externo: VEX3421 Electrovalvula de pilotaje interno: VEX3422

Terminal DIN (D) 3x1/a, 3, 12
139 10 max. 19 A1 N
— |I
— 3 T A
an | o
- P~
r o
= LS| Bl
:] 0|8 d = J7J§%;J
ST Ly
L T
. M
T
79 (Accionamiento neumatico) |
M5
Conexion de pilotaje
(solo VEX3420)
Accionamiento manual
electrovalvula
=) ()
Placa base B .
unitaria [ < L
AN g HE
N ) A=/ N © L
Piijjp2 M2 o b
' gl @ |
& & N ' 3 x @ 5.5 orificio
2 F -
0 /* F de montaje
h
- ©
D @ 7
/! o
[
Conector macho (1/8) .= 2 v -
Consulta «Tabla (1)». B85
Consulta «Precaucion» 39.5
en la pagina 1756.
- 128
. 137.5
Tabla (1)
Con/Sin conector enchufable para placa
. . 395 3.5 Conector enchufable L (L)
base unitaria
Modelo P1 P2 5 :r T Conector enchufable M (M)
VEX3420 | Con conector macho | Con conector macho B @L | 3 Sol.b
. vl
VEX3421 Ninguno Con conector macho ol v o v.r__# )KO‘_
VEX3422 Con conector macho | Con conector macho © v < - F—
=
I‘@“ 2 _Sola

" 89 Silenciador (P2)
AN120-M5

79 (Opcién: N)

(Excepto VEX3420)

O
z
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Serie VEX. 3

Montaje individual: VEX35001/37001

Accionamiento neumatico: VEX3500

p . . @
Electrovalvula de pilotaje externo: VEX3501 3
Electrovalvula de pilotaje interno: VEX3502 S8 §
10 méx. 76.3 % %|’S Diém. ext. de cable aplicable
N N—— <<€ Terminal DIN (D
. ‘ | S . Termina (D)
sl i (Salida di ble (G
alida directa a cable
Pgo/  fibod a T @
] 1/4 (Conector macho) { i / Silenciador (opcional) o T Accionamiento manual
z Consultala «Tabla (1)» —————— Q ,
= t 1/ (Excepto VEX3500) 3 D 3 méx.
A g B —
— © :
i 2 x M6 x 1 prof. de rosca 9 -S =1 @( p
i T —— E| 3| S AR g :
(Para fijacion de montaje) F| = = 3
\ 2x@9 S |2 25 | S
. - S (- — — —
| — (Orificio de montaje) © 5 © [ o
o8 KPS 3 0
5 £ \ é © A P
5| |8 SE
60 12 46
110 3x1/2,3/4,1 25 10 80
130 50
70 Fijacion
(opcional)
SOL.a SOL.b
=i:= h =p—"
& N
~
a
E @
Accionamiento neumatico: VEX3700 %
Electrovalvula de pilotaje externo: VEX3701 23 o y
. f . . . » o|o Diam. ext. de
Electrovalvula de pilotaje interno: VEX370210 e - % %[3  cable aplicable
N %%g 7sky Terminal DIN (D)
ol » oIx= ‘whawmmmg
/ | a cable
Fes ’E% 4 ] i Accionamiento
1/4 (Conector macho) i —\TF Silenciador (opcional) j manual
= Consulta la «Tabla (1)» (Excepto VEX3700) @| 3 méx.
=} ]
: s |8 ©
K 4 x M6 x 1 prof. de rosca 6 E ol B 2 T
(Para fijacion de montaje) 5| & % g
2x09 =R S R
_ - — ___/(Orificio de montaje) & = ° — —
N @( 1 S E| Y 5 K
SBEN e S B 2
9 O ]| s Q \
- . Y S ] A P
(o)} Q | =
< < —| v
< o _
Q& 17 Ni
82 20 11/4 60
120 2x1,11/4 30 |15 100
136 60
90

Fijacién (opcional)
SOL.a SOL.b

Tabla (1) Con/Sin conector enchufable para conexién 1/4

Modelo P1 P2 :
VEX3300 Ninguno Ninguno a
VEX3201 Ninguno Ninguno

Yo}
VEX3502 Con conector macho Ninguno @
/A\Precaucion

| Cémo utilizar el terminal DIN |
Consulta los detalles de la serie VT307 en la pagina 1435.
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Valvula de potencia: Valvula de 3 posiciones Serie VEX3

Montaje en placa base: VEX390(]

Accionamiento neumatico: VEX3900
Electrovalvula de pilotaje externo: VEX3901
Electrovalvula de pilotaje interno: VEX3902

@
e
Silenciador (opcional) g o 8
—_— 7 o|o
(Excepto VEX3900) ® ©T
338 E Didm. ext. de cable aplicable
10 max. 96.3 555 - EXL. p!
e <5 08 \_._ Terminal DIN (D)
S o2 b —
:i—Lf ! ‘ RS2 Salida directa
PLQ/ Ao T Tk L4l a cable (G)
\ L o1/4 ] LY Accionamiento
1/4 (Conector macho) | . 7 manual
4 x M6 x 1 prof. de rosca 12 Consulta la <Tabla (1) -
(Para fijacién de montaje) / . 3 max.
L El 0y
R ©
I o
> ©
24 N P ‘
Z| 8l 5 5]
ol Nl @ <
4x@07 = s 5 R
(Orificio § 9 — . = %
— - -- | ../ demontaje) ole ! L 5 i
= S| .- Z| - o
) ) .y Q A P
olo|o x Y L )
i - 8«
< <
- | @ o ;
- . B < - ]
T | T — 17 |16 1 TJ
[
e 98 2x11/2,2 425 |15 2/ 80
140 85 120
160 115

Fijacion (opcional)

SOL.a SOL.b ;
| @
ai

7 A

[
Optapla®) &
. - - ©
Tabla (1) Con/Sin conector enchufable para conexion 1/4 @ﬁ @é
o
Model P1 P2
VEX3900 Ninguno Ninguno \ J
VEX3901 Ninguno Ninguno
VEX3902 Con conector macho Ninguno
/A\Precaucién
| Como utilizar el terminal DIN |
Consulta los detalles de la serie VT307 en la pagina 1435.
1762
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Serie VEX3
Caracteristicas del bloque

Caracteristicas técnicas

Placa base: Serie VVEX

Modelo VVEX2 VVEX4
Valvula aplicable VEX3220, VEX3222 VEX3420, VEX3422
Estaciones de valvula (1) 2a8 2a6

Caracteristicas conexion

Comun SUP, EXH

(con junta sellante, perno montaje)

Piloto Pilotaje interno, pilotaje externo comun
Tamafio pilotaje externo comun M5 X 0.8 longitud de rosca 5
P
'(I:'grr;r;i?é)nde R Va EZ] Y8 2
A Ya Y8 s
. VEX1-17 VEX4-5
Placa ciega

(con junta sellante, perno montaje)

@

Nota 1) Cuando se utiliza la serie VVEX2 con mas de 5 estaciones, se utiliiza la serie VVEX4 con
mas de 4 estaciones, aplique presion a la conexién P en ambos lados y descargue desde la

conexiéon R en ambos lados.

| Conexionado de pilotaje externo

VVEX2-2

P1 (Conexion de pilotaje ext. M5)

VVEX4-2
P1 (Conexion de pilotaje ext. M5)

]

v
5

4 o

i P2 Conexién de escape de pilotaje
P1 Conex. de pilotaje ext. comin

]
{i; P1

" P2 Conexién de escape de pilotaje

P1 Conex. de pilotaje ext. comtn

&

Forma de pedido de la placa base multiple

VVEX2-1-6-02

I

I_R‘osca

— Rc(PT)
T NPTF
F G(PF)
N NPT
Tamafio del
cuerpo Tipo piloto Estaciones ® Tamafo de conexion
Tamarfio del Tioo piloto Vélvula aplicable Estaciones [Tamafo de conexion
cuerpo pop P de vélvula_[conexion| P [ R | A
2 | 2est
1 | Pilotaje interno VE).(SZZZ. : :
> Acmor]amlento 6 | 6est | 02 1,
neumético: - -
2 |Pilotaje externo comin|  VEX3220 (1) 8 :
8 | 8est
ilotaie i VEX3422 2 | 2est A 34 A
4 1 | Pilotaje interno E‘;ﬂﬁlgﬂg{,‘?ie”t° : E B % [
2 |Pilotaje externo comin|  yEx3490 (1) 6 | 6est C A [ 3%

Bloque VEX3 (tamafo 2, 4), modelo de pilotaje

Nota) Accionamiento neumatico

Se utilizan VEX 3220 y VEX3420 (accionamiento neu-
matico). No tiene importancia la distincién entre los pilo-
tos (pilotaje interno o externo) de la placa base mdiltiple .
Se puede utilizar cualquiera de ellas.

Ejemplo de pedido de una placa base miiltiple:

La valvula y la placa ciega para la ordenacién de la placa
base tiene que especificarse en orden del lado izquierdo
de la placa base mudltiple (con la conexién A en su lado).
(Ejemplo) VVEX2-2-7-02N

* VEX3222 6 uns. | Electrovalvula

= VEX1-171 1un. } de pilotaje
(Ejemplo) VVEX4-2-6-A

+* VEX3420 ——5 uns.} Funcionamiento

* VEX4-5 1un. neumatico

Tipo de pilotaje del bloque Ref. del bloque Ref. de valvula aplicable Rango de presién de trabajo | Rango de presion de pilotaje
Modelo de accionamiento neumatico VVEXO-O-0-0 VEX3220/VEX3420 Bajo vacio a 1.0 MPa 0.2a 1.0 MPa
Modelo de pilotaje interno VVEXO-1-0-0 VEX3222/VEX3422 0.2a0.7 MPa —

Modelo de pilotaje externo comin VVEXO-2-0-0 VEX3222/VEX3421/VEX3422 . .
Modelo de pilotaje externo individual | VVEXO-O-00-00 VEX3221 Bajo vacio a 1.0 MPa 0-2a0.7 MPa

Nota) Si se usan modelos de pilotaje externo, se recomienda usar el modelo de pilotaje externo comun.

1763
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Valvula de potencia: Valvula de 3 posiciones Serie VEX3

Placa base/VVEX2O
VVEX2- ] Valvula aplicable: VEX3220/3222

Accionamiento manual
(pulsador sin enclavamiento)

, A\
Vasn Vasw Waswn V2w Tl
B 1521 \S2 k52 \S 2y Sz il e
5 = S
A ! A :’:
SO 9P O\ O 1"
A - \
n-Y P=31 , |30
Conex. de pilotaje
ext. comun Con.2-R 4
2-M5 prof. 5 Descarga de ambos lados
cuando hay 5 0 mas estaciones
. 305 2-M5 prof. 5
153_?_ Conexion de pilotaj 2-96.5
/ Orifico d
P2 © - T+ 9r1] orm] ori Sp[ EPi|Sf  montaje
IV vy 03 5 | { !
[qr o= (2 g B B B B TE /
. o ~ o g 0 s ! @{ 5 :
g | € e =
e TR | 0
s g e g e g | e
30 24 Con.2-P. 14 P=31 . 225
Alimentacion de ambos lados L2 75
cuando hay 5 o mas estaciones L :
Placa intermedia Placa de obturacion

VEX1-17-1

[PFIPLFIFI &
Lado montaje de valvula g‘ ¢ d 30

VEX1-10--np

T

Accionamiento manual
(pulsador sin enclavamiento)

} conexion jeengon i .
L: Dimensiones Ecuacion L1=31n+29, L2+31n+14 n: Estacion
Piloto interno  Piloto externo comun L i 2 3 4 5 6 7 8
L1 91 122 153 184 215 246 277
L2 76 107 138 169 200 231 262

1764
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Serie VEX 3

Placa base/VVEX4-1

VVEX4-1 Valvula aplicable: VEX3420/3422
VVEX4-2 Valvula aplicable: VEX3420/3422

1 /mzm @e‘f@e

n
8
A A Ts]
LV o
i &3
n—Y. % / P=46 . 385
Conexion de pilotaje )
ext. comdn 2-P conexion: 1/2, 3/8
\E—Ms prof. 1 5 Descarga de ambos lados
\ cuando hay 4 o mas estaciones
2-M5 prof. 5
42 5@ Conexion de pilotaje
20.5 2-08.5

4 Crificio de mo?je

&
NIE

36 30 2-P conexion: 1/2, 3/8 . P=46 305,

Alimentacion de ambos lados Lz 8
cuando hay 4 o mas estaciones Ly

™~

6.5
_5_

|

|
o
P1

=

=

R
13
(Air operated )
|

w Placa de obturacion

A
VEX4-3A- ;(E:s -np VEX4-5-1

Lado de montaje de la valvula 5 | o | o | ¢ = ®
° 9 o g
Conexion de pilotaje (Mﬂﬁta'e ® | | sle | @] 45
Z
} conexion A § Conexien. L: Dimensiones | -46n:31, L2+46n+15 n: Estacion
Pilotaje interno Pilotaje externo comuin L W 2 3 4 5) 6
L1 123 169 215 261 307
L2 107 153 199 245 291
Y
1765 ZSVC



Valvula de potencia: Valvula de 3 posiciones Serie VEX3

Construccion/funcionamiento/componentes
[1] 2(A)<=R 3(R) [2] Centro cerrado [3] 2(A)<=R 3(R)

|

2(A) 2(A)
/ ( J L
L 1(P)

Valvula de conmutacion de 3 vias en la que el eje (7-extendiéndose desde el émbolo (3) abre/cierra
un par de vélvulas de asiento (6). La valvula de asiento tiene un mecanismo de compensacion de
preisén en la que la presion de la conexion A se aplica constantemente desde la parte de atras y el

il
—h

—_—
o

—

VEX3120 (accionamiento neumatico)

muelle central @ esd activado como elemento de repuesto. @& - ®
e Cuando ni la electrovélvula de pilotaje “a” ni “b” estan alimentadas (o cuando se escapa el aire de —
ambas conexiones P1y P2 del tipo accionamiento neumatico), ninguna fuerza actuara en el émbolo 0059"'5" ;E;L;F [ Conexion P1
de trabajo, y el muelle cierra la vélvula de asiento, de esta manera la valvula asume la posicién de @ ;
centro cerrado.([2])
¢ Cuando se alimenta la electrovalvula de pilotaje “a” (o cuando el aire presurizado se introduce a través — [
de la conexion P1 del tipo accionamiento neumatico), el aire de pilotaje que se introduce en el espa- @,——-/':’ ! !
cio superior, hace que el émbolo de trabajo empuje hacia abajo al émbolo y abra la valvula de asiento %‘fﬂ‘;"‘i‘f’” — @
inferior, conectando la conexién P y A.([3]) La valvula de asiento superior contintia cerrando la conex- - £
i6n R por medio de la compensacion de presion y el muelle. & - Conexién 2(A)
¢ Cuando la electrovalvula de pilotaje “b” se allimenta (o cuando el aire presurizado se introduce a ) = B
través de la conexién P2 de accionamiento neumatico, el aire de pilotaje abajo el émbolo de trabajo C(:gexién e ‘ % —®
empuja el émbolo hacia arriba y abre la valvula de asiento superior, conectando, de esta manera, la ®
conexion Ay R. ([1]) La valvula de asiento inferior continua cerrando la conexién P por medio la com- O
pensacion de presion y el muelle. //

VEX3220 (accionamiento neumatico)

m ® 9 ©® CB{ @ T
I". v
A
X Ll

Conexion P1

Componentes
Ref. Designacion Material
! : (1 | Cuerpo Aleacion de aluminio
T® @ | Cubierta Aleacién de aluminio
= bl %\ (3 | Embolo de regulacion Aleacion de aluminio
. @ | Muelle centro Acero inoxidable
Conexion PZ\@ (® | Guia valvula Aleacion de aluminio
- () | Vélvula de asiento | Aleacion de aluminio, NBR
@ @ | Eje Acero inoxidable
Accionamiento manual P.O.M
(9 | Placa intermedia Aleacién de aluminio

N
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Serie VEX. 3

Construccion/Principio de funcionamiento/Componentes

VEX3320 (accionamiento neumatico) VEX3420 (accionamiento neumatico)
3 j? (\ /ﬁ) @ 5
2)
Ci | -i 7 ///;
P L
— — — Gﬁ\ '_h

5
L. 1l Conexicn (_)\
Conexion 3(R) | Bl P2 o
G @
; @
Conexion 2(A)

3

— —®

J @

i 1
%__@
Conexién 1(P) Conexion 2(A)  Conexion 3(R)

VEX35001/3701/390C (Electrovalvula)

Conexion 1(P) -—

|

L1

Valvula piloto a Valvula piloto b

[ [

| v SR
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Serie VEX3

Al

Precauciones especificas del producto

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos.

Consulta las normas de seguridad en la contraportada (pag. 50).

Conectores para los tamainos de cuerpo 12, 22, 32 y 42 de la serie VEX3
(Para los conectores para tamanos de cuerpo 50, 70 y 90, consulta la serie VT307.)

] Longitud de cable del conector

] Coémo utilizar el conector DIN

/\Precaucién

La longitud estandar de un conector enchufable es 300 mm; sin
embargo, también se dispone de las siguientes longitudes.

Forma de pedido del conjunto de conectores

DXT170-80-| |A-

Colores del cable l lLongitud de cable

. Cable con . Longitud de cable
Simbolo v . Nota Simbolo| " (Lmm)
_ ,Clonector hembra Sin cable — 300
Unicamente (2 uds.) 6 600
1 Azul (2 uds.) | Para 100 VAC 10 1000
2 Rojo (2 uds.) | Para 200 VAC 15 1500
3 Gris (2 uds.) | Para otras VAC 20 2000
4 | Rojo: +, Negro:- Para DC 25 2500
30 3000

Forma de pedido

Para pedir una valvula con un cable que no sea de 300 mm, indica las
referencias de la valvula sin conector y ordena este Ultimo separadamente.
Nota) La electrovalvula y el conjunto de conectores se envian por separado.

] Conjunto de conector con cubierta

/\Precaucién

El conjunto de conector con cubierta protectora mejora la proteccion antipolvo

® Eficaz para prevenir accidentes por cortocircuitos debidos a la entrada
de particulas en la parte de conexion.

® E| material de la cubierta es goma de cloropreno, que presenta
excelentes propiedades de resistencia a la intemperie y aislamiento
eléctrico. No obstante, ten cuidado de que no se produzcan
salpicaduras de aceite de corte, etc.

® Aspecto sencillo y liso al usar un cable redondo.

Forma de pedido

DXT170-123-A-

lLongitud de cable
Simbolo Longitud de cable
(L mm)
— 300
6 600
10 1000
15 1500
20 2000
25 2500
30 3000

Conjunto de conector con cubierta: Dimensiones

Indicacion de
) a‘ (32.5) polaridad
Q0 Rojo Njg}o Negro 8 ?
[ Mg > Af ;% & 5?‘
(an]. 13 17
L

/A Precaucién

Cableado

1) Afloja los tornillos de fijacién y saca el conector del terminal de bornes
de la electrovalvula.

2) Retira los tornillos e inserta un destornillador en la ranura situada cerca del
terminal de bornes para separar el terminal de bornes del encapsulado.

3) Afloja los tornillos (tornillos ranurados) en el terminal de bornes, inserta el hilo
del cable en el terminal conforme al método de cableado y fijalo con los tornillos.

4) Aprieta la tuerca de fijacion para fijar el cable.

Cambio de entrada eléctrica

Después de separar el terminal de bornes y el encapsulado, se puede

cambiar la direccién de entrada del cable poniendo el encapsulado en la

direccion deseada (4 direcciones en incrementos de 90° ).

= Si esta provisto de un LED, evita dafar el LED con el cable.

Precaucién

Realiza la conexién y desconexion de los conectores verticalmente,
nunca en un angulo.

Cables aplicables

Diam. ext. de cable: @3.5a Q7

(Referencia) 0.5 mm? 2 cables o 3 cables, equivalente a JIS C 3306.

Tuerca de fijacion
Par de apriete
1.65a2.5Nm

Tornillo de fijacion
Par de apriete: 0.3 a
0.4 N-m'm

Carcasa

(Simbolo de tension)
Consulta la siguiente tabla.
Tornillo terminal

(3 posiciones)—_

Par de apriete —
0.2a0.25 N'm

(Lugar para montar un LED)
/,Terminal de bornas
Area de hendidura

Ref. del conector DIN

[ Sin LED [ DXT170-176-1
Con LED
Tension nominal | Simbolo de tensién Ref.
100 VAC 100V DXT170-176-2-01
200 VAC 200V DXT170-176-2-02
110 VAC 110V DXT170-176-2-03
220 VAC 220V DXT170-176-2-04
240 VAC 240V DXT170-176-2-07
6 VDC 6 VD DXT170-176-3-51
12 VDC 12 VD DXT170-176-3-06
24 VDC 24 VD DXT170-176-3-05
48 VDC 48 VD DXT170-176-3-53

Conector con circuito de LED

Circuito AC Circuito DC
l =@[)P Tt D% -
b 5 1 2
ne R R LE§ D

NL: Bombilla de ne6n
R: Resistencia

D: diodo de proteccion
LED: Diodo LED
R: Resistencia
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/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion",

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) 1)y otros reglamentos de seguridad.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que,
si no se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

A\ Peligro:

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves
0 la muerte.

/\ Advertencia:

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/\ Precaucion:

/\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disena el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y analisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la
compatibilidad del producto. Esta persona debe revisar de manera
continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad
de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por
personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. Lainspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar
hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias
para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos
desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que
se hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes de
utilizar el producto y preste especial atencién a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un
lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas
para las caracteristicas estandar descritas en el catalogo de productos
y/o manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito
de tipo interlock doble con proteccion mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos
funcionan correctamente.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neuméticos — Normas generales y
requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las
maquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robdticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/A\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefiados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicion que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacién de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada pals.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado estéa sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencioén de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afos a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes. 2) Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catélogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un
afio a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantfa, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la
garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccién destinados a la fabricaciéon de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

/\ Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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