Sitowniki 3-potozeniowe

Seria RZ Q

@32, 940, 950, 963

Sposoéb zamawiania

RZQ

A

32

200

100

Mocowanie o—'

A |Otwory gwintowane z obu stron

B Otwory przelotowe Srednica tloka
L tapa 32 32mm

F Kotnierz z przodu 40 40mm
G Kotnierz z tytu 50 50mm
D Ucho podwojne 63 63mm

Symbole zaméwieniowe elementéw mocujacych

Typ gwintu przylaczy &

- Rc
TN NPT
TF G

9 Skok catkowity

Patrz tablica skokéw standardowych.
Skok catkowity wykonania RZQB

Uwagi: 1) Do zamocowania sitownika nalezy zamoéwic 2 szt. tap.
2) Z elementem mocujgcym dostarczane sg podane ponizej czesci:
tapy/kotnierz: wkrety mocujace do korpusu.

Ucho podwdjne: sworzen do ucha, piercien sprezysty zewnetrzny i wkrety mocujace do korpusu.

@ ttoka [mm] tapa R Kotnierz Ucho podwojne 2
32 RZQ-L032 RZQ-F032 RZQ-D032
40 RZQ-L040 RZQ-F040 RZQ-D040
50 RZQ-L050 RZQ-F050 RZQ-D050
63 RZQ-L063 RZQ-F063 RZQ-Do063

Stosowane CZaniki pO'Oienia | Parametry techniczne — patrz "Czujniki potozenia tioka”

(z otworami przelotowymi) wynosi maks. 75mm.

o Skok pierwszego stopnia
Patrz tablica skokéw standardowych

o = - . Napigcie pracy Model czujnika potozenia Kabel przylaczeniowy [m] * Kabel 0.5 m
a q o rzylacze | N 2 odfaczenie . . .
3| Funkcja specjaina S8 s Kierunek kabla 0,5 3 5 Bez | zgniazdem Zastosowanie
elekiryczne @ typ wyjscia D Al !
= y! 2 (typ wyjscia) C © prostopadly osiowy ) L | @ | N M8
- ktad
g (% venrgvevawig;iﬁ;v 3 ] 5V A96V A96 L] [d scalone N
5 kabel | tak 200V AT2 AT2H o | o
E ) zatopiony 12V 100V A93V A93 [ ] [ ] (@] o
c Lo
g nie | 2-przewodowy sv12v | <100v A0V A90 o | o Hady praketri
= tak 22V 12V - A73C - [} [} [ ] [} -
3 wtyk - Kad
3 nie sv,12v | sav A80C - ° ° o | o Schione
wskaznik diagnostyczn, kabel
(2-ko\m§wy) e zatopiony | 12K - A7TOW - [ [ -
3-przewodow:
cabel 3" [Npt) Y oy 1oy M9NV M9N e [ e ] O o ukdady
abel -przewodo '
_ ) zatopiony P (PNP) Wy M9PV M9P [ [ o o scalone
c M9BV M9B [} [} o o
& 2-przewodowy 12V
'g wityk J79C - [ ] [ ] ® [ ] -
= 3-przewodowy
B wskaik (en) 5V,12V Moy e e s ° ukdady przekaznik
g diagnostyczny tak | S-przewodowy 28V ' - MIPWV MIPW [ ] [ ] (o] o scalone PLC
= (2-kolorowy)
S S Z;E;bi;: 2orzewodony o M9BWV M9BW [} ® o (¢]
(wskaznik 2-kolorowy) plony M9BA ° (e} o)
wkaznik diagnostyczny 4-przewodoy uktady
(2-Kolorowy) P (NPN) " Sv,12v F79F b o o O scalone
opamy na pole magnelyczne
sk o) 2-przewodowy - P4DW - ° [ ] (o]

Oznaczenie dtugosci kabla przytgczeniowego:

0.5m.... - (przyktad: A93)
3m ... L (przyktad: A93L)
5m .... Z (przyktad: MOPZ)
Bez .... N (przyktad: A73CN)

Czujniki elektroniczne oznaczone symbolem ,O” wykonywane sg na zamoéwienie.

* Czujnik D-P4DWL dostepny jest dla wielkosci @40 do @63. Obok modeli czujnikéw potozenia podanych w zamieszczonej powyzej tablicy, dostgpne sg do zastosowania réwniez inne modele.
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Sitowniki 3 potozeniowe Seria RZQ

Parametry techniczne

Srednica ttoka [mm] 32 40 50 63
Sposob dziatania Dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Cisnienie kontrolne 1,5 MPa
Maksymalne ci$nienie pracy 1,0 MPa
Minimalne ci$nienie pracy 0.1 MPa
. . L. Temperatura otoczenia i czynnika roboczeg -10 do 60°C (bez zamarzania)
Element chﬁ'jq‘?y czujnik pok_)zenlal . Smarowanie Niewymagane, trwale nasmarowany
Symbol zamdéwieniowy (mocowanie na szynie) Predkosé tioka 50 do 300 mm/s
ini Montaz Montaz na
Typ czujnika bezposredni szynie Tolerancja skoku Skok standardowy: "% mm
D-A90, D-A90IV . Amortyzatory elastyczne na krancach skoku
D-M9(, D-M9V ) BQ2 Amortyzacja cafkowitego %%
D-M9OW, D-MIOWV +BQ2-012 Wielkosé przytaczy 1/8 | 1/4
g'xggA Uwaga: Brak amortyzatoréw elastycznych na koncu pierwszego stopnia skoku (w potozeniu zatrzymania posredniego).
D-A73C, D-A80C Montaz BQ2
AW niemazitwy Skoki standardowe
D-PADW Montez | BQP1-050
: Skok catkowity " [mm] 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300
Skok pierwszego stopnia 2 [mm] | Od 5 mm do ,skoku catkowitego” - co 1mm
Mocowanie czujnikc')w poioienia Uwagi: 1) RZQB (wy!(o_nanie z otworam_i przelotowymi) dostepny jest tylko ze skokiem catkowitym 25, 50 i 75mm.
" < A 2) Dostepny o diugosciach skoku stopniowanych co 1mm.
Mocowanie bezposrednie 3) Nalezy zwroci¢ uwage na minimalng dtugosé skoku przy montazu czujnikéw potozenia.

Wkretak zegarmistrzowski

Skoki posrednie

Whret mocujacy czujnik Metoda realizacji | W korpusie do skoku standardowego instalowany jest piercien dystansowy.
Zamawianie Patrz symbol zaméwieniowy wykonania o skoku standardowym i sposéb zamawiania na str. 1.
Sposéb Skoki posrednie dostepne sa o dtugo$ciach stopniowanych co 1mm, poprzez instalacje
wykonania pierécienia dystansowego w sitowniku o skoku standardowym.
Zakres skokow Dostepne sa w zakresie skoku catkowitego od 5 do 295mm.
Symbol zaméwieniowy: RZQA50-135-50
Przyktad Pierscien dystansowy o dugosci 15mm instalowany zostat w sitowniku standardowym
Caujnik polozenia RZQA50-150-50. Wymiar B jest 246,5mm.

Sposoéb zamawiania skokéw

Mocowanie na szynie

RZQA32-150-78
Wkret mocujacy czujnik é —l_Skok pierwszego stopnia
(M3x10¢) va .
- 5 @ Skok catkowity
_ Obsada czujnika .
|
v A o~
Wycofany
Podkladka A === =
mocujgca czujnik s G
< G
78 (skok pierwszego stopnia)
Mocowanie na szynie czujnikéw D-A9, ‘
D-M9 ¥ Wysuniecie na dtugosé
A oy ysuniecie na dtugo$¢
TIBQ-2 A AN NN skoku pierwszego stopnia
@BQz-012 \
Oba uchwyty nalezy zastosowacé jako
zestaw , 150 (skok catkowity)
-
~ Sruba mocujaca \
-~ nie jest uzywana ) o~ Wysuniecie na dtugos¢
A, N N skoku catkowitego
Fos

W sprawie specjalnej dtugosci korpusu dla skokéw niestandardowych, nalezy
kontaktowaé sie z SMC.
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Teoretyczna sita na tloku

Sitowniki 3 potozeniowe Seria RZQ

Teoretyczna sita na ttoku [Tablica 1 [N]
Powierzchnia tioka [mm?] Cisnienie pracy _[MPa] (przy j_ec'|nakowej wartos$ci ciSnienia doprowadzanego_do ka_zc!ego z przytaczy)
(0] Pierwszy stopien Drugi stopien
ttoka Tiok A Ttok B Wysuwanie Cofanie Wysuwanie Cofanie
[mm] | Przéd | Tyt | Przod | Tyt
oL @ @+ @+ 0.3 0.5 0.7 0.3 0.5 0.7 0.3 0.5 0.7 0.3 0.5 0.7
32 410 804 792 792 118 197 276 123 205 287 118 197 276 119 199 279
40 641 1257 | 1244 | 1244 185 308 431 192 321 449 185 308 431 188 314 440
50 1001 1963 | 1935 | 1935 289 481 673 300 501 701 289 481 673 292 487 681
63 1527 | 3117 | 3067 | 3067 477 795 1113 458 764 1069 477 795 1113 443 739 1034
Teoretyczna sita na tloku
. . Pierwszy stopien Drugi stopien
PREENE Wysuwanie Cofanie Wysuwanie Cofanie
Przytacze pneumatyczne A C A A B C A C
Cisnienie pracy Pa Pc Pa Pa Ps* Pc* Pa Pc
Wzér na teoretyczng _ _ _ -
site na tioku F [N] F=-DxPa+@xPc F=®xPa F =-Dx Pa+@ x P +(2-3) x Pc F=@xPa+((®-@)xPc
@@ @ i @ oznaczajg powierzchnie tiokéw. (Patrz [Tablica 1))
*Przy zatozeniu PB < Pc.
Ttok A
; :
La
i
J /a0
| _ s of T
L = » 1 |
e : _u] !
....... - :[ _?/:;
£ 'r.
Ttok B Ttok B /
Wysuniecie na dlugos¢ skoku pierwszego stopnia Cofniecie skoku pierwszego stopnia
; c
ll_ _I T |
- : |
T : -

#
s

Tiok B ,

Woysuniecie na dlugos¢ skoku drugiego stopnia

O
¢

'
Tiok B /

Cofniecie skoku drugiego stopnia




Sitowniki 3 potozeniowe Seria RZQ

Masa

Masa [kl
7] Skok

E:gﬁf] 25-5 50-5 75-5 100-5 125-5 150-5 175-5 200-5 250-5 300-5
32 0.81 0.88 0.94 1.01 1.07 1.13 1.20 1.26 1.39 1.52
40 1.19 1.27 1.35 1.43 1.50 1.58 1.66 1.73 1.89 2.04
50 1.80 1.92 2.04 2.16 2.28 2.40 2.52 2.64 2.89 3.13
63 2.53 2.71 2.87 3.04 3.20 3.36 3.53 3.69 4.02 4.35

Uwaga: Do obliczenia masy dla skoku pierwszego stopnia nalezy uzy¢ wartos¢ masy ,10mm przyrostu skoku pierwszego stopnia” podang w zamieszczonej ponizej [Tablicy 2| ,Masa dodatkowa”.

Masa dodatkowa [Tablica 2

ld]

) Srednica ttoka [mm]
Pozycja Model 30 20 50 63
10 mm przyrostu skoku pierwszego stopnia RzQO 3 3 6 15
Mocowanie na tapach (fgcznie ze $rubami) RZQL 143 155 243 324
Mocowanie kotnierzowe (tgcznie ze Srubami) RZQG, RZQF 165 198 348 534
Ucho podwojne (facznie ze Srubami, sworzniem i pierécieniem sprezystym) RZQD 151 196 393 554

Uwaga: Mase dodatkowg z nalezy doda¢ do masy z tablicy ,Masa’.

Sruby mocujace do RZQB

Mocowanie: Dostgpne sg sruby mocujgce do wykonania RZQB z otworami przelotowymi.

Sposéb zamawiania: nalezy dodaé przed wymiarem stosowanej $ruby stowo ,Sruba’.
Przyktad: Sruba M5 x 110

(Do mocowania sitownika potrzebne sg 2 $ruby.)

Mocowanie od strony pokrywy czotowej

Mocowanie od strony pokrywy tylnej

J:<&

N \J
] — —
L_{ ; : 1
CH CR
Podktadka ptaska do RZQB D
= E
= |
c 050, 063

Uwaga: Przy mocowaniu od strony pokrywy czotowej, pod teb Sruby nalezy podiozy¢ zatgczong podktadke ptaska.

Sruby mocujace do RZQB

. . x Symbol zaméwienio
Model CH CR © D Sruba mocujgca llos¢ $rub - ac}:lzonej podkladki m\aAgkiej

RZQB32-25-0] 110 M5 x 110
RZQB32-50-0] 8 9,5 - 135 M5 x 135
RZQB32-75-0] 160 M5 x 160
RZQB40-25-L1 120 M5 x 120 2 szt RZQ32-12-S7515
RZQB40-50-0] 8,5 10 - 145 M5 x 145
RZQB40-75-0] 170 M5 x 170
RZQB50-25-[] 130 M6 x 130
RZQB50-50-00 11,5 16,5 3 155 M6 x 155 Podkladka plaska dlo
RZQB50-75-] 180 M6 x 180 A s y Mo wg
RZQB63-25-0] 135 M8 x 135 : bodkiadka ofaska do
RZQB63-50-0] 12,5 17,5 35 160 M8 x 160 éruby MSF\’NQ 0
RZQB63-75-0] 185 M8 x 185
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Sitowniki 3 potozeniowe Seria RZQ

Dobdér modelu

Schemat wyboru uktadu pneumatycznego i wykresu doboru __Schemat ukladu pneumatycznego

Wybér pneumatycznego uktadu sterowania i wykresu doboru nalezy przeprowadzi¢ wedtug ponizszego schematu.

1) Kierunek przemieszczania obciazenia

! !
[Pionowy| [Poziomy | — Uktad A, Wykres 1
l (*Obciazenie jest przejmowane przez prowadnice.)

2) Orientacja sitownika

| | i\s—_\LD\‘]L«\," sof]
~ w ::: A P2
[Do gényl Do doty — Uktad A, Wykres 2 Stopier: obciazenia= pz - o> T @
4 X P |~ 7 —
3) Stopien obciazenia sitownika \W: Obciazenie [N] / Zawor redukcyjny
! 1 D: Srednica tioka [mm] sch B
[0,25d0 0,5 [Ponizej 0,25 — Uktad B, Wykres 2 p.: Cignienie sprezonego powietrza [MPa] chemat d

!
Uktad C, Wykres 1, Minimalna wartos¢ obciazenia = Wykres 2
Wykresy doboru
Optymalng wielkos¢ sitownika okresla punkt przecigcia wartosci cisnienia pracy i masy obciazenia.

Wykres 1 Wykres 2
120 60

110

100 / 50 /

Schemat C Zawor mocy:
Precyzyjny stabilizator ci$nienia itp.

/ass /ass [ \s
90 / / T :
/ / or
80 7 40 7 /Zawér redukcyjny
/ / =
g 7o / / s ‘ZU{ @
Bl I Pl Ny
c = ~ A
-% 60 / /50— 30 / 4}— ,Zév}érchy:_
S Zawor requlacyjny itp. .
: B
§ 50 y /, // o B
| g =
40 L 20 % I 7 ° I
L~ 240 L~ 040 =
N v A o> B
20 ,/ / 32 10 ,/ / 032 * Nalezy uzy¢ zaworu redukcyjnego o duzym strumieniu
/ / objetosci w kierunku odpowietrzania, takiego jak zawor

mocy (zawér regulacyjny lub precyzyjny stabilizator
ci$nienia) itp. w celu nastawienia ci$nienia powietrza
doprowadzanego do przytacza A. Jesdli strumien objetosci
odpowietrzenia bedzie maty, predkos$¢ sitownika ulegnie
zmniejszeniu.

03 04 05 06 07 03 04 05 0.6 0.7
Cisnienie pracy [MPa] Cisnienie pracy [MPa]

Sprawdzenie dopuszczalnej
energii kinetycznej

N
¢

Masa obcigzenia [kg]
N

. Przyktad doboru

Na podstawie wykresu ze str. 10
nalezy sprawdzi¢ wytrzymatos¢
zderzaka wewnetrznego na krancach
skoku wysuwania i cofania.

Warunki doboru: Kierunek przemieszczania: pionowy
Orientacja sitownika: do gory
Przemieszczana masa: 15 kg
Cisnienie pracy: 0,4 MPa
Zgodnie ze schematem wyboru zostat wybrany schemat uktadu |A | i wykres @
Nalezy znalez¢ na wykresie 2 punkt przecigcia linii odnoszacych sie do cisnienia zasilania
0,4 MPa i masy przemieszczanej 15 kg.
Wybrany zostat sitownik @50.

O
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Ustawianie ukiadu pneumatycznego

Sitowniki 3 potozeniowe Seria RZQ

Nastawa ci$nienia wyjsciowego zaworu redukcyjnego

Zmiana punktu powrotu przy awarii zasilania

Cisnienie w uktadzie o schemacie A i w uktadzie o schemacie C nalezy

ustawi¢ przy pomocy zaworu redukcyjnego na wartos¢ okreslong ze
wzoru podanego w tablicy ponize;j.

Uktad | Orientacja Sredﬂ:fni]tbka P, [MPa]
A Poziomy - 0.75 P1
32 0.75 P1-0.012 m
40 0.75 P1-0.0078 m
A D i
0 dotu 50 0.75 P1-0.0050 m
63 0.75 P1-0.0031 m
32 1.5P1-0.024 m
c Do a6 40 1.5 P1-0.016 m
gory 50 1.5P1-0.010 m
63 1.5 P1-0.0063 m

P4: ci$nienie pracy [MPa], m: masa obcigzenia [kg]
W przypadku wahan masy obcigzenia, za warto$¢ masy nalezy przyja¢ wartos¢ $rednia.

Przyktad: Ukfad sterowania C przy cisnieniu pracy 0,5 MPa, przemieszczana masa
10 kg,wahajaca sig do 20 kg i Srednica ttoka 32 mm.
P,=1,5x0,5-0,024 x 15 = 0,39 MPa

Nastawa predkosci

Dane zamieszczone ponizej identyfikujg skoki, ktérych predkosci sa
nastawiane przez poszczegolne zawory dtawigco-zwrotne. Predkos¢
nalezy nastawiac, zaczynajac od matej predkosci, zwiekszajac ja
stopniowo do predkosci zadane;.

| ‘ <
@ @ ! A‘ BTC

® @
out ¥ @ out {l @
N o @ N ®

OUT: Dtawienie na wylocie
IN: Dfawienie na wlocie

Przekroczenie punktu zatrzymania posredniego

Podczas zatrzymania w punkcie posrednim, ttok sitownika najpierw
przesuwa sie poza punkt zatrzymania posredniego, a nastepnie cofa.
Aby okresli¢ na wykresie 3 odlegto$¢ przekroczenia punktu
zatrzymania (dodatkowg dtugos$c¢ skoku), nalezy najpierw z tablicy
zamieszczonej ponizej wybra¢ odpowiednig linie z czterech mozliwych
od 1do4.

Ukfad_| Orientacj Kierunek [ Lma | WWykres 3
. Wysuwanie 3 10 —
A Poziomy I fanie 4 @,zi
Wysuwanie 3 5 pd
A Do dolu Cofanie 3 T 4 @7‘17
. Wysuwanie 1 3
B Do gory - £
Cofanie 3
c Do g6 Wysuwanie 2 'g 2 / ;/
0 gory Cofanie 4 g / @>/
g 1 pd
< 7 ya
2 —~ D0
o) A A— 4
04 £—r~
0.3 /
0.2 p
0.1
100 200 300
Predko$¢ maksymalna [mm/s]

'

W momencie zaniku napiecia wskutek awarii zasilania, ttoki
sitownika w uktadach A, B i C cofaja sie do potozenia

' wyjSciowego.

i Aby w momencie zaniku napigcia ttok przesuwat sie do
potozenia posredniego, nalezy zmieni¢ zawor 3-drogowy
potaczony z tylnym przytaczem sitownika (zawor 2) na zawor
normalnie otwarty.

' Aby w momencie zaniku napiecia ttoki przesuwaty sie do

i potozenia catkowicie wysunietego, nalezy zmieni¢ oba zawory
3-drogowe na zawory normalnie otwarte.

E A
Zawor 1
F
Zawor 2 E

P1I>

[ [fm

Tk M

M

Powrét do potozenia wycofanego w momencie zaniku napiecia
Zawor 1: Normalnie zamkniety, Zawér 2: Normalnie zamknigty

Powr6t do potozenia posredniego w momencie zaniku napigcia
Zawoér 1: Normalnie zamkniety, Zawor 2: Normalnie otwarty

Powrét do potozenia wysunietego w momencie zaniku napiecia
Zawor 1: Normalnie otwarty, Zawor 2: Normalnie otwarty

Zmiana ukfadu w celu utrzymania kierunku ruchu
przy awarii zasilania

Aby utrzymac kierunek ruchu realizowany w momencie zaniku
napiecia, zamiast powrotu do okreslonego punktu zatrzymania,
nalezy zmieni¢ oba zawory 3-drogowe na zawory 5/2 bistabilne i
zaslepi¢ korkami otwory przytaczeniowe A lub B , ktére pozostaty
otwarte.

g/

%‘ :7
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Budowa

Sitowniki 3 potozeniowe Seria RZQ

Wykaz czesci

Wykaz czesci

Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 |Tuleja sitownika stop aluminium | anodowana na twardo 13 |Kotek walcowy stal weglowa
2 |Tiok A stop aluminium | anodowany na twardo 14 | PierScien amortyzujacy A poliuretan
3 |Tiok B stop aluminium niklowany chemicznie 15 | Pierscien amortyzujacy B poliuretan
4 | Ttoczysko stal weglowa twardy chrom 16 |Magnes kauczuk syntetyczny
5 |Rura wewnetrzna stal nierdzewna 17 |Pierscien prowadzacy tworzywo sztuczne
6 |Rura zewnetrzna stal weglowa cynkowana i chromianowana 18 |Sruba mocujaca stal weglowa niklowana
7 |Pokrywa czotowa stop aluminium | anodowana na twardo, na biafo 19 |Uszczelka ttoka NBR
8 |Tuleja prowadzaca specjalna okfadzina ciema 20 | Pierscien uszczelniajgco-zgarniajacy A NBR
9 |Pokrywa tloczyska stal weglowa niklowana chemicznie 21 |Piercien uszczelniajgco-zgarniajacy B NBR
10 [Nakretka stal weglowa cynkowana i chromianowana 22 |Uszczelka A NBR
11 |Pokrywa tylna stop aluminium chromianowana bezbarwnie 23 |Uszczelka B NBR
12 |Pierscien sprezysty stal narzedziowa fosforanowany 24 |Uszczelka C NBR
Czesci zamienne/Zestawy uszczelek
Srednica tloka [mm] Symbol zaméwieniowy zestawu Zawartosé
32 RZQ32-PS
40 RZQ40-PS W sktad zestawu wchodzg pozycje nr 19, 20, 21, 22 oraz 24 z tablicy powyzej.
50 RZQ50-PS
63 RZQ63-PS
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Wymiary

Sitowniki 3 potozeniowe Seria RZQ

Wykonanie standardowe (otwory gwintowane z obu stron)/RZQA

4-04 , efektywna dtugosé

4-04 RA gwintu RB
s T ;,
] v
:hh—| I L
B

4 [M

Przekrdj a-a

a-P
/ (wielko$¢ przytacza)
. FA
G_ Q FB_
/‘/
o KA Fah P A
e Q LN (ST AN

L B + skok catkowity
A + skok catkowity

Wykonanie standardowe (otwory przelotowe)/RZQB

@32, a40

e50, 063

Podktadka ptaska w dwoch ) N
otworach (zataczona w dostawie) 2-RR 2-RH
™ I
i —f—[
FE L
= ﬁ = 8
7 &I ] 7|5
™ 4 L ooy
Erm— |
=== !

Przekroj b-b

Do mocowania nalezy wykorzysta¢ 2 otwory przelotowe.

Podkfadka ptaska w 4 otworach

(zataczona w dostawie) 4-RR 4-RH

—
&l

I T
I

]

[T1

Przekréj b’-b’

4-oN
4-00

Do mocowania nalezy wykorzystac 4 otwory przelotowe.

H , efektywna dlugos$¢ gwintu C

(mm}

Srednicatiokal o | B |C | D |E|FA|FB[G| H |1 |J|K[L[M|N| 01 |O| P |Q|RA|RB|RRIRH|T (W |Z
32 [nsjg25(14 |22.4/45 |33 125/ 9 | M8 [60(45(17|18]34(55] Me | 9| 18 [245(14 [10(55] 7 |4.549.5 14

40 [110]oz2[16|28[52]35[14| 9| mi0 |eo|5 |24|18|40(55] M6 [o]| 1B |26|14[10|55] 7 [45|57 |14

50 [18sj9s5[ 16|35 6437 |14 12| mi0 |se| 7 |30 |22]|50|66] M8 [11] 14 [30[17[14]| 3 |8 [55|71]19

63 [130]102[21 |45 [77 [aesf1e.5 15| mie [103] 7 |36 |28]60| o [ M10 [14] 14 [as5215[18|45[10565]84 | 19
% svC 8



Wymiary elementéw mocujacych

Sitowniki 3 potozeniowe Seria RZQ

tapy/RZQL
tapy {mimy
L B + skok catkowity .
Srednica tioka alelL liolhialinlis
| L] fmml
== F—5{ Srubazibem TINELY 32 107.7182.5) 18 (6.6 4 |30 665
'H speciainym AL ‘@ 20 7oz 18]6s| 4 [33]7s
| ; J y
i, = = | : ﬁ}ﬁ : > 50 267965 22| 9 | 5 |39 [725
' k(-r_:// - 63 138.2|102| 28 [ 11| 5 |46 | 78
E IF o : Srednica thok
ot it e X Ly |1z | x | v
x|y x|| LG
LS + skok calk.owity LX 4-glLD 32 57157 71 N1.2|5.8
- A + skok catkowity . LZ 20 MAEITEE
50 79|78 |95 14.7] 8
63 95 [01.5/113[16.2[ 9
Kotnierz z przodu/RZQF
i . Kotnierz {mm)
f = . .
i = Srenea  |aR|AH| B |FD |FT |FV |FX
32 1005108.582.5(55| 8 |50 58
L B 4 skok calkowity 40 110[118| 92 |55 | 8 |56 | 62
AR -+skok catkowity 50 11gsf27 5065 66| o |67 |78
63 130[139|102| @ |9 90|92
Kotnierz z tylu/RZQG Sreqeel@ lrz| L | m
4-gFD 32 85| 18 | 34
40 72| 18 | 40
¥ T 50 90 | 22 [ 50
63 108| 28 | 60
cl=
M
FX L B + skok catkowity FT
FZ AH + skok catkowity
Ucho podwojne/RZQD
P j Q Ucho podwdéjne (i)
Srubaztbem & . .
zgniazdem  S°P2I@ | A | g |ep el |cT|cujcw
CT szesciokatnym
/S 32 1a05/82.5) 10 1208 5 | 14| 20
e Otwér: 40 [142[ 02|10 [132| 6 | 14|22
_Wcmw 50 160.595.5) 14 [1465 7 | 20| 25
63 174(102| 14 |180| 8 | 20| 30
N
=i Sred[r:}lqc:ﬂtloka = s
cu
B + skok catkowity CW RR 32 18|35 |18 |10
CL +skok catkowity 40 18|36 (18|10
A +skok catkowity 50 20 |44 |22 | 14
63 22|44 (28|14
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Seria RZQ

Szczegotowe wytyczne bezpieczenstwa dla produktu

Nalezy uwaznie przeczyta¢ przed uruchomieniem sitownika.

Al
A\ uwaga

1. Nalezy zachowac¢ zaleznos¢ miedzy przemieszczang masq

a maksymalna predkoscia tak, aby nie przekroczyta linii
granicznej pokazanej na wykresie 1. Jesli linia graniczna
zostanie przekroczona, tadunek musi by¢ przechwytywany
przez zewnetrzny zderzak.

Praca w warunkach przekroczenia linii granicznej moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia urzgdzenia.

Wykres 1
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2. Sitownik mozna stosowac w takich aplikacjach, w ktérych
przekroczenie punktu zatrzymania posredniego nie spowoduje
zadnych problemoéw.

Podczas zatrzymania w punkcie posrednim, tlok sitownika najpierw
przesuwa sie poza punkt zatrzymania posredniego, a nastepnie cofa.
Odlegtos¢ przekroczenia punktu zatrzymania pozwala okresli¢ wykres 3
na stronie 6. Sitownik mozna zastosowac tylko w aplikacjach, w

ktérych to przekroczenie nie bedzie powodowa¢ zadnych probleméw.

3. W przypadkach , w ktérych wymagana powtarzalnos¢
pozycjonowania na krancach skoku wysuwania i cofania
powinna wynosi¢ 0,1mm lub mniej, wymagane jest
zastosowanie do zatrzymywania zderzaka zewnetrznego.
Przy zatrzymywaniu z uzyciem zderzaka wewnetrznego odchytka
spowodowana zmiang ci$nienia zasilania i sitami zewnetrznymi
moze wynosi¢ ok. 0,1mm.

4. Nalezy zastosowa¢ prowadnice zewnetrzng w celu przejecia
sit wywotujacych moment lub momentu obrotowego, ktory jest
generowany przez obciazenie.

Sita wywotujgca moment lub moment obrotowy dziatajacy na sitownik
skracajg okres trwatosci sitownika i moga doprowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia.

5. Do przylaczenia prowadnicy przesuwanej bezposrednio
sitownikiem, nalezy uzy¢ odpowiedniej koncowki
kompensacyjnej wybranej z podanych w tablicy ponizej.
Jesli prowadnica bedzie pracowac przy bezposrednim pofaczeniu z

ttoczyskiem sitownika, moze ulec skroceniu okres trwatosci lub moze
dojs$¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Model Stosowane koncowki kompensacyjne
RZQO 32 JB40-8-125
RZQO 40,50 JB63-10-150
RZQO 63 JB80-16-200
\
Amortyzator uderzen Prowadnica

[ ) J
Koncowka
@ kompensacyjna

Sitownik 3-potozeniowy

6. Jesli energia kinetyczna obcigzenia (masa przedmiotu
przemieszczanego i ruchome czesci sitownika) przekracza
dopuszczalng warto$¢ podang w tablicy ponizej, nalezy
dotaczy¢é mechanizm absorbujacy, jak np. amortyzator
uderzen, jak pokazano na rysunku powyze;j.

Srednica ttoka [mm] Dopuszczalna energia kinetyczna [J]
32 0.29
40 0.52
50 0.91
63 1.54

Energia kinetyczna obciazenia wyrazana jest wzorem:

E = Energia kinetyczna [J]

E= M+m Vo M = Masa przemieszczanego przedmiotu (kg)
2 m = Masa ruchomych czesci [kg]

v = Predkos¢ ttoka [m/s]

| Dane do doboru |
[ka]

Masa czesci ruchomych w sitowniku RZQ

Srednica Skok sitownika

foka[mml| 25-5 | 50-5 | 75-5 |100-5|125-5|150-5|175-5|200-5 | 250-5 | 300-5
32 | 018 | 021 | 023|026 | 029 | 0.32 034|037 | 043 | 048
40 | 031 | 035|039 | 043 | 046 | 050 | 0.54 | 0.58 | 0.66 | 0.74
50 | 058 | 063 | 068|073 | 078 | 0.83 | 0.88 | 0.93 | 1.03 | 1.13
63 | 073 | 080 | 0.86 | 0.93 | 099 | 1.06 | 112 | 1.19 | 1.33 | 145

Do obliczenia masy dla skoku pierwszego stopnia nalezy uzy¢ warto$é¢ masy ,10 mm przyrostu
skoku pierwszego stopnia” podang w tablicy ,Masa dodatkowa”, zamieszczonej ponizej.

Masa dodatkowa [g]
Srednica ttoka [mm] @32 | 240 | @50 | @63
10 mm przyrostu skoku pierwszego stopnia 3 3 6 15

| Konserwacja |

Uwaga

1. Gdy konieczne stanie si¢ ponowne przesmarowanie,
nalezy uzy¢ smaru specjalnie przewidzianego do tego celu:

Smar w opakowaniu

Symbol zaméwieniowy: opakowanie 10 g: GR-L-010
opakowanie 150 g: GR-L-150

2. Przy wymianie uszczelek ruchowych, nalezy uzy¢ zestawu

uszczelek przewidzianego dla odpowiedniej Srednicy ttoka.

Odpowiedni zestaw uszczelek - patrz punkt ,Budowa” na str. 8.
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