CAT.EUS20-165C-PL

Sitowniki bezttoczyskowe

Ze sprzc-;-zenlem mechanlczn m

Seria M| Y3A/ 3B

Wykonanie podstawowe @16, @320, @25, 932, 340, 350, 363
Sposo6b zamawiania

MY3

A

16

300

LS

Wykonanie ®
krotkie
A | (amortyzacja
elastyczna)
standardowe
B | (amortyzacja
pneumatyczna)
@ ttoka @
16 | 16 mm
20 | 20mm
25 | 25mm
32 [32mm
40 | 40 mm
50 | S50mm
63 | 63 mm

@ Zespot nastawy skoku

Przylacza pneumatyczne - | bez zespotu nastawy skoku MY3A, MY3B
Svmbol 1T Srednica tloka L | zamortyzatorem uderzen do matych obcigzen z obu stron
y! ’\Xg 216, 220 H | zamortyzatorem uderzen do duzych obcigzen z obu stron
= : LS | z amortyzatorem uderzen do malych obcigzen z lewej
Re 925, SL | z amortyzatorem uderzeh do matych obcigzen z prawej MY3B
N NPT 232, 240 HS | z amortyzatorem uderzen do duzych obcigzen z lewej
TF G 250, 963 SH | z amortyzatorem uderzen do duzych obcigzen z prawej
® LH | zjednym zespotem L z lewej i jednym zespotem H zprawej
Skok HL | z jednym zespotem H z lewej i jednym zespotem L z prawej
Patrz — tablica skokéw standardowych.
Zespot nastawy skoku — wyglad i potozenie
dia MY3B - ZesostL
Zespot H
Przytgcze
] == Przyklad instalacji zespotu
nastawy skoku HL
|- — Przytacze
Stosowane czujniki potozenia ttoka / Parametry techniczne - patrz "Czujniki potozenia tioka”
x . Napiecie pracy Model czujnika potozenia Kabel przytaczeniowy [m]*
Funkia speciaina Przylacze | -§ 2 Podtaczenie - Kabel 0,5m s
1a spec elekiryczne g S| (typ wyjscia) DC AC Doprowadzenie k?bla 0l5 3 g ze Zlaczem M8
prostopadie osiowe O lon | @
nie o | ooy | Agov A90 ° - udady o
R Kabel 2-przewodowe 24V scalone DVZ;EE;" b
zatopiony 12V 100V A93V A93 [ ] [ ] (@] (o]
tak
3-przewodowe _ uktady -
(réwnowazny NPN) v A96V A96 d e scalone
3-przewodowe
(NPN) MINV MON o ° o O uktady
= 3-przewodowe scalone
é - (PNP) MOPV M9OP [ ] (] o o
S Kabel 2-przewodowe M9BV M9B ) ° o) o) przekani
= ! 24V 12V - :
é zatopiony | tak | 3-przewodowe MONWV MONW ° ° o o PLC
= wskaznik (NPN) uktady
= -
=| daonostycany S-pracuodone MOPWV | MPW | @ | ® | O o salone
(&) (2-kolorowy) ( )
2-przewodowe M9BWV M9BW ) ® (@) (@)
* Oznaczenie dtugosci kabla przytgczeniowego: 0,5 m — (przyktad : M9B)
3m.. . L (przyktad : M9BL)
S5m. Z (przyktad : M9BZ)

Czujniki oznaczone symbolem ,O” wykonywane sg nha zamowienie

Obok czujnikéw podanych w tabeli powyzej, zastosowane moga by¢ réwniez inne modele
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Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Seria MYBA/BB

MY3A (amortyzacja
elastyczna)

MY3B (amortyzacja
pneumatvczna)

Parametry techniczne

LI Srednica ttoka [mm] 16, 20 25, 32 40 50, 63
o Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Sposdéb dziatania Dwustronnego dziatania
Zakres ci$nienia pracy 0.15do 0.8 MPa
Cisnienie kont olne 1.2 MPa
-‘s. Lebngsze;t:ra otoczenia i czynnika 5 do 60°C
-, Amortyzacja Amortyzatory elastyczne (M(YM3<(L\?3 é )Amortyzaqa pneumatyczna

Smarowanie Nie jest wymagane, trwale nasmarowany

Symbol graficzny Tolerancja skoku [mm]

+1.8 +2.8 Uwaga)
0

Do max. 1000mm "% , powyzej 1001mm

Wielkos$¢ przytaczy

M5 1w | 14 38

[ESm

Uwaga: Tolerancja skoku dla MY3A jest wartoscig bez dziatania cisnienia. Przy

zastosowaniu amortyzatora elastycznego, skok MY3A jest uzalezniony od wartos$ci

ci$nienia pracy.
W celu okreslenia tol

erancji dtugosci skoku przy danym ci$nieniu pracy, nalezy

dodatkowy skok bedacy wynikiem dziatania ci$nienia z kazdej ze stron tloka podwoi¢

i dodaé¢.

Predkosc¢ tloka Skoki standardowe
Srednica tioka [mm] 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 Srednica . Maks. produkowany skok
Bez zespotu nastawy skoku (MY3A) 80 do 500 mm/s tioka [mm] [mm]
Bez zespotu nastawy skoku (MY3B) 80 do 1000 mm/s 16, 20, 25 | 100, 200, 300, 400, 500, 600,

. 32, 40, 50 | 700, 800, 900, 1000, 1200 3000
Zespdt nastawy skoku 80 do 1000 mm/s it ! ! ! ’ ’
(zespot L i HIMY3B) (16, @20 zespét L 80 do 800 mmis) 63 1400, 1600, 1800, 2000
* Zewnetrzny amortyzator uderzen (do matych obcigzen) 80 do 1500 mm/s * Skoki moga byé wykonywane o dtugosci stopniowanej co 1mm az do diugosci skoku

maksymalnego. Przy niestandardowych dtugosciach skoku ponad 2000 mm, na koncu

* Patrz "Dobdr zewnetrznego amortyzatora uderzen"
symbolu zaméwieniowego nalezy doda¢ przyrostek ,-XB11".

Gdy uzywany jest amortyzator serii RB, sitownik powinien pracowac z predkoscia ttoka
ktdéra nie przekroczy zdolnosci absorpcyjnej amortyzacji pneumatycznej i zespotu nastawy
skoku.

* Ze wzgledu na swojg konstrukcje, wahania predkosci roboczej sitownika sa wigksze niz
sitownikow z tloczyskiem. W przypadku aplikacji, ktére wymagaja statej predkosci, nalezy
wybraé odpowiednie urzadzenie dostosowanie do poziomu wymagan.

Parametry techniczne zespotu nastawy skoku

Srednica ttoka [mm] 16, 20 25, 32 40, 50 63
Zespot L H L H L H L H
Model amortyzatora uderzen RB0806 RB1007 RB1007 RB1412 RB1412 RB2015 RB2015 RB2725
Amortyzator uderzen do matych obciazen serii RJ, model (-XB22) RJ0806H RJ1007H RJ1007H RJ1412H RJ1412H - - -
Zakres dokfadnej nastawy skoku [mm] | MY3B 0do -10 0do-12 0do-16 0do-24

Opcje wykonywane na zamowienie Parametry techniczne amortyzatoréw uderzen

Symbol Opis
-XB11 Dtugi skok Model RB RB RB RB RB
-XB22 Amortyzator uderzen do matych obciazen serii RJ 0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725
_XB168 Otwory gwintowane z wktadka helical Maks. energia pochtaniana [J] 0.84 24 | 10.1 | 29.8 | 46.6
-XB416 Plyta ustalajaca zespot nastawy skoku | Skok [mm] 6 7 12 15 25
-XB417 Plyta ustalajaca zespot nastawy skoku Il Maks. predko$é zderzenia [mm/s] 1000
Maks. czestotliwos¢ pracy [cykli/min] 80 70 45 25 10
) ) rozprezona | 1.96 | 422 | 6.86 | 8.34 | 8,83
Sita sprezyny N 1 Genieta | 4.22 | 6.86 | 15.98 | 20.50 | 20,01
Zakres temperatury pracy [°C] 5do 60

Uwaga: Okres trwatosci amortyzatorow zaleznie od warunkéw pracy jest inny niz sitownikow
serii MY3A/3B.

Dopuszczalny cykl pracy z parametrami podanymi w niniejszym katalogu zamieszczono ponizej.
Dla RB08 - 1.2 miliona cykli.

Dla RB1007 do RB 2725 — 2 miliony cykli.

Uwaga: Podany okres trwato$ci (okres odpowiedni do wymiany) zostat okre$lony dla
temperatury otoczenia 20 — 25°C. Trwato$¢ moze rézni¢ sie w zaleznosci od temperatury i
innych warunkéw pracy. Niekiedy amortyzator moze wymaga¢ wymiany przed podanym
powyzej okresem.
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechaniczn Seria M Y3A/ 3B

Teoretyczna sita na ttoku Masa
[N] (kg
[mm] | tioka | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 Model toka | ictawowa | na 50 mm - -
[mm?] [mm] skoku Zespot L Zespot H
16 200 40 60 80 100 120 140 160 16 022 0.06
20 314 62 94 125 157 188 219 251 20 0.39 0.09
25 490 98 147 196 245 294 343 392 25 0.65 017
32 804 161 241 322 402 483 563 643 MY3A 32 1.25 0.18
40 1256 | 251 377 502 628 754 879 | 1005 40 2.45 0.25
50 1962 392 588 784 981 1177 | 1373 | 1569 50 3.72 0.40
63 3115 | 623 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 63 7.14 0.56
) o ] ) , 16 0.23 0.06 0.04 0.05
Uwaga: Teoretyczna sita na ttoku [N] = ci$nienie [MPa] x powierzchnia ttoka [mm?] 20 049 0.09 0.06 0.08
25 0.75 0.17 0.10 0.15
MY3B 32 1.39 0.18 0.14 0.22
40 2.58 0.25 0.26 0.30
50 4.10 0.40 0.38 0.52
63 7.78 0.56 0.57 0.92
Przyktad obliczenia: MY3B25-300L
Masa podstawowa ......... 0.75kg Skok sitownika .......... 300 mm
Masa dodatkowa ............ 0.17 kg/50mm skoku 0.75+ 0,17 x 300/ 50 + 0.1 x 2 = 0k.1.97 kg
Masa zespotu L .......... 0.1 kg
Opcja /| Modele zespotu nastawy skoku
Model | o=l 16 20 25 32 40 50 63
Zespol L lewy MY3B-A16L1 MY3B-A20L1 | MY3B-A25L1 | MY3B-A32L1 MY3B-A40L1 MY3B-A50L1 MY3B-A63L1
o prawy | MY3B-A16L2 MY3B-A20L2 | MY3B-A25L2 | MY3B-A32L2 | MY3B-A40L2 | MY3B-A50L2 | MY3B-A63L2
Zespol H lewy MY3B-A16H1 MY3B-A20H1 | MY3B-A25H1 | MY3B-A32H1 | MY3B-A40H1 | MY3B-A50H1 | MY3B-A63H1
prawy | MY3B-A16H2 | MY3B-A20H2 | MY3B-A25H2 | MY3B-A32H2 | MY3B-A40H2 | MY3B-A50H2 | MY3B-A63H2

O
<




Seria MY3
Dobér modelu 1

Ponizej podano kolejne kroki procedury doboru modelu serii MY3 najodpowiedniejszego do twojej aplikacji.

Wytyczne do wstepnego wyboru modelu

Model ) V\{ytyczn.eldo wstepnego wyporu_ modelu _ Uwagi
sitownika Wykonanie Doktadnos¢ Uzycie zewnetrznej | Bezposrednie Doktadnosé
skoku prowadnicy obcigzanie sanek
. oL Zazwyczaj w polaczeniu z oddzielng,
MY3A Wykonanie krotkie, podstawowe A @ A A prowadnica, zredukowana dtugo$¢ catkowita.
. Zazwyczaj w potaczeniu z oddzielng prowadnica,
MY3B Wykonanie standardowe, podstawowe © © O A ody dﬁk,aéno‘é’c. sqkoku nie jest wymggana. &
. . Mocowanie detalu przenoszonego bezposrednio
MY3M Wykonanie z prowadnica slizgowa © X O ©) na sitowniku, gdy wymagana jest dokfadno$¢ skoku.

© Najbardziej odpowiedni O Odpowiedni

/\ Stosowany X Nie zalecany

Uwagi: 1. Doktadnos$¢ sanek oznacza wielko$¢ odchylenia sanek pod wptywem przytozonego momentu.
2. Roéwnolegtos¢ przesuwu nie jest gwarantowana dla tych sitownikéw. Jesli wymagana jest réwnolegtos¢ przesuwu lub doktadne potozenia posrednie skoku

Nalezy skontaktowac¢ sie z SMC.

Schemat doboru modelu

Gdy uz
prowadnicy zewnetrznej.

ana jest zewnetrzna prowadnica, sprawdzenie nosnosci wybranej prowadnicy powinno przebiega¢ wedtug procedury doboru

Seria MY3 pozwala na bezposrednie zamocowanie obcigzenia, w zakresie dopuszczalnym dla wbudowanej prowadnicy. W tym przypadku

masa tadunku bedzie rézni¢ si¢ w zaleznosci

od predkosci przesuwu i orientacji mocowania montazu sitownika. Nalezy sprawdzi¢

prawidtowos¢ wyboru wedtug zamieszczonego ponizej schematu przebiegu procedury doboru modelu.

Warunki pracy

m: Masa przemieszczana [kg] Potozenie pracy:
v: Predko$¢ [mm/s
P: Cisnienie pracy [MPa]

Ponownie rozpatrz warunki pracy

U

Wstepny wybor modelu

MY3A: Wykonanie krotkie, podstawowe

MY3B: Wykonanie standardowe, podstawowe

MY 3M: Wykonanie z prowadnica $lizgowa

Wybierz wigkszy
sitownik

Zmien typ
prowadnicy

Okres| masg obciazenid
i dopuszczalny moment
1).2)

TAK

NIE

Tylko w przypadku
MY3A i MY3B

EEEEEEp

Wybierz inny
typ prowadnicy.

Sprawdz amortyzacje
na krancu skoku

Y

Zespot nastawy
skoku z wbudowang
amortyzacja

TAK

NIE

Zewnetrzny
amortyzator
uderzen

’_‘ TAK

Sprawdz spos6b mocowania
czujnikéw potozenia (model)

Okreslenie
modelu

* 1.Jezeli wspdiczynnik obcigzenia jest wysoki w poréwnaniu z sitg sitownika, moze to mie¢ negatywny wptyw
na sitownik i spowodowac¢ nieprawidtowe dziatanie. Nalezy dobiera¢ sitownik tak, aby wspétczynnik
obcigzenia byt ponizej 50% sity sitownika (zwtaszcza przy zewnetrznej prowadnicy).

*2. Obliczenia przy doborze nie uwzgledniajg czynnikdw, takich jak przewody pneumatyczne, prowadniki kabli

itd. Nalezy obliczy¢ i wybra¢ wspoétczynnik obcigzenia, ktéry uwzglednia sity zewnetrzne od przewodow i

prowadnikéw kabli.

* Przy zastosowaniu zewnetrznego mechanizmu amortyzujacego, zaleca sie umiesci¢ go w poblizu $rodka
ciezkosci obcigzenia.

Przy pomocy zamieszczonego powyzej schematu przebiegu procedury wyboru, mogg byé dobierane
wszystkie modele sitownikéw bezttoczyskowych serii MY3..

Dalsze informacje znalez¢ mozna w oddzielnej Instrukcji Obstugi. W przypadku pytan nalezy skontaktowaé
sie z SMC.
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

AOstrzeienie

Uktad ograniczajacy lub amortyzator uderzen moze by¢ niezbedny.
Jesli obiekt jest przemieszczany szybko lub ma duzg mase, amortyzacja w sitowniku moze nie
by¢ w stanie sama zaabsorbowac energii zderzenia. W takim przypadku nalezy zainstalowa¢
uktad ograniczajacy przed amortyzacjg albo zainstalowa¢ zewnetrzny amortyzator w celu
zmniejszenia sity przy zderzeniu. Nalezy réwniez sprawdzi¢ sztywno$¢ maszyny.

Dobér modelu

Seria MY3

Maksymalna predkos¢ pracy

* Zewngtrzne amortyzatory powinny mie¢ charakterystyki wymienione na str. 20 Sitowniki
moga zosta¢ uszkodzone, jesli zastosowane amortyzatory uderzen nie bedg odpowiadac
zalecanym charakterystykom.

Rodzaj Ograniczenie skoku Amortyzacja | Maksymalna predkos¢ pracy ey
obciazenia 500 1000 1500
| \
Amortyzacja [ 1
elastyczna I MY3A I
Wewnetrzne
ograniczenie
sitownika ‘ ‘ MY3B ‘ ‘
Amortyzacja
pneumatyczna
Obcigzenie
mocowane
bezposrednio ‘ ‘ MY3M ‘ ‘
Zespot nastawy skoku — ] —
7 (opcja: zespot L, H) Amortyzatory | b o |
uderzen MY3M
Uwaga 5) 5)
1o . o
I
Zewnetrzne I MY3B I
Zderzaki amortyzatuowl;ya 2 Uwaga 3) 3)
zewnetrzne uderzen "% 2
%ﬂ
|| wmvam ||
Uwaga 3) 3)
Amortyzacja [ ]
elastyczna I MY3A I
Wewnetrzne
ograniczenie
sitownika
Uzycie prowlagwrli%) Amortyzacja
zewnetrznej ~"*°
pneumatyczna MY3B
Zespot nastawy skoku Amortyzatory =hb q=
(opcja: zespot L,H) uderzen ‘ MY3B ‘
Uwaga 4) ' 4)
Uwaga 5 ' 5)
Zderzaki amortezator — —
zewnetrzne uderZer'\ Stz [[ MY3A ]| [[ MY3B ]
Uwaga 3) 3)

Uwagi: 1. Sitowniki beztloczyskowe ze sprzgzeniem mechanicznym moga by¢ uzywane z bezposrednio mocowanym obcigzeniem z dopuszczalnego zakresu dla
kazdego typu prowadnicy, jednak konieczne jest staranne wyréwnanie przy obciazeniu, ktére ma zewnetrzny mechanizm prowadzacy. Obejma mocowana do
prowadnicy zewnetrznej i ptywajacy wspornik kompensacyjny muszg by¢ zamontowane w sposéb gwarantujgcy swobode ruchu w kierunku ptywajacych osi Y i Z.
Nalezy zapewni¢ aby wspornik ptywajacy byt tak ustawiony, ze czg$¢ przenoszaca site pchajgca ma staty styk .
Blizsze dane na temat ptywania w kierunku osi Y i Z - patrz wspoétrzedne i momenty w sposobie wyboru na str. 28.
2. Amortyzator uderzen powinien spetnia¢ wymagania podane na str. 19i 20
3. Jako amortyzator zewnetrzny, powinna by¢ instalowana, w poblizu $rodka cigzkosci, jednostka o odpowiedniej zdolno$ci amortyzacji.
4. Do zewnegtrznej prowadnicy nalezy uzy¢ zespét nastawy skoku z serii MY3B.

5. Ponizej podano blizsze dane odnos$nie maksymalnej predkosci pracy dla zespotu nastawy skoku.

Seria MY3 — Maksymalna predkos¢ pracy przy stosowaniu zespotu nastawy skoku

[mm/s]

Seria Srednica tloka [mm] Zespot nastawy skoku Wewnatrz zakresu doktadnej nastawy Poza zakresem doktadnej nastawy
16, 20 Zespot L 800 500
MY3B ’ Zespot H 1000 800
25, 32, 40, 50, 63 ZespétL, H 1000 800
MY3M 16, 25, 40, 63 ZespétL, H 1500 800

Poza zakresem doktadnej nastawy skoku - oznacza sytuacje, gdy uzyta zostata ptyta ustalajaca (X-416, X-417).

'
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Dobér modelu Seria

MY3

Momenty i masa obcigzenia dziatajgce na sitownik beztloczyskowy
Zaleznie od potozenia sitownika, wielkosci obcigzenia i potozenia jego srodka ciezkosci moga powstawaé rézne momenty

Uktad osi wspotrzednych i momenty

Masa obciazenia i moment statyczny

Mocowanie Mocowanie

Mocowanie
na scianie

poziome do sufitu

M3z Moment wzdiuzn M
~ y q M: \, M:
e <
X /Q A V4
mixg X X z X
m:xg M:xg
M1 Moment Mgﬁzwaenie Sposéb mocowania | Poziomo | Do sufitu [Na scianie| Pionowo
i w
(\};:oprzeczny P - Obcigzenie statyczne m m, m, m; m, ¥
y M; | mixgxX | myxgxX _ myxgxZ
X Mo: M t ob j LS M, | mixgxY | m:xgxY | msxgxZ
2: Moment obracajacy . statyczny |_ Mz | ™9 2Xg 35X g _
! M, _ m;xgxX | mgxgxY

Uwaga: my jest masa, przemieszczang przez site pchajaca sitownika i z reguty odpowiada

M. x g
0,3 do 0,7 wartosci sity pchajacej (zaleznie od predkosci przesuwu).

g: Przyspieszenie ziemskie,

Moment dynamiczny

Przyspieszenie ziemskie
Va Predkos¢ érednia
3 Wspc’)llczynnik amortyzaciji

Sposdéb mocowania | Poziomo | Do sufitu |Na scianie| Pionowo
Obcigzenie dynamiczne E¢ 1.4vaxdxmyxg
M, 13xFexZ
Moment - - -
dynamiczny M. Moment dynamiczny Moz nie powstaje
M; 13xFexY

Uwaga: Moment dynamiczny obliczany jest wedtug podanych powyzej wzoréw,
bez wzgledu na sposéb zamocowania.

Obliczenie stopnia obcigzenia prowadnicy

1. Przy obliczeniach do doboru modelu nalezy sprawdzi¢ maksymalne dopuszczalne obcigzenie (1), moment statyczny (2) i moment
dynamiczny (3) (w czasie uderzenia w zderzak).

* Do obliczen (1) i (2) nalezy przyjaé va (predkos¢ srednig), a do obliczenia (3) v (predkos$é zderzenia L=1,4va). Do obliczenia (1) nalezy okresli¢ Mmax z wykresu
maksymalnego dopuszczalnego obcigzenia (m1, my, m3), a do obliczen (2) i (3) nalezy okresli¢ Mimax z wykresu maksymalnego dopuszczalnego momentu (M4, My, M3).

Suma s N
wspdlczynnikow S = Masa obciazenia (m) . Moment statyczny (M)" . Moment dynamiczny (Mg) 2
gﬁ,ﬁ'}:j{,‘;ﬁv Maks. masa obciazenia (Mmax) Dop. moment statyczny (Mmax) Dop. moment dynamiczny (Mgmax)

W zalezno$ci sposobu zamocowania, masy obcigzenia i potozenia srodka cigzkosci obciazenia, na sitownik bezttoczyskowy moga od dziatywaé rézne momenty.

Uwagi: 1) Moment wywotywany przez obcigzenie w stanie spoczynku sitownika.
2) Moment wywotywany przez obcigzenie udarowe na krancu skoku (przy uderzeniu w zderzak).
3) Zaleznie od ksztattu przedmiotu przenoszonego, moze wystapi¢ wigcej momentéw. W takim przypadku suma stopnl obciazenia (2a) jest suma wszystkich tych momentéw.

2. Wzory odniesienia (moment dynamiczny przy zderzeniu)
Przy rozpatrywaniu uderzenia w zderzak, do obliczenia momentu dynamicznego nalezy stosowac¢ podane ponizej wzory.
m : Masa obcigzenia [kg] v : Predkos$¢ przy zderzeniu [mm/s]
F : Sita oddziatywania obcigzenia [N] L1 : Odlegto$é do srodka ciezkosci obciazenia [m]
Fe : Sita zastepcza przy zderzeniu (uderzenie w zderzak) [N] Me: Moment dynamiczny [Nm]

va : Predkos¢ $rednia [mm/s] 8 : Wspotczynnik amortyzaciji L
M : Moment statyczny [Nm] Dla amortyzaciji elastycznej = 4/100
Dla amortyzacji pneumatycznej = 1/100 ] Fe
v=14va[mm/s] Fe=14vadmg? Dla amortyzatora uderzen 1/100 ha Me
Mg = % “Fe-Li=4,57-va-d m-L; [Nm] ¥ g : Przyspieszenie ziemskie [9,8m/s?] A . ‘ o
; { [ Rl _

Uwagi: 4) 1,4-va & wspoétczynnik bezwymiarowy do obliczenia sity przy
zderzeniu.
5) Wspditczynnik sredniego obcigzenia =% :
Powyzszy wspétczynnik stuzy do usrednienia maksymalnego momentu
sity od obcigzenia w chwili uderzenia w zderzak, uzgodnionego z
kalkulacjg okresu trwato$ci.

AN

3. Szczegdtowe informacje — patrz ,Dobor modelu”.

O
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Dobér modelu Seria MY3

Obliczenie stopnia obcigzenia prowadnicy

1. Warunki pracy

Sitownik ..o, MY3A25-500 Poloienie__mocowania
Srednia predkos$é pracy va.......... 300 mm/s 7 .
Potozenie mocowania ................. Mocowanie poziome 1. Mocowanie 2. Mocowanie y
Amortyzacja ..........coceveenne Amortyzacja elastyczna (& = 4/100) poziome naseianie

X
W: Przedmiot (0,8 kg)

*z
-
3. Mocowanie ™1

do sufitu

4. Mocowanie X

pionowe ﬁ
.|

z.ﬁ

=

MY 3A25-500

T .

2. Zabudowa obcigzenia
Masa i srodek ciezkosci kazdego z elementéw obciazenia

Y
i Symbol Masa Srodek cigzkosci
| | ! ! X | | elementu m 0% X 035 Y 057
obcigzenia
7 5 w 0.8kg 5mm 10 mm 20 mm

o

™ |

| i
0 Y O 0
10

3. Obliczenie stopnia obciazenia dla obciazenia statycznego

m,: Masa

Mynax (2 wykresu MY3A/my, przypadek 1) = 10,7 kg ........ erensessrsrans m1

Stopien obcigzenia a4 = m+/mymax = 0,8/10,7 = 0,08

M,: Moment
Mimax (z wykresu MY3A/My, przypadek 2) =4 NM .ccveeiveniienirenireairennnans
Mi=m;xgxX=0,8x98x5x10%= 0,04 Nm

Stopien obciazenia az; = M{/M1max = 0,04/4 = 0,01

Mz: Moment
Mamax (2 wykresu MY3A/Mz, przypadek 3) = 0,8 NM ..ccuiieeiiiciciciicircerce sssssessssssssassnsssssnssssssssssasnns
Mz=mixgxY=0,8x9,8x10x 10°=0,08 Nm

Stopien obcigzenia az; = Mz/Mzmax = 0,08/0,8 = 0,1

O
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Dobér modelu Seria MY 3

Obliczenie stopnia obcigzenia prowadnicy

4. Obliczenie stopnia obcigzenia dla momentu dynamicznego
Obciazenie zastepcze Fe przy zderzeniu

FE = 1.41}axu5::mxg=1.4x300x%x0.8x9.8= 131.7 (N)

M1e: Moment
MiE max (z wykresu MY3A/M,, przypadek 4 przy 1,4va =420 mm/s) = 2.85 NM ...ccccuveunennns
M =1/3xFexZ=1/3 x131,7 x 20 x 10°= 0,88 Nm
Stopien obcigzenia as = M1g/M1e max = 0,88/2,85 = 0,31
M3e: Moment
Msg max (z wykresu MY3A/Mjs, przypadek 5 przy 1,4va =420 mm/s) = 0,95 NM ......cceeuveeeee
Mse =1/3xFexY =1/3x131,7x 10 x 10°= 0,44 Nm

Stopien obciazenia as = M3g/M3g max = 0,44/0,95 = 0,43

5. Suma i sprawdzenie stopnia obciagzenia prowadnicy
YOL= 0l + Oz + Oz + Ola + O(s = 0,08 +0,01 +0,1+0.31+0,43=0.93<1

Wynik powyzszego obliczenia lezy w dopuszczalnym zakresie wartosci i wybrany model moze zostac¢ uzyty.

Osobno dobierz amortyzator.

Jesli w powyzszej formule suma stopnia obcigzenia Za wyniesie ponad 1, nalezy rozwazy¢ zmniejszenie predkosci, powiekszenie srednicy ttoka
lub wybor sitownika z innej serii.

Masa obciazenia Dopuszczalny moment
MY3A, MY3B/m: MY3A, MY3B/N+ MY3A, MY3B/N: MY3A, MY3B/Ms
200 200 40 an
e 50
100 — 100 = 2 40
S — i 30—
50 _‘\ =0 [ \ 1 10 \. 20 ||
40 40 ™ “ e \\h
30 N, < a0 AN s L he N
a0 _\\ \\ b 20 —\\\ \\\\ 4 < P b 10 ‘\\ o
= 20 N [,
2 ™, = — A 3 N {0631 _ k.
@ {qpel—- J ALY \\IFIBS % 10 [, \\ \\ 263 g 2 AREN ? i ™. q R[] ]
- = 5 =Jo50 ] = t H = Y \\ = a N LT
.@ '\\\ = I i a0 = | — "é \ o :\550 = \\ \\ \BSO = \.\ \\ =50
5 5 et NS E 5 — ) | E 1 31K M g =z I
S ; } T 32 2 ;—-..— ) Jodo E [———— ~Jloao] g ™ 5\\ \a-m
2 TR Ne2s TS ] 5 ——— 1 N
2 2 . i -
= ! M| Ne20 \ Nes2 0.3 N T N2 = TSk o
1 ! [ | 1 b, 1S 0z M 32 b L
L 16 I R— Y] N So25 {
1 ; N ™ \\ 03 I o25
. 1 05| Cimc \ N i . ! M,
o3 1 o3 g0 | | 1 = 020 02 1T ~Nezo
0.3 ! 0.3 L 1 \.\
‘ ] - Nels 0.05 01 1 4216
02 1 02 aod 216 "
W E NOA0E 100 150 @0 MOADEN 10N 13N W M MEOEI W 1 0 a0 A04NE0 10 10
Predkos¢ ttoka [mm/s] Predkos$¢ ttoka [mm/s] Predkos$¢ ttoka [mm/s] Predkos¢ tloka [mm/s]
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Dobér modelu Seria

MY3

Montaz przytaczek i zaworéw diawigco-zwrotnych

Gdy z sitownikami MY3B lub MY3M uzywany jest zespot nastawy skoku, typy przytaczek, ktére mogg by¢ montowane w otworach
przytaczeniowych z przodu lub z tytu sitownika ograniczone sg do wymienionych ponize;j.
W takich przypadkach, poniewaz zawory dtawigco-zwrotne montowane bezposrednio nie moga by¢ zastosowane, nalezy do nastawy predkosci
ttoka uzy¢ zawordw dtawigco—zwrotnych typu przewodowego (z wyjatkiem MY3B40/63 i MY3M63).

Montaz przylaczek wtykowych

Zespot nastawy skoku

Zawor dtawigco-zwrotny montowany bezposrednio

Typ katowy/uniwersalny
ASOOOAF

Typ przewodowy
ASOI0O1F

L

Przytaczka (wtykowa)
o | Guint | F R R e . T )
sitownika przyiqczy @ zewn. mm] przyiqczki przytaczki silownika przytaczy 0 zewn. ] przytaczki przytaczki
Przylaczka wtykowa prosta KJH23-M5 4 Przytaczka wtykowa prosta KQ2H04-02S
Przylaczka wtykowa katowa KJL23-M5 Przytaczka wtykowa prosta KQ2H06-02S
3.2 Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-kainym ~ [KJS23-M5 6 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L06-02S
Przytaczka wtykowa prosta KQ2H23-M5 MY3[40 | Rc1/4 Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ [KQ2S06-02S
MY3016 M5 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L23-M5 Przytaczka wtykowa prosta KQ2H08-02S
Przytaczka wtykowa katowa KJLO04-M5 8 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L08-02S
4 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L04-M5 Przylaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ [KQ2S08-02S
Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-kainym ~ |[KQ2S04-M5 Przytaczka wtykowa prosta KQ2H06-03S-
6 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L06-M5 6 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L0603S
Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katym ~ [KJS23-M5 Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ [KQ2S0603S
3.2 Przytaczka wtykowa prosta KQ2H23-M5 Przytaczka wtykowa prosta KQ2H0803S
Przytaczka wtykowa katowa KQ2L23-M5 8 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L0803S
Przytaczka wtykowa prosta KQ2H04-M5 Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym  |KQ2S0803S
MY3020 M5 4 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L04-M5 MY3[150 | Rc3/8 Przylaczka wtykowa prosta KQ2H1003S
Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ |[KQ2S04-M5 10 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L1003S
Przytaczka wtykowa prosta KQ2H06-M5 Przylaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ [KQ2S1003S
6 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L06-M5 Przylaczka wtykowa prosta KQ2H1203S
Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katym ~ |[KQ2S06-M5 12 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L1203S
Przytaczka wtykowa prosta KQ2H23-01S Przylaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ [KQ2S1203S
32 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L23-01S 6 Przytaczka wtykowa prosta KQ2H0603S
Przytaczka wtykowa prosta KJH04-01S 8 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L0803S
Przyfaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ [KJS04-01S Przytaczka wtykowa prosta KQ2H1003S
4 Przytaczka wtykowa prosta KQ2H04-01S 10 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L1003S
Przytaczka wtykowa katowa KQ2L04-01S MY363 | Rc3/8 Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym  |KQ2S1003S
Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katym ~ |[KQ2S04-01S Przytaczka wtykowa prosta KQ2H1203S
Przytaczka wtykowa prosta KJH06-01S 12 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L1203S
Przytaczka wtykowa katowa KJL06-01S Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ |KQ2S1203S
6 Przylaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ [KJS06-01S 16 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L1603S
MY3[125| Rc1/8 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L06-01S
Przylaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-katnym ~ [KQ2S06-01S
Przytaczka wtykowa prosta KQ2H04-01S
4 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L04-01S
Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-kainym ~ |[KQ2S04-01S
Przytaczka wtykowa prosta KQ2H06-01S
6 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L06-01S
Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-kainym ~ |[KQ2S06-01S
Przytaczka wtykowa prosta KQ2H08-01S
8 Przytaczka wtykowa katowa KQ2L08-01S
Przytaczka wiykowa prosta z gniazdem 6-kainym ~ [KQ2S08-01S
G SNC 9




Nalezy doktadnie przeczyta¢ przed uruchomieniem sitownika
Patrz rowniez: srodki ostroznosci i ogélne wytyczne bezpieczenstwa przy eksploatacji

Seria MY 3
A Szczegotowe wytyczne bezpieczenstwa dla produktu

sitownikéw i czujnikéw potozenia ttoka znajdujace sie w katalogu ,,Best Pneumatics”.

Dobor

‘ Montaz

A Ostrzezenie

1. Przy stosowaniu obciazenia mocowanego bezposrednio do
sanek, projekt zamocowania powinien uwzglednia¢
wykorzystanie wszystkich gwintowanych otworéw mocujacych
na goérnej powierzchni sanek

Dla uzyskania kompaktowych wymiaréw, czesci muszg by¢ coraz mniejsze.
Jesli tylko niektdére z gwintowanych otworéw mocujacych zostang
wykorzystane do zamocowania obcigzenia, uderzenia wystepujace podczas
pracy moga wywota¢ niezwykle skoncentrowane naprezenia lub deformacje
negatywnie wptywajgc na dziatanie sitownika.

VAN Uwaga

1. Sitowniki o dtugim skoku nalezy zaopatrzy¢ w posrednie
wsporniki podpierajace.

Sitowniki o dtugim skoku nalezy zaopatrzy¢ w posrednie wsporniki
podpierajace, aby zapobiec uszkodzeniu spowodowanemu ugieciem
korpusu, wygieciem tulei, wibracjami lub obcigzeniem zewnetrznym.

Blizsze informacje — patrz ,Uwagi do stosowania wspornikéw bocznych” na
str. 27

2. Do zatrzymania w potozeniu posrednim nalezy stosowac¢
uktad sterowania doprowadzajacy ci$nienie do komér po obu
stronach ttoka sitownika.

Poniewaz sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym majg
specyficzng strukture uszczelnienia, moze wystapi¢ niewielki zewnetrzny
przeciek. Sterowanie zatrzymywaniem w potozeniu posrednim za pomoca
zaworu 3-potozeniowego w potozeniu $Srodkowym zamknigtym lub w
potozeniu $rodkowym otwartym, nie zapewnia utrzymania potozenia sanek
po zatrzymaniu, a predko$¢ przy ponownym uruchamianiu sitownika moze
by¢ niekontrolowana. Do zatrzymywania w pofozeniu posrednim nalezy
stosowac¢ zawdr 3-potozeniowy z potozeniem Srodkowym pod ci$nieniem
(potaczone przytacza P, A, B).

3. Uwagi na temat rzadkiego uruchamiania.

Gdy sitownik jest uruchamiany bardzo rzadko, dziatanie moze zosta¢
przerwane w celu zakotwiczenia i wymiany smaru, albo okres uzytkowania
moze ulec skréceniu.

|
AUwaga

1. Na kazdym z krancow sitownika, nalezy zapewni¢ minimum
5mm powierzchni montazowej, majacej kontakt z dolng
powierzchnig sitownika.

Mocowanie |

W 5 mm lub wigcej 5 mm lub wigcej %

2. Jesli sitownik mocowany jest do sufitu lub sciany w
warunkach ,w ktérych przewidywany jest duzy stopien
obciazenia lub wystepowanie uderzen, nalezy stosowac
boczne wsporniki podpierajace jako uzupetnienie mocowania
obu krancéw tulei sitownika srubami przechodzacymi przez
otwory w pokrywach czotowych.

iz

77

Wspornik

[ DU
Wspornik boczny boczny

'

A Uwaga

3. Nie nalezy mocowa¢ sanek na nieruchomej powierzchni
urzadzenia. Pokrywa czotlowa  Tuleja sitownika
Moze doj$¢ do uszkodzenia ‘/ \
lub nieprawidtowego dziatania

sitownika spowodowanego
nadmiernym obcigzeniem tozyska.

4. W przypadku wspornikowego
mocowania silownika nalezy
skontaktowac sie z SMC.
Poniewaz korpus sitownika ugina sie,
moze to spowodowac¢ wadliwe dziatanie
sitownika. W przypadku takiego sposobu
mocowania nalezy skonsultowac sig
zSMC

5. Nie nalezy mocowa¢
sitownika gdy jest on skrecany. Mocowanie wspornikowe
Podczas mocowania sitownika nalezy sprawdzic, czy jego tuleja nie jest
skrecana. Nieodpowiednia ptasko$¢ powierzchni do mocowania, skrecenie
tulei sitownika, moga spowodowadé przecieki powietrza wskutek oderwania
sie tasmy uszczelniajacej lub uszkodzenie tasmy przeciwpytowej, co moze
by¢ przyczyna wadliwego dziatania.

6. Nie nalezy dopusci¢ do powstawania podcisnienia w tulei
sitownika.

Nalezy przedsiewzia¢ srodki zaradcze, przed powstaniem warunkéw pracy,
w ktoérych na skutek nadmiernych sit zewnetrznych lub wewnetrznych powstaje
podcisnienie. Na skutek oddzielenia sig tasmy uszczelniajacej, moze
pojawi¢ sie przeciek powietrza. Nie nalezy wytwarza¢ podci$nienia w
sitowniku przez wymuszenie przesuniecia sita zewnetrzng podczas prac
przy prébnym uruchamianiu lub opuszczeniu sanek pod wlasnym ciezarem
w stanie bez ci$nienia, itp. Gdy wytworzy si¢ podci$nienie, nalezy recznie
wolno przesung¢ sanki, wykonujgc skok tam i z powrotem. Jesli po tym,
nieszczelno$¢ nadal bedzie wystepowac, nalezy skonsultowac¢ sie z SMC.

Sanki slizgowe:

Mocowanie na sankach
Pokrywa czotowa  Sanki $lizgowe

Tuleja sitownika

| Srodowisko pracy

& Ostrzezenie

1. Nalezy unika¢ zastosowan w srodowisku, gdzie sitownik
moze by¢ narazony na kontakt z chtodziwem, ciecza
chlodzaco-smarujaca, woda, materiatami lepkimi, pytem itp.
Nalezy réwniez unika¢ pracy ze sprezonym powietrzem
zawierajacym kondensat, obce ciala itp.

Obce ciata lub ciecz wewnatrz sitownika lub na zewnatrz moze
wymywac srodek smarujacy, co moze doprowadzi¢ do degradacji lub
uszkodzenia tasmy przeciwpytowej, lub uszczelnienia, powodujac
niebezpieczenstwo niewtasciwego dziatania.

W przypadku pracy w miejscach narazonych na dziatanie wody i
oleju lub w miejscach zapylonych, nalezy zapewnié¢ ochrone w
postaci pokrywy, aby zapobiec bezposredniemu kontaktowi tych
czynnikéw z sitownikiem, albo zainstalowac¢ sitownik w potozeniu
tasma przeciwpytowa do dotu i zapewni¢ prace sitownika z czystym
sprezonym powietrzem.
2. Produkt nie jest przeznaczony do pracy w czystym
Srodowisku
Jesli rozwazane jest uzycie sitownika w strefie czystego srodowiska,
nalezy skonsultowac¢ sig z SMC.

SMC 10



Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Dobér modelu Seria

MY3A/3B

Obliczenie stopnia obcigzenia prowadnicy

1. Warunki pracy

Sitownik ..o, MY3A25-500 Potozenie mocowania
Srednia predkos$é pracy va.......... 300 mm/s ' M 7 M .
Potozenie mocowania ................. Mocowanie pionowe 1 :;gmzn'e A z'n:gggi::e y
Amortyzacja ..........coceveenne Amortyzator uderzen (& = 1/100) ;P
: X
! ¥
MY3B25-500 !
— : o
| ! 3. Mocowanie e
1 do sufitu 4. Mocowanie X
! poziome I
1
: = z % i
: ]
(] F |
- i 1 L1
W:Przedmiot (3 ka) : Ny

2. Zabudowa obcigzenia

< Masa i srodek ciezkosci kazdego z elementéw obciazenia

Y |::l oI e?grr:l}gr?tlu Masa Srodek cigzkosci
hi obciazenia m 08 X 08 Y 087
Ll w 3 kg 20 mm 0mm 40 mm
z
Y N
ix
3. Obliczenie stopnia obciazenia dla obcigzenia statycznego
m: Masa q
m jest masg przemieszczang przez site pchajacg SIHOWNIKa. ....ccuveiiiiiiiiiiiii s eae
Jako wskazowka do aktualnego stosowania, nalezy przyja¢ 0,3 do 0,7 q
sity pchajacej (roznice zwigzane sg z predkoscig pracy). d @
Z
M,: Moment m M1

Mimax (z wykresu MY3A/3B/M1, przypadek 1) =4 NM ecuiieeiieeiireiieeinreirsesea e e sna s ess s nnnas

Mi=mixgxZ=3x9,8x5-0,04x10°=1,18 Nm

Stopien obciazenia a; = M1/Mqmax = 1,18/4 = 0,29

O
<

T .
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Dobér modelu Seria MYBA/:’;B

Obliczenie stopnia obcigzenia prowadnicy

4. Obliczenie stopnia obcigzenia dla momentu dynamicznego
Obciazenie zastepcze Fe przy zderzeniu
FE=1.4vaxdxM xg=1,4x300x1/100x 3x9,8=12356N

M3e: Moment
Mg max (z wykresu MY3A/3B/M,, przypadek 2 przy 1,4va =420 mm/s) = 2,8 Nm

M =1/3xFe xZ=1/3 x 123,56 x 40 x 10°= 1,65 Nm

Stopien obcigzenia az; = M1g/M1g max = 1,65/2,86 = 0,58

5. Suma i sprawdzenie stopnia obciagzenia prowadnicy
To=001+ O2=0.87<1

Powyzsze obliczenie lezy w dopuszczalnym zakresie wartosci i wybrany model moze zostac uzyty.
Osobno dobierz amortyzator.

Jesli w powyzszej formule suma stopnia obcigzenia Za wyniesie ponad 1, nalezy rozwazy¢ zmniejszenie predkosci, powiekszenie srednicy ttoka
lub wybér sitownika z innej serii. Obliczenie podanego powyzej wzoru jest proste przy uzyciu [SMC Pneumatics CAD System].

Dopuszczalny moment

MY3A, MY3B/Mj

100
e
N
30 AN
20 N 263
\\ N
10 N
= 40
z ° (1) N
e = N
% 3 - g
g 2 1 25
= I
1 N
0.5 16
0.4 N
0.3
0.2 ! A
. ]
i
0.1
100 00 OA0S0 1000 1500
Predkos$¢ ttoka [mm/s]

12

O
<



Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym ]
Dobér modelu Seria MY3A/3B

Maksymalny dopuszczalny moment / Maksymalna dopuszczalna masa obcigzenia

Seri Srednica Maks. dopuszczalny moment [Nm] | Maks. dopuszczalna masa obcigzenia [kg]
eria
ttoka mm] M1 Mz M3 mq ma m3

16 1.8 0.3 0.7 6 3 1.5
20 3 0.7 1.2 10 4.3 2.4
25 6 1.2 2 16 6 4

ngé 32 12 2.5 5 26 8.5 6.7
40 24 4.8 10 40 12 10
50 43 9 18 56 17 14
63 70 19 30 80 24 20

Powyzsze wartosci sa maksymalnymi dopuszczalnymi warto$ciami momentu i przemieszczanej masy obcigzenia.
Nalezy odnie$¢ sie do wykreséw dotyczacych dopuszczalnego momentu i maksymalnej dopuszczalnej masy przy okreslonej predkosci tloka.

Momenty i masa obcigzenia dziatajgce na sitownik beztloczyskowy

W zaleznosci sposobu zamocowania, masy obciazenia i potozenia srodka cigzkosci obciazenia, na sitownik bezttoczyskowy moga od dziatywac rézne momenty.

Uktad osi wspotrzednych i momenty Masa obciazenia i moment statyczny

Mocowanie Mocowanie -
poziome do sufitu -7

Mocowanie
na scianie

Mz Moment wzdiuzny M

K mMxg ;\/, )‘:5' ){-"’_’3 mxg z
M:xg
M1 Moment Migz(;vv\\llaenie Sposéb mocowania | Poziomo | Do sufitu |Na Scianie| Pionowo
P ~{._yPoprzeczny P " B Obciazenie statyczne m m, m, m; m,*
g x"‘}’ : M; | mixgxX | myxgxX _ myxgxZ
X M2: Moment obracajacy z v s“g:;liﬂ;, Mz | mixgxY | mxgxY | msxgxZ _
N M; _ _ myxgxX | mgxgxY

Uwaga: my jest masa, przemieszczang przez sitg pchajaca sitownika i z reguty odpowiada
g: przyspieszenie ziemskie 0,3 do 0,7 warto$ci sity pchajacej (zaleznie od predkosci przesuwu).

Moment dynamiczny

g : Przyspieszenie ziemskie
Va2 pregkosc srednia
: Wspo6tczynnik amortyzacii

Sposéb mocowania | Poziomo I Do sufitu |Na s'cianie| Pionowo

Obciazenie dynamiczne E¢ 1.4vaxdxmy,xg
M, 13xFgxZ
Moment - - -
dynamiczny M, Moment dynamiczny M, nie powstaje
M; 13xFexY

Uwaga: Moment dynamiczny obliczany jest wedtug podanych powyzej wzoréw,
bez wzgledu na sposéb zamocowania.
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Dobér modelu Seria

MY3A/3B

Maksymalny dopuszczalny moment

Wybierz moment z wnetrza obszaréw pracy pokazanych na wykresach. Nalezy zauwazyc,
ze czasami maksymalna dopuszczalna warto$¢ masy obcigzenia moze by¢ przekroczona,
nawet przy pracy w granicach obszaru pracy podanych na wykresach. Dlatego tez nalezy

sprawdzi¢ dopuszczalng mase obcigzenia w wybranych warunkach.

MY3A, MY3B/M:

MY3A, MY3B/M:

MY3A, MY3B/Ms
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Wybierz mase obcigzenia z wnetrza obszaréw pracy pokazanych na wykresach. Nalezy
zauwazy¢, ze czasami maksymalny dopuszczalny moment moze by¢ przekroczony, nawet
przy pracy w granicach obszaru pracy podanych na wykresach. Dlatego tez nalezy

Maksymalna dopuszczalna masa ObCiqzenia sprawdzi¢ maksymalny moment w wybranych warunkach.

MY3A, MY3B/m

MY3A, MY3B/m:

MY3A, MY3B/ms
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Zdolnos¢ amortyzacji

Dobér modelu Seria MY3A/3B

Zdolnos$¢ pochtaniania energii amortyzatora elastycznego (MY3A)

MY3A16 Zderzenie poziome: P = 0.5 MPa MY3A20 Zderzenie poziome: P = 0.5 MPa
$ T
: 1 1
1000 T 1000 : :
i -
1 i i
i — 1 ]
w 'l 'l
0 500 : E 500 i i
: ™ ! 5 N Ik
1 ©
p=h 400 \‘{%,7 I 2 400 \\4%,7 i 1
o N2, (7] NI, 1 1
c NYor, ! N No- 1 1
7 1 S/
Q 300 a%'o @ 300 g, W T
o 2 X N, :
R 1 8 1
0 200 ! ke 200 1 1
0 1 1 1
o 1 2 1 1
5 1 & 1 1
2 : : ]t
o 1 1 1
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100 i 100 i t
80 1 80 H H
02 03 04 1 _f 2 3 4 5 02 03 04 1 2 3 485 10
mamax msmax
mzmax J mimax mzmax mimax J
Masa obcigzenia [kg] Masa obcigzenia [kg]
MY3A25 Zderzenie poziome: P = 0.5 MPa MY3A32 Zderzenie poziome: P = 0.5 MPa
i HBH i
1000 i 1000 nm 1
4 HEH H
1 HllH i
1 1 [n ]
—_ '] —_ 1 '] 1
i 1 Q) 1 [N 1
g 500 : E 500 a : : :
Ve
- 400 ™ i - 400 2 i i
ol 4 ® lor
- ey, : : oo | |1} :
8§ a0 S, i & 300 N = i
3 % i K] 1 [ 1
. X, : ; N :
0 1 9 ™~ 1
é 200 1 ;on 200 HmH -
1 1 1 1
'q-} 1 'q'i,, 1 n 1
a i a Mk i
1 1| |u 1
1 i |u 1
100 4 100 H— i
H H— ¥ }
80 4 80 .- 1
1 2 3 4 54 10 Lzo 1 2 3 45 _T 1_10 20 Tj)
mamaxJ | memax mmax msmax mzmax mimax
Masa obcigzenia [kg] Masa obcigzenia [kg]

Przemieszczenie amortyzatora elastycznego (dodatkowy skok pod wptywem cisnienia po kazdej ze stron)

Potozenie zatrzymania wbudowanego w serii MY3A amortyzatora elastycznego zmienia sie zaleznie od ci$nienia pracy. Aby skompensowac

kraniec skoku, nalezy znalez¢ wytyczne dla potozenia kranca skoku jak podano ponizej. Znajdz na wykresie przyrost przemieszczenia przy

ci$nieniu pracy i dodaj go do potozenia korica skoku w stanie bez oddziatywania cisnienia. Jesli wymagane jest doktadne pozycjonowanie
zatrzymania na krancu skoku, nalezy rozwazy¢ zastosowanie zewnetrznego mechanizmu pozycjonujacego lub zmiane sitownika na typ
z amortyzacjg pneumatyczng (MY3B).

MY3A16 MY3A20 MY3A25 MY3A32
20 20 20 20 - LA
1.8 18 18 Vd
16 16 = 16 _ 24
_ — _ E
E 14 /»--‘ E 14 L E 14—t // £ / !
12 = 12 / 312 // g 18
2 10 Vd 2 10 / 210 A E /
© © © / 3
g g 8 :
S 0a S na S o8| / S 2
S 06 S 06 S 06 y 2
x x ~x %)
] (%]
0.4 f;/ 0.4 ? 0a i 0.6 ,/
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o 0 o o
O 01 02 03 Q4 05 0 0708 0 04 02 03 04 05 06 0708 O 01 02 0F 04 05 06 0708 O 01 02 02 04 05 0 0708
Ciénienie [MPa] Ciénienie [MPa] Cisnienie [MPa] Cisnienie [MPa]

Dodatkowy skok pod wptywem cisnienia po kazdej ze stron

(MY3A16)

bodatkowy skok pod wplywem cisnienia po kazdej ze stron  Dodatkowy skok pod wptywem cisnienia po kazdej ze stron.

(MY3A20)

(MY3A25)

'

SMC

Dodatkowy skok pod wptywem cisnienia po kazdej ze stron

(MY3A32)

15



Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym
Dobér modelu

Zdolnos¢ amortyzacji

Seria MY3A/3B

Zdolnos$¢ pochtaniania energii amortyzatora elastycznego (MY3A)

MY3A40 Zderzenie poziome: P = 0.5 MPa MY3A50 Zderzenie poziome: P = 0.5 MPa
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Y
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Zdolnos¢ amortyzacji

Dobér modelu

Seria MY3A/3B

Zdolnos¢ pochtaniania energii amortyzacji pneumatycznej i zespotu nastawy skoku (MY3B)

MY3B16 Zderzenle Dozmme P =0.5 MPa MY3B20 Zderzenie poziome: P = 0.5 MPa
T s T T 1173
2000 Maksymalna predkosc zderzenia (H) 2000 Maksymalna predkosc¢ zderzenia (H)
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v 1000 i 4!__: ! l I Plreldkosc @ 1000 ~ = EAL_/LL i =Ipf€dk050
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym .
Dobér modelu Seria MY3A/3 B
Zdolnos¢ amortyzacji

Zdolnos¢ pochtaniania energii amortyzacji pneumatycznej i zespotu nastawy skoku (MY3B)

Obliczenie energii pochtanianej na skok przez zespét Zespot nastawy skoku
nastawy skoku z amortyzatorem uderzen [Nm] Zakres doktadnej nastawy skoku [mm]
Pozi Pionowy Pionowy Srednica ttoka [mm] Zakres doktadnej nastawy skoku
oziomy X
(dodotu) | (dogory) 16. 20 0do-10

25,32 0do-12

Kierunek 40, 50 0do-16

uderzenia 63 0do-24

Uwaga: Maksymalna predkos$c¢ pracy bedzie inna jesli zespot nastawy skoku
bedzie uzywany poza zakresem doktadnej nastawy skoku (w
odniesieniu do ustalonego kranca skoku), takiej jak ustalone
e pofozenie posrednie kranca skoku (X416, X417). (Patrz wykres na
Kinetyczna 1 mu2 poprzedniej stronie).
1 2 Oznaczenia
v: IT\;IQdkoég sr(anek m/s] Kal
; . ) e lFe — m.a. m: Masa obiektu uderzajacego [kg
e Fs |Fs+mgs/Fs-mgs F: Sita pchania sitownika [N] ,
—— g: Przyspieszenie ziemskie 9,8 [m/s?]
Energia s: Skok amortyzatora [m]
poch’f%mana E1+Ez Uwagi: 1. Predko$¢ sanek jest mierzona w chwili zderzenia z amortyzatorem.
2. Przy ci$nieniu pracy 0,6 MPa lub wigkszym, zaleca sie uzycie amortyzacji

lub zewnetrznego amortyzatora uderzen.

Nastawa skoku

<Nastawa skoku sruba zderzakowa>

Nalezy poluzowa¢ nakregtke mocujaca, kluczem szesciokgtnym ustawic¢
skok od strony pokrywy czotowej i zabezpieczy¢ potozenie $ruby
nastawczej, dokrecajac nakretke mocujaca.

<Nastawa skoku amortyzatorem uderzen w MY3B>

Nalezy poluzowaé dwie $ruby mocujgce po stronie amortyzatora
uderzen, po czym ustawi¢ skok, pokrecajgc amortyzatorem. Po
ustawieniu skoku dokreci¢ réwnomiernie $ruby mocujace, aby
zabezpieczy¢ potozenie amortyzatora.

Nalezy uwaza¢, by nie przeciagna¢ srub ustalajacych.

(Patrz ,Moment dokrecania $rub mocujacych zespotu nastawy skoku do

/A\Uwaga

3. Do MY3B z zespotem nastawy skoku nalezy uzy¢
prowadnicy zewnetrznej.

Zespot nastawy skoku w przypadku obcigzenia mocowanego
bezposrednio, powinien by¢ uzywany tylko razem z zewngtrzng,
prowadnica. W przeciwnym przypadku kolizja moze zniszczy¢
sitownik,

4. Nastawe skoku za pomoca sruby nastawczej nalezy
przeprowadzi¢ jak ponizej:
Sruba nastawcza, uzywana do nastawy skoku, powinna byé

MY3B”) zamocowana po tej samej stronie co amortyzator uderzen. Jesli
Moment dokrecania Srub mocujqcych powierzchnia zatrzymujaca amortyzatora uderzen i powierzchnia czotowa
zespoiu nastawy skoku do MY3B [Nm] nastgquej Sruby zdgrzakqwej nie peda umieszczone po tej samej sltrome,
potozenie zatrzymania moze by¢ niestabilne lub ograniczony zostanie
okres trwatosci.
Srednica tloka [mml Zespot Moment dokrecania [Nm] 5. Mocowanie korpusu zespotu .
16,20 v 07 <mMY3B>
25,32 L 35 opaiaca &
’ H : Nakretka zabezpieczajgca $rube nastawczg
L
R H 13.8 %\Sruba mocujaca zespét nastawy skoku
63 L 275 j Amortyzator uderzen
H .

/A\Uwaga

1. Nalezy zwréci¢ uwage, aby dionie nie zostaly przycisniete
do zespotu.
Gdy uzywany jest sitownik z zespotem nastawy skoku, odlegto$¢
sanek od zespotu nastawy skoku jest bardzo mata. Nalezy
zainstalowac ostone, aby wykluczy¢ niebezpieczenstwo zacisnigcia
dfoni w tej przestrzeni i unikng¢ ryzyka wypadku ze zranieniem
operatora.

2. Zespot nastawy skoku moze kolidowac¢ ze srubg mocujaca
podczas montazu sitownika na urzadzeniu.
Przed montazem sitownika, nalezy poluzowaé $ruby mocujace zespot
nastawy skoku i odsung¢ go. Po zamocowaniu sitownika, nalezy
ponownie dosuna¢ zespot nastawy skoku do wymaganego potozenia i
dokreci¢ sruby mocujace zespot.
Nalezy uwazac, by nie przeciagna¢ srub ustalajacych.
(Patrz ,Moment dokrecania srub mocujacych zespotu nastawy skoku do
MY3B”)

Nalezy dokreci¢ rownomiernie cztery sruby mocujace zespot, aby
zabezpieczy¢ potozenie korpusu zespotu.

6. Nie nalezy mocowaé ani uzywac zespotu nastawy skoku
w potozeniu posrednim (MY3B).
Gdy zespot nastawy skoku zamocowany zostanie w potozeniu
posrednim skoku, w zalezno$ci od ilosci energii powstajacej w
momencie zderzenia, moze wystapic¢ jego poslizg.
W takim przypadku zalecane jest zastosowanie elementu
podpierajacego do ustawienia skoku. Element taki jest dostarczany
w opcjach ,-X416 , lub ,-X417”, wykonywanych na zamdéwienie.
Jesli zespdt nastawy skoku mocowany jest w potozeniu posrednim,
zdolno$¢ absorbowania energii moze byé inna. Z tego powodu,
nalezy odnies¢ sie do warto$ci maksymalnej energii absorbowanej
podanej powyzej i uzywac zespét nastawy skoku w granicach
dopuszczalnej zdolnosci absorpcji.

'
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Dobér modelu Seria MYBA/BB

Dobdr zewnetrznego amortyzatora uderzen

Jesli konieczne jest doktadne pozycjonowanie potozenia zatrzymania lub gdy zdolnos¢ pochtaniania energii amortyzacji wbudowanej jest
niewystarczajaca, nalezy rozwazy¢ zainstalowanie zewnetrznego amortyzatora uderzen dobieranego wedlug podanej ponizej procedury.

Sprawdzenie punktéw doboru zwigzanych z zastosowaniem zewnetrznego amortyzatora uderzen

(1) Sitownik uzywany samodzielnie MY3L125
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Dobdr zewnetrznego amortyzatora uderzen

Dobér modelu Seria MYBA/:’;B

MY3[150
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(2 Uzycie prowadnicy zewnetrznej

[|Stopier’1 ohciazenia prowadnicy zewnetrznej ]

Sprawdzenie sity zderzenia

Zewnetrzny amortyzator uderzen
i zdoInosci amortyzacji

Predkosc¢ tloka z uzyciem zewnetrznego amortyzatora uderzen

Srednica tioka (mm] | 16 | 20 | 25| 32| 40 | 50 | 63

MY3A
MY3B 80 do 1500 mm/s

Zewnetrzny amortyzator uderzen moze by¢ uzyty przy predkosci
ttoka w zakresie predkosci podanych powyzej. Obok wyboru
zdolnosci amortyzacji, nalezy sprawdzi¢ réwniez warunki
odpowiedzialne za to, ze sita zderzenia amortyzatora uderzen
lezy w podanym na wykresie zakresie dopuszczalnych wartosci.
Uzycie zewnetrznego amortyzatora uderzen w warunkach
przekraczajacych dopuszczalny zakres wartosci moze uszkodzic¢
sitownik.

Aby sprawdzi¢ site zderzenia amortyzatora uderzen,
nalezy najpierw wyznaczy¢ site zderzenia albo
przyspieszenie w warunkach pracy. Wykorzysta¢ do
tego nalezy informacje o doborze lub oprogramowanie
dostarczane przez producenta, a nastepnie pobraé¢
dane z wykresu.

(Wybér powinien uwzgledni¢ wystarczajacy margines, poniewaz
wartos$¢ obliczona przez program doboru obarczona moze by¢
btedem w odniesieniu do wartosci rzeczywiste;j).

Przykfad zalecanego zastosowania
zewnetrznego amortyzatora uderzen

Mvsm( 18— RB-OEM0.25M
MYBD(gg > RB-OEMO.5M
Mvsm(‘s‘g = RB-OEM1.0MF

MY3O 63 —> RB-OEM1.5M x 1
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Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Sel’ ia M Y3A/ 3B
Budowa: Q1 6, g25, Q40, Q63

MY3A

Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 [Tuleja sitownika stop aluminium anodowana na twardo 12 |Kotek sprezysty stal narzedziowa
2 |Pokrywa czotowa stop aluminium anodowana na twardo 13 | Czop amortyzacji pneumatycznej stop aluminium anodowany
3 |Sanki stop aluminium niklowane chemicznie 14 |tozysko poliacetal
4 |Zabierak stal nierdzewna 17 |Zgarniacz wewnetrzny tworzywo sztuczne specjaine
5 |[Ttok stop aluminium chromianowany 19 | Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowo-molibdenowa niklowana
6 |Pierscien prowadzacy poliacetal 20 | Wkret dociskowy z gniazdem 6-katnym | stal chromowo-molibdenowa niklowany
7 |Rozdzielacz tasmy poliacetal 21 | Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowo-molibdenowa niklowana
8 |Zacisk tasmy tworzywo sztuczne specjalne 22 | Korek stozkowy z gniazdem 6-katnym stal niklowany
11 |Zderzak stal niklowany 24 |Magnes
25 |Magnes uszczelniajacy magnes elastyczny
Czesci zamienne/Uszczelki
Poz. Nazwa Materiat Liczba szt MY3A16 MY3A25 MY3A40 MY3A63
9 |Tasma uszczelniajaca poliamid 1 MY3A16-16A-skok MY3A25-16A-skok MY3A40-16A- skok MY3A63-16A-skok
10 |Tasma pytoszczelna stal nierdzewna 1 MY3A16-16B-skok MY3A25-16B-skok MY 3A40-16B- skok MY3A63-16B-skok
15 |Uszczelka amortyzacji NBR 2 RMA-16 RMA-25 RMA-40 RMA-63
16 |Uszczelka ttoka NBR 2 RMY-16 RMY-25 RMY-40 RMY-63
18 |Zgarniacz poliamid 2 MYA16-15-R6656 MYA25-15-R6657 MYA40-15-R6658 MYAB3-15-R6659
23 |Pierscien uszczelniajacy typu ,0” NBR 4 26,2 x B3 x J1,6 C-5 210.5 x 28,5 x 21 C-14

*Jesli tasmy (9) i (10) sa wysytane jako oddzielne elementy, dotaczane jest do nich opakowanie ze smarem (10 g na 1000 mm skoku).
Gdy potrzebne jest tylko opakowanie smaru, nalezy je zaméwi¢ pod podanym ponizej symbolem.
Symbol zaméwieniowy opakowania ze smarem: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g).
*W sprawie instrukcji na temat wymiany czesci / uszczelek — patrz Instrukcja Obstugi
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Sel’ia MY3A/3B
Budowa: ﬁzo, g32, Q50

MY3A

Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 |Tuleja sitownika stop aluminium anodowana na twardo 12 |PierScien uszczelniajacy stop aluminium anodowany
2 |Pokrywa czotowa stop aluminium anodowana na twardo 13 |tozysko poliacetal
3 |Sanki stop aluminium niklowane chemicznie 17 |Zgarniacz wewnetrzny tworzywo sztuczne specjaine
4 | Zabierak stal nierdzewna 18 | Sruba z gniazdem szesciokatnym | stal chromowo-molibdenowa niklowana
5 |Ttok poliamid 19 | Sruba z gniazdem szesciokatnym | stal chromowo-molibdenowa niklowana
6 |Pierscien prowadzacy poliacetal 20 | Wkret dociskowy z gniazdem 6-kafnym | stal chromowo-molibdenowa niklowany
7 |Zacisk tasmy tworzywo sztuczne specjalne 21 | Korek stozkowy z gniazdem 6-katnym stal weglowa niklowany
8 |Rozdzielacz tasmy poliacetal 23 |Magnes
11 |Zderzak stal niklowany 24 |Magnes uszczelniajacy magnes elastyczny
Czesci zamienne/Uszczelki
Poz. Nazwa Materiat Liczba szt. MY3A20 MY3A32 MY3A50
9 |Tasma uszczelniajgca poliamid 1 MY3A20-16A-skok MY3A32-16A-skok MY3A50-16A- skok
10 |Tasma pyloszczelna stal nierdzewna 1 MY3A20-16B-skok MY3A32-16B-skok MY3A50-16B- skok
14 |Uszczelka amortyzacji NBR 2 RMA-20 RMA-32 RMA-50
15 |Uszczelka ttoka NBR 2 RMY-20 RMY-32 RMY-50
16 |Zgarniacz poliamid 2 MYA20-15-AC594 MYA32-15-AC595 MYAS50-15-AC596
22 | Pierécien uszczelniajacy typu ,0” NBR 4 C-5 C-6 C-12,5

*Jesli tasmy (9) i (10) sg wysytane jako oddzielne elementy, dotgczane jest do nich opakowanie ze smarem (10 g na 1000 mm skoku).
Gdy potrzebne jest tylko opakowanie smaru, nalezy je zaméwi¢ pod podanym ponizej symbolem.

Symbol zamoéwieniowy opakowania ze smarem: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g).
*W sprawie instrukcji na temat wymiany czesci / uszczelek — patrz Instrukcja Obstugi.

'
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Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Seria M Y3A/ 3B
Budowa Q 1 6, ®25, ®40, ®63

MY3B
Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 |Tuleja sitownika stop aluminium anodowana na twardo 13 | Czop amortyzacji pneumatycznej stop aluminium anodowany
2 |Pokrywa czotowa stop aluminium anodowana na twardo 14 |tozysko poliacetal
3 |Sanki stop aluminium niklowane chemicznie 17 |Zgarniacz wewnetrzny tworzywo sztuczne specjalne
4 |Zabierak stal nierdzewna 19 | Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowo-molibdenowa niklowana
5 |Tiok stop aluminium chromianowany 20 | Wkret dociskowy z gniazdem 6- katnym | stal chromowo-molibdenowa niklowany
6 |Pierscien prowadzacy poliacetal 21 | Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowo-molibdenowa niklowana
7 |Rozdzielacz tasmy poliacetal 22 | Korek stozkowy z gniazdem 6-katnym stal niklowany
8 |Zacisk tasmy tworzywo sztuczne specjalne 24 |Magnes
11 |Zderzak stal niklowany 25 |Magnes uszczelniajacy magnes elastyczny
12 |Kotek sprezysty stal narzgedziowa 26 | Tuleja amortyzaciji mosigdz
27 |lglica zaworu amortyzacji stal walcowana niklowana
Czesci zamienne/Uszczelki
Poz. Nazwa Materiat llod¢ szt. MY3A16 MY3A25 MY3A40 MY3A63
9 |Tasma uszczelniajgca poliamid 1 MY3A16-16A-skok MY3A25-16A-skok MY3A40-16A- skok MY3A63-16A- skok
10 |Tasma pytoszczelna stal nierdzewna 1 MY3A16-16B-skok MY3A25-16B-skok MY 3A40-16B- skok MY3A63-16B- skok
15 |Uszczelka amortyzaciji NBR 2 RMA-16 RMA-25 RMA-40 RMA-63
16 |Uszczelka ttoka NBR 2 RMY-16 RMY-25 RMY-40 RMY-63
18 |Zgarniacz poliamid 1 MYA16-15-R6656 MYA25-15-R6657 MYA40-15-R6658 MYA63-15-R6659
23 |Pierécien uszczelniajacy typu ,0” NBR 4 06,2 x B3 x 31,6 C-5 210.5 x 88,5 x 21 C-14
28 |Pierécien uszczelniajacy typu ,0” NBR 2 24 x 1.8 x 1.1 24 x 1.8 x 1.1 27.15x 3.75 x ¢1.7 28.3 x 4.5 x 1.9
29 |Uszczelka amortyzacji NBR 2 MCS-3 MCS-5 RCS-8 RCS-12

*Jesdli tasmy (9) i (10) sa wysytane jako oddzielne elementy, dotaczane jest do nich opakowanie ze smarem (10 g na 1000 mm skoku).
Gdy potrzebne jest tylko opakowanie smaru, nalezy je zaméwi¢ pod podanym ponizej symbolem.
Symbol zaméwieniowy opakowania ze smarem: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g).

*W sprawie instrukcji na temat wymiany czesci / uszczelek — patrz Instrukcja Obstugi.
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Budowa: QZO, Q32, QSO

Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Seria M Y3A/ 3B

MY3B

Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 |Tuleja sitownika stop aluminium anodowana na twardo 17 |Zgarniacz wewnetrzny tworzywo sztuczne specjaine
2 |Pokrywa czotowa stop aluminium anodowana na twardo 18 | Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowo-molibdenowa niklowana
3 |[Sanki stop aluminium niklowane chemicznie 19 | Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowo-molibdenowa niklowana
4 | Zabierak stal nierdzewna 20 | Wkret dociskowy z gniazdem 6-katnym | stal chromowo-molibdenowa niklowana
5 |Ttok poliamid 21 | Korek stozkowy z gniazdem 6-katnym stal weglowa niklowana
6 |Pierscien prowadzacy poliacetal 23 |Magnes -
7 |Zacisk tasmy tworzywo sztuczne specjalne 24 |Magnes uszczelniajacy magnes elastyczny
8 |Rozdzielacz tasmy poliacetal 25 |lglica zaworu amortyzaciji stal walcowana niklowana
11 |Zderzak stal niklowany
12 | Czop amortyzacji pneumatycznej| stop aluminium chromianowany
13 |tozysko poliacetal
Czesci zamienne/Uszczelki
Poz. Nazwa Materiat llo$¢ szt. MY3B20 MY3B32 MY3A50
9 |Tasma uszczelniajaca poliamid 1 MY 3B20-16A-skok MY 3A32-16A-skok MY3A50-16A- skok
10 |Tasma pyloszczelna stal nierdzewna 1 MY3B20-16B-skok MY3A32-16B-skok MY3A50-16B- skok
14 |Uszczelka tulei NBR 2 RMB-20 RMB-32 RMB-50
15 |Uszczelka ttoka NBR 2 RMY-20 RMY-32 RMY-50
16 |Zgarniacz poliamid 2 MYA20-15-AC594 MYA32-15-AC595 MYA40-15-R6658
22 |Pierécien uszczelniajacy typu ,0” NBR 4 C-5 C-6 C-12,5
26 | Pierécien uszczelniajacy typu ,0” NBR 2 @4 x 31,8 x 91,1 @4 x 31,8 x 1,1 7,15 x @3,75 x @1,7
27 |Uszczelka amortyzacji NBR 2 MCS-3 MCS-5 RCS-8

*Jesdli tasmy (9) i (10) sa wysytane jako oddzielne elementy, dotaczane jest do nich opakowanie ze smarem (10 g na 1000mm skoku).
Gdy potrzebne jest tylko opakowanie smaru, nalezy je zaméwi¢ pod podanym ponizej symbolem.

Symbol zaméwieniowy opakowania ze smarem: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g).
*W sprawie instrukcji na temat wymiany czesci / uszczelek — patrz Instrukcja Obstugi.
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Seri a MYBA/?} B

Wykonanie kroétkie: g16, on, @25, @32, @40, @50, g63
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Model A B C E G H HG JJ KK L LD LL LW M MM N
MY3A16 585 & 18 2 9.5 27 5 M4 x0.7 E 65 3.5 | 225 41 5] M4x07 13.5
MY3A20 64 75 | 22 2 9.5 32 8.5 M4 x0.7 B.5 20 45 | 24 51 [ M4x07 15.5
MY3A25 75 2.5 | 25 2 14 37 7.4 Ms x 0.8 7.5 95 5.5 | 275 &1 8 Msx 0.8 20
MY3A32 985 | 11 325 2 14 45 9 ME x 0.8 7.5 | 128 6.6 | 32.5 76 a8 M5 x 0.8 225
MY3A40 | 120 14 38 2 18 54 12 ME x 1 12 160 B.5 | 40 a0 12 & % 1 27
MY3A50 | 137 14 49 3 16 &7 14 ME x 1 15.5 120 9 42 112 12 & % 1 27
MY3A63 | 160 17 =] 3 20.5 54 16.5 Me x 1.25 22 220 11 50 134 16 Ms % 1.25 31
Model MNE NG NH | NW P PA PB PC PD PG Q aw T T uu | YW Z
MY3A16 225 8 17.2 43 ME x 0.8 44 26 32.5 4 4 102 12 7 6.5 30 42 110
MY3A20 27.5 10 20.8 03 Msx 0.2 54 20 40 5 4.5 119 23 =] ] 35 52 128
MY3A25 32 10 24 65 |Rec, NPT, G1/8 54 40 47.5 <] 5] 138 30 10 9 47 &2 150
MY3A32 39 14 31 79 |Re, NPT, G1/8 a8z 44 &4 5] 7 178 33 10 13.5 52 77 123
MY3A40 45 15 37 94 |Re, NPT, G144 112 &0 &0 7.5 8.5 223 40 14 14 GaE 92 240
MY3A50 58 25 47.5 116 |Re, NPT, G3/a| 142 &6 85 8.5 8.5 257 44 15 21 74 114 274
MY3AE3 | 70 29 58 139 [He, NPT, Ga/B| 182 24 | 110 10 10 300 64 16 20 g 136 | 320
G SNC 25



Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Seri a MYBA/\?) B

Wykonanie standardowe: Q16, QZO, ®25, ®32, Q40, @50, Q63
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Model A B C E G H HG JJ KK L LD LL LW M MM N
MY3B16 | &1 5] 18 2 9.5 27 B M4 x0.7 5 65 3.5 | 285 41 & M4 x 0.7 13.5
MY3B20 | 74 7.5 | 22 2 9.5 32 65 | Mdx07 8.5 BO 45 | 34 51 & M4 x 0.7 15.5
MY3B25 | &9 2.5 | 25 2 14 a7 74 | M5x08 7.5 a5 55 | 415 61 ] MS x 0.8 20
MY3B32 | 1125 | 11 325 2 14 45 B M5 x 0.8 7.5 128 6.6 | 485 K] & Ms x 0.8 225
MY3B40 | 138 14 38 2 18 54 12 M& x1 12 160 BiE | B8 a0 12 ME x 1 27
MY3BE0 | 155 14 49 3 16 67 14 Me x1 15.5 190 9 (1] 12 12 ME x 1 27
MY3B63 | 178 17 60 3 20.5 B4 165 | MBx1.25 | 22 220 11 68 134 G MBx1.25 | 3
Maodel ME NG | NH | NW P PA PB PC PD PE PF PG Q aw T T uu | YW F4
MY3B16 | 225 8 17.2 43 | Msx0.8 44 26 325 4 8.7 8.5 4 114 19 7 8.5 30 42 | 122
MY3B20 | 27.5 10 20.8 53 | Ms5x0.8 54 30 40 5 1.2 | 10 45 | 139 23 8 a 35 52 | 148
MY3B25 | 32 10 24 65 |Fe NPT, Gi| 64 40 475 6 14.5 | 122 & 166 30 10 ] 47 62 | 178
MY3B3z2 | 39 14 31 79 |Fe NPT, G| 92 44 G4 G 16 15 7 211 33 10 13.5 B2 77 | 225
MY3B40 | 48 15 a7 o4 |Re, NPT, G1/4| 112 &0 80 7.5 | 185 | 165 8.5 | 2589 40 14 14 GE 92 | 276
MY3BEO | 58 25 47.5 | 116 |Re NPT, Gag| 142 56 95 8.5 | 20.5 | 20 8.5 | 293 44 15 | 21 74 114 | 310
MY3B63 | 70 29 o8 139 |[Re NPT, GB| 182 84 (110 10 23.5 | 275 |10 236 o4 & | 20 99 136 | 356
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Seri a MYBA/?} B

Wykonanie standardowe: Q16, QZO, ®25, ®32, Q40, @50, @63

Zespot nastawy skoku

Amortyzator uderzen do malych obcigzen + nastawna sruba zderzakowa

MY3B@ ttokal — |skok| L

(Skok amortyzatora uderzer) TS
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Zespot nastawy skoku / TR h
Stosowany sitownik| ES EC EY FC h S SD TS TR TU w Model amortyzatora uderzer
MY3B16 14.1 21.5 26.5 34.5 2.4 40.8 25.8 6 0.9 25 62 RB0806
MY3B20 14.1 26.5 31.5 41 2.4 40.8 22.3 6 4.4 21.5 72 RB0806
MY3B25 20.1 29.8 36.5 51.5 3.6 46.7 252 7 1.4 285 90 RB1007
MY3B32 20.1 37.5 44.5 60 3.6 46.7 20.7 7 5.9 24 105 RB1007
MY3B40 30.1 45 53.5 72.5 5 67.3 36.3 12 0.9 39 128 RB1412
MY3B50 30.1 56.5 66.5 88 5 67.3 34.3 12 2.9 S 150 RB1412
MY3B63 36.1 70.5 83.5 108 6 73.2 36.2 15 0.9 43 178 RB2015

Uwaga; Gdy uzywany jest zespot nastawy skoku, typy przytaczek ktére moga by¢ podtaczone do otwordw przytgczeniowych umieszczonych z przodu i z tytu

korpusu, sg ograniczone. Szczegoty — patrz punkt ,Montaz przytaczek i zaworéw dtawigco-zwrotnych”.

Amortyzator uderzen do duzych obcigzen + nastawna sruba zderzakowa

MY3B@ ttokal — |skokl H

(Skok amortyzatora uderzen) TS
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Zespot nastawy skoku / TR h
[mm]
Stosowany sitownik'| ES EC EY FC h S SD TS TR TU w Model amortyzatora uderzen
MY3B16 14.1 23 29.5 34.5 2.4 46.7 31.7 7 0.9 25 62 RB1007
MY3B20 14.1 275 34 41 2.4 46.7 282 7 4.4 215 72 RB1007
MY3B25 20.1 31.8 41 52.2 3.6 67.3 45.8 12 1.4 28.5 90 RB1412
MY3B32 20.1 395 49 60.5 3.6 67.3 41.3 12 5.9 24 105 RB1412
MY3B40 30.1 48 60.5 73.5 5 73.2 42.2 15 0.9 39 128 RB2015
MY3B50 30.1 58.5 71 88.5 5 73.2 40.2 15 2.9 37 150 RB2015
MY3B63 36.1 74.5 91 108 6 99 62 25 0.9 43 178 RB2725
Uwaga; Gdy uzywany jest zespot nastawy skoku, typy przytaczek ktére moga by¢ podtgczone do otworéw przytaczeniowych umieszczonych z przodu i z tytu
korpusu, sg ograniczone. Szczegdty — patrz punkt ,Montaz przytaczek i zaworéw dtawigco-zwrotnych”.
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Seria MY3A/3B

Wsporniki boczne

Wspornik boczny A
MY-SLIA
| | S e PP
| |
| | : u
2xoH ‘ ‘ L
c A —
D B
Wspornik boczny B
MY-S[ B

| @ |

===
g
—
===
[
[-——

D B
[mm]
Model Stosowany sitownik A B C D E F G H J
MY-S164 | MY3A16-MY3B16 | 53 | 63.6| 15 | 26 4.9 65| 34 | M4x0.7
MY-S204 | MY3A20-MY3B20 | 65 | 77.6| 25 | 38 6.4 45 | M5x0.8

MY-S25§ | MY3A25-MY3B25 | 77| 91 | 35 | 50 | 8

MY-S32 4 MY3A32.MY3B32 | 97 [115 45 | 64 1117

MY3A40-MY3B40 | 112 |130

MY3A50-MY3B50 | 138 |160
: A
MY-S40 g MY3A63-MY3B63 | 160 1182 55 | 80 (148 | 85 | 14 9 M10x 1.5

Uwaga: Komplet wspornikéw bocznych sktada sie z podpory lewej i podpory prawej

Uwagi do stosowania wspornikoéw bocznych

95| 55 | M6x 1

(0] G| = |w
[00]

11 6.6 | M8x1.25

Przy diugim skoku roboczym moze wystapic Warunki uzycia elementéw podpierajacych MY3A Warunki uzycia elementéw podpierajacych MY3B
ugiecie tulei sitownika, zalezne od masy wiasnej —
i masy obcigzenia. W takim przypadku, nalezy 120 120

podeprze¢ sitownik posrodku korpusu,
korzystujgc do tego wsporniki boczne. Odlegtos¢

(£) migdzy podporami nie moze by¢ mniejsza niz 100 100
pokazana na wykresie orl%ok.
’
m_‘:,_‘_‘ g0 LMY3A63 (1900) a0 MY3B63 (1800)
’ 7

Masa W [kg]
3
Masa W [kg]

[MY3A50 (1650) 60 'MY3B50 (1650)
MY3A40 (1400) \ 0 MY3B40 (1300) \

MY3A32 (1250

o~
o

MY3B32  (1200)

20 "MY3A25 (1100) 20 FMY3B25—(1000) ‘\
MY3A20 (1050) \ \ \ \ MY3B20(1000) \ Q \ \
o~

14
7
4
m
14
m
1
—
7

L] \ o [MYaAT60000) k:\ NN o [MY3B16 00 NN
7 7, 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000
¢ ¢ Rozstaw podpor £ [mm] | Rozstaw podpér £ [mm]
A . e A Uwaga: Wsporniki boczne nalezy uzy¢, aby
Uwaga Uwaga: Wspor_mkl boczny nalelzy uzyc, a’by zapobiec przekroczeniu odlegtosci
zapobiec przekroczeniu odlegtosci podanej w nawiasach
1. Jesli powierzchnie mocowania sitownika nie bedag podanej w nawiasach. '

doktadnie zréwnane wymiarowo, uzycie wspormikéw E—
bocznych moze spowodowa¢ pogorszenie parametréw
pracy sitownika. Dlatego, przy montazu nalezy wyréwnaé
podpory tulei sitownika. Réwniez przy pracy sitownika o
dtugim skoku w $rodowisku narazonym na drgania i
udary, zaleca sie stosowanie wspomikéw bocznych
nawet gdy odlegtos¢ rozstawu podpdr lezy w
dopuszczalnych granicach, pokazanych na wykresie
obok.

2. Wsporniki boczne nie sg przewidziane do mocowania
sitownika. Nalezy je stosowac wytacznie do podparcia
sitownika na podporach.

O
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym Seri a MYBA/?} B

Plywajacy wspornik kompensacyjny

Utatwienie potgczenia z innymi systemami prowadnic.
Zastosowanie Zastosowanie

Kierunek montazu (1) (dla minimalizacji wysokosci instalacji) Kierunek montazu (2) (dla minimalizacji szerokosci instalacji)

yj‘_m [—//] Przedmiot

m|
L1 == %"—‘ =]

@ ) -

Prowadnica s Prowadnica :

Seria MY3[ Seria s MY3[]
Ptywajacy wspornik Ptywajacy wspornik
kompensacyjny kompensacyjny
Przyklad montazu Przyktad montazu
G G
D Zay D2 Zao

Ea
Ea

@ E‘E
\é:g
=2

|

[y}
w

C:
<
oo
Hle
H[J
B2
F2
Ea |

i
+
&
&
re

]|
1
&
@ |1
ll
B1
F1

=
o
z Szczegét Za1 3 Szczegét Zao
2 zakres nastawian 3 ' zakres nastawian:
s T Thetefl — ( v 2 :—rem e—— 1 )
8 =2 o OT
§> I5 by 5. JJ Zb2 L
S = - & T
V] w
~ ol J 5 wﬁ@ Qm }
. r,’zlzkﬂf & L [ = T < ‘ ,
EEE al i
. 2x2xoLD Szczegot Zbo
2x2xoLD Szczegdt Zbs (zakres nastawiany)

(zakres nastawiany)

L (gtebokose
pogtebienia)

L (gtebokos¢
pogtebienia)

MY3[J Wymiary montazowe ptywajacych wspornikéw kompensacyjnych [mm]
Stosowany Wartosci wspdlne Zakres nastawy’ Stosowany Wartosci wspdlne Zakres nastawy
Model | sitownik | G | H 3 L|P |[LD| Ea|En M | sitownik G [ H 3 L|P LD Ea|Es
MYAJ16|MY3C116| 38 | 20 | M4x0.7 | 45| 10 | 6 1 | 1 MYAJAO|MY340| 72| 32 | M8x125 [65| 16 | 11 | 1 | 1

MYAJ20 MY3[120| 50 | 21 M4x0.7 | 4 10 | 65 | 1 1 MYAJ50 MY3[150| 90 | 36 | M8x1.25 | 6.5 | 16 | 11 1 1
MYAJ25 MY3[125| 55 | 22 | M6x 1 55|12 |95 | 1 1 MYAJ63 | MY3[163| 100 | 40 | M10x1.5 | 9 19 1 14 | 1 1
MYAJ32 MY3[132| 60 | 22 | M6x 1 55|12 |95 1 1

Stosowany Kierunek montazu (1) Stosowany Kierunek_ montazui(1)
Model | sitownik [~ A B1 C1 D1 Fi Ki Qt Model | sitownik [ A B1 C1 D1 Fi Ki Q1
MYAJ16 | MY3[]16| 29 68 | 34 18 88 55 10 MYAJ40 MY3(J40| 56 130 65 32 162 9.5 16
MYAJ20 | MY3[]20| 34 81 40.5 20 102 6 10.5 MYAJ50 MY3[50| 69 156 78 40 192 9.5 19

MYAJ25 | MY3[125| 38.5 90 | 45 24 112 6.5 11 MYAJ63 MY3[163| 86 186 93 50 226 | 10 20
MYAJ32 MY3[132| 47 106 | 53 30 128 6.5 11

| ey Kierunek montazu @ | e Kierunek montazu(®
sitownik [ Ay B2 C2 D2 F2 K2 Q2 sitownik [ Ap B2 C2 D2 F2 Kz | Q2
MYAJ16 | MY3[116| 36 58 29 30 68 10 MYAJ40| MY3[140 68 114 57 55 130 19 8
MYAJ20 | MY3[120| 41 70 35 35 80 10 MYAJ50| MY3[150 81 136 68 70 152 20 8
MYAJ25 MY3[125| 46 80 40 40 92 14 MYAJ63 MY3(163| 100 166 83 80 185 23 9.5
MYAJ32 MY3[132| 54 96 48 46 108 14

oo |g|;

- MYAJO (1 komplet)
Instalacja Srub mocujacych Moment dokrecania Czesci skladowe
- - srub mocujacych [Nm]
Sanki Czop Podktadka Sruba mocujaca Moment Moment Nazwa ll0$¢
(zabierak) sprezysta stozkowa Model | dokrecania Model | dokrecania Wspornik 2
MYAJ16| 15 MYAJ40| 5 Czop 2
D MYAJ20| 15 MYAJ50 5 Podkfadka sprezysta stozkowa| 2
| + i Ll:J MYAJ25| 3 MYAJB3| 13 Sruba mocujaca | 2
e MYAJ32 3
r[‘—‘lf | e
Czesci w opakowaniu
ZSNC 29



Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym
Wykonanie z prowadnica utozyskowang slizgowo

eria IY3M

@16, 925, 940, 363

Sposo6b zamawiania

16| [-[300(HL

Wykonanie z prowadnicg slizgowa

@ tloka
16 16mm
25 25mm
40 40mm
63 63mm
Zespot nastawy skoku
Typ gwmtu przquczy - | bez zespotu nastawy skoku
Symbol | Typ Srednica ttoka L | zamortyzatorem uderzen do matych obcigzen z obu stron
M 716 H | z amortyzatorem uderzen do duzych obcigzen z obu stron
. Rc LS | z amortyzatorem uderzen do malych obciazen z lewej
TN NPT @25,340,063 SL | zamortyzatorem uderzen do matych obciazer z prawej
TF G HS | z amortyzatorem uderzen do duzych obcigzen z lewej

SH | z amortyzatorem uderzen do duzych obcigzen z prawej

LH | zjednym zespotem L z lewej i jednym zespotem H z prawej

HL | z jednym zespotem H z lewej i jednym zespotem L z prawej

Skok

Patrz - tablica skokow standardowych.

Zespot nastawy skoku - wyglad i potozenie
Zespot L

Przykiad instalacji zespotu
nastawy skoku HL

Stosowane czujniki potozenia ttoka / Parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia tioka”

Bl - = - . Napiecie pracy Model czujnika potozenia Kabel przytaczeniowy 08
% o
= = prostopadie osiowe G | L | @

g nie <100V A90V A90 o | o | - - uklady ik
5 i cabel 2-przewodowe | 24V 12v scalone prz;kfé"k"
Zaf;pk‘;y 100V A93V A93 o o | - - -

tak

= 3-przewodowe R R _ _ uktady -
< (réwnowazny NPN) v A%6V A96 o hd scalone

8-przewodowe MINV MON e |eo|O o
2 3 pri'::lzjd)owe Sv.12v silgﬁ)iye
2 R ¥
3 (PNP) M9PV M9P ® [ ] (] (o]
f=
_% kabel 2-przewodowe oty 12v ) M9BV M9B ® [ ] [e] [e] przekazniki,
o zatopiony | tak | 3-przewodowe PLC
<] wskanik (NPN) 5V 12V LRl e ® ® | © © uktady
S| dagrostyczny 3-przewodowe MINWV MOPW ° e | o o scalone
S (@kolorowy) (PNP)

2-przewodowe 12v M9BWV M9BW [ ] [ ] (o] o
* Oznaczenie dtugosci kabla przytaczeniowego: 0,5 m ...... - (przyktad: MONW)

il - (przyktad: MONWM)

3m.. L (przyktad: MONWL)
Sm... Z (przyktad: MONWZ)
Czujniki elektroniczne oznaczone symbolem ,O” wykonywane sg na zamoéwienie.
Obok czujnikéw podanych w tablicy zamieszczonej powyzej, zastosowane moga by¢ réwniez jeszcze inne modele.

SMC
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym

Z prowadnica slizgowa

Parametry techniczne

Seria MY3M

Srednica ttoka [mm]

16 25

40

63

Czynnik roboczy

Sprezone powietrze

Sposoéb dziatania

Dwustronnego dziatania

Zakres ci$nienia pracy

0.15do 0.7 MPa

Cisnienie kontrolne 1.05 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 5 do 60°C
Symbol graficzny roboczego
Amortyzacja Amortyzacja pneumatyczna
Smarowanie Nie jest wymagane, trwale nasmarowany

[EE

Tolerancja skoku [mm]

Do max. 1000mm *"?

o, powyzej 1001mm ™

+2.8

Wielkos$¢ przytaczy

Ms | 1B

1/4

3/8

Predkosc¢ tloka

Skoki standardowe

Srednica ttoka [mm] 16 25 40 63

Bez zespotu nastawy skoku 80 do 1000 mm/s

Zespdt nastawy skoku (zespot L i H) 80 do 1500 mm/s

* Zewnetrzny amortyzator uderzen 80 do 1500 mm/s

* Gdy uzywany jest amortyzator serii RB, sitownik powinien pracowac¢ z predkoscia ttoka
ktéra nie przekroczy zdolnosci absorpcyjnej amortyzacji pneumatycznej i zespotu nastawy
skoku.

* Ze wzgledu na swojg konstrukcje, wahania predkosci roboczej sitownika sg wieksze niz
sitownikow z tloczyskiem. W przypadku aplikacji, ktére wymagaja statosci predkosci,
nalezy wybra¢ odpowiednie urzadzenie stosownie do poziomu wymagan.

Parametry techniczne zespotu nastawy skoku

Srednica Skoki standardowe [mm]* Maks. produkowany skok
tloka [mm] [mm]
16. 25 100, 200, 300, 400, 500, 600,
40’ 63 700, 800, 900, 1000, 1200, 3000
' 1400, 1600, 1800, 2000

* Skoki moga by¢ wykonywane o dtugosci stopniowanej co 1mm, az do diugosci skoku
maksymalnego. Przy niestandardowych dtugo$ciach skoku, ponad 2000mm, na koncu

symbolu zaméwieniowego nalezy doda¢ przyrostek ,-XB11”.

Srednica ttoka [mm] 16 25 40 63
Zespot L H L H L H L H
Model amortyzatora uderzen RB0806 RB1007 RB1007 RB1412 RB1412 RB2015 RB2015 RB2725
Zakres dokfadnej nastawy skoku [mm] 0do -10 0do -12 0do-16 0do -24

Opcje wykonywane na zamowienie

Symbol Opis

-XB11 Dtugi skok

-XB22 Amortyzator uderzen do matych obciazen
-XB168 Otwory gwintowane z wktadka helical
-XB416 Plyta ustalajgca zesp6t nastawy skoku |
-XB417 Plyta ustalajgca zespot nastawy skoku Il

Parametry techniczne amortyzatoréw uderzen

Model RB RB RB RB RB
0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725
Maks. energia pochtaniana [J] 2.9 5.9 19.6 | 29.8 | 46.6
Skok [mm] 6 7 12 15 25
Maks. predkos¢ zderzenia [mm/s] 1500
Maks. czestotliwosé pracy [cykli/mm] | 80 70 45 25 10
Sita sprezyny [N] rozprezona | 1.96 | 4.22 | 6.86 | 8.34 | 8.83
Scisnieta 422 | 6.86 | 15.98 | 20.50 | 20.01
Zakres temperatury pracy [°C] 5 do 60

Uwaga: Okres trwatosci amortyzatorow zaleznie od warunkéw pracy jest inny niz sitownikéw serii

MY3M.

Dopuszczalny cykl pracy z parametrami podanymi w niniej
Dla RB0806 - 1.2 miliona cykli.
Dla RB1007 do RB 2725 — 2 miliony cykli.

ym kat:

g

>NO ponizej.

Uwaga: Podany okres trwatosci (okres odpowiedni do wymiany) zostat okreslony dla
temperatury otoczenia 20 — 25°C. Trwato$¢ moze réznic sie w zaleznosci od temperatury
i innych warunkéw pracy. Niekiedy amortyzator moze wymaga¢ wymiany przed podanym

powyzej okresem.

O
<
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym
Z prowadnica slizgowa

Seria MY3M

Teoretyczna sita na ttoku Masa
[N] kgl
Powierz- Cignienia pracy [MPa & : Masa Masa zespotu nastawy skoku
D tloka | chnia pracy [MPa] Model Srt?glr::a Masa | dodatkowa (na zespot)
[mm] | toka | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 0.7 | 0.8 podstawowa | na 50 mm - -
[mm’] 55 [mm] skoku Zespot L ZespotH
16 200 40 60 80 100 120 140 = 6 0.29 0.08 0.05 0.06
25 490 98 147 196 245 294 343 — vam 25 0.90 21 0.12 017
40 | 1256 | 251 | 377 | 502 | 628 | 754 | 879 5 20 3.03 0.31 32 0.43
63 | 3115 | 623 | 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 63 363 068 0.69 091
Uwaga: Teoretyczna sita na ttoku [N] = ci$nienie [MPa] x powierzchnia ttoka [mmz]
Przyktad obliczenia: MY3M25-400H
Masa podstawowa ......... 0.90 kg Skok sitownika .......... 400 mm
Masa dodatkowa............ 0.21 kg/50 mm skoku 0.90 + 0,21x 400 /50 + 0.17x 2 =
Masa zespotu H .......... 0.17 kg ok. 2.92 kg
Opcja /| Modele zespotu nastawy skoku
@ tloka [mm]
Model Zespdi 16 25 40 63
—— lewy MY3M-A16L1 MY3M-A25L1 MY3M-A40L1 MY3M-A63L1
es
YR P prawy MY3M-A16L2 MY3M-A25L2 MY3M-A40L2 MY3M-A63L2
P lewy MY3M-A16H1 MY3M-A25H1 MY3M-A40H1 MY3M-A63H1
es
P prawy MY3M-A16H2 MY3M-A25H2 MY3M-A40H2 MY3M-A63H2
32
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SeriaI\/IY,3|\/|
Dobor modelu

Ponizej podano kolejne kroki procedury doboru modelu serii MY3 najodpowiedniejszego do twojej aplikacji.

Obliczenie stopnia obcigzenia prowadnicy

1. WarunKi pracy -------------m-mmmmm e oo

Sitownik ............. reeeeeeenene. MY3M25-500 Pofozenie mocowania
Srednia predko$¢é pracy v......... 300 mm/s . 7 " _
Potozenie mocowania................ Mocowanie na $cianie 1 (?zcigvn:?ame 2. n:gg;’;ﬁ?;e y
Amortyzacja ..........ccceveenne Amortyzacja pneumatyczna (5 =100) ; P - -
: X
! ¥
MY3M25-500 i
' =
! 3. Mocowanie _ 1]
W: Przedmiot (2kg) i do sufitu 4. Mocowanie X
' poziome _
1
: 7 & - v
: ]
1
] z [l
1 L
I-__________________________________‘
2. Zabudowa obcigzenia --------=======m=mmmmm oo S oo
40 10 Masa i sSrodek ciezkosci kazdego z elementow obcigzenia
Symbol - o
el em ?ntP Masa Srodek cigzkosci
| Z X obcigzenia | m 05 X 05y 087
° T w 2kg | 10mm | 10mm | 40mm
Y Y

3. Obliczenie stopnia obciazenia dla obcigzenia statycznego ------------

ms: Masa
M3amax (2 Wykresu MY3M/m3, przypadek 1) = 5,33 kg ...... USOP
Stopien obcigzenia a1 = ma/M3max = 2/5,33 = 0,38

Mz: Moment

Mamax (z wykresu MY3M/M,, przypadek 2) = 4N M ....c.oiiiiiiiiiiiii i amr s ssasssssssssnscasssnssnns

Mz=msxgxZ=2x98x40x10%=0,78 Nm

Stopien obcigzenia o = My/Mzamax = 0,78/6 = 0,13

Ms: Moment

Mamax (z Wykresu MY3M/M3, przypadek 3) = 2,67 NM ..cooiiiiiiiiiiiiiii i essesssssssaasecsssssssssssssenssnssnsssss

M:=msXxgXxX=2x9,8x10x 10°=0,2 Nm

Stopien obciazenia az = Ma/Mamax = 0,2/2,67 = 0,07

O
<
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym .
Z prowadnica slizgowa Seria MY3 M

Obliczenie stopnia obcigzenia prowadnicy

4. Obliczenie stopnia obcigzenia dla momentu dynamicznego --------------------------- -
Obcigzenie zastepcze Fe przy zderzeniu

Fe=14Vaxdxmxg= 1.4x300x11ﬁx2x9.8=82.38(N)

Mie: Moment
M1Eg max (z wykresu MY3M/M;, przypadek 4 przy 1,4va = 420mm/s) = 7,72 Nm
Mie=1/3xFexZ=1/3 x82,38 x40 x 10°= 1,10 Nm
Stopien obcigzenia as = M1g/M1g max = 1,10/7,62 = 0,14

Mgze: Moment

M3g max (Z wykresu MY3M/Ms, przypadek 5 przy 1,4va =420mm/s) = 1,90 Nm ...........iicnnms
Mse =1/3xFexY =1/3x82,38x 10 x 10°= 0,27 Nm

Stopien obciazenia as = M3g/Mszg max = 0,27/1,90 = 0,14

5. Suma i sprawdzenie stopnia obcigzenia prowadnicy ------------------mmmmmmmmm oo
YOU=0l + Oz + Oz + Ola + Os = 0,38+ 0,13+ 0,13 +0.07 + 0,14 + 0,14 = 0,87 < 1

Powyzsze obliczenie lezy w dopuszczalnym zakresie wartosci i wybrany model moze zostac uzyty.

Osobno dobierz amortyzator.

Jesli w powyzszej formule suma stopnia obcigzenia Za wyniesie ponad 1, nalezy rozwazy¢ zmniejszenie predkosci, powiekszenie srednicy tloka
lub wybér sitownika z innej serii. Obliczenie podanego powyzej wzoru jest proste przy uzyciu [SMC Pneumatics CAD System].

Masa obcigzenia Dopuszczalny moment
MY3M, ms MY3M, M1 MY3M, M2 MY3M, Ms
100 500 200 100
300 100 50
. 200 40 N
N,
30 ..
30 N 50 N
100 40 20 ™
20 30 \\
\\ 50 N 20 N 10 No63 |
§, 10 E 40 § E \ \ E = L
= 30 S N
= U (2 N Z 10 N Nos8 -
g 5fe=m 3 = 20 IR = {2 3 < 2 3 240
N = = s 3
w4 od0] | 9] - TN 240 @ 5[— " ao— | @ - = N
S 240 5
é a \\ J E 10 (4 N E 4 N \\ E 2gm
® 2 S =m=Ese T | S 3 = PN
@ N 25 5 '\ 2 N 1 1 N
= N & 4 M 225 i 025—]
; N M ANHEIE NN N
N N 1 0.5 A
N 2 I N 04 .
o16] | N 0.3
05 | N\ ‘ 216 I
04 1 1 No16l o 0.2 : Ym
03 ; \\‘i 0.3 1
02 05 1 ‘ 0.2 0.1 I
W 20 0400 50 100 1500 W A0 W40 H0 100 150 W0 04050 100 150 00 20 30 4050 1000 150
Predkos’é_tloka [mm/s]’ Predkos’g’: ttoka [mm/s] Predkoé_c’ tloka‘[mm/s’] Predkoé;’ tloka‘[mm/s']
P
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym .
Z prowadnica slizgowa Ser’a MY3M

Maksymalny dopuszczalny moment / Maksymalna dopuszczalna masa obcigzenia

Zalecany kierunek dziatania momentu

M
Seria Srednica | Maks. dopuszczalny moment [Nm]  |Maks. dopuszczalna masa obciazenia [kg]
ttoka [mm] M M, Ms my mp ms
16 5 3 1.4 18 14 3
25 16 9 4 38 36 8
LA 40 60 24 20 84 81 20
63 140 60 54 180 163 40

*Zaleca sig, aby kierunek momentu statycznego M, byt jak pokazano na rysunku.
W przypadku zastosowania sitownika mocowanego na $cianie (oddziatywanie masy m;), zaleca sie, aby
sitownik byt w potoZeniu strong z elementami ustawiajgcymi do gory.

Strona elementéw ustawiajgcych
(Strona ze $rubami z tbem kulistym
z gniazdem szes$ciokatnym)

Wybierz moment z wnetrza obszaréw pracy pokazanych na wykresach. Nalezy zauwazy¢, ze
czasami maksymalna dopuszczalna warto$¢ masy obcigzenia moze by¢ przekroczona, nawet
przy pracy w granicach obszaru pracy podanych na wykresach. Dlatego tez nalezy sprawdzi¢

Maksymalny dopuszczalny moment dopuszczalng mase obcigzenia w wybranych warunkach.
MY3M, M MY3M, M2 MY3M, Ma
523 200 100
;00
100 & 50
200 k 40 -
20
50 e, h
100 ™~ 3 40 20 ™ 'y
s o [ "hh
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Wybierz mase obcigzenia z wnetrza obszaréw pracy pokazanych na wykresach. Nalezy
zauwazyé, ze czasami maksymalny dopuszczalny moment moze by¢ przekroczony, nawet
przy pracy w granicach obszaru pracy podanych na wykresach. Dlatego tez nalezy sprawdzi¢

Maksymalna dopuszczalna masa obcigzenia maksymainy moment w wybranych warunkach.
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym
Z prowadnica slizgowa

Zdolnos¢ amortyzacji

Seria MY3M

Zdolnos¢ pochtaniania energii amortyzacji pneumatycznej i zespotu nastawy skoku

MY3M16 Zderzenie poziome: P = 0.5 MPa MY3M25 Zderzenie poziome: P = 0.5 MPa
2000 Maksymalna predko$¢ zderzenia 2000 Maksymalna predk_oé(:: Zder;enia H
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym .
Z prowadnica $lizgowa Seria MY3M

Zdolnos¢ amortyzacji

Zdolnos¢ pochtaniania energii amortyzacji pneumatycznej i zespotu nastawy skoku

Obliczenie energii pochtanianej na skok przez zespot Zespot nastawy skoku
nastawy skoku z amortyzatorem uderzen (Nm] Zakres doktadnej nastawy skoku [mm]
= = Srednica tloka [mm] Zakres doktadnej nastawy skoku
. ionowy lonowy
Poziomy | 4o dolu) | (dogory) 16 0do-10
25 0do-12
. 40 0do-16
Kierunek
uderzenia 63 0do-24

Uwaga: Maksymalna predkos$c¢ pracy bedzie inna jesli zespot nastawy skoku
bedzie uzywany poza zakresem doktadnej nastawy skoku (w odniesieniu do
ustalonego kranca skoku), takiej jak ustalone potozenie posrednie kranca
skoku (X416, X417). (Patrz wykres na poprzedniej stronie).

f Oznaczenia
kiEQtegl?a 1 m-L2 U: Predko$¢ sanek [m/s]
é 2 m: Masa obiektu uderzajacego [kg]
F: Sita pchania sitownika N{ )
Energia g: Przyspieszenie ziemskie [9,8 m/s?]
pchania E; Fs F-s +mgs|Fs—-mgs s: Skok amortyzatora [m]
Uwagi: 1. Predkosc¢ sanek jest mierzona w chwili zderzenia z amortyzatorem.
Energia 2. Przy ci$nieniu pracy 0,6 MPa lub wyzszym, zaleca sie uzycie amortyzacji lub
pochkéniana Ei+E2 zewnetrznego amortyzatora uderzen.

Nastawa skoku

<Nastawa skoku sruba zderzakowa>

Nalezy poluzowa¢ nakregtke mocujaca, kluczem szesciokatnym ustawic¢
skok od strony pokrywy czotowej i zabezpieczy¢ potozenie $ruby
nastawczej, dokrecajac nakretke mocujaca.

<Nastawa skoku amortyzatorem uderzen>

Nalezy poluzowaé dwie $ruby mocujgce po stronie amortyzatora
uderzen, po czym ustawi¢ skok pokrecajac amortyzatorem. Po
ustawieniu skoku dokreci¢ réwnomiernie $ruby mocujace, aby
zabezpieczy¢ potozenie amortyzatora.

Nalezy uwazag¢, by nie przeciagna¢ $rub ustalajacych.

(Patrz ,Moment dokrecania $rub mocujacych zespotu nastawy skoku)

/A\ Uwaga
2. Zespot nastawy skoku moze kolidowac ze sruba mocujaca
podczas montazu sitownika na urzadzeniu.
Przed montazem sitownika, nalezy poluzowa¢ $ruby mocujace zespét nastawy
skoku i odsuna¢ go. Po zamocowaniu sitownika, nalezy ponownie dosunaé
zesggl nastawy skoku do wymaganego potozenia i dokreci¢ sruby mocujace
zespot.
Nalezy uwazaé, by nie przeciagna¢ srub ustalajacych.
(Patrz - ,Moment dokrecania $rub mocujgcych zespotu nastawy skoku ).
3. Jesli do nastawy skoku uzywana jest Sruba zderzakowa,
nalezy ja zamocowac po tej samej stronie co amortyzator.
Sruba nastawcza uzywana do nastawy skoku, powinna byé powinna byé
zamocowana po tej samej stronie co amortyzator uderzen.

Moment dokrecania srub mocujacych mocow: ) - Zen. :
Jesli powierzchnia zatrzymujgca amortyzatora uderzen i powierzchnia

ze§polu naStawV skoku [Nm] czotowa nastawczej $ruby zderzakowej nie bedg umieszczone po tej samej
Srednica ttoka [mm] Zespot Moment dokrecania stronie, potozenia zatrzymania moze by¢ niestabilne lub ograniczony

16 L 07 zostanie okres trwatosci.

H ’ 5. Mocowanie korpusu zespotu.
25 II:I 35 Nakretka zabezpieczajaca $rube nastawcza  Sruba mocujaca amortyzator

= ,

L Sruba mocujgca zesp6t
40 m 13.8 nastawy skoku
63 l: 275 Amortyzator uderzen

Moment dokrecania srub mocujacych

amortyzator uderzen [Nm]
Srednica tloka [mm] Zespot Moment dokrecania

L

16 q 0.6
L

25 H 1.5 Dokre¢ réwnomiernie cztery $sruby mocujace zespét, aby
L zabezpieczy¢ potozenie korpusu zespotu.

40 H 3.0 6. Nie nalezy mocowaé ani uzywaé zespotu nastawy skoku w
L potozeniu posrednim.

63 H 5.0 Gdy zespét nastawy skoku zamocowany zostanie w potozeniu

posrednim skoku, w zalezno$ci od ilosci energii powstajacej w
momencie zderzenia, moze wystapi¢ jego poslizg, W takim
przypadku zalecane jest zastosowanie elementu podpierajacego do
ustawienia skoku. Element taki jest dostarczany w opcjach ,-X416 ,,
lub ,-X417”, wykonywanych na zaméwienie. (Patrz,,Moment
dokrecania $rub mocujacych zespotu nastawy skoku ). Jesli zespot
nastawy skoku mocowany jest w potozeniu posrednim, zdolnosé
absorbowania energii moze by¢ inna. Z tego powodu, nalezy
odnies¢ sie do wartosci maksymalnej energii absorbowanej podanej
powyzej i uzywac zespot nastawy skoku w granicach dopuszczalnej
zdolnosci absorpcji.

/\ Uwaga

1. Nalezy zwréci¢ uwage, aby dionie nie zostaty przycisniete
do zespotu.
Gdy uzywany jest sitownik z zespotem nastawy skoku, odlegto$¢
sanek od zespotu nastawy skoku jest bardzo mata. Nalezy
zainstalowa¢ ostone, aby wykluczy¢ niebezpieczenstwo zacisnigcia
dtoni w tej przestrzeni i unikna¢ ryzyka wypadku.
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Budowa

Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym
Z prowadnica slizgowa

Seria MY3M

MY3M

Wykaz czesci

I

Wykaz czesci

Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi

1 | Tuleja sitownika stop aluminium anodowana na twardo 21 |Sprezyna oporowa stal nierdzewna

2 |Pokrywa czotowa stop aluminium anodowana na twardo 22 |Wkiadka ustawcza NBR

3 |[Sanki stop aluminium niklowane chemicznie 23 |Korpus sprzegu stop aluminium anodowany na twardo

4 | Zabierak stal nierdzewna 24 |Kotek sprzegu stal weglowa

5 |Tiok stop aluminium chromianowany 25 |Element dystansowy stal nierdzewna

6 |Pierscien prowadzacy poliacetal 26 |Magnes

7 |Rozdzielacz tasmy poliacetal 27 |Magnes elastyczny magnes elastyczny

8 |Zacisk tasmy tworzywo sztuczne specjalne 29 |Tuleja amortyzacji mosigdz

11 |Zderzak stal niklowany 30 |lglica zaworu amortyzac;ji stal walcowa

12 |Kotek sprezysty stal narzedziowa 33 | Wkret dociskowy z gniazdem 6-katnym | stal chromowo-molibdenowa niklowany

13 | Czop amortyzacji stop aluminium chromianowany 34 | Wkret dociskowy z gniazdem 6-katnym | stal chromowo-molibdenowa niklowany

14 |tozysko poliacetal 35 | Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowo-molibdenowa niklowana

17 | zgariacz wewnetrzny tworzywo sztuczne specjalne 36 | Sruba zibem kulistym z gniazdem 6-katnym | stal chromowo-molibdenowa niklowana

18 | Pokrywa kraficowa poliamid 37 | Sruba zibem kulistym z gniazdem 6-katnym | stal chromowo-molibdenowa niklowana

19 |Ramieg ustawcze A stop aluminium chromianowane 38 | Sruba z gniazdem szesciokatnym stal chromowo-molibdenowa niklowana

20 |Ramie ustawcze B stop aluminium chromianowane 39 |Korek stozkowy z gniazdem 6-katnym stal weglowa niklowana
Czesci zamienne/Uszczelki
Poz. Nazwa Materiat Liczba szt. MY3M16 MY3M25 MY3M40 MY3M63

9 |Tasma uszczelniajgca poliamid 1 MY3B16-16A-skok MY3B25-16A-skok MY3B40-16A-skok MY3B63-16A-skok

10 |Tasma pytoszczelna stal nierdzewna 1 MY3B16-16B-skok MY 3B25-16B-skok MY3B40-16B-skok MY3B63-16B-skok

15 |Uszczelka czopa amortyzatora NBR 2 RMB-16 RMB-25 RMA-40 RMA-63

16 |Uszczelka ttoka NBR 2 RMY-16 RMY-25 RMY-40 RMY-63

28 |Pierscien uszczelniajacy typu ,0” NBR 4 26,2 x D3 x 31,6 C-5 10,5 x 28,5 x 21 C-14

31 |Pierscien uszczelniajacy typu ,0” NBR 2 @4 x 31,8 x 31,1 @4 x 31,8 x 1,1 7,15 x 23,75 x 91,7| @8,3 xJ4,5 x 31,9

32 |Uszczelka amortyzacji NBR 2 MCS-3 MCS-5 RCS-8 RCS-12

* W zestawie uszczelek nie ma opakowania ze smarem, nalezy je zaméwi¢ oddzielnie.
Symbol zamdéwieniowy opakowania ze smarem: GR-S-010 (10g),

* W sprawie instrukcji na temat wymiany czegsci / uszczelek patrz - Instrukcja Obstugi.
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Sitowniki beztloczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym .
Z prowadnica $lizgowa Seria MY3M

Wymiary: Wykonanie z prowadnica slizgowa Q1 6, Q25, ®40, ®63

MY3Mg ttokal — [skok|

G, G,
HEIPN o2
—= ] i ——

{
2xP

($ruba z gniazdem
szesciokatnym)

(LL) L H
PA 4xMM g M 4 x 0B pogtebienie NH_
L ! > o LD otwor przelotowy 2x2xP
e & = © (Sruba z gniazdem
Ji S szesciokatnym)
o WY
+ N
oo - @ - oo =z = © 7 3
Iﬁ-l-i g 2 O G}
@ N N
T e A
© ‘o 5
o o [
== =l PE E
Iglica zawory amortyzacji
PG Q + skok LH HG
Warianty przytaczy pneumatycznych
Przytacza pneumatyczne w pokrywach
czotowych mogg by¢ wybierane w celu jak
ox P najlepszego dopasowania do warunkéw
;I @ @ @ podtaczenia pneumatycznego.
= |-2—-=-9-p e — ©
4 — —— —— = w E L
be -4
1o m
© ©
- o — @
A N
Z +skok Kierunek ruchu sanek
Model A B C G H HG L LD LH LL LW M MM N NE NG
MY3M16 61 6 18 95 33 5 65 3.5 20.5 28.5 64 6 M4x07| 13.5 225 8
MY3M25 89 9.5 25 14 45 7.4 95 55 27 41.5 87 10 M5x0.8| 20 32 10
MY3M40 138 14 38 18 63 12 160 8.6 35 58 124 13 Méx1.0| 27 46 15
MY3M63 178 17 60 20.5 93 16.5 220 11 46 68 176 15 MiOx15| 31 70 29
Model NH NT NW P PA PB PE PF PG Q aQw TT uu YW z
MY3M16 17.2 24 43 M5 x 0.8 28 48 9.7 8.5 4 114 19 6.5 30 44.6 122
MY3M25 24 34 65 Re, NPT, G1/8 40 68 14.5 12.2 6 166 30 9 a7 63.6 178
MY3M40 37 49 94 Rec, NPT, G1/4 100 100 19.5 16.5 85 259 40 14 66 93.6 276
MY3M63 58 76 139 Re, NPT, G3/8 130 150 235 27.5 10 336 64 20 99 138 356
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Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym
Z prowadnicg slizgowa

Seria MY3M
Wymiary: Wykonanie z prowadnica slizgowa ﬁ1 6, ﬁ25, ¢40, ¢63

Zespot nastawy skoku
Amortyzator uderzen do matych obcigzen + nastawna sruba zderzakowa

MY3M@ ttokal — |skok| L

(Skok amortyzatora uderzen) TS S EY
ES . SD EC
: o
% 4] © / A
Ol / / o o
O ! [} EI - I
=" = ) = e
al 7 o
& 1o @ / T
I 72 D
/ / TU
Zespot nastawy skoku TR h
[mm]
Stosowany sitownik ES EC EY FC h S sD TS TR TU W Model amortyzatora uderzen
MY3M16 141 27.5 32.5 9 2.4 40.8 258 5] 0.9 25 54 RBOs0E
MY 3M25 201 28 445 14 36 4567 25.2 7 1.4 28.5 a7 RB1007
MY 3M4a0 201 54 62.5 24 5 67.3 2543 12 0.9 239 124 RB1412
MY 3M6E3 361 21 92.5 32 5] T73.2 36.2 15 0.9 43 178 RB2015

Uwaga) Gdy uzywany jest zespo6t nastawy skoku, typy przytaczek ktére moga by¢ podtaczone do otworéw przytaczeniowych umieszczonych z przodu i z tytu
korpusu, sg ograniczone. Szczegoty — patrz punkt ,Montaz przytaczek i zaworéw dtawigco-zwrotnych”.

Amortyzator uderzen do duzych obcigzen + nastawna sruba zderzakowa
MY3M@ ttoka| - |skok| H

(Skok amortyzatora uderzen) TS S EY
ES SD EC
) [ |
(s} G/ /
L[S ] zoalin B
I —— = ’ = T 1]
B _ - — i1
— 0 / /, 7 L - T
— / /" — @
0. -2
e / / TU
Zespot nastawy skoku / TR h
[mm]
Stosowany sitownik ES EC EY FC h S SD TS TR TU w Model amortyzatora uderzen
MY3M16 141 28.5 345 11 2.4 48.7 31.7 7 0.9 25 64 RB1007
MY3M25 20.1 40 49 16 3.6 67.3 45.8 12 1.4 28.5 87 RB1412
MY3M40 30.1 57 69 26 5 73.2 42.2 15 0.9 39 124 RB2015
MY3M63 36.1 84.5 100 32 6 99 62 25 0.9 43 176 RB2725

Uwaga) Gdy uzywany jest zesp6t nastawy skoku, typy przytaczek ktére moga by¢ podtaczone do otworéw przytaczeniowych umieszczonych z przodu i z tytu
korpusu, sg ograniczone. Szczegoty — patrz punkt ,Montaz przytaczek i zaworéw dtawigco-zwrotnych”.
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Sitowniki bezttoczyskowe ze sprzezeniem mechanicznym
Z prowadnicg slizgowa

Wsporniki boczne

Seria MY3M

Wspornik boczny A
MY-SLJA

2x oG

=

Wspornik bocznv B
MY-S[ 1B

w 3>

| ®

1

L

‘-I—I— |- A
B
[mm]
Model |Stosowany sitownik | A B C D E F G H J
MY-S16 4 MY3M16 53 | 636 15 | 26 | 49| 3 65| 34 | M4x0.7
MY-S255| MY3M25 77|91 |35 |50 | 8 |5 95|55 | MBx1
MY-S32 3 MY3M40 112 [ 130 45 | 64 [11.7] 6 11 6.6 | M8x1.25
MY-S40 5 MY3M63 160 | 182 55 | 80 |14.8| 85 |14 9 M10x1.5
Uwaga: Komplet wspornikéw bocznych sktada sig z podpory lewej i podpory prawej
Uwagi do stosowania wspornikéw bocznych
—
Przy diugim skoku roboczym moze wystapi¢ Warunki uzycia elementéw podpierajacych MY3M
ugiecie tulei sitownika, zalezne od masy wiasnej
i masy obcigzenia. W takim przypadku, nalezy 200
podeprze¢ stownik posrodku korpusu, (1200)
wykorzystujac do tego wspomiki boczne. 180
Odlegtos¢ Jl) miedzy podporami nie moze by¢
mniejsza niz pokazana na wykresie obok. 160
y \
' 140 \
’ 7. 120
¢ e =l
= 100 %
, = (800) \m
o )
J—:—L ‘EU
]
m
[4
m
[}
S
/ 777 7 \
¢ ¢ 0 1000 2000 3000 4000
f Rozstaw podpor £ [mm]
Uwaga Uwaga: Wsporniki boczne nalezy uzyé, aby zapobiec
przekroczeniu odlegtosci podanej w
1. Jesli powierzchnie mocowania sitownika nie bedg nawiasach.
dokfadnie zréwnane wymiarowo, uzycie wspornikéw
bocznych moze spowodowa¢ pogorszenie parametréw
pracy sitownika. Dlatego, przy montazu nalezy wyréwnaé
podpory tulei sitownika. Réwniez przy pracy sitownika o
dtugim skoku w $rodowisku narazonym na drgania i
udary, zaleca sie stosowanie wspomikéw bocznych
nawet gdy odlegto$¢ rozstawu podpér lezy w
dopuszczalnych granicach, pokazanych na wykresie
obok.
2. Wsporniki boczne nie sa przewidziane do mocowania
sitownika. Nalezy je stosowac wytacznie do podparcia
sitownika na podporach.
Y
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Seria MY 3

Parametry techniczne czujnikédw potozenia

Wiasciwe pozycje mocowania czujnikdw do detekcji konca skoku

=l ' | =
,@

A B

©

Wiasciwe pozycje mocowania czujnikéw

MY3A [mm] MY3B/MY3M
Model D-M9] Model D-moOI
czujnika D-M9C1V D-A9] czujnika D-M9C1V D-A9]
D-MoOIW D-A9IV D-M9OW D-A9CIV

Srednica D-MOUIWV Srednica D-MOLIWV

tloka A B A B tloka A B A B
16 26 84 22 88 16 32 90 28 94
20 26 102 22 106 20 36 112 32 116
25 33 117 29 121 25 47 131 43 135
32 405 1525 36.5 156.5 32 56.5 168.5 525 1725
40 46.5 1935 425 1975 40 64.5 2115 60.5 2155
50 47 227 43 231 50 65 245 61 249
63 57.5 2625 53.5 266.5 63 75.5 280.5 71.5 284.5

Uwaga: Warto$ci w tablicy okreslajg potozenie czotowej Scianki
czujnika. Nalezy skorygowac ich ustawienie po sprawdzeniu
prawidtowosci dziatania czujnikéw w warunkach pracy.

Zakres pracy

Model czuinika Srednica ttoka

. 16 20 25 32 40 50 63
D-MOLI/MOLIV
D-MOTIW/MOLCIWV 3.5 S 6 6.5 8 8 8
D-ASLI/ASCIV 6.5 95 105 12 15 135 14

e Zakres pracy podano jako warto$¢ orientacyjng i nie moze byé on gwarantowany. (Mozliwy rozrzut +30%.)
Zakres pracy moze sie znacznie rézni¢ w zaleznosci od warunkéw srodowiska pracy.

Mocowanie czujnika polozenia

Aby zamocowac czujnik potozenia, nalezy najpierw palcami wsung¢ w
rowek montazowy oprawke czujnika. Upewnij sie, ze jest ona utozona réwno
wzdtuz rowka i jesli okaze sie to konieczne, popraw jej potozenie. Nastepnie,

Uwaga: Do zamocowania czujnika wkretem
dociskowym, nalezy uzy¢ wkretaka

wstaw czujnik w rowek i wsun go do wnetrza oprawki. zegarmistrzowskiego z rekojescia o

Po ustawieniu w wymaganej pozycji wzdtuz rowka, nalezy wsuna¢ wkret srednicy 5 do 6mm i z ptaskim )
dociskowy, zataczony do czujnika i dokrecié go, uzywajac wkretaka zakonczeniem. Wkret nalezy dokrecac
zegarmistrzowskiego z ptaskim zakonczeniem. momentem 0.1 do 0.15 Nm. Jako reguta,

powinno sie dokreci¢ wkret o okoto 90° od
potozenia, w ktérym wyczuje sie lekki opor.

Oprawka czujnika [mm]
Stosowana $rednica tloka[mm] | 16 [ 20 | 25 [ 32 [ 40 | 50 | 63
Oprawka czujnika BMY3-016
Obsad jniki e e
(BMiiO?SJCZUJm a Poza modelami czujnikéw wymienionymi w punkcie ,Sposéb

--"W'kret dociskowy do mocowania zamawiania”, stosowane moga byc¢ inne typy czujnikéw. W celu ich
2= Dostarczany z czujnikiem (M2,5x4) zastosowania nalezy zwrécic sig do SMC.

] _’_,.«-""'WI(retak zegarmistrzowski
] nie dostarczan

O
<





