o diug

o ttoka — skok [mm]

MXY

Symbol zaméwieniowy

6 —50

6 |50, 100, 150, 200

(-]

50, 100, 150, 200, 250, 300

12 | 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400

Nastawa skoku e

- zderzak elastyczny

B* |amortyzator uderzen

(o zderzak twardy
*Tylko do MXY12

Pneumatyczne stoty przesuwne
Im skoku

Seria MXY

06, 08, 012

Jednostronne scentralizowane przytacze
e pneumatyczne, szyna czujnikdw potozenia

jednostronne scentralizowane przytacze pneumatyczne, z szyng czujnikow potozenia

N

jednostronne scentralizowane przytacze pneumatyczne, bez szyny czujnikow potozenia

W wykonaniu N, z jednostronnym scentralizowanym przytaczem pneumatycznym,
bez szyny czujnikow potozenia, nie mozna zamontowaé czujnikow potozenia.

Stosowane CZaniki poioienia ttoka (Parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia tloka”)

2 g Napigcie pracy Model czujnika Diugos¢ kabla
E Funkcja Przytacze 2 Podtgczenie przytaczeniowego* [m] Zast :
2 specjalna elektryczne E (typ wyjscia) DC AC prostopadte osiowe 0.5 3 5 astosowanie
= 2 () (L) 2
5 2 5V, 12V [max. 100V | A90V A90 ® ] O | uady ——
£5 kabel - . 24V
3 soony | = | 2Preewed 12V [1oov | A%V | A%3 | @ | @ | — | — | fic
] s
°% Spzewod 0pNPN | — | 5V — A%V | A9 ® | O | | by |
z 3-przewod. (NPN) SV 12V MONV M9N @ [ ) O uklady o
= — 3-przewod. (PNP) ’ M9PV M9P ™) ® O | scalone 2
£ kabel x | 2-przewod. 12V M9BV | M9B () ® O — =
° zatopiony | * 24V g
© wskasnik 3-przewod. (NPN) sV 12y MONWV | MONW | @ ® | O | uagy g
E | diagnostyczny 3-przewod. (PNP) ' MOPWV | MOPW | @ | @ | O | ¥ g
N (2-kolorowy) g
i 2-przewod. 12V M9BWV | M9BW | @ [ O —
* Symbol dtugosci przewodu faczacego: 0,5m — (przyktad) MOP

O: wykonywane na zaméwienie

...L (przyktad) MOPL
.. Z (przyktad) MOPZ

O
:
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Seria MX Y Pneumatyczne stoly przesuwne o dtugim skoku

Parametry techniczne

Model MXY6 MXY8 MXY12
o tloka [mm] 6 8 12
Wielko$¢ przytaczy M5
Czynnik roboczy sprezone powietrze
Sposbb dziatania dwustronnego dziatania
Cisnienie pracy 0.2 do 0.55MPa
Cisnienie kontrolne 0.83MPa
Zakres temp. otoczenia i czynnika roboczego —10do 60°C
s 50 do 400 mm/s
Predkosé tioka twardy zderzak: 50 do 200 mm/s
zderzak elastyczny
Amortyzacja amortyzator uderzen (opcja niedostepna dla MXY6, MXY8)
brak (z twardym zderzakiem)
Smarowanie trwale nasmarowane (wyposazenie), niesmarowane
Nastawa skoku standard
Zakres |Zderzak elastyczny 0do 5mm
nastawy | Amortyzator uderzer — [ — [ 0do 15mm
skoku | Twardy zderzak 0 do 5mm
czujniki kontaktronowe (2-przewodowe, 3-przewodowe)
Czujniki potozenia czujniki elektroniczne (2-przewodowe, 3-przewodowe)
czujniki elektroniczne z 2-kolorowym wskaznikiem (2-przewod., 3-przewod.)
Tolerancja skoku *Imm
Teoretyczna sita sitownika IN]
Powierzchnia Cisnienie pracy [MPa]
0 tioka [mm] tioka [mm?] 0.2 0.3 0.4 05 | 055
6 28 6 8 11 14 15
8 50 10 15 20 25 28
12 113 23 34 45 57 62
Magnetyczna sita
Skoki standardowe mm]  trzymania (N]
Model Skok standardowy Model |Magnet. sita trzymania
MXY6 50, 100, 150, 200 MXY6 19
MXY8 50, 100, 150, 200, 250, 300 MXY8 34
MXY12 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400 MXY12 77
Masa [a]

Jednostronne scentralizowane przytacze pneumatyczne z szyng czujnikéw potozenia | Jednostronne scentralizowane przytacze pneumatyczne bez szyny czujnikow potozenia

Model Skok [mm] Skok [mm]

50 100 | 150 | 200 250 300 | 350 400 50 100 150 | 200 250 | 300 | 350 400
MXY6 270 | 330 | 390 | 450 — — — — 230 | 280 330 | 380 — — — —
MXY8 420 | 510 | 600 | 690 780 870 — — 410 | 480 550 | 620 690 | 760 — —
MXY12 930 | 1060 | 1190 | 1320 | 1450 | 1580 | 1710 | 1840 | 910 | 1020 | 1130 | 1240 | 1350 | 1460 | 1570 | 1680
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Seria MXY
Dobo6r modelu 1

Do Panstwa zastosowan najlepiej dobra¢ odpowiedni model serii MXY zgodnie z nastgpujacag procedurg

Warunki i obliczenia dotyczace doboru

Warunki pracy

m: przemieszczana masa [kg] Potozenie pracy:
V: predkosé [mm/s] Doktadnosé:
P : cisnienie pracy [MPa]

Wstepny dobér modelu sitownika

Srednica tioka: 06, 08, 012

Zderzak: twardy zderzak (stalowy)
zderzak elastyczny
amortyzator uderzen

Nie

Nalezy dobra¢ wigkszy sitownik

Sprawdzi¢ przemieszczang
mase i energie kinetyczna

Zmieni¢ zderzak

Nie

Nalezy dobra¢ wigkszy sitownik

Sprawdzi¢ stopien obcigzenia
[Za]=1

OK

Sprawdzi¢ mocowanie czujnika potozenia
(model)

Okreslenie
modelu

ZS\NC.
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Seria MXY
Dobo6r modelu 2

Dobér modelu

Wzory i parametry

Przyktad

o Warunki pracy

Ustali¢ warunki pracy,
uwzgledniajac potozenie pracy
stotu oraz ksztatt i potozenie
przemieszczanego obiektu
(obciazenia).

+ Wstepny dobér modelu

- Rodzaj amortyzaciji

- Polozenie pracy stotu

- Srednia predko$é Va [mm/s]
- Masa obciazenia W [kg]

+ Dlugos$¢é nawisu Ln [mm]

Sitownik: MXY8-100

Amortyzacja: amortyzator elastyczny
Ptozenie pracy: poziome, montaz na bocznej Scianie
Predkos$¢ srednia: Va = 300 [mm/s]
Masa i potozenie
obciazenia:

W =0.2 [kg]

L2 = 40mm

L3 =50mm

9 Masa obciazenia

Wyznaczy¢ predkos¢ zderzenia
V [mm/s]

Nalezy sprawdzi¢, czy
przemieszczana masa W [kg]
i predko$¢ zderzenia nie
przekraczajg wartosci
wyznaczonych z wykresu.

9 Stopien obcigzenia

V=1.4-Va * Wspbtczynnik korekcji

* (wartos¢ zalecana)

Wykres 1

V =1.4 X300 =420

Nalezy sprawdzi¢, czy V =420 i
W = 0,2 nie przekraczajg wartosci
z wykresu 1.

Dopuszczalne, I}

poniewaz wartosci =

z wykresu 1 nie 0.2

zostaty przekroczone. 420

V [mm/s]

KX Stopieri obcigzenia momentem statycznym

Wyznaczyé moment statyczny
M [Nm]

Wyznaczyé dopuszczalny
moment statyczny Ma [Nm]

Wyznaczyé¢ stopien obciazenia
momentem statycznym COl1.

[E3] Stopieri obcigzenia momentem dynamicznym

M =W x 9.8 (Ln + An)/1000
Wartos$¢ korekcji ramienia obrotu obcigzenia
An:

Moment wzdtuzny i poprzeczny [T FY
Moment przechylajacy:

Ol1= M/Ma

Sprawdzié¢ Mr.

Mr = 0.2 X 9.8 (40 + 15.5)/1000 = 0.1
A2=15.5

Wyznaczyé Mar = 13

dla Va = 300 z wykresu 3 Y ——

E
=
Ol1=0.1/13=0.008 = :
300
Va [mm/s]

Wyznaczy¢ moment dynamiczny
Me [Nm]

Wyznaczy¢ dopuszczalny
moment dynamiczny Mea [Nm].

Wyznaczy¢ stopien obcigzenia
momentem dynamicznym Cl2.

Me = 1/3-We x 9.8 (Ln + An)/1000
Ciezar rownowaznikowy do zderzenia

We = O-W-V

6: Wspétczynnik thumienia

Sruba amortyzatora elastycznego: 4/100
Amortyzator uderzen: 1/100

Twardy zderzak: 16/100

Wartos$¢ korekcji ramienia obrotu

obcigzenia An: R ZS LR

Moment wzdtuzny i poprzeczny

Sprawdzi¢ Mep.
Mep = 1/3 X 3.36 X 9.8 X (40+15.5)/1000 = 0.61
We =4/100 X 0.2 X 420 = 3.36
A2=15.5
Wyznaczy¢ Meap = 4,2

dla Va = 420 z wykresu 2
02=0.61/42=0.15 &2
=
= 420
Sprawdzi¢ Mey. V [mm/s]

Mey = 1/3 X 3.36 X 9.8 X (50+19)/1000 = 0.76
We = 3.36

Ol2 = Me/Mea A3=19
Wyznaczy¢ Meay = 4,2
dla Va = 420 z wykresu 2
0l2'=0.76/42=0.18 £
; . 12
EXK] Suma wszystkich stopni obciazenia V [mm/s] 0
Zastosowanie jest mozliwe, Ol1+ Ol2+ O2' =
jezeli suma wszystkich stopni O+ Oz <1 Odpowiedni do zastosowania, poniewaz:

obciazenia nie przekracza 1.
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Nawis: Ln [mm], wartos¢ korekeji ramienia obrotu obciazenia: An [mm]

Dobér modelu Seria MXY

Dopuszczalne obcigzenie
statyczne: F [N]

Moment wzdtuzny Moment poprzeczny Moment przechylajacy
L2 A2
puin]
2 Mr '\‘:
L
>
e W
»
< Ls As
(0]
E Mr (
= |
w
E
=

] |
i i

LALCERT Przemieszczana masa: W
MXY6

S

= 0.6

z Y

« 0.5 > N

@ "

< %, %

£ 0.4 % %
€03 \ %, e,
N \%,;\ 2
N 0.2 /S,

2 %

B ain
N

& 0.0

280 560
0 100 200 300 400 500
Predko$é zderzenia V [mm/s]

Uwaga) Moment statyczny: moment wytwarzany przez site ciezkosci MXYS8
Moment dynamiczny: moment wytwarzany przez uderzenie w zderzak — ‘
(o2
LVLEEEY Dopuszczalny moment [TTSEX¥] Dopuszczalny moment = 10 L
Moment wzdtuzny: Map, Meap Moment przechylajacy: Mar S 08 \) \ %.,
Moment poprzeczny: May, Meay 30 g tor, 64%
15 g 06 TN %
E E % o4 \ ’«-.‘,‘; 2
F=10 2 20 8 N %
£s g 2 o0 %,
5= 573 NG > 15 EV Z \I
=z ) N N 0.0 ‘
>y 6 ) o= 280 560
NE 5 N S 10 0 100 200 300 400 500
%g 4 N ‘UE) 8 Predko$é zderzenia V [mm/s]
- >
23 N | & 7 MXY12
& 3 g 6 —
£ E AN 5
S o > 5 N =
€ E £ z 20
>> 2 N 4 ©
8 8 N 2 3 g 15
N N g ©
w u a C
3a S 1.0
881 > g
50 100 200 300 1500 50 100 200 300 400 2 05
Predkos¢ przecietna Va [mm/s] 400 Predkosé przecietna Va [mm/s] £ 0
Predko$é zderzenia V [mm/s] 560 3 00
o .

Uwaga) Do obliczenia momentu statycznego stosowa¢ predko$é $rednia.
Do obliczenia momentu dynamicznego stosowaé predko$¢ zderzenia.

—n Wartos¢ korekcji ramienia
LELIICER obrotu obcigzenia: An [mm]

Maksymalna dopuszczalna
przemieszczana masa: Wmax [kg]

280 560
0 100 200 300 400 500
Predko$¢ zderzenia V [mm/s]

Dopuszczalne obcigzenie

statyczne: F [N]

Model Dopuszczalne obcigzenie statyczne
MXY6 580
MXY8 980
MXY12 1600

Wartoé¢ w tabeli jest dopuszczalnym obcigzeniem w warunkach,
w ktérych nie dziata moment podczas zatrzymywania. Czynniki
takie jak uderzenie itp. pozostajg nieuwzglednione w tej warto$ci.

Warto$¢ korekcji ramienia Model Maks. dopuszczalna przemieszczana masa

Model obrotu obcigzenia (patrz rys. 2) MXY6 0.6

A A A -

i 1
MXY6 MXY12 2
MXY8 20 15.5 19 W tablicy podano jest najwyzszg dopuszczalng warto$¢ przemieszczanej
MXY12 26 235 25 masy. Maksymalng dopuszczalng warto$¢ masy przemieszczanego

obcigzenia dla danej predkosci tioka wyznaczy¢ mozna z wykresu 1.
JELIXK] Maksymalny dopuszczalny moment: Mmax [Nm]

Model Moment wzdtuzny/poprzeczny: Mpmax/Mymax Moment przechylajgcy: Mrmax
MXY6 2.6 6.2
MXY8 5.7 13
MXY12 12 28

W tabeli podano najwyzszg dopuszczalng warto§¢ momentu. Maksymalng dopuszczalng warto$¢ momentu dla danej
predkosci tloka wyznaczyé mozna z wykresow 2 i 3.

Symbole
Symbol Definicja Jednostka Symbol Definicja Jednostka

An(n=1do3) Wartos$¢ korekcji ramienia obrotu obciazenia mm F Dopuszczalne obcigzenie statyczne| N

Ln (n=1do3) Nawis mm \" Predko$¢ zderzenia mm/s

M (Mp, My, Mr) Moment statyczny (wzdtuzny, poprzeczny, przechylajacy) N-m Va Predko$¢ $rednia stotu mm/s
Ma (Map, May, Mar) Dopuszczalny moment statyczny (wzdtuzny, poprzeczny, przechylajacy) N-m w Przemieszczana masa kg

Me (Mep, Mey) Moment dynamiczny (moment wzdtuzny, poprzeczny) N-m Wa Dopuszczalna przemieszczana masa kg
Mea (Meap, Meay) Dopuszczalny moment dynamiczny (moment wzdtuzny, poprzeczny) N-m Wmax | Maks. dopuszczaina przemieszczana masa kg
Mmax (Mpmax, Mymax, Mrmax) | Maks. dopuszczalny moment (wzdtuzny, poprzeczny, przechylajacy) N-m o Stopien obcigzenia —

O
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Seria MX Y Pneumatyczne stoty przesuwne o dtugim skoku

Przemieszczenie stotu pod wptywem obcigzenia

Obciazenie wzdtuzne
Przemieszczenie punktu ,A” pod wptywem
statycznego obciazenia sitg ,F”

F

|

A

!

]

Obcigzenie poprzeczne
Przemieszczenie punktu ,A” pod wptywem
statycznego obcigzenia sitg ,F”

A

!

F
C

Obciagzenie boczne
Przemieszczenie punktu ,A” pod wptywem
statycznego obcigzenia sitg ,F”

I

= a:EEj» 3 £ d‘ _ ,i, 3
. ——o— .
‘ ; L[ E | @
L 3 - 3 -

Wymiar L [mm] . Wymiar L [mm] . Wymiar L [mm]

MXY6 100 ! MXY6 100 ' | MXY6 100

MXY8 100 v | mxys 100 v mxys 100

MXY12 140 Co| MXY12 140 v MXY12 140

[ wxviz| | [ MXVi2| | MXY12

g 0035 e L~ .| g 0030 TR .| g 005 l

£ 0.030 Wixve | ! | € 0.025 v E MXY8 ]
= 0.025 = MXY6 b | E o004

o / [ ! o 0.020 v ! o MXY6

€ 0.020 A v E ' | £ 0.03

H L | § 0015 - bl 4

y 0015 18, | ¥ 002—A

S 0010 ' | § 0.010 » ! g 0 //

3 /, L8 /[ Ll 8 o001

“E’ 0.005 : E 0.005 | E 0177

R % 20 40 60 80 100| | g % 20 40 60 80 100 } 2 0 50 100 150 200 250
o Obcigzenie [N] o Obcigzenie [N] o Obcigzenie [N]
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Budowa

Seria MXY

Twardy zderzak

Amortyzator uderzen

290895
L)\

@

NPV
NIZA A

y——— - —
NN

OV V27— o

it B

Szczeg6t A

Wykaz czesci Wykaz czesci

Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 Szyna stal obrabiana cieplnie, niklowana chemicznie 20 | Sruba zderzaka stal obrabiana cieplnie
2 | Zesp6t prowadzacy stal obrabiana cieplnie, niklowana chemicznie 21 | Zewnglrzna plyta ustalajaca magnes stal nierdzewna
3 | Ptyta kraficowa aluminium eloksalowane na twardo 22 | Zgarniacz sitownika NBR
4 | Obudowa aluminium eloksalowane na twardo 23 | Plytka blokujgca stal nierdzewna
5 | Tuleja sitownika stal nierdzewna Sruba nastawcza stal niklowana | zderzak elastyczny
6 | Ostona tworzywo sztuczne 24 | zderzaka stal nierdzewna twardy zderzak
7 | Zgarniacz stal nierdz., NBR Amortyzator uderzeri amortyzator uderzeri
8 | Tloczysko stal nierdzewna 25 | Kulka stalowa stal tozyskowa
9 | Tiok mosigdz niklowany chemicznie 26 | Uszczelka tloka NBR
10 | Pierécier prowadzacy tiok A|  tworzywo sztuczne 27 | O-ring NBR
11 | Pierdcieri prowadzacy tiok B| ~ tworzywo sztuczne 28 | O-ring NBR amortyzator elastyczny
12 | PierScieri dystansowy mosigdz niklowany chemicznie 29 | Wkiadka amortyzujgca poliuretan
13 | Magnes A magnes niklowany 30 | Korek mosigdz niklowany chemicznie
14 | Magnes B magnes niklowany 31 | Szyna czujnikow potozenia aluminium anodowana na twardo
15 | Jarzmo A stal niklowany chemicznie 32 | Kotek gwintowany mosigdz niklowany chemicznie
16 | Jarzmo B stal niklowany chemicznie 33 | Uszczelka NBR
17 | Prowadnica z kukamiwobiegu|  tworzywo sztuczne 34 | Magnes magnes niklowany
18 | Pokrywa koricowa tworzywo sztuczne 35 | Obsada magnesu stal
19 | Kotek gwintowany stal obrabiana cieplnie 36 | O-ring NBR

Zestaw serwisowy

Zawarto$é

o ttoka [mm] Symbol zaméw.
6 MXY6-PS
8 MXY8-PS
12 MXY12-PS

Kazdy zestaw zawiera po 2 szt.
czeéci poz. 10, 11,22 26

O
:
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Seria MX Y Pneumatyczne stoty przesuwne o dtugim skoku

Wymiary
Szczegét U
TH 1
(wysokos¢ tha a1 E
$ruby mocujacej) H— - - O
| /—J ) : i : ) i
5 o © - [ $- $-© ‘ i
° o . e F =
RL 20 +0.03
Przekréj AA 10 T oR% 10
BS U %] Q aL
, (n-1)xQ
oz =
g @ Do
T T T
Przytacze pneumatyczne Przy’@;ze ’\p;lr;eumatyczne
2 x M5 +0.03 X
o . . I oR™ Korek: M-5P
(Korek: M-5P) Rozwarto$¢ klucza MB ($ruba mocujgca pyty ryglujacej) i AL 4-M. afebokosé awintu MM (Kore PR )
PR MA (zespdl nastawy skoku) ge - . 0% g -
Bl A T T T
a2l | ] LIl I G s
o S 4§ =—%—— e—H T\l |FB = DD
e g8 dl—= 5 o [l ¢ o
= H CERC=, ; MA 2
d ] (nastawa &
vl HR ‘ 20.5 A~ F skoku)
® PL L LA
HA Z + skok Rozwartosé klucza MB
(Sruba mocujaca piyty ryglujacej)
Przytgcze pneumatyczne
J + skok 2 x M5
(Niniejsze dane dotycza rowniez
wykonania z jednostronnym
T t B -} scentralizowanym przytgczem
- (04 - pneumatycznym bez szyny
- i ik rozoni
E4B} o o i | czujnikow pof ozenia)
21 @ FL 21
2 otw. M,
[D]-montazowe ptaszczyzny odniesienia gteboko$¢ gwintu MM
3 '1 3 max18 1
: = ; | S S I |
i O 0 ! ! r u !
| T ‘ | P ilin ;
| g v . ] o g Sl B
\ A o |f] !
! $ ‘ ! e~ o lh P ‘
1 [©) [5) : ! 1
Wykonanie z jednostronnym scentralizowanym przytaczem pneumatycznym bez szyny czujnikw potozenia Wykonanie z amortyzatorem
”””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””””” ' uderzen (tylko dla MXY12) |
Model F FH FL FW H HA HR J JH L LA M MM MA MB
MXY6 20 3 12 24 | 215 | 18 05 | 60 | 85 | 32 28 M3 4 | (ozwartost Riucza 25) | 2
MXY8 25 4 14 30 25 209 | 3.5 70 |10 40 29 M4 5 (,Ozwa,.tog"éekmﬂa 3) 2.5
MXY12 32 5 18 40 36 309 | 85 86 |15 52 31 M5 6 (,ozwano'é"'é8k|ucza 4) 3
Model P PH PL PR Q Qw R RH RL T TB TH w WD | WE | WR V4
MXY6 13 7 9 11 60 12 |3(gleb. 3)| 3(gteb. 3)| 4 2.9 5.1 2.5 30 5 25.5 20 88
MXY8 19 7 10 13 70 15 [3(gteb. 3) | 3(gteb.3)| 4 3.4 6.1 3 38 6.5 | 32 25 98
MXY12 29 7 13 18 90 21 |4(gteb. 4) | 4(gteb. 4)| 5 4.5 7.8 4 50 8.5 | 42 33 114
Model n QL
Skok 50 100 150 | 200 250 | 300 350 | 400 50 100 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
MXY6 2 3 3 4 — — — — 39 34 59 54 — — — —
MXY8 2 2 3 4 5 5 = = 39 64 54 44 34 59 = =
MXY12 2 2 3 3 4 4 5 5 37 62 42 67 47 72 52 77
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Szczego6towe wytyczne bezpieczenstwa dla produktu 1

Seria MXY

Niniejsze wytyczne nalezy doktadnie przeczytaé przed uruchomieniem.

|

Dobor

¢ |

Montaz

A\ Uwaga

1.Nie nalezy obcigzaé urzadzenia
powyzej granicy zakresu pracy.
Przy doborze modelu nalezy zwréci¢é uwage
na maksymalng mase obcigzenia i dopusz-
czalny moment. Szczeg6towg procedure
doboru podano w rozdziale ,Dobér modelu”
na stronach 3/15-3 i 3/15-5. W przypadku
eksploatacji stotu z parametrami
przekraczajgcymi granice zakresu pracy, na
prowadnice dziata zbyt duze mimosrodowe
obcigzenie, co moze spowodowac drgania w
zespole prowadzacym, pogorszenie
doktadnosci i doprowadzi¢ do skrécenia
okresu trwatosci stotu przesuwnego.

2.Przy zatrzymywaniu stolu w
potozeniu posrednim za pomoca
zderzakbw zewnetrznych, nalezy
przedsiewzigé srodki zapobiegajace
gwattownemu szarpnieciu.
W przeciwnym razie moze nastgpi¢
uszkodzenie. Jesli zatrzymuje sie stot w
potozeniu posrednim za pomocg
zewnetrznego zderzaka, po czym urzgdzenie
ma ponownie przesuwac¢ sie do przodu,
nalezy najpierw na moment cofngé stot, w
celu usunigcia zderzaka, a nastepnie
doprowadzi¢ cisnienie do przeciwnego
przytacza, aby ponownie przesuwac stét do
przodu.

3.Przy pracy w potozeniu pionowym
stotu nie jest mozliwe zatrzymywanie
ttoka stotu w potozeniu posrednim za
pomoca zaworu elektromagnetycz-
nego zamkniegtego w potozeniu
srodkowym itp.
Moze to spowodowa¢ przesuniecie sprzegta
magnetycznego. W takim przypadku zatrzy-
manie w punkcie posrednim mozliwe jest
tylko z zastosowaniem zewnetrznego zde-
rzaka.

4.Gdy ttok stotu pracujacego w pozy-
cji poziomej jest zatrzymywany w
potozeniu posrednim za pomoca
zaworu elektromagnetycznego
zamknietego w potozeniu $rod-
kowym, energia kinetyczna nie
moze przekraczaé dopuszczalnej
wartosci.
Gdy ttok stotu pracujgcego w pozycji po-
ziomej jest zatrzymywany w pofozeniu
posrednim za pomocg zaworu elektromagne-
tycznego zamknietego w potozeniu  $rod-
kowym, energia kinetyczna obcigzenia nie
moze przekracza¢ wartosci podanych
ponizej. W przeciwnym razie sprzegto mag-
netyczne moze sie przesunac.

Model Dopuszczalna energia kinetyczna przy
0del | zatrzymywaniu w potozeniu posrednim [J]

MXY6 0.007

MXY8 0.014

MXY12 0.047

5.Nie

nalezy dopuszczaé, do
oddzialywania na stét nadmiernych
zewnetrznych sit i udaréw.

Moga one spowodowaé uszkodzenie
urzadzenia.

6.Nalezy zachowaé¢ starannos¢ przy

zastosowaniach wymagajacych
wysokiej precyzji w srodku skoku.
Jesli w $rodku skoku wymagana jest
prostoliniowo$¢, nalezy zamocowac sitownik
catg powierzchnig jego szyny montazowej
do ptyty podstawy.

| Montaz
/A Uwaga
1.Nalezy chronié powierzchnie

montazowe szyny i stotu przed
zarysowaniem lub wgnieceniem.
Nastepstwami moga byc¢: utrata
rownolegtosci  ptaszczyzn montazowych,
drgania zespotu prowadzgcego, zwiekszony
opor przesuwu czegsci ruchomych itp.

2.Na powierzchni transportowej szyny
i stolu nalezy unika¢ zadrapan lub
wgniecen.
Moze to powodowac¢ drgania, zwigkszone
opory ruchu itp.

montazu
nie dopuszcza¢ do
oddziatywania nadmiernych sit i
momentow.

Nadmierne sity i przekroczenie dopusz-

3.Podczas
na stole

przedmiotu

czalnych wartosci momentéw, moga
powodowac drgania zespotu prowadzgcego,
zwiekszone opory ruchu itp.

4.Btad ptaskosci powierzchni
montazowych musi wynosi¢ ponizej
0,02 mm.
Niedostateczna  ptasko$¢  przedmiotu
mocowanego na stole przesuwnym lub
ptyty podstawy i innych czesci, na ktérych
mocowany jest sitownik, moze powodowac
drgania zespotu prowadzgcego, zwiekszone
opory ruchu itp.

O
:

/A Uwaga

. 5.Do potgczenia z obiektem majgcym

6.

7.

zewnetrzne podparcie lub prowad-
nice, nalezy wybraé odpowiednie
rozwigzanie tacznika i starannie go
wyosiowacé.

Przedmioty wrazliwe na oddzia-
tywanie pola magnetycznego nalezy
utrzymywac¢ z dala od sitownika.

Magnesy znajdujg sie w sprzegle
magnetycznym wbudowanym w sitowniku
oraz sg zamocowane na stole, w
wykonaniu z czujnikami potozenia. Dyski,
karty lub tasmy magnetyczne nalezy
utrzymywacé z dala od urzgdzenia. W
przeciwnym razie zapisane na nich dane
moga zosta¢ skasowane.

Nie nalezy przenosi¢ stotu prze-
suwnego w poblizu przedmiotéw
wrazliwych na oddziatywanie pola
magnetycznego.

Poniewaz pneumatyczny stot przesuwny
ma wbudowane magnesy, nie nalezy
dopuszcza¢ do bliskiego kontaktu stotu z
dyskami, kartami ani z taSmami magnety-
cznymi. Zapisane na nich dane mogag
zosta¢ skasowane.
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Niniejsze wytyczne nalezy doktadnie przeczytaé przed uruchomieniem.

|

Montaz |

|

Srodowisko pracy |

A Uwaga

8. Na stole nie nalezy umieszczaé
magnesoéw. Stét zbudowany jest z
materiatu magnetycznego.

Jezeli zamontuje si¢ na nim magnes,
zostanie namagnetyzowany, co moze
prowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania
czujnikdéw potozenia.
Mocowanie stotu przesuwnego
& Maks. moment | Wysoko$é
Model Stk dokrecenia [Nm] | szyny ¢[mm]
MXY6 M2.5 0.65 1.5
MXY8 M3 1.14 2
MXY12 M4 27 2
Mocowanie przedmiotu na stole
| I
~ u | I
3 T H T
4 Maks. moment | Wysoko$é
Model Sruba dokrecenia [Nm] | szyny ¢ [mm]
MXY6 M3 1.14 3
MXY8 M4 2.7 4
MXY12 M5 5.4 5
Mocowanie przedmiotu na bocznej powierzchni stotu
~ i
s I ——O—— | |
| ) ¢ B
4 Maks. moment | Wysoko$é
Model Sruba dokrecenia [Nm] | szyny ¢[mm]
MXY6 M3 1.14 3
MXY8 M4 2.7 4
MXY12 | M5 5.4 5
9. Nalezy 2zwrécié uwage, aby nie

uszkodzi¢ zewnetrznej powierzchni
tulei sitownika.

W przeciwnym razie uszkodzeniu mogg
ulec réwniez pierscien zgarniajgcy oraz
tasma prowadzaca ttoka i spowodowac
wadliwe dziatanie.
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' 10.Podczas eksploataciji sprzegto mag-

11

netyczne musi by¢ we wiasciwym
potozeniu.

Jesli  zostanie przesuniete, nalezy je
ponownie ustawi¢ we wtasciwym potozeniu,
recznie przesuwajgc zewnetrzne sanki
stotu (lub przesuwajac ttok sprezonym po-
wietrzem).

.Podczas eksploataciji, szczegdlnie w

pionowym potozeniu, nalezy zwracaé
uwage, aby sprzegio magnetyczne
nie przesunelo sie.

Nalezy zauwazy¢, ze stét moze opasc
na skutek przesuniecia sprzegta magnety-
cznego, gdy warto$¢ doprowadzonego

cisnienia lub masa zastosowanego
obcigzenia wykraczajg poza zakres wartosci
podanych w specyfikacji.

12.0Otwory ustalajgce na gérnej po-

wierzchni sanek stotu i na spodzie
szyny montazowej nie sa wykonane
wspotosiowo.

Otworéw tych nalezy uzyé do ponownego
zamocowania stotu, po jego demontazu pod-
czas przegladu lub prac konserwacyjnych.

|

Srodowisko pracy |

A Uwaga

1.

2.

3.

4.

Nie nalezy stosowaé produktu w
srodowisku, w ktérym narazony
jest na bezposredni kontakt
z cieczami takimi jak ptyn
chtodzaco-smarujacy itp.

Praca w $rodowisku, w  ktérym
korpus narazony jest na dziatanie
ptynu chtodzgco-smarujacego, ptynu

chtodzacego lub oleju moze doprowadzi¢
do pojawienia sie drgan, zwiekszonych
oporéw ruchu, nieszczelnosci itp.

Nie nalezy stosowaé produktu w
srodowisku, w ktérych produkt
narazony jest na bezposredni kon-
takt z ciatami obcymi jak pyt, piach,
wiory, odpryski spawalnicze.

W przeciwnym razie moze doj$¢ do drgan,
zwigkszonego oporu dziatania, wyciekow
powietrza itd. Nie zalezy stosowaé produktu
w takich warunkach.

W miejscach, w ktérych produkt
narazony jest na bezposrednie
dziatanie promieni stonecznych
nalezy zainstalowaé ostone
przeciwstoneczna.

Nalezy odizolowaé zrédia ciepta
znajdujace sie w poblizu produktu.
Gdy w otoczeniu produktu znajdujg sie
zrédta ciepta, ich promieniowanie cieplne
moze ogrzewaé produkt, zwiekszajac jego
temperature ponad dopuszczalny zakres
temperatury pracy. Nalezy odizolowac
produkt od promieniowania cieplnego np.
ekranem, ostong itp.

™

SVC.

A\ Uwaga

5

6.Nalezy

.Nie nalezy stosowaé w miejscach,

w ktérych wystepuja drgania lub
udary.
Nie nalezy stosowa¢ produktu w takich wa-
runkach, poniewaz moga one doprowadzi¢
do nieprawidtowego jego dziatania lub usz-
kodzenia.
zwracaé uwage ha
odpornosé¢ korozyjng prowadnicy
liniowe;j.
Szyne i sanki zespotu prowadzacego
wykonano z nierdzewnej stali martenzy-
tycznej, ktéra ma nizszg odpornosci na
korozje od stali austenitycznej. Totez,
zwtaszcza w warunkach, w ktorych
na skutek kondensacji na powierzchni
produktu pozostajg krople wody, moze
dochodzi¢ do tworzenia sie rdzy.

| Obstuga ogranicznikéw skoku

Nastawa skoku

A Uwaga

1

2.

3

4.

.Nie nalezy zastepowaé oryginal-
nych srub zderzakowych innymi
Srubami.

Nieodpowiednie Sruby moga byé przyczynag
wystagpienia nadmiernego luzu lub usz-
kodzenia wywotanego sitami udarowymi itp.
Ptytke blokujaca nalezy dokrecaé
momentem podanym w tabeli na
sasiedniej stronie.

Niewystarczajgcy moment dokrecajacy
moze pogorszy¢ doktadno$¢ pozy-
cjonowania.

Nie odkreca¢
wkretu

Ttoczysko

Chroni¢ przed uszkodzeniem

. Nalezy chroni¢ przed zarysowaniem

powierzchnie boczng ttoczyska
amortyzatora uderzen i nieodkre-
cac wkretu znajdujgcego sie w dnie
korpusu.
Rysy moga znacznie skroci¢ trwato$¢ amor-
tyzatora i doprowadzi¢ do powtarzajacych
sie zakibcen w jego dziataniu. Wkret w
korpusie amortyzatora uderzen nie jest
elementem nastawczym. Odkrecenie tego
wkretu moze spowodowac wyciek oleju.

Model
MXY12

Model amortyzatora uderzen
RB0806

Amortyzator uderzen jest czescia
zZuzywajaca sie.

Wymiana jego jest konieczna, gdy
pojawi sie zauwazalny spadek zdolnosci
pochtfaniania energii.
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Niniejsze wytyczne nalezy doktadnie przeczytaé przed uruchomieniem.

] Nastawa skoku \ ] Wymiana srodkowego centralnego przylacza pneumatycznego
' St6t przesuwny dostarczany jest z przytaczami |
A Uwaga . pneumatycznymi wyprowadzonymi na lewg . Przy dostawie
. . strone. Aby przestawi¢ kierunek wyprowadze- . ——1 —————
1. Sposob nastawy . nia przytaczy pneumatycznych na strone oo ' l W lewo W prawo
Poluzowa¢ 2 $ruby mocujgce plytke prawa, nalezy postgepowa¢ wedtug ponizszej Scenralzovane peyicze preuatczne
blokujaca Srube nastawczg zderzaka (lub | procedury. ® fTe ©
am?ﬂyzator(lugerzenr)tl pcikrecalag Sfub,é)l . 1. Odkreci¢ 2 kotki gwintowane, aby o0 N —————o R
nastawczg (lub amortyzatorem uderzen .. L e L 22 - S - - 5=
ustawi¢ skok. Nastepnie dokreci¢ Sruby zdjac szyne czujnikow potozenia. 4} G T
mocujace plytke blokujgca momentem @ _i [ ] —
podanym w tablicy ponizej, w celu unieru- 1
chomienia $ruby nastawczej zderzaka . N -
(lub amortyzatora uderzen). Nalezy <—_Poz_ycla zabudowy szyny czujnikow potozenia
zwroci€ uwage, aby nie dokreca¢ zbyt Po zamianie [Scentralizowane praytacze p e
mocno $rub mocujgcych plytke blokujaca.
jacych plytke jaca ® 55 5
Model | Moment dokrecania $rub mocujacych plytke blokujaca| @ = i |- i 5 = @7 T é -
MXY6 0.1INm ‘ @ G
MXY8 02Nm gwintowany [l [€) [5) LEJ% @
MXY12 0.4Nm
Szyna czujnika Pozycja zabudowy szyny czujnikéw potozenia—»
Ptytka blokujgca pofozenia

gwintowany

Przytacze Kierunek ruchu
2.Zmieni¢ osadzenie o-ringu, jak ® W prawo
pokazano na rysunku. w lewo

Uwaga)

Przy dokrecaniu $rub mocujgcych ptytka
blokujaca moze sig lekko wyginag¢, jednak
nie wplywa na zabezpieczang $rube nas-
tawczg lub amortyzator uderzen.

] Demontaz i konserwacja

/\ Ostrzezenie

Nalezy zachowaé ostrozno$é, bo magnesy
majg duzg site przyciggania.

Nalezy zachowaé¢ szczeg6lng ostroznos¢ podczas
zsuwania zewnetrznych sanek zespotu prowadzacego
z tulei sitownika oraz przy wyjmowaniu zespotu toka
z wnetrza tulei sitownika do prac konserwacyjnych.
Magnesy wbudowane w tych zespotach majg duzg site
przyciaggania. Demontaz stotu przesuwnego nalezy
prowadzi¢ zgodnie z jego instrukcjg demontazu.

2. Zakres nastawy

Skok nalezy nastawi¢ w zakresie, w
ktérym zderzak lub amortyzator uderzen
pracuje skutecznie. Z reguly obowigzuje
nastawa skoku w zakresie, w ktérym
wymiar L na rysunku ponizej jest wigkszy
od warto$ci podanej w tablicy. W przeci-
wnym razie zespdt prowadzacy moze
uderza¢ w ptyte koricowa, co skraca
okres trwatosci.

3. Kotki gwintowane zamocowac
w otworach po prawej stronie
kazdej z ptyt korncowych i zamo-
cowac szyne czujnikéw potozenia.

Model L

MXY6 2mm AUwaga
MXY8 2] 1.Nalezy zachowaé szczeg6lng ostroznosé
MXY12 2.5mm podczas zsuwania zewnetrznych sanek z
L tulei silownika, w stanie normalnego
(e 9 1 T sprzegniecia roboczego z ttokiem, poniewaz
ﬁi © I W moga one bezposrednio przyciggnaé zespot

@ LE ttoka.

5 5 2.Przed zsunigciem zewnetrznych sanek

urzadzenia lub przed wyjeciem zespotu ttoka
z tulei sitownika, nalezy wymusié wzajemne
przesunigcie zespoldow zewnetrznego i

Sruba zderzaka elastycznego

Szyna czujnikbw potozenia

@ o) 1 Kotek gwintowany wewnetrznego sprzegta magnetycznego, aby
[} W zlikwidowaé sprzezenie magnetyczne i
LE zlikwidowaé site trzymania, i dopiero wtedy

- ) - wymontowaé osobno kazdy z zespotéw

napedu magnetycznego. Jesli oba zespoty
usuwane sg w stanie normalnego sprzegniecia
roboczego, bezposrednio przyciggajg sie wzajem-

Mocowanie kotkbw gwintowanych:
wstepnie wkreci¢ kotki gwintowane

=

ruba twardego zderzaka

e 5) T do wyczucia oporu, a nastepnie nie i nie dajg sie potem rozdzieli¢.
T W dokrecic¢ je dodatkowo o % obrotu. 3.Nigdy nie nalezy rozmontowywaé zespotow
— magnetycznych (zespotu ttoka ani zewne-
- ) . LE trznych sanek).

TILL |, [

W przeciwnym razie moze zmniejszy¢ sie sita trzy-
mania lub moga wystapi¢ zaktécenia w dziataniu.

Amortyzator uderzen
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