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R
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Typ gwintu

*Czujniki elektroniczne oznaczone symbolem “    ” wykonane są na zamówienie.Kabel przyłączeniowy: 0.5 m·········  - (przykład) M9NW
   1 m········· M (przykład) M9NWM
   3 m········· L (przykład) M9NWL
   5 m········· Z (przykład) M9NWZ

Obok czujników podanych w tabeli powyżej, zastosowane mogą być również inne modele, patrz katalog  „SMC Best Pneumatics”
Bliższe informacje na temat czujników ze złączem M8 można znaleźć w katalogu “SMC Best Pneumatics”.
Czujniki położenia tłoka dostarczane są razem z siłownikiem, ale nie są na nim zamontowane.

Czujniki wodoodporne mogą być zamontowane na powyższych modelach, ale w takim przypadku SMC nie gwarantuje wodoodporności. 
Odnośnie wodoodporności powyższych modeli i odpowiednich czujników należy skontaktować się z SMC.
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M9NV
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M9PAV 
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A90

M9N
M9P
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M9PW
M9BW
M9NA 
M9PA 
M9BA 
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3-przewodowe
(odpowiada NPN)

—

24 V

24 V

3-przewodowe (NPN)

3-przewodowe (PNP)

3-przewodowe (PNP)

DC AC 0.5
(-)

5
(Z)

—

100 V

—

1
(M)

—

—

—

—

—

PLC

PLC

—

—

wodoodporny

5 V
 

12 V

5 V, 12 V

12 V

5 V, 12 V

12 V

5 V, 12 V

12 V

3
(L)

C
zu

jn
ik

el
ek

tr
on

ic
zn

y
C

zu
jn

ik
ko

nt
ak

tro
no

wy

W
sk

aź
ni

k 
st

an
u

nie

tak

tak

Siłowniki z dokładną prowadnicą

Seria MTS
ø8, ø12, ø16, ø20, ø25, ø32, ø40

Średnica tłoka

Standardowe
Osiowe

Przyłącza pneumatyczne

Skok [mm]

Sposób zamawiania

Stosowane czujniki położenia tłoka
Funkcja

specjalna
Przyłącze
elektryczne

Podłączenie
(typ wyjścia) Prostopadłe

Napięcie pracy
Doprowadzenie kabla

Długość kabla 
przyłączeniowego [m]

Zastosowanie
W osi

kabel
zatopiony

2-przewodowe

wskaźnik diagnostyczny
(2- kolorowy)

Wykonanie tłoczyska
Tłoczysko z gwintem wewnętrznym
Tłoczysko z gwintem zewnętrznym

Model czujnika położenia

Średnica tłoka

Ryglowanie w położeniu krańcowym
 - Bez ryglowania w położeniu krańcowym

Z ryglowaniem w położeniu wycofanym

kabel
zatopiony

2-przewodowe

≤
przekaźniki,

przekaźniki,

 -

 -

2-przewodowe

układy
scalone

układy
scalone

układy
scalone

układy
scalone

układy
scalone100 V

(2- kolorowy)

2-przewodowe

3-przewodowe (NPN)

3-przewodowe (NPN)

3-przewodowe (PNP)

Kabel 
0,5 m ze 

złączem M8

1
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Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS

Parametry techniczne

*  Z wyjątkiem zespołu rygla: 0.12 MPa dla ø12 i ø 16; 0.10 MPa dla ø20 do ø 40.

Prędkość tłoka

Średnica tłoka [mm] 8 12 16 20 25 32 40
Średnica tłoczyska [mm] 4 6 8 10 13 16 20
Czynnik roboczy Sprężone powietrze, smarowane mgłą olejową (ISO VG32) lub niesmarowane
Minimalne 
ciśnienie 
pracy

Bez ryglowania na krańcu skoku 0,15 MPa 0,12 MPa 0,1 MPa

Z ryglowaniem na krańcu skoku* - 0,17 MPa 0,15 MPa

Maksymalne ciśnienie pracy 0.7 MPa
Ciśnienie kontrolne 1.0 MPa
Temperatu a otoczenia i czynnika roboczego -10 do +60°C (bez zamarzania)
Typ prowadnicy Prowadnica z kulkami w obiegu       

Amortyzacja Pierścienie 
amortyzujące Amortyzacja pneumatyczna 

Efektywna droga amortyzacji [mm] - 9 10 11 12 17 17
Smarowanie Trwale nasmarowany
Tolerancja skoku � 1,0

0 mm
Dokładność zabezpieczenia przed obrotem ≤ 0,2° ≤ 0,1° (w zakresie dopuszczalnego momentu obrotowego)
Wielkość przyłączy M3 M5 M5 M5 M5 1/8 1/8

Parametry urządzenia ryglującego

Ø tłoka [mm] 8 12 16 20 25 32 40
Prędkość tłoka [mm/s] 50 do 500 50 do 800
Dopuszczalna energia kinetyczna [Nm] 0,02 0,19 0,32 0,55 0,78 1,6 2,8

Skoki standardowe                                                                    Teoretyczna siła na tłoku

Ø tłoka [mm] 12 16 20 25 32 40
Pozycja ryglowania Tylko w położeniu wycofanym
Maks. siła trzymania [N] 29 53 82 125 211 329
Luz 1 mm
Ręczne zwalnianie rygla Wykonanie tylko bez blokady

Ø tłoka [mm] Skoki standardowe [mm]
8 5, 10, 15, 20, 25, 30
12, 16 25, 50, 75, 100

20, 25, 32, 40 25, 50, 75, 100, 125, 
150, 175, 200

Skoki inne niż standardowe wykonywane są na zamówienie.

[N]
Ø tłoka
[mm]

Kierunek
ruchu

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie pracy [MPa]
0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7

8 Wys. 50 10 0.3 20 25 30 35
Cof. 37 8 15 15 19 22 26

12 Wys. 113 23 11 45 57 68 79
Cof. 84 17 34 34 42 50 59

16 Wys. 201 40 25 80 101 121 141
Cof. 150 30 60 60 75 90 105

20 Wys. 314 63 45 126 157 188 220
Cof. 235 47 94 94 118 141 165

25 Wys. 490 98 71 196 245 294 343
Cof. 358 72 147 143 179 215 251

32 Wys. 804 161 107 322 402 482 563
Cof. 603 121 241 241 302 362 422

40 Wys. 1256 251 181 502 628 754 879
Cof. 942 188 377 377 471 565 659

           Uwaga: Obciążenie nie powinno przekraczać 50% teoretycznej siły na tłoku.

MasaŚruba dwustronna do tłoczyska
Ø tłoka [mm] Symbol zamówieniowy

8 MT-S8
12 MT-S12
16 MT-S16
20 MT-S20
25 MT-S25
32 MT-S32
40 MT-S40

* Część zamienna do tłoczyska z gwintem zewnętrznym.
** Zawiera nakrętki tłoczyska.

                                                                                                                                                          [g]
Model Skok standardowy [mm] Dodatkowa

masa
zesp. rygla10 20 48 — 25 30 50 75 100 125 150 175 200

MTS8 — — — — 52 56 — — — — — — — —
MTS12 — — — 15 138 — 157 175 194 — — — — 29
MTS16 — 44 — — 186 — 222 258 294 — — — — 34
MTS20 5 — — — 350 — 400 450 500 549 599 649 699 42
MTS25 — — 10 40 487 — 547 608 669 729 790 851 912 55
MTS32 — — — — 918 — 1000 1083 1165 1247 1330 1412 1495 90
MTS40 — — — — 1420 — 1533 1645 1758 1870 1983 2095 2208 133



                 3 

 
 

 
 

Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS 
 

Budowa 
                                                                                                                                                        Wykonanie podstawowe 
                                                                                                                                                                               Ø8 

 
 
 

 

Wykaz części  
 

    
Poz

. 
Nazwa Materiał  Ilość 

sztuk Uwagi  
 

Poz
. 

Nazwa Materiał 
 

Ilość
sztuk Uwagi 

1 Pokrywa przednia  stop aluminium 1 anodowana   
 

15 Pierścień amortyzujący poliuretan 
2 Ø8 

2 Pokrywa tylna stop aluminium 1 anodowana   
 

1 Ø12 do Ø40 
3 Tuleja siłownika stop aluminium 1 anodowana na twardo  16 Klin stal 1  
4 Tłok  stop aluminium 1 chromianowany  17 Pierścień sprężysty stal narzędziowa 

2 Ø8, niklowany 
5 Obsada magnesu stop aluminium 1 chromianowany  1 Ø12 do Ø40, niklowany 

6 Tłoczysko  
stal nierdzewna 

 
1 tylko Ø8, hartowane  18 Magnes - 1  

stal 
 

1 Ø12do Ø40 hartowane/twardy chrom  19 
20 

Korek  stal stopowa 3 niklowany 

7 Trzon amortyzacji 
stal 1 Ø8 do Ø16  20 Śruba z gniazdem sześciokątnym stal slopowa 

 
1 cynkowana na czarno chromianowana 

stal 1 Ø20 do Ø40 cynkowany i chromianowany  
 

21 Uszczelka tłoka NBR 1 niklowana 
8 Trzon z zamkiem rygla  1 hartowany, cynkowany i chromianowany  

 
22 Uszczelka tłoczyska NBR 1  

9 Pierścień stop aluminium 1 chromianowany  
 

23 Uszczelka pierścienia NBR 1  
10 Prowadnica z kulkami w obiegu        - 1   

 
24 Uszczelka tulei NBR 1 Ø8 

11 Iglica zaworu amortyzacji stal nierdzewna 
 

2 niklowana  
 

2 Ø12 do Ø40 
12 Osłona brąz 1 niklowana  

 
25 Uszczelka NBR 1  

13 Tłok rygla stal 1 hartowany i cynkowany  
 

26 Uszczelka amortyzacji NBR 2  
14 Sprężyna rygla  stal sprężynowa 1 cynkowana i chromianowana  

 
27 Uszczelka iglicy NBR 2  

 28 Uszczelka tłoka rygla NBR 1  
29 Uszczelka osłony NBR 1  

      

 
 
 

 do 

Przekrój tłoczyska 
siłowników 

 Ø12, Ø16, Ø20, i Ø25 

Przekrój tłoczyska 
siłowników 
 Ø32 i Ø40 

Z blokowaniem 
w położeniu 
krańcowym 
Ø12 do Ø40 
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                              Symbol zamówieniowy śruby dwustronnej: MT-S8                Symbol zamówieniowy nakrętki: NTJ-006A 
 
 
 
  
 
  
 
 
 
 
 

 

Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS 
 

Wymiary/Ø8 
 

MTS8 
Wykonanie podstawowe 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

4 otw. M3 gł. efektywna 5 

(przyłącze pneumatyczne 
osiowe MTS8- P) 

   Rozwartość klucza 

 
2 otw. M3 gł. efektywna 5 

 + skok  

 + skok 

(przyłącze 
pneumatyczne) 

   Rozwartość klucza 

Tłoczysko z gwintem zewnętrznym 
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Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS 
 

Wymiary/Ø12 
 

MTS12 
Wykonanie podstawowe 

 
 

 

 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

4 otw. M4 gł. efektywna 6 

  Rozwartość klucza 5 

 
2 zawory iglicowe  
amortyzacji 

 + skok 

   (przyłącze   
pneumatyczne) 

   Symbol zamówieniowy  
śruby dwustronnej: MT-S12 

    4 otw. M4 gł. efektywna 7 

            Przekrój  

         tłoczyska 

 + skok 

2 x 4 pogł. Ø6.5 głębokość 3.5 (przeciwna strona taka 
sama) 
 

 przelotowe 
 

   Symbol zamówieniowy  
nakrętki tłoczyska: NTP-010 

Z ryglowaniem w położeniu krańcowym Rozwartość klucza 12 
 

 + skok 
 + skok 

 

Tłoczysko z gwintem zewnetrznym 
Rozwartość klucza 5 
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MTS20 
Wykonanie podstawowe 

 

 
 

 

 

 
 

 

Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS 
 

Wymiary/Ø20 

 4 otw. M5 gł. efektywna 8 

Rozwartość klucza 
 

  Rozwartość klucza 
   2 zawory iglicowe  
   amortyzacji 

 + skok 

    (przyłącze  
    pneumatyczne) 

   Symbol zamówieniowy  
śruby dwustronnej: MT-S20 

    4 otw. M5 gł. efektywna 8 

            Przekrój  

         tłoczyska 

 + skok 

2 x 4 pogł. Ø7.5, głębokość 4.5 (przeciwna strona taka sama) 
 

 przelotowe 
 

                       Symbol zamówieniowy  
                  nakrętki tłoczyska: NT-015A 

 

 Z ryglowaniem w położeniu krańcowym 
Rozwartość klucza 
 

 + skok 
 + skok 

 

Tłoczysko z gwintem zewnętrznym 



               8 

 

 
MTS25 
Wykonanie podstawowe 

 

 
 
 
 

 

 

 

 

Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS 
 

Wymiary/Ø25 

 4 otw. M5 gł. efektywna 8 

Rozwartość klucza 
 

  Rozwartość klucza 
2 zawory iglicowe  
amortyzacji 

 + skok 

          (przyłącze  
          pneumatyczne) 

   Symbol zamówieniowy  
śruby dwustronnej: MT-S25 

    4 otw. M5 gł. efektywna 8 

     Przekrój 

   tłoczyska 

 + skok 

 przelotowe 
 

         Symbol zamówieniowy  
     nakrętki tłoczyska: NT-02 

 

Z ryglowaniem w położeniu krańcowym 
Rozwartość klucza 
 

 + skok 

 + skok 

 

Tłoczysko z gwintem zewnętrznym 

 
2 x 4 pogł. Ø7.5, głębokość 4.5 (przeciwna strona taka 
sama) 
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MTS32 
Wykonanie podstawowe 

 

 
 

 

 

 

Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS 
 

Wymiary/Ø32 

 

 4 otw. M6 gł. efektywna 9 

Rozwartość klucza 
 

  Rozwartość klucza 

2 zawory iglicowe  
amortyzacji 

 + skok 

          (przyłącze  
          pneumatyczne) 

   Symbol zamówieniowy  
śruby dwustronnej: MT-S32 

    4 otw. M6 gł. efektywna 9 

     Przekrój 

   tłoczyska 

 + skok 

2 x 4 pogł. Ø9, głębokość 5.5 (przeciwna strona taka sama) 
 

 przelotowe 
 

         Symbol zamówieniowy  
     nakrętki tłoczyska: NT-03 

 

Z ryglowaniem w położeniu krańcowym 

Rozwartość klucza 
 

 + skok 

 + skok 

 

Tłoczysko z gwintem zewnętrznym 
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MTS40 
Wykonanie podstawowe 

 

 
 

 

Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS 
 

Wymiary/Ø40 

 4 otw. M6 gł. efektywna 9 

Rozwartość klucza 
 

  Rozwartość klucza 

  2 zawory iglicowe  
  amortyzacji 

 + skok 

    (przyłącze  
    pneumatyczne) 

   Symbol zamówieniowy  
   śruby dwustronnej: MT-S40 

    4 otw. M6 gł. efektywna 9 

   Przekrój 

  tłoczyska 

 + skok 

2 x 4 pogł. Ø9, głębokość 5.5 (przeciwna strona taka sama)  

 

 przelotowe 
 

         Symbol zamówieniowy  
     nakrętki tłoczyska: MCN-NT-04 

Z ryglowaniem w położeniu krańcowym 

Rozwartość klucza 
 

 + skok 

 + skok 

 

Tłoczysko z gwintem zewnętrznym 

 



Właściwa pozycja mocowania czujnika do detekcji krańca skoku

Właściwa pozycja mocowania czujnika

8
A

Czujnik elektroniczny  Ø
tłoka
[mm]

Czujnik kontaktronowy: D-A90/A93/A96
Czujnik elektroniczny: D-M9N/M9P/M9B
Czujnik elektroniczny ze wskaźnikiem 2-kolorowym: D-M9NW/M9PW/M9BW

Czujnik elektroniczny: D-F8N/F8P/F8B

Czujnik kontaktronowy: D-A90V/A93V/A96V
Czujnik elektroniczny: D-M9NV/M9PV/M9BV
Czujnik elektroniczny ze wskaźnikiem 2-kolorowym:  D-M9NWV/M9PWV/M9BWV

B C A B Hv A B C A B Hv A B Hv A B C

Czujnik elektroniczny ze wskaźnikiem 2-kolorowymCzujnik kontaktronowy
D-A90/A93/A96 D-A90V/A93V/A96V D-M9N/M9P/M9B D-M9NV/M9PV/M9BV D-F8N/F8P/F8B D-M9NW/M9PW/M9BW

36 25 16 36 25 15 32 21 20 32 21 17.5 18 7 25 32 21 20
A B Hv

D-M9NWV/M9PWV/M9BWV

32 21 17.5

[mm]

D-A9
D-M9 , D-M9 W
D-A9 V
D-A9
D-M9 , D-M9 W
D-A9 V
D-A9
D-M9 , D-M9 W
D-A9 V
D-M9 V, D-M9 WV
D-F8
D-A9
D-M9 , D-M9 W
D-A9 V
D-M9  V, D-M9 WV
D-F8

Skok [mm]
5
X
X
X
X

X
X
X
X
X

X

X

10
X
X
X

X
X
X
X

15
X

X

X

X

20 25 30
UwagaStosowane czujnikiWarunki montażuKierunek podłączenia

Przyłącza standardowe

Przyłącza osiowe

2 szt. na tej samej stronie

2 szt. na tej samej stronie

Po 1 szt. na 2 stronach

Po 1 szt. na 2 stronach

Uwaga 2)

Uwaga 2)

Uwaga 2)

Uwaga 2)

Uwaga 2)

Uwaga 2)

Uwaga 2)

Uwaga 2)

Montaż czujników położenia na siłownikach Ø8 o różnych długościach skoku

ø8

A B

C

A B

ok. Hv

ok.. Hv

A B

... montaż możliwy
X .... montaż niemożliwy

Uwaga 1)

2 przyłącza
pneumatyczne

2 przyłącza
pneumatyczne

min.10mm 

Uwaga 1) Czujniki elektroniczne D-M8  , D-M9  V,i  D-M9 WV prostopadłym doprowadzeniem kabla przyłączeniowego, nie mogą być

Uwaga 2) Przy montażu siłownika z czujnikami z osiowym doprowadzeniem kabla przyłączeniowego należy zachować z tyłu siłownika 10 mm
                 wolnej przestrzeni, aby uniknąć kolizji z kablem przyłączeniowym. 

Seria MTSSiłowniki z dokładną prowadnicą

montowane na siłowniku z przyłączami w wykonaniu standardowym, ze względu na kolizję z przyłączkami wtykowymi lub zaworami
dławiąco-zwrotnymi.

           11 
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 Uwaga 

Narzędzie do mocowania czujnika 
Do przykręcenia wkręta mocującego czujnik (dostarczany wraz z 
czujnikiem) należy użyć wkrętaka zegarmistrzowskiego o średnicy  
rękojeści 5 do 6 mm. 
 
Moment dokręcania 
Moment dokręcania wkręta mocującego czujnik powinien wynosić 0,10 do 
0,20 Nm.  

 
 

                     Wkrętak zegarmistrzowski 

 

                       

 

Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS 
 

Właściwa pozycja mocowania czujnika do detekcji krańca skoku 
 
Ø12 do Ø40 
Czujnik kontaktronowy: D-A90/A93/A96  
Czujnik elektroniczny: D-M9N/M9P/M9B 

 

 
Dla Ø12, 16, 20 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Dla Ø25, 32, 40 

 
 

 
 
Czujnik elektroniczny ze wskaźnikiem 2-kolorowym: D-M9NW/M9PW/M9BW 
 
 

 
Dla Ø12, 16, 20 

 

 
Dla Ø25, 32, 40 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
Czujnik elektroniczny: D-M9NV/M9PV/M9BV 
 

 
Dla Ø12, 16, 20 
 

 
Dla Ø25, 32, 40 
 

 
Czujnik elektronicznyze wskaźnikiem 2-kolorowym: D-M9NWV/M9PWV/M9BWV 
 

 
Dla Ø12, 16, 20 
 

 
Dla Ø25, 32, 40 
 

Właściwa pozycja mocowania czujnika                                                                                     [mm] 

Ø 
tłoka 
[mm] 

Czujnik kontaktronowy Czujnik elektroniczny Czujnik elektroniczny ze wskaźnikiem 2-kolorowym 
D-A90/A93/A96 D-A90V/A93V/A96V D-M9N/M9P/M9B D-M9NV/M9PV/M9BV D-M9NW/M9PW/M9BW D-M9NWV/M9PWV/M9BWV 

A B C A B Hs Hv A B C A B H
s Hv A B C Hs Hv A B Hs Hv 

12 42 15.5 35.5 42 15.5 13 18 46 19.5 31.5 46 19.5 15 20 45 18.5 32.5 12.5 17.5 45 18.5 15 20 
16 43.5 17 37 43.5 17 20 20 47.5 21 33 47.5 21 17 22 46.5 20 34 14.5 19.5 46.5 20 17 22 
20 59.5 23 43 59.5 23 22.5 22.5 63.5 27 39 63.5 27 19 24.5 62.5 26 40 16.5 22 62.5 26 19 24.5 
25 63 26 46 63 26 23.5 23.5 67 30 42 67 30 22 25.5 66 29 43 19.5 23 66 29 22 25.5 
32 84.5 32 52 84.5 32 26.5 26.5 88.5 36 48 88.5 36 25 28.5 87.5 35 49 22.5 26 87.5 35 25 28.5 
40 98.5 32.5 52.5 98.5 32,5 28 28 102.5 36.5 48.5 102.5 36.5 30 30 101.5 35.5 49.5 27.5 27.5 101.5 35.5 30 30 

 

Montaż czujnika położenia tłoka 

ok. Hs 

ok. Hs 

 
 

ok. Hv 

 
ok. Hv 

Wkręt mocujący 

Czujnik 

ok. Hs 

 
ok. Hv 

ok. Hs 

 
ok. Hv 

ok. Hs 

 
ok. Hv 

ok. Hs 

 
ok.Hv 
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2. Należy unikać form okablowania, w których na kabel przyłączeniowy oddziaływują powtarzalne nadmierne naprężenia zginające lub siły ciągnące. 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

Siłowniki z dokładną prowadnicą Seria MTS 
 

Zastosowanie siłowników zainstalowanych w niewielkim oddaleniu od siebie 

 Uwaga 

1. Przy zastosowaniu siłowników zainstalowanych w niewielkiej odległości od siebie, jak pokazano na rysunkach sposobu montażu 1 do 4, pole 
magnetyczne pochodzące z magnesu umieszczonego w siłowniku B może oddziaływać na działanie czujnika na siłowniku A. Rozstaw siłowników  
powinien odpowiadać wartościom nie mniejszym niż podane w tablicach poniżej.  
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Ø8 
             Sposób montażu  1                           Sposób montażu  2 

 
       Siłownik A                       Siłownik B     Siłownik A          Siłownik B      
               Położenie czujnika                              Położenie czujnika                     

   
Wymiary według sposobu montażu            [mm] 

 
Wartości w nawiasach (   ) dotyczą modeli D-A9V, D-M9V i D-M9WV. 

Ø12 do Ø40 
Sposób montażu  1                           Sposób montażu  2 

 
          Siłownik A                      Siłownik B        Siłownik A                    Siłownik B      
               Położenie czujnika                                Położenie czujnika    

 
 
Sposób montażu  3                           Sposób montażu  4 

 
         Siłownik A                                                  Siłownik A           
                Położenie czujnika                                       Położenie czujnika    
                                        Siłownik B                                                    Siłownik B      

                                   
 

 
Wartości w nawiasach (   ) dotyczą modeli D-A9V, D-M9V i D-M9WV. 
Jeśli siłowniki muszą być zastosowane przy rozstawie mniejszym niż podane w tablicy 
powyżej, należy je ekranować płytą stalową lub użyćdo ekranowania dostępnej płyty 
ekranującej (symbol zamowieniowy MU-S025). W sprawie szczegółowych informacji należy 
zwrócić się do SMC. 

 
 

 

Model czujnika Ø tłoka 
[mm] 

 

Model czujnika Ø tłoka 
[mm] 
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Seria MTS 
Opcje wykonywane na zamówienie  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 Siłownik o zmiennej długości skoku/Nastawna droga wysuwania  –XC8  
 

 

Wykonanie podstawowe  MTS Ø tłoka–Skok  –    XC8 

Z ryglowaniem              MTS Ø tłoka–Skok R – XC8 

w położeniu krańcowym                                    
(Ø12 do Ø40)                                           Z ryglowaniem 
                                                          w położeniu krańcowym 
 
 
 
 
 
Możliwa jest nastawa długości skoku wysuwania tłoczyska. 
Zakres nastawy skoku: 0 do 10 mm (ø8) 
                                     0 do 25 mm (ø12 do ø40) 
 
 
 

 
 
 
 

Parametry techniczne 
Średnica tłoka [mm] 8 12 16 20 25 32 40 

Minimalne 
ciśnienie 

pracy 
Wyk. bez ryglowania 0.15 MPa 0.12 MPa 0.1 MPa 
Wyk. z ryglowaniem*) - 0.17 MPa 0.15 MPa 

Rozmieszczenie przyłączy Przyłącza standardowe 
Wykonanie zakończenia tłoczyska Gwint wewnętrzny, gwint zewnętrzny 
Nastawa skoku Nastawny zderzak 
Zakres nastawy skoku 0-10 mm 0 do 25 mm 

 

 
 

*) Z wyjątkiem zespołu ryglującego: 0,12 MPa dla ø12 i ø16 
                                                         0,10 MPa dla ø20 do ø40 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

  

Zakres skoków 

 

 
 

Wykonanie podstawowe                        [mm] 

 

Z ryglowaniem w położeniu krańcowym  [mm] 

 
 

Pozostałe wymiary odpowiadają wykonaniu standardowemu. 
 
 

2 Siłownik do podciśnienia/Wykonanie z drążonym tłoczyskiem  –XC38  
 

 

   MTS8 Skok  (P)  –  XC38 
 
 

 
 
 
 

          Przyłącza osiowe                      Siłownik do podciśnienia 
                                                              Wykonanie z drążonym  
                                                              tłoczyskiem 

                        

 Parametry techniczne 
Średnica tłoka [mm] 8 

 
 

Rozmieszczenie przyłączy Przyłącza standardowe, przyłącza osiowe 
Wykonanie zakończenia tłoczyska Gwint wewnętrzny 

Wymiary 
 

Należy stosować przewód poliuretanowy  
Ø4/Ø2.5 (TU0425) lub przewód z miękkiego 
nylonu (TS04/25) 

 

 

 

Siłownik o zmiennej długości skoku 
Wykonanie z nastawą drogi wysuwania 

 
 

Rozwartość klucza 5.5 

Rozwartość klucza 8 

 Skok 

 Skok 

 Skok 

 Skok 

 Skok 

 Skok 

 Skok 

 Skok 

 Skok 

Rozwartość klucza GE 
Rozwartość klucza GC 

Przy wyposażeniu w zespół 
ryglowania na krańcu skoku 
nałożona jest osłona 

do 

Średnica tłoka [mm] 

Ø tłoka  
[mm] 
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Seria MTS
Dobór modelu 

Uwaga Teoretyczna siła na tłoku siłownika powinna być określona oddzielnie.

Kryteria doboru: Na podstawie poniższych kryteriów doboru należy wybrać odpowiedni wykres doboru.

Mocowanie pionowe

Układ
instalacji

Maks. prędkość [mm/s] do 100 do 200 do 300 do 400 do 500 do 600 do 800

Skok [mm] Wszystkie skoki

Wykres 
doboru

Ø8 1 - 2 - 3 - -

Ø12 do Ø40 - 4 - 5 - 6 7

Mocowanie poziome

Układ
instalacji

                                                                      L może być skierowane do góry, w dół, w lewo, w prawo lub ukośnie.

Maks. prędkość [mm/s] do 300 do 500 do 600 do 800

Skok [mm] do10 d0 20 do 30 do10 d0 20 do 30 do 50 do 100 do 150 do200 do 50 do 100 do 150 do200

Wykres 
doboru

Ø8 8 9 10 11 12 13 - - - - - - - -

Ø12 do Ø40 - - - - - - 14 15 16 17 18 19 20 21
L: Nawis ..... Odległość środka ciężkośći obciążenia od osi siłownika.

Uwaga
W przypadku mocowania poziomego, jeśli środek ciężkości obciążenia 
znajduje się poza zakończeniem tłoczyska, przy wyborze wykresu należy 
dodać tę odległośćdo skoku siłownika

             Odległość, którą należy dodać do skoku

Środek ciężkośći obciążeniaPrzykład doboru
1. Kryteria doboru     Mocowanie: pionowe
                                   Maks. prędkość: 800 mm/s
                                   Nawis: 50 mm
                                   Masa przemieszczana: 2 kg

2. Kryteria doboru       Mocowanie: poziome
                                   Maks. prędkość: 600 mm/s
                                    Skok: 125 mm
                                    Nawis: 80 mm
                                    Masa przemieszczana: 0,7 kg

W oparciu o pionowy uklad instalacji i wartość 
prędkości maksymalnej 800 mm/s, do doboru 
siłownika należy wybrać wykres 7. 
Na wykresie 7 należy wyznaczyć punkt przecięcia 
linii wartości nawisu (50 mm) z linią wartości 
przemieszczanej masy (2 kg). Punkt ten określa 
średnicę tłoka dobieranego silownika Ø32.

W oparciu o poziomy uklad instalacji i wartość prędkości 
maksymalnej 600 mm/s, do doboru siłownika należy 
wybrać wykres 16. 
Na wykresie 16 należy wyznaczyć punkt przecięcia linii 
wartości nawisu (80 mm) z linią wartości przemieszczanej 
masy (0,7 kg). Punkt ten określa średnicę tłoka dobieranego
siłownika Ø25.

Koniec tłoczyska
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Siłowniki z dokładną prowadnicą/Dobór modelu Seria MTS 
 

Mocowanie pionowe 

  
Wykres 1 Maks. prędkość: do 100mm/s  

 

Wykres 3 Maks. prędkość: do 500 mm/s 
 

 Wykres 6 Maks. prędkość: do 600 mm/s 

 

Wykres 5 Maks. prędkość: do 400 mm/s 

 

Wykres 4 Maks. prędkość: do 200 mm/s 

 

Wykres 2 Maks. prędkość: do 300 mm/s 

Wykres 7 Maks. prędkość: do 800 mm/s 

do 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 
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Siłowniki z dokładną prowadnicą/Dobór modelu Seria MTS 
 

Mocowanie poziome 

Wykres 11 Skok: do 10 mm 

  Wykres 13 Skok: do 30 mm 

M
as

a 
W

 [k
g]

 
  

M
as

a 
W

 [k
g]

 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 

Wykres 8  Skok: do 10 mm 

Maks. prędkość: do 500 mm/s              Maks. prędkość: do 300 mm/s 

  Wykres 12 Skok: do 20 mm   Wykres 9 Skok: do 20 mm 

  Wykres 10 Skok: do 30 mm 

Nawis L [mm] 

Nawis L [mm] 

Nawis L [mm] Nawis L [mm] 

Nawis L [mm] 

 

M
as

a 
W

 [k
g]
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Siłowniki z dokładną prowadnicą/Dobór modelu Seria MTS 
 

Mocowanie poziome 

Nawis L [mm] 

 Wykres 18 Skok: do 50 mm 

  Wykres 20 Skok: do 150 mm 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

  

M
as

a 
W

 [k
g]

 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 

Wykres 14  Skok: do 50 mm 

Maks. prędkość: do 800 mm/s              Maks. prędkość: do 600 mm/s 

  Wykres 19 Skok: do 100 mm   Wykres 15 Skok: do 100 mm 

  Wykres 16 Skok: do 150 mm 

  

M
as

a 
W

 [k
g]

 

M
as

a 
W

 [k
g]

 
 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

 

M
as

a 
W

 [k
g]

 

Nawis L [mm] 

Nawis L [mm] 

Nawis L [mm] Nawis L [mm] 

  Wykres 21 Skok: do 200 mm   Wykres 17 Skok: do 200 mm 

Nawis L [mm] Nawis L [mm] 

do 
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Seria MTS 
Odchylenie tłoczyska 

 
 

Kąt odchylenia tłoczyska pod wpływem 
obciążenia momentem obrotowym 
Odchylenie kątowe tłoczyska określa przemieszczenie                                
występujące pod wpływem statycznego obciążenia momentem     
działającym w kierunku strzalki na tłoczysko wycofane. 
(Patrz rysunek obok.) 
 

 

 

 
 

 

 

Kąt odchylenia  
 

Ø tłoka 
[mm] 

Ką
t o

dc
hy

le
ni

a 

 K
ąt

  [
o ] 

Moment obrotowy  [Nm] 
 K

ąt
  [

o ] 
Moment obrotowy  [Nm] 

 K
ąt

  [
o ] 

Moment obrotowy  [Nm] 

   
 K

ąt
  [

o ] 

Moment obrotowy  [Nm] 

 K
ąt

  [
o ] 

Moment obrotowy  [Nm] 

 K
ąt

  [
o ] 

Moment obrotowy  [Nm] 

 K
ąt

  [
o ] 

Moment obrotowy  [Nm] 



Uwaga
1. Dobór właściwej średnicy siłownika nie 
    powinien następować wyłącznie na podstawie
    zamieszczonych obok wykresów.

Przy doborze siłownika należy postępować zgodnie z opisanym
sposobem doboru modelu.

Jeśli do tłoczyska zostanie przyłożona siła udarowa, zespół
prowadnicy może zostać trwale zdeformowany i odchylenie 
tłoczyska może się powiększyć.

Uwagi do doboru siłownika

ø25

ø40

Siła poprzeczna [N] 
O

dc
hy

le
ni

e 
[m

m
] 

0.3

0
10 20 30

Siła poprzeczna [N] 

O
dc

hy
le

ni
e 

[m
m

] 

0.3

0
50 100

O
dc
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e 

MTS25-skok 200
skok 175

skok 150
skok 125

skok 100
skok 75

skok 50
skok 25

0.2

0.1

MTS40-skok 200
skok 175

skok 150
skok 125

skok 100
skok 75

skok 50
skok 25
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ø32

Siła poprzeczna [N] 

O
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e 
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m

] 

0.3

0
100     50

MTS32-skok 200
skok 175
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skok 100
skok 75

skok 50
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ø20

Odchylenie 

Siła poprzeczna [N] 

O
dc

hy
le

ni
e 

[m
m

] 

0.5

0
10 20 30

MTS20-skok 200
skok 175
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skok 25

ø12

Siła poprzeczna [N] 

O
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m

] 

0.5

15 0

MTS12-skok 100
skok 75

skok 50 skok 25

ø8

Siła poprzeczna [N] 

O
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hy
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ni
e 

[m
m

] 

0.2
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21 30

MTS8-skok 30
skok 25

skok 20
skok 15

skok 10
skok 5

ø16

Siła poprzeczna [N] 

O
dc

hy
le

ni
e 

[m
m

] 

0.3

0.2

0.1

10

MTS16-skok 100
skok 75

skok 50
skok 25

Odchylenie tłoczyska pod wpływem obciążenia siłą poprzeczną
Odchylenie tłoczyska określa przemieszczenie występujące pod wpływem
statycznego obciążenia siłą poprzeczną działającą w kierunku strzałki na 
tłoczysko całkowicie wysunięte. (Patrz rysunek obok.)

Siłownik z dokładną prowadnicą Seria MTS

2. Siła udarowa może spowodować powiększenie 
    odchylenia. 
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Seria MTS 
Szczegółowe wytyczne bezpieczeństwa dla produktu  
 Należy dokładnie przeczytać przed uruchomieniem siłownika. 

 

Stosowanie siłownika w wykonaniu z ryglowaniem w położeniu krańcowym 
    

Działanie   Oddziaływanie amortyzacji 

       Uwaga 

1.  Nie należy używać 3-położeniowych zaworów   
elektromagnetycznych. 
Należy unikać używania zaworów 3-położeniowych (zwłaszcza z 
metalowym suwakiem, w położeniu środkowym zamkniętych).  
Gdy sprężone powietrze zostanie odcięte w przyłączu po stronie 
zespołu ryglującego, siłownik nie będzie mógł być zaryglowany. 
Ponadto, nawet po zaryglowaniu, rygiel może zostać zwolniony 
po pewnym czasie, z powodu przecieku powietrza przedostającego 
się z zaworu elektromagnetycznego do siłownika. 

2. Przy zwalnianiu rygla wymagane jest   przeciwciśnienie. 
 Przed uruchomieniem siłownika, należy tak wysterować układ, 
aby sprężone powietrze doprowadzone zostalo do komory po 
stronie bez rygla, jak to pokazano na rysunku powyżej. Istnieje 
prawdopodobieństwo, że rygiel może nie zostać zwolniony. 
(Patrz rozdział o zwalnianiu rygla.) 

3. Przed montażem lub ustawianiem siłownika należy  
zwolnić rygiel. 

    Jeśli prace montażowe lub ustawcze będą prowadzone przy   
silowniku będącym w stanie zaryglowanym, zespół ryglujący 
może zostać uszkodzony. 

4. Siłownik powinien pracować przy współczynniku 
obciążenia wynoszącym maksimum 50%.   

    Jeśli współczynnik obciążenia będzie przekraczał 50%, mogą   
pojawić się problemy takie jak na przykład nieprawidłowe 
działanie przy ryglowaniu lub zwalnianiu rygla, albo uszkodzenie 
zespołu ryglującego.  

5. Nie należy wykorzystywać kilku siłowników 
pracujących synchronicznie. 

    Należy unikać aplikacji, w których dwa lub kilka siłowników z 
ryglowaniem w skrajnym położeniu są synchronizowane w celu 
podniesienia jednego przedmiotu, ponieważ może się zdarzyć, że 
w  wymaganym momencie rygiel jednego z siłowników nie będzie 
mógł być zwolniony.   

6. Należy stosować zawory dławiąco-zwrotne z 
dławieniem na wylocie. 

   Przy użyciu zaworu dławiąco-zwrotnego z dławieniem na wlocie 
może się zdarzyć, że zwolnienie rygla nie będzie możliwe. 

7. Należy upewnić się, że tłok osiąga kraniec skoku po  
stronie z zespołem ryglowania. 

   Jeśli tłok siłownika nie osiągnie krańca skoku, niemożliwe może 
być zaryglowanie oraz odryglowanie.  

Ciśnienie pracy 

         Uwaga 
1. Do przyłącza umieszczonego po stronie zespołu 

ryglującego należy doprowadzać sprężone powietrze o 
wartości ciśnienia co najmniej równej wartościom 
podanym w tablicy poniżej. Jest to niezbędne do 
zwolnienia rygla.  

Średnica tłoka [mm] Minimalne ciśnienie pracy [MPa] 
12, 16 0,17 

20, 25, 32, 40 0,15 
 

Prędkość odpowietrzania 

     Uwaga 
1. Ryglowanie następuje automatycznie, gdy ciśnienie 
doprowadzone do przyłącza po stronie z zespołem ryglowania 
spadnie do 0,05 MPa lub poniżej. W przypadkach, gdy przewód 
pneumatyczny podłączony do przyłącza po stronie z zespołem 
ryglowania jest długi i o małej średnicy, albo gdy zawór dławiąco-
zwrotny zainstalowany jest w pewnej odległości od przyłącza 
siłownika, prędkość odpowietrzania może być zmniejszona i 
musi upłynąć nieco dłuższy czas do zwolnienia rygla. Ponadto,  
zapchanie tłumika dźwięków wypływu zamontowanego w 
przyłączu odpowietrzenia zaworu elektromagnetycznego, może 
spowodować ten sam efekt. 
 

   

                              Uwaga 
1. Jeśli zawór nastawy amortyzacji umieszczony po stronie z 

zespołem ryglowania będzie mocno zdławiony lub całkowicie 
zamknięty, tłoczysko może nie osiągnąć krańca skoku i w 
konsekwencji rygiel nie zablokuje tłoczyska. 

2. Ponadto, jeśli tłoczysko zostanie zaryglowane, przy mocno 
zdławionym zaworze amortyzacji, może nie być możliwe 
zwolnienie rygla. Dlatego, należy prawidłowo ustawiać zawór 
amortyzacji.    

 

Zwalnianie rygla 
  

          Ostrzeżenie 

1.  Przed zwolnieniem rygla, należy doprowadzić sprężone 
powietrze do komory siłownika bez zespołu ryglującego, dzięki 
czemu rygiel zostanie odciążony w trakcie odryglowania. 
Gdy rygiel zostanie zwolniony przy odpowietrzonej komorze 
siłownika bez zespołu ryglującego oraz przy obciążonym ryglu, 
zespół ryglujący może być narażony na oddzialywanie 
nadmiernych sił i może zostać uszkodzony. 
Ponadto, tłoczysko może nagle wysunąć się, co stwarza 
niebezpieczeństwo.  
 

Ręczne zwalnianie rygla 
 

     Uwaga  
1. Aby zwolnić rygiel, należy wsunąć wkręt w otwór osłony zespołu 
ryglującego, wkręcić go w tłok rygla i pociągnąć. Po zwolnieniu 
wkręta, rygiel powróci do stanu zaryglowania. 

Wymiary wkręta, siłę ciągnięcia i skok podano w tablicy poniżej.   
 
 
 
           

Ø tłoka [mm] Wymiary wkręta 
[mm] 

Siła 
ciągnięcia [N] 

Skok 
[mm] 

12, 16  M2x15 lub dłuższy 2 1,5 
20, 25, 32 M3x30 lub dłuższy 3 2 

40 M3x30 lub dłuższy 4 3 
 

     * Podczas normalnej pracy wkręt powinien być wyjęty.  
       W przeciwnym razie może wystąpić nieprawidłowe działanie  
       zespołu ryglującego. 
 
 
 

 
 
 
 

 




