Mesa de giro

Serie ISU

Modelo accionado por paleta/tamanos 1, 3, 7, 20

Desviacion radial de la mesa

Desviacion axial superior ﬂn 3 Alta pre0|8|on

mm 0 menos

de la mesa

1-107



Mesa de giro

“—— y
Vi B
, w ]V

Modelo paleta simple/tamanos 1, 3, 7, 20

Modelo de alta precision Serie MS UA

, B ~
" Tamafios 1,3,7,20 Méxima desviacion de la mesa:

Alta precision y rigidez 0.03mm o menos
épfﬂizzzp;ﬂzlmiemos de bolas) Fécil centrado de Ia carga

Tolerancia de los diametros
interior/exterior de la mesa H9/h9

Agujeros roscados para el montaje
de la carga en ocho lugares.
(aumentan las posibilidades de montaje de la carga)

Agujeros de posicionamiento

Pines de posicionamiento
(alineacién con el centro del cuerpo)
En tres lados, excluido el lado de conexion

Desviacion:
Desplazamiento para giro de 180°

Desviacién axial
de la mesa Desviacion radial
de la mesa

-® Diametro de referencia h9
(alineacién con el eje de giro de la mesa)

Regulacion del angulo de giro

90° £10°, 180° +10°
Doble paleta (sélo MSUB) 90° £5°

Modelo MSUA
Desviacion axial de la mesa| 0.03 (0.1 a 0.2)

Desviacién radial de lamesa| 0.03 (0.1 a 0.2)
Los valores entre ( ) son para la serie MSUB

Desmontable

Simplifica el trabajo de mantenimiento.
La unidad de desplazamiento se puede sustituir sin desmontar
la parte de la mesa, ni desmontar la carga de la mesa de giro.

Tornillos de
regulacion

de giro
Seccion de
guiado de la
mesa . L.
Montaje det. magnéticos
Seccion de

accionamiento

ﬁj por paleta
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M Posibilidades de montaje
Se puede montar en tres direcciones: axial, lateral, perpendicular

Montaje axial

Montaje lateral |

Montaje inferior

Montaje superior

Agujeros
roscados (4)

g Agujeros
roscados (2)

E Agujeros

roscados (2)

Rodamiento

i )
' . .=’Modelo basico Serie MSUB
| Tamarios 1, 3, 7, 20
e Paleta simple/doble paleta estandarizadas

e La doble paleta tiene las mismas dimen-
siones que la paleta simple (excepto tamario 1)

M Variaciones

Paleta simple

Angulo

Serie Tamano deqiro Tipo de paleta Detector magnético aplicable
1 D-9, D-T99
Modelondle 3 90° D-90JA, D-S99, S9P
alta precision Paleta simple
MSUA 7 180° D-R73, D-T79
20 D-R80, D-S79, S7P
1 90° D-9, D-T99
Paleta simple* D-9JA, D-S99, S9P
MSuB 180° Doble paleta D-R73. D-T79
20 D-R80, D-S79, S7P

+ El modelo de doble paleta esta disponible sélo con angulo de giro de 90°.

ZSNC
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Mesa de giro de alta precision accionado por
paleta simpl

Serie 7VIS UA

Tamanos 1, 3, 7, 20

Forma de pedido

Posiciéon conexiones

Alta precision

Tipo de guiado - Laterales (estandar)
(A [Ataproson] | L E | s

Montaje libre l

Sin | =
detecl:cién MS%% 2|0 9|0 S|

Con M D SUA[20H90] s [R73

deteccion

Con unidad de deteccién

~ . Longitud cable
Tamaho nominal

* Las mesas de deteccion - 2 pes.
so6lo admiten conexionado 1| MSUA 1 S 1 pes.
3 | MSUA 3 n -
lateral 7 [ MSuA 7
20 | MSUA 20

L—e Modelo de detector magnético

Angulo de giro® Seleccione un modelo aplicable de
Simbolo] Angulo detector magnét. de la tabla inferior

90 90°
180 180°

Rango de regulacién del angulo de giro
en ambos extremos £5°

Tipo de paleta o
[ s | Paletasimple |

Detectores magnéticos aplicables

o2 o _’g Tension de carga Ref Long. cable (m)* Ejemplo de pedido: modelo de paleta
% 8 S Er’\tra_da §_§ Cablgado detect.| 1P0de | g5 | 3 | 5 Ning. Cargas Slmplell\,ﬂSUA20
=g |2 | eléctrica | -5/ (salida) DC AC  |magnét| cable 0 |O|@]|n | aplicables (conexion lateral
£ seleccionada)
N 5V, 12V [5V,12v,24V | 90  [Cableparalelo] @ | @ | @ | — |Giuito 1. Modelo estandar (sin detectores
3 o 5\1/,02)%v, 23\(/ 11236v 90A |Afoaiskmiento| @ oo | — [C magnéticos), angulo de giro 90° ,
o] — . conex. lateral MSUA20-90S
o — Cable paralelo —
2 hilos — o d hd LA 2. Con unidad de deteccion (sin
|| 100V__| 93A e & o  — detectores magnéticos), dngulo de
MDSUA1 T99 ® | — | — 5 iro180° , conexion lateral MDSUA20-
8 | Grommet 24V | 12V ® Aelé, ?808
MDSUA3 | 5 si T99V o || —| — PLC . 5
@ | - S99 Alto e | o 3. Con unidad de deteccién + detector
S SNhFI’II?IS . aislamiento i — magnético R73, angulo de giro 180° ,
i (NPN) 5V, S99V ® |® | — | — [Ciaib conexién lateral
w 3 hilos 12v S9P o ||| —[C MDSUA20-180S-R73
(PNP) S9PV o |o|—|—
Grommet R73 o (0| — | —
Si — 100V
3 | Conector R73C e (06 o o
[0}
& | Grommet ) 48V, |24V, 48v,| R80 ® | ® | — | — |Ciuio
MDSUA7 Conector | NO | 2 hilos 100V , Cl |Relé
24V 100V | R80C | Alto o (o0 |0 ele,
MDSUA20| -8 Grommet T79 |aislamiento| @ |@ | — | — PLC
‘s | Conector si 12v T79C o (oo @
§ 3 hilos(NPN) 5V, S79 [ ] ® | — | — |[Circuito
& | Grommet 3hios(PNP) 12v s7P o o || [C
* Simbolos de la longitud  0.5m .... - (Ej.) R73C ® Tiempo de respuesta 1.2ms @ Rango temperatura trabajo — 5a60° C
del cable 3M .. L (Ej.) R73CL ® Resistencia a choque— 300m/s2 (Reed), 1000m/s2? (estado sélido)
5M ... Z (Ej)R73CZ
None ....N (Ej.) R73CN
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Caracteristicas técnicas

Mesa giratoria
de alta precision

Serie MSUA

Modelo 2* MSUA1

MSUA3 MSUA7 MSUA20

Tipo de accionamiento Por paleta simple

Por paleta simple

Por paleta simple Por paleta simple

Angulo de giro " 90° (+10°) | 180° (+10°)

90° +10° |180° (+10°)

90° (+10°) | 180° (+10°) | 90° (+10°) [ 180° (+10°)

Fluido

Aire filtrado (Lubricacién no necesaria)

Presion de prueba MPa 1.05 ‘ 1.5
Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C
Presion de trabajo MPa 0.2a0.7 0.15a0.7 ‘ 0.15a1.0
Tiempo estable de rotacion (s/90°) 0.07a0.3
Carga radial admisible 20N 40N 50N 60N
Carga admisible |Carga axial admisible 15N 30N 60N 80N
Momento admisible 0.3N-m 0.7N-m 0.9N-m 2.9N'‘m

Tipo de apoyo Rodamientos dobles
Posicion de conexion Conexiones laterales o axiales (Modelos con deteccidn sélo conexionado lateral)
L Conexiones laterales M3 M5
Conexién - -
Conexiones superiores M3 M5
Desviacion 0.03mm o menos

«1. El modelo de 90° se puede regular a 90° +10° (dngulo de giro de £5° en cada
extremo)
El modelo de 180° se puede regular a 180° £10° (angulo de giro de +5° en
cada extremo)

Rango del angulo de giro de la mesa

%2, Correspondencia con los modelos equivalentes de actuadores de giro convencionales

Mesa giratoria Montaje libre/actuador de giro
MSUA 1 —> CRBUW10
MSUA 3 — CRBUW15
MSUA 7 —> CRBUW20
MSUA20 — CRBUW30

Detectores magnéticos aplicables

La regulacién del angulo se puede realizar mediante los tornillos de
regulacion (A) y (B) como se indica en los dibujos inferiores.

Rango de regulaciéon mediante

Rango de regulaciéon mediante
tornillo de regulacion (A)

tornillo de regulacién (B)
(8): +5°

Agujero de
posicionamiento
Tornillo de regulacion (A) Tornillo de regulacion (B)
Para angulo de giro de 90°

Paleta simple (S): regulable de 80° a 100°

Rango de regulacién

mediante tornillo de
regulacion (B)

Rango de regulacion mediante
tornillo de regulacion (A)

180°

Aguijero de
posicionamiento

Tornillo de regulacion (A Tornillo de regulacion (B)

Para angulo de giro de180°

Paleta simple (S): regulable de 170° a 190°

O
:

Mod. detector magn. MDSUBH1, 3 MDSUB?7, 20
Detector Reed D-90/97, D-90A/93A D-R7, R8
Detect. estado solido D-S99, D-T99, D-S9P D-S7,S7P, T7
Peso
Unidad: g
A Unidad de detecci6
Tamano gngu_lo Peso basico nica 3— ’e. eceion
€ giro detector magnético (2 uns.)
1 90 162
180 161 25
3 90 261.5
180 259.5 30
7 90 440
180 436 50
90 675
20
180 670.5 60

Carga admisible

I
Evite que la carga y el momento aplicado a la mesa excedan los valores
admisibles indicados en la tabla inferior (en caso de sobrepasarlos existe el
riesgo de provocar efecto adversos para la vida util del producto como
juego en la mesa y pérdida de precision).

!

== ==
o | oo
il

Tamario | Carga radial admisible (N) | Carga axial admisible (N) | Momento admisible(N-m)

L

==
%° S

&

1 20 15 0.3
3 40 30 0.7
7 50 60 0.9
20 60 80 2.9
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Serie MSUA

Dimensiones

Dibujos con la conexién B presurizada.

MSUA1

MSUA1-L]S, Con conexionado lateral

2359 Qe

4 X M4 prof. 8

Escala: 70%

2 X M3 prof. 4

003 3-3H9 5% prof.3
+0.
3 217 H9 7§ (A} [B][C) o7
2-4.5 pasante ,\b
( & y
0 vl o« "‘N) 19 [\ : ¥
236h9 —0.062 © - o < .[ ].
D
A
27 . Ol e
=]
n - d
5 B © X
2 @ ! Tornillo de regulacién
2-4.5 pasante Lél del dngulo
% L] L]
J—— N N
2X M3 o _ ® oL N
05 Regulacion: méx. 7.5
Conexion A . Conexién B
3 ranura-3H9 "3 % prof. ranura 2.5
0496 00% (Al (B][C])
29h9 _Joss
[c]
229 8 X M3 prof. 5
0
@36h9 —0.062 &s
S v
- - Q ~ ‘()\ " 1
Conexiones axiales/MSUA1-[ISE o \Q
: A\ 1) — [e0]
¢ ofr 8 8 &
Conexion A 95 Conexiéon B ¢25 ‘& - @
‘.{),\ \ —
| 2X M3 v
% 4 X M4 prof. 4
T T TR ~25 |
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Mesa giratoria
de alta precision

Serie MSUA

Dibujos con la conexién B presurizada.

Con deteccion magnética: MDSUA1-LIS

Escala: 80%

2
Géo ©")
(1) 24: Para D-90, 90A, S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V
30 : Para D-97, 93A
(+2) 60 : Para D-90, 90A, 97, 93A I L
69 : Para D-S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V ® O 3
* Resto de dimensiones igual a MSUA1 —
modelo sin deteccion.
-
o
LA
+ @ @ +
| |
""" ' ‘
) [ J
| | o [ |
[ 1 [ n 1
@
| @ &
1 G B
15 |
@ T
/;@ Tornillo de regulacion
T ! J | | del angulo
i |
2 X M3
(Posicién de conexién: sélo conex. lateral) @_
%
Conexion A Conexioén B & =3 X
(T[] &
% | % ﬂ_

218.5

029

Para D-97, 93A

30

@
&

O
:
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Serie MSUA

Dimensiones

Dibujos con la conexién B presurizada.

MSUA3

MSUAS3-LIS, Con conexionado lateral

241h9 Qoen

921H9*0%%2
n
® o
2-4.5 pasante X / o
042h9 e | | ©y 2
. o]
29
©
(3]
[To)
<
o}
[s\)
2XM5 [T]
cof u,_’ ©
Conexién A 05 ‘ Conexiéon B
0596 0ov
212h9 0.5
034
242h9 J6»

Conexiones axial/MSUA3-CISE

Conexién A

R

10 Conexién B

1 ' 2 X M3

@ T

11

T
2

Q O& V)

1-114

Escala: 70%

4 X M4 prof. 8
©
8 i
O
29
3-3H9 *59% prof. 3 | |
@B s
| l
[
ol =~
rv 0 +
Pl A9 3
Tl -
1

2-4.5 pasante
)

\ Tornillo de regulacion

del angulo

A
s

Regulacién: max. 8.2

3ranura-3H9*09%°  prof. ranura 2.5

8 X M4 prof. 7

4 X M4 prof. 5.5

O
3

(%
N Q

>]

(al.[Bl.[C])

136
44

N

Prof. ranura larga 5
(agujero de posicionamiento)



Mesa giratoria .
de alta precision Serie MSUA

Dibujos con la conexién B presurizada.

Con deteccion magnética: MDSUA3-LIS

Sdlo admite conexionado lateral 2 o)
60"

<]

|

30 : Para D-97, 93A g 7
%2) 60°: Para D-90, 90A, 97, 93A ‘
69°: Para D-S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V

1) 24 : Para D-90, 90A, S99, S99V, S9P, S9PV, T99, T99V 2 3 *@ @

* Resto de dimensiones igual a MSUA3 2
modelo sin deteccion. 7 f3 _ @,

15.5

oy
&

>
©
©r

45

@ | © 9 |
i i Tornillo de regulacion
s

| Q ,;I;‘ ';I;‘ del angulo

2 X M5
(Posicién de conexién: [11 )_L'Q_‘
solo conex. lateral) .|
I
Conexion A Conexion B o . @
— — Q RN
[T T &
, ]
T
o
T
[
218.5
034
D-97, 93A
| =
o I
® @
Z5SVC 1-115



Serie MSUA

Dimensiones Dibujos con la conexion B presurizada.

MSUA7

MSUA7-LIS, Modelo con conexionado lateral

4 X M5 prof. 10

247h9 Q6o

226H9 #0052
- 3-4H9 *39% prof. 4 36
® oY o PO
(al[BJ[C)
2-5.5 pasante ] ™ Qﬂ’
o < o [te) -
248h9 (o2 / ; =} |
I 1
36 : I i o
~
‘, (<}
o 1 B Ol g
1 1 [Ie} o) N
g (fv\: (O = " © i
o & I .
=T o
’j\ 0 2-5.5 pasante | Tornillo de regulacién
del &ngulo
©
T z &r{\ ] l:e':l| !E;:r|—_‘[ Regulacién: méax.10.2
Q
2 X M5 ® Ny \_,_\ EHJ
E— N y ®
'\Tk | fT 2
|
Conexion A 05 | Conexién B 3Ranura-4H9 "% prof. ranura 3
(Al[Bl[C)
0696 567
214h9 Jos
8 X M4 prof. 8 LC—_]
042
0
©48h9 0.062
—
Conexiones axiales/MSUA7-[ISE T
Conexién A Conexién B P
13 ” E‘r E
2 X M5
< 4 X M5 prof. 7
) \
U
v A ot
g0 o
@ M

Prof. ranura larga 5
(agujero de

225 posicionamiento)
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Mesa giratoria Serie MSUA

de alta precision

Dibujos con la conexién B presurizada.

Escala: 60%

Con deteccion magnética: MDSUA7-IS,
Modelo con conexionado lateral

(CAFRS

(@
345

20.5 (26.5: Tipo de detector)

Tipo de detector

26.5
(9]

B ‘\\
QI
o

19

EE}‘\ Tornillo de regulacién

del angulo

58.5

Fog
25.5 (34.5: Tipo de conector)

2 X M5
(Posicién de conexién: i

solo conex. lateral) LSS
,, u\r ] e
Conexién A ! ConexionB @
4 ML @

30

025

042

* Resto de dimensiones igual a MSUA7
modelo sin deteccion.

O
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Serie MSUA

Dimensiones

Dibujos con la conexién B presurizada.

MSUA20

MSUA20-S, Modelo con conexionado lateral

0529 Jo74

#30H9 *0-0%2
0 ~
2-6.6 pasante
: 0
0 w0l -
853.5h9 Co74 . : N
43
[Te}
=}

o

<
‘ I
~

2X M5 ~

[T1
il of o
Conexién A 1
1 Conexién B
0896 601
16h9 5043
250

©53.5h9 04

4 X M6 prof. 11

148

Escala: 50%

2-6.6 pasante

3-4H9 590 prof, 4 43
(Al [Bl[C)
2
2 [
=
ST
5 C> & g
T © = eyl -
\Tornillo de regulacién

del angulo
Regulacién: max. 10.3

8 X M5 prof. 10

=3

3ranura-4H9 ™y

0030 prof. ranura 3

(A} [B].[C)

Conexiones axiales/MSUA20-[ISE

Conexién A

14

155

Conexiéon A

2 X M5

38
148
059

4 X M6 prof. 7

1-118
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Mesa giratoria
de alta precision

Serie MSUA

Dibujos con la conexién B presurizada.

Con deteccion magnética: MDSUA20-[ 1S
Modelo con conexionado lateral

Tipo de conector

Tipo de detector

2 X M5

(Posicion de conexion: sélo conex. lateral)

0

©

[sY)

N2
L
-
[\
[ |
N
‘ ~
Conexion A Conexién B

®

025

250

* Resto de dimensiones igual a MSUA20
modelo sin deteccion.

O

25.5 (34.5: Tipo de conector)

Escala: 50%

5
g
[}
: :
2
8
8 i
o
0
- @ Q
<
( A
\ )
N Sy
[ ]
o1 7o
:): —

Tornillo de regulacion

del angulo

31
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Serie MSUA

Construccion

Paleta simple

180
(indica la posicion intermedia) (indica la conexion A presurizada)

Lista de componentes

Ne Designacion Material Observaciones
1 |Cuerpo A Aleacién de aluminio Color gris claro
2 |CuerpoB Aleacién de aluminio Color gris claro
3 |CuerpoC Aleacion de aluminio Color gris claro
4 | Eje paleta Acero inoxidable (MSUA20 acero al carbono)|  Paleta simple
5 |Tope Resina Paleta simple
6 | Junta de tope NBR

7 |Mesa Aleacion de aluminio Color gris claro
8 | Brazo de tope Acero al carbono

9 | Guia de tope Acero inoxidable

10 | Sujecion de brazo Acero al carbono

11 | Sujecién de rodamiento Aleacién de aluminio Color gris claro
12 | Rodamiento Acero de rodamientos cromado de alta durezs|

13 | Rodamiento especial Acero de rodamientos cromado de alta dureza

14 | Anillo de retencion Acero inoxidable

15 | Junta térica NBR

16 | Tornillo de regulacion Acero al carbono

17 | Tuerca hexagonal Acero al carbono

18 | Tornillo Allen Acero inoxidable

19 | Tornillo Allen Acero inoxidable
20 | Tornillo Allen Acero al carbono
21 | Tornillo cabeza semiesférica Acero al carbono
22 | Tornillo de fijacion Acero inoxidable Sélo modelo SE
23 | Etiqueta

= El componente n° 22 se utiliza sélo para el modelo de conexién SE.

Construccion interna con deteccion magnética Accesorios de montaje de detectores

MDSUAT1, 3 MDSUA?7, 20 MDSUAT1, 3 MDSUA?7, 20

Lateral derecho Lateral izquierdo Lateral derecho e izquierdo

A

Conexién A|[&> !

Conexioén B

Ref.: P211070-8 Ref.: P211070-9 Ref.: P211060-8

=

©

* El blogque de deteccion es el conjunto requerido para montar un detector magnético en

R d
6 ¢ una unidad de deteccion.
u)
Unidad de deteccion Modelo Ref. unidad de deteccién
MDSUA 1 P211070-1
MDSUA 3 P211090-1
+ No se incluyen detectores

MDSUA 7 P211060-1 magnéticos en las
MDSUA20 P211080-1 unidades de deteccion.
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Mesa giratoria
de alta precision

Serie MSUA
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Mesa de giro accionada por paleta

serie MS UB

Tamanos 1, 3, 7, 20 P —

Forma de pedido W™

\A\ |y §\ ) L4
- . L . (G
Tipo de guiado Posicién conexiones s 6 )
[ B | Basico | - Laterales(estandar) _ \‘_}y (P
E axial IS °<T: >
Montaije libre : . \.::
l = N ;%’
NoZ

Sin unidad ]
de deteccion MS%? 2|0 9|0 SI

UL M D suB |20} 90][S|[R73

de deteccion

Con unidad de deteccion
Tamaio nominal e

Longitud cable

- 2 pcs.
1 | MSUB 1
MSUB 3 i , 1pcs.
3 Angulo de giro n -
7 | MSUB 7 — - -
20 | MSUB 20 Aplicacién |Simbolo| Angulo

Paleta 90 90° -
simple | 180 180° L—e Modelo de detector magnético

Paleta Seleccione un modelo aplicable de
doble 90 90° detector magnét. de la tabla inferior

Rango de regulacion del angulo de giro
Paleta simple: ambos extremos +5° c/u
Doble paleta: ambos extremos +2.5° c/u

Tipo de paleta o
S Paleta simple
D Doble paleta

Detectores magnéticos aplicables

o |© g Tension de carga Ref. | . Long. cable (m)* Ejemplo de pedido: Modelo de paleta
2§ |S| Entrada | g [Cableado d Tipo de 3 |5 [N Cargas simple MSUA20
o2 | o . a8 . etect. bl 0.5 ing. € W
S5 |2| eléctica || (salida) DC AC  magnat| % | () | |@ | (N) | aplicables (conexion lateral
= Cable paralelo seleccionada)
N 5V, 12V |5V, 12,24V | 90 ® |[® @  — [Ciuio 1. Modelo estandar (sin detectores
3 ° V2V | V2 | 90A senicopesaio] @ | @ [ @ [ — o) magnéticos), &ngulo de giro 90°,
c . _ 97 Cordén ° oo | — conex. lateral MSUB20-90S
2 hilos — o 2 condicores o |ole 2. Con unidad de deteccion (sin
—1 Grommet 100V — detectores magnéticos), angulo de
MDSUBH1 ° T99 o (& — | — Relé, giro 180°, conexion lateral MDSUB20-
8 24v| 12v PLG
MDSUBS3 § Si = Alt ° e 3 ésos idad de deteccié detect
- S99 | Al e |® | — | — . Con unidad de deteccién + detector
-‘% i(3NhFI)|’C\)§ — aislamiento - magnético R73, angulo de giro 180°,
g 5V, Se9v ® |® — | — Qi conexién lateral MDSUB20-180S-R73
u 3 hilos 12v S9P o |o|—|— o
(PNP) S9PV o (o —|[—
Grommet R7. [ ] ® | — | —
Si — 100V 3 —
E Conector R73C e (o o0 o
o | Grommet ) 48V, |24V, 48Vv,| R80 [ ] ® | — | — [Circuito
MDSUBY No | 2 hilos Relé
Conector o4y 100V | 100V | R80C Alo e 6 e o ele,
MDSUB20 | 8 | Grommet 1oV T79 |aislamiento| @ ® | — | — | PLC
§ Conector si T79C e & o o
s _
8 i T
& | Grommet S hflos (NPN) 5V, S79 e | o Circuito
3hilos (PNP) 12V S7P o o —|— 0
+ Simbolos de la longitud  0.5m....-  (Ej.) R73C ® Tiempo de respuesta 1.2ms @ Rango temperatura trabajo  5a 60°C
del cable 3m....... L (Ej.) R73CL ® Resistencia a choque— 300m/s? (Reed), 1000m/s? (estado solido)
5m....Z (Ej)R73CZ
None ....N  (Ej.) R73CN
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Caracteristicas técnicas

Mesa giratoria Serie MSUB

Modelo 3* MSUB1

MSUB3 MSUB7 MSUB20

Modelo de paleta Paleta simple  |Doble paleta

Paleta simple

Doble paleta| Paleta simple  [Doble paleta) Paleta simple  |Doble paleta

Angulo de giro "(Rango de presiones)

90°(+10°)180°(10°] 90°(+5°) |90°(+10°)180°(+10°) 90°(+5°) [90°(+10°)[180°(+10°] 90°(25?) [90°(+10°)180°(+10°)] 90°(15?)

Fluido

Aire filtrado (lubricacién no necesaria)

Presién de prueba MPa 1.05 ‘ 1.5
Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C
Rango de presion de trabajo MPa 0.2a0.7 0.15a0.7 ‘ 0.15a1.0
Tiempo estable de rotacion (s/90°) 0.07a0.3
Carga radial admisible 20N 40N 50N 60N
L. X Lo A traccion 15N 30N 60N 80N
Carga admisible | Carga axial admisible
A compresion10N 15N 30N 40N
Momento admisible 0.3N'm 0.7N-m 0.9N'‘m 2.9N-m
Rodamiento Rodamiento de bolas
Posicion de conexion Conexiones laterales o axiales (modelos de deteccién sélo conexionado lateral)
» Conexiones laterales M3 M5
Conexion
Conexiones superiores M3 M5

1. El modelo de paleta simple 90° se puede regular a 90°+10° (dngulo de giro de £5° en cada

extremo)

«3. Correspondencia con los modelos equivalentes de actuadores de giro convencionales

El modelo de paleta simple 180° se puede regular a 180°+10° (dngulo de giro de +5° en cada
extremo)
El modelo de doble paleta 90° se puede regular a 90°+5° (4ngulo de giro de +2.5° en cada
extremo)
® Los angulos de giro, excepto de 90° y 180° (paleta simple) estén disponibles bajo demanda.

+2. La carga axial admisble es direccional. Véase la tabla inferior de carga admisible para mas detalles.

Mesa giratoria Montaje libre/actuador de giro
MSUB 1 > CRBUW10
MSUB 3 —> CRBUW15
MSUB 7 — CRBUW20
MSUB20 — CRBUW30

Rango del angulo de giro de la mesa

Detectores magnéticos aplicables

La regulacion del angulo se puede realizar mediante los tornillos de
regulacion (A) y (B) como se indica en los dibujos inferiores.

Rango de regulaciéon mediante
tornillo de regulacion (B)

(S): +5°

(D): £2.5°

Rango de regulacién mediante
tornillo de regulacion (A)

Agujero de
posicionamiento

Tornillo de regulacion (A) Tornillo de regulacion (B)

Para angulo de giro de 90°
Paleta simple (S): regulable de 80° a 100°
Doble paleta (D): regulable de 85° a 95°

/////,///"//,/// Fango do reguacn medane

¢

Agujero de
posicionamiento

Tornillo de regulacién (A) Tornillo de regulacién (B)

Para angulo de giro de 180°
Paleta simple (S): regulable de 170° a 190°
+ El modelo de doble paleta con angulo de giro de 180° no esta disponible.

Mod. detector magn. MDSUBH1, 3 MDSUB7, 20
Detector Reed D-90/97, D-90A/93A D-R7, R8
Detect. estado solido| D-S99, D-T99, D-S9P D-S7, D-S7P, T7

Peso
Unidad: 9
Tamafio é‘”gl.”o F.’eso basico Unidad de+ t?e.teccién
© gIro | paleta simple | Doble paleta | detector magnético (2 uns.)
1 90 145 150 o5
180 140 —
90 230 240
3 180 225 — 30
. 90 360 375 50
180 355 —
20 90 510 580 60
180 505 —

Carga admisible

Evite que la carga y el momento aplicado a la mesa excedan los valores
admisibles indicados en la tabla inferior (en caso de sobrepasarlos existe el
riesgo de provocar efectos adversos para la vida util del producto como
juego en la mesa y pérdida de precision).

o

O
:

Tamano | Carga radial admisible (N) |Carga axial admisible (N) | Momento admisible (N-m)

1 20 ® 15 10 0.3
3 40 30 15 0.7
7 50 60 30 0.9
20 60 80 40 29
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Serie MSUB

Dimensiones Dibujos con la conexién B presurizada.

MSUB1 (Paleta simple)

MSUB1-LIS, 2X M4 prof. 8 2 X M3 prof. 4
Modelo con conexionado lateral

23509 Jos

0 2 17H9 90 0
245 )
b | — L 33 *39% prof. 5
: i X ([al,Bl,[C) =
236h9 o6, | I
- ,
FOTAR TABLa 27 ; r \1} ,J, &

145

- S . -
% L & ‘
W% N L o7 @ Jormnillo de regulacion
M~
» =1 - - |
—I

32

1 _ [
\Dﬂ ~ 2-4.5 e
T il A Regulacién:
Conex. A, “’T \ L pasante max. 5.75
-~
1
2 X M3 05 Conex. B
2 496 50%
e 299 Jos6 4 X M3 prof. 5
229
2-4.5 pasante
#36h9 Soer -\
—6:5\/ | -
=
$5 2T
N
MY
\
2 X M4 prof. 8
Conexiones superiores/MSUB1-ISE 225°
—
Conexion A 95 Conexion B
dih dfh/
fij==l=y]
' 4
fé Prof. ranura larga 5

(agujero de posicionamiento)

85

O
3
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Mesa giratoria Serie MSUB

Dibujos con la conexion B presurizada.

Con detector magnético: MDSUB1-[IS
Modelo con conexionado lateral
#1) 24 : Para D-90, 90A, S99(V), T99(V), S9P(V)
30 : Para D-97, 93A
¥2) 60° : Para D-90, 90A, 97, 93A
69° : Para D-S99(V), T99(V), S9P(V)

1*
30

@ @F

ROTARY TABLE [ _@_ o
- - 11 Tornillo

de regulacion
del angulo*

©
>
<
<

J T

L
Conexién A T Conexién B
W |1 Y |

@_

2 X M3
(Posicion de conexion: solo conex. lateral)

1*
24

H|
N %

229

e

* Resto de dimensiones identicas a los modelos D
sin deteccion

O
:
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Serie MSUB

Dimensiones Dibujos con la conexion B presurizada.

MSUB1 (Doble paleta)

MSUB1-90D Modelo con conexionado lateral
* S6lo disponible para angulo de giro de 90°

6 X M3 prof. 4
2 X M4 prof. 8

#35h9 360
#17H9 9%
0 0
o | “ |
45 " i 3-3H9 *3%° prof. 5 }
-4.5 pasante
p | 5 (&, B, D :
0 ~N =
236h9 g 062 — |f 1
| GOTAR TABLa 27 o & \‘fl\ - -
,,(f\\ () i ol T _|d
o N A - N - a !
~ b — 27 Tornillo de regulacion
~ <~ , 1 A *
[ T < | del angulo
L i ]
Conexion A ‘;‘/_m_ﬁ[ Conexion B < 2-4.5 pasante _l—l_;_‘—l_
M i | Regulacion méx. 5.75
2XM3 ) B

2496 %%
299 oz

4 X M3 prof. 5
2-4.5 pasante

229

#36h9 Joee

O
e

131
38

AR

Conexiones axiales /MSUB1-90 D

2 X M4 prof. 8

Conexion A Conexién B

95
2X M3
'@ Prof. ranura larga 5

I

// @ @_ . poé?c?gigrzi:ito)
Q¢

e

8.5

O
3
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Mesa giratoria Serie MSUB

Dibujos con la conexién B presurizada.

Con deteccion magnético: MDSUB1-90D (Doble paleta) Sélo disponible 90°
Modelo con conexionado lateral

1) 24 : Para D-90, 90A, S99(V), T99(V), SOP(V)
30 :Para D-97, 93A

+2) 60° : Para D-90, 90A, 97, 93A
69° : Para D-S99(V), T99(V), SOP(V)

14.7

in Tornillo
6:“} de regulacion
del angulo*

=
Conexion A | j—}——‘L

Conexién B

2X M3
(Posicién de conexion: solo conex. lateral)

o
@ &
1 —

e
= =

1*
30

==
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Serie MSUB

Dimensiones Dibujos con la conexion B presurizada.

MSUBS3 (Paleta simple, paleta doble)Con deteccién magnético:
Sélo disponible 90°, modelo con conexionado lateral

MSUB3-IS/D
) 2 X M4 prof.8
Chaflan
A $41h9_8 o2 (Paleta doble) (Paleta simple)
Vo) wn
N $21HQ+30%2 1]
2-4.5 pasante 3-3H9*3%% prof. 5
T [ - (&, BED o
- o
$42h9_8 62 -
T‘
29 ‘ - s
© ©
- - «
- o ]
Yy o - I
; ol L [o
© 29 Tornillo
de regulacion
¢ ™ LI_\ del angulo*
Conexion A o 5 o 2-4.5 pasante I—E
= Regulacion: max. 6.25

05 .
Conexién B
2XM5  /
$596-0%% 4 X M4 prof.7
$12h9 3045
$34
¢42h9_8032

Conexiones axiales /MSUB3-[ISE, DE

Conexion A 10 Conexion B

L5/

P

Prof. ranura larga 5

(Paleta simple)

(agujero de
posicionamiento)

Los dibujos muestran el modelo de paleta simple.
En el modelo de doble paleta, sélo cambia la
posicién de la zona achaflanada.
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Mesa giratoria Serie MSUB

Dibujos con la conexién B presurizada.

Con deteccion magnética: MDSUB3
Modelo con conexionado lateral

1) 24 : Para D-90, 90A, S99(V), T99(V), SOP(V)
30 : Para D-97, 93A

¥2) 60° : Para D-90, 90A, 97, 93A
69° : Para D-S99(V), T99(V), SOP(V)

18

s Tornillo

{J:r} {J:r} de regulacion
del &ngulo*

}0@5@

Conexion A Conexién B
1 i T oy o
2 X M5 - @
(Posicion de conexin: - @
solo conex. lateral) DI "
ﬁ & |
#18.5
934 |
D-97, 93A

; ‘%% ;
e' ) G}

1

D D

30

1%

@@E
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Serie MSUB

Dimensiones

Dibujos con la conexién B presurizada.

MSUB7 (Paleta simple, paleta doble)

Modelo con conexionado lateral,( paleta doble sélo disponible 90°)

MSUB7-L1S, D

$47h9_3 062

[Te) +0.052
8 $26HI T g
2-5.5 pasante
wn
< [Te)
$48h9_J o
3B/
2 0
o
™
w
' o
0| ¥
1
T
Conexiéon A 11 ConexionB
bl e D bl L
O [T1
wn O‘
2 X M5 ~ - -
05| |
$696-00%
#14h9_J 043
42
$48h9_§ o2

Conexiones axiales /MSUB7-LISE

Chaflan

2 X M5 prof.10 Chaflan

(Paleta doble)

(Paleta simple)

3-4H913%%° prof. 6

(EWENE) .

125

19.5
13

S

2.5 5pasante

Conexion A 3 Conexion B
2 X M5

L [T

; = 9

: |[®
© i
/
- )
(Paleta simple)
Los dibujos muestran el modelo de paleta simple. En el
modelo de doble paleta, s6lo cambia la posicién de la
zona achaflanada.
1-130 2 S\NC

Tornillo
de regulacion
del angulo*

| Regulacion: max. 8.25

Prof. ranura larga 5
(agujero de
posicionamiento)



Mesa giratoria Serie MSUB

Dibujos con la conexién B presurizada.

Con detector magnético: MDSUB7 Modelo de conector
%F J
&F |
@ =3
(M r
de conector
x O
NE

21.5

T - ,,,,1 75 |
] Tornillo de regulacién \©J \@BJ
& & & 1

del angulo®
1o
o .
Conexibn A _~ ~ Conexién B

-
= 2X M5 r |
(;) (Posicion de conexidn: solo conex. lateral) i =

48.5

0
E\

30

255

1%

%1) 25.5: Mod. Grommet
34.5: Mod. conector
x2) 20.5: Mod. Grommet
26.5: Mod. conector
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Serie MSUB

Dimensiones

MSUBZO (Paleta simple, doble paleta)

Modelo con conexionado lateral,( paleta doble sélo disponible 90)
MSUB20-L1S, D

$52h9_§ 074

2 X M6 prof.12

Chaflan

Bimm!

[

Dibujos con la conexion B presurizada.

Chaflan

(Paleta doble)

A ]

!1|1

[

3-4H9*8%% prof. 6
(4], Bl 5D

215
14

a_

| _14

Tornillo
de regulacion
del angulo*®

-

2-6.6 pasante

4 X M5 prof. 8

2-6.6 pasante

Paleta simple
$30H9 5052 0 ( pIE)
™ <
2-6.6 pasante \
[ =
N
o~
¢53.5h9_8,074 TS
[
43 5
& ~
%)
o
© ©
<
Conexion A 13 Conexion B
1
[aV) »
- =
2 X M5
- 1
$896_00%
L $16h9_J 0sa
- #50
$53.5n9_ 74

Conexiones axiales /MSUB20-[ISE

Conexion A

14

Conexion B

2 X M5

15.5

&

(Paleta simple)

O

)

Los dibujos muestran el modelo de paleta simple. En el
modelo de doble paleta, sélo cambia la posicion de la zona

achaflanada.
32

O

[s]

Regulacion: max. 8.75

g

Prof. ranura larga 5
(agujero de posicionam.)



Mesa giratoria Serie MSUB

Dibujos con la conexién B presurizada.

Con deteccion magnética: MDSUB20
Modelo con conexionado lateral

N
[aV)
ROTARY, TABLE
C
Conexiéon A
Conexion B
2 X M5 A
(Posicion de conexion:
solo conex. lateral) [ [11 \
»
1 11
L
0
* 10
— QN
$25
$50
Modelo de conector
=
-3
_[ [ ]
Modelo U
de conector T
[
)
ag

O
:

2*
20.5

1

T

0

31

1]

EER

*1) 25.5: Mod. Grommet
34.5: Mod. conector
%2) 20.5: Mod. Grommet
26.5: Mod. conector

Tornillo
de regulacion
del angulo*
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Serie MSUB

Construccion /Lista de componentes

*

®

©

o  lolll
sigiiey sineppeste

180° 90 Paleta simple Paleta doble
Indica Indica Indica la posicion Indica la conexion A
(Ia posicion intermedia) (Ia conexion A presurizada) (intermedia para 180°) ( presurizada )
Paleta simple: Tamario 1 Paleta simple: Tamafos 3,7,20 Lista de componentes
N¢ | Designacion Material Observaciones
%D %} 1 | Cuerpo (A) Aleacion de aluminio Color gris claro
2 | Cuerpo (B) Aleacion de aluminio Color gris claro
11 . [ u \ . ] Acero inoxidable (MSUB20: acero al carbono)| Paleta simple
TN {1 )/ \{mm ramm {1/ I 3 | Eje de paleta
5 T 3! 2 o 3 Acero al F:arbono Doble paleta
1880 1 =2l 4 | Tope Resina Paleta simple
50 B A §{ i 30 ! iE @ 5 | Tope Acero inoxidable Doble paleta
QT == 3 ®) t -—— 6 | Junta de tope NBR
3 . =0 6 o =y 19 7 | Mesa Aleacion de aluminio Color gris claro
1 = Uea 33 2 1 - 2 8 | Brazo de tope (D) Acero al carbono
| | 9 | Brazo de tope (S) Acero al carbono
19 & 1 3 J" I 4 10 | Sujecion de brazo Acero al carbono
7 : 9 11 | Anillo Acero al carbono
6 6 12 | Rodamiento Acero de rodamientos cromado de alta dureza
14 14 13 | Rodamiento Acero de rodamientos cromado de alta dureza
14 | Anillo de retencién Acero inoxidable
{ ! 15 | Rascador NBR
Doble paleta: Tamaiio 1 Doble paleta: Tamaiios 3,7, 20 1: Junta torica___ NEH
Tornillo regulacién Acero al carbono
18 | Tuerca hexagonal Acero inoxidable
19 | Tornillo Allen Acero inoxidable
11 20 | Tornillo Allen Acero inoxidable
= s o e 21 | Tornillo Allen Acero inoxidable
YT 2 | '-E-l 3 22 | perno de cabeza semiesférica Acero al carbono
[Ars =S 23 | Tapa elastica NBR
(m'\‘ - :_-];: $ = ' :*"J_-E: 17 24 | Tornillo de fijacién Acero inoxidable
o = ~ 0y 3 ( =5 & 25 | Cubierta Aleacién de aluminio S6lo modelo SE
D |53 Sam 11 26 | Placa Resina
1 2 27 | Junta de estanqueidad NBR
7 l 6 19 ! 2 28 | Junta tdrica NBR
; 4 29 | Junta térica NBR
9 16 30 | Etiqueta
3 14 6 * El componente n° 24 se utiliza sélo para el modelo de conexion SE.

Construccion interna con deteccién magnética
Las unidades son comunes a los modelos de paleta simple y doble paleta.

MDSUB?7, 20

MDSUB1, 3

Conexion A Conexion B

Unidad de deteccion

e W

La configuracion externa del modelo de
doble paleta MDSUBH1 es diferente.

1-134

Accesorios de montaje de detectores

Para MDSUBH1, 3

Para MDSUB?7, 20

Lateral derecho Lateral izquierdo

Lateral derecho e izquierdo

¥

Ref.: P211070-8 Ref.: P211070-9

Ref.: P211060-8

= El bloque de deteccion es el conjunto requerido para montar un detector magnético en

una unidad de deteccion.

= No se incluyen detectores
magnéticos en las unidades

Modelo Ref. unidad de deteccion
MDSUB 1 P211070-1
MDSUB 3 P211090-1
MDSUB 7 P211060-1
MDSUB20 P211080-1 de deteccién.




Serie MSU
Caracteristicas técnicas detectores magn.

Detectores magnéticos aplicables

Serie aplicable

Modelo de detector magnético

Entrada eléctrica

Detector D-90, 90A Grommet (2 hilos)
MDSULCTH Reed D-97, 93A Grommet (2 hilos)
MDSURS S D-S99, S99V Grommet (3 hilos)
etector -
estado solido D-S9P, S9PV Grommet (3 hilos) PNP
D-T99, T99V Grommet (2 hilos)
Detector D-R73 Grommet (2 hilos)
MDSULT7 Reed D-R80 Grommet (2 hilos), conector (2 hilos)
D-S79 Grommet (3 hilos
MDSUL120 Detector DS7P s e i\'l P)NP
estado slido rommet (3 hilos)
D-T79 Grommet (2 hilos), conector (2 hilos)

Rango angulo de giro de agujeros de posicionamiento mesa y posicion de montaje detectores magnéticos

MSU[1, 3
Modelo paleta simple
90°

_Posicion 2

Detector para
Posicién 1

Posicion 1

Detector para

Posicion 2
MSU[17, 20
Modelo paleta simple
90°
Posicién 2

Detector para
Posicién 1

Posicion 1

Detector para
Posicién 2

180°

Posicion 2

Detector para
Posicion 1

180°

Posicion 2

Detector para
Posicion 1

Detector para
Posicion 2

Posicion 1

Detector para
Posicion 2

Posicion 1

* En los dibujos que indican el rango de angulo de giro, las flechas con linea continua 90°
(180°) indican el rango de giro de los agujeros de posicionamiento en la superficie de la mesa.
Cuando el agujero de posicionamiento esta en la Posicion 1, el detector de la Posiciéon 1 se
activa y cuando esta en la Posicién 2, se activa el detector de la Posicion 2.

* Las flechas con linea discontinua indican el rango de giro del iman interno. El angulo de giro de
cada detector se puede reducir moviendo el detector de la Posicién 1 en sentido horario y el

detector de la Posicién 2 en sentido antihorario.

Mesa

Agujeros
de posicionamiento

O

SVC

Conector B Detector
@ = 77
G@)e ri
\E H /
O R E
N/ | -
& N_o
Conector A

Modelo de doble paleta (s6lo MSUB)
90°

Detector para

Posicion 2

/-

Posicién

96

Posicion 1

B
Detector para
Posicion 2

Modelo doble paleta (s6lo MSUB)
90° Detector para

Posicion 1 awosicion 2

Posicién 1

Detector para Posicion 2

Rango de angulo de giro y funcionamiento
de los detectores magnéticos

Modelo én'gf.ﬂ?géjgim Rango de func.
MDSU[1, 3 110 10
MDSUL17, 20 90
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I Serie MSU
Caracteristicas técnicas detectores magn.

Modificacion Montaje de los detectores magnéticos
Para establecer una nueva posicion de deteccion, afloje ligeramente el

tornillo de fijacién, mueva el detector a la posicion deseada y apriete el MDSULC!, 3

tornillo. El apriete excesivo puede danar el tornillo imposibilitando que

se mantenga la posicion. Utilice un par de apriete de aprox. 0.5N-m. m U_L

Tornillo de @ |
fijacion =
e \
i AR |
Lateral izquierdo Lateral derecho

I

I

| @_ ==s D-[1992 D-[1991
1 @ ! MDSUL7, 20

—I= T
MDSU[N, 3 MDSU([17, 20 "'l'- :L‘
- -
Lateral izquierdo Lateral derecho
D-000002 D-0000N

Unidades de deteccion magnética

Refs. unidades de deteccion

. - l Modelo Ref. unidad
MDSULC 1 P211070-1
MDSUO 3 P211090-1
@ MDSUL] 7 P211060-1
r 3 MDSULI20 P211080-1
5 +El brazo del iman esta incluido.
Accesorios de montaje de los detectores
e MDSULT, 3 MDSUL7, 20
| S 1) Lateral derecho Lateral izquierdo Laterales izquierdo y derecho

b

ol
w Dd

B i #
\ Brazo del iman Ref.: P211070-8 Ref.: P211070-9 Ref.: P211060-8

# El accesorio de montaje de los detectores es el conjunto requerido para montar un detector en una unidad de deteccion.

wed AN\ Precaucion

deteccion Tl
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Serie MISU

A I Caracteristicas especificas del producto 1
Léase detenidamente antes de su uso.

|

Seleccién \

|

Mantenimiento

A\ Advertencia

1. Mantenga la energia de la carga dentro del

valor de energia admisible del producto.

Si se sobrepasa el valor admisible de la energia cinética de la
carga puede ocasionar dafos al personal y/o dafos al equipo o
maquinaria (véase los procedimientos de seleccion del modelo
en este catalogo).

A\ Precaucion

1. Cuando haya fluctuaciones de carga, esta-

blezca un margen suficiente en el par del ac-
tuador.

En el montaje horizontal (funcionamiento con el producto de ca-
ra hacia los laterales), las fluctuaciones de carga pueden origi-
nar un fucionamiento defectuoso.

|

Montaje \

A\ Precaucion

1. Regule el angulo de giro dentro de los rangos

prestablecidos (90°+10°, 180°+10°) (+5° al final
del giro).

Si no se respetan dichos rangos se puede ocasionar un funcio-
namiento defectuoso del producto o errores de conmutacion.

. Regule el tiempo de giro dentro de los valo-

res prestablecidos mediante un regulador de
caudal, etc. (0.07 a 0.3s/90°)

El producto esta provisto de una valvula de regulacion fija y
esta disenado para su funcionamiento a una velocidad superior
a 0.07s/90°. Sin embargo, cuando la inercia de la carga es
grande, se puede exceder la energia admisible y causar dafios
al equipo (véase los procedimientos de seleccién del modelo
en este catalogo).

Por otra parte, si se regula la velocidad a menos de 0.3s/90
puede causar el fenédmeno ‘“stick-slip" (adherencia,
deslizamiento) o parada del funcionamiento.
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/\Precaucion
<Modelo de alta precision/MSUA>

En caso de necesitar una unidad de giro o una
unidad de mesa para mantenimiento, realice el
pedido con las referencias indicadas a continuacion.

Unidad de giro

Modelo Ref. unidad
MSUA 1-[JS P402070-2A
MSUA 1-CISE P402070-2B
MSUA 3-[1S P402090-2A
MSUA 3-CISE P402090-2B
MSUA 7-(1S P402060-2A
MSUA 7-CISE P402060-2B
MSUA20-[1S P402080-2A
MSUA20-[ISE P402080-2B

Modelo Ref. unidad
MSUA 1- 900] P402070-3A
MSUA 1-1800] P402070-3B
MSUA 3- 90O P402090-3A
MSUA 3-18000 P402090-3B
MSUA 7- 90O P402060-3A
MSUA 7-180C1 P402060-3B
MSUA20- 9001 P402080-3A
MSUA20-180C] P402080-3B

Nota 1) Tenga en cuenta que el angulo de giro no se debe modificar aunque se
cambie la unidad de giro.

Para el mantenimiento, pida las unidades con la referencia adecuada al

modelo utilizado.

Nota 2) Debido a la construccién integral de la serie MSUB, las unidades de giro
y de mesa no se pueden pedir de manera separada.
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