Napedy obrotowo-liniowe

Seria MRQ

Wielkosé: 32, 40

Symbol zamoéwieniowy

MRQ| B |S|32—50||C| A

Sposdéb mocowania
B: wykonanie podstawowe F: kotnierz od strony przedniej

Wielkos¢ i skoki standardowe [mm] @

o Kat obrotu

% 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 75, 100 A 80° do 100°
o o
Patrz — skoki posrednie i dtugie skoki LM

Minimalny skok przy ruchu liniowym

z czujnikami [mm] ¢ Symbol dodatkowy
llo$¢ czujnikow 1 2 C |z amortyzacjg pneumatyczng w zespole liniowym
Minimalny skok [mm] 5 10 N | bez amortyzacji pneumatycznej w zespole liniowym

Stosowane czujniki potozenia toka (Szczegotowe parametry techniczne - patrz str. 5/2-8 oraz rozdziat "Czujniki potozenia tioka” - tom 3 str. 3/25-1)

é Napigcie zasilania | Model czujnika potozenia | Dlugo$¢ kabla przytgczen. [m]* Zastosowanie
Specjalna Wejscie < | Podigczenie ; jnikéd kabl
T < Kabel przvk — | czujnikéw z kablem
o funkcja elektryczne | & | (Typ wyjécia) DC AC elprayigzeniony {105 3 g N
2 prostopadty| osiowy (=) (L) (2 | (N) prostopadtym | osiowym
> 3-przewod. 4do8V| — = A76H | @ ® | - | - - sgﬁg(njy
o tak
5 Zalt(g;’iiln - 200V A72 A72H [ J [ J — - przekaznik, | przekaznik,
g YL | 24v|100v| A73 (A73H | @ (© @ — | "¢ e
5 - o] b oemoq, | [P | ABO |ABOH | @ | @ | — | — [ oG bE
% wyk [ ' — |Aasc | — (@ | @[ @] @] P | —
H nie 24V | max.24v | A80C — ® o o o pEgemfr;géL —
O kabel zatopiony |tak — A79W — () o o - prz%kfémk, —
3-przewod.(NPN) 5V FINV | F79 | @ | @ | O | — | ekasik | Preckaini,
kabel PLC, ukt. scal. PLC,
zatopiony 3-przewod.(PNP) 12V F7PV | F7P [ ) ® O — ' ukt. scal.
i F7BY |79 | @ [ ® | O — |, [FHe~
wiyk JoC | — | @ | @ | O | @ | Peekark [ —
>
§ wskaznik 3-przewod.(PNP) 5V — F7PW | @ [ ) O\ - - prz'ejll(_%z'nik,
s diagnostyczny 3-przewod.(NPN) oav 12v — F79W | @ ® | O — - ukd. scal.
% (2-kolorowy) tak = J79w | @ | @ | O | — —
© 2-przewod. 12V przekaznik,
~ wodoodporny P! _ F7BAX _ _ _ PLC
=) (2-kolorowy) kabel ® O
N - zatopiony
[é) przekaznik czasowy 3-przewod.(NPN) 5V = F7NTx | — [ ) O — — prz'e:’kLe({:z'nik,
wskaznik 12v = F79F @ | @ | O | — — ukt. scal.
diagnostyczny 4-przewod.(NPN) i
(2-kolorowy) 12V = FILlF @& @ | O | — - przekaznik,
1) Dlugos$¢ kabla: 0,5m ..... — (przyktad: A73H) 2) Niniejszy naped obrotowo-liniowy nie jest wodoodporny.
5m... Z (przyktad: A73HZ) * Przed zastosowaniem F7BA * nalezy skontaktowa¢ sie z SMC.
przyktad: A73HL)
przyktad: ABOCN) * Elektroniczne czujniki potozenia ttoka oznaczone “(O” wykonywane sg na zamowienie.
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Seria MR Q Napedy obrotowo-liniowe

strona 5/8-2

Parametry techniczne wykonania standardowego

Czynnik roboczy

Sprezone powietrze (niesmarowane mgtg olejowa)

Maksymalne ci$nienie

pracy

0,7 MPa

Minimalne ci$nienie pracy

0,15 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego

0° do 60 °C (bez kondensatu)

Spos6b mocowania

Wykonanie podstawowe, wykonanie z kotnierzem z przodu

Parametry techniczne zespotéw ruchu liniowego i obrotowego

Zespdt ruchu liniowego

Srednica tioka [mm]

32 \ 40

¢ \ “ Predko$¢ tloka 50 do 500 mm/s
P ;EF: : Amortyzacja Amortyzacja pneumatyczna, bez amortyzacji pneumatycznej
S Wielko$¢ przytaczy 1/8
Zespo6t ruchu Moment obrotowy (przy 0,5 MPa) 1 Nm ‘ 1,9 Nm

obrotowego

Zakres nastawy czasu stabilnego obrotu

0,2° do 1s/90°

»:

Amortyzacja

:&a ] 4

Dopuszczalna energia kinetyczna

0023J | 00284

&

Wielkos$¢ przytaczy

Rc(PT)1/8, M5 (przytacze zaslepione przy dostawie)

Luz

Maksymalnie 2°

Szczegotowe informacje dotyczace teoretycznej sity, efektywnego momentu obrotowego

i dopuszczalnych obcigzen

- patrz str. 5/8-12 i 5/8-13.

Stosowane czujniki potozenia

Funkcja Czujniki kontaktronowe

Czujniki elektroniczne

kabel zatopiony

(doprowadzenie kabla prostopadte)

Zespbt ruchu D-A7 0, A8O, A79W
liniowego/ kabel zatopiony
Zespot ruchu (doprowadzenie kabla osiowe)
obrotowego D-A70H, A8OH
wtyk
D-A73C, A80C

kabel zatopiony
(doprowadzenie kabla prostopadte)

D-F7 OV

kabel zatopiony

(doprowadzenie kabla osiowe)
D-F70, J79, J79W, F-7OW, F7BAL, F7NTL
wtyk

D-J79C

Zespo6t ruchu liniowego

Wielkosé Skoki standardowe [mm]
32/40 5,10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 75, 100
Masa
Wielkos¢ Kat obrotu Masa podstawowa [kg] | Masa dodatkowa skoku [kg/mm] | Kotnierz [kg]
80° do 100° 1.4
32 0.004 0.5
170° do 190° 15
80° do 100° 2.1
40 0.005 05
170° do 190° 2.3
Przyktad obliczenia: MRQBS32-50CA
« Masa podstawowa...........ccoeevevieiirinininenine, 1,4 kg
« Dodatkowa masa skoku............. 0,004 X 50 = 0,2 kg
Razem 1,6 kg
Masa czujnikéw potozenia gl
. . L Diugo$¢ kabla przytaczeniowego
Stosowany czujnik Model czujnika potozenia < EEE <
0,5m 3m
r—— D-A70J, A80, D-A700H, A8OH 10 52
zujniki N
kontaktronowe D-A73C, A80C 12 54
D-A79W 11 53
D-J79, J79W 2-przewod. 11 49
Czujniki 3 q 12 56
elektroniczne D-F7 “przewod.
4-przewod. 14 56

Dla czujnika z kablem przytaczeniowym dtugosci 3 m dodaj ,L” na koricu symbolu.
(Dostepny dla wszystkich modeli). Kabel 3m jest standardem dla czujnikow D-F7BAL, D-F79LF i D-F7NTL).

Mozliwos¢ zamiany wykonania podstawowego na wykonanie z kotnierzem

Przy zamawianiu kotnierza uzyj ponizszych symboli zaméwieniowych

Wielkos¢ Symbol z

amowieniowy

32 P31

7010-7

40 P31

7020-7

™

SVC.

Dostarczane czgsci:

Kotnierz 1 szt.
Sruba z tbem z gniazdem 6-katnym 4 szt.



seria MRQ

Kierunek obrotu

Doprowadzenie sprezonego powietrza do przytacza oznaczonego
na rysunku strzatka, powoduje obrot ttoczyska w kierunku zgodnym
z kierunkiem ruchu wskazowek zegara.

Przytacze B

\, Przylacze A
Kierunek obrotu

zgodny z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara

Dopuszczalne obciazenie boczne
konca tloczyska

tgcznik mocowany zaciskowo f {

Producent tgcznikéw/model

F: zakres nastawy kata obrotu +5° N\“'““\

Zakres nastawy kata obrotu / kat obrotu

Sruba nastawy kata obrotu

F: zakres nastawy kata obrotu =5°
‘ E: zakres nastawy kata obrotu +5°

:E: zakres nastawy kata obrotu +5°

N\a\@‘l
\/‘4 "”"alny kat obroty \ 5
Symainy i obrots 12

Uwaga:
Q » Na rysunku pokazano katy obrotu z przypadkowymi potozeniami odniesienia.

Kazdy z kraricowych punktow obrotu moze by¢ nastawiany w zakresie 5°.
+ Przy doprowadzeniu sprezonego powietrza do przytagcza B, zakres kata
obrotu E moze by¢ nastawiany $rubg C. Przy doprowadzeniu sprezonego
powietrza do przytgcza A, zakres kata obrotu F moze by¢ nastawiany $rubg D.

Wielko$é Miki Pully (Tuleja ETP) Eyesell (mechaniczne blokowanie)|Nabeya Industry (blokowanie zaciskowe) ) . Zmiana nastawy kata
32 ETP-K-12 MA12 X 26 CLH-12 X 18 WielkosC | 4 1 obrot éruby nastawczej
40 ETP-K-14 MA14 X 28 CLH-14 X 23 32 5.7°
Po szersze informacje i parametry techniczne nalezy zwréci¢ sig do producenta. 40 4.8°
Luz

Zespd&t ruchu obrotowego ma konstrukcie z podwojng
zebatka. Watek zebaty posiada szesciokatny otwor, w ktérym
z niewielkim luzem umieszczone jest szesciokatne ttoczysko.
Szczelina pomiedzy szesciokatnym otworem a tloczyskiem
powoduje powstanie luzu w kierunku obrotu ttoczyska.

Luz
Watek zebaty -
(6-katny otwor)
N
+
Ttoczysko
(szesciokatne)

A Uwaga
Nalezy doktadnie przeczytaé
przed uruchomieniem.
Patrz réwniez srodki ostroznosci
i ogdlne wytyczne bezpieczenstwa
dla produktéw wymienionych
W niniejszym katalogu oraz srodki !
ostroznosci dotyczace
poszczegdlnych serii.

LI e

A Uwaga

Sruba nastawcza kata obrotu znajduje sie w
przypadkowym ustawieniu w ramach zakresu
nastawy kata obrotu. Dlatego musi by¢
ponownie nastawiona w celu osiggniecia kata
obrotu odpowiedniego dla danej aplikacji.
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Seria MR Q Napedy obrotowo-liniowe

Budowa / wykaz czesci

*Czesci nie wystepujace
w modelach bez amortyzacji

w o \V r=
0O

41/40/

Pierécien prowadzacy

tworzywo sztuczne

Sruba z them z gniazdem 6-katnym

stal chromomolibdenowa

niklowana

Zestaw serwisowy

Q%Z‘
8 66 28 67 (1219243923 2024 B i e
PETEY 1 J
1
=l
s @8 @3
Wykaz czesci Wykaz czesci

Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi

1 | Korpus stop aluminium anodowany 39 Uszczelka tloka NBR

@ | Pokrywa stop aluminium anodowana 39 | Uszczelka amortyzatora NBR

(3 |Piyta stop aluminium chromianowana 30 | Pierscieri uszczelniajacy typu ,0" NBR

@ Uszczelka NBR @ Pierécien uszczelniajacy typu ,0” NBR

(5 | Pokrywa stop aluminium anodowana 38 | Pierécien uszczelniajacy typu ,0” NBR

(6 | Tiok stal nierdzewna azotowany 39 Pierécieri uszczelniajacy typu ,0” NBR

@ | Watek zgbaty stal chromomolibdenowa azotowany @ | Srubaz tbem z gniazdem 6-katnym stal nierdzewna

® Pierscien prowadzacy tworzywo sztuczne @ Sruba z them z gniazdem 6-kgtnym stal nierdzewna

O] Magnes magnes @ Sruba ztbem z gniazdem 6-kgtnym stal nierdzewna

() Wstawka tozyska stop aluminium anodowana @ Sruba z them z gniazdem 6-ktnym stal nierdzewna

) | Pokrywa ustalajgca stop aluminium anodowana @) | Wiret ztbem z gniazdem krzyzowym stal niklowany

2 Tuleja stop aluminium anodowana @ Wret z them z gniazdem krzyzowym stal cynk. i chromianowany
(&) Pokrywa tylna stop aluminium anodowana (@) Sruba ztbem z gniazdem 6-kgtnym stal niklowana chemicznie
) Pokrywa przednia stop aluminium platynowosrebrny @) Nakretka szesciokatna kompaktowa stal nierdzewna

@ | Thok stop aluminium chromianowany @ | Nakrgtka szesciokgina z kolnierzem stal niklowana chemicznie
&) Ttoczysko stal nierdzewna azotowane @9 Podktadka uszczelniajgca stal

7 | Prowadnica zabezpieczona przed obrotem metal spiekany azotowany 50 Kulka stal

@® | Kotnierz stop aluminium platynowosrebrny 61) Pierécien ustalajgcy stal cynk. i chromianowany
(9 | Piersciert uszczelniajgey typu ,0’ NBR &2 Piercien ustalajgcy stal cynk. i chromianowany
@0 | Prowadnica uszczelki tioczyskal stop aluminium anodowana 3 Pierscien ustalajgcy stal cynk. i chromianowany
@) | Wstawka stop aluminium anodowana 69 tozysko stal fozyskowa

@2 | Pierscier amortyzatora stal walcowana niklowany chemicznie 55 |tozysko stal fozyskowa

@) | Podpora pierécienia uszczelniajgoego| stop aluminium 56 | tozysko igietkowe stal fozyskowa

@b | Pierscien uszczelniajacy typu ,0” NBR 67  |tozysko oporowe stal fozyskowa

@5 | Zawor iglicowy amortyzacii stal 68 Pierscien tozyskowy stal tozyskowa

%

@)

@

@

<)

<)

@

=

Magnes magnes
Nakretka mocujaca czujnik stal walcowana Nazwa Wielkosé
Element dystansowy czujnika |  tworzywo sztuczne 32 40
Korek mosigdz niklowany chemicznie P31701-1 P31702-1
Zestaw -~ - -
Uszczelka ttoczyska NBR czesci zamiennvch Czesci o numerach wedtug tablicy powyzej
3 | Uszozelka tioka NBR ¢ Y ®M®REHH0BD@

strona 5/8-4
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Wielkos$é 32

Seria MRQ

Wykonanie podstawowe — MRQBS32

Na rysunkach ponizej przedstawiono naped
o kacie obrotu 80° do 100°.

Wielko$¢ przytaczy

B

045h9

M5 (korki po przeciwnej stronie)

Wielko$¢ przytaczy

(zespot obrotowy)

10.5

012_30s

Zesp6t ruchu obrotowego

2-1/8 (zespot obrotowy) Przytacze A
Wielk9é¢ przytaczy
65 15 / (zespdt liniowy) 45 7.8 Przytacze
/
N~ T B
ol =g e T I %
g 18 G ii=——"1200 = ——
° == [, {%{@
[ st ]
g Czujnik
tozeni
30 35 16 potozenia
116 + skok 34 48
(198 + skok)
M6 gteb. 7
Q Uwaga: llo$¢ $rub mocujacych i odlegtoéci po- —
75 27 ] migdzy nimi zmieniajg sig zaleznie od skoku. 16 2 %
25 =< Patrz - ,Wymiary otworéw mocujacych (w za- ['_"' 2
< leznosci od skoku)”. =| o
2 Elg
EI_____. Q
5 ' = ~ \ 'Clb‘ é g
N " '
© > \ q =| &
2 18 4.5 el
£ o
- o
o Fry & >
_ <
LR D ]
| .
; > 9 |
i o __.__‘é‘é—é—
= 8 E] O VY N i
T D 32
. 2 y;
g S i@ B
0 Czujnik potozenia
o -
Zespo6t ruchu liniowego
18
48 E

M5 gteb. 7 — 4 otw.

Wymiary otworéw mocujacych (w zaleznosci od skoku)

Na rysunku powyzej pokazano wymiary napedu
o kacie obrotu 80° do 100° i skoku 15 mm.

Sruby mocujace - 3 szt.

Sruby mocujace - 4 szt.

O—0—0 o & o o)
Yy Y Q Y
fmm] fmm]
Skok 5 10 15 20 25 30 40 50 75 100
Y 125 12.5 15 15 20 20 15 17.5 25 30
Q - - — - - - 20 20 20 30
E 58.5 61 61 63.5 61 63.5 63.5 66 71 73.5

O
2
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Seria MR Q Napedy obrotowo-liniowe

— S

‘ Wykonanie z kotnierzem - MRQFS32

7.5

M5 (korki po przeciwnej stronie)

Wielko$¢ przytgczy

Na rysunkach ponizej przedstawiono naped
o kacie obrotu 80° do 100°.

2-1/8

49.5

Wielko$¢ przytaczy

(zespot obrotowy) ITo)
=)
B
18
6,6-4 otw. 48
przelotowe
74
90

;_r-:fd:—“ —----_-_f;
Czujnik potozenia

o

Zespot ruchu liniowego

2-1/8 (zespdt obrotowy)  Przytgcze A
Wielkgéé przytaczy A
6.5 15 / @eotinow) g6 17 [/  PrylaczeB
N X©
o T v =% . []
% =0 =| S
eL == : U
.
BE B
Czujnik /‘*"5""
potozenia -~ o=
30 35 16 9
116 + skok 34 48
(198 + skok)
<
M6 gteb. 7 E‘ ;mv
& Uwaga: llo$¢ $rub mocujacych i odlegtosci po- “é" 2
" miedzy nimi zmieniajg sie zaleznie od skoku. 16 o B
§ Patrz - ,Wymiary otworébw mocujacych (w za- K B}
= leznosci od skoku)”. | E
= 5| g
o p==ig il
L 1 o~
> ol
< g o
g 41.5 3
— o)
3 : & l i o
: 5 z
8| 2 sl é ¢ @
3| O
2 32
° /
&
<
o

Zespot ruchu obrotowego

Na rysunku powyzej pokazano wymiary napedu
o kacie obrotu 80° do 100° i skoku 15 mm.

Wymiary otworéw mocujacych (w zaleznosci od skoku)

Sruby mocujace — 3 szt. Sruby mocujace - 4 szt.
@ & S A o -
g A4 b4 & A \(
Y Y Q Y
[mm] [mm]
Skok 5 10 15 20 25 30 40 50 75 100
Y 12,5 12,5 15 15 20 20 15 17.5 25 30
Q - - = - - - 20 20 20 30
E 58.5 61 61 63.5 61 63.5 63.5 66 71 735
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seria MRQ

Wykonanie podstawowe — MRQBS40

wielkosé¢ 40 ’,é

Na rysunkach ponizej przedstawiono naped
o kacie obrotu 80° do 100°.

2-1/8
2-1/8 Wielkosé przytaczy
Wielkos¢ przytaczy (zespot obrotowy)  Przytacze A

(zespot liniowy)

6.5 12 49 _ 20 8

7 Przytacze B

3 OV

31

_______

57
040
o
) -
{ o!
T\
U
P S —
(@)
@4
32
052h9

B el ]

Lyl Czujnik
30.5 40 18 - \ polozenia
M5 (korki po przeciwnej stronie) 128,5 + skok 40 48
Wielkos¢ przytaczy 216,5 + skok
| (zespot obrotowy) i
o M6 gteb. 7
): \ Uwaga: llo$¢ $rub mocujgcych i odlegtoéci po- 18.5 - T
< %, miedzy nimi zmieniajg si¢ zaleznie od skoku. N £l
= Patrz - ,Wymiary otworéw mocujgcych (w za- Gé' -g
leznoséci od skoku)”. a
\\ p== N = X
—_— o
~ \, D|E
2\ .85 s & 2| €
= \ Q8
= \ ~
<
~ A £ j | = 2
g ' : i
= A\ D 3
=) 3]
O (4] t‘\
b n s— 2 -
-
g a
5 32
s E—— i |
N S - \
- Czujnik potozenia
Zesp6t ruchu liniowego
E ZespOt ruchu obrotowego
24
56 \
M5 gleb. 7 — 4 otw. \ Na rysunku powyzej pokazano wymiary napedu

o kacie obrotu 80° do 100° i skoku 15 mm.

Wymiary otworéw mocujacych (w zaleznosci od skoku)

Sruby mocujace - 3 szt. Sruby mocujace — 4 szt.
&b o o ¢ o0
Y Y Y Q Y
[mm] [mm]
Skok 5 10 15 20 25 30 40 50 75 100
Y 125 15 15 20 20 15 175 17.5 25 30
Q - - - - - 20 20 20 20 30
E 68 68 705 68 705 68 705 755 80.5 83
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Seria MR Q Napedy obrotowo-liniowe

—5

ll\' /‘ Wykonanie z kotnierzem — MRQFS40

Na rysunkach ponizej przedstawiono naped
o kacie obrotu 80° do 100°.

2-1/8
2.1/8 Wielko$¢ przytaczy
il zespot obrotowy)
Wielkosé przylaczy 49 Przylacze A
6.5 12 (zespdt liniowy)
X Przytgcze B
Vi
&
| o
B 1Q = on - o
<] N T N 3 6{@
P
Czujnik pmozen_ial//-"a*-‘
30.5 40 18 9
48
M5 (korki po przeciwnej stronie) 1285 + skok 49
Wielko$¢ przytgczy (zespét obrotowy) & 216,5 + skok
8 34 u
% R|=
= M6 gieb. 7 3| &
i i Uwaga: llo$¢ $rub mocujacych i odlegtosci po- 18.5 E :%
miedzy nimi zmieniajg sie zaleznie od skoku. 219
Patrz - ,Wymiary otworéw mocujgcych (w za- ga o
leznosci od skoku)”. S| E
Il | 3¢
g\ 5|8
= g | v
< 49 =
2

1
014805

100

—>—0-—0

[s2

132 (Kat obrotu 180°: 170)

];

M~

| S i ||

*1’!7—-“ b -
Czujnik potozenia

24

56

Zesp6t ruchu liniowego

78

94

| 6,6-4 otw. przelotowe

Zespo6t ruchu obrotowego

Na rysunku powyzej pokazano wymiary napedu
o kacie obrotu 80° do 100° i skoku 15 mm.

Wymiary otworéw mocujacych (w zaleznosci od skoku)

Sruby mocujace — 3 szt. Sruby mocujace - 4 szt.
PN o © @ o
& A 2 Y
Y | Y Y Q Y
[mm] [mm]
Skok 5 10 15 20 25 30 40 50 75 100
Y 125 15 15 20 20 15 175 17.5 25 30
Q - — — - — 20 20 20 20 30
E 68 68 705 68 705 68 705 755 80.5 83

strona 5/8-8

O
2



Seria MRQ

Parametry techniczne czujnikow potozenia

Stosowane czujniki

Miejsce 'm_ontaiu Model Przy’rac;e elektryqzne,
czujnika specjana funkcja
L D-A70], A80 kabel zatopiony, pionowy
EzujnlI(kl D-A7CH, ASOH kabel zatopiony, osiowy
ng”w‘g " |'0-A73CL, ABOC wiyk
n D-A79W kabel zatopiony, pionowy, 2-kolorowe wskazanie
Naped linlowy D-F700V kabel zatopiony, pionowy
Naped obrotowy D-F701, J79 kabel zatopiony, osiowy
Czujniki : .
elektro- D-J79C wiyk
niczne D-F70O0W, J79W | kabel zatopiony, osiowy, 2-kolorowe wskazanie
D-F7BAL kabel zatopiony, osiowy, 2-kolorowe wskazanie, wodoodporny
D-F7NTL kabel zatopiony, osiowy, przekaznik czasowy

Napedy obrotowo-liniowe nie sg wodoodporne, prosimy zwraca¢ si¢ do SMC gdy stosowane sg czujniki D-F7BAL.

Zakres pracy / Histereza / Prawidtowe potozenie montazowe czujnika

Cze$¢ liniowa napedu

'm{ °‘1[ Aﬁl@q} H—
& = b $@;:1__1
A A I@E&'L

Czes$¢ obrotowa napedu

l
I
i
U

Histereza

—]

—

Zakres pracy czujnika
w prawidtowym potozeniu (Lm/2)

Optymalne
potozenie pracy

Zakres pracy czujnika (Lm)

warto$¢ Lm zakresu
dziatania czujnika
przetworzona na kat
obrotu watka

Kat pracy Om:

Histereza (kat): warto$é histerezy czujnika
podana jako kat

Naped liniowy Wielkos¢ D-A7/A8 D-F700,J79 |D-F700W, J79W
32 12 8
Zakres dziatani -
akres dziatania [mm)] 20 1 6 7
Naped ) 32
Iinig\?vy Histereza [mm] 20 2 1 1
Prawidiowe 32 8.5 (9) 9 13
potozenie A [mm] 40 11 (11.5) 11.5 15.5
Naped obrotowy Wielkos¢| Kat obrotu | D-A7/A8 D-F70J, J79 |D-F700W, J79W
Zakres dziatania [@m] 2§ i: is ;3
32 10 4 4
Hist °
Naped istereza [°] 20 7 3 3
obrotowy - 80°do 100° |  24.5 (25) 25 25
Prawidiowe 170°do190° | 32 (32.5) 325 32,5
potozenie B [mm] 40 |80700100°| 315 (32) 32 32
170°do190° | 41 (41.5) 415 415

Wartoéci w nawiasach () odnoszg sig¢ do czujnikéw D-A72, D-A7 [1H, D-A80H.

Montaz i zmiana potozenia czujnika

Symbol zaméwieniowy uchwytu

Nakretka mocujaca
1 g |eeiamocaca do mocowania czujnika
|
| BQ-2
Szyna do Dla MRQ32i 40

~~, mocowania czujnika

Uchwyt czujnika

Wkret mocujacy

Czujnik potozenia,

(D Przesunaé uchwyt czujnika i ustawi¢ w wymaganym pofozeniu na szynie.

(Nalezy przy tym sprawdzi¢, czy nakretka mocujgca czujnik, znajdujaca si¢ w szynie mocowania
czujnika, jest rowniez ustawiona w wymaganym potozeniu montazowym.)

(2) Wystajgcg cze$¢ ramienia mocujgcego czujnik nalezy wsungé w rowek uchwytu czujnika.

(3@ Wkrecié lekko wkret mocujgcy czujnik przez otwor ramienia mocujgcego w nakretke

mocujgcg czujnik.

@ Po sprawdzeniu pozycji zadziatania nalezy dokreci¢ wkret mocujgcy, aby zabezpieczy¢
czujnik. (Moment dokrecania $ruby M3 wynosi 0,5 Nm.)

® Pozycje zadziatania czujnika mozna zmieniaé po spetnieniu warunkow opisanych w pozycji .
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Informacje (D
Nastawa czasu obrotu

Przeliczenie jednostek

W niniejszym katalogu stosowane sg jednostki Sl. Przeliczenie jednostek Sl na stosowane dotychczas odbywa sie nastepujgco:
Cisnienie 1 MPa =10,1972 kg/cm?2 Przyspieszenie oscylacyjne 100 m/s2 = 10,1972 G

Sita sitownika/obcigzenie 100N  =10,1972 kg Warunki normalne powietrza atmosferycznego: symbol (ANR)
Moment obrotowy 1 Nm =10,1972 kgcm Temperatura 20 °C [293 K],

Moment bezwtadnosci 1 kgm2 =10,1972 kgcm/s? ci$nienie atmosferyczne 760 mmHg [101.3 kPa],

Energia kinetyczna 1J =10,1972 kgcm wzgledna wilgotno$¢ powietrza 65%

Dopuszczalna energia kinetyczna

Nawet gdy wymagany moment obrotowy do obrotu obcigzenia jest maty, z powodu momentu bezwtadnos$ci obcigzenia
moze doj$¢ do uszkodzenia wewnetrznych czesci napedu. W zastosowaniu nalezy uwzglednia¢ moment bezwtadno-
§ci obcigzenia, energie kinetyczng i czas obrotu. (Dla utatwienia procesu wyboru moment bezwtadno$ci i czas obrotu
zostaty przedstawione w postaci wykresu.)

Ustawienie czasu obrotu

Wymagany czas obrotu, ktory zapewni stabilng prace napedu, nalezy -

ustawi¢ w oparciu o dane przedstawione w tabeli. Ustawienie predkosci Wielkosé DOPlli_Szczalna energia Zacﬁfes ngﬁtav.vy CzaSU/ObVOOtU
przekraczajacej gorng warto$¢ graniczng moze prowadzié do pracy inetyczna [J] a stabilnej pracy [s/90°]
skokowej napedu. 32 0.023 0.2do 1
Obliczenie momentu bezwtadnosci 40 0.028 02dot

Wzébr na obliczenie momentu bezwtadnosci zalezy od rodzaju obcigzenia.
Patrz wzory na moment bezwtadnosci.

Wybér modelu

W oparciu o obliczony moment bezwtadnosci nalezy wybra¢ model z ponizszego wykresu. . . I .
Obliczenie energii kinetycznej

Moment bezwtadnosci i czas obrotu obcigzenia
0.006
T 0005 E=12x1x w2, w =206/t
2 9l 2 L
= 0004|----of--- e - EEREE EEEEE - o3 E: energia kinetyczna .................. J]
[&] [S] O .
2 | 2 9 I: moment bezwtadnosci....... [kgm2]
é 0.003 3| © w* : predkos¢ kagtowa ............ [rad/s]
£ 00025 - foo b ] . ( : i i O :kat obrotu ... [rad]
Z ! 2 2 180°= 3,14 rad
o 0002 ; ; 8 8
< : . S t:czas obrotu .......cccceveveeiiienens [s]
C . 1
8 0.001 VA . : g é w * jest tutaj koricowg predkoscig katowg
Q g/ ! | ©| © izometrycznego ruchu przyspieszajacego.
= 1 1 1 | | | I | N, N
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
Czas obrotu [s/90°]
Odczyt wykresu
o Moment bezwtadnosci ........ 0,0025 kgm2 e czas obrotu ........ 0,7 s/90°, wybierana jest wielko$¢ 40.

Przyktad obliczenia
Rodzaj obcigzenia: krazek cylidryczny o promieniu 0,2 m i masie 0,2 kg Czas obrotu: 0,7 s/90°

1=0.2X %2 = 0.004 kgm’

Na wykresie, na ktorym podano moment bezwtadnosci i czas obrotu, nalezy znalez¢ punkt przecigcia linii 0,004 kg/m2
na osi pionowej (moment bezwtadnosci) i 0,9 s/90° na osi poziomej (czas obrotu). Nalezy wybraé model o wielkosci 40,
poniewaz punkt przeciecia znajduje sie w obszarze wyboru wielko$ci 40.
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Ilnformacje 2

Moment bezwtadnosci

(4] Obliczenie momentu bezwtadnosci

O$ obrotu prostopadta do osi wzdtuznej preta, w dowolnym
miejscu jego diugosci

O$ obrotu prostopadta do osi wzdtuznej preta, lezagca w osi
symetrii preta

(4) Ptyta prostoka

Os$ obrotu: prostopadta do ptyty, przesunieta z osi symetrii
(réwniez dla ptyty o wigkszej grubosci)

4ai% b?
12

O$ obrotu prostopadta do piyty, lezaca w osi symetrii piyty
(réwniez dla plyty o wigkszej grubosci)

-G
[=m =3

4284 b?

I: moment bezwtadnosci [kgm?2]; m: obracana masa [kg]

(6) Walec petny (w tym cienki krazek)
Os obrotu: w osi gtownej walca

(7 Kula petna

O$ obrotu: w osi symetrii kuli

2
I:m1%+m2a22+K

(Przyktad) W przypadku preta
obcigzonego kulg o masie m?2
K wyznacza sie jak w przypadku (7):

10 Przekfadnia zebata

(A Ji0g¢ zebow = a

1. Wyznaczy¢é moment bezwtadnosci I8
obracajacego sie watu B.

2. Nastepnie, korzystajac z wyznaczonego
momentu bezwtadnosci I, obliczy¢ moment
bezwtadnosci 1A obracajgcego sie watu A.

Ia=(2YIs
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Informacije 3

Teoretyczna sita

[5]Teoretyczna sita zespotu liniowego napedu

Tabela teoretycznych wartosci sity zespotu liniowego napedu [N]
Wielkosé Srednica Kierunek | Powierzchnia Cisnienie pracy [MPa]
ttoczyska [mm] ruchu ttoka [mm2] 015 02 03 04 05 06 0.7
wysuw 804 121 161 241 322 402 482 563
32 122 powrét 675 101 135 202 270 337 405 472
40 142 Wysuw 1256 183 251 377 502 628 754 879
powrét 1081 162 216 324 433 541 649 757

Sita napedu [N] = powierzchnia tloka [mm?] x ci$nenie pracy [MPa]

Sita rozwijana przez zespét liniowy napedu

Wzory do obliczen

F1mm X A1 X P o (1)
Fo=m X A2 X P o 2)
Al = TUA X D2 et (3)
A2 =TU4 x (D2 - d?).. ...(4)

F1 = sita rozwijana przez naped przy wysuwie [N]
F2 = sita rozwijana przez naped przy powrocie [N]
n = wspoiczynnik obcigzenia

A1 = powierzchnia strony wysuwajgcej ttoka [mm?2]
A2 = powierzchnia strony powrotnej ttoka [mm?2]

D = érednica tloka [mm]

d = $rednica ttoczyska [mm]

P = ci$nienie pracy [MPa]

Uwaga) Jak jest to widoczne na ponizszym rysunku, w napedzie dwu-
stronnego dziatania z jednostronnym ttoczyskiem, powierzch-
nia powrotna ttoka jest zmniejszona o wielko$¢ odpowiadajgcag
przekrojowi ttoczyska.

bt

A1 Az
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Wspotczynnik obciazenia n

W procesie doboru odpowiedniego napedu nalezy pamieta¢, ze istniejg
zrodta oporu ruchu inne niz obcigzenie i dziatajg one w kierunku przeciw-
nym do ruchu napedu. Nawet w stanie statycznym sitownik musi pokona¢
opory tarcia uszczelnien lub fozysk. W czasie pracy sitownik musi pokona¢
site powstajgca ze sprezania wypychanego powietrza dziatajaca jak opor.

|
[

Sitownik statyczny

-— P'—. -—
-— L —_ -—

Sitownik pracujacy

Poniewaz opory ruchu obcigzajace sitownik zmieniajg sie zaleznie od wielkosci
sitownika, ci$nienia pracy i predkosci ruchu konieczny jest dobor sitownika o od-
powiednich parametrach. W tym celu stosowany jest wspétczynnik obcigzenia,
nalezy upewni¢ sie, ze wymienione ponizej wspoétczynniki sg stosowane do
doboru napedu pneumatycznego.

1) Sitownik stosowany statycznie (do nacisku): n =0,7 (Rys. 1)

2) Sitownik do dziatari dynamicznych: n=0,5(Rys. 2)

3) Sitownik poziomy z dodatkowg prowadnica: n =1 (Rys. 3)

=i

[N

Rys. 1 n =0,7 lub wigcej

@

=1 |

Rys. 2 n =0,5 lub mniej

Rys. 3 1 =1 lub mniej

Uwaga) Dla dziatari dynamicznych, mozna przyjaé¢ jeszcze mniejszg warto$¢ wspot-
czynnika obcigzenia, szczegodlnie przy duzych predkosciach dziatania. Daje to wiek-
szy zapas sity na wyjsciu sitownika i zapewnia szybszg jego reakcje.



Informacije 3

Teoretyczna sitai moment obrotowy/ Dopuszczalne ohcigzenie

Wykres 1
Sita napedu liniowo-obrotowego na wysuwie

[2C0 Srednica tioka [mm] | °

1000 100

Ny

500 50

400 40
U

300 30

250 25

200 N 20

150 \ 15

ns

100 X 10

Masa obcigzenia [kg]

Sita napedu liniowo-obrotowego F[N]

A
o
1%

o

)
S
- DN A0

o

Cisnienie pracy [MPa]

0.2

NAAARA

Wspo6tczynnik obcigzenia (n) - % %

Wykres 2
Sita napedu liniowo-obrotowego na powrocie

1ty Srednica tloka [mm)] iy

1000 100

500
400
300 N 30

250 25
200 20

150

/
2,
AN
&
3

100 10

Masa obcigzenia [kg]

Sita napedu liniowo-obrotowego F[N]

50
40

30
25
20

15

17 o]

(&

-~ DWW Ao

&

10 1

0.7
0.6
0.5
0.4

0.3

Cisnienie pracy [MPa]

0.2

UARAARA

Wspotczynnik obciazenia (n) =~ 2 ¢ % % S

Objasnienia wykresow

(D Nalezy wybrag¢, w ktorym kierunku bedzie obcigzany
naped (na wysuwie czy powrocie), wykres 1 odnosi sig
do obcigzenia na wysuwie, wykres 2 — do obcigzenia na
powrocie.

(2) Znalez¢ punkt przecigcia wspoiczynnika obcigzenia
(linia pionowa i ci$nienia pracy (linia pozioma), wypro-
wadzi¢ z tego punktu linie pionowa (wspbtczynnik obcig-
zenia dobra¢ zgodnie z zasadami na stronie 5/8-12).

(3) Wyprowadzi¢ pozioma linig z potrzebnej wartosci sity
napedu (lewa strona wykresu) i znalez¢ punkt przecie-
cia z pionowa linig (pkt 2). Nachylona linia prosta powy-
zej punktu przecigcia okresla $rednice ttoka napedu.

(6] Teoretyczny moment zespotu obrotowego napedu
Tabela teoretycznych wartosci momentu czesci obrotowej napedu [Nm]

Wielkosé Cisnienie pracy [MPa]
0.15 0.3 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
32 0.34 0.45 0.68 0.9 1.13 1.36 1.58
40 0.64 0.85 1.27 1.7 2.12 2.54 2.97
Wykres wartosci momentu efektywnego

_ 3

£

£ 25

g

3 80

S 2 =

[e)

5 e

= 15

g — |

S 1

£ | — &

> os A | _— MRQB$32

B —]

= L L L L L L L

o 0

i 0.1 02 03 04 05 06 07

Ciénienie pracy [MPa]

Dopuszczalne obciazenie poprzeczne i dopuszczalny moment

na koncu watka wyjsciowego napedu
Zbyt duze obcigzenie poprzeczne lub zbyt duzy moment obcigzajacy watek wyjsciowy napedu moga spowodowac
nieprawidtowe dziatanie lub uszkodzenie wewnetrznych czeéci napedu. Dopuszczalne obcigzenia zalezg od
czynnikéw takich jak kierunek potozenia korpusu napedu lub dtugo$¢ ramienia zamocowanego na watku
wyjéciowym. Nalezy tak dobra¢ obcigzenie napedu, aby nie przekraczato wartosci dopuszczalnych podanych w
ponizszej tabeli.
1) Stosowanie napedu w potozeniu poziomym
Stosujac naped liniowo-obrotowy z czeécig liniowg w potozeniu poziomym, nalezy upewni¢ sig, czy catkowite
obciazenie na koricu watka wyjéciowego nie przekracza dopuszczalnych wartoéci podanych w ponizszej tabeli.
Jezeli $rodek ciezkosci obciazenia nie jest potozony w osi watka, nalezy dodaé rownowazaca mase tak, aby watek
nie byt obcigzony momentem skrecajacym.

A n].ﬂz
. ] Obciazenie poprzeczne 5 Masa rownowazaca
=1 © 0O E
000 (7 o = ——f%
— Q ] / 7 !— -
4 | PYIRICH I
WIN] = WIN]
—  WIN]
Dopuszczalne obcigzenie poprzeczne na koncu watka wyjsciowego [N]
Wielkosé Skok napedu liniowego [mm]
5 10 15 20 25 30 40 50 75 100
32 14 14 13 13 13 12 12 11 10 9
40 23 23 22 21 21 20 19 18 16 15

2) Stosowanie napedu w pofozeniu pionowym

Stosujac naped liniowo-obrotowy z cze$cig liniowg w potozeniu pionowym, nalezy pamigta¢, aby catkowite obcigze-
nie na koricu watka wyj$ciowego nie przekroczyto dopuszczalnych wartosci przy uwzglednieniu odpowiedniego
wspoiczynnika obcigzenia (wg zalecer na str. 5/8-12).

Jezeli érodek cigzkosci catkowitego obcigzenia nie lezy w osi watka konieczne jest obliczenie momentu i
sprawdzenie czy nie przekracza on wartosci podanych w ponizszej tabeli.

L[m]

| i
[:@ Moment obcigzenia

==l /

=0 oo WIN
< <
o
o >
o
< ”l < Dopuszczalny moment obciazajacy watek
o ) Wielko$¢ | Niezaleznie od skoku
Moment dziatajgcy na koniec watka
Moment obcigzenia = W x L [Nm] 32 2.128 [Nm]
40 3.844 [Nm]

strona 5/8-13

N
5



Informacje @
Zuzycie sprezonego powietrza

Zuzycie sprezonego powietrza

Wyniki zostaty okreslone poprzez pomiar parametrow podczas jednego petnego cyklu pracy w czasie jednej minuty.

Zespot obrotowy  Kat obrotu: 90°, 180° ¢ [ANR]
i » Objetose Cisnienie pracy [MPa]
Wielko$¢ Kat obrotu | wewnetrzna
[em3] 0.15 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
32 80° do 100° 4.88 0.024 0.029 0.039 0.048 0.058 0.068 0.077
170° do 190° 8.46 0.042 0.05 0.067 0.084 0.1 0.117 0.134
40 80° do 100° 9.22 0.046 0.055 0.073 0.091 0.109 0.128 0.146
170° do 190° 15.90 0.079 0.095 0.126 0.157 0.189 0.22 0.251
Zespot przesuwu liniowego ¢[ANR]
Wielkosé Skok [mm] Objetos¢ wewnetrzna [cm?] Cisnienie pracy [MPa]
Komora tylna |Komora czotowa 0.15 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
5 4 3.4 0.018 0.022 0.029 0.037 0.044 0.051 0.059
10 8 6.7 0.036 0.044 0.058 0.073 0.087 0.102 0.116
15 121 10.1 0.055 0.066 0.088 0.11 0.132 0.154 0.176
20 16.1 13.5 0.073 0.088 0.117 0.146 0.176 0.205 0.234
32 25 20.1 16.9 0.092 0.11 0.147 0.183 0.22 0.256 0.293
30 241 20.2 0.11 0.132 0.175 0.219 0.263 0.307 0.35
40 32.2 27 0.147 0.176 0.235 0.293 0.351 0.41 0.468
50 40.2 33.7 0.183 0.22 0.293 0.366 0.439 0.512 0.585
75 60.3 50.6 0.275 0.33 0.439 0.549 0.658 0.768 0.877
100 80.4 67.5 0.367 0.44 0.586 0.732 0.878 1.02 1.17
5 6.3 5.4 0.029 0.035 0.046 0.058 0.069 0.081 0.093
10 13 11 0.058 0.07 0.093 0.116 0.139 0.162 0.185
15 19 16 0.087 0.104 0.139 0.174 0.208 0.243 0.277
20 25 22 0.116 0.139 0.185 0.231 0.277 0.324 0.37
40 25 31 27 0.145 0.174 0.231 0.289 0.347 0.405 0.462
30 38 32 0.174 0.209 0.278 0.347 0.416 0.485 0.555
40 50 43 0.232 0.278 0.37 0.463 0.555 0.647 0.74
50 63 54 0.29 0.348 0.463 0.578 0.694 0.809 0.924
75 94 81 0.435 0.521 0.694 0.868 1.04 1.21 1.39
100 126 108 0.58 0.695 0.926 1.16 1.39 1.62 1.85

strona 5/8-14

™



Informacje &
Zapotrzebowanie na sprezone powietrze

(9] Zapotrzebowanie na sprezone powietrze

Wymagana ilo$¢ sprezonego powietrza, ktéra jest potrzebna do pracy napedu obrotowego z zalecana predkoscia, jest niezbedna do doboru zestawu
przygotowania powietrza lub srednicy przewodéw pneumatycznych.

llo$¢ sprezonego powietrza wymagana przez naped obrotowy = 0,06 x V x (P/0,1013)/t [¢/min(ANR)]
V: Objeto$¢ wewnetrzna [cm?]

P: Ciénienie bezwzgledne [MPa] = {Ci$nienie pracy [MPa] + 0,1013}

t: Czas pracy [s]

Wymagang ilo$¢ sprezonego powietrza nalezy obliczy¢ oddzielnie dla zespotu przesuwu liniowego i zespotu ruchu obrotowego. Zapotrzebowanie na
sprezone powietrze do réwnoczesnej pracy zespotu przesuwu liniowego i zespotu ruchu obrotowego jest sumg obliczonych indywidualnie wartosci.

Przyktad obliczenia: Okresl zapotrzebowanie na sprezone powietrze dla wykresu pracy zamieszczonego ponizej.

Model: MRQBS32-50CA-A73  Cisnienie pracy: 0,5 MPa

Oblicz ilo$¢ sprezonego powietrza wymagana dla fazy A, B, C i D cyklu pracy.

Zespét ruchu B C A =0,06 x 40,2 x{(0,5 + 0,1013)/0,1013}/0,5 = 28,6 ¢/min
obrotowego B = 0,06 x4,88 x {(0,5 + 0,1013)/0,1013}/0,5 = 3,5 ¢/min
C =B =3,5¢min

D = 0,06 x33,7 x {(0,5 + 0,1013)/0,1013}/0,5 = 24 ¢/min

Zespot A D
przesuwu . . . . N - . o )
liniowego Poniewaz naped w fazie C i D pracuje rownoczesénie, nalezy doda¢ obie obliczone
0 1 5 dla tych faz cyklu wartos$ci zapotrzebowania na sprezone powietrze.
Czas pracy [s] C+D= 3,5 + 24 = 27,5 ¢/min
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