Pneumatyczne
chwytaki
réwnolegte
2-szczekowe

Symbol zaméwieniowy

MHZA 2—[6
1

MHZAJ 2 —|6

Z ostong
pytoszczelng

llos¢ szczek

2 | 2 szczeki

o tloka e

Ostona przeciwpytowa

- kauczuk chloroprenowy (CK)

F kauczuk fluorowy (FKM)

S kauczuk silikonowy (Si)

o Opcja ksztattu korpusu

Seria kompaktowa (bez czujnikdw potozenia)

Seria MHZA2-6/MHZAJ2-6

6 6mm

Sposob dziatania e

dwustronnego dziatania

- (Nic): Wykonanie
podstawowe

Przytacza

E: Wykonanie z czopem
mocujacym i przytaczami
z boku (dwustronnego lub
jednostronnego dziatania)

K: Wykonanie z czopem
mocujacym,  przytagczem
osiowym, z wbudowang

przytaczkg wtykowg @4 |

(jednostronnego dziatania)

jednostronnego dziatania (normalnie otwarty)

jednostronnego dziatania (normalnie zamknigty)

Opcja wykonania szczgk e

[Wykonanie standardowe]
- (Nic): Wykonanie podstawowe

z boku

2: Przelotowe otwory do mocowania
w kierunku otwierania/zamykania

Przytagcza

Przytacza

H: Wykonanie z czopem
mocujacym,  przytagczem
osiowym, z wbudowang
przytaczka @4 z nakretkg
zaciskowa

(jednostronnego dziatania)

M: Wykonanie z czopem
mocujgcym, osiowym ot-
worem  przytgczeniowym
M3 (jednostronnego dzia-
fania)

Przytacza

O
:
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Seria M HZA2 '6/ M HZA J2 '6 Chwytaki rownolegte - seria kompaktowa

Parametry techniczne

- Czynnik roboczy Sprezone powietrze
i S & Ciénieni dwustronnego dziatania 0,15 do 0,7 MPa
PN - g pr'ig'yeme jednostronnegojnormalnie otwarty 0,3do 0,7 MPa
. iy | f P = 4 dziatania  |normalnie zamkniety ’ ’
" ,‘ Temperatura otoczenia i czynnika roboczego -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Powtarzalno$¢ +0,01mm
o Maksymalna czestotliwo$¢ pracy 180 cykli/min
Smarowanie niewymagane
Sposob dziatania dwustronnego dziatania, jednostronnego dziatania
Wykonania
% Sita trzymania *) Skok
Symbol graficzny: Sposé Efektywna sita trzymania zamknigcia/
poso6b tok 2 twarci Masa
Dwustronneqo dziatania " . Symbol ttoka na jedng szczeke [N] otwarcia
9 dziatania [mm] Chwytanie Chwytanie |(obustronny) ol
zewnetrzne wewnetrzne [mm]
Dwustronnego | MHZA2-6D 6 4 26
- 3.3 6.1
dziatania MHZAJ2-6D| 6 4 27
.| emane MHZA2-6S 6 19 _ 4 26
e owaty | MHZAJ2-6S| 6 4 27
Jednostronnego dziatania, zinia |romanio| MHZA2-6C | 6 — 3.7 4 26
normalnie otwarty “maey| MHZAJ2-6C] 6 4 27
*) Dane przy cisnieniu pracy 0,5 MPa, chwytanie w $rodku skoku, ramie uchwytu L=20 mm
I Opcje
Jednostronnego dziatania, ¢ Opcje korpusu w wykonaniu z czopem mocujacym
normalnie zamkniety .. Typ przytaczy pneumatycznych Stosowane modele
Symbol | Potoze k
Y zenie przytaczy MHZA2-6/MHZAJ2-6 B
- Standardowe M3 [ ] [ ]
3 E Przytacza z boku M3 [ [ ]
K Wbudowana przytaczka wtykowa @4 - [ ]
H Przytgcze osiowe Przytaczka @4 z nakretkg zaciskowg - [
M M3 - (]
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Budowa — wykonanie standardowe MHZA2-6

Seria MHZA2-6/MHZAJ2-6

Dwustronnego dziatania — szczeki otwarte

g

Jednostronnego dziatania — normalnie otwarty

Jl\

Jednostronnego dziatania — normalnie zamkniety

a9 (B

Dwustronnego dziatania — szczgki zamkniete Y| G
N T
Wykaz czesci Wykaz czesci

Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 | Korpus stop aluminium anodowana na twardo 14 | Pierscien sprezysty stal niklowany
2 | Tiok stal nierdzewna 15 | Korek odpowietrzajacy stal niklowany chemicznie
3 | Dzwignia stal nierdzewna obrabiana cieplnie 16 | Filtr odpowietrzenia stal
4 | Prowadnica stal nierdzewna obrabiana cieplnie 17 | Sprezyna (N.O.) stal sprezynowa nierdzewnal
5 | Szczgka stal nierdzewna obrabiana cieplnie 18 | Sprezyna (N.C.) stal sprezynowa nierdzewna
6 | Ogranicznik rolek stal nierdzewna 19 | Obsada sprezyny (N.C.) mosigdz niklowany chemicznie
7 | O$ dzwigni stal nierdzewna azotowana 20 | Wkiadka dystansowa (N.C.) stal nierdzewna
8 | Obsada mosigdz niklowana chemicznie 21 | Uszczelka ttoczyska NBR
9 | Blokada obsady stal nierdzewna 22 | Uszczelka ttoka NBR
10 | Pokrywa stop aluminium anodowana 23 | Uszczelka NBR
11 | Piersciert amortyzujacy poliuretan 24 | Uszczelka NBR
12 | Kulki stalowe stal tozyskowa chromowa
13 | Watek igietkowy stal tozyskowa chromowa

Zestaw serwisowy

Symbol zaméwien.

Opis

MHZA6-PS

Zestaw sktada sie z poz. 21, 22, 23 i 24 wg tablicy ,Wykaz czesci’

Uwaga) Przy wymianie uszczelek nalezy skontaktowa¢ si¢ z SMC.

O
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Seria M HZA2 '6/ M HZA J2 '6 Chwytaki rownolegte - seria kompaktowa

Budowa — wykonanie z ostong przeciwpytowg MHZAJ2-6

Dwustronnego dziatania — szczeki otwarte

Ul 2

Dwustronnego dziatania — szczgki zamkniete

Wykaz czesci

Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 | Korpus stop aluminium anodowana na twardo
2 | Tiok stal nierdzewna
3 | Dzwignia stal nierdzewna obrabiana cieplnie
4 | Prowadnica stal nierdzewna obrabiana cieplnie
5 | Szczgka stal nierdzewna obrabiana cieplnie
6 | Ogranicznik rolek stal nierdzewna
7 | O$ dzwigni stal nierdzewna azotowana
8 |Obsada mosigdz niklowana chemicznie
9 | Blokada obsady stal nierdzewna

10 | Pokrywa stop aluminium anodowana

11 | Piersciert amortyzujacy poliuretan

12 | Kulki stalowe stal fozyskowa chromowa

13 | Watek igietkowy stal tozyskowa chromowa

Zestaw serwisowy: komplet uszczelek

Symbol zamoéwien.

Opis

Jednostronnego dziatania — normalnie otwarty

16

Jednostronnego dziatania — normalnie zamkniety

Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi
CK kauczuk chloroprenowy
14 | Ostona przeciwpytowa FKM kauczuk fluorowy
Si kauczuk silikonowy
15 |PierScien sprezysty stal niklowany
16 |Korek odpowietrzajacy stal niklowany chemicznie
17 |Filtr odpowietrzenia stal
18 |Sprezyna (N.O.) stal sprezynowa nierdzewna
19 |Sprezyna (N.C.) stal sprezynowa nierdzewna
20 |Obsada sprezyny (N.C.) mosigdz niklowany chemicznie
21 | Wktadka dystansowa (N.C.) stal nierdzewna
22 |Uszczelka ttoczyska NBR
23 |Uszczelka ttoka NBR
24 |Uszczelka NBR
25 |Uszczelka NBR

Zestaw serwisowy: ostona przeciwpytowa

MHZAJ6-PS | Zestaw sktada sie z poz. 22, 23, 24 i 25 wg tablicy ,Wykaz czesci” Materiat Symbol zaméwieniowy
CK MHZAJ2-J6
FKM MHZAJ2-J6F
Si MHZAJ2-J6S
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Wymiary — wykonanie standardowe

MHZA2-6]
Dwustronnego / jednostronnego dziatania
Wykonanie podstawowe

Seria MHZA2-6/MHZAJ2-6

Podziatka 100%

M3
(przytacze zamykania szczek)*
4 X M2 M3
(otwér do mocowania naktadek) (przytacze otwierania szczek)*
©

N

Vs

A4

2.5

5 4.3

12.1

* W modelach jednostronnego dziatania jeden z otwor6w przytgczeniowych spetnia rolg odpowietrzenia.

2 X M3 przelot. (otwor gwintowany do mocowania)
Wykonany otwor przelotowy ©2,6 (otwér do mocowania)

N —

12

© 3
P <
ey A
0O
A4
44%" E&k ] &
) \ Y
dil
- <
H oo
N w»
4 oTH8 *8%%% gleb. 15 H| w
10 +0.05 g E
S| E
2 X M2 gt. gwintu 4,5 N

(otwér gwintowany do mocowania)

O

29.8

44

12

|

2 X M2 gt. gwintu 4
(otwor gwintowany do mocowania)
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Seria MHZA2'6/ M HZAJ2-6 Chwytaki rownolegte - seria kompaktowa

Wymiary — wykonanie z ostong przeciwpytowa

MHZAJ2-6 ]
Dwustronnego/jednostronnego dziatania
Wykonanie podstawowe

Podziatka 100%

M3
(przytacze zamykania szczek)*

4 X M2 M3
o (otwor do mocowania naktadek) (przytacze otwierania szczek)*
oo ©
N e
B Al - -
| A4 A4 \JJ“ )
2.5 5 4.3
12.1

*) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytgczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

2 X M3 przelot. (otwér gwintowany do mocowania)

o5 Wykonany otwor przelotowy @2,6 (otwér do mocowania)
o <
\ / Q I
—— (2] AN
© 7 b
| I R ~
N ] S
g\ g : SIS
1 >
”””” N
Pis A\ S 10,
T //
/ | 0.022
1 27H8*§:0%? gleb. 1,5 o =
4 — ol °% 16.5
e - %
2 X M2 gt. gwintu 4,5 g 2
(otwér gwintowany do mocowania) g g 11 19.7
o £
©
N 44
12
]
b
o
F &
g e
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Seria MHZA2-6
Wykonania szczek chwytaka

Gwintowane otwory do mocowania z boku [1]

4-M2 x 0.4

(otwory gwintowane do mocowania naktadek)

Njﬂﬂf@ &
ol ol

25 5

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania podstawowego.

Przelotowe otwory do mocowania w kierunku otwierania/zamykania [2]

4-2.4

25 5

=1 & ©

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania podstawowego.

Szczeki ptaskie [3]

o6
1
3.5

M

Neo

7.5
i
@
ST
l
e/

3.5

Otwarte: 5 %y’

7.2

Zamknigte: 1*32

4 X M2 gt. gwintu 3
(otwor gwintowany do mocowania)

Masa: 259

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania podstawowego.
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Seria MHZA2-6/MHZAJ2-6
Wykonania korpusu: z czopem mocujgcym

Stosowane modele

. Typ przytaczy pneumatycznych Stosowane modele
SR (Sl g e MHZA2 ‘ MHZAJ2 Dwustronnego dziatania | Jednostronnego dziafania
E Przytgcza z boku M3 ® [ ]
H Przytaczka @4 z nakretkg zaciskowg — [ J
K Przytacze osiowe | Wbudowana przytgczka wiykowa @4 — [
M M3 — [ ]
Przytacza z boku [E]
MHZA2-6 LILE MHZAJ2-6L L E
Centryczny czop mocujacy
= — ©
o | %eo [|8 —1 2 ||
O s = H{—=—-H
@ L @ @ gg @
‘ ®
[e)
Q
10 415 23.7
33.8 12

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania podstawowego.

Przytacze osiowe( z nakretka zaciskowa) [H]

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania

podstawowego a wymiary czopa centrujgcego odpowiadajg wymiarom

wykonania MHZA .

MHZAJ2-63 [H

Nakretka zaciskowa
stosowany przewéd - @4

[ &

MHZA2-6Z H
Centryczny czop mocujacy

— N @

@ o S
o , ] ) <]
~ | B

,—DJ e ©
10 415 7

33.8 12 8.5

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania podstawowego.

Stosowane przewody pneumatyczne

— ©

2.4
6.5
0.013

nhki;

@818 -0.035

23.7

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania

podstawowego a wymiary czopa centrujgcego odpowiadajg wymiarom

wykonania MHZA .

Opis / Model | Przew6d z nylonu |Przewdd z nylonu zmigkczonego | Przewéd z poliuretanu| Przewod spiralny z poliuretanu
Parametr T0425 TS0425 TU0425 TCUO0425B-1
Srednica zewnetrzna [mm] 4 4 4 4
Maks. ci$nienie pracy [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Min. promien giecia [mm] 13 12 10 —
Temperatura pracy [°C] —-20 do 60 —-20 do 60 —20 do 60 —20 do 60
Materiat nylon 12 nylon 12 poliuretan poliuretan
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Seria MHZA2-6/MHZAJ2-6

Przytacze osiowe (z przytaczka wtykowa) [K]

MHZA2-6 $(1K

Centryczny czop mocujacy

MHZAJ2-63 (K

Stosowany przewod - @4a

21818 0 0as

| 7.8

L

e
!—Dj

e ©

33.8

415 max. 6.7

12

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania podstawowego.

Stosowane przewody pneumatyczne

]

]

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania

podstawowego a wymiary czopa centrujgcego odpowiadajg wymiarom

wykonania MHZA .

Przewdd z poliuretanu

Przewdd spiralny z poliuretanu

Opis / Model | Przewod z nylonu |Przewod z nylonu zmigkczonego
Parametr T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Srednica zewnetrzna [mm] 4 4 4 4
Maks. ci$nienie pracy [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Min. promien giecia [mm] 13 12 10 —
Temperatura pracy [°C] —20 do 60 —20 do 60 —20 do 60 —20do 60
Materiat nylon 12 nylon 12 poliuretan poliuretan
Przytacze osiowe (z przytaczka gwintowa M3) [M]

MHZAJ2-65 (1M

MHZA2-6 (1M

M3
Przytacze

Centryczny czop mocujacy

20

7
— 1 o ©

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania podstawowego.

©
@ 5
o] °
|| (ol Yo}
58
9
4|5 ©
[c)
Q
33.8 12

]

]

23.7

)

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania
podstawowego a wymiary czopa centrujgcego odpowiadajg wymiarom

wykonania MHZA .

Masa
fe]]
Wykonanie z czopem mocujacym (symbol)
Model
E H K M
MHZA2-6[1] 28 28 28 28
MHZAJ2-6[ 1] 29 29 29 29
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Pneumatyczne Wykoname

standardowe

hwytaki ]
ré\(l:vnvc\:legieI Seria MH22

Symbol zaméwieniowy

I3 MHZ2 —[6|D

llosé szczelI
2 | 2szczeki

o ttoka
6 6mm

Sposob dziatania ¢

D | dwustronnego dziatania

S | jednostronnego dziatania (normalnie otwarty)

C | jednostronnego dziatania (normalnie zamknigty)

Wykonanie szczek o

[Wykonanie standardowe]

- (Nic): Wykonanie podstawowe 1: Gwintowane otwory
do mocowania z boku

2: Przelotowe otwory do mocowania
w kierunku otwierania/zamykania

3: Szczeki ptaskie

Stosowane czujniki potozenia (Szczegétowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1)

. L. . Napiecie Model czujnika Diugos¢ kabla przytaczeniowego [m]*
TV | SR |clokyoane|  stan | yp ayieos) | Z251ana_ | Doprowadzenie kabla| 05 | 3 5 | Zastosowanie
DC | AC |prostopadte| osiowe ) L) @

° 3-przewod. MONV MON [ ® — Q
_g (NPN) F8N — ° ° o z
= & — 7
g _ kabel tak 8-przewod. | o4\ |10y | — M9PV M9P [ ) ) _ =
52 zatopiony (PNP) FSP — ° ® O E

9] M9BV M9B ) [ ] — [

© 2- . N

[} przewod F8B — ° ° 5 N
* Dlugo$¢ kabla przytaczeniowego 0,5m ....... - (przyktad) M9N

5m....... Z (przyktad) MONZ
3m....... L (przyktad) MONL

Elektroniczne czujniki potozenia oznaczone “O” wykonywane sg na zaméwienie.

O
:
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Seria M H22 Chwytaki rownolegte — wykonanie standardowe

Symbol zaméwieniowy

FALERY-Z4 MHZ2 —[16/[D

llo$¢ szczek
2 |2 szczeki
o tloka e
10 | 10mm
16 | 16 mm
20| 20mm _ Sposoéb dziatania e
B258 25mm D |dwustronnego dziatania
S |jednostronnego dziatania (normalnie otwarty)
C |jednostronnego dziatania (normalnie zamkniety)
Wykonanie i uktad szczek ¢ » Wykonanie korpusu
Wykonanie standardowe Wykonanie waskie - (Nic): Wykonanie E: Wykonanie z W: Wykonanie z czopem
[zgodne z MHQG2] [zgodne z MHQ2] podstawowe czopem mocujgcym mocujacym, przytagczem
.. . . . i taczami z boku  osiowym, z wbudowang
- (Nic): Wykonanie N: Wykonanie |(przy )
| dwustronnego lub przytaczka @4 do przewodu
podstawowe +  podstawowe jednostronnego wspotosiowego
dziatania) (dwustronnego dziatania)

Przytacze

1: Gwintowane | N1: Gwintowane

otwory do otwory do
mocowania mocowania
z boku ! z boku
N2: Przelotowe
2: Przelotowe otwory do
otwory do mocowania
mocowania ! w kierunku
w kierunku otwierania/
otwierania/ zamykania K: Wykonanie z
zamykania czopem mocujacym, M: Wykonanie z

3: Szczeki ptaskie

czopem mocujgcym,

- przytaczem osiowym C
) osiowym otworem

z wbudowang

. - - . rzytaczkg wtykow: przytaczeniowym M5 [
Opcja z ptaskimi szczgkami nie wystepuje % 4)62(1”0%"(%,1692 (jednostronnego
w wykonaniu waskim i standardowym dziatania) dziatania)

Stosowane czujniki potozenia (Szczegdtowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1)

Specialna | Praylacze |Wskaznik| Podiaczenie | Napiecie zasilania Model czujnika | Dlugo$¢ kabla przytaczeniowego [m]* Stosowane modele
Typ ) ) Doprowadzenie kabla| 0.5 3 5 Zastosowanie
funkcja |elektryczne| stanu | (typ wyjscia) == AC |prostopade] osiowe ) ) @ @10 |@16 | @20 | @25
5V, 12V Y69A | Y59A () [ O |ukiad scalony e © o | o
3-przewod. MONV| MON | @ ° — oo e
(NPN) 12V F8N | — ° ° o - oo o
3-przewod. 5V, 12V Y7PV | Y7P () [ O |ukad scalony e o o | o
g — (PNP) 1ov MOPV | M9P | @ ° — oo e
g F8P — D D @) g o o | @
2 kabel Y69B | Y59B [ ) [ ) O - " e o o o
© zatopiony| 18K | 2-przewod. |24V| 12V | — | MOBV | M9B | e ® — g o o | @
< F8B — D) ° @) 2 o o | @
= 3-przewod. 5V, 12V Y7NWV| Y7NW [ ) [ ] @] ukiad scalony g [ ] [ ]
5 wakeznik (NPN) 12V MONWV| MONW | @ ) o) - o | o
diagostyczny 3-przewod. 5V, 12V Y7PWV| Y7PW | @ ° O |ukadscalony o @
(2-kolorowy) (PNP) MOPWV| MOPW | @ [ @) e | e
2-przewod, 12V Y7BWV| Y7BW | @ ° o - o o
M9BWV| MO9BW [ ) [ ) O [ K )
Diugos¢ kabla przytagczeniowego 0,5m ....... - (przyktad) MON 5m....... Z (przyktad) Y59AZ

3m... L (przyktad) MONL
Elektroniczne czujniki potozenia oznaczone “Q” wykonywane sg na zaméwienie.
Uwagi: 1) Nalezy zwr6ci¢ uwage na histereze w czujnikach z dwukolorowym wskaznikiem.

W przypadku ich stosowania nalezy zapozna¢ sie z informacjami zawartymi w rozdziale ,Histereza czujnikow potozenia” Str. 5/23-12.
2) Mocowanie z wykorzystaniem otworéw przelotowych nie jest mozliwe przy zastosowaniu modeli czujnikow D-Y59, D-Y69 lub D-Y7.
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EANZ MHZ2 — (32| D

llosé szczek

2 | 2 szczeki

Symbol zaméwieniowy

Sposob dziataniae

dwustronnego dziatania

jednostronnego dziatania (normalnie otwarty)

o tloka e
I 32mm
40 | 40mm

D
S
Cc

jednostronnego dziatania (normalnie zamknigty)

Wykonanie szczek o

Seria MHZ2

[Wykonanie standardowe]
- (Nic): Wykonanie podstawowe

1: Gwintowane otwory
do mocowania z boku

2: Przelotowe otwory do mocowania
w kierunku otwierania/zamykania

3: Szczeki ptaskie

Stosowane czujniki potozenia (Szczegdtowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1)

E— Prayia Wskaznik| Poda N r— o Model czujnika | Dlugos¢ kabla przytaczeniowego [m]* Stosowane modele
Typ fpecda_na rzyigcze St SR |isinige il apiecie zastiania Doprowadzenie kabla 0.5 3 5 Zastosowanie
unkcja |elektryczne| stanu | (typ wyjscia) e AC |prostopadie]_osiowe ) ) @ @32 @40
5V, 12V Y69A | Y59A ) ) O uktad scalony [ )
3-przewod. MONV | MON | e ° — ° °
(NPN) 12v F8N | — ° ° o - ° °
3-przewod 5V, 12V Y7PV | Y7P ) ) (@) uktad scalony [ [
% - (PNP) ' 12v MOPV MOP [ ) [ ] — [ ] [ )
2 F8P — ° ° [@) 9 ° D
g Kabel Y69B | Y59B | @ ° o - < ° °
° zatopiony tak | 2-przewod. |24V| 12V | — | M9BV | M9B ® ® — £ ) )
< F8B — ° ° @) 2 ° D
=) 3-przewod. 5V, 12V Y7NWV| Y7NW [) [ O ukiad scalony| & [ [
5 wekatnik (NPN) 12V MONWV| MONW | @ ) @) - ° °
diagostyczny 3-przewod. 5V, 12V Y7PWV| Y7/PW | e [ O |uktad scalony ® [
(2-kolorowy) (PNP) MOPWV| MOPW | @ [ @) [ [
12v Y7BWV| Y7BW [ ] [ ) @] - [ ] [
2-przewod.
P M9BWV| M9BW | e ° o ° °

Dtugos¢ kabla przytaczeniowego 0,5m

3m

....... - (przyktad) MON 5m....Z

L (przyktad) MONL

(przyktad) Y59AZ

Elektroniczne czujniki potozenia oznaczone “(” wykonywane sg na zaméwienie.

Uwagi: 1) Nalezy zwroci¢ uwage na histereze w czujnikach z dwukolorowym wskaznikiem.
W przypadku ich stosowania nalezy zapoznac¢ si¢ z informacjami zawartymi w rozdziale ,Histereza czujnikow potozenia” Str. 5/23-12.
2) Mocowanie z wykorzystaniem otworéw przelotowych nie jest mozliwe przy zastosowaniu modeli czujnikéw D-Y59, D-Y69 lub D-Y7.

O
:

strona 5/21-3



Seria M H22 Chwytaki rownolegte — wykonanie standardowe

o6

@10 do 925

@32, 340

Symbole graficzne
Dwustronnego dziatania

~

Jednostronnego dziatania,
normalnie otwarty

!

Jednostronnego dziatania,
normalnie zamkniety

strona 5/21-4

Parametry techniczne

Czynnik roboczy

Sprezone powietrze

@6: 0,15 do 0,7 MPa
dwustronnego dziatania @10: 0,2 do 0,7 MPa
Cisnienie @16 do @40: 0,1 do 0,7 MPa
pracy . normalnie :
jedno- otwarty @6: 0,3 do 0,7 MPa
stronnego normalnie ©10: 0,35 do 0,7 MPa
dziatania | 2o mkniety @16 do @40: 0,25 do 0,7 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego

-10 do 60°C (bez zamarzania)

Powtarzalno$¢

@6 do @25: £0,01 mm
@32 do @40: 0,02 mm

Maksymalna czestotliwo$¢ pracy

@6 do @25: 180 cykli/min
@32 do @40: 60 cykli/min

Smarowanie

Niewymagane

Sposob dziatania

Dwustronnego dziatania, jednostronnego dziatania

Czujniki potozenia (opcjonalnie) Uwaga)

Elektroniczne czujniki potozenia (3-przewod., 2-przewod.)

Uwaga: Szczegodtowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1

Modele
Sita trzymania Uwagat)
Sposob % Efektywna };ifa trzymania zamsl<|?1ci>;cia/ yagaz)
dxiatania Symbol ttoka na jedng szczeke [N] otwarcia | Masa
(mm] Chwytanie Chwytanie  |(0bustronny) [9]
zewnetrzne wewnetrzne [mm]
MHZ2-6D 6 3.3 6.1 4 27
= MHZ2-10D(N)| 10 11 17 4 55
g g MHZ2-16D(N)| 16 34 45 6 115
S % MHZ2-20D(N)| 20 42 66 10 235
§ N |MHZ2-25D(N) 25 65 104 14 430
(e MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275
MHZ2-6S 6 1.9 4 27
£ [MHZ2-10S(N)| 10 7.1 4 55
% MHZ2-16S(N)| 16 27 6 115
.g_; MHZ2-20S(N)| 20 33 — 10 240
o g MHZ2-25D(N)| 25 45 14 435
g,’ . 5 |MHZ2-328 32 131 22 760
5 E < |MHZz2-40s 40 217 30 1370
% & | > |MHZ2-6C 6 3.7 4 27
£ | € [MHzZ2-10C(N) 10 13 4 55
S E [MHZ2-16C(N) 16 38 6 115
g MHZ2-20C(N)| 20 — 57 10 240
% MHZ2-25C(N)| 25 83 14 430
€ |MHZ2-32C 32 161 22 760
2 [MHZz2-40C 40 267 30 1370

Uwaga 1) Dane przy ci$nieniu pracy 0,5 MPa, chwytanie w $rodku skoku, ramige uchwytu L=20 mm.
2) W podanych wartosciach nie uwzgledniono masy czujnikbw potozenia.

Opcje

¢ Opcje korpusu w wykonaniu z czopem mocujgcym

Symbol Polozenie Typ przytaczy pneumatycznych Stosowane modele

przytaczy MHZZ-B‘MHZZJO MHZ2-16|MHZ2-20(MHZ2-25 MH22-32‘MHZ2-40 g diern | g
- |Standardowe M3 M5 ® [ ]
E |Przytaczazboku| — M3 M5 — (] [ ]
w Przvi : _ Whbudowana przyjqc;ka 04 _ Py _
rzy 61029 osiowe do przewodu wspotosiowego

K |Przylacze osiowe| — | Wbudowana przytaczka wykowa @4 —_ —_ o
M  |Przytagcze osiowe| — M5 — — o

*) Szczegbtowe parametry techniczne opcji wykonan korpusu — patrz ,Wykonania korpusu z czopem

mocujgcym” str. 5/21-15.

™
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Seria MHZ2

Budowa - MHZ2-6[]

Dwustronnego dziatania — szczeki otwarte Jednostronnego dziatania — normalnie otwarty

™

Zs)

®

Jednostronnego dziatania — normalnie zamkniety

Dwustronnego dziatania — szczeki zamkniete

Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi

1 Korpus stop aluminium anodowany na twardo 14 | Kulki stalowe stal tozyskowa chromowa
2 Tiok stal nierdzewna 15 | Watek igietkowy stal tozyskowa chromowa
3 | Dzwignia stal nierdzewna obrabiana cieplnie 16 | Pierscier sprezysty stal niklowany
4 | Prowadnica stal nierdzewna obrabiana cieplnie 17 | Korek odpowietrzajacy mosigdz niklowany chemicznie
5 | Szczeka stal nierdzewna obrabiana cieplnie 18 | Filtr odpowietrzenia poliwinyloformal
6 | Ogranicznik rolek stal nierdzewna 19 | Sprezyna (N.O.) stal sprezynowa nierdzewna
7 | O$ dzwigni stal nierdzewna azotowana 20 | Sprezyna (N.C.) stal sprezynowa nierdzewna
8 | Obsada magnesu stal nierdzewna 21 | Uszczelka tloczyska NBR
9 | Obsada mosigdz niklowana chemicznie 22 | Uszczelka tioka NBR
10 | Blokada obsady stal nierdzewna 23 | Uszczelka NBR
11 | Pokrywa stop aluminium anodowana 24 | Uszczelka NBR
12 | Piercieri amortyzujacy poliuretan
13 | Magnes magnes niklowany

Zestaw serwisowy: komplet uszczelek
Symbol zaméwieniowy Opis
MHZ6-PS Zestaw skfada sie z poz. 21, 22, 23 i 24 wg tablicy ,Wykaz czesci”

+ Uwaga) Przy wymianie uszczelek nalezy skontaktowac sie z SMC.
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Seria M H22'6/ M HZAJ2 '6 Chwytaki rownolegte — wykonanie standardowe

Budowa - MHZ2-10[_ do 40[

Dwustronnego dziatania — szczeki otwarte Jednostronnego dziatania — normalnie otwarty

]
=

/ BN

/
B

i
Pt

) :

Z
Vs BERANNY i
P

6
Jednostronnego dziatania — normalnie zamkniety

Lt D

A%
VarY
A%

%

® +
®
[[To
[
Dwustronnego dziatania — szczeki zamkniete I
f
[
[
f f
Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 | Korpus stop aluminium anodowany na twardo 11 | Kulki stalowe stal fozyskowa chromowa
@10, G16: stal nierdzewna| @20, @40: 12 | Watek igietkowy stal tozyskowa chromowa
2 | Tiok ©20, @40: stop aluminium |anodowanynatwardo 13 | kolek walcowy stal nierdzewna
3 | Dzwignia stal nierdzewna obrabiana cieplnie 14 | Pierscien sprezysty stal niklowany
4 | Prowadnica stal nierdzewna obrabiana cieplnie 15 | Korek odpowietrzajacy mosigdz niklowany chemicznie
5 |Szczeka stal nierdzewna obrabiana cieplnie 16 | Filtr odpowietrzenia polywinyloformal
6 | Ogranicznik rolek stal nierdzewna 17 | Sprezyna (N.O.) stal sprezynowa nierdzewna
7 | O$ dzwigni stal nierdzewna azotowana 18 | Sprezyna (N.C.) stal sprezynowa nierdzewna
@10, @25: tworzywo 032, §40: 19 | Uszczelka ttoczyska NBR
8 | Pokrywa sztuczne, stop aluminium anodowana 20 | Uszczelka tloka NBR
9 | Piersciert amortyzujacy| poliuretan 21 | Uszczelka NBR
10 | Magnes elastyczny kauczuk syntetyczny
Zestaw serwisowy
Symbol zaméwieniowy Opis
MHZ2-10D | MHZ2-16D | MHZ2-20D | MHZ2-25D | MHZ2-32D | MHZ2-40D | Zestaw skiada sig z poz. 19, 20 21
MHZ10-PS | MHZ16-PS | MHZ20-PS | MHZ25-PS | MHZ32-PS | MHZ40-PS wg tablicy ,Wykaz czesci”

+ Uwaga) Przy wymianie uszczelek nalezy skontaktowa¢ sie z SMC.
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Seria MHZZ2

Wymiary

MHZ2-6 [

Dwustronnego/jednostronnego dziatania

Wykonanie podstawowe M :
(przytacze zamykania szczek)*
M3
4X M2 (przytacze otwierania szczek)*
(otwoér do mocowania naktadek)
©

2.5 5

*) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytaczeniowych spetnia rolg odpowietrzenia.

2 X M3 przelotowy (otwoér gwintowany do mocowania)

Wykonany otwér przelotowy @2.6 (otw6r do mocowania)
°5
<
P - —
s's — s
@ ?
e -
<
o9
10*0.05 H [ee] 11 255
- 2
+0.022 ) Koy
@7H8 o gteb. 1,5 § % B 38.8
8l N
53

Wymiary rowkéw do mocowania
czujnikéw potozenia
e - T

Rowek do
mocowania czujnika

D-F D-M
48 (do 8[1, 9[1)

Soge

O

strona 5/21-7



Seria M H22 Chwytaki rownolegte — wykonanie standardowe

Wymiary

MHZ2-100

Dwustronnego/jednostronnego dziatania

Wykonanie podstawowe M3
4XM25 (przytacze zamykania szczek)*
(otwo6r do mocowania naktadek)
M3
0 . - .
° g (przytacze otwierania szczek)
0
Dy -
A %4 -
Res
3 5.7
9

19

H +0.025 "
@2H9 ‘o gteb. 3 *) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otwor6w przytaczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

5.2 $0.02 4 X M3 gt. gwintu 5.5 (otwér gwintowany do mocowania)
h Wykonany otwér przelotowy &2.6 (otwér do mocowania)
o T
<
e — — & o
o CD 2 Q Q I ©
S 9le JL
= R
© o Il :ﬂ;\ o -0
= il
+0.043 ~
@11H9 ¢ gteb. 2 o~ oo 23
12 ¥l o
16.4 $0.05 3 = 12 6 37.8
. 5| ®
2 X M3 gt. gwintu 6 t g
(otwér gwintowany do mocowania) 2 % 57
o] N
27
-©
ERe = :
-@
24
2 X M3 gt. gwintu 6
(otwér gwintowany do mocowania)
Wymiary rowkow do mocowania
czujnikéw potozenia
. . . . 6.2
Potozenie szczek w wykonaniu waskim Rowek do mocowania

N - [ czujnika

/1@

3 p——

0

5.4

+2.2
0

Otwarte: 9,7

Zamkniete: 5,7 0.4

\
\
‘ Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikéw D-Y59,
J D-Y69 lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie
otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.

!
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Wymiary

MHZ2-16 []

Dwustronnego/jednostronnego dziatania
Wykonanie podstawowe

@3H9 '3

+0.025

gteb. 3

4 X M3
(otwér do mocowania naktadek)

Seria MHZZ2

Podziatka 65%
M5

(przytacze zamykania szczek)*

M5
(przytacze otwierania szczek)*

D
\\ZN|

AvZ)
a
AV

13

FE

N

D

0
-0.05

7.5

19

*) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytaczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

6.5 10.02

N

4 X M4 gt. gwintu 8 (otwor gwintowany do mocowania)

Wykonany otwér przelotowy @3,4 (otwoér do mocowania)

11 #0.02

™
—f:
S

15

2 X M4 gt. gwintu 8

(otwor gwintowany do mocowania)

Potozenie szczek w wykonaniu waskim

Ve

MHZ2-16LIN

+2.2
0

Otwarte: 12,6

Zamkniete: 6,6 _%_4

mocowania czujnika |
(do D-F80], D-M9L)

[le)
‘ Iy
| © © <
AN o 0 N
; g
¢ o
~
oo
017H9* 0™ gleb. 2 vy - 15 245
+ <
o | -
Sl . 42.
23,6 £0.05 & & 75 °
5| 2
T % 67.3
2| ®
6l N
30
©
>0 = 2
Q
2 X M4 gt. gwintu 4,5
(otwér gwintowany do mocowania)
Wymiary rowkéw do mocowania
czujnikow potozenia
—_ — — = — 6.2
Rowek do
mocowania czujnika
e
‘ \ ¥ \
©
\ sl =
O ©
Rowek do
\
\

J

Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikow D-Y59, D-Y69
lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie otworow
przelotowych do mocowania chwytaka.
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Seria M H22 Chwytaki rownolegte — wykonanie standardowe

Wymiary
MHZ2-200
Dwustronnego/jednostronnego dziatania

Wykonanie podstawowe

+0.030

24H9 '3 "% gleb. 4

7.5%0.02

O

{B/—

=

2

T

16.8 £0.02

I
2]

R/

2 X M5 gt. gwintu 10

(otwér gwintowany do mocowania)

Potozenie szczek w wykonaniu waskim

M5
(przytacze zamykania szczek)*

4 X M4
(otwér do mocowania naktadek)

% | &
M1 = - o
A ‘Iﬁ@‘—{gﬁ - il —

23

M5
(przytacze otwierania szczek)*

0
10 0.05

*) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytaczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

4 X M5 gt. gwintu 10 (otwor gwintowany do mocowania)

Wykonany otwor przelotowy @4,3 (otwér do mocowania)
o5
0
. | RS
g —| ) % _
8 @ 3 T ; 8
,ﬁ,i,,{ -
& @
0.052 P
@21H9 'y " gteb. 3 gyl °F 20 29
Y?
©
o - 9.5 52.8
27.6 0.05 ol
g é" 84.8
Z| £
Ol N
35
O
%
= - o
et e
-
4

2 X M5 gt. gwintu 8
(otwor gwintowany do mocowania)

Wymiary rowkéw do mocowania
czujnikow potozenia

6.2

{}} Q 5 Rowek do

mocowania czujnika

| (do D-YD) \

MHZ2-20CIN
\
\
<
qNo| o
N
N N~
I
5| @
\ 2 £
=
\ 5 N
-

strona 5/21-10

‘ eﬁf@(@ CDI ‘

\
\
i
| | ST\ Mocowana cauria |
‘ ‘ A@F (do D-F8L], D-M9L[)
J
2.1

N _ - -
Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikéw D-Y59,

D-Y69 lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie

otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.
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Seria MHZZ2

Wymiary
MHZ2-25 [ ] Podziatka 50%
Dwustronnego/jednostronnego dziatania
Wykonanie podstawowe M5
4X M5 (przytacze zamykania szczek)*

@4H9* 9930 giep 4

(otw6r do mocowania naktadek)

M5
(przytacze otwierania szczgk)*

&
i
]

o
3V

m
'

'

10.7

23.5

*) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytaczeniowych spetnia role odpowietrzenia

4 X M8 gt. gwintu 12 (otwér gwintowany do mocowania)

10 +0.02 OS Wykonany otwér przelotowy @5,1 (otwér do mocowania)
e
Y f
Yo | b B
af\ez — ] = =
g o 8 -+ - 8
N
g EB% 4= 7 : =
Fl
=[50 o ©
S 1
ol ®©
226H9 9% gieb. 3.5 §iS| ©F 25 30
22 ol @
| 2 11 63.6
33.6+0.05 °l @
: 21 2 102.7
2 X M6 gteb. gwintu 12 g =
(otwor gwintowany do mocowania) & § 36.5
lan! ~
T - N
RE=s
2 X M6 gteb. gwintu 10
(otwor gwintowany do mocowania)
.. . . Wymiary rowkéw do mocowania
Potozenie szczek w wykonaniu waskim czujnikéw potozenia
- - - - — = h T T T T T T T
MHZ2-25[ IN 6.2
{%} {g 5 Rowek do
T Y i — mocowania czujnika
3 L9 (do D-YOJ)
L B | \ o |
T \ \ X \
X MR
qNo| o - [Te)
Y )
~ \13? b
K E )
N g \,\ Jm Rowek do
2 -“g ‘ ‘ NI N mocowania czujnika
©
Z|E 4@ $ ? (do D-F8CJ, D-M9D)
o 8 | \
N
(N

\
J 3.5
Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikéw D-Y59,

D-Y69 lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie
otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.
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Seria M H22 Chwytaki rownolegte — wykonanie standardowe

Wymiary

MHZ2-32 [ ]

Dwustronnego/jednostronnego dziatania

Wykonanie podstawowe

@5H9 g

+0.030

gteb. 5

12+0.02

23 +0.02

46
60

+0.062

40+0.1

2-M6 x 1 gteb. gwintu 13

(otwor gwintowany do mocowania)

Wymiary rowkéw do mocowania

czujnikdéw potozenia

6.2

Rowek do

mocowania czujnika
(do D-YOJ)

24

| 3.3

y

Rowek do
mocowania czujnika

(do D-F8[), D-M9[) |

} -

Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikéw D-Y59,
D-Y69 lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie

otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.

strona 5/21-12

@34H9 "o gteb. 4

Podziatka 40%

Wartoéci w nawiasach sg wymiarami
wykonania jednostronnego dziatania.

4X M6 M5
(otwor do mocowania naktadek) (przytacze zamykania szczgk)*
M5
( (przytacze otwierania szczek)*
€
W T | = 5
O—0 %lr ey = Q
8 ©
°s
[Te)
- 7
\ 11
14
31(37)

*) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytaczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

4 X M6 gt. gwintu 13 (otwoér gwintowany do mocowania)

97

og Wykonany otwor przelotowy @5,1 (otwér do mocowania)
9V}
- - (o)
<
INE: 4
© [te}
o >
+°| o9 29 40 (49)
© [(o)
< [sV)
5| @ 12 67 (76)
5| ¢ 113 (122)
- E =~
© S 48 (57)
@
[¢3) = ©
(2] =l «

2 X M6 gteb. gwintu 10
(otwor gwintowany do mocowania)

O
2



Seria MHZZ2

Wymiary

MHZ2-40(] Podziatka 40%
Dwustronnego/jednostronnego dziatania Wartosci w nawiasach sg wymiarami
Wykonanie podstawowe

wykonania jednostronnego dziatania.

4 X M8
(otwoér do mocowania naktadek)

M5
(przytgcze zamykania szczek)*

&
e :
L]

2 ‘ &

o3 ; /]

®©

9 17 12

V5 38 (45)

(przytacze otwierania szczek)*

QJ5H9 +g'030 gleb. 5 *) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytaczeniowych spetnia rolg odpowietrzenia.

142002 4 X M8 gt. gwintu 16 (otwor gwintowany do mocowania)
— O; Wykonany otwor przelotowy @6,6 (otwér do mocowania)
<
‘ — = ®
—_ —_— - —— ‘ = =
o
g = : — : 8
S 9
I & r—— = —
[e2) 1
4 [oT I e o
@42H9*3%%2 gteb. 4
~_| o8
B o
¥l o 36 49 (62)
32 ol ©
© (9]
3| = 15 83 (96)
48+0.1 % g
g £ 139 (152)
2 X M8 gteb. gwintu 17 N
(otwor gwintowany do mocowania)
58 (71)
Wymiary rowkéw do mocowania
czujnikow potozenia
T T T T T/ N
6.2 : ©
Rowek do @ p ® ] rhﬁl = = N
5 mocowania czujnika @ D | = ®
(do D-YO) : Q
\ \
| | 2 X M8 gteb. gwintu 13
2;- ©- @ (otwor gwintowany do mocowania)
[sV) s
¥ o -
I‘é I \a)
@ Rowek do ‘
> mocowania czujnika
YO }‘l (do D-F8L1, D-MoD) |
3.7
S

Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikéw D-Y59,
D-Y69 lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie
otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.
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seria MHZ2 Wykonanie standardowe
Wykonania szczek chwytaka

Przelotowe otwory do mocowania w kierunku

Gwintowane otwory do mocowania z boku [1/N1]

otwierania/zamykania [2/N2]

|

‘ %) @»
e

4-H

(otwory do mocowania

i o @ naktadek)
4-MM
(otwory gwintowane do mocowania naktadek) A B
o ] A
:% & - \_L o @
[$) | S
A
[mm] [mm]
Model A B (o MM Model A B H
MHZ2- 6[]1 2.5 5 2 M2 MHZ2- 6[]2 25 5 2.4
MHZ2-1004, O 3 5.7 2 M2.5 MHZ2-10032, O & 5.7 2.9
MHZ2-16}, O 4 7 2.5 M3 MHZ2-16033 (] 4 7 3.4
MHZ2-200}, (I 5 9 4 M4 MHZ2-200}2 [ 5 9 4.5
MHZz2-25[}), (I 6 12 5 M5 MHZz2-25[2, [ 6 12 5.5
MHZz2-32[11[] 7 14 6 M6 MHZ2-32[12[] 7 14 6.6
MHZzZ2-4011[] 9 17 7 M8 MHZ2-40012(] 9 17 9

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania
podstawowego (facznie z wykonaniem waskim).

Szczeki ptaskie [3]

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same
jak wykonania podstawowego (tgcznie z wykonaniem

waskim).

4-MM gt. gwintu L
(otwér gwintowany do mocowania naktadek)

A\
[a) @ © @ o <
©
O
a D \
(@) Fom [ Ml iy
F
€]
[mm]
Model A | B | c | Db | F G| K MM L| w sl
otwarte [zamknigte [a]
MHZ2- 6013 «1) 2 35| 72| 75| - 5 201 82| - - M2 3 | 4% 26
MHZ2-1001301 »2), +3) | 2.45 6 52 | 109 | 2 54%22(1.4%,| 4.45| 2H9 *0%% M2.5 5 | 5% 55
MHZ2-16013(1 :2), +3) | 3.05 8 8.3 | 14.1 25 | 74321149, | 5.8 | 2.5H9 50 M3 6 8 dos 115
MHZ2-200030+2),+3) | 3.95 | 10 | 105 | 179 | 3 [116%3°(1.69%,| 7.45| 3H9 *3°® M4 8 | 10390 235
MHZ2-25[13(1 :2), +3) | 4.9 12 131 | 218 | 4 |16 *3°|2 9,| 89 | 4H9 3% M5 10 | 12 90 420
MHZ2-3213[] 7.3 20 | 18 346 | 5 |25 *37|3 9,|14.8 | 5H9 *30%° M6 12 | 15 805 | 740 (785)*4)
MHZ2-400130] 8.7 24 | 22 414 | 6 |33 2°|3 9,|17.7 | 6H9 9o M8 16 | 18 505 | 1335 (1430) #4)

*1) Do mocowania naktadek nalezy uzywa¢ wkretéw M2 z tbem walcowym $rednicy 3.3mm z gniazdem 6-ciokatnym, lub M2 z tbem soczewkowym.

2)
3)
“4)
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SVC.

Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania podstawowego (tacznie z wykonaniem waskim).
Dtugo$¢ catkowita jest taka sama jak MHQ(G)2 z ptaskimi szczekami.
Wartosci w nawiasach sg wymiarami wykonania jednostronnego dziatania.



seria MHZ2 Wykonanie standardowe
Wykonania korpusu: z czopem mocujgcym

Stosowane modele

Typ przytaczy pneumatycznych Stosowane modele
Symbol | Potozenie przylaczy | yyza.19 MHZ2-16 | MHZ2-20 MHz2-25 | dwustronnego| jednostronnego dziatania
dziatania | normalnie otwarty| normalnie zamkniety
E Przylacza z boku M3 M5 [ (] (]
w Przytaczka @4 z nakretka zaciskowg [ — —
K Przytacze osiowe Wbudowana przytgczka wtykowa @4 — o d
M M5 x 0.8 — (] (d
Przytacza z boku [E]
Rowek do czujnika [mm]
(4 potozenia)
(poza ©10) - Model A B D1 D2 E
Centryczny czop mocujacy MHZz2-1000| 15 | 7 12f8 250i8 11 52.8
— g MHZ2-16C1C1| 20 | 10 1618 20048 15 58.7
\—L & & =S y MHz2-200001| 22 | 12 | 2018383 19 705
- — —— 8 MHZ2-250001| 25 | 15 | 25f8 6% 24 82.9
’—JK & & *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania standardowego.
U
‘ 5| B
E A

Rowek do czujnika
(z obu stron)

* Patrz — tablica z wymiarami

* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikéw D-Y59, D-Y69, D-Y7* nie jest mozliwe wykorzystanie otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.

Przytacze osiowe (przytacze wtykowe do przewodu wspétosiowego) [W]

[mm]
Rowek do czujnika
(4 polozenia) Model A B D1 D2 E
(poza @10) MHZ2-10000] 15 7 12f8 Z00i3 11 | 52.8
Stosowany przewdd wspdlosiowy MHZ2-1601] 20 | 10 168 9916 15 | 58.7
Cent j -
entryczny czop mocujacy MHZ2-2001] 2 | 12 2018 9322 19 | 705
— N
(7—& J 1) — gJ MHZ2-25[1] 25 | 15 2518 10053 24 | 829
& @ ) : ——— o same ;
7 _,Z - ) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania standardowego.
e L == DK TVAE s
— H— = Stosowane przewody wspétosiowe
% B ¢ & Symbol graficzny 3
Opis/Model
.5 -
| (VI T | B max Parametr TWO04B-20
E A Srednica zewnetrzna 4 mm
Rowek do czujnika Maks. cisnienie pracy 0.6 MPa
(z obu stron) Min. promien giecia 10 mm
* Patrz — tablica z wymiarami O (Prssuwna zewneir) Temperatura pracy —20 do 60°C
* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikow D-Y59, D-Y69, D-Y7* nie jest mozliwe wykorzystanie Prssdoneiraryy _MIateriat nylon 12

otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.

Zamiana przewodu wspétosiowego na pojedyncze

Tréjnik T, Tréjnik T o réznych srednicach,
Tréjnik Y, Tréjnik T z gwintem zewnetrznym

Zmiana na przewody pojedyncze jest mozliwa przy zastosowaniu ztgczki:
tréjnik typu Y lub trojnik typu T. W tym szczegdlnym przypadku nalezy
zastosowac¢ ztgczki do przewodéw pojedynczych i przewodd srednicy 3,2mm.

Trojnik T
KWT04-S23

-
Przewéd \
wspot-
osiowy
-~

Przewdd wspoétosiowy

Trojnik Y )
‘KWU04-S23
\\F‘rzewéd pojedynczy \ wspotosiowy

Przewdd pojedynczy  Przewdd pojedynczy

Przewod

Przewod
ojedynczy

i

Przewdd wspotosiowy

[: @3,2

O
:

Odno$nie przewodéw wspdtosiowych - patrz katalog ,,System
pneumatycznych przewodéw wspotosiowych”.

Przewéd wspdtosiowy

I
T
|
|

Oznaczenie[O]... Zamykanie szczgk

/

N

=

"

Oznaczenie[1]... Otwieranie szczek
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Seria MH22 Wykonania korpusu: z czopem mocujacym

Przytacze osiowe (z przytaczka wtykowaq) [K]

Rowek do czujnika (mm]
(4 potozenia) Model A B D1 D2 E
(poza @10) Stosowany przewod wspotosiowy MHZ2-10C1] 15 7 1218 :gzglg 11 50.8
Centryczny czop mocujacy MHz2-16000] | 20 | 10 16fg 0918 15 | 58.7
am . §J MHZ2-2000] 22 | 12 2018 20055 19 | 70.5
4}7 1Pz MHZ2-25010] 25 | 15 2518 0023 24 | 82,9
[ | — Q *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania standardowego.
v o max.5  Stosowane przewody

5/ B - Przewod - Przewod
Opis/Model Prze]’VOd znylonu Prlz_ew?d z spirainy z
Rowek do czujnika E A Z el zmiekczonego [COMEETY poliuretanu
(z obu stron) Parametr T0425 TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Srednica zewnetrzna [mm] 4 4 4 4
* Patrz — tablica z wymiarami Maks. cinienie pracy [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikow D-Y59, D-Y69, D-Y7* nie jest mozliwe - PRI
wykorzystanie otworéw przelotowych do mocowania chwytaka. Min. promieri gigcia 13 12 10 -
Temperatura pracy [°C] |-20 do 60 |—20 do 60 |20 do 60 | -20 do 60
Materiat nylon 12 | nylon 12 | poliuretan | poliuretan
Przytacze osiowe gwintowe (z gwintem M5) [M]
[mm]
Rowek do czujnika Model A B D1 D2 E
M5 (4 potozenia) -0.016
Przylacze (poza @10) MHZ2-10C1] 15 7 12f8 0,043 11 | 52.8
Centryczny czop mocujacy MHZz2-161] 20 | 10 16f8 004 15 | 58.7
- o MHZ2-20000 22 | 12 20f8 Soes 19 | 705
d - 8 0.020
\—L - © L MHZ2-25[ 1] 25 15 25f8 Zo.0s3 24 | 829
_ . R é *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania standardowego.
v ¢
|-
T 5 B
E A

Rowek do czujnika
(z obu stron)

* Patrz — tablica z wymiarami
* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikow D-Y59, D-Y69, D-Y7* nie jest mozliwe
wykorzystanie otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.

Masa
I
[e]]
Wykonanie z czopem mocujgcym (symbol)
Model
E w K M

MHZ2-10C1] 65 64 66 65

MHZz2-16[ 11 148 147 148 147

MHZ2-2001] 277 277 277 277

MHZ2-25[ ] 495 495 496 494
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Chwytaki o diugim skoku

Pneumatyczne

h ki .
ré\?vnvgﬁgié Seria M HZ L2
Symbol zaméwieniowy

MHZL2 —|16|/|D

llos¢ szczek

2 | 2 szczeki

O tioka @
10 | 10mm Sposoéb dziatania
16 | 16 mm D |dwustronnego dziatania
20 | 20 mm S | jednostronnego dziatania (normalnie otwarty)
25 | 25mm C | jednostronnego dziatania (normalnie zamkniety)

Wykonania i uktad szczek ® o Wykonanie korpusu

- (Nic): Wykonanie E: Wykonanie z czopem  W: Wykonanie z czopem
podstawowe mocujacym i przytgczami - mocujgcym, przytgczem
z boku (dwustronnego lub  0siowym, z wbudowang
jednostronnego dziatania) przytaczka @4 do przewodu
wspbtosiowego
(dwustronnego dziatania)
A

- (Nic): Wykonanie
podstawowe

1: Gwintowane
otwory do
mocowania
z boku

2: Przelotowe otwory
do mocowania
w kierunku
otwierania/
zamykania

M: Wykonanie z
czopem mocujacym,

osiowym otworem [
przytaczeniowym M5

K: Wykonanie z czopem K
mocujgcym, przytaczem I?#?g
osiowym, z wbudowang

Foaraaromag (ednostronnego
dziatania) 9 dziatania)

Stosowane czujniki potozenia (Szczegdtowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1)

Speciaina | Praylacze |Wekaznik| Podiaczenie | Napiecie zasilania Model czujnika | Diugo$¢ kabla przytaczeniowego [m]* Stosowane modele
Typ 3 s Doprowadzenie kabla| 0.5 3 5 Zastosowanie
funkcja [elektryczne| stanu | (typ wyjscia) e AC |rostopadte]_osiowe ) 0 @ 210|316 | @20 |&25
5V, 12V Y69A | Y59A ) ® O uklad scalony e | o o
3-przewad. MONV | MON | e ° — oo @
(NPN) 12v FBN | — ° D o) - oo | o
3-przewod. 5V, 12V Y7PV | Y7P ) ) (@) ukiad scalony e o | o o
& F8P — ° ° o 9 AR
g Kabel Y69B | Y59B | @ ° o - | S [e/e[e]e
© zatopiony| 1@ | 2-przewod. |24V| 12V | — | MOBV | M9B ) ° — g (N )
s F8B — ° ° [@) $ o o | @
= 3-przewod. 5V, 12V Y7NWV| Y7NW [ ) [ ) @] uktad scalony g e | o
§ wekatnik (NPN) 12V MONWV| MONW | @ ) @) - o | o
diagostyczny 3-przewod. 5V, 12V Y7PWV| Y7PW [ ® O |ukad scalony o @
(2-kolorowy) (PNP) MOPWV| MOPW | @ [ @) ()
2-przewod. 12v Y7BWV| Y7BW [ ) [ ) @] - e | o
M9BWV| M9BW [ [ O e o
Diugo$¢ kabla przytaczeniowego 0,5m ....... - (przyktad) MON 5m....... Z (przyktad) Y59AZ

3m... L (przyktad) MONL
Elektroniczne czujniki potozenia oznaczone “Q” wykonywane sg na zaméwienie.
Uwagi: 1) Nalezy zwrdci¢ uwage na histereze w czujnikach z dwukolorowym wskaznikiem.

W przypadku ich stosowania nalezy zapozna¢ sie z informacjami zawartymi w rozdziale ,Histereza czujnikow potozenia” Str. 5/23-12.
2) Mocowanie z wykorzystaniem otworéw przelotowych nie jest mozliwe przy zastosowaniu modeli czujnikéw D-Y59, D-Y69 lub D-Y7.
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Seria MHZL2 Chwytaki rownolegte o dtugim skoku

Symbole graficzne
Dwustronnego dziatania

-

Jednostronnego dziatania,
normalnie otwarty

!

Jednostronnego dziatania,
normalnie zamkniety

strona 5/22-2

Parametry techniczne

Czynnik roboczy

Sprezone powietrze

dwustronnego dziatania

10: 0,2 do 0,7 MPa

Cis$nienie @16 do @25: 0,1 do 0,7 MPa
pracy js?rj:r?r;e 5 normalnie otwarty ©10: 0,35 do 0,7 MPa
dzia+anig normalnie zamknigty 216 do @25: 0,25 do 0,7 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego

-10 do 60°C (bez zamarzania)

Powtarzalno$¢

+0,01 mm

Maksymalna czestotliwo$¢ pracy

120 cykli/min

Smarowanie

Niewymagane

Spos6éb dziatania

Dwustronnego dziatania, jednostronnego dziatania

Czujniki potozenia (opcjonalnie) Uwaga)

Elektroniczne czujniki potozenia (3-przewod., 2-przewod.)

Uwaga: Szczegbtowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1

Modele chwytakow

Sita trzymania Ywagal)
Skok Uwaga?2)
Spos6b 14} Efektywna sita trzymania zamknigcia/
d P tani Symbol tloka na jedng szczgke [N] otwarcia | Masa
2 [mm] Chwytanie Chwytanie (obustronny)|  [g]
zewnetrzne wewnetrzne [mm]
MHZL2-10D 10 11 17 8 60
D"‘:]“:’;LO”' MHZL2-16D| 16 34 45 12 135
dziatania | MHZL2-20D| 20 42 66 18 270
MHZL2-25D 25 65 104 22 470
° MHZL2-10S 10 7.1 8 70
o |SE MHZL2-16S| 16 27 3 12 145
8 . |EZ| MHZL2-20s | 20 33 18 290
§ § | | MHZL2-258 | 25 50 22 515
28 | | MHzL2-10C| 10 13 8 70
5 ° [5E[ MHzL2-16C| 16 38 12 140
E _
- %% MHZL2-20C 20 57 18 290
“ N MHzL2-25C| 25 85 22 515

Uwaga 1) Dane przy ci$nieniu pracy 0,5 MPa, chwytanie w $rodku skoku, ramie uchwytu L=20 mm.
2) W podanych wartosciach nie uwzgledniono masy czujnikbw potozenia.

Opcje

¢ Korpus w wykonaniu z czopem mocujagcym

Typ przytaczy pneumatycznych

Stosowane modele

Symbol Potozenie
Yy rzytacz Dwustronnego Jednostronnego
przyraczy | MHZL2-10 | MHZL2-16 | MHZL2-20| MHZL2-25 |~ i | dratania
- Standardowe M3 M5 [ [
E |Przylacza z boku M3 M5 (] [ J
W |Przyfgcze osiowe| Whudowana przytaczka @4 do przewodu wspétosiowego | @ —
K  |Przytagcze osiowe Wbudowana przytagczka wtykowa @4 - L4
M |Przytgcze osiowe M5 - [

*) Szczegbtowe parametry techniczne opcji wykonan korpusu — patrz ,Wykonania korpusu z czopem

mocujacym” str. 5/21-15.

O
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Budowa — MHZ2-10[] do 40[]

Dwustronnego dziatania — szczeki otwarte

11

N

O

+

LAY
]

e

|

RSN
P

Seria MHZL2

Jednostronnego dziatania — normalnie otwarty

]

ey

Jednostronnego dziatania — normalnie zamkniety

D YR
[
Dwustronnego dziatania — szczeki zamkniete [
) [
[
[
f
Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 Korpus stop aluminium 11 | Kulki stalowe stal tozyskowa chromowa
@10, @16: stal nierdzewna @20, @25: 12 | Watek igietkowy stal fozyskowa chromowa
2 | Thok @20’, @25: stop aluminium anodowan‘y na twardo 13 | Kotek walcowy stal nierdzewna
3 | Dzwignia stal nierdzewna obrabiana cieplnie 14 | PierScieni sprezysty stal niklowany
4 | Prowadnica stal nierdzewna obrabiana cieplnie 15 | Korek odpowietrzajacy mosigdz niklowany chemicznie
5 | Szczeka stal nierdzewna obrabiana cieplnie 16 | Filtr odpowietrzenia polywinyloformal
6 | Ogranicznik rolek stal nierdzewna 17 | Sprezyna stal sprezynowa nierdzewna
7 | O$ dzwigni stal nierdzewna azotowana 18 | Uszczelka ttoczyska NBR
8 | Pokrywa stop aluminium anodowana 19 | Uszczelka ttoka NBR
9 | Pierscier amortyzujacy poliuretan 20 | Uszczelka NBR
10 | Magnes elastyczny | kauczuk syntetyczny
Zestaw serwisowy
Chwytak / symbol zaméwieniowy zestawu Opis
MHZL2-10D | MHZL2-16D | MHZL2-20D | MHZL2-25D Zestaw sktada sie z poz. 18, 191 20
MHZL10-PS | MHZL16-PS | MHZL20-PS | MHZL25-PS wg tablicy ,Wykaz czgsci”

O
:
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Seria MHZL2 Chwytaki rownolegte o dtugim skoku

Wymiary

MHZL2-100]
4 X M2.5 M3

Dwustronnego/jednostronnego dziatania

P ; tacze
(otwor do mocowania naktadek) (przytacze . Wartosci w nawiasach
Wykonanle pOdStawowe zamykania s2czgk) sg wymiarami wykonania
T 5 jednostronnego dziatania.
i @7 ~ ~ —
0 i
8 | 9
© 3 5.7
8 M3
(przytacze otwierania szczegk)*
21 (31)
+0.025 *) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytgczeniowych spetia role odpowietrzenia.
@2H9 ¢ gteb. 3

211H9' 9% gieb. 2

5.0 +0.02

4 X M3 gteb. gwintu 5.5 (otwér gwintowany do mocowania)

- Wykonany otwér przelotowy &2.6 (otwér do mocowania)
o3
<
io J 1 ]t o b
LN o o - p—
o p/ A L ( I
o
= S y
Y oLl — o ©
~ ‘ﬂﬁjﬁ
<
ao| ©%
19 o 25 (35)
o -
16.4 10.05 e ) 12 6 37.8 (47.8)
3| 2 -
2 X M3 gleb. gwintu 6 B ¢ 57(67)
(otwor gwintowany do mocowania) & N
29 (39)
|
w <
[ - -
| , | &
Wymiary rowkéw do mocowania ‘ 2 X M3 afeb. awintu 6
czujnikéw potozenia 2 gD 9 .
p - - ~ (otwér gwintowany do mocowania)

y _J

Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikow D-Y59, D-Y69
lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie otworow
przelotowych do mocowania chwytaka.
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Seria MHZL2
Wymiary

MHZL2-160]

Dwustronnego/jednostronnego dziatania Wartosci w nawiasach
Wykonanie podstawowe sa wymiararmi wykonania

jednostronnego dziatania.

M5
4X M3 (przytacze zamykania szczek)* M5
(otwér do mocowania naktadek) (przytacze otwierania szczek)*
3
[fo} @
o
o®
® L
4.7 8
@3H9* 99 gieb. 3 25(30)
6.5 +0.02 *) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytgczeniowych spetnia role odpowietrzenia.
@17,_'9*8-043 gleb. 2 4 X M4 gteb. gwintu 8 (otwér gwintowany do mocowania)
o9 Wykonany otwor przelotowy @3.4 (otwér do mocowania)
w

[aY)
g Deler o
— D ] !
b sy o © O
< 31 (36)
o o O.
aNo
[«)
15 ol < - 45.2 (50.2)
o | .
03.610.05 Nl o 15 7.5
[} Kly
. 2 c
2 X M4.gk§b. gwintu 8 . g _E 70 (75)
(otwor gwintowany do mocowania) 5 S
36 (41)

Wymiary rowkéw do mocowania

czujnikéw potozenia B pp—
( o o N
6.2
5
o 1 ® 2 X M4 gteb. gwintu 4,5
NG (otwor gwintowany do mocowania)
@ ol o]

f
.
=

5
<
It

5.8

i 2.1 (Sl |

L J

Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikow D-Y59, D-Y69
lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie otworow
przelotowych do mocowania chwytaka.
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Seria MHZL2 Chwytaki rownolegte o dtugim skoku

Wymiary

MHZL2-20 ]

Dwustronnego/jednostronnego dziatania
Wykonanie podstawowe

+0.030
@4H9 )

2 X M4

M5

(przytacze zamykania szczek)*

(otwér do mocowania naktadek)

2 X M5 gteb. gwintu 10

(otwor gwintowany do mocowania)

32

7.5 10.02
gteb. 4
|
SIS
G}f%({,
2 lof

42

18
27.6 $0.05

@21H9 0952 gjeb. 3

Wymiary rowkéw do mocowania
czujnikéw potozenia

6.2

2.1

6.2

Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikow D-Y59, D-Y69
lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie otworéow
przelotowych do mocowania chwytaka.
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Ir:
i

15

4 X M5 gteb. gwin

M5

(przytacze otwierania szczek)*

tu 10 (otwor gwintowany do mocowania)

Wykonany otwér

przelotowy @4.3 (otwér do mocowania)

o3
oo}
| [ 8
% i 1 8
I e o
Y
3 <
Yoo 20 36 (42)
(e2]
ol e 9.5 58 (64)
< ..
s} Q
o g 90 (96)
5|2 43 (49)
z| E
oIS
)
L
5 e R
- . T ! 1, - - e
e ~
D)
24

2 X M5 gteb. gwintu 8

Podziatka 60%

Wartosci w nawiasach
sg wymiarami wykonania
jednostronnego dziatania.

*) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytgczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

(otwér gwintowany do mocowania)
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Seria MHZL2

Wymiary

MHZL2-250]

Dwustronnego/jednostronnego dziatania Wartosci w nawiasach

. sg wymiarami wykonania
Wykonanie podstawowe jednostronnego dziatania.

M5
4 X M5 (przytacze zamykania szczek)*
(otwér do mocowania naktadek) \}\
, , ©
i
0 - : 9
LT
0 o)
AV
X
o
T 6|12 10 N\ M5
il . .
33 (43) (przytacze otwierania szczek)*

*) W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytaczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

2 X M6 gleb. gwintu 12 4 X M6 gteb. gwintu 12 (otwoér gwintowany do mocowania)
(otwér gwintowany do mocowania) Wykonany otwor przelotowy @5.1 (otwér do mocowania)
10 $0.02 -
o3
@4H9 *09%0 gleb 4 e
& 11-& d
& W
D &
o - g lc.r\l) ﬁ 4 - - | S —] g
=
E] FDN\g) | G ‘
© |
K PN S| B
2 Jo| oo 40 (50)
33.6¥0.05 ol = 25 11 66.9 (76.9)
226H9 7 0% gieb.3.5 M 106 (116)
5 &
g < 48 (58)
5l 8
D)
‘L_‘ T - g
Wymiary rowkéw do mocowania =
czujnikéw potozenia A Q
( o 6.2 a h 2 X M6 gteb. gwintu 10
5 - (otwor gwintowany do mocowania)

11.5

%)
-9
9T

W&

-

11.5

35 5
! 6.2 !

I
Uwaga: Przy zastosowaniu modeli czujnikow D-Y59, D-Y69
lub D-Y7, nie jest mozliwe wykorzystanie otworow

przelotowych do mocowania chwytaka.

SVC strona 5/22-7
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Gwintowane otwory do mocowania z boku [1]

Seria MHZL2 Chwytaki rownolegte o dtugim skoku
Wykonania szczek chwytaka

Przelotowe otwory do mocowania w kierunku
otwierania/zamykania [2]

S
] —_—t 4-H
- (otwory do mocowania
o @ nakladek) @ @
oferT———
4-MM o @,
(otwory gwintowane do mocowania naktadek) A B
o —
1 ° o
o ©
N }T ° o -
e
ol [T U] ©
B L]
[mm] [mm]
Model A B (o] MM Model A B H
MHZL2-10C01 3 5.7 2 M2.5 MHzL2-10]2(] 3 5.7 2.9
MHZL2-1601(] 4 7 2.5 M3 MHZL2-1612[] 4 7 3.4
MHZL2-2011[] 5 9 4 M4 MHZL2-20[12(] 5 9 4.5
MHZL2-25[11[] 6 12 5 M5 MH2ZL2-25[12(] 6 12 OS]
*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania podstawowego. *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same
jak wykonania podstawowego.
Szczeki ptaskie [3]
4-MM gteb. gwintu L
(otwor gwintowany do mocowania naktadek)
il - E— =
1 na
[a) K:"ZI > ) @ _é_ @ [} }
o - - -
o 1o
o | o OLfe o3
| ]
F
.|
[mm]
G Masa [g]
Model A B (o D F } J K MM L w dwu- | jedno-
e s e
MHZL2-100130] 2.45 7 5.2 11.9 2 9.4 *3'2 1.4 _%_2 4.95 2H9 "8'025 M2.5 5 5 _%_05 60 70
MHZL2-16[13[] 3.3 9 8.3 15.6 2.5 (134 *g-z 1.4 _%_2 6.55 | 2.5H9 *8'025 M3 6 8 _%,05 135 | 145
MHZL2-2013[] 3.95 12 10.5 19.9 3 19.6 "3'4 1.6 _%.2 8.45 3H9 +5.025 M4 8 10 _%.05 270 | 290
MHZL2-25[13[] 4.9 14 13.1 23.8 4 24 *S‘G 2 _%.2 9.9 4H9 "8'030 M5 10 |12 _%.05 460 | 505

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania podstawowego.
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Seria MHZL2 Chwytaki rownolegte o dtugim skoku
Wykonania korpusu: z czopem mocujacym

Stosowane modele

Typ przytaczy pneumatycznych Stosowane modele
zeni jednostronnego dziatania
Symbol Potfozenie przytaczy MHZL2-10 MHZL2-16 MHZL2-20 MHZL2-25 dwus.tronrjego J . 9 Z} ! :
dziatania  [normalnie otwarty [normalnie zamknigty
E Przytacza z boku M3 M5 (] ® ®
w Przytaczka @4 z nakretkg zaciskowg ® - -
K Przytacze osiowe Whbudowana przytgczka wtykowa @4 — [ [ ]
M M5 x 0.8 — [ (]
Przytacza z boku [E]
Rowek _do _czujnika [mm]
(4pooZenia) Model A B D1 D2 E1 | E2
(poza @10)
Centryczny czop mocujacy MHZL2-10000 | 15 | 7 | 12f8 008 11 52.8 | 62.8
— § MHZL2-16C]] | 20 | 10 | 168 008 15 61.4 | 66.4
E i \—L & ¢ S » MHzL2-20000] | 22 | 12 | 20f8 9% 19 75.7 | 81.7
G@ I ——— 8 MHZL2-25000 | 25 | 15 | 25f8 068 24 86.2 | 96.2
@ 5 &> *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania standardowego.
M U
E1 (dwustronnego dziatania) 5|.B
E2 (jednostronnego dziatania) A

Rowek do czujnika
(z obu stron)

* Patrz — tablica z wymiarami

* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikow D-Y59, D-Y69, D-Y7* nie jest mozliwe wykorzystanie otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.

Przylacze osiowe (przytacze wtykowe do przewodu wspétosiowego) [W]

[mm]
Rowek do czujnika oce - E D10 oo Be =l
(4 potozenia) ) o MHZL2-10C1] 15 7 1218 Z0.043 11 | 52.8
(poza @10) Stosowany preewod wpolosiowy MHZL2-160101 | 20 | 10 16f8 2918 15 | 61.4
= -0.043 o
Centryczny czop mocujacy MHZzL2-200001 | 22 | 12 2018 3% 19 | 757
— N
) A - éﬂm — 9 MHZL2-25[1] 25 | 15 25f8 2502 24 | 86.2
=1 J - *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania standardowego.
;¢$; a0 ] Y 5 L
] = e Stosowane przewody wspoétosiowe
® o Symbol graficzn is/Model
U T 5| B max. 5 y 9 Y Parametr Qpisiode TW04B-20
E1 A J O Srednica zewnetrzna 4 mm
Rowek do czujnika Maks. ci$nienie pracy 0.6 MPa
(z obu stron) Min. promien gigcia 10 mm
* Patrz — tablica z wymiarami O (Praesuw na zownatr) Tempfaratura pracy -20 do 60°C
* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikéw D-Y59, D-Y69, D-Y7* nie jest mozliwe wykorzystanie | Materiat nylon 12

otwordéw przelotowych do mocowania chwytaka.

(Przesuw do wewnatrz)

Zamiana przewodu wspoétosiowego na pojedyncze

Zmiana na przewody pojedyncze jest mozliwa przy zastosowaniu ztgczki:

Trojnik T, Tréjnik T o réznych Srednicach,
Tréjnik Y, Tréjnik T z gwintem zewnetrznym

trojnik typu Y lub tréjnik typu T. W tym szczegdinym przypadku nalezy
zastosowac¢ ztgczki do przewododw pojedynczych i przewod $rednicy 3,2mm.

Trojnik T Trojnik Y A
on :KWT04-523 ‘KWU04-S23
> | ) . Przewod
ﬁ—: Przewéd pojedynczy \ wspotosiowy
E——— ] Przewod , 'PrdzeWéd
& % 1] weps- * ojedynczy’
ns) i
OSOW}/" \‘\

Przewdd pojedynczy  Przewdd pojedynczy

i

Przewéd wspotosiowy

[: @3,2

Przewdd wspoétosiowy

O

Przewdd wspotosiowy

I
T
|
|

/

N1

|

=

ki

Oznaczenie[T]... Otwieranie szczek

Oznaczenie[O]... Zamykanie szczek
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Seria MHZL2 Wykonania korpusu: z czopem mocujacym

Przytacze osiowe (z przytaczka wtykowa) [K]

Rowek do czujnika
(4 potozenia)
(poza @10)

Rowek do czujnika
(z obu stron)

* Patrz — tablica z wymiarami

* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikow D-Y59, D-Y69, D-Y7* nie jest mozliwe

Stosowany przewod wspotosiowy

Centryczny czop mocujacy

N
D [=]
o © —®
L IT17 -
- i [=]
] Q
@ © max. 5
5/ B
E2 A

wykorzystanie otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.

Przytacze osiowe gwintowe (z gwintem M5) [M]

Rowek do czujnika

(4 potozenia)
M5 (poza @10)

Przytacze

@)
o8

Rowek do czujnika
(z obu stron)

* Patrz — tablica z wymiarami

* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikow D-Y59, D-Y69, D-Y7* nie jest mozliwe

Centryczny czop mocujgcy

[mm]
Model A B D1 D2 | E2
MHZL2-1000 | 15 7 1218 10048 11 | 628
MHZL2-16010] 20 10 168 5.0is 15 | 66.4
MHZL2-20000] 22 12 208 505 19 | 81.7
MHZL2-25[1] 25 | 15 25f8 9083 24 | 96.2

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania standardowego.

Stosowane przewody

D
o © —
_7 ~—
[ - - [=]
| Q
o
5| B
E2 A

wykorzystanie otworéw przelotowych do mocowania chwytaka.

q Przewod Przewsd | prrewsd z| Przewod
Opis/Model znylonu : spiraln
z nylonu zmiekczonego poliuretanu poFIJiluretZ:u
Parametr T0425 TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Srednica zewnetrzna [mm] 4 4 4 4
Maks. ciénienie pracy [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Min. promien giecia 13 12 10 —
Temperatura pracy [°C] |-20 do 60 |—20 do 60 |-20 do 60 | -20 do 60
Materiat nylon 12 | nylon 12 | poliuretan | poliuretan
[mm]
Model A B D1 D2 E2
MHZL2-1000 | 15 7 1218 5518 11 | 628
MHZL2-16[1] 20 10 168 308 15 | 66.4
MHZL2-20000] 22 12 20f8 2005 19 | 81.7
MHZL2-25[1(] 25 | 15 25f8 5083 24 | 96.2

*) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania standardowego.

Masa
]
Wykonanie z czopem mocujgcym (symbol)
Model E
-l " ) “"
MHzL2-100]] 70 80 70 80 80
MHZzL2-16[1] 170 180 170 180 180
MHZL2-200]] 310 330 310 330 330
MHZL2-25[1] 535 580 535 580 580

strona 5/22-10
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Pneumatyczne Chwytaki z ostong przeciwpytowa

h ki .
ré\?vnvgﬁgié Seria M HZ J2
Symbol zaméwieniowy

MHZJ2-16 D

llosé szcng
2 2 szczeki

@ ttoka e
6 6 mm < . .
10 1 10 mm Spo_s?b‘ dziatania
16 16 mm D | dwustronnego dziatania

20 | 20mm S | jednostronnego dziatania (normalnie otwarty) ¢ Ostona przeciwpytowa

20 mm
25 25 mm C | jednostronnego dziatania (normalnie zamknigty) - | kauczuk chloroprenowy (CR)
F | kauczuk fluorowy (FKM)
Wykonanie korpusu ¢ S | kauczuk silikonowy (Si)
Q * Chwytak @6 moze by¢ stosowany
tylko w wykonaniu podstawowym
- (Nic): Wykonanie E: Wykonanie z czopem W: W_ykonanie z czopem
podstawowe mocujgcym i przytgczami mocujgcym, przytaczem Przytacze

z boku (dwustronnego lub osiowym, z wbudowang
jednostronnego dziatania) przytaczka @4 do przewodu
wspotosiowego

(dwustronnego dziatania)

Przytgcza

Przytagcza

M: Wykonanie z
€zopem mocujgcym,
osiowym otworem
przytgczeniowym M5

K: Wykonanie z czopem
mocujgcym, przytaczem
osiowym, z wbudowang

(ednosomego (echostronnego
C{Ziaiania) 9 dziatania)

Stosowane czujniki potozenia (Szczegdtowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1)

.| Napiecie zasilania Model czujnika  |Dlugos¢ kabla przytaczeniowego [m]' Stosowane modele
Typ Specjalna Przytacze | Wskaznik F'Od*aC_Z,er)Ie £ Do, rowadzen]ie e g i zealln Zastoso-
funkcja elektryczne | stanu | (typ wyjscia) DC AC D : U g g wanie | g6 | @10 | @16| @20 | @25
prostopadte| osiowe ©) (8} @
3-przewod. M9INV M9N [ J [ — o 0 & 0o o
o (NPN) F8N - ° ° o) JAEAEIKIK
N 3-przewod. M9PV M9P [ ] [ ] - CHE I I EK BK )
— —_ -
5 (PNP) F8P - o ° o] i | e|e|e|e|e@
E — X
) kabel | tak | 2.przewod. |24v|12v| — |-M2BV | M98 e e - |5 2ot 0 0
) zatopiony F8B — [ [ ] @] g o o o 0 o
Z—g wskaznik 3-przewod.(NPN) MONWV | MONW [ [ @) g [ K
S | diagostyczny 3-przewod.(PNP) MIPWV | M9IPW ® ° @) e [ M)
A (2-kolorowy)
To0d 2-przewod M9BWV | M9BW [ [ ] @] [ K
(o]0[0]0] m! | .
(wskagnik o Raiotowy) — M9BA — ° o o o/oo]e
+ Dhugos$¢ kabla przytgczeniowego 0,5m....... - (przyktad) MON

3m... L (przyktad) MONL
5m... Z (przyktad) MONWZ

Elektroniczne czujniki potozenia oznaczone “C wykonywane sg na zaméwienie.
Uwagi: 1) Nalezy zwréci¢ uwage na histereze w czujnikach z dwukolorowym wskaznikiem.

W przypadku ich stosowania nalezy zapoznaé sie z informacjami zawartymi w rozdziale ,Histereza czujnikow potozenia” str. 5/23-12.
2) W przypadku stosowania czujnikow D-F8[] w chwytakach @6 i @10, nalezy je instalowa¢ w odlegtosci co najmniej 10 mm od materiatow magnetycznych (np. zelaza itp.).

strona 5/23-1
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Seria MHZJ2

Symbole graficzne:
Dwustronnego dziatania

]

Jednostronnego dziatania,
normalnie otwarty

Jednostronnego dziatania,
normalnie zamkniety

strona 5/23-2

Chwytaki rownolegte z ostong przeciwpytowa

Parametry techniczne

Czynnik roboczy

Sprezone powietrze

dwustronnego dziatania

6: 0,15 do 0,7 MPa
@10:0,2do 0,7 MPa

dziatania |yormalnie zamkniety

Cisnienie @16 do ¥25: 0,1 do 0,7 MPa
pracy
jedno- normalnie otwarty @6: 0,3 do 0,7 MPa
stronnego 210: 0,35 do 0,7 MPa

@16 do ¥925: 0,25 do 0,7 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego

-10 do 60°C (bez zamarzania)

Powtarzalno$é

+0,01mm

Maksymalna czestotliwo$¢ pracy

120 cykli/min

Smarowanie

Niewymagane

Sposoéb dziatania

Dwustronnego dziatania, jednostronnego dziatania

Czujniki potozenia (opcjonalnie) Ywaga)

Elektroniczne czujniki potozenia (3-przewod., 2-przewod.)

Uwaga: Szczegbtowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1

Modele
Sita trzymania Ywaga?) Skok —

Sposob 9 Efektywna sita trzymania zamknigcia/ Masa

doiatania Symbol ttoka na jedng szczeke [N] otwarcia

[mm] Chwytanie Chwytanie (obustronny) (o]
zewnetrzne wewnetrzne [mm]

MHZJ2- 6D 6 3.3 6.1 4 28
Dwustron- | MHZJ2-10D | 10 9.8 17 4 60
nego MHZJ2-16D | 16 30 40 6 130
dziafania | MHzJ2-20D | 20 42 66 10 250
MHZJ2-25D | 25 65 104 14 460
MHZJ2- 6S 6 1.9 4 28
_gé MHZJ2-10S | 10 6.3 4 60
g Té’ g MHZJ2-16S | 16 24 - 6 130
2 g |95 MHZJ2-20S | 20 28 10 255
S§ MHZJ2-255 | 25 45 14 264
? § MHZJ2- 6C | & 3.7 4 28
3 22 MHZJ2-10C | 10 12 4 60
- E‘% MHZJ2-16C | 16 - 31 6 130
28| MHZJ2-20C | 20 56 10 255
MHZJ2-25C 25 83 14 460

Uwaga 1) Dane przy ci$nieniu pracy 0,5 MPa, chwytanie w $rodku skoku, ramige uchwytu L=20 mm.
2) W podanych wartosciach nie uwzgledniono masy czujnikbw potozenia.

Opcje
@ Korpus w wykonaniu z czopem mocujacym
T k h St del
N Polozenie yp przytaczy pneumatycznyci osowane modele
przytaczy | MHZJ2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 PMsiomese o

- Standardowe M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [ J

E Przytagcza z boku| M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [ J

W | Przytgcze osiowe| Whbudowana przytaczka @4 do przewodu wspdtosiowego| @ -

K Przytacze osiowe| Wbudowana przytgczka wtykowa @4 - o

M | Przylgcze osiowe M5 x 0.8 — L4

*) Szczegbtowe parametry techniczne opcji wykonan korpusu — patrz ,Wykonania korpusu z czopem
mocujacym” str. 5/21-15.
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Seria MHZJ2

Budowa - MHZJ2-6 []

Dwustronnego dziatania — szczeki otwarte

.
o)
\\J

(o)

A
\\F

Dwustronnego dziatania — szczeki zamkniete

i
L

:}'\

=

=
= 4 .!_4
S

I

Jednostronnego dziatania — normalnie otwarty

=
%:wugmm:

Jednostronnego dziatania — normalnie zamkniety

AN T

Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 |Korpus stop aluminium 19 |Filtr odpowietrzenia poliwinyloformal
o |Tiok @10, @16: stal nierdzewna @20, @25: 20 | Sprezyna (normalnie otwarty) | stal sprezynowa nierdzewna
020, @25: stop aluminium | &nodowany na twardo 21 | Sprezyna (normalnie zamkniety) | stal sprezynowa nierdzewna
3 |Dzwignia stal nierdzewna obrabiana cieplnie 22 |Uszczelka ttoczyska NBR
4 Prowadnica stal nierdzewna obrabiana cieplnie 23 |Uszczelka tloka NBR
5 |Szczeka stal nierdzewna obrabiana cieplnie 24 |Uszczelka NBR
6 |Ogranicznik rolek stal nierdzewna 25 |Uszczelka NBR
7 | O$ dzwigni stal nierdzewna azotowana
8 |Obsada magnesu stal nierdzewna
9 |Obsada mosigdz
10 |Blokada obsady stal nierdzewna
11 | Pokrywa stop aluminium Zestaw serwisowy: komplet uszczelnien
12 | Piersciert amortyzujacy poliuretan Symbol zamoéwieniowy Opis
13 |Magnes magnes niklowany Zestaw zawiera poz. 22, 23, 24 i 25
14  |Kulki stalowe stal tozyskowa chromowa WMHZJ6-PS z tablicy ,Wykaz czesci”
15 | Watek igietkowy stal tozyskowa chromowa
CR kauczuk chloroprenowy Zestaw serwisowy: ostona przeciwpytowa
16 g'i{:c?i{:vpyfowa FKM kauczuk fluorowy Materiat Symbol zaméwieniowy
Si kauczuk silikonowy CR MHZJ2-J6
17 | Pierscieni sprezysty stal niklowany FKM MHZJ2-J6F
18 | Korek odpowietrzajacy mosigdz niklowany chemicznie Si MHZJ2-J6S

O
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Seria M HZJ2 Chwytaki rownolegte z ostong przeciwpylowa

Budowa — MHZJ2-10[1do 25[]

Dwustronnego dziatania — szczeki otwarte

Jednostronnego dziatania — normalnie otwarty

Wykaz czesci Zestaw serwisowy: komplet uszczelnien
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Chwytak/symbol zaméwieniowy zestawu Opis

1 |Korpus stop aluminium MHZJ2-100] | MHZJ2-16(] | MHZJ2-20(] | MHZJ2-25[] Zpisz‘ﬁ‘gé%wiigqa
2 |Tiok al % ot sstgpn;rjdnmﬁ anodo?vi%y 0 o MHZJ10-PS | MHZJ16-PS | MHZJ20-PS | MHZJ25-PS | *'%0 [y
3 |Dzwignia stal nierdzewna obrabiana cieplnie
4 |Prowadnica stal nierdzewna obrabiana cieplnie
5 |Szczeka stal nierdzewna obrabiana cieplnie Zestaw serwisowy: ostona przeciwpytowa
6 |Ogranicznik rolek stal nierdzewna Materiat Chwytak/symbol zaméwieniowy ostony
7 |0$ dzwigni stal nierdzewna azotowana MHZJ2-10[]| MHZJ2-16[]| MHZJ2-20[]| MHZJ2-25[]
8 |Pokrywa stop aluminium anodowana na twardo CR MHZJ2-J10 | MHZJ2-J16 |MHZJ2-J20 |MHZJ2-J25
9 | Pierscieri amortyzujacy poliuretan FKM MHZJ2-J10F | MHZJ2-J16F| MHZJ2-J20F | MHZJ2-J25F
10 [Magnes elastyczny kauczuk syntetyczny Si MHZJ2-J10S| MHZJ2-J16S| MHZJ2-J20S| MHZJ2-J25S
11 |Kulki stalowe stal fozyskowa chromowa|
12 | Watek igietkowy stal fozyskowa chromowal
13 |Kotek walcowy stal nierdzewna
14 |Pierscien sprezysty stal niklowany
15 | Korek odpowietrzajacy A mosigdz niklowany chemicznie
16 | Filtr odpowietrzenia poliwinyloformal
17 | Sprezyna (normalnie otwarty) | stal sprezynowa nierdzewna
18 | Sprezyna (normalnie zamkniety) | stal sprezynowa nierdzewna
19 |Uszczelka ttoczyska NBR
20 |Uszczelka ttoka NBR
21 |Uszczelka NBR

CR kauczuk chloroprenowy

Ostona

22 przeciwpylowa FKM kauczuk fluorowy

Si kauczuk silikonowy

strona 5/23-4
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Wymiary

MHZJ2-6[]

Dwustronnego/jednostronnego dziatania
Wykonanie podstawowe

/‘
\‘

)
AL

o7H8 +8.022

gteb. 1.5

4 X M2

(otwor gwintowany
do mocowania naktadek)

M3

Seria MHZJ2

Podziatka 100%

(przytacze zamykania szczek)*

2.5

M3

(przytacze otwierania szczek)*

©
=

]
L

5.5

17

+ W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytgczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

2 X M3 przelotowe (otwor gwintowany do mocowania)

°s Wykonany otwér przelotowy @2.6 (otwoér do mocowania)
<
— R
—~ _ _ [N o
& = &
<
_| e 25.5
+ © r
Mg
5 kot 11 28.7
i< c
I X
= § 53
o N
8
f
r =

(14)

O
:

Wymiary rowkéw do mocowania

czujnikéw potozenia

IR

p
Rowek do
4.8 mocowania czujnika
|
B 7 <
i
> 9
SN o
)/
|
N

strona 5/23-5



Seria M Hz J2 Chwytaki rownolegte z ostong przeciwpytowg

Wymiary
MHZJ2-10[]

Dwustronnego/jednostronnego dziatania

Wykonanie podstawowe

@2H9*392% gteb. 3

5.2 +0.02

fan
e

g
s
\

A
S

7.6 +0.02

o3

Rl e j
18

2 X M3 gfeb. gwintu 6
(otwor gwintowany do mocowania)

Wymiary rowkéw do mocowania
czujnikéw potozenia
e - T

Rowek do mocowania
czujnika (z obu stron)

2.5

. - I

Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikow potozenia,
nie jest mozliwe wykorzystanie otworéw
przelotowych do mocowania chwytaka.

strona 5/23-6

211H9 *3 3 gteb. 2

@1

Podziatka 90%

16.4 +0.05

1.4

2 X M3 gteb. gwintu 6

(otwor gwintowany do mocowania)

4 X M3 gteb. gwintu 5.5 (otwér gwintowany do mocowania)

Wykonany otwér przelotowy @2.6 (otwér do mocowania)

(przytacze otwierania szczek)*

=
<
ul
—— 2 B
g - 1 - - ol
- —_——— | 1 1
© -0
go og 23
Y
N
N “:
2— @ 12 31
19} Koy
§ 2 57
5] N
M3
4XM2.5 (przytacze zamykania szczek)*
(otwor gwintowany
do mocowania naktadek) M3
8
o9
© ~
\a

@]

M

11

&

o |
]

5.

19

+#W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytaczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

™



Wymiary
MHZJ2-16 [

Dwustronnego/jednostronnego dziatania
Wykonanie podstawowe

@3H9+3:025 gleb. 3

6.5 +0.02

¥

L
v

o
AV

11 40.02

o N

22

Q

T

15

2 X M4 gteb. gwintu 8

(otwor gwintowany do mocowania)

+0.043

G17H9 o gteb. 2

Wymiary rowkéw do mocowania

czujnikéw potozenia

I
Rowek do mocowania
czujnika (z obu stron)
2.1
|
(o)
ool
\5 n
o4 |
1
- - _J

Seria MHZJ2

Podziatka 60%

M5

4 X M3 (przytacze zamykania szczek)*

(otwor gwintowany
do mocowania naktadek)

M5
(przytacze otwierania szczek)*

&

e -
H &

13

-0.05

7.5

19

* W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytgczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

4 X M4 gteb. gwintu 8 (otwér gwintowany do mocowania)
Wykonany otwér przelotowy @3.4 (otwér do mocowania)

(45)

wn
— ®
! T ( - .
©
— g 8
&
245
Na| s
i 15 34.8
- .
o s
] @ 67.3
N &
2 g
:| & 30 g
e) N F
©
_ R
. D
© '
Q

2 X M4 gteb. gwintu 4.5
(otwor gwintowany do mocowania)

SVC strona 5/23-7
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Seria M Hz J2 Chwytaki rownolegte z ostong przeciwpytowg

Wymiary
)220 -
Dwustronnego/jednostronnego dziatania Podziatka 60%

Wykonanie podstawowe M5

(przytacze zamykania szczek)*

4 X M4
(otwor gwintowany
do mocowania naktadek)

M5
(przytacze otwierania szczgk)*

: &

O

15

8.5

23

+#W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytaczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

4 X M5 gieb. gwintu 10 (otwor gwintowany do mocowania)
Wykonany otwér przelotowy @4.3 (otwér do mocowania)

24H9 0% gteb. 4
7.5 +0.02
°5
©
N / —\T
=
| O | ls €
HEVRANG T — —
/ 8 g +- - 8 9
o
g \e @<{§~ — s, —
3 (e @
B!
@21H9 *§0%2 gieb. 3 oo = 29
18 g9 °%
) 20 43.5
©
b =
& g 84.8
2 X M5 gteb. gwintu 10 2 e
(otwor gwintowany do mocowania) § % 35 8
= o
@) N Fi
© ©
s SIERY
@ T &1 @
; . . =) ¢
Wymiary rowkéw do mocowania é
czujnikow potozenia

~

2 X M5 gfeb. gwintu 8
Rowek do mocowania , - -
czujnika (z obu stron) (otwor gwintowany do mocowania)

& ¢ | ©
e :
Neolo/d

14

2.1

strona 5/23-8



Seria MHZJ2

Wymiary

MHZJ2-25 ]

Dwustronnego/jednostronnego dziatania
Wykonanie podstawowe M5

(przytacze zamykania szczegk)*

4 X M5
(otwor gwintowany
do mocowania naktadek) M5
(] (przytacze otwierania szczek)*
&

20

Vo - -
A=A &
6 12 —
9

24

0
12 -0.05

* W modelach jednostronnego dziatania jeden z otworéw przytgczeniowych spetnia role odpowietrzenia.

4 X M6 gteb. gwintu 12 (otwor gwintowany do mocowania)

G +0:030 gleb. 4 Wykonany otwor przelotowy @5.1 (otwér do mocowania)
0 .
10+0.02 ° ;
e
—
I
v 1o o B
‘@f\ﬁﬂ' e —
Q
4 o ~ J - «© [s\)
~ < =~ @ 0
o
sl | N | c/tH — —
2 CaG
E +J +J
N |
N— 30
@26H9*30%2 gieb. 3.5 -
22 ANl oo
a7 25 53
(S}
(<2}
el - 102.7
® g
2 X M6 gteb. gwintu 12 > .GE* o
(otwor gwintowany do mocowania) K E 36.5 %
Z| s ©
Ol N pox
(3]
( "
. P . o N
Wymiary rowkéw do mocowania = TO—© % : o
czujnikéw potozenia Q
( T o 7 L |

Rowek do mocowania
czujnika (z obu stron) 2 X M6 gieb. gwintu 10

(otwor gwintowany do mocowania)

o

©
\@é

|

G

O

3.5

strona 5/23-9
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Seria MHZJ2 z ostong przeciwpytowa
Wykonania korpusu: z czopem mocujgcym

Stosowane modele

Typ przytaczy pneumatycznych Stosowane modele
Symbol | Polozenie przytaczy | wHza2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHzJ2-25 |dwustronnego jednostronnego dziatania
dziatania  |normalnie otwarty |normalnie zamkniety
E Przytacza z boku M3 M5 [ (J (J
w Whbudowana przytgczka wtykowa @4 do przewodu wspoétosiowego [ — —
K Przytgcze osiowe Wbudowana przytgczka wtykowa @4 - ® d
M M5 — (J (J
Przytacza z boku [E]
Rowek do czujnika [mm]
(4 potozenia) Centryczny czop mocujacy Model A B D1 D2 E
(poza @10) 0.016
o MHZzJ2-1001] 15 7 128 Zo.043 11 | 40
.8 MHZzJ2-16010 | 20 | 10 1618 2912 15 | 435
48: MHzJ2-20000 | 22 | 12 20f8 922 19 | 51.7
T é MHzJ2-250000 | 25 | 15 25f8 .03 24 | 61.3
6} 487:7 *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania standardowego.
— 5/.B
Rowek do czujnika E A

(z obu stron)
(tylko @10)

* Patrz — tablica z wymiarami

* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikéw, nie jest mozliwe wykorzystanie otworéw przelotowych do mocowania chwytaka @10.

Przylacze osiowe (przytgcze wtykowe do przewodu wspétosiowego) [W]

[mm]
Rowek d - Stosowany przewod wspotosiowy Model A B D1 D2 E
owek do czujnika ~
(4 potozenia) _ MHZJ2-1000 | 15 7 128 10013 11 | 40
(poza O10) Centryczny czop mocujacy
P MHZJ2-16[1] 20 10 1618 0ous 15 | 435
N
— - 8 MHZJ2-20000 | 22 | 12 208 5083 19 | 51.7
& & — MHZzJ2-250001 | 25 | 15 2518 20523 24 | 61.3
3@ — | d 1 ﬂ / - *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sa takie same jak wykonania standardowego.
_ ] o
] H— w& s
%&W‘JJ D o o | Symbol graficzny Stosowane przewody wspotosiowe
1_/ G} ! Opis/Model TWO04B-20
max. 5 Parametr
Srednica zewnetrzna 4 mm
- B
Rov‘éek ?O czujnika 2 Maks. ci$nienie pracy 0.6 MPa
(z obu stron) E A O (Przesuw na zewnatrz) Min. promien gigcia 10 mm
(tylko @10)
y . d| Temperatura pracy —20 do 60°C
(PreesaoVeTaTE) 7 rateriat nylon 12

* Patrz — tablica z wymiarami

* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikow, nie jest mozliwe wykorzystanie otworéw przelotowych do mocowania chwytaka @10.

Zamiana przewodu wspoétosiowego na pojedyncze

Zmiana na przewody pojedyncze jest mozliwa przy zastosowaniu ztgczki:

Trojnik T, Tréjnik T o réznych srednicach,
Tréjnik Y, Trojnik T z gwintem zewnetrznym

trojnik typu Y lub trojnik typu T. W tym szczegblnym przypadku nalezy
zastosowac¢ ztgczki do przewodow pojedynczych i przewod $rednicy 3,2mm.

Tréjnik T

‘KWT04-523
Przewdd pojedynczy N, Wspbtosiowy

5

Przewdd pojedynczy

VD)
3
=
o
=

Przew6d wspdtosiowy

@ 1 9

Trojnik Y
:KWU04-S23

Przewdd pojedynczy

\

Przewod

4 - Przewod
jedynczy

strona 5/23-10

i,

Przewdd wspotosiowy

E @3,2

‘ Przewéd wspdtosiowy

T d

=

5

7 .
Oznaczenie[T]... Otwieranie szczgk

O
2

Oznaczenie[O]... Zamykanie szczgk



seria MHZJ2 z ostong przeciwpytowg
Wykonania korpusu: z czopem mocujgcym

Przytacze osiowe (z przytaczka wtykowa) [K]

Rowek do czujnika Stosowany przewéd [mmi
(4 poloZenia) , Model A B D1 D2 | E
(poza @10) Centryczny czop mocujacy o
o MHZzZJ2-10C1] 15 7 128 _0.043 11 | 40
- 8 MHZJ2-1600 | 20 | 10 1618 3218 15 | 435
© | r MHZzJ2-200000 | 22 | 12 20f8 .03 19 | 51.7
= | - .
- - f a MHZzJ2-25000] | 25 | 15 25f8 3053 24 | 61.3
G}’E% *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania standardowego.
max.5 Stosowane przewody
5 Przewod 5 Przewod
Rowek do czujnika ~51.B Opis/Model Prze]/vod zrrf;‘gr?u Prlgewod z Spr;gm z
(z obu stron) E A Znylonu | ;iekezonego | POliUretanu poliuretanu
(tylko @10) Parametr T0425 TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Srednica zewnetrzna [mm)] 4 4 4 4
* Patrz — tablica z wymiarami Maks. cisnienie pracy [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikéw nie jest mozliwe wykorzystanie Min. promien gigcia 13 12 10 _
otwordéw przelotowych do mocowania chwytaka @10. -
Temperatura pracy [°C] |-20 do 60 |-20 do 60 |-20 do 60 | -20 do 60
Materiat nylon 12 | nylon 12 | poliuretan | poliuretan
Przytacze osiowe gwintowe (z gwintem M5) [M]
Rowek do czujnika . [mm]
(4 pofozenia) Centryczny czop mocujacy Model A B D1 D2 E
(poza @10) o6
§ MHzJ2-10C1] 15 7 128 _0.043 11 | 40
T C;EU 9 MHZzJ2-160000 | 20 | 10 1618 0 0is 15 | 435
o), — T[] = MHZJ2-2000 | 22 | 12 2018 5055 19 | 51.7
= - - [=]
O o P S MHZJ2-2501] 25 15 25f8 20953 24 | 613
@ $ @ *) Pozostate parametry techniczne i wymiary, sg takie same jak wykonania standardowego.
(]
5/.B
Rowek do czujnika E A

(z obu stron)
(tylko @10) M5

Przytacze

* Patrz — tablica z wymiarami

* Uwaga: Przy zastosowaniu czujnikow nie jest mozliwe wykorzystanie
otworéw przelotowych do mocowania chwytaka &10.

Masa
I
9]
Wykonanie z czopem mocujgcym (symbol)
Model
E w K M
MHZJ2-10C1] 70 70 70 70
MHZJ2-16[1] 165 165 165 165
MHZJ2-20C1] 290 290 290 290
MHZJ2-25[1] 525 525 525 525

O
:
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Seria MHZ caujnii potosenia

Histereza czujnikéw potozenia

Czujniki potozenia majg histereze podobnie jak mikrotgczniki. Ustawienie potozenia czujnika nalezy przeprowadzac,

wykorzystujac jako wskazowki informacje z tablicy zamieszczonej ponizej.

Potozenie punktu zatgczania czujnika (ZAt)

Histereza

~

— 1

AT

Potozenie punktu zataczania czujnika (ZAt)

!

Histereza

Potozenie punktu wytgczania czujnika (WYt)

Potozenie punktu wytgczania czujnika (WYt)

Histereza
Model czujnika | D-Y59A, B D-Y7CIW(V) D-M9LIW(V) D-M9BAL
D-Y69A. B D-M9LI(V) Czerwona Zielona Czerwona Zielona Czerwona Zielona
Model chwytaka ovrey | PFOC o e O O B B o O v o
MHZ2-6[] nieodpowiedni 0.5
MHZ2-10C], MHZL2-100] 0.4 nieodpowiedni nieodpowiedni nieodpowiedni
MHZ2-16L], MHZL2-160] 0.4 0.5
MHZ2-20LC], MHZL2-20[] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1 nieodpowiedni
MHZ2-25[], MHZL2-25[] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1
MHZ2-32[] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1
MHZ2-40(] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1
MHZJ2-6[] 0.5 0.4 0.8
MHZJ2-10L] 0.5 nieodpowiedni 0.4 0.8
MHZJ2-16[] nieodpowiedni 0.5 nieodpowiedni 0.4 0.8
MHZJ2-20[] 0.5 0.5 1 0.4 0.8
MHZJ2-25[] 0.5 0.5 1 0.4 0.8

Mocowanie czujnikéw potozenia

Aby zamocowac¢ czujnik potozenia, nalezy wsung¢ go w rowek montazowy

w korpusie chwytaka, od strony pokazanej na rysunku zamieszczonym ponizej.
Po ustawieniu czujnika we wtasciwym potozeniu, nalezy go zablokowaé, dokre-
cajac wkretakiem zegarmistrzowskim wkret mocujacy dotgczony do czujnika.

Wkretak zegarmistrzowski

Wkret mocujacy czujnik

M2.5 x 4¢

@5 do J6

Czujnik potozenia

strona 5/23-12

Uwaga: Do dokrecania wkretu mocujgcego uzywaj wkretaka

zegarmistrzowskiego o $rednicy rekojesci 5 do 6 mm.
Moment dokrecenia powinien wynosi¢ 0,05 do 0,1 Nm.

Warto$é te osiaga sie, postepujac wedtug reguty zalecajace;j
od pofozenia, w ktdrym wyczuje sie op6r przy dokrecaniu wkretu
mocujgcego, dokreci¢ jeszcze nadal wkret mocujacy o 90°.



Wystawanie czujnikéw poza korpus chwytaka

¢ Wystawanie czujnika potozenia poza tylng krawedz korpusu chwytaka pokazano w tablicy ponizej.
¢ Dane z tablicy nalezy traktowac¢ jako wskazowki przy zabudowie czujnikéw potozenia w chwytaku.
e Czujnik model D-F8[1 nie wystaje poza korpus chwytaka.

Seria MHZ

Korpus standardowy L [mm]
Doprowadzenie kabla Osiowe Prostopadte
Schemat
ustawienia
czujnika —————— — T
777777 L EF
%
AN%
AN - 1 - 1 —r
S, . 7,
Model 2 D-Y59.] D-Y69.]
Sk - - - - - - -
chwytaka % D-Y7P D-Y7COW D-Mo] D-M9[W | D-M9BAL D-Y7PV D-Y7LJWV | D-M9LIV |D-M9wv
otwarte 9
d;.) MHZ2-6[] zar‘:kniete nieodpowiedni 1; nieodpowiedni F
o otwarte ! ieodpowiedni | nieodpowiedni | ni iedni — ieodpowiedni | nieodpowiedni | nieodpowiedni
- nie wiedni | nie wiedni | nie wiedni
-E MHZ2-10] Zamknicte 75 nieodpowiedni | nieodpowiedni | nieodpowiedni 65 P P P
© otwarte| —— 1
o] _ - ——
c el zamkniete 6 4 5 2
% owarte — — — S nieodpowiedni———— — — —
- i wiedni
o MHZ2-2001 zamknigte 4 4 2 2 P 3 3 . —_—
b twarte —— S —— —— —— —— - ——
c _ o
© Lz zamkniete 1 1 N —— = —= —— ==
g otwarte —_— _ - _ —— - — -
i MHZ2-32] zamknigte 3 3 - _ 2 2 - —_
; otwarte —— S —— —— —— —— __ —
MHZ2-400] zamknigte 2 2 —— == 1 1 i —
g‘ otwarte 11 16 9
S MHZ.J2-6L] zamknigte 13 18 11
Y otwarte 5 cosboniodn |12 3 codboniodn
E MHZJ2-10[] Zamkiete = nieodpowiedni 16 5 nieodpowiedni
§ otwarte ) o 2 9 ) I i
E. MHZJ2-160] Zamkniete nieodpowiedni 5 145 nieodpowiedni 3
g otwarte == —_— 3 == N
(<) MHZ.2-200] zamknigte 3 3 11 1 1
8 otwarte —— —_— I - __
N | MHZJ2-250] zamknigte 2 2 9.5 — S
.g otwarte 0.5 TN —_— MR
8 MHZL2-10D Zamknigte 5 . o nieodpowiedni . o 75 . o nieodpowiedni . o
.g otwarte nieodpowiedni nieodpowiedni nieodpowiedni nieodpowiedni
N N - S I
8 MHZzL.2-16D zamknigte 8 6 ) o 7 4
) nieodpowiedni
€ otwarte = —= == == —— —— —— —
<) R zamknigte 7 7 5 5 6 6 3 3
2 otwarte —_ - _ - _ _ - ——
§| MHZL2-2D [ i 55 55 35 3.5 4.5 4.5 15 5
T otwarte —— —_
N % MHZL2-10S v = nieodpowiedni nieodpowiedni
Ol2 zamknigte ——= . o ) o —_— . o . o
™ k= otwarte nieodpowiedni nieodpowiedni nieodpowiedni nieodpowiedni
E _—— _— _— —_
0| 2| MHZL2-16S .
1 knigt 2 ——
a § zamanee 8 1 nieodpowiedni
S5 otwarte —— —_— —— — == - —— —
E g s zamknigte 1 1 —— == —_— — == ——
g otwarte —_— —_— P R —_— N R —_
2 | MHZL2-25S -
B zamkniete —_ —— N R —_— - _— N
= otwarte | —— codbowiodi —— codbowiodn
—g MHZL2-10C Zamkiete 55 . o nieodpowiedni . . 15 nieodpowiedni
2 otwarte nieodpowiedni nieodpowiedni nieodpowiedni nieodpowiedni
s N - R —
s | MHZL2-16C -
= zatmknfte 5.5 3.5 nieodpowiedni 45 15
£ otwarte —— —— — — —_— —— __ _
g| MHZ220C lamcies| 3.5 35 15 15 25 25 = __
s otwarte — —_ —— —— —— —_— __ —
B
£ MHZL2-25C zamkniete 15 15 __ —— 0.5 0.5 —— ——

Uwaga: ,-” oznacza, ze czujnik nie wystaje poza korpus chwytaka.
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Seria MHZ Czujniki potozenia

Wykonanie z centrycznym czopem mocujgcym L [mm]
Doprowadzenie kabla Osiowe Prostopadte
Schemat +I.>
ustawienia L L
czujnika =
— _— ;
X HEN NN NN
%\
%\ %
% \ %
® \ %
o \ %
K D-Y59C] D-Y69]
Model T - -
chwytaka & D-Y7P D-Y7OW D-M90] | D-M9CW | D-M9BAL D-Y7PV D-Y70WV | D-M90IV | D-M9CWV
otwarte _ 4 —

©°| MHZJ2-10000C] )

H zamkniete == ) - 8 == ) I
© O otwarte __ nieodpowiedni 1 ———{nieodpowiedni
€ S, | MHzJ2-16000——

o a zamknigte ) o - 6.5 ) o ——

r s p— nieodpowiedni — — — nieodpowiedni — —
(o] a MHZJ2-201C1] -

N © zamkniete —_— —— 3 —_— R

N R otwarte —_ _ - — _

o MHZzJ2-25 zamknigte —_— —_— 1.5 J— N

Uwaga: ,-” oznacza, ze czujnik nie wystaje poza korpus chwytaka.
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Seria MHZ
Dobor modelu

Dobo6r modelu

Przebieg procesu doboru chwytaka
Okreslenie > Okreslenie I Okreslenie sit zewnetrznych
m sity trzymania m ramienia uchwytu m dziatajgcych na szczeke

IEZT8] Okreslenie sity trzymania

(Ustalenie warunkow pracy ) >< Obliczenie wymagane;j sity trzymania ) >< Wybér odpowiedniego modelu )
Nyl Elelsan) ekl MHZ[_]2-16 chwytanie zewngtrzne
- wedtug masy przedmiotu
Przyktad ’Masa przedmiotu-0,1kg H e Chociaz wystepujg roznice w zaleznoéci od roz- —
nych czynnikéw takich jak np. wspétczynnik tarcia 50
pomiedzy naktadkami szczek a przedmiotem chwy- ——Cisnienie 0.7MPa
tanym, wybierz model, ktory zapewni site chwytania = 40— _Tos Mpa
10 do 20 razy wigksza od sity ciezkosci przedmiotu. © 30 0.5 MPa
Uwaga 1: Blizsze informacje wyjaéniajace metode 8 ogb- [ 0.4amPa
doboru — patrz punkt ,Wyjasnienie metody doboru” g 20 0.3 MPa
Zamieszczony ponizej. G T 0.2 MPa
* W zastosowaniach, w ktérych wystepujg duze przy- L 10 i
spieszenia lub uderzenia itp., nalezy przyjac jesz- @ i
cze wiekszy wspoétczynnik bezpieczeristwa. 0 10 20 30 40 50 60
Przyktad: Sita chwytania ma by¢ co najmniej 20 razy Ramie uchwytu L [mm]
wieksza od sity ciezkosci przedmiotu.
Wymagana sita trzymania = 0,1kg x 20 x 9,8m/s? = * Dla wybranego modelu MHZ[2-16D
=min. 19,6N sita trzymania wynosi 24N.

Sita wyznaczona zostata z wykresu

| powyzej w punkcie przecigcia dtugos-

’Dh.]goéc': ramienia uchwytu: L=30 mm ] | ci ramienia uchwytu L =30 mm z
krzywg cisnienia pracy 0,4 MPa.

e Sita trzymania jest 24,5 razy wigksza

od sity ciezkosci przedmiotu, co spet-

l nia warunek sity trzymania 20-krotnie

> wiekszej od sity ciezkosci przedmiotu.

’ Cisnienie pracy: 0,4 MPa

— Wyjasnienie metody doboru

W przypadku przedmiotu chwytanego
jak pokazano na rysunku po lewej

¢ ¢ stronie i przyjeciu znaczenia symboli
jak ponizej:
4 ® F: sita trzymania [N]

y: wspoétczynnik tarcia pomiedzy

szczekami a przedmiotem chwytanym

m: masa przedmiotu chwytanego

g: przyspieszenie ziemskie (= 9,8m/s?)
f f mg: sita ciezkos$ci przedmiotu

HF HF chwytanego [N]

- warunkiem, aby przedmiot nie

mg wypadt jest:
wSita trzymania powinna by¢é min. 10 do 20 razy wigksza od sily ciezkosci przedmiotu”. 2 x IJF >mg
Warunek ten, zalecany przez SMC, oparty jest na obliczeniach ze wspdiczynnikiem bezpieczeristwa a = 4, —
ktory uwzglednia wystapienie sit uderzeniowych podczas normalnego przenoszenia uchwyconego przedmiotu. T L.
DI 0.2 DI 0.1 llos¢ szczek
a = 0. au=0.
L L stad
mg mg
F=———x4 F=—x4 mg
2x0.2 2x0.1 F>——
2xpu
=10 xmg =20 xmg
* * Ze wspotczynnikiem bezpieczenstwa
. . ” sita F wynosi:
10 x sita ciezkosci przedmiotu 20 x sita ciezkosci przedmiotu »a sha ynos
Uwagi: ® Nawet w przypadkach, gdy wspéfczynnik tarcia jest wigkszy od 0,2, ze wzgledow mg
bezpieczenistwa, SMC zaleca wybiera¢ chwytak, ktorego sita chwytania jest co najmniej 10 do F=———xa
20 razy wigksza od sity cigezkosci przedmiotu. 2x H

* Wigkszy wspdiczynnik bezpieczeristwa nalezy przewidzie¢ w przypadku wystgpowania
wysokich przyspieszen, duzych sit udarowych itp.
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Seria MHZ

Dobér modelu

IZEZ8N Efektywna sita trzymania: seria MHZ[2 dwustronnego dziatania, chwytanie zewnetrzne —

Sita chwytania zewnetrznego Sita chwytania zewnetrznego
¢ Okreslenie efektywnej sity trzymania
Efektywna sita trzymania F przedstawiona na MHZ2-6D/MHZA2-6D MHZ2-25D/MHZL2-25D
wykresach obok oznacza site dziatajgcg na [ [
jedng szczeke chwytaka, gdy obie szczeki lub 100 v g T
naktadki na szczeki s w petnej stycznosci z 6 Cisnjar] ——|CiSnienie ?’7 MPa
chwytanym przedmiotem, jak to pokazano na \\ 'e’"P 0,7 Mp 2 80 — \O,?_ MPa
rysunku ponizej. % , ,6 MP, % 0,5 MPa
F g — 0,5 Mp, é 60 e
g N g 40 0,3 MPa
¢ & P — 0.3 Mp, g ‘
A I 2 & 0,2 MPa
0,2 Mp, 20
® ¢
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ramig uchwytu L [mm] Ramig uchwytu L [mm]
Chwytanie zewnetrzne
MHZ2-10D/MHZL2-10D MHZ2-32D
MHZA2, MHZ2, MHZL2 250 T T
- 20 Cisnienie 0,7 MPa
I $ —_—
& 200
I . 0,6 MP
= % ! = . Cinienie 0,7 MPa = \’ﬁ'ﬁp
' 5% £ 0,6 MPa £ 150 el
[ N g 0,5 MPa g 0,4 MPa
] i — 0,4 MPa £ 100 0,3 Mng
| (‘7_!; 0,3 MPa :7_!; 0,2 MPa
5 0,2 MPa 50
0 10 20 30 40 50 0 50 100 150
Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
MHZ2-16D/MHZL2-16D MHZ2-40D
‘ ‘ ‘ ‘ 400 e o !
Cisnienie 0,7 MPa
50l Ciénienie 0,7 MPa | 350
1 | 0,6
4o ——— 06 MPa || 800 Y MPa
Z % | o05Mpa ‘ ‘ Z 250 5 MPa_
o C g 0,4 MP.
g 30— 0,4 MPa | § 200 e
€ —T | €
g 5 0,3 MPa & 150 03 MPa___
= ‘ f =
z 0,2 MPa L 400 0.2 MPa
(] (]
10 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200

Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]

MHZ2-20D/MHZL2-20D

60 ﬁCi\s;ni?nie 07 MPa |
\
0,
50 gMPa‘
— | | o5
= 40 .0, iMPa
S | 0.4 MPa
C
EX 03w
£ 20 0,2 MPa
s
T
0 20 40 60 80

Ramig uchwytu L [mm]
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Seria MHZ

Dobo6r modelu

ICET8H Efektywna sita trzymania: seria MHZJ2 dwustronnego dziatania, chwytanie wewnetrzne —

. Sita chwytania wewnetrznego Sita chwytania wewnetrznego
¢ Okreslenie efektywnej sity trzymania
Efektywna sita trzymania F przedstawiona MHZ2-6D/MHZA2-6D MHZ2-25D/MHZL2-25D
na wykresach obok oznacza site dziatajgcg 7 I I I
na jedng szczeke chwytaka, gdy obie szczeki 160 L
lub naktadki na szczeki sg w petnej stycznosci 12 140 Cls?|en|g 0,7 MPa
z chwytanym przedmiotem, jak to pokazano 10 0,6 Mpa|
na rysunku ponizej. = P, — 120
ysunku ponizej = —Cisnienie 0,7 ypy, z 0,5 MPa|
F s 8 6Mm, @ 100 .
c »0 MP3 c 0,4 MPa|
! E ol — 0,5 Mp, E & :
& & g8 — 0,4 MPa [ 0’3i MPa_
% 4 0,3 MPa % 20 0,2 MPa
— 0,2 MP.
© 1 a
: € 2 20
v
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
Chwytanie wewnetrzne
MHZ2-10D/MHZL2-10D MHZ2-32D
MHZA2, MHZ2, MHZL2 ‘ 300 ] T T
- 25 Cisnienie 0,7 MPa ——(Cisnienie 0,7 MPa
(s 0,61 250 0,6
: % ” ,6 MPa | — | | 06/MPa
- 1 i = 0,5 MPa = 200 0,5 MPa
Z 0, Z
E‘ | 2 & £ 15 il £ 0,4 MPa
L g 0 {3 — g 150
s . .‘ MFTa = 0,3 MPa
L p 0,2 MPa 5 100 02 MiPa
(% (% !
5 50
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100
Ramig uchwytu L [mm] Ramig uchwytu L [mm]
MHZ2-16D/MHZL2-16D MHZ2-40D
70 500 A T T
o0 Cis’rlieni(i 0,7 LVIPag —Cignienie 0,7 MPa
06MPa | 400 [————1-0,6 MP
50
= 0,5 MPa‘ ‘ = 0 0,5 MPa
2 40 0,4 MP‘a 2 0,4 MPa
S %0 03 Ll S 200 0,3 MPa
5 20 0,5 MPa (;Es 0,2 ﬂélPa
@ ? 100
10
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100 120
Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
MHZ2-20D/MHZL2-20D
100 —___ Cisnienie 0,7 MPa
= 80 _0_:6 MPa
g — L | 05MPa
g 60 04
€ —_— Y MPa
f 0,3 MPa
© =
= 0,2 MPa
20
0 20 40 60 80 100
Ramie uchwytu L [mm]
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Seria MHZ

Dobé6r modelu

IEXZZEH Efektywna sita trzymania: seria MHZ[ ]2 jednostronnego dziatania, chwytanie zewnetrzne —

* Okreslenie efektywnej sity trzymania
Efektywna sita trzymania F przedstawiona

na wykresach obok oznacza site dziatajgcg ‘ ‘
na jedng szczeke chwytaka, gdy obie szczeki 4 80 S
lub nakfadki na szczeki sg w petnej stycznosci ~~{_Ci$nienie 0.7 MPa \&ﬂn e 0,7 MPa
z chwytanym przedmiotem, jak to pokazano I~ | ’
na rysunku ponizej. z 3 — 5 é e Z 60 ——0,6 MPa ‘
Ko ’ a ©
g T e | —1 | o5mpa
E 2 0,5 MPa E 40 ——
v @ g oy B — 0,4 MPa
o —_— ,4 MPa ®
a4 —— B 20— 0,3 MPa
@® & 0,3 MPa
0,2 MPa
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100

Chwytanie zewnetrzne

Sita chwytania zewnetrznego

Sita chwytania zewnetrznego

MHZ2-10S/MHZL2-1 -
MHZA2, MHZ2, MHZL2 5 Bi T ‘OS T MH222 325
- Cisnienie 0,7 MPa S0
|A
| 4 & 10 0.6 MPa 200———ICisnienie 0,7 MPa—
= 1 _ 1 = 0,6
V—i £ 5 é % 8 — 0,5 MPa % 150 \’!_‘Mpa
[ [ i S 6 g 075 Mpa
. £ ——— | 04MPa € 100 0,‘4 MPa
. - g 4= ————7— 0,3MPa-| E 0,3 MPa
(] 5 w 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150
Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
MHZ2-16S/MHZL2-16S MHZ2-40S
{ 350 I I
a0—— Ciénienie 0,7 MPa| s ————enienie 0,7 MPa
S [ ‘ 0,6 MPa
: 250
Z 30— * e = 0,5 MPa
= — % S 200
5 _ o,j ij § 0,4 MPa
E 20 T E 150
IS 0,3 MP £ 0,8 MPa
g 1 £ 100
» 10 : 7]
O.T MPa 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200

strona 5/23-18

MHZ2-6S/MHZA2-6S

Ramie uchwytu L [mm]

MHZ2-25S/MHZL2-25S

Ramie uchwytu L [mm]

Ramig uchwytu L [mm]

Ramig uchwytu L [mm]

MHZ2-20S/MHZL-20S

60
T ]
50— giénieqie 0,7 MPa |
] ,6 MPa
Z 40 T
‘© 0,5 MPa
g 30 |
€ 0,4 MPa
£ 9 |
@ 0,3 MPa
g ]
10 —
0,2 MPa
0 20 40 60 80 100

Ramie uchwytu L [mm]
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Dobo6r modelu

Seria MHZ

m Efektywna sita trzymania: seria MHZ[ ]2 jednostronnego dziatania, chwytanie wewnetrzne —

* Okreslenie efektywnej sity trzymania
Efektywna sita trzymania F przedstawiona
na wykresach obok oznacza sit¢ dziatajgcg
na jedng szczeke chwytaka, gdy obie szczeki
lub nakfadki na szczeki sg w petnej stycznosci
z chwytanym przedmiotem, jak to pokazano
na rysunku ponizej.

F

® &

Chwytanie wewnetrzne

Sita chwytania wewnetrznego

Sita chwytania wewnetrznego

MHZA2, MHZ2, MHZL2

ﬁ > ©

Il

T

= >

MHZ2-6C/MHZA2-6C

8
B \{wmeme 0,7 MPa
Z 6
E 4 0,5 MPa
E I —
8
5 , - 0,4 MPa

0)3 MPa
0 10 20 30

Ramie uchwytu L [mm]

MHZ2-10C/MHZL2-10C
T ]
20 Ciéni‘enie 0,7 MPa |
0,6 MPa
Z 15 l
s 0,5 MPa
]
’% 10 0,4 MPa
é 0,35 MPa
@ 5
0 10 20 30 40 50

Ramie uchwytu L [mm]

MHZ2-16C/MHZL2-16C

60 I
Cisnienie 0,7 MPa
50 |
0,6 MPa
Zz 40 0,5 MPa
©
§ 30 0,4 MPa—|
g o]s_MpLa
% |
10 0,25 MPa

0 10 20 30 40 50 60
Ramie uchwytu L [mm]

MHZ2-20C/MHZL2-20C

100 I [ [
Cisnienie 0,7 MPa
80 | 06l P
= | *°Mpa
s 60 0,5 MF"a
‘S
§ 0,4 MPa
40 ; !
= 0,3 MPa
% 0,25 MPa
20
0 20 40 60 80 100

Ramie uchwytu L [mm]

MHZ2-25C/MHZL2-25C

T T

T
140 | cignienie 0,7 MPa
120 —
0
T ,6 TAllPa
% ] 0,5 MPa
g 80 i
g _ 0,4 MPa
% 60 T
= 0,3 MPa
S 40 i
5 |
20 0,25 MP,
0 20 40 60 80 100120
Ramig uchwytu L [mm]
MHZ2-32C
250 —L____ | Ci$nienie ‘0,7 M‘Pa
200 — 0,6 MPa—
z 0,5 MPa
© 150 f f
g 100 0,3 MPa'|
<
7]
50
0 20 40 60 80 100
Ramie uchwytu L [mm]
MHZ2-40C
500
400 Cisnienie 0,7‘MPa<
. 0,6 MPa
_g 300 0,5 MPa
IS 0,4
£ a0 ,4 MPa
- 0,3 MPa
=
100
0 20 40 60 80 100 120
Ramie uchwytu L [mm]

O
:
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Seria MHZ

Dobé6r modelu

I8 Efektywna sita trzymania: seria MHZ[J2 dwustronnego dziatania, chwytanie zewnetrzne —

Sita chwytania zewnetrznego Sita chwytania zewnetrznego
¢ Okreslenie efektywnej sity trzymania
Efektywna sita trzymania F przedstawiona MHZJ2'6D/M HZAJ2'6D MHZJ2'25D/1 1'M H22'25D
na wykresach obok oznacza site dziatajgcg [ [ [
na jedng szczeke chwytaka, gdy obie szczeki 100 T —
lub naktadki na szczeki sg w petnej stycznosci 6 o \&n\' enfel);7 Mpa
z chwytanym przedmiotem, jak to pokazano \Qsme‘me 0,7 MPa 80 ———0,6 MP
na rysunku ponizej. z B 0,6 MP z
P B S ., ————YaMpa
F < 0,5 MPa § 60 0,4 MPa
€ — € ——
& 0,4 MPa & 0,3 MPa
¢ & @ — 0,3 MP : ——
z 2 g = 0,2 MPa
T 0,2 MPa 20
¢ &
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
Chwytanie zewnetrzne
MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D
MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2
20
= 15 CiSnienie 0,7 MPa
E 0,6 MPa
g 10 0,5 MPa
g 014 MPa
g | 0,3 MPa
° 0,2 MPa
0 10 20 30 40 50

Ramie uchwytu L [mm]

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

50

|

Ci §_nierTie 0,7 MPa

= 40
27 ——Tloe ij
£ a0 0,5.MP
g, 0,4 MPa
= 20 0,3 MPa ||
o 0,2 MPa
10

0 10 20 30 40 50 60
Ramie uchwytu L [mm]

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

1 1
2
60 \ﬂn‘eme 0,‘7 MPa‘i
50 0,6 MPz‘a
Z 0
% 20 S5 MPa
% —_— 014 MPa
E 30 — T
g 0,3 MPa
E 20 i
= 0,2 MPa
10
0 20 40 60 80

Ramie uchwytu L [mm]
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Seria MHZ

Dobér modelu

IZEI%H Efektywna sita trzymania: seria MHZ[]2 dwustronnego dziatania, chwytanie wewnetrzne —

3 Sita chwytania wewnetrznego Sita chwytania wewnetrznego
¢ Okreslenie efektywnej sity trzymania
Efektywna sita trzymania F przedstawiona MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D
na wykresach obok oznacza sit¢ dziatajgcg 7 I I I
na jedng szczeke chwytaka, gdy obie szczeki 160 Cisnienie !
lub naktadki na szczeki sa w petnej stycznosci 12 140 lsnlemei 0,7 MPa
z chwytanym przedmiotem, jak to pokazano 10 0,6 MPa|
na rysunku ponizej. = \\Ciéni‘enie 0,7 MPa =) 122 OEKIIPa|
s 8 8 f
F % \016 MPa % 0’4 MPa|
€ 6 —_ 0,5 MPa e 80 +
> >
> © 15 ——— 04 MPa £ 60 0’3:MP;r
g 4 0,3 MPa— 2 0,2 MPa
@ » 40
0,2 MPa
® o 2 20
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ramig uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
Chwytanie wewnetrzne
MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D
MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2 T T T T
25 —Ci$nienie 0,7 MPa
0,6 MP,
20 T N! a
z 0,5 MPa
£ 45—
5 0,4 MPa
1 T
g 10 0,3 MPa
= \ \
©
5 s 0,2 MPa

0 10 20 30 40 50 60

Ramie uchwytu L [mm]

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

60 —Cisnienie 0,7 MPa

50 0,6 MPa
— ’5
% 40 MPa
= 0.4 MPa
g 30 ——
> 0,3 MPa
S 2 —
= 0,2 MPa
wn

10

0 10 20 30 40 50 60

Ramig uchwytu L [mm]

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

100 —Ciénienie 0,7 MP4
80 0,6 MPa
% — | | 05MPa
= 60
g 0,4 MPa
g a0 0,3 MPa
o 0,2 MPa
wn
20

0 20 40 60 80 100
Ramig uchwytu L [mm]
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Seria MHZ

Dobé6r modelu

I8 Efektywna sita trzymania: seria MHZJ2 jednostronnego dziatania, chwytanie zewnetrzne —

Sita chwytania zewnetrznego Sita chwytania zewnetrznego
¢ Okreslenie efektywnej sity trzymania
Efektywna sita trzymania F przedstawiona MHZJ2-6S/MHZAJ2-6S MHZJ2-25S
na wykresach obok oznacza site dziatajgcg ‘ ‘ ‘
na jedng szczeke chwytaka, gdy obie szczeki 4 80 —— T
lub naktadki na szczeki sg w petnej stycznosci ~~__Ciénieni e 0.7 MPa \\Clswle Ll
z chwytanym przedmiotem, jak to pokazano I~ | ? 0,6 MP ‘
na rysunku ponizej. z 3 ; Z 60 , a
ysunku ponizej S ~— 0,6 MPa = \\T‘ ‘
C C 0’
g 2 — ,5 MPa g 40 \\ﬂﬁa
¢ & g E Fol— 0,4 MPa
8 —_ ,4 MPa 8 TT
b I — » 20— ,3 MPa
¢ & 0,3 MPa ‘ﬁ‘
0,25 MPa
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ramig uchwytu L [mm] Ramig uchwytu L [mm]
Chwytanie zewnetrzne
MHZJ2-10S
MHZAJ2, MHZJ2 I
§Clsmenie 0,7 MPa
- 10 \?
p————— 0,6 MPa
- = 8 B —
- £ [
(\ « 0,5 MPa
5 6 —F——
£
N
z 4 e 0,4 MPa
5 — | 10,35 MPa
2
0 10 20 30 40 50 60
Ramie uchwytu L [mm]
MHZJ2-16S
[ I ] I
40 Cisnienie 0,7 MPa
1
— 0,6
= a0 | TMPa
8 — 0,5 MPa
% [ ———
€ 20— 0,4 MPa
o 0,3 MPa
® 10— {
0,25 MPa
> YP

0 10 20 30 40 50 60

Ramie uchwytu L [mm]

MHZJ2-20S

50 \C"inierrieo,fMPa
O o6mPa

Z

ST 30— —05MPa

LT

% 20 0,4 MPa

©

&% 10 |_0,3MPa__|

0,25 MPa

0 20 40 60 80 100

Ramig uchwytu L [mm]
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Dobo6r modelu

Seria MHZ

XEI%N Efektywna sita trzymania: seria MHZ[J2 jednostronnego dziatania, chwytanie wewnetrzne —

* Okreslenie efektywnej sity trzymania
Efektywna sita trzymania F przedstawiona
na wykresach obok oznacza sit¢ dziatajgcg
na jedng szczeke chwytaka, gdy obie szczeki
lub nakfadki na szczeki sg w petnej stycznosci
z chwytanym przedmiotem, jak to pokazano
na rysunku ponizej.

® &

Chwytanie wewnetrzne

MHZAJ2, MHZJ2

Sita chwytania wewnetrznego

Sita chwytania wewnetrznego

MHZJ2-6C/MHZAJ2-6C

8
\Qénierie 0,7 MPa
z ¢ ‘
8 B 0,6 MPa
C
g 4 01 MPa
)
P ] 0,4 MPa
n 2 \T‘
0!3 MPa
|
0 10 20 30

Ramig uchwytu L [mm]

MHZJ2-25C
140 AT f
___| Cisnienie 0,7 MPa
120 —
— 0,6 MPa
__ 100 i
Z | 0,5 MPa
3 80 i
8 0,4 MPa
€ 60— i
B 0,3 MPa‘
g2 -
w
20 0,25 Mp‘a

0 20 40 60 80 100120

Ramig uchwytu L [mm]
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Seria MHZ

Dobé6r modelu

IXEZX] Okreslenie ramienia uchwytu: seria MHZ ], chwytanie zewnetrzne

Chwytanie zewnetrzne

MHZ[12, 11-MHZ2

Punkt
uchwytu

MHZAJ2, MHZJ2

=

&

I,i+:j_ J

Punkt
uchwytu L

* Chwytak powinien pracowa¢ w warunkach, w kto-
rych ramie uchwytu ,L” i warto$¢ mimoosiowosci
+H” pozostawaty w dopuszczalnych granicach, po-
kazanych dla kazdego ci$nienia pracy na wykre-

sach zamieszczonych obok.

e Przekroczenie dopuszczalnej granicy dtugosci ra-
mienia uchwytu ,L”, negatywnie wptywa na okres

trwatosci chwytaka pneumatycznego.
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Chwytanie zewnetrzne

Chwytanie zewnetrzne
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Dobé6r modelu

IEXTE) Okreslenie ramienia uchwytu: seria MHZ ], chwytanie wewnetrzne

Chwytanie wewnetrzne

Chwytanie wewnetrzne

Seria MHZ [

Chwytanie wewnetrzne

MHZ[12, 11-MHZ2

Punkt
uchwytu

MHZAJ2, MHZJ2
[ =
Teal :

. {_"J @

Punkt
uchwytu L

* Chwytak powinien pracowa¢ w warunkach, w kto-
rych ramie uchwytu ,L” i warto$¢ mimoosiowosci
+H” pozostawaty w dopuszczalnych granicach, po-
kazanych dla kazdego ci$nienia pracy na wykre-
sach zamieszczonych obok.

e Przekroczenie dopuszczalnej granicy dtugosci ra-
mienia uchwytu ,L”, negatywnie wptywa na okres
trwatosci chwytaka pneumatycznego.
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Seria MHZ

Dobé6r modelu

BTN Okreslenie sit zewnetrznych dziatajacych na szczeke: seria MHZ [ 2

Mp
Fv ] =
Cl B L
L: Ramig uchwytu [mm]
Dopuszczalna Maksymalny dopuszczalny moment
Model sita pionowa Moment wzdtuzny | Moment poprzeczny | Moment przechylajacy
Fv [N] Mp [Nm] My [Nm] Mr [Nm]
MHZ[12-6 10 0.04 0.04 0.08
MHZz[12-10 58 0.26 0.26 0.53
MHZ[12-16 98 0.68 0.68 1.36
MHZ[12-20 147 1.32 1.32 2.65
MHZz[12-25 255 1.94 1.94 3.88
MHZ[12-32 343 3 3 6
MHZ[12-40 490 4.5 4.5 9

Uwaga: Zamieszczone w tablicy wartosci sity i momentéw odnosza sie do wielkosci statycznych.

Obliczenie maksymalnej sity zewnetrznej

(przy oddziatywaniu momentu)

Przyktad obliczenia

M (maks. dopuszczalny moment [Nm]

dopuszczalna sita F [N] =
Lx1073
EJ

+) Stata do przeliczenia jednostek

Statyczna sita f = 10N, dziatajgc na ramieniu
uchwytu L = 30mm na model MHZ[J2-16D

wywotuje moment wzdtuzny:
0,68

30x 103
=22,7 [N]

Sita f =10 [N] < 22,7 [N]
Tak wigc jest to obcigzenie dopuszczalne.

dopuszczalna sita F =
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