Chwytaki pneumatyczne rownolegte o szerokim rozstawie szczek

Seria MHLZ2

010, 916, 020, 025, 632, 640

Symbol zamowieniowy

MHL 2—16| D |1

llo§¢é szczek

2 2 szczeki

O tloka
10 10 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm

Sposob dziatania ¢
D [ dwustronnego dziatania

Stosowane czujniki potozenia
(Szczegotowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1)

\Wskaz- Podtg- |Napiecie zasilania| Model czujnika Dtugo$é kabla
T Specjaina | Przytacze | L "| czenie Doprowadzenie kabla [Pr2yiaczeniowego [M['| 7t qwanie
YP | “funkcja |elekiryczne wanu | CTyP DC |[AC -
St wyjscia) prostopadle osiowe (0.5 (_) 3 (L) 5 (Z)
Skok otwarcia/zamknigcia szczgk [mm ’
i3 gk [mm] Sprzew Y69A | Y59A | @ | @ | O
Symbol | 010 | 016 | 020 | 025 | 032 | 040 (NPN) v uktad
- 20 30 40 50 70 | 100 ° - 3-przew. 12V viev | yir |l @ | @ | O scalony
1 40 [ 60 | 80 |100 | 120 | 160 8 (PNP)
2 60 | 80 | 100 | 120 | 160 | 200 E 2-przew. 12v Y698 |Y59B | @ (@ [O | — | 2
X kabel 3-przew. _ 2
% wskaznik zatopiony tak (NPN) 24v 5V, Y7NWV | Y7NW | @ ® O uktad ﬁ
= |diagnostyczny 12V scalony| &
S |(@ukolorowe Sigﬁ‘;;”- Y7PWV |Y7PW | @ | @ | O g
O | wskazanie)
Y7BWV | Y7BW | @ | @ | O | —
wodoodporny 2- . 12v
(dwukolorowe przew — Y7BA: — | @ | O —
wskazanie)
* Dlugo$¢ kabla: 0,5m ..... — (przyktad: M9B)

3m.... L (przyktad: M9BL)
5m.... Z (przyktad) M9BZ D-Y7BA jest dostepny tylko w wykonaniu ,L".
« Elektroniczne czujniki potozenia tloka oznaczone “Q” wykonywane sg na zamoéwienie.
* Dodatkowe informacje odnosnie czujnikow potozenia - patrz rozdziaty ,Montaz czujnikéw potozenia”
i ,Histereza czujnikow potozenia” str. 5/34-6.

strona 5/34-1

O
:



Seria M H L2 Chwytaki pneumatyczne réwnolegte o szerokim rozstawie szczek

Parametry techniczne

Urzadzenie moze chwyta¢ przedmioty o Srednica tioka [mm] 10 ‘ 16 ‘ 20 ‘ 25 ‘ 32 ‘ 40
réznych srednicach. ) ; )
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Dzieki zastosowaniu mechanizmu dwutio- ~ _SPosob dziatania dwustronnego dziafania
kowego osiagnieto duza site chwytania . o o oo (vpay 0,15d0 0,6 0,1d0 0,6
przy zachowaniu zwartej konstrukcji.
. . Temperatura otoczenia i medium [°C] -10 do 60 (bez zamarzania)
Podwdjne prowadnice z tworzywa sztucz- i
. Powtarzalno$¢ [mm] +0,01
nego nasycone olejem z metalowym s - -
pierscieniem zgarniajacym zastosowano marowanie niewymagane
na obu _koncach wszystkich watkéw z Efektgv!\;rlcllapsﬂ?)trzymanla [N] 14 45 74 131 208 396
zebatka i ttoczysk. przy O,5MFa

Uwagi: 1) Wartosci efektywnej sity trzymania dla @10 do @25 podano dla ramienia uchwytu L=40 mm,
a dla @32 do ©63 dla ramienia uchwytu L=80 mm.

N Model / Skok
S_ynchronlzacla szczek poprzez mecha- @ thok Maks. czesto-| Skok otwarcia| Rozstaw Rozstaw |,
nizm zebatkowy. Model OK& | fliwosé pracy | /zamkniecia | zamknigtych | otwartych chi
[mm] [eyklifmin] | L2-L1 [mm] | szczek [mm] | szczek fmm] | (9]
Wbudowana ochrona przed pytem. MHL2-10D 60 20 56 76 280
MHL2-10D1 10 40 78 118 345
Wysokl Stopler’l SWObOdy mocowania. MHL2-10D2 40 60 96 156 425
s oo . s T MHL2-16D 60 30 68 98 585
Mozliwo§¢é montazu czujnikow potozenia. @——————
MHL2-16D1 16 40 60 110 170 795
MHL2-16D2 80 130 210 935
MHL2-20D 60 40 82 122 1025
MHL2-20D1 20 40 80 142 222 1495
MHL2-20D2 100 162 262 1690
MHL2-25D 60 50 100 150 1690
MHL2-25D1 25 40 100 182 282 2560
MHL2-25D2 120 200 320 2775
MHL2-32D 30 70 150 220 2905
MHL2-32D1 32 20 120 198 318 3820
MHL2-32D2 160 242 402 4655
MHL2-40D 30 100 188 288 5270
MHL2-40D1 40 20 160 246 406 6830
MHL2-40D2 200 286 486 7905
Symbol graficzny b )
1| T 1
H—
D o
a1 1
. L 5
L1
L2
/A Uwaga
[ e e e e e e e e e e e R R e e e e e ey
I Nalezy uwaznie przeczytaé przed uruchomieniem. I
I Patrz wytyczne bezpieczenstwa i ogolne srodki ostroznosci do
I wymienionych w niniejszym katalogu produktéw oraz ogoine srodki I

ostroznosci do wszystkich serii wyrobow.
/\ Ostrzezenie

Gdy przedmiot jest zawieszany na naktadkach, nalezy upewnic sig czy nie wystepuja nadmierne uderzenia
na poczatku lub na koricu ruchu. Niedotrzymanie tego $rodka ostrozno$ci moze spowodowaé przesuniecie sig
przedmiotu lub jego upuszczenie, co moze by¢ niebezpieczne.
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Punkt uchwytu

Seria MHL2

® Punkt uchwytu przedmiotu powinien by¢ dobrany tak, aby diugo$¢ ramienia

uchwytu R lezata w granicach efektywnej sity trzymania podanej na wykresach

zamieszczonych ponizej dla odpowiedniego ci$nienia pracy.

® Jezeli ramie uchwytu R przedmiotu jest dtuzsze niz wskazane na wykresie,
zwigkszone nieosiowe obcigzenie szczek i prowadnic moze doprowadzi¢ do

nadmiernego luzu szczegk oraz skrocenia okresu trwatosci chwytaka.

o6}
©0

ai | [
I
R: ramig uchwytu [mm]
Efektywna sita trzymania
@ Okreslenie efektywnej sity trzymania
Podana na wykresach sita trzymania F * * -
oznacza site oddziatywania jednej szczeki B J
chwytaka, gdy obie szczgki lub naktadki sg i N 8-
w kontakcie z przedmiotem, jak to przedsta- ?
wiono na rysunku obok.
y i 13
[=— -—]
L7 F
1
MHL2-10D MHL2-10D; MHL2-16D MHL2-16D:
o5 o5 60 l 60 l l
= - I — _ T T-o6MmPa
Z 20 — Z 20— z 50 ——] Z 50 ] ‘
) - 0,6 MPa © - 0,6 MPa s 40 0,5 MPa T 40 [~ |0,5MPa
§ 15 § 15— & T § | —— ‘
£ ~—1_| 05MPa £ ——1_[jo5mPa £ 30 ———o04MPa— |E 30 = ]
> — 0,4 MPa| > — 0,4 MPa > —_ >
N 10 — N 10 — = a g 20 — N 20 0,3 MPa
© [—+—1_0,3 MPa © ———0,3 MPa © 1 0,3 MPa - I
5 5= i 5 5 =] % 10 Tt » 10 ———r—02MPa
E‘m 0.2 MPa 02 WPa
1 1
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70 0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
Ramig uchwytu R [mm] Ramig uchwytu R [mm] Ramig uchwytu R [mm] Ramie uchwytu R [mm]
MHL2-20D MHL2-20D; MHL2-25D MHL2-25D}
200 200
120 120
160 =—0 ciPa 160 =
=100 -——1 =100 —] = — i z l
= % T 0,6 MPa = ——T—06 MPa = 120 — 0,5 MPa 5 120 T—T—05MPa
S ——T———0,5 MPa < 80 = —= 0,5 MPa T — S B o
. | 0,4 MPa 0,4 MPa
E 60 — E 60 — £ £
=S ——0,4 MPa s, 0,4 MPa S, 80 ————— S, 80 —]
N 0,3 MPa N N T N 0,3 MPa
+ 40 = 40 = D,3 MPa = »
© T © ——0,3 MPa @ — I © i
% 20 0,2 MPa % o9 L———————102MPa 7 40 2 MPa 7 40 0,2 MPa
|
0O 20 40 60 80 100120 140 0 20 40 60 80 100 120 0 40 80 120 160 200 0 40 80 120 160
Ramie uchwytu R [mm] Ramie uchwytu R [mm] Ramie uchwytu R [mm] Ramie uchwytu R [mm]
1 1
MHL2-32D MHL2-32D; MHL2-40D MHL2-40D;
I I
300 ‘ 300 ‘ 500 ———_0,6MPa 500 0,6 MPa
\\0,6 MPa t 0,6 MPa 400 — 400 —— |
= 250 S = 250 } > —_[0,5 MP3 = 0,5 MPa
= B = [~ 0,5 MPa = B = ‘
8 200 —~05MPa_ | | 5 : & 300 L —— 04MPal | ® g4y | —— 0.4 MPa
c T c — c — [
£ 150 —bampa| | E g, 0.4 Mipa £ — £ e — 0,3 MP
. — MP: ,3 MPal
§ \\\&3 MPa E —1 0’;3 MPa @ 200 &{ a E‘ 200 —Y;
Rl B = Il e s e v O s sy ot L) N S (s s e it
o 50 0,1 MPa D 50 ————ij T [ —]— | [oimPa [ —— [ DimPa
—1 0.1 MPa
1
0O 40 80 120 160 200 0O 40 80 120 160 200 0 50 100 150 200 0 50 100 150 200
Ramie uchwytu R [mm] Ramie uchwytu R [mm] Ramie uchwytu R [mm] Ramie uchwytu R [mm]

O
:
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Seria M H L2 Chwytaki pneumatyczne réwnolegte o szerokim rozstawie szczek

Dobor modelu

':;:ﬁgirig (Sprawdzenie warunkow pracMOkreéleraig g‘ﬁ;ﬁ‘ggfz&%ﬁi‘gfymwniMOblicze“ti;m:ﬁga“ei sity Wybér modelu z wykresu sity trzymania)
Ksztatt przedmiotu Wymial’ przedmiotu: nastepujqce modele —— | o 1
szeroko$é x dtugo$é chwytakéw majg rozwarto$¢ szczek otwartych MHL2-20D:
200 mm x 20 mm (plyta) min. 200 mm. 120
MHL2-16D2
MHL2-20D1, D2 _ 100 F——]
MHL2-25D1, D2 Z g 0.6 MPa
& 73-1--F =TT 05MPa
g 60 ——F0,4 MPa
> |
Masa przedmiotu — Kljyt_eria dobqru modelu wedl_ug masy p]';edmiotu  —t N 40 ——0,3 MPa
P - 0.3 k ® Chociaz wystepuja réznice w zaleznosci od réznych czynni- © 20 0,2 MPa |
chwytanego: 0,5 kg kow takich jak ksztatt przedmiotu chwytanego lub wspétczyn- %) I
nik tarcia pomigdzy naktadkami szczek a przedmiotem chwy- :
tanym, nalezy wybiera¢ model, ktory zapewni site trzymania 0 20 40 607b80 100 120
10 do 20 razy wieksza od sity ciezkosci przedmiotu.
® \W zastosowaniach, w ktérych podczas transportu przedmio- Ramie uchwytu R [mm]
tu wystepujg duze przyspieszenia lub uderzenia, nalezy

przyja¢ jeszcze wigkszy wspotczynnik bezpieczenstwa.
Przyktad: Aby sita trzymania wynosita 20-krotno$¢ sity ciezkosci przed-
miotu, powinna ona wynosic:

Wymagana sita trzymania = 0,3kg x 20 x 9,81m/s? = 60N

’ Ramie uchwytu R = 70 mm} =

’Ciénienie pracy: 0,5 MPa } =

W przypadku, gdy nie jest wymagane
pozycjonowanie przedmiotu i chwytak '¢__ ¢
pneumatyczny stuzy jedynie do zacze- =
pienia przedmiotu na hakowych na- =
ktadkach, mozliwe jest przenoszenie %
przedmiotu, ktérego sita cigzkosci od- o
powiada sile chwytania.
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Budowa

Seria MHL2

o010 016 do 025
PPDBOPON ® QDD
P A\ L]/
f (] / =
' = H
]
—
J _ . |> 3 M
b 1
® @ @ ’//@ ® © 3@%) O ©® ® @
032, 040
— { ( —
lﬁ R
——
- |
|
Pl 1 |
@{' )
Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
@ | Korpus stop aluminium anodowany Magnes
@ | Szczeka stop aluminium anodowana (7 |Pokrywa uszczelki toczyska B stal chemicznie niklowana
(3 | Ttoczysko stal nierdzewna Podktadka stal nierdzewna azotowana
@ | Walek z zgbatka stal nierdzewna tozysko poliacetal nasycone olejem
® | Zebnik stal 2 |tozysko poliacetal nasycone olejem
® | Pokrywa zebnika stal chemicznie niklowana @) |Nakretka stal niklowana
@ | 0% zebnika stal nierdzewna azotowana @ |Pierscien sprezysty stal niklowany
Tiok mosigdz @ |Pierscien sprezysty stal niklowany
@ | Tiok A mosigdz @ |Podkiadka dystansowa stal fosforanowana
Tiok B mosigdz @) | Podkiadka sprezysta stozkowa stal niklowana
@ | Tiok A mosigdz 2 |Uszczelka thoka NBR
(2 | Pokrywa sitownika stop aluminium chromowana @D |Pieréciert uszczelniajaco-zgamiajacy NBR
(3 | Pierscieri amortyzujacy poliuretan 28 | Pieréciert uszczelniajaco-zgamiajacy NBR
Spinka stal nierdzewna sprezynowa @ |Uszczelka pokrywy NBR
(9 | Magnes elastyczny Podktadka sprezysta NBR
Zestaw serwisowy
. Chwytak/symbol zamoéwieniowy zestawu
Poz Nazwa Material  HL2-10D00 MHL2-16D0] MHL2-20D0] MHL2-25D0] MHL2-32D0] MHL2-40D0J
2 |
@
— Komplet
uszczelek NBR MHL10-PS MHL16-PS MHL20-PS MHL25-PS MHL32-PS MHL40-PS
X

O
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Seria M H L2 Chwytaki pneumatyczne réownolegte o szerokim rozstawie szczek

Mocowanie czujnika potozenia

Histereza czujnikow potozenia

Aby zamocowac czujnik potozenia, nalezy wsunaé go w rowek montazowy w kor-
pusie chwytaka, w kierunku pokazanym na rysunku zamieszczonym ponizej. Po
ustawieniu czujnika we wtasciwym pofozeniu, nalezy go zablokowa¢, dokrecajac
wkretakiem zegarmistrzowskim wkret mocujgcy dotgczony do czujnika.

Czujnik potozenia

Whkretak zegarmistrzowski

Wkret mocujacy

czujnik (M2,5 x 4¢) 05 do 06

strzowskiego o $rednicy rekojesci 5 do 6 mm.

Moment dokrecenia powinien wynosi¢ 0,05 do 0,1 Nm. Warto$¢ te
osigga sie, postepujac wedtug reguty zalecajacej od potozenia, w ktérym
wyczuje sie op6r przy dokrecaniu wkreta mocujacego, dokreci¢ jeszcze
nadal wkret mocujgcy o 90°.

Q Uwaga: Do dokrecania wkreta mocujgcego uzywaj wkretaka zegarmi-

Przy ustalaniu potozenia czujnika, nalezy zwrécié uwage na wartosci histerezy
podane w tablicy zamieszczonej ponize;.

et

|
1
I

—= Pofozenie punktu zatgczania czujnika (ZAt)
Histereza
el

<+— Polfozenie punktu wytgczania czujnika (WYL)

Histereza czujnikow (warto$¢ maksymalna) [mm]
Model czujnika D-Y594

Model chuytara otozenia D-Yegz D-Y7§W | D-Y7§WV | D-Y7BA
MHL2-10DC] 0.8 0.6 0.7 0.5
MHL2-16DC] 0.5 0.3 0.3 0.2
MHL2-20DC] 0.5 0.2 0.3 0.2
MHL2-25D] 0.2 0.2 0.2 0.1
MHL2-32DC] 0.4 0.7 0.7 0.4
MHL2-40DC] 0.2 0.7 0.6 0.4

Opcje wykonywane na zamowienie
Parametry techniczne

1 Odporny na olej

MHL2 - otioka D ~X5

Uszczelki wykonane sg z materiatu olejoodpornego, przeznaczonego do zasto-
sowan w $rodowisku narazonym na bryzgi cieczy chtodzgco-smarujgce;.

Symbol skoku

Parametry techniczne

2 Odporny na wysoka temperature

MHL2 - @tioka D X 4

Uszczelki sg wykonane z materiatu odpornego na wysoka temperature, przezna-
czonego do pracy przy temperaturze do 100°C.

Symbol skoku

Parametry techniczne

Model Odporny na olej

Model Odporny na wysoka temperature

Srednica tioka 210, 016, 020 025, 832, 040

Srednica ttoka 010, 016, 820, 025, 832, 640

Spos6b dziatania dwustronnego dziatania

Sposo6b dziatania dwustronnego dziatania

Czynnik roboczy Sprezone powietrze

Czynnik roboczy Sprezone powietrze

Materiat Uszczelki — kauczuk fluorowy

Materiat Uszczelki — kauczuk fluorowy

Stosowane czujniki potozenia D-Y7BAL
Q Uwaga: Wykluczony jest kontakt niektorych cieczy z chwytakami lub czujnikami

pofozenia. Okre$l rodzaj cieczy o niepewnym oddziatywaniu i skonsultuj
jej dopuszczenie z SMC.
Wymiary odpowiadajg wymiarom wykonania standardowego.

strona 5/34-6

montowane czujniki potozenia.

Q Uwaga: W chwytakach odpornych na wysoka temperature nie moga by¢
Wymiary odpowiadajg wymiarom wykonania standardowego.
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Wymiary

Seria MHL2

mHL2-10D0O

Rowek do mocowania czujnikow

(4 potozenia) *

(46)

44
18.2
Ie}
2
® L aLle
» 0 Rozﬁawk!uczas Nt/ |1[' (,9
S (4 potozenia) -1 A |//ft“§ _:1
T,
wn
v ¢
™~

* Wymiary rowka do mocowania czujnika (Szczeg6ét powigkszony)

20

34

4 X M4 przelot.

-A

Otwoér gwintowany
do mocowania naktadek

J

-—

6.45
|

s

]

=
L

i
=

Zamkniete J

Widok A (szczeki zamkniete)

M5

Przytacze otwierania szczek

4 X M5
Nakretka ttoczyska
M5 H i watka z zgbatkag
Przytgcze zamykania szczek\ ° i
1] O “C{O
= -
= _4—|
]
0 F] ! !_ 0
- i -
n F
; 7
" L Zamkniete [ |l
10 Otwarte 10
G
C
A
B +0.025
2% 045 03H9 o gteb. 3
Otwor przelot.
do mocowania _
f — P
f — 9

3H9 *39% gleb. 3

2X M4 gteb. gwintu5  /

Otwoér gwintowany do mocowania

Model A B C D E F G H J
MHL2-10D 38 |36 |51 |26 |56 |76 [100 | 24 | 80
MHL2-10D1 54 |52 |67 |42 |78 |118 [142 | 39 |108
MHL2-10D2 72 |70 |85 | 60 | 96 |[156 |180 | 57 |146

Jest on rézny dla wykonar D1 i D2, poniewaz watek wysuwa sig poza krawedz szczeki.

Q Uwaga: 1. Wymiar J dotyczy stanu ze szczgkami zamknigtymi.

2. Wymiar J rézni sie od wartoéci, ktora jest wynikiem odjecia dtugosci skoku od wymiaru G.

O
2

06

o18H9* % gleb. 1.5

Otwoér gwintowany do mocowania
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Seria M H L2 Chwytaki pneumatyczne réwnolegte o szerokim rozstawie szczek

Wymiary
Rowek do mocowania czujnikéw
(4 potozenia) * Ms
55 Przytgcze otwierania szczgk
22.6 4 X M6
g l M5 H Nakretka ttoczyska
- i [ - i watka z zgbatkg
o AN A g Przytacze zamykania szczek\ o )
| 0 K Rozstaw ki N 24 « - 1| =
5 © 10?4 ::bi:?]?; : ‘E.gj Eﬂ% A { !_m L =
ic) i AN Ay | R o+ -GO B
] B -~ - - -_—j“
o " & - B9 — _‘}'
°f A . J, i
o —] " o
25 . d '
43 9 | Zamkniete E 9
| | g 1 -
4 X M5 przelot. 13 Otwarte F 13
Otwér gwintowany G
do mocowania naktadek
C
A
B +0.025

\J 2x 5.5 o3Hg o gteb.3
s .

L —— Otwor przelot. i
do mocowania

R :

6.45
|

g ]

&

b—

* Wymiary rowka do mocowania czujnika (Szczeg6t powigkszony) I
<
0025 \4 X M5 gteb. gwintu 10
+0.
3Hg o™ gteb. 3 Otwor gwintowany do mocowania
023H9*0%%2 gteb. 1.5
1 ©
—_ _ | Q
c E =
3 T H e
B — P 19T
7 [
Zamknigte J b = S
Widok A (szczeki zamknigte) 2 X M5 gteb. gwintu 7
Otwér gwintowany do mocowania
Model A B C D E F G H J

MHL2-16D 40 |45 |60 |28 |68 | 98 [128 | 26 | 98
MHL2-16D1 70 | 75 |90 | 58 |110 [170 |200 | 50 |152
MHL2-16D2 90 | 95 |110 | 78 |130 |210 [240 | 70 |192

Q Uwaga: 1. Wymiar J dotyczy stanu ze szczgkami zamknigtymi.

Jest on rozny dla wykonari D1 i D2, poniewaz watek wysuwa si¢ poza krawedz szczeki.
2. Wymiar J r6zni sie od wartosci, ktéra jest wynikiem odjecia dtugosci skoku od wymiaru G.
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Wymiary

Seria MHL2

MHL2-20D0

M5 AL CH—
Rowek do mocowania czujnikéw Przytacze zamykania szczek Przylacze otwierania szczek
(@ potozenia) * 65 \ G 4 X M6
28.2 H 6.5 Nakretka ttoczyska
- l - i watka z zebatkg
| —
— —
o Iz < S T— ot o3 2
Q‘I) [a\) | N/ | Q
co| o | Bozstaw klucza | | | ! | |
~F| N 10 @potozenia) L T Y. A H i - — H ¢
s W0 z ) ) e W
S E] w,! = 4 ! = - !
e L] , ]
|
p i | | I <
S ° @O L —h- o | T &
- I ) | Ly __l
30 .
2 12.5 Zamknigte E 125
17 Otwarte F 17
4 X M6 przelot.
Otwor gwintowany
do mocowania naktadek B
A 04H9 ¥ gteb. 4
-
2 x 06.6 1=
Otwor przelot.
do mocowania M N
’ o .
\J._.. _E__ | ! —_ M
3 1~ —N 1 |
- \4> T K/ C: - o
|
5 4—f—1 =T
CaEE m
hhid
* Wymiary rowka do mocowania czujnika hd \ 4 X M6 gteb. gwintu 12
(Szczegdt powiekszony) Otwér gwintowany do mocowania
0030
4H9 %™ gteb. 4 027H9 %2 gleb. 1.5
- A N o P S Y
| Vv A 4
d__ 5—— 1 _
+ SHERN | e
1)
| +—Bp— —88
L
Zamkniete J +— R— ‘59— = '__d} T 04 3
Widok A (szczgki zamkniete) L — %
2 X M6 gteb. gwintu 7 D T
Otwor gwintowany do mocowania
Model A B C D E F G H J
MHL2-20D 54 |58 |71 |38 |82 |[122 |160 | 32 |120
MHL2-20D1 96 |100 |113 | 80 |142 |222 [260 | 68 |195
MHL2-20D2 116 | 120 | 133 | 100 | 162 | 262 |300 | 88 |235

@,

Uwaga: 1. Wymiar J dotyczy stanu ze szczgkami zamknigtymi.

Jest on rozny dla wykonari D1 i D2, poniewaz watek wysuwa si¢ poza krawedz szczeki.

2. Wymiar J r6zni sie od wartosci, ktéra jest wynikiem odjecia dtugosci skoku od wymiaru G.

O
2
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Seria M H L2 Chwytaki pneumatyczne réwnolegte o szerokim rozstawie szczek

Wymiary

MHL2-25D0

Rowek do mocowania czujnikéw
(4 potozenia) *

76
33.2,
of -
_ RIS
7a\) ~
N "Cg Rozstaw klucza Ik‘--aI &3_ N
—| 13 (4 potozenia)  ~T AR [®-—
S A\ '@%ﬂ, @
=~ — 38 -
2 ¢
40
64

4 X M8 przelot.

Otwor gwintowany
do mocowania naktadek

|

s ]

w0

6.45

* Wymiary rowka do mocowania czujnika
(Szczegdt powigkszony)

L« A

Zamkniete J

Widok A (szczegki zamkniete)

M5 M5
Przytacze \ s Przytacze otwierania szczek
zamykania
szezek H 55 AXM8
Nakretka ttoczyska
© i watka z zebatka
o\\} —C{O 1
R =—_8ap 3
i | 5
I
14 Zamkniete E [14
21 Otwarte F
B
A

+0.030 teb. 4.5
2x 029 //——04H9 o 9%

Otwor przelot. )
do mocowania P
—F=N ?

|

62

il

ol

\4 X M8 gteb. gwintu 16

4H9% gleb. gwintu 4.5

+0.052

32H9 o gteb. 1.5

o
| ®
-+ —
- 1 —
0|
2 X M8 gieb. gwintu 7 D dle

Otwér gwintowany do mocowania

Model A B C D E F G H J
MHL2-25D 66 |70 | 88 | 48 [100 [150 | 196 | 38 | 146
MHL2-25D1 120 [124 | 142 | 102 | 182 |282 | 328 | 86 | 244
MHL2-25D2 138 |142 | 160 | 120 | 200 [320 | 366 | 104 | 282

£
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Uwaga: 1. Wymiar J dotyczy stanu ze szczekami zamknigtymi.
Jest on rézny dla wykonan D1 i D2, poniewaz watek wysuwa sie poza krawedz szczeki.
2. Wymiar J r6zni sie od wartosci, ktéra jest wynikiem odjgcia dtugosci skoku od wymiaru G.

O
2

Otwor gwintowany do mocowania



Wymiary

Seria MHL2

MHL2-32DC]

Rowek do mocowania czujnikoéw
(4 potozenia) *

* Wymiary rowka do mocowania czujnika (Szczeg6t powigkszony)

82
o 32.2
< v-l
[} 0
o Rozstaw klucza i €>v %
s B | & | 7@ polozena) - f“ 1 S [ -
= <
= =3 4 SRS
a o s
™ 4
2 50
70

4 X M10 przelot.

1/8

1/8

/ Przytacze otwierania szczek
4 XM10

Przytacze zamykania szczek\ G
H

Otwor gwintowany
do mocowania naktadek

Dg[.[ |

Zamkniete J

1 Nakretka ttoczyska
i watka z zebatkag

32

Widok A (szczeki zamknigte)

2 X M8 gteb. gwintu 11 / D

4
~ &
5 Q
T
b | ! o
15 I—l Zamkniete E r 15
o4 Otwarte F 24
C
B
o6H9 " " gteb. 8
|
— —o— — G —
— | i g
e 1A W E S I
e
~

6H9+g.03()g*eb. 8

|

\4 X M8 gteb. gwintu 16
Otwér gwintowany do mocowania

035H9 ' ° gleb. 2.5

216

il

22

Otwér gwintowany do mocowania

Modell B C D E F G H J
MHL2-32D 86 [110 | 60 |150 |220 |272 | 56 | 202
MHL2-32D1 134 | 158 | 108 | 198 | 318 | 370 | 104 | 282
MHL2-32D2 178 | 202 | 152 | 242 | 402 | 454 | 148 | 366

£

Uwaga: 1. Wymiar J dotyczy stanu ze szczgkami zamknigtymi.

Jest on rozny dla wykonan D1 i D2, poniewaz watek wysuwa sie poza krawedz szczeki.

2. Wymiar J ro6zni sie od wartoéci, ktéra jest wynikiem odjecia dtugosci skoku od wymiaru G.

O
2

014
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Seria M H L2 Chwytaki pneumatyczne réownolegte o szerokim rozstawie szczek

Wymiary

MHL2-40Dp0C

Rowek do mocowania czujnikéw
(4 potozenia) *

-—A

Rozstaw klucza

98
40.2
© - l
! ©
(<2}
o | | Rozstaw klucza YaaTact {} ™
~ ™1 | 172 potozenia) - |
z - 8
- =3 48 [
K o Pasy
0 991 A7 A"
60
86

[Te]
©

4 X M12 przelot.

19 (2 potozenia)

Otwér gwintowany
do mocowania naktadek

* Wymiary rowka do mocowania czujnika
(Szczegdt powiekszony)

1/8

Przytacze zamykania '\ G

szczek

1/8

/ Przytacze otwierania szczgk

H " 2 X M10
Nakretka watka
z zebatkg

18

—1 |
oY fo |
1
2 I
L ]
’ _ | \_2XM12
18 ' Zamkniete E | 18 Nakretka tloczyska
28 Otwarte F 28
C
B 06H9 *0"’gteb. 8
-
L
— - ¥ — -0
-l — 1 —~ ©
— - —t ?
- o - I
_,E\  —— — fL\ v
v E \v‘
~ \4 X M10 gteb. gwintu 20
6H9 "2 gteb. 8 Otwoér gwintowany do mocowania

.‘,‘IMI [1]
I

Zamkniete J

[ gl

il

240H9 ") gteb. 2.5

220

Widok A (szczeki zamknigte)

2 X M10 gteb. gwintu 12/

w]
28
216

Otwér gwintowany do mocowania

Modell B C D E F G H J
MHL2-40D 116 (148 | 80 |188 [ 288 [348 | 72 | 252
MHL2-40D1 174 |206 | 138 |246 | 406 |466 | 130 | 336
MHL2-40D2 214 |246 |178 | 286 | 486 |546 | 170 | 450

Jest on rézny dla wykonari D1 i D2, poniewaz watek wysuwa sig poza krawedz szczeki.

Q Uwaga: 1. Wymiar J dotyczy stanu ze szczekami zamknigtymi.

2. Wymiar J rézni sie od wartosci, ktéra jest wynikiem odjecia dtugosci skoku od wymiaru G.
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