Kit de montaje para
sistema multieje

| Creacion de una unidad X-Y-Z

Sencillo diseno del
sistema con el software
de seleccion de modelo Conitnto de per

de ensamblaje

Placa de fijacion X

Placa adaptadora Z

Actuadores compatibles

Fie x| Acsionamiento i 2 I
Accionamiento por por correa Modelo sin vastago Modelo con vastago guia
husillo a bolas ) Serie LEKFS Serie LEYG
Serie LEFB
Serie LEFS
Controladores/Drivers compatibles <Para eje simple>
Serie JXC51/61 Serie JXC91/E1/P1/D1/L1/M1 Serie LECSUIT/LECY[]

Software de seleccion de modelo de actuadores eléctricos

Con calculo multieje

Para mas detalles: pag. 1

Serie LEA Z; SMC.

CAT.EUS100-178A-ES




Kit de montaje para sistema multieje Serie LEA

Proceso de seleccion

Para la seleccidn, usa el software de selecciéon de modelo.

Elemento seleccionado Informacion de cliente

Manipulador Y-Z

Manipulador X-Y-Z
(sin guia pasiva) Manipulador X-Y-Z
(con guia pasiva)

Tipo de manipulador

¢ Carrera en eje X
e Carrera en eje Y
¢ Tiempo de ciclo

e Carrera en eje Z
¢ Tiempo de ciclo
* Peso de carga

¥

Resultado de la e Ref.de cadaeje X, Yy Z
seleccion * Ref. del kit de montaje para sistema multieje

Desde la seleccion hasta el envio

| Resultado de la seleccion | | Pedido | Envio |

-

Kit de montaje para
sistema multieje

+ Pide el actuador por separado.
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Serie LEA
Diseno de unidad X-Y-Z

Manipulador Y-Z Manipulador X-Y-Z (sin guia pasiva)
Ejemplos de aplicaciones Ejemplos de aplicaciones
Ejemplo 1 | Ejemplo 2 Ejemplo 3 | Ejemplo 4
. Tipo LEF16 LEF40 . Tipo LEF25 LEF40
EjeY Eje X
Carrera [mm] 500 1000 Carrera [mm] 800 1000
Actuador - -
. Tipo LEYG16 LEYG16 . Tipo LEF16 LEF32
Eje Z Actuador EjeY
Carrera [mm] 100 200 Carrera [mm] 500 500
_ Tipo LEYG16 LEYG25
EjeZ
Carrera [mm] 100 300

Manipulador X-Y-Z (con guia pasiva)

Ejemplos de aplicaciones

Ejemplo 5 | Ejemplo 6
) Tipo LEF32 LEF40
Eje X
Carrera [mm] 800 1000
) Tipo LEF25 LEF32
Actuador Eje Y
Carrera [mm] 500 800
) Tipo LEYG16 LEYG25
EjeZ
Carrera [mm] 100 300




Serie LEA

Lista de combinacion de tamanos

N ) EjeY o ) Eje Z
Combinacion de eje X-¥ I~ Fi()FF116 | LE(K)FLI25 | LE(K)FLI32 | LE(K)FS40 Combinacion de eje -2 ) Fy'G16 | LEYG25
LE(K)FS16 ® LE(K)FC116 ®
Eie X LE(K)FS25 ® () Eie Y LE(K)F(125 [ ] ®
LE(K)FS32 ® [ ] LE(K)F[132 (] [ ]
LE(K)FS40 ° ° ° LE(K)F[J40 ® [ ]
Actuadores compatibles
Eje X-Y @®Serie LEFS @®Serie LEFB
Modo deccionamierto | Modelo de motor Ref. producto Método decccionamiento| Modelo de motor Ref. producto
LEFS16[] Motor paso a LEFB16
'\"Ot‘;;ggso a LEFS250] paso LEFB25
LEFS (Servo 24 VDO) LEFS32[] LEFB (Servo 24 VDC) LEFB32
Accionamiento LEFS400] . . Servomotor LEFB16A
por husillo a Servomotor LEFS16JA Accionamiento (24 VDC) LEFB25A
bolas (24 VDO) LEFS25(1A porcorréa | corea | apsoluto sin bateria LEFB16E
Absoluto sin LEFS16LIE (Motor paso a paso LEFB25E
bateria LEFS25DE 24 VDC) LEFB32E
(Motor paso a LEFS32[E S tor AG LEFB25 [S2/T6/V6]
paso 24 VDC) ervomotor
Husillo a LEFS40LIE (100/200 VAC) LEFB32 [S3/T7/VT7]
bolas Alto LEFS16LF LEFB40 [S4/T8/V8]
rendimiento LEFS25LF # La serie LEFB no se puede usar en el eje X.
(Motor paso a LEFS32LF
paso 24 VDC) LEFS40LF
Alto rendimiento LEFS161G @Serie LEKFS
Absoluto sin bateria LEFS25(1G Meodo ceaccionamiento |  Modelo de motor Ref. producto
Mot
o e ™ | LEFss206 Absoluto sin | LEKFS16LIE
1 LEFS40L1G bateria LEKFS25[1E
LEFS2501 [S2/T6/V6] LEKFS (Motor paso a LEKFS32E
Servomotor AC Accionamiento paso 24 VDC) LEKFS40E
(100/200 VAC) LEFS32(1 [S3/T7/VT7] husill
LEFS40(1 [S4/T8/V8] porb UISI 0@ | Husilloa | Ao rendimiento LEKFS25L1G
#1 La aceleracion/deceleracién debe ser igual o olas bolas | Absoluto sin baterlg LEKFS3201G
inferior a 3000 [mm/s2]. (Mot paso a paso 24 VDC) LEKFS40[1G
S tor AG LEKFS25(] [S2/T6/V6]
. ervomotor
| Eje Z | @Serie LEYG (100/200 VAC) | LEKFS320] [S3/TTNVT]
Mélododeaccionamierio| Modlelo de motor Ref. producto LEKFS40L] [S4/T8/V8]
Motor paso a paso LEYG16] *1 La aceleracion/deceleracion debe ser igual o
(Servo 24 VDO) LEYG25[ ] inferior a 3000 [mm/s2].
Husillo a Absoluto sn bateria LEYG16LIE
_LEYGf bolas | (Motor pasoapaso 24 VDC) LEYG25LE
Accionamiento Servomotor AC
por husillo a (100/200 VAC) LEYG25[] [S2/T6/V6]
bolas

[Guia pasiva] para manipulador X-Y-Z

Serie LEFG [Guia de soporte]

Tipo Serie
Guia de soporte LEFG16-S
para actuador de LEFG25-S
accionamiento por husillo LEFG32-S
a bolas LEFG40-S

LEFG

Guia de soporte para
actuador de accionamiento
por husillo a bolas



Kit de montaje para sistema multieje Serie LEA

Controladores para actuadores SMC

Controlador para motor paso a paso Qg VYL CgY Y (oL ey EecEs VDC)_

JXC51/61 JXC91 JXCEH1 JXCP1 JXCD1 JXCLA1 JXCM1
Ethen\et/IP EthercAT~ Devicei'et Q IO-Link

B Comunicacion directa con el control y transferencia de datos numéricos debido a una
comunicacién con una elevada velocidad de transferencia (10/100 Mbps)

H La conexién doble (IN y OUT) permite construir topologias lineales y DLR:
Menos cableado
Comunicacion redundante en DLR
Punto de separacion facil de identificar

W Parametrizacion usando software o teaching box

Drivers de servomotor AC

LECSA LECSB-T LECSC-T LECSS-T LECYM LECYU
J MECHATROLINK - T ' MECHATROLINK-TI

O
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Actuador eléctrico
Kit de montaje para sistema multieje

Serie LEA

Forma de pedido

Manipulador Y-Z |

LEA-N-FS16|NN-

G16A

T

Kit de montaje para

sistema multieje

O Eie x

o

00

@DEje Y

°

EjeY

Eje Z

9 Direccién de montaje en eje Y

Simbolo Modelo Simbolo Modelo y tipo de motor Simbolo Rango de trabajo
N Ninguna FS16 LEFS16 / LEKFS16 / LEFB16 [_/A/E] N Ninguna
FS25 LEFS25 / LEKFS25 / LEFB25 [_/A/E/S2/T6/V6]
FS32 LEFS32 / LEKFS32 / LEFB32 [_/E/S3/T7/N7]
FS40 LEFS40 / LEKFS40 / LEFB40 [S4/T8/V8]
O Fijacion de eje Y OcEjez
Simbolo Modelo Simbolo Modelo Carrera
N Ninguna G16A LEYG16 30 a 200
G25A 30
G258 LEYG25 50 a 300
. : . : Eje Y
’ Manipulador X-Y-Z (sin guia paswa)‘ /
LEA-[FS25/-[FS16[F G16A]
Eje Z
Kit de montaje para & é é é é
sistema multieje
0 Eje X 9 Direccién de montaje en eje Y sl Rango de trabajo A Rango de trabajo B [y
Simbolo Modelo Simbolo Rango de trabajo tor TR — 1 I bttt ot
FS16 LEFS16 F AD ] ! ]
KS16 LEKFS16 R B C :_Rango de trabajo _Rango de trabajo |
FS25 LEFS25 / LEKFS25 # Consulta el rango de trabajo en las
FS32 LEFS32 / LEKFS32 figuras de laderecha. ~ QWeleW ...
FS40 LEFS40 / LEKFS40 Rango de trabajo : Rango de trabajo
@D Ejc Y ————
Simbolo Modelo y tipo de motor Rango de trabajo C Rango de trabajo D
FS16 LEFS16
FS25 LEFS25
FS32 LEFS32 O Fijacion de eje Y
FS40 LEFS40 @EjeY © Direccion de montaje en eje Y: F © Direccion de montaje en eje Y: R
B16T LEFB16 [_/A/E] Eie X: ] ] ] Eie X: ) ) i
B25T LEFB25 [ /A/E] Simbolo Carrera 0st1 6 oFESSXS OFEJSQX: OFEIEOX: oFS]1 6 OFESJ§5X: oFIggZX: ongox:
B25S LEFB25 [S2/T6/V6] KS16 KS16
B32T LEFB32 [ /E] 50 C1 C3 C5 Cc7
B32S|  LEFB32 [S3/T7NV7] FS16 004500 c2 ca c6 c8
# La serie LEKFS no se puede usar para FS25 50 C1 C3 C5 C7
manipuladores X-Y-Z (sin guia pasiva). 100 a 800 Cc2 C4 C6 cs8
. FS32 50 a 1000 C1 (67]
Ocic2 FS40 150a1200 | —— | &1 [ ——— ] C2
Simbolo Modelo [ Carrera B16T 300 a 1000 Ci C2 C3 C4
N Ninguna B25T 300 a 2000 C1 Cc2 C3 C4
G16A| LEYG16 302200 B25S 300 a 2000 C5 C6 C7 C8
G25A | | L oos 30 B32T 300 a 2000 Ci C2
G25B 50 a 300 B32S 300 a 2500 C3 C4




Serie LEA

’ Manipulador X-Y-Z (con guia pasiva)‘

Forma de pedido

FS25

FS16

G1-G

b

6A

L%A—

Kit de montaje
para sistema

0

multieje

@ Eije x

Simbolo Modelo
FS16 LEFS16*1
FS25 LEFS25 / LEKFS25
FS32 LEFS32 / LEKFS32
FS40 LEFS40 / LEKFS40

1 No compatible con LEKFS16

@DEjeY

Simbolo| Modelo y tipo de motor
FS16 LEFS16
KS16 LEKFS16
FS25 LEFS25 / LEKFS25
FS32 LEFS32 / LEKFS32
FS40 LEFS40 / LEKFS40
B16T LEFB16 [_/A/E]
B25T LEFB25 [ /A/E]
B25S LEFB25 [S2/T6/V6]
B32T LEFB32 [_/E]
B32S LEFB32 [S3/T7/N7]

F
o o

9 Direccion de montaje en eje Y

Simbolo Rango de trabajo
F A, D
R B,C

Eje Y

AN Eje Z

Eje X

* Consulta el rango de trabajo en las figuras
a continuacion.

Rango de trabajo A

i Rango de trabajo ‘r
I =

: 1
| Rango de trabajo €

OcEjcz

Simbolo Modelo Carrera
N Ninguna
G16A LEYG16 30 a 200
G25A 30
LEYG25
G25B 50 a 300

Rango de trabajo B




O Fijacion de eje Y

Kit de montaje para sistema multieje Serie LEA

@ EjeY |@ Direccion de montaje en eje Y: F| @ Direccion de montaje en eje Y: R @ EjeY | @ Direccion de montaje en eje Y: F | @ Direccion de montaje en eje Y: R
Simbolo «1 | @ Eje X:|@ Eje X:|@ Eje X: |@ Eje X:|@ Eje X:|@ Eje X: |@ Eje X:|@ Eje X: Simbolo +1 | @ Eje X| @ Eje X @ Eje X @ Eje X:| @ Eje X:{ @ Eje X:| @ Eje X{ @ Eje X:
Carreral FS16 | FS25 | FS32 | FS40 | FS16 | FS25 | FS32 | FS40 Carreral FS16 | FS25 | FS32 | FS40 | FS16 | FS25 | FS32 | FS40
300 G1 G3 500 G1 G1 G3 G3
FS16 350 G2 G4 600 G2 G4
400 G1 G3 700 G2 G4
KS16 750 G2 G4 BI6T 500 | @1 Gi o G3
500 G1 G3 900 G2 G4
228 G1 G1 G3 G3 150008) G1 - G2 G3 - G4
400 Gz | @2 Ga| @ 600 Gi et Ga|
450 G1 G1 G3 G3 700
500 G2 | G2 G4 | G4 800 G2 —&2 G4 — 52
FS25 | 550%2 G1 G3 900 G1 G1 G3 G3
600 G1 G3 B2ST 1000 G2 G4
650%2 G2 G4 1200 G2 G4
700 Gi O Ga| % 1500
750%2 G2 G4 1800 G1 G2 G3 G4
800 G1 G1 G3 G3 2000 G2 G4
350 400 G1 G1 G3 G3
400 G1 G3 500 G2 G2 G4 G4
450 G2 G4 600 G1 G3
500 700
550*2 e G3 800 = G2 e G4
600 G2 G4 900 G1 G1 G3 G3
650*2 1000 G2 G2 G4 G4
FS32 =00 G1 G3 1700 G Gi G3| G3
750%2 G2 G4 B25S | 1200 G2 G4
800 1300 G2 G4
85072 et e 1200 G1 Gi G3 — &3
900 G2 G4 1500 G2 G2 G4 G4
950*2 1600 G1 G1 G3 G3
1000 o e 1700 G2 G4
350 1800 G1 G2 G3 G4
400 a1 G3 1900
450 G2 G4 2000 G2 G2 G4 G4
500 500 G1 G3
55072 il = 600 G2 G4
600 G2 G4 700 G1 G3
650%2 800 G2 G4
FS40 700 G1 G3 B32T 900 G1 G3
750%2 G2 G4 1000
G2 G4
800 G1 G3 1200
850%2 1500 G1 G3
900 G2 G4 1800
950*2 2000 = =
1000 G1 G3 500 G1 G3
1100 600 G2 G4
1200 G2 G4 700 G1 G3
+1 Los actuadores con carreras inferiores a las enumeradas no se 800 G2 G4
pueden usar con el manipulador X-Y-Z (con guia pasiva). 900 G1 G3
%2 Carreras disponibles para la serie LEFS (LEKFS es una carrera no estandar) 1000 G2 G4
1100 G1 G3
1200 G2 G4
B32S | 1300 G1 G3
1400 G2 G4
1500 G1 G3
1600 G2 G4
1700 G1 G3
1800 G2 G4
1900 G1 G3
2000 G2 G4
2500 G1 G3




Serie LEA

Forma de pedido

Eje Z

’ Fijacion de montaje del portacables‘

LEA-D1-|Al-B1
o o

Fijacion en eje Y

/ (Lado del driver)

Eje X

Fijacién de montaje é /
del portacables

Fijacion en eje Y
(lado fijo)

0 Fabricante y serie compatible Q Fijacion de eje X L p \ .
Simbolo Fabricante Serie Simbolo Si/ No Fijacion de eje X Eje Y
1 igus E4.28 N No
A Si
e Fijacion de eje Y (lado fijo)
) Eje Y
Simbolo I 6 /KS16/B16T | FS25/B25T/B25S | FS32/B32T/B32S FS40
N — — —_ —
B1 [ J - - —
B2 - [ J ([ J [ J
9 Fijacion de eje Y (lado de accionamiento)
) Eje Y
Simbolo FS16/KS16/B16T | FS25/B25T/B25S | FS32/B32T/B32S FS40
N — — _ _
C1 o 0 - —
Cc2 - - o o
Soporte de diseno del portacables
La fijacién de montaje del portacables no incluye un Tamafio del eje X | Tamafio del eje Y F G
portacables, por lo que debes prepararlo ti mismo. 16 (Carrera + 80)
Usa las cadenas de transmision de la serie E4.28 de igus 142,5 385+ —
para el portacables. 25 16
https://www.igus.co.jp 32 1185 385+ (Carrera + 80)
Para eje X: E4.28.040.R o E4.28.050.R 40 ’ ’ 2
Para eje Y: E4.28.040.R
25 167,5 38,5 + [Carrera + 110)
Para la longitud y el nimero de enlaces del portacables, 05
consulta el sitio web de igus. 32 (Carrera + 110)
Para el valor de offset requerido para la seleccion, 2 143,5 385+ —————
consulta a continuacién. - o )
arrera +
@®Valor de offset del extremo fijo 40 % 2005 85+
El valor de offset para el eje X depende del dispositivo
. .z PR (Carrera + 178)
que se va a instalar; por tanto, selecciénalo ti mismo. 40 40 194,5 385+ —M—
Calcula el valor de offset del eje Y usando la tabla de la derecha.




Kit de montaje para sistema multieje Serie LEA

Lista de componentes

1) Placa de fijaci()n X * Consulta los procedimientos de montaje en el manual de funcionamiento.

Lista de componentes

N.° Descripcién Cant. Eje X*1
1 Placa de fijacion X 1
2 | Tornillo Allen 4
4 FS16/KS16
3 | Tornillo Allen fino FS25
6 | FS32/FS40
4 | Pin de posicionamiento 2
5 | Pin de posicionamiento 2
1 Consulta la seccion «Forma de pedido».
Tamaiio 16/25 Tamaiio 32/40
2) Perfil resaltado Lista de componentes
N.° Descripcién Cant.
1 Perfil resaltado 1
2 | Tornillo Allen 4
3 | Pin de posicionamiento 1
3) Placa de fijacion Y Lista de componentes
N.° Descripcion Cant. Eje Y*1
1 Placa de fijacion Y 1
2 | Tornillo Allen fino 7 FS25/FS32/FS40/B25T/
B25S/B32T/B32S/B40S
3 | Pin de posicionamiento 2
1 Consulta la seccion «Forma de pedido».
Lista de componentes
N.° Descripcion Cant. Eje Y*1
1 Placa adaptadora Z 1
2 | Tornillo Allen 4
Tornillo Allen 4 | FS16/KS16/B16T
3 | Tornillo Allen fino T InesctNevtall
4 | FS16/KS16/B16T
5 | Pin de posicionamiento 5 FS25/FS32/FS40/B25T/
B25S/B32T/B32S/B40S
— | FS16/KS16/B16T
6 | Pin de posicionamiento o | FS25/FS32/FS40/B25T/
B25S/B32T/B32S/B40S
4 | FS16/KS16/B16T
7 | Arandela plana _ | FS25/FS32/FS40/B25T/
B25S/B32T/B32S/B40S

*1 Consulta la seccion «Forma de pedido».
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Serie LEA

Dimensiones: Pdrticos en linea

*3
T3, poscion do monteo dolmoter:En'i i
® [ h osicion de montaje del motor: En linea na
* i
=F )
o/R N 7
% || o g
2 N
8 =l *7
0 + E o < ﬁ'g
Q) o ©
! 3 77777 ::::[ T i X3 T X3 1 N aé g
I == — |32
ZE N
Rango de trabajo g
/ /g / 5
[&]
L, Extremo de origen*1 S
Descripcion de los componentes 9 e
— 2 Carrera (Y) (4)
N.° Ref. Descripcién Cant. Nota
- - Carrera (Y) + 6
1 Serie LE(K)FS, Actuador del eje Y| 1 Pidelo por (Recorrido de la mesa)
LEFB separado.*2 *3 ZF
2 |Serie LEYG Actuador del eje Z| 1 | Pidelo por separado.*2 *3
3 Placa de fijacien Y | (1) |,2mano

]

25, 32, 40%4
4 Placa adaptadoraZ | 1 Posicion de montaje
del motor: En linea
A,ﬂ :

ZB_ 9%

=1 Este diagrama muestra la posicion del "extremo de origen" (0 mm) predeterminado de fabrica.

Si es necesario cambiar la direccién de retorno al origen al lado opuesto, consulta el modelo
seleccionado en el catalogo.

+2 Este producto no incluye un actuador. Pidelo por separado.

*3 Para las dimensiones del actuador, consulta el modelo seleccionado en el catalogo.

#4 Para el eje Y de tamafio 16, no se usa la placa de fijacion Y ®.

# Para LE(K)FS250LJG (posicion de montaje del motor: en paralelo) y LE(K)FS32 (posicién de montaje del
motor: en paralelo), se incluye un "espaciador de mesa" en la superficie de montaje de la mesa. Debe
retirarse durante el ensamblaje.

* Selecciona cada eje usando el software de seleccion de modelo.

Combinacién de eje Y-Z Dimensiones del eje Z
Tamafo Tamano del eje Z ZC
: Tamafo -

del eje Y 16 25 ez ZA ZB Carrera en eje Z ZD ZE ZF
16 O - 100 0 menos| 105 0 mas
25 O @) 16 37 35,8 47,5 67,5 22,5 25 79
32 O O 25 46 41,8 67 92 26,5 30 95
40 O O

11



Kit de montaje para sistema multieje Serie LEA

Dimensiones: Voladizo (Rango de trabajo A)

Si

se usa el rango de trabajo B, invierte la orientacion del actuador del gje Y.
Posicion de montaje del motor: En linea *3 3
e Gkl
P | i
* s Qli ] Posicidn de montaje del motor: En linea b S
g
s <=
g + %
| S A161E Ng
< C s
- gI Q TR = 5 = N S5
&5 < Sp=- + = - - ) < ©
= R > | o = T ol OT
[ 1 ==
. T ! 2 —
‘ I 5 \ s
ZE ) § = et 7 Rango de trabajo g
o ' % S
XW ZF Extremo de origen*1 o

Posicion de montaje del motor: En linea

] . (corto): F
! I (largo): FL
%4 %6
@ T A
(8] - —
g (8]
= g [ [ [ °
(® Cara terminal de placa de fijacion Y } f@ ‘ {—.,.. = H
A —— e USRS
_| el M AT S ~
= @ A
@ / 7 —
S | Centrode la mesadel eje X LTl ¢ Extremo de origen”! © g
- . @ -_— [y
Descripcién de los componentes Q /// % +£
= ——t SI<o
N. S .RLeé.KFS Descripcion | Cant. - Nota 2 ! Ranas 4aiabars % E%
1 erie LE(KIFS| 5 tuador de eieX | (1) | eopor$2 " o|g2
separado. L N 85
Serie LE(K)FS, . Pidelo por i @
2 LEFB Actuador deleje Y| (1) separado.2 8 o
3 |Serie LEYG |ActuadordelejeZ | (1) | Pideloporseparado.*?*3 I <
4 Placa de fijacion X | 1 el (C-XW/2) =
5 Perfil resaltado 1 2 Carrera (Y) 4)
6 Placa de fijacion Y | (1) | Tamafio 25, 32, 40*5 Carrera (Y) + 6
7 Placa adaptadoraZ| 1 C (Recorrido de la mesa)

*1

2
3
4

5
6

*

Este diagrama muestra la posicion del "extremo de origen" (0 mm) predeterminado de fabrica.

Si es necesario cambiar la direccion de retorno al origen al lado opuesto, consulta el modelo seleccionado en el catalogo.

Este producto no incluye un actuador. Pidelo por separado.

Para las dimensiones del actuador, consulta el modelo seleccionado en el catalogo.

Si la carrera del eje Y es 50, ten en cuenta que la longitud del perfil resaltado &) sera mayor que la del Eje X

actuador del eje .

Para el eje Y de tamafio 16, no se usa la placa de fijacion Y (®.

F (corto) y FL (largo) varian segun el modelo seleccionado.
Para LE(K)FS250JG (posicién de montaje del motor: en paralelo) y LE(K)FS32 (posicion de montaje del
motor: en paralelo), se incluye un "espaciador de mesa" en la superficie de montaje de la mesa. Debe
retirarse durante el ensamblaje.
Selecciona cada eje usando el software de selecciéon de modelo.

Dimensiones de la combinacion de eje X-Y Dimensiones del eje X

Tanaiodel g X[TamaindeleY] B C F FL TanafodelgX| XA XB XC XD XL XW
16 16 | 185 76 216 - 40
»s 16 = = 216 — 16 B 59,5 66,5 10 116,5 40
25 | 15 88 238 — 25 48 73 92,5 12 160,5 58
16 2 88 204 | 24872 32 60 76 117 16 195 70
32 25 | 12 100 226 | 30672 40 68 87,5 1484 20 2534 90
32 | 27 114 286 — *3 Para LEKFS16
16 | -951 | 88 204 | 248%2
25 05 [100 556 | 30672 Dimensiones del eje Y Dimensiones del eje Z
40 32 15,5 114 286 — TamaiodeleeY| YA YB . ZC
40 | 245 114 257 - 16 | 22 44 d;mefe”; ZA | ZB | Carreraenejez | ZD | ZE | ZF
#1 Representa la direccién opuesta 25 32 63 100 0 menos| 1050 mas
%2 Para eje Y LEFB 32 38 75 16 | 37 | 358 | 47,5 67,5 225 | 25 | 79
40 48 95 25 | 46 | 418 | 67 92 265 | 30 | 95

12



Serie LEA

Dimensiones: Voladizo (Rango de trabajo C)

Si se usa el rango de trabajo D, invierte la orientacion del actuador del eje V.

[T Th
Posicion de montaje del motor: En linea /‘/ jéj ®
e
<
U
S o[-
- h B
f U1 Il [ ”ﬁ
[ 1 S
ZE

Centro de la mesa
del eje X

XL + Carrera (X)

Posicion de montaje *3 =7
del motor: En linea N o
(2]
— &
N i 3
©
9] <3
: |l '3
© —~©
o N3
| Er A 85
N R _ N 7 1 £ =
s LU o Se
5 '—7— —
N
g2 '8 : 0 , =
A . Rango de trabajo o
VY %, 3
XwW ZF Extremo de origen*! Y
Posicion de montaje del motor: En linea m
il (corto): F 3 (7 6
: (largo): FL
" " #4 46
H_ 1l Extremo de origen”
o =
5]
SNE -
©
2 3
m * o |© IS
x 2 % ts
529
Centro de la mesa del eje X i I \A Rango de trabajo 5|s °
- O|£g
88
' [}
<
o] of Q

3

od

Cara terminal de placa
A ® de fijacion Y
Descripcién de los componentes
N.° Ref. Descripcién Cant. Nota
1 | Serie LE(K)FS | Actuador de eje X | (1) | Pidelo por separado.*? *3
2 f;rl':l; LE(K)FS, Actuador del eje Y| (1) fsldelo por separado. *2
3 | Serie LEYG Actuador del eje Z| (1) | Pidelo por separado.*2 *3
4 Placa de fijacion X| 1
5 Perfil resaltado 1
6 Placa de fijacion Y| (1) | Tamafio 25, 32, 40*5
7 Placa adaptadoraZ | 1
#1

seleccionado en el catalogo.
#2
*3
x4

actuador del gje Y.
#5
*6

retirarse durante el ensamblaje.

*

Este producto no incluye un actuador. Pidelo por separado.
Para las dimensiones del actuador, consulta el modelo seleccionado en el catélogo.
Si la carrera del eje Y es 50, ten en cuenta que la longitud del perfil resaltado & sera mayor que la del

Para el eje Y de tamafio 16, no se usa la placa de fijacion Y (®.

F (corto) y FL (largo) varian segun el modelo seleccionado.
Para LE(K)FS250G (posicién de montaje del motor: en paralelo) y LE(K)FS32 (posicién de montaje del
motor: en paralelo), se incluye un "espaciador de mesa" en la superficie de montaje de la mesa. Debe

Selecciona cada eje usando el software de seleccién de modelo.

Este diagrama muestra la posicion del "extremo de origen" (0 mm) predeterminado de fabrica.
Si es necesario cambiar la direccién de retorno al origen al lado opuesto, consulta el modelo

Dimensiones de la combinacion de eje X-Y Dimensiones del eje X

s}
(C-XW/2)
2 Carrera (Y) (4)
Carrera (Y) + 6
(o] (Recorrido de la mesa)

Tanaiode e X[ Tanaiodel Y| B C F FL TanefodelgX| XA XB XC XD XL XW
16 16 18,5 76 216 — 40
- 16 5 76 516 - 16 @353 59,5 66,5 10 116,5 40
25 15 88 238 — 25 48 73 92,5 12 160,5 58
16 2 88 204 248%2 32 60 76 117 16 195 70
32 25 12 100 226 306%2 40 68 87,5 148,4 20 253,4 90
32 | 27 114 | 286 — *3 Para LEKFS16
16 -9,5%1 88 204 248%2
25 05 100 | 226 | 3062 Dimensiones delejeY Dimensiones del eje Z
40 32 15,5 114 286 _ TanaoddlegY| YA YB S ZC
40 | 245 114 | 257 - 16 | 22 44 d;";‘e”; ZA | ZB | Carreraenejez | ZD | ZE | ZF
%1 Representa la direccion opuesta 25 32 63 100 0 menos| 105 o més
%2 Para eje Y LEFB 32 38 75 16 37 35,8 | 47,5 67,5 22,5 25 79
40 48 95 25 46 41,8 | 67 92 26,5 30 95

13




Kit de montaje para sistema multieje Serie LEA

Dimensiones: Pérticos (Rango de trabajo A)

Si se usa el rango de trabajo B, invierte la orientacion del actuador del gje Y.

#3
#3 A
Posicién de montaje del motor: En linea
INE; i -
® QjL J Posicion de montaje del motor: ENNjnea | S
e ~ \ %
S >
ol = <=
*1IN g 3 + %
; 5 e Kl o 14 s S
N o 3 T N = g "1 ﬁ % %3
i F > E N - = = — o
= g = — >= —
i _ I N I ! 1
It . A 7 Rango de trabajo = o
ZE ’ o % 3
XW ZF Extremo de origen*1 ~
Centro de la mesa m Posicion de m taJe del motor: En linea
i
del eje X - (corto): @ Q (corto): F
I (largo): FL (largo): FL
M_._J 5
() -
¥ — A
g A NI g
1]
e —l : A IO
Cara terminal de placa === S e S S -
de fjacion Y < :F & %I o | o /@
z 5 /A N
© o
L AR:3) % Centro de la mesa del eje X L i i N ! i 3
Descripcion de los componentes ° CExtremo de orgen*” VD
N.° Ref. Descripcion | Cant. Nota o o g%
1 | Serie LE(K)FS | Actuador de eje X | (1) | Pidelo por separado. 2% < i Rango de trabajo ‘ % s
Serie LE(K)FS, | Actuador del ] 2 %3 o| & 2
2 LEFB cie Y (1) | Pidelo por separado. o o o o 8 §
3 | Serie LEYG | Actuador del eje Z | (1) | Pidelo por separado.*2 *3 ‘ ‘ o
4 | Serie LEFG | Guiade soporte del eje X | (1) | Pidelo por separado.*2 *3 L
5 Placa de fijacion X | 2 L 4H iy &
6 Perfil resaltado | 1 (C-XW/2)
7 Perfil resaltado | 1 > Carrera (Y) @
o Tamafo
8 Placa de fijacion Y | (1) . Carrera (Y) + 6
25, 32, 40*4 C (Recorrido de la mesa) C
9 Placa adaptadoraZ | 1
=1 Este diagrama muestra la posicion del "extremo de origen" (0 mm) predeterminado de fabrica.

Si es necesario cambiar la direccién de retorno al origen al lado opuesto, consulta el modelo

seleccionado en el catalogo.

#2
*3
#4

Este producto no incluye un actuador. Pidelo por separado.
Para las dimensiones del actuador, consulta el modelo seleccionado en el catélogo.
Para el eje Y de tamafio 16, no se usa la placa de fijacion Y ®.

=5 F (corto) y FL (largo) varian segun el modelo seleccionado.

+ Para LE(K)FS250JG (posicion de montaje del motor: en paralelo) y LE(K)FS32 (posicion de montaje del
motor: en paralelo), se incluye un "espaciador de mesa" en la superficie de montaje de la mesa. Debe

retirarse durante el ensamblaje.
= Selecciona cada eje usando el software de seleccién de modelo.

Eje X

Guia pasiva

Dimensiones de la combinacién de eje X-Y Dimensiones del eje X de apoyo
TamaiiolTamariol A Tamatiodel e X XA XB XC XD XL XwW
del eje | del eje Actuador del eje Y B C F FL 16 40 59,5 66,5 10 116,5 40
X | Y |[LE(K)FS|]LEFB |LEFB (servo AC) 25 48 73 92,5 12 160,5 58
16 | 16 | 52 | 31 — 18,5 76 | 216 | 260 32 60 76 117 16 195 70
16 | 61 6 = 5 76 | 216 | 260 40 68 87,5 1484 20 253,4 90
25 25| 55 | —2%1 —2 15 88 | 238 | 318
16 | 79 | 24 = 2 88 | 204 | 248
32|25 | 73 | 16 16 12 100 | 226 | 306
32| 77 | 18 23 27 114 | 286 | 376  Dimensiones delejeY Dimensiones del eje Z
16 | 89 | 34 — -9,5%1 | 88 | 204 | 248  TamiodeepY| YA | YB _ ZC
40 | 25 [ 83 [ 26 26 0,5 | 100 | 226 | 306 16 | 22 | 44 ;;”;Ja:‘; ZA | ZB [CarreraenejeZ | ZD | ZE | ZF
32| 87 | 28 33 15,5 114 | 286 | 376 25 32 | 63 100 0 menos| 105 0 més
40 | 60 | — = 245 | 114 | 257 | 307 32 [ 3|75 16 | 37 | 358]| 475 | 675 |225| 25 | 79
*1 Representa la direccidn opuesta 40 | 48 | 95 25 | 46 | 41,8 67 92 26,5 30 | 95
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Serie LEA

Dimensiones: Pérticos (Rango de trabajo C)

Si se usa el rango de trabajo D, invierte la orientacion del actuador del eje V.

A T *3
" . " dE Posicion de montaje del motor: En linea == 5
Posicion de montaje del motor: En linea L , ? noo S
= . — 3
— 2]
— 5
N W H >
al e = <35
NL” g 3%
5 Al | Centro de eje Y Ng
o i L+> @ / < ©5
] o 4 7 N 2]
m -] N =pe=ad —_ = = A 3 0
> 3 = IR = njot
e I . 2
=t BT T bt N
f ik : g i ‘ : g
1 T | s RBango de trabajo = g
ZE @ ©
XwW ZF Extremo de origen*1 ™
Centro de la mesa Posicion de montaje del motor: En linea
del eje X m
\:J Ecorto): F f@ %D Ecorto;: F
~-~q (largo): FL largo): FL
@ P ! / 3 | [® A
* L ||
™ p— =~ —F
* T -
O ?|m e /®
X N | | N ||_L_ [V @
T Ik
A2:3 Cara feminal de placa d fcion Y — e )77/ /
@ 5 Ll Z ] 8
g Centro de lamesadeleje X /L1 | Il \A Rano de trabajo Al g E%
B | = O
o gl 22
. / // ) S :
< : i 8
/ | €
°| °f o ‘ @
Cle——e1]
(C-XW/2)
2 Carrera (Y) (4)
Carrera (Y) + 6
C (Recorrido de la mesa) C

+1 Este diagrama muestra la posicion del "extremo de origen" (0 mm) predeterminado de fabrica.
Si es necesario cambiar la direccion de retorno al origen al lado opuesto, consulta el modelo
seleccionado en el catélogo.
+2 Este producto no incluye un actuador. Pidelo por separado.
+3 Para las dimensiones del actuador, consulta el modelo seleccionado en el catalogo.
«4 Para el eje Y de tamafio 16, no se usa la placa de fijacién Y ®.
+5 F (corto) y FL (largo) varian segun el modelo seleccionado.
Para LE(K)FS250IG (posicién de montaje del motor: en paralelo) y LE(K)FS32 (posiciéon de montaje del
motor: en paralelo), se incluye un "espaciador de mesa" en la superficie de montaje de la mesa. Debe
retirarse durante el ensamblaje.
Selecciona cada eje usando el software de seleccion de modelo.

*

Eje X

Guia pasiva
Dimensiones de la combinacién de eje X-Y Dimensiones del eje X de apoyo
T e A Tamafio deleje X| XA XB XC XD XL XW
del eje | del eje Actuador del eje Y B C F FL 16 40 59,5 66,5 10 116,5 40
X | Y |[LE(K)FS|]LEFB |LEFB (servo AC) 25 48 73 92,5 12 160,5 58
16 | 16 | 52 | —3+%1 — 18,5 76 | 216 | 260 32 60 76 117 16 195 70
16 | 61 6 = 5 76 | 216 | 260 40 68 87,5 1484 20 2534 90
25 25| 55 | —2%1 —2+ 15 88 | 238 | 318
16 | 79 | 24 = 2 88 | 204 | 248
32 (25| 73 | 16 16 12 100 | 226 | 306
32| 77 | 18 23 27 114 | 286 | 376  Dimensiones delejeY Dimensiones del eje Z
16 | 89 | 34 — -9,5%1 | 88 | 204 | 248  TamiodeepY| YA | YB _ ZC
40 | 25| 8 [ 26 26 0,5 | 100 | 226 | 306 16 | 22 | 44 JZP;T:; ZA | ZB [CarreraenejeZ| ZD | ZE | ZF
32| 87 | 28 33 15,5 114 | 286 | 376 25 32 | 63 100 0 menos | 105 o més
40 | 60 | — = 245 | 114 | 257 | 307 32 [3 |75 16 37 | 358|475 | 675 |225|25 |79
*1 Representa la direccidn opuesta 40 | 48 | 95 25 46 | 41,8 67 92 26,5/ 30 | 95
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Kit de montaje para sistema multieje Serie LEA

Dimensiones: Fijacion de montaje del portacables

62 _ Fiiaciondeejey Fijacion de eje Y (lado fijo)
52 (lado de accionamiento) g x M5
Fijacion de eje X 7Y
— [s\)
= 0
0 =
~— .- \
4 x M5
P |15

Centro de la mesa del eje X
5 L M
-} m
ie_| e ¢
Tl o= v
(10*1)
Y (70) |
X (A*1)

3
%
L
iesh
E‘( Dg

(1
E

F Centro de carrera Y

=1 Esta dimension de montaje es el valor recomendado cuando se usa la cadena de transmision (igus GmbH) E4.28.050.R.0 para el eje X y E4.28.040.055.0 para el eje Y.
2 Tamafo del eje Y: la posicion de montaje para 16 y 32.

+3 Tamafo del eje Y: la posicion de montaje para 25 y 40.

+ Este producto no incluye un actuador, kit de montaje para sistema multieje ni portacables. Pidelos por separado.

+ Para el eje Y de tamanfio 16, se debe usar un espaciador para montar la fijacion del eje Y (lado fijo).

+ El radio de flexién del portacables del eje X: R debe seleccionarlo el cliente.

= Para el célculo del nimero de enlaces del portacables, consulta la pagina 9.

Portacables del eje X Portacables del eje Y

Fijacion de eje Y (lado fijo)

Fijacion de eje Y
(lado de accionamiento)

Dimensiones de montaje del eje X-Y

Fabricante | Serie |Tamafio del eje X|Tamafiodel eje Y|~ A*1 B C D E X1 Y1 H
16 16 65 25 103 140 213 71 144 161

16 38,5 113 150 223 144 161

25 25 74 34,5 132 169 233 62 166 152

16 41,5 129 166 239 144 161

igus E4.08 32 25 80 37,5 148 185 249 68 166 152
32 37,5 160 197 271 227 162

16 53 141 178 251 58 144 161

40 25 % 49 160 197 261 58 166 152

32 49 172 209 283 58 227 162

40 49 192 229 293 63 202 152
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/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucién",

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse junto
con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

2 Peliaro: Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que, si
gro: no se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

A Advertencia: riesgo que, sino se evita, podria causar lesiones graves o

la muerte.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de riesgo

A Precaucion: aque, sino se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

diseina el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disena el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y andlisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad
son responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del
producto. Esta persona debe revisar de manera continua la adaptabilidad del
equipo a todos los elementos especificados en el anterior catalogo con el
objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por personal
cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta
confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar
la caida y los movimientos inesperados de los objetos desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se
hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes
de utilizar el producto y preste especial atencion a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o0 en un lugar
expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aerondutica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones de
prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas para las
caracteristicas estandar descritas en el catalogo de productos y/o
manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito de
tipo interlock doble con proteccién mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos funcionan
correctamente.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos de
seguridad para los sistemas y sus componentes.
|IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las
maquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robdticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefiados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicion que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacion de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada pais.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades” y a "Requisitos de conformidad”.
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencién de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afos a partir de la fecha de entrega,
aquello que suceda antes. ? Asimismo, el producto puede tener
una vida Util, una distancia de funcionamiento o piezas de
repuesto especificadas. Consulte con su distribuidor de ventas
mas cercano.

2. Para cualquier fallo o daho que se produzca dentro del periodo
de garantia, y si demuestra claramente que sea responsabilidad
del producto, se suministrara un producto de sustitucién o las
piezas de repuesto necesarias. Esta garantia limitada se aplica
unicamente a nuestro producto independiente, y no a ningun
otro dafo provocado por el fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catalogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 aio. Una
ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada
durante un ano a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del
periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material eldstico no esta
cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccion destinados a la fabricacion de armas de
destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

/\ Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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