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Indicador de bloqueo de los hotones

Permite estandarizar
componentes y
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LED indicador del estado de 10-Link
Selecciona

NPN o PNP Indicador de salida OUT1
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Y Tz Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza Serie ISA3-L

El doble sensor mejora el
mantenimiento preventivo y
predlctlvo (loT) basado en 10-Link

—® Datos de procesos

Valor de la presion Valor de la presion
de alimentacion (@)| de salida (2))

>| Valor de lectura actual delos sensores
A

Valor mostrado
Presion de (@) Boquilla de
alimentacion (Separacuon estimada) deteccion
N

Orn‘|C|0

Los datos de proceso proporcionan no solo el Valor mostrado (@), sino también
el Valor de presion de salida (@) y el Valor de presion de alimentacion (©)
detectados usando sensores de presion antes y después del orificio.

Datos de proceso

Elemento Distancia de separacion (Referencia): nimero entero con signo de 16 bits
Numerodebit| 63 | 62 [ 61 | 60 | 59 | 58 [ 57 | 56 | 55 | 54 [ 53 | 52 | 51 | 50 [ 49 | 48

Elemento Valor de la presion de alimentacion: namero entero con signo de 16 bits
Nimerodebitl 47 | 46 | 45 | 44 | 43 | 42 | 41 | 40 | 39 | 38 | 37 | 36 [ 35 | 34 | 33 | 32

Elemento Valor de la presion de salida: nimero entero con signo de 16 bits
Nimerodehitf 31 | 30 | 20 | 28 | 27 | 26 | 25 | 24 | 23 | 22 | 21 | 20 [ 19 | 18 | 17 | 16

o o Presion | Presion | Presionde | Presionde | Defeccion | Deteccion
Elemento [f;:%r:?;tg 0 I?jl:gr:g;t:’? 0 de salida | de salida |alimentacion | alimentacion | de distancia | de distancia
P Sw2 | swi | Sw2 | Sw | Sw | swi
Numero de bit| 15 14 | 13 [ 12 [ 11 | 10 | 9 8 7 | 6 3 2 5 4 1 0
- Temperatura anémala
Elementos - El rango de visualizacion de presién Elemento - Presion detectada:

ha superado el limite inferior
- Fallo de funcionamiento interno del producto
- Fuera del rango de puesta a cero

diagnosticados GEVPOSIELOE  Inferior a -20 kPa

Ejemplo de diferentes tipos de deteccion usando las 6 salidas digitales y sus valores
Valor de presion de salida | Valor de presion de alimentacion | Valor mostrado (Separacion)
Ejemplo SW2 Swi SW2 SW1 SW2 Swi
de ajuste .
En_2:5.0 EPP;:': ég'.g SP_2:200.0 Sn_1:100.0 n_2: 150 n_1:50 Elemento diagnosticado
Modo Histéresis Ventana comparativa Histéresis Histéresis Histéresis Histéresis
Contenido Se activa a Se activa de 25 Se activa a Se activa a Se activa a Se activa a
del ajuste | 5 kPa 0 menos a 50 kPa 200 kPa 0o mas | 100 kPa o menos 150 um o0 menos | 50 um o menos
— — — — O O Confirmacion de contacto directo: 50 um o menos
— — — — O — Confirmaci6n de contacto aproximado: 150 yim o menos
Estado de — — — O — — Presion de alimentacion insuficiente: 100 kPa o menos
salida — — @) — — — Presidn de alimentacion excesiva: 200 kPa 0 mas
— O — — — — Obstruccion de la boquilla de deteccion
O — — — — — Obstruccién del orificio
O: El bit correspondiente de los datos de proceso es «1:0N» —: El bit correspondiente de los datos de proceso es «0:OFF» 0 no determinado

SVC
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R CRTRTETEWE Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza serie ISA3-L

Los datos de procesos proporcionan [(1REU@ieRTE fel, [(2)NFESE N EFIE!

1 (©) Valor de la presion de alimentacion
Posibilidad de transmitir en tiempo real no solo el valor mostrado, sino también el valor de presion (presion de alimentacion,
presion de salida) que afecta a a deteccion. El valor mostrado es el valor convertido de la distancia de separacion y es Gnicamente un valor orientativo.

I Separacion
g5t 76 | Eﬁ

La relacion entre el valor mostrado (distancia de separacion guia) y la
obstruccion de la boquilla de separacién / obstruccion del orificio

Valor mostrado (Distancia de
separacion convertida) (@)

Grande | Obstruccion
del orificio Normal El valor mostrado (distancia
. . sz de separacion guia) varia
Valor de _Ia presion Valqr dela PI:ESIOH ° segun la obstruccién de la
de salida (9) de alimentacion (9) k) bogquilla de separacién u
"g', obstruccion del orificio interno.
£ 150 f=m=mmmmmmmmy Obstrucciondela  El valor mostrado por si solo
S boquilla de deteccion puede no ser el resultado de
g deteccion correcto. Es
importante comprobar que la
B boquilla de deteccion y el
Pequefio » orificio no estan obstruidos.
Corta Distancia real Larga distancia
A
Alto Colocada Colocada Colocada
g S5 8
Obstruccion de la boquilla de 5 8 8 =
” . m =] S
deteccion (Valor mostrado: Peguefio) z 2% 5
o © 3
e ——— © Ke]
— =] © =
- = = ;8
H E g
k] S =
= he] 7]
o 3 Qo
i - ° i
& i Ejemplo | @ - i
Obstruccion 30 kPa ° Obstruccion de
delorficio [N IONC 0 ocm———— ] I . la boguila de
eteccion
(Valor i 6 kPa N |
mostrado: Grande) | v — s —_— e e AR EEEE] IR SESEE ormal
Bai i L e (e N — Obstruccion del
aja - - > 3 kPa orificio interno
C_ontacto Variacioén en el Distancia _Larga_ No colocada No colocada No colocada No colocada
directo valor mostrado real distancia Picza |
El valor mostrado varia si la boquilla de deteccién o el ji ?{ 5 5 (
orificio interno estan obstruidos. Es posible detectar la e eolosad oot TI)\L'T AILJ— Tn,):\'d_ L!! =
s . . s . 0 colocada olocada |0 colocada olocada lo colocada
obstruccién monitorizando la presion de salida durante el (Obstrucci6n de (Obstruccion de laCaida de presion Caida de presicn
traslado de la pieza (cuando la pieza no esta colocada). l&(’?"ﬁa/d? l(’jg‘;gé”;éfﬁ (Ohs[!]rrlilﬁccci‘[%n del (Obsgrlijl(i:ccil(?)n del
leteccion,
\ (ol 1t gP4=Tei (o] e (= VA (o) e (=N o) {=t={ o) g Mo (Rt [T (Slal 2 0ol (0] Cambio en la presion de salida cuando varia la presion de alimentacion
A
200 _ Colocada
kPa ol
<
Il
c ~~._Colocada
150 (R R - - -~~~ ==~~~ =~~~ S
kPa 8
S ©
(] =
o E 2
S 100 I EEREEE = -
8 kPa % g g‘
[J) 1=y o 9 I . .
o pel S O o | Variaen funcién de la
c a c 8 S | presion de alimentacion
S5 g S ¢ S35
@ o o L c &
o 6 kPa 8 £ S g
o . T—4kPal a® 8 E
m—0)
Contacto directo Distancia real Larga distancia " Nocolocada No colocada No colocada No colocada
La presion de salida durante el traslado de la pieza (no ﬁ ﬁ
colocada) también varia en funcién de la presion de
alimentacion. La presién de salida y la presién de  Nocolocada Colocada No colocada Colocada No colocada Colocada No colocada

alimentacion deben monitorizarse de forma simultanea.



T rzReY Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza Serie ISA3-L

@ IO-Link

IO-Link es una tecnologia de interfaz de comunicacion abierta entre el

Visualizacion del estado de funcionamiento/equipo.
Monitorizacion y control remoto mediante comunicacion

dispositivo y conectarlo a un maestro. Guarda

RE ~
- el archivo 10DD en el ordenador para usarlo

Bus de campo para configurar el dispositivo antes del uso.

Archivo de configuracién (Archivo I0DD*)

* Fabricante * Ref. de producto * Valor de ajuste Sistema digital de control de
) presencia y posicion para deteccion de
#1 Archivo IODD pieza con 3 campos de visualizacion

I0DD es una abreviatura de 10 Device
Description (descripcion de dispositivo 10).
Este archivo es necesario para ajustar el

Serie ISA3-L

Lea los datos del dispositivo.

LQS ajq;tes del el * Sefial de conmutacion ON/OFF y datos analégicos

dispositivo se : 'I « Informacién del dispositivo: /

pueden configurar = Fe’xbricante, ref. del producto, //
namero de serie, etc. /

* Estado normal 0 anormal del dispositivo
* Rotura de cable

deteccion
* Modo de
funcionamiento, etc.

Maestro |O-Link

con el maestro
* Valor del punto d

Funcion de ajuste automatico

[Funcion de almacenamiento Reduccién de tiempo de trabajo
ded atos] necesario para el ajuste y reduccion
. . : : . del nimero de errores
Al sustituir el sensor por uno del mismo tipo ' Los ajustes se copian
(el mismo ID de dispositivo), los parametros = automaticamente al

(valores de ajuste) almacenados en el n sustituir el sensor.

maestro 10-Link se copian (ajustan)
automaticamente en el nuevo sensor.

Muestra el estado de comunicacion
de la salida e indica la presencia de
datos de comunicacion.

m_ - C_
[ i T

Funcionamiento y visualizacion

Comunicacion | LED indicador de Estado Display Descrincién
con maestro | estado de |O-Link de la pantalla*2 p
@1 Operativo | fifataie F Estado de comunicacion normal (lectura de valor medido)

Normal Arranque
Al iniciarse la comunicacién

Si Preoperativo
o La version de 10-Link no coincide con la del maestro.
e %1 I(,\)/loL(ijr?k n":c\’;:lsé%l El maestro emplea la version 1.0.
(Parpadeo) + La version aplicable de 10-Link es 1.1.
arpadeo
Anormal

Desconexion
de la
No comunicacion

No se ha tenido una comunicacién normal
durante al menos 1 segundo.

OFF Modo SIO Salida digital general

1 En modo IO-Link, el indicador 10-Link esta iluminado o parpadea. *2 Cuando la pantalla secundaria se ajusta en Mode
= Se muestra «<ModE LoC» cuando el blogqueo de almacenamiento de datos esta habilitado. (Excepto cuando las versiones no coinciden o en el modo SIO)

sensor/actuador y el terminal I/O, y es un estandar internacional IEC61131-9.
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RReE Y CRRTErEWY Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de piez

.,

I Display secundario mejorado para facilitar su uso

GAP CHECKER

Visualizacion del n

La cadena de caracteres d
necesaria se puede modifi
pueden introducir hasta 9 digitos
usando un doble display.

Resolucion de
presion mejorada

Se pueden comprobar valores
de hasta 0.1 kPa usando un display de 4 digitos.

Mayor numero de digitos
del medidor de nivel

6 digitos — 9 digi

Posibilidad de comprob

o e AT T e FoY Yo M \layor nimero de digitos del medidor de nivel: 9 digitos

Ejemplo) ISA3-GLIL
Boquilla de deteccién @ 1.5
50

Valor del punto de deteccion OUT1n_1=

Rela con
dista

Sila pieza
e encuentra alejada de |
superficie de deteccion, el
medidor de nivel no
alcanzara la barra de
valor del punto de
deteccion.

Sila pieza
se encuentra asentada
sobre la superficie de
deteccion, el medidor de
nivel alcanzara la barra de
valor del punto de
deteccion.

tos

del nUmero de d

or/

?
= =
=g
oo
S a
L5
SR
28

Ajuste del valor
de visualizacion

301 o mas*1

Aprox. 176 a 300 um*1

Aprox. 151 a 175 pm*1

Aprox. 126 a 150 um*1

Aprox. 101 a 125 pm*1

Aprox. 76 a 100 pm*1

Aprox. 51 a 75 pm*1

Aprox. 25 pm 0 menos

Contacto casi perfecto*1

Pieza

Pieza

Relacién con
distancia

el estado de forma mas detallada gracias
tos del medidor de nivel.

I S FSYANel | Numero de digitos del medidor de nivel: 6 digitos ‘

Ejemplo) ISA3-G
Boquilla de deteccion @ 1.5
Valor del punto de deteccion OUT1n_1=

Salida de deteccion/
Visualizacion en pantalla

—(a=

Ajuste del valor
de visualizacién

301 o mas*1

Aprox. 251 a 300 pm*1

Aprox. 201 a 250 um*1

Aprox. 151 a 200 pm*1

Aprox. 101 a 150 pm*1

Aprox. 50 pm 0 menos
Contacto casi perfecto*1

./

Si la pieza
se encuentra alejada de
la superficie de deteccion,
el medidor de nivel no
alcanzaré la barra
de valor del punto
de deteccion.

Sila pieza
Se encuentra asentada
sobre la superficie de

deteccion, el medidor de

nivel alcanzara la barra de
valor del punto de
deteccion.

El nimero de simbolos del medidor de nivel varia en funcién de la

separacion entre la pieza y la superficie de deteccion. En el display se
indican incluso distancias que no se puedan confirmar visualmente.

«1 El valor mostrado (distancia de separacion estimada) variara en funcion de las diferencias de los productos individuales y de las dimensiones de mecanizado de la boquilla.

-~
Z

SVC

4



YR Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza Serie ISA3-L

I Ajuste en 3 pasos (modo de cambio del punto de deteccion)

Al pulsar los botones @) y @ simultaneamente durante al menos 1
segundo y liberarlos cuando desaparezca el valor del punto de deteccion, el
punto de deteccioén se igualara al valor mostrado actualmente.

® Ajuste sencillo del valor del punto de deteccion
(distancia a partir de la cual se detecta la pieza)

SE [y :
L) lh.___,J Ajuste del punto

d de deteccion

Galga de espesores 1 i

Ll Ll

SN

Colocada
Valor (Salida del detector ON)

mostrado

punto de

} deteciién
Aire A %"

Valor del punto de deteccion <
Valor mostrado

A

y

No colocada
(Salida de deteccion OFF)

k¢
15

X
L] L& N |
- -y
@prara reproducir las condiciones de posicionamiento, ~ @Pulsa el boton (&) o (& para ajustar el ©Orulsael S
pulsa el botén ‘ mientras el display secundario valor del punto de deteccién. bot()n‘ Valor mostrado
muestra el valor del punto de deteccién OUT1 (n_1). para completar
* El funcionamiento es diferente al de productos que el ajuste.

no son conformes con 10-Link (modelo de 1
salida, 2 salidas).

I 3 campos de visualizacion

e E| estado del posicionamiento se puede comprobar rapidamente. La
pantalla secundaria puede mostrar 1 de estas 12 opciones de visualizacion.

Pantalla principal

e i N WE T

Colocada No colocada
(Salida del detector ON) (Salida de deteccion OFF)

M coooooac
Pantalla secundaria

Medidor de nivel Valor mostrado*! Presion de alimentacion Presion de salida Valordel punto e deteccion OUT Histéresis OUT1

I~ — O — O~ _—O, _—O~ _—G—~,

Valor delpunto e eteccion~ Velor del punto de deteccion Histéresis Valor nferior de Viorsei Estado de
QUT (valor inferar) QUT valor superior) 0uT2 presion de la alimentacion e presne et comunicacion

m_ I
[N[a]u

+1 El valor mostrado es un valor de referencia que se obtiene al convertir la distancia entre la pieza y la superficie de
deteccion en un valor numérico digital, sin unidades. Para los detalles, consulta «Relacién entre el valor mostrado y
la distancia» en la pagina 18.

I Rango nominal de distancia: 3 modelos disponibles.

Modelo Distancia [mm]
0 0.02 0.05 0.15 0.30 0.50
Tipo ISA3-F 3 ' ; I Rango nominal de distancia
_ Rango visualizable/ |
I S Rango austae
Tipo ISA3-G ; : ; Cuando el valor de
I puesta a cero es mirimo
" |
ZS\VC
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I 3 Modos de ajuste Selecciona el modo de ajuste que mejor se adapte a tus necesidades.

Modo de ajuste
en 3 pasos

Modo de ajuste Modo de seleccion
sencillo de funcion

® Seleccion de la salida objetivo
* Seleccion del modo de salida
* Ajuste del valor del punto de ® Seleccion de salida normal o inversa

de.-tecmon e ® Ajuste del valor del punto de deteccion
saiustedelvalordelfiisteresis * Ajuste del valor de histéresis

i q *1
* Ajuste del tiempo de retardo * Ajuste del tiempo de retardo®!

® Seleccion del color del display

* Ajuste del valor del punto de
deteccion

o
* Ajuste del valor de histéresis

Sencillo Avanzado

J D

@ Seleccion de modo

Presionar Presionar Presionar
Pulsa el boton SET mientras el display Pulsar entre Pulsar entre
secundario muestra el elemento objetivo. 1y 3 segundos. 3y 5 segundos.
v

Seleccion de salida objetivo emetare OUTl

OUT1 esté fijado a la distancia de deteccion.
Para OUT2, selecciona la distancia,
presion de alimentacion, presion de
salida, etc.

Seleccion del modo de salida

Seleccione entre ®Modo de histéresis

®*Modo de ventana comparativa

Cuando se selecciona «Otros»

como la salida objetivo para OUT2,

e Posibilidad de seleccionar Salida
de error o Salida desactivada.

B Seleccién de salida
normal o inversa.

Seleccione entre ® Salida normal
e Salida inversa

!
H Ajuste del valor (Valor
del punto de deteccion)
e Ajusta el valor numérico.

[ Ajuste del valor de
histéresis

e Ajusta el valor numérico.

!'

. 4

Seleccion del color del display
Seleccionar en
o ON ‘Verde /OFF @ (0uT1 0 0UT2)

o ON @D /OFF Verde (our100UT2)
o Normalmente @G /Normalmente  Verde

~
Ajuste de OUT2%?

=
. 4

&
Ajuste completo Ajuste completo Ajuste completo

*1 Disponible cuando OUT2 no se ajusta para «distancia». Se puede ajustar en el siguiente paso del ajuste del Valor de histéresis.
+2 Para mas detalles sobre el ajuste de OUT2, consulta el manual de funcionamiento.

Z;S\VC 6




Y e s Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza serie ISA3-L

I A N[oJo o SRF:11Ts EW] (@) Valor mostrado§ (@) Valor de la presion de salida§y

(3 )NE ST R EN = el e S [T gl =1 [613] se pueden seleccionar en OUT2.

( N
Los sensores de presion ouT2
situados en la parte frontal | valor de la presion de Valor de la presi6n

y trasera del orificio que hay a“me”tac'on Se|ecc,0n de salida @)

I

! |

I

antes de la salida detectan | !
., ., I

la presion y la separacion. L (Sensorfesesssasdencens |

I

Presién de | anr mostrado (0) ' Boguilla de
alimentacion | Separauon estimada) 1 deteccion
,> | ! .

I
I
I

______

OI’IfICIO |

J
IQ' . . TTTTITETTTIITTTTTTTTTTTTIITT y

I Monitorizacion del valor de la presion de salida (@)

@ Deteccion con OUT2 de la presion creciente cuando no hay una pieza e Puede diferenciar entre 2 tipos
colocada, es decir, existe una obstruccion de la boquilla de deteccion. diferentes de piezas

La obstruccion de la boquilla se detecta Unicamente en el modo de ventana

) ! . Puede detectar piezas de material crudo y
comparativa y ajustando el tiempo de respuesta.

piezas defectuosas a través de la deteccion
de presion (OUT2)

ON o )
ouT1 | A ) ON
OFF —— — —— ouUT1 ON
ON Las salidas innecesarias se pueden | . OFF
reducir ajustando el tiempo de ON
ouT2 respuesta a un valor inferior. ON
OFF —&— ouT2 ON
Desplazamiento de - Colocada Arranque 1 s Colocada ; g g mas OFF
la presion de salida 0 menos (posibilidad de ajuste) Desplazamiento de Colocada
. A | — ¢ i
Rango de ajuste OUT2 _ i|§ if! la presion de salida Colocada
(Ventana comparativa) | Sila boguilla se obstruye, la presién aumenta Rango de ajuste OUT2 —
cuando no hay una pieza colocada. ] l
No colocada No colocada
No colocada

Pieza @
(Material bruto

Pieza ()
Material bruto)

LT LT

Colocada  No colocada Colocada No colocada
(Obstruccion)
I Monitorizacion del valor I Monitorizacion del valor de la
mostrado (Separacion) (@) presion de alimentacion (©)
® Puede diferenciar entre 2 tipos diferentes de piezas e Deteccidn del rango de presién
Puede detectar la diferencia entre piezas de material bruto y piezas nominal a través de OUT2

defectuosas a través de la separacion

ON ON
OUT1 ON oUT2 ON
OFF OFF I—

ON ON ON pre?i?’)r;grg)o%sinal
e \ \ Presion
BIF 100 kPa 200 kPa

Desplazamiento del No colocada
valor de separacion
Valor de ajuste OUT2
Colocada Colo
Valor de ajuste OUT1 cada

Pieza @
(Material crudo)

Pieza ()
(Material crudo)

O
2



ERET Y 2T Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza serie ISA3-L

I Resistencia medioambiental mejorada

B Mantenimiento mas sencillo

La parte interna del orificio se puede retirar para la limpieza. No es necesario
retirar el conexionado ni la conexion metélica para su limpieza, ni siquiera

cuando el producto esté instalado en el equipo del usuario.

x Tras eliminar la obstruccion del orificio, es necesario volver a ajustar el punto de deteccion.

Orificio

® Medidas frente al drenaje

Resistencia aumentada 1
al drenaje: en

* Basado en las condiciones de prueba especificas de SMC
(prueba de oleorresistencia)
# Comparado con el modelo ISA2.

® Presion de prueba
aumentada

Max.: 600 kPa

«1 En comparacion con la serie ISA2 con un manémetro de 0.2 MPa

Limpieza a alta presion

* La salida de deteccion de desactivara durante la limpieza.

Veces
0 mas

3 veces# gn
comparacién con

la Serie ISA2

I Reduccion de ruido, Ahorro energético, Medidas frente a la obstruccion

oo , Conexion
_________________ ' EXH
: : ~ Pl ~q4 ! D
! PP ~ T
Conexion ! Cone;ulj)g S1 S3 :
SUP | s2 > : !
D | g D | !
1 N | :
I I
: Conexion de /\'}@; iz ! 32/ : §i {>
deteccion = d’ = ' N
| e N .
B Y 2 Pa 4 Conexion de
1Es deteccion
o - S1, S2: Orificio fijo
S1: Orificio fijo - S3: Orificio variable (ajustado con el dial de ajuste)
S2: Boquilla de deteccion S4: Boquilla de deteccion
\_ v, Vs

A Ruido de escape: Cero

(AXB)

‘B3 Consumo de aire: 60 % de reduccion

Reduccioén de ruido

El modelo existente (ISA2) necesita evacuar el aire por la
conexion de escape debido a su circuito tipo puente.

Sin embargo, el tipo ISA 3 no dispone de un orificio de
escape para expulsar el aire. Esto reduce
considerablemente el ruido en comparacion con el
modelo existente.

(@% Numero de orificios: 3 — 1

Ahorro energético

El nuevo principio de deteccion elimina la necesidad de
expulsar el aire del producto. Esto hace que el consumo de
caudal de aire sea de 0 I/min cuando la pieza esta asentada.
El resultado es una gran reduccion del consumo de aire
en comparacion con el modelo existente.

+1 Condiciones: No asentada durante 5 segundos y asentada durante 20
segundos (Para el tipo G)

D Relacion de area del orificio: 68 % de incremento:

Medidas frente a la obstruccion

Al reducir el nUmero de orificios internos de 3 a 1, existe
menos posibilidad de fluctuaciones en la salida como
consecuencia de obstrucciones. Al eliminar el dial de
ajuste para S 3, se pueden prevenir las fluctuaciones en
la distancia de deteccion.

O

Medidas frente a la obstruccion

Un area de orificio mas grande disminuye las posibilidades
de obstruccion.

No obstante, incluso si el orificio se obstruye con
particulas extrafias, el disefio del producto permite retirar
el orificio interno para realizar la limpieza.

=1 Excepto el tipo F



Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza serie ISA3-L

I Compacto y ligero . 63

e Volumen: 40 % de reduccion

45

Peso: D5 % de reduccion

(Comparacion entre el modelo ISA3-GC y el modelo
ISA2 existente con conexién instantanea)

90.6
111.2

Superficie frontal

uniforme sin partes
sobresalientes

ISA2

I Ahorro de espacio y reduccion de mano de obra gracias

al cable centralizado
r Reduccioén de 30 mm
nom

® Espacio de instalacion: f ' F
I

Reduccién de 30 mm F s

Caja de terminal de bornas

Modelo existente

El cableado se puede realizar sin
herramientas con el conector M12.

Cable centralizado

Se requiere un cable
separado entre la
caja de terminal de
bornas y el terminal
de bornas de union.

El cable de 5 m es compatible
con el cableado para el
terminal de bornas de union.

Se requiere trabajo para
procesar y engarzar los
cables, incluyendo terminales
enY y terminales redondos
para las diferentes estaciones
instaladas en el bloque.

Terminal de
bornas de union

Terminal de
bornas de unién




ER Y Rz Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza Serie ISA3-L

I Funcion de bloqueo de las teclas

Blogueado
® Al bloquear el producto y deshabilitar el funcionamiento de los
botones, para evitar modificaciones accidentales de los valores
de ajuste, se ilumina un LED con el dibujo de un candado.

I Variaciones de conexionado I Montaje

Especificaciones del conexionado: tipo C Especificaciones del conexionado: tipo F

| t

& L}

N 5]
-4(‘ /L
4 \Rcli8 Gl \

Lado de Lado de
alimentacion alimentacion

1
Conexion instantanea (2 4) GIiS o
Conexion instantanea (@ 6)  Lado de deteccion

Lado de detecciéon #1 Conforme a la norma I1SO 1179-1

Rail DIN

I Bloque
L Con i g coniol sinuida o convo

* Montaje con fijacién Gnicamente

Conexion de alimentacion: Lado izquierdo

e, o AT ET

Cable

Conexion de alimentacién: Lado derecho centralizado

i '
--
| m
w -

Cable centralizado

o
g

o

Conexion
alimentacion

% La entrada eléctrica del cable centralizado para conector M12 se encuentra en el lado derecho.

Si se usa la conexion de alimentacion del lado derecho, dispén el cable centralizado de forma que no interfiera con la unidad de control.

N

SMC 10



Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza Serie ISA3-L

I Ejemplos de aplicaciones

® Detecciodn de la mesa y del asiento del palet

® Deteccion de amarre de piezas

Asiento completado

Amarre completado

Il Modo de apagado del display
Se puede seleccionar el modo de
apagado del display. El display se
puede apagar para reducir el
consumo de energia.

El valor numérico
desaparece y sélo

parpadean los puntos
decimales.

M Color del display

El color del display principal se puede CuandoesONVerde  Cuando esté OFF: Naranja
ajustar para qu_e cambie dgpendlendo Cuando estd ON: Naranja Cuando esté OFF: Verde
del valor de salida. El cambio del color —

del display facilita la identificacién visual NomamenNaaa
de la activacion/desactivacion de salida. Nomamente: Verde

M Funcién de selecciéon de unidades

La unidad de presion mostrada Unidad del display| kPa bar psi
en la pantalla secundaria se Resolucion

puede modificar. minima de ajuste 0.1 | 0.001 | 0.02

11

N

M Cddigo de seguridad

Cuando se activa el codigo de
seguridad, es necesario introducir el
codigo para poder utilizar el producto.

Cddigo de seguridad:

Introduce un cédigo
cualquiera de 3 digitos,

B Compensacion del valor mostrado

El valor mostrado se puede corregir en un £ 2 0 % R.D. del valor
mostrado en el momento del envio.

B Salida forzada

La salida se puede fijar en estado ON/OFF cuando se ponga en
marcha el sistema o durante el mantenimiento. Esto permite la
confirmacion del cableado y previene errores del sistema debidos a
una salida inesperada.

B Puesta a cero del valor de presion

El valor de presion mostrado en la pantalla secundaria se puede
poner a cero.



Y e res Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza Serie ISA3-L

I Variaciones de la serie

Numero de

digitos del
displa:

Principal

Sub

Modo de
ajuste

Funcioén

Especificaciones de salida

OouT1

Comunicacion |O-Link

OuUT1
Modo de ventana comparativa

OouT1
Ajuste de salida normal/inversa
ouT2

OouT2
Modo de ventana comparativa

ouT2
Ajuste de salida normal/inversa

ouT2
Ajuste de salida de error, salida OFF

ouT2
Ajuste del tiempo de retraso

Modo de ajuste en 3 pasos

Modo de ajuste sencillo

Modo de seleccién de funcion

Ajuste fino del valor de visualizacion
Display doble

Visualizaciéon del nombre de
la linea

Posibilidad de modificar el
rango de puesta a cero.

Funcion de visualizacién OFF
Caédigo de seguridad

Ajuste de todas las funciones
Puesta a cero de presién
Regulacion span de la presion
Salida de prueba

Inicializacion

ISA3-L

Comunicacién IO-Link/
OUT1 + OUT2

([ J
Modo SIO

(
Dual ON/OFF (modelo variable)

+ Dependiendo de la pantalla secundaria

[
Display doble disponible.

O
2

ISA3

1 salida

2 salidas

(No se puede seleccionar cuando
la salida objetivo es distancia)

(No se puede seleccionar cuando
la salida objetivo es distancia)

(Seleccionable)

12



[ 3 campos de visualizacion ] Sistema digital de control

de presencia y posicion para deteccion de pieza
Sin unidad de control

Serie ISA3-L (¢

Forma de pedido

ISA3-|G| F

Rango nominal de distancial

F 0.01 20.03 mm
G 0.02a0.15 mm
H 0.05 a 0.30 mm

Especificaciones del conexionado @

Lado de
alimentacion

Lado de deteccion

Especificacion de salida®

L -M|| 2

10-Link: Salida digital 1
+ Salida digital 2

(Salida digital: configurable
NPN o PNP)

C | Rcl/8

OUT1: Deteccion de separacion

OUT2: Deteccion de separacion, presion
de salida, presion de alimentacion
(Hay que seleccionar una.)

Especificacion dee———
unidades de presion

Con funcién de
seleccién de unidades

Estacionese
1 estacion

F | Gug*3 M

Unidad Sl fija *9

2 estaciones

{
G1/8 %3

1 Cuando se selecciona «F» para
el rango nominal de distancia

%2 Cuando se selecciona «G» 0 «H»
para el rango nominal de distancia

*3 Conforme a la norma 1SO 1179-1

*9 Unidad: kPa

3 estaciones
4 estaciones
5 estaciones
6 estaciones

o0~ WIN| -

Opcién 1 (cable) ¢

Recto *5 #6

Angulo recto *5 %6

Cable centralizado
(Cable Gnicamente) *4 *5

N Ninguno

x4 No se puede seleccionar para 1 estacion
Se suministra un juego por bloque.
El cable centralizado se suministra
con conectores M12 para el nimero
de estaciones.
Consulta mas detalles en la pagina 25.

x5 Las opciones no vienen conectadas de
fabrica al producto, sino que se embalan
juntos en el momento del envio.

%6 Se suministran cables para el
nimero de estaciones.

13

Cable centralizado
(Con fijacion) #4 *5

®Opcion 2 (Fijacion)
Ninguna
(Montaje en rail DIN) *7
Con fijacién *5 *8

x7 Haz el pedido del rail DIN por separado.
(Véase lap. 21.)

*8 En cuanto al nimero de fijaciones, 1
estacion: se embala 1 pieza, 2
estaciones 0 mas: se embalan 2 piezas.

Posicion de montaje de fijacion

2 estaciones
(Monta la 12 y la 22 estacion)

]

-
B

n estaciones
(Monta la 12 y la n-ésima estacion)

) )

T

-l
-l
E
gl




('3 campos de visualizacion ] Sistema digital de control

de presencia y posicion para deteccion de pieza
Con unidad de control

Serie ISA3-L (¢

Forma de pedido

ISA3 -

Rango nominal de distancia
F 0.01 a 0.03 mm
G 0.02 2 0.15 mm
H 0.05 a 0.30 mm

Especificaciones del conexionado

Lado de
alimentacion

Lado de deteccion

L_

M| 2

Especificacion de salida
10-Link: Salida digital
1 + Salida digital 2
(Salida digital:
configurable NPN o PNP)

C| Rcl/8

F| G1/8+%3

G1/8*3

#1 Cuando se selecciona «F» para el
rango nominal de distancia

%2 Cuando se selecciona «G» 0 «H»
para el rango nominal de distancia

«3 Conforme a la norma ISO 1179-1

OUT1: Deteccion de separacion

OUT2: Deteccién de separacion,
presion de salida, presion
de alimentacion (Hay que
seleccionar una.)

Especificacion de e
unidades de presion
Con funcién de seleccion de
unidades funcion de seleccion

M Unidad Sl fija *12
%12 Unidad: kPa

Estacionese
1 estacion
2 estaciones
3 estaciones
4 estaciones
5 estaciones
6 estaciones

OO (WIN|F-

Opcidn 1 (cable) ¢

Recto #5 *6

Cable centralizado
(Cable Unicamente) *4 *5

N Ninguno

x4 No se puede seleccionar para 1 estacion
Se suministra un juego por bloque.
El cable centralizado se
suministra con conectores M12
para el nimero de estaciones.
Consulta més detalles en la
pagina 25.

+5 Las opciones no vienen
conectadas de fabrica al
producto, sino que se embalan
juntos en el momento del envio.

#6 Se suministran cables para el

Cable centralizado
(Con fijacién) *4 *5

lTensic’m nominal de
electrovalvula de 2 vias

— 24 VDC
gL s 100 VAC
2, 110 VAC

%11 Bajo demanda

®Regulador (Véase la pag. 22)

N*10 Sin regulador

0+10 Sin manémetro

1 Manémetro redondo 04WPal Notacia

2 |5 |Manémetro cuadrado | otacion en

3 3 Mandmetro redondo MPa
S 02MPa| Unicamente

4 | P|Manémetro cuadrado

5%10 s Mandmetro redondo 0.4 P Notaci6n doble en MPa-psi

610/ O [Manémetro cuadrado | Notacion en psi tnicamente

710 |Mandmetro redondo Notacién doble en MPaps]

— 0.2 MPa — —
810/  [Mandmetro cuadrado Notacidn en psi imicamente|

+10 Bajo demanda

® Unidad de control (Regulador, valvula de 2 vias)

Unidad de control
(Conexién de alimentacion:
Lado izquierdo)

L
-
Unidad de control
(Conexién de alimentacion:
Lado derecho)
R

Especificacion del conexionado de la un

idad de control *®

Especificacion del conexionado del
sistema de control de presencia y
posicion para deteccion de pieza

Especificacion del conexionado de
la conexion de alimentacion

C Rcl1/4

F

G1/4 *9

*8 Si se monta la unidad de control, las especificaciones de
conexionado de la conexion de alimentacion cambiaran debido a la
especificacion de conexionado del sistema de control de presencia

y posicion para deteccion de pieza.
*9 Conforme a la norma ISO 16030

®Opcion 2 (Fijacion)

Con fijacién *7

numero de estaciones.

=7 La fijacion para la unidad de control se envia montada en el producto.

14



Serie ISA3-L

Consulta las precauciones sobre sistema de control de presencia y las precauciones de productos
especificos en el "Manual de funcionamiento” en el sitio web de SMC http://www.smc.eu

Caracteristicas técnicas

Modelo ISA3-FL \ ISA3-GL \ ISA3-HL
Fluido aplicable Aire seco (filtrado a través de un filtro de 5 um)
Rango nominal de distancia 0.0120.03mm [ 0.0220.15mm [ 0.05a0.30 mm
Rango visualizable/ajustable (distancia de referencia) *! 0a60%* | 0a300 *2%3 | 0a500 *2*4
Resolucion minima del display (distancia de referencia) *1 1
OuT1 Rango de presién nominal 100.0 a 200.0 kPa
OUT2 *6 | Rango visualizable (valor de presi6n) *> -20.0 2 220.0 kPa
Repetitividad 0.005 mm o0 menos 0.010 mm 0 menos [ 0.020 mm 0 menos
Caracteristicas de temperatura (Referencia: 25 °C) 0.010 mm o0 menos 0.015 mm 0 menos | 0.030 mm 0 menos
Histéresis 0 a variable (por defecto: 3) 0 a variable (por defecto: 20)
Rango de presion nominal 0.0 2200.0 kPa
Rango de presion de regulacion -20.0 2 220.0 kPa
OUT?2 *7 Resolucion minima de visualizacion/ajuste 0.1kPa
Repetitividad 10.5 % fondo de escala +1 digito
Caracteristicas de temperatura (Referencia: 25 °C) 12 % FONDO DE ESCALA
Histéresis 0 a variable *8
Presion de prueba 600 kPa
Boquilla de deteccién P15
Caudal de consumo 5 I/min 0 menos | 12 1/min 0 menos | 22 1/min 0 menos
Tension de | Cuando se usa como un dispositivo de salida digital 24 VDC £10 % con 10 % de rizado de tensién o menos
Eléctri alimentacion | Cuando se usa como un dispositivo I0-Link 18 a 30 VDC, incluyendo rizado (p-p) 10 %
éctrico -
Consumo de corriente 25 mA 0 menos
Proteccion Proteccion de polaridad de alimentacion
Salida digital Seleccion de salida de colector abierto NPN 0 PNP
Corriente de carga maxima 10 mA
Méaxima tensién aplicada 30.0V
Tension residual 1V 0 menos (a 10 mA)
Proteccion frente a cortocircuitos Suministrado
2 campos de visualizacion (3 tipos de display disponibles: Pantalla secundaria: 4 digitos x 2)
Display Pantalla principal: 4 digitos, 7 segmentos y 2 colores (naranja/verde)
Pantalla secundaria: 9 digitos (Superior 9 digitos, 4 digitos, 3 digitos de 11 segmentos, 7 segmentos para la otra)
Proteccion Equivalente a IP67 *10
Resistencia Rango de temperatura de trabajo En funcionamiento: 0 a 50 °C, Aimacenado: -20 a 70 °C (sin condensacién ni congelacion)
. ; Rango de humedad de trabajo En funcionamiento/Almacenado: 35 a 85 % H.R. (sin condensacion)
medioambiental "Rejstencia dieléctrica 1000 VAC 0 mas (a 50/60 Hz) durante 1 minuto entre los terminales y a carcasa
Resistencia de aislamiento 2 MQ o mas (500 VDC medido mediante megaohmimetro) entre los terminales y el alojamiento
Para tipo C Conex!(}n alimentacic:m _ _ Rc1/8 _ ]
Conexionado Conex!qn de; detecc!gn Conexion instantnea @ 4 [ Conexion instantnea @ 6
Para tipo F Conexion allmentac!on G1/8 (Conforme a la norma ISO 1179-1)
Conexion de deteccion G1/8 (Conforme a la norma ISO 1179-1)
Cable M12 con conector de 4 pins, 4 hilos, @ 4,5 m
Cable con conector Diam. ext. conductor: 0.72 mm, Digm. ext. aislante: 1.14 mm
Cable Cable M12 con conector de 4 pins, 4 hilos, @ 4, diam. ext. aislante: 1.14 mm
Cable centralizado Parte de cable centralizado, 2 a 3 estaciones: 8 hilos, @ 6, 5 m, 4 a 6 estaciones: 14 hilos, @ 6,5 m
Diam. ext. conductor: 0.50 mm, Diam. ext. aislante: 1.0 mm (2 a 6 estaciones comunes)
Peso 113 g (cable no incluido, conexién instantanea)
Normas Marca CE (directiva EMC, directiva RoHS)
Tipo 10-Link Dispositivo
Version de 10-Link V1.1
Velocidad de comunicacion COM2 (38.4 kbps)
Archivo de configuracién Archivo |ODD *11
Comunicacién | Tiempo minimo de ciclo 4.2ms
(Modo 10-Link)| Longitud de datos de procesos Dato de entrada: 8 bytes, Dato de salida: 0 byte
Comunicacion de datos bajo demanda Si
Funcion de almacenamiento de datos Si
Funcién de eventos Si
ID de vendedor 131 (0 x 0083)

+1 Para los detalles, consulta «Relacion entre el valor mostrado y la distancia» en la pagina 18.

*2 Si la histéresis se fija en 3 (ajuste predeterminado), el «Rango visualizable/ajustable» del
tipo F se limita a 5 7 . Si la histéresis se fija en 2 0 (ajuste predeterminado), el tipo G se
limita a 280 y el tipo H se limita a 480. (Salida inversa: valor predeterminado en fabrica)

+3 Debido a la funcion de puesta a cero, los valores de 8 e inferiores se muestran
como 0 en el ajuste predeterminado en fabrica.

+4 Debido a la funcién de puesta a cero, los valores de 29 e inferiores se muestran
como 0 en el ajuste predeterminado en fabrica.

«5 El valor de presion se mostrara en la pantalla secundaria.

*6 Corresponde a cuando OUT2 se ajusta para detectar la distancia

*7 Corresponde a cuando OUT2 se ajusta para detectar la presion
«8 Si la presion aplicada flucttia alrededor del valor de ajuste, la histéresis debe ajustarse a
un valor superior al ancho de fluctuacion. De lo contrario, podrian producirse oscilaciones.

*9 Para los detalles sobre la boquilla de deteccion, consulte las figuras de la pagina 18.

%10 Se aplica Unicamente al cuerpo del sistema digital de control de presencia y
posicion para deteccion de pieza, excluyendo la unidad de control.

%11 El archivo de configuracién se puede descargar del sitio web de SMC,
https://www.smc.eu

* Los pequefios arafiazos, marcas o variaciones en el color o brillo del display no

afectaran al rendimiento del producto, que se considerara un producto conforme.

Rango nominal de distancia y rango visualizable/ajustable\

A P recau Ci c')n El valor mpstradp es un valor de referencia que se obtiene al converti_rrla distancia entre la pieza y la superficie de detgec_cién enun
valor numérico digital, sin unidades. Para los detalles, consulta «Relacion entre el valor mostrado y la distancia» en la pagina 18.
Rango nominal de distancia: Rango de distancia en el que el producto satisface las especificaciones.
Rango visualizable/ajustable: Rango en el que es posible visualizar o ajustar los valores, no se garantiza que se cumplan las especificaciones.

Modelo Distancia
0mm 0.02mm 0.05 mm 0.15 mm 0.30 mm 0.50 mm
Tipo ISA3F | | =
Tipo ISA3-G g: —
Tipo ISA3-H —
I Rango nominal de distancia Rango visualizable/ajustable {2777 Cuando la puesta a cero es minima

o ZS\VC



(3 campos de visualizacién) Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza Serie | SAS' L

Curvas de dependencia de la presion de alimentacion

La distancia para activar el producto varia en funcion de la presién de alimentacion.
Las siguientes graficas muestran la variacion de la distancia para que el producto se active, para 3 tipos de distancias, modificando la
presion de alimentacién (£50 kPa) cuando la activacién del producto esté fijada a una presion de alimentacion de 150 kPa.

Condiciones
de prueba

Boquilla de deteccion: @ 1.5
Presion de referencia: 150 kPa

Conexionado: Tipo F @ 4 x @ 2.5 tubo/Tipo G, H @ 6 x & 4 tubo

= Usar dentro del rango de presion nominal (100 kPa a 200 kPa).
Resultara imposible medir la distancia si la presion de trabajo es inferior a 80 kPa o superior a 220 kPa. Y la salida se desactivara.
(Consulta «Relacion entre la presion de alimentacién y el display» en la pagina 26)

ISA3-FL

ISA3-GL

ISA3-HL

Longitud de conexionado: L m ‘

Presion de
0.06 *'—4‘ referencia '—'7‘
: 1 0.05 mm

0.05 |- ===

0.04 f--mmmmmmde b

Distancia para activacion [mm]

Presiéon de alimentacion [kPa]

Longitud de conexionado: L m ‘

0.30

0.25

0.20

0.15

0.10

0.05

Distancia para activacion [mm]

0 h
75 100 125 150 175 200 225

Presion de alimentacion [kPa]

Longitud de conexionado: L m ‘

Presion de
0.60 *'—4 referencia '—'70 s

[ [
| |
L

75 100 125 150 175 200 225
Presion de alimentacion [kPa]

Distancia para activacion [mm]

Longitud de conexionado: 3m ‘

0.06

0.05

0.04

0.03

0.02

0.01

Distancia para activacién [mm]

[T e

0 h h
75 100 125 150 175 200 225

Presion de alimentacion [kPa]

Longitud de conexionado: 3m ‘

030 Presion de
: ' referencia
= i T 7 0.25 mm
E 025F---- :_‘__ﬁg':‘f,:””
c | | 1 | |
2 | | i | |
§ 020 ==~ R .
3 | : I ! 0.15 mm
® 015F---- PR ‘ fe===
© | | 1 | |
© 1 1 1 1 1
2 010F---+ poseqasoofieacdpocsd i
© ! ! 1 1 1
e | | - | :
,,,,, Y
,8 0.05 ! ! - ' 0.02 mm
a R
75 100 125 150 175 200 225

Presion de alimentacion [kPa]

Longitud de conexionado: 3m ‘

Presién de
- O-G°W
5 : : v ' 0.5mm
E 050F---- e e e L
o | | 1 | |
k] 1 1 1 1
] Bt Ht St
kst : ; ! 1 0.3mm
© 030 -~ e -
© | | I | |
© 1 1 1 1 1
o 020 R R et
@ ! 1 1 |
S | | ! : :
g 010p---- "-ccam--ioooor 0.05mm
e A S N

75 100 125 150 175 200 225
Presioén de alimentacion [kPal]

Longitud de conexionado: 5m ‘

0.04 f---mimm oo b

Distancia para activacion [mm]

Presion de alimentacion [kPa]

Longitud de conexionado: 5 m ‘

Presion de
= O'SOW
£ ! 1 T 0.25mm
E 025F---- ‘\_=_+_¢-J‘!’,,:,,,,
= ] i 1 | 0
he] i 1 1 | ;
§ 020 F---- iﬂﬂfi————i—”wi ,,,,, 3,,,,
3 : : ! ' 0.15 mm
1
®© 015F---- } o
I | | 1 0 '
g i
© 010 F---- :””T———:”w: ,,,,, -
o 1 1 1 1 |
S 0 ! L i 1
g 005 LT 0.02mm
a : : i ; !
0 I . L h

75 100 125 150 175 200 225
Presion de alimentacion [kPa]

Longitud de conexionado: 5 m ‘

0.60

0.50

0.40

0.30

0.20

0.10

Distancia para activacion [mm]

75 100 125 150 175 200 225
Presion de alimentacion [kPa]

O
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Serie IS

A3-L

Tiempo de respuesta

El tiempo de respuesta es el tiempo transcurrido desde el suministro de presion hasta la activacion de la salida de deteccion.
El tiempo de respuesta varia en funcion de la longitud del conexionado desde la conexion OUT hasta la boquilla de deteccién, asi como del estado de

asentamiento de la

pieza.

Las siguientes graficas muestran el tiempo de respuesta cuando la pieza se encuentra a un 90 % de la distanciay a un 0 % de la
distancia (contacto directo). (* El punto de deteccién es el 100 % de la distancia.)
(Ejemplo: Si el punto de deteccion se fija en 0.1 mm, se mide el tiempo de respuesta cuando la pieza se encuentra a 0.09 mmy a 0 mm)

Condiciones

Boquilla de deteccién: @ 1.5

Conexionado: Tipo F @ 4 x @ 2.5 tubo/Tipo G, H @ 6 x @ 4 tubo

de prueba Presion de alimentacién: 200 MPa
= Tiempo de respuesta cuando la pieza se encuentra al 90 % de la distancia.
=== Tiempo de respuesta en contacto directo con la pieza.
ISA3-FL ISA3-GL ISA3-HL
Longitud de conexionado: L m Longitud de conexionado: 1 m Longitud de conexionado: L m
20— 20— 2.0 ‘ ‘ ‘ ‘
@ . @ . ) L
IS I © I I L
& 15fr---- e T e el & 15p---- e T e el & 15p----- fpossogioasos poosen jposoc
=1 1 1 1 1 1 > 1 1 1 1 1 =1 1 1 1 1
o | | | | | o | | | | | o 1 1 1 1
) 1 1 1 1 1 %) 1 1 1 1 1 n 1 1 1 1
< ; ; ; | ; 1S ; ; ; | ; e : : : :
o 10f---- e A T o 10p---- e A T o 10p----- AR P "
© 1 1 1 1 1 © 1 1 1 1 1 © ! ! ! !
o 1 1 1 1 1 o 1 1 1 1 1 o 1 1 | |
g | | | | | 2 | | : | | g : : : :
_S 0.5F---- Feeeqesespessarassg _5 0.5F---- Feeeqesespessarassg _E 0.5F----- Fosss gesees peoosg boses
== ! ! ! ' ' == ] ! ' ' ' = 1 | | |
O —— :‘..\__'\4\ - .
0 1 ! ! S==—— 0 ! e - —— 0 i T T p————
0 0.01 0.02 0.03 0.04 0.050.06 0 005 01 015 0.2 0.25 0.3 0 0.1 0.2 0.3 04 05
Distancia [mm] Distancia [mm] Distancia [mm]
Longitud de conexionado: 3m Longitud de conexionado: 3m Longitud de conexionado: 3m
2.0 2.0 ; ; ; ; ; 2.0
@ o) | | | | | )
g g A A I
8 15 $ 15f---- ooodo Lo $ 15
> =] i | | | | S
[=% o i i i | | o
0 %) 1 1 1 1 1 %)
1< o ; ; ; | ; o
o 1.0 o LO0r-- At e o 10
° © i | i | | ©
o o 1 1 i i o
g— g— | | | | | g—
@ 05 Y e e @ 05
- 1 F - =
i i ~ i i Nem . X
: A . D e e a——
O L L L L L 0 L L L L Il 0 Il Il Il Il
0 0.01 0.02 0.03 0.04 0.050.06 0 0.05 01 015 0.2 0.25 0.3 0 01 02 03 04 05
Distancia [mm] Distancia [mm] Distancia [mm]
Longitud de conexionado: 5m Longitud de conexionado: 5 m Longitud de conexionado: 5 m
2.0 2.0 T T T T T 2.0
@ @, | | | | | ©,
o 8 ‘ | | | | S
g 15 2 151N s SE T g 15
> > 1 1 1 1 S
o o ! ! ' o
%) (%) 1 1 1 %)
o o ; ; | o
o 1.0 © 10f-------- 4= ; : o 10
kel © . . ©
o o 1 i o
2 2 L 2
o 05 @ 05f---- N N T 05
= = | h PO | ‘ =
i i *n--. l i
| | | il LT P
0 0 P — 0
0 005 01 015 0.2 0.25 0.3 0 0.1 0.2 0.3 04 05
Distancia [mm] Distancia [mm] Distancia [mm]
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(3 campos de visualizacion ) Sistema digital de control de presencia y posicién para deteccion de pieza Serie | SA 3' L

Relacion entre el valor mostrado y la distancia

Forma de boquilla de detecciéon

Las siguientes graficas muestran la relacion entre el valor

mostrado y la distancia.

1. Los datos mostrados a continuacion son valores de referencia.
Varian dependiendo de las diferencias del producto individual y
las dimensiones de mecanizado de la boquilla.

2. Lafuncion de puesta a cero muestra 0 de forma forzada cuando
el valor es inferior al valor de ajuste. Aunque el rango de puesta
a cero se puede ajustar en 0 , puede no ser 0 ni siquiera en
contacto directo, debido a las caracteristicas del producto.

Boquilla de deteccion: @ 1.5

Conexionado de boquilla de deteccion: Tipo F @4 x @ 2.5tubo L m, 3m, 5 m/
TipoG,H@6x @ 4tubolm,3m,5m
Presion de alimentacién: 200 MPa

(N |Condiciones

> | deprueba
@
T
—

o]
o

a1
o

40

30

Valor mostrado

20

10

ISA3-GL

300

250 f-------

200 {-------

150 f-=mnoe-

Valor mostrado

100 f---=---

50 p------

Distancia actual [mm]

# Configuracion por defecto: valores de 8 e inferiores se muestran como «0».

ISA3-HL

500
450
400
350
300
250
200
150
100

50

Valor mostrado

Distancia actual [mm]

# Configuracion por defecto: valores de 29 e inferiores se muestran como «0».

~
Z

La forma de la boquilla debe ser similar a la de la Figura 1.
No cree un chaflan en la boquilla, tal como se muestra en la
Figura 2, ya que afectara a las caracteristicas.

Fig. 1: Forma de boquilla Fig. 2: Forma de boquilla no adecuada

recomendada

@15 H

] Jl'c\ -
2 >4
e
(=]
N | |

@ 30mas

Ejemplos de circuito interno y cableado

Cuando se usa como un dispositivo de salida digital
#Los niimeros de los diagramas del circuito muestran la disposicion de los pins del conector.

Ajuste de 2 salidas de colector abierto NPN

L lMarrén DC (+) @

<

5 S
(o]
g NegroOUTL DTS | &
£ s
S o |+
° — 12a24VDC
= Blanco OUT2 @ -
e
5

<

Ajuste de 2 salidas de colector abierto PNP

Azul DC (-) ®

I

L lMarrén DC(+)®

] ™~
£ 4¢J ‘
E Negro OUT1 @
- ::+ 12 a 24 VDC
g BlancoouT2@ | § |-
g g 0s
G b
AzulDC () ® [©O

I

Cuando se usa como un dispositivo IO-Link

. [T T
+(.
lMarron L+ @ oL+

s |
2 n
2 Negro C/Q (4/,: cio
s | Maestro|
o H i '
= Blanco DO (2 10-Link
3 O: DI !
5 : !
AzulL-® | |
L T T |

% Consulta el catdlogo Web para los detalles del cableado de la
serie VX2 (electrovalvula de 2 vias).
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Serie ISA3-L

Esquema de disefio

Sin unidad de control

Cable centralizado
ISA-12-(]

Tapon roscado con junta
ISA-12-[]
Tornillos de unién

Cable con conector
ZS-31-B

Cable con conector

ZS-31-C Fijacion para cable centralizado

ISA-20

Fijacion
ISA-14

Cable centralizado

Cable con conector
ZS-31-B

Con unidad de control
Conexion de alimentacion:
Lado izquierdo

Cable con conector Junta para
estacion adicional

Adaptador modular
E210-U01

Electrovalvula de 2 vias

Orificio de ventilacion atmosférica @ 2.6

Espaciador con fijacion
Y200T-A

Conexion

alimentacion
Regulador

Direccién de caudal (izquierda—>derecha)

9 ZS\VC




(3 campos de visualizacion) Sistema digital de control de presencia y posicién para deteccion de pieza Serie | SA 3' L

Esquema de disefio

Con unidad de control
Conexioén de alimentacion: Lado derecho

Regulador
Direccién de caudal
(derecha—izquierda)

Conexion
A® alimentacion

Electrovalvula de 2 vias

Adaptador modular
E210-U01

Espaciador con fijacion
Y200T-A

Cable con conector

Cable con conector

ZS-31-C
Espaciador

ISA-18

Orificio de ventilacion atmosférica @ 2.6

Junta para estacion adicional
ISA-15

Tapdn roscado con junta
ISA-12-00

Si existe la posibilidad de que la conexion de ventilacion atmosférica del sistema de control de presencia quede expuesta al agua o el polvo,
inserta un tubo en el orificio de ventilacion atmosférica y lleve el otro extremo del tubo hacia un lugar seguro, alejado del agua o el polvo.
« Para los tubos, use el modelo TU0425 de SMC (poliuretano, diam. ext. @ 4, diam. int. @ 2.5) para el sistema de control de presencia.

/A\Precaucion

Los productos de SMC no estan disefiados para usarse como instrumentos de metrologia legal.

Los instrumentos de medicion que SMC fabrica o vende no han sido cualificados mediante las pruebas de homologacién de tipo
relevantes para las leyes sobre metrologia (medicion) de los diferentes paises. Por tanto, los productos de SMC no se pueden utilizar
en actividades o certificaciones establecidas por las leyes sobre metrologia (medicion) de los diferentes paises.

2 SVC 20




Serie ISA3-L

Lista de componentes

Arandela *1

@ Tornillos de union 2 @ Junta para estacion

% tornillos, 2 arandelas, adicional ISA-15 1 ud.
2 tuercas
Estaciones Ref.

© Junta para
estacion adicional 2 ISA-16-2
3 ISA-16-3
4 %1 ISA-16-4
5 ISA-16-5
6 *1 ISA-16-6
© Tapon roscado con
junta ISA-12-[1] 1 ud.
. @ Tornillos de unién (2 uds.) 1 Cor:?exilolr;ado IS:if'Z y
C - -
@ Tapo6n roscado con junta ISA-16-L] G1/8 ISA-12-C
ISA-12-[] @ .
+1 Se incluyen espaciadores para 4 y 6 estaciones. @
M Fijacion M Rail DIN
ISA-5-
L
Estaciones Ref. L
125 |8 4.5 7.5 1 ISA-5-1 73.0
D
2 ISA-5-2 135.5
3 ISA-5-3 173.0
gl 0l A 4 ISA5-4 2105
0 5 ISA-5-5 248.0
6 ISA-5-6 285.5
Con 3 tornillos roscadores (3 x 8)
H Cable con conector H Cable centralizado B Fijacion para cable centralizado
ZS-31-B 7S-31-C ISA-21- ISA-20
Recto 5m Angulo recto 5 m e Ref. L
i 2 ISA-21-2 139
3 ISA-21-3 177
4 ISA-21-4 215
5 ISA-21-5 253
6 ISA-21-6 291

= Con 2 tornillos de montaje (M3 x 16L)

21
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(3 campos de visualizacion) Sistema digital de control de presencia y posicién para deteccion de pieza Serie | SA 3' L

Lista de componentes (Unidad de control)

B Regulador

AR20-[F|02[ |-1 -B|!

Tipo de rosca Direccion del caudal
| Direccion del caudal:
— Rc Izquierda — derecha
F G R Direccion del caudal:
Derecha — Izquierda
lOpcic')n (Forma de manémetro) ® Max. presion de visualizacion del mandémetro
— Sin manémetro — —
— Max. presion del display: 0.4 MPa, Notacién en MPa Unicamente
E Con mandémetro cuadrado integrado -X2105 | Méax. presion del display: 0.2 MPa, Notacion en MPa Unicamente
(con indicador de limite) -X2176 | Max. presion del display: 60 psi (0.4 MPa), Notacion en psi tnicamente*?
-X2175 | Max. presion del display: 30 psi (0.2 MPa), Notacion en psi (inicamente™
G Con manémetro redondo — Max. presion del display: 0.4 MPa
(con indicador de limite, Notacion en MPa (nicamente) |-X2105 | Max. presién del display: 0.2 MPa
pit Con manémetro redondo — Max. presion del display: 0.4 MPa
(Con indicador de limite, notacion doble en MPa-psi*2) [ -X2105 | Max. presion del display: 0.2 MPa

*1 La conexién del mandémetro es 1/8. En el mismo paquete se incluye un manémetro, pero sin montar.
%2 Este producto esté destinado exclusivamente al mercado extranjero de acuerdo con la nueva Ley de Medida.

(Para el uso en Jap6n se suministra la unidad Sl.)

lElectrovalvula de 2 vias

Material del cuerpo/Tamarfo de conexion/

VX210 [Z][z2A] X276

Diametro del orificio

Simbolo Meétsgraplodel Tamafio de conexion Dla(r)r:i?itcric:)del
YA Sin mecanizado de rosca (1/8)
B*1 | Aluminio Rcl/4 4
D *1 G1/4

=1 Bajo demanda

B Fijacion (para fijar la unidad de control)

Tensiéon/Entrada eléctrica®

Simbolo | Tensién Entrada eléctrica

Z2A 24 VDC Terminal DIN con LED

Z2B*2| 100 VAC | (Con supresor de picos de

Z2C*2| 110 VAC tension)

*2 Bajo demanda

ISA-17

Con 2 tornillos roscadores (3 x 8)

Si se seleccionan 100 VAC y 110 VAC, no se
puede seleccionar el producto sin mecanizado de
rosca (simbolo: Z).

B Espaciador con fijacion

Especificacion
Simbolo |Especificacion
X276 | Con reductor

Valvula reguladora

Y200T-A

Para obtener mas detalles
consulte el Catalogo Web.

Para especificaciones distintas a
X276, consulta el catdlogo Web.

B Adaptador modular B Espaciador
E210-U01

ISA-18

QL

Con junta térica

# Cuando se
conecta una
electrovalvula de
2 vias a la derecha
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Serie ISA3-L

Dimensiones

ISA3-LICIL-CICICIB (montaje con fijacion)

Conexion de deteccion

ISA3-[IC: Conexion instantanea 2
ISA3-00F: G1/8°1
, . . f [ O ¢
f ; q
~ q ® ‘b & 5 3o o
S ' t s 0
0 S, g
all | | —
of
Cuando se usa
cable centralizado
18 L1 Conexion alimentacion
38 ISA3-0IC: Rc1/8
ﬁj ISA3-0JF: G1/8*1
a:, : x1 Conforme a la
norma ISO 1179-1
g 5
N° de pin | Descripcion
©
i © - ; ® 1 DC (+
i 15 100) 06|06 <% § for L | oco)
5 ! : g . u]jﬁF 3 bC ()
6.5 18 4 OuUT1
24
36 Unidad: mm
Estaciones 1 2 3 4 5 6
L1 38 76 114 | 152 | 190 | 228
Tipo de conexionado | C (Conexion instantanea @ 4) | C (Conexion instantanea @ 6) | F (rosca G)
H 13 13.6 19
ISA3-LICIL-CICIE (montaje en rail DIN)
‘ ‘ 1> r d 2
i ; 5
0 q © °
[ce) =]
1 3|l O O |1
— = o
< Conexién de deteccion Cuando se usa
Q) ISA3-CIC: Conexién instantanea cable centralizado
ISA3-CJF: G1/8*1
18 L1 Conexion alimentacion
ISA3-CIC: Rc1/8
ISA3-JF: G1/8*1
x1 Conforme a la
norma ISO 1179-1
N~
M~ o I T
© ] Ne° de pin| Descripcion
®)|
~ 2 OouT2
T 3 DC (-)
4 OuUT1
L3
Unidad: mm
Estaciones| 1 2 3 4 5 6
L1 38 76 |114 |152 |190 |228
L2 625 | 125 |162.5{200 |237.5|275
L3 73 135.5{173 |210.5(248 |2855
Tipo de conexionado | C (Conexién instantanea @ 4) | C (Conexion instantanea @ 6) | F (rosca G)
H 13 13.6 19

23
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(3 campos de visualizacion) Sistema digital de control de presencia y posicion para deteccion de pieza Serie | SA3' L

Dimensiones

ISA3-COL-0IO0B-L |;_|

| Regulador
Mandémetro redondo

57

1.6
2

1 (con unidad de control)

Mefe]l=]

ISA3-DIZ|L-IZ|IZ|IZ|B-R|_T_|IZ|
| Regulador
Manémetro redondo

65 30

1M

Mefe][-]

Conexién alimentacion

ISA3-0JC: Rc1/4
ISA3-0JF: G1/4*1

ISA3-LIOIL-LIE0B-LND]

44.6

L2

41.6 46.2 L1 (23) 30 65
12 . 3.5
1 . 5] RN
K ) ; Q ;,fI» J B
. s | STt MRy ||
LA 2810000601 |34 U
e 3 L e
I | T1h
T 3

T
38
Conexién alimentacion

Conexién de deteccion

ISA3-C]C: Conexién instantanea
ISA3-CJF: G1/8*1

L1 41.6

ylk_l_n

115.9

64.5

+1 Conforme a la norma ISO 16030
#2 Conforme a la norma ISO 1179-1
# Montaje con fijacién Unicamente

oCHTD

IV!!'ET—( N _—- 3]

ISA3-0JC: Rc1/4
ISA3-0JF: G1/4*1

ISA3-C0L-C00B-R |;_| O

. | Regulador
Sin manémetro

[0]

Manémetro

cuadrado
2]
[4]
(6]

52.5 30

I T & }\
Za
F.NP
Conexién alimentacion
ISA3-(JC: Rcl/4
ISA3-LJF: G1/4°t
ISA3-UICL-CICCIB-RNOI
52.5 30 L1 44.6
52.5 |
il n
T ——s
L =T O —
=}
: T &4 @
N -
B o a
i == T
_= Conexion alimentacion '
L ISA3-(JC: Rcl/4
o _ISA3-0F: G1/4+1
Conexion alimentacion .
ISA3-LIC: Rcl/4 Unidad: mm
- . RC .
ISA3-CIF: G1/4*L Estaciones| 1 2 3 4 5 6
L1 55.6 93.6 | 131.6 | 169.6 | 207.6 | 245.6
L2 136.4 | 174.4 | 212.4 | 250.4 | 288.4 | 326.4
Tipo de conexionado | C (Conexion instantanea @ 4) | C (Conexion instantanea @ 6) | F (rosca G)
H 13 13.6 19
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Serie ISA3-L

Dimensiones

ZS-31-B (Cable con conector)

N° de pin del conector

ZS-31-C (Cable con conector)

5000 38.5 3 5000 23.5
% 2 %
= le = - -—3f =
S
L 4
N° de pin| Color del cable |Descripcion N° de pin| Color del cable |Descripcién
1 Marrén DC(+) 3 Azul DC(-)
2 Blanco ouT2 4 Negro OUT1
ISA-21-[1 (Cable centralizado)
o
6 —
50
Unidad: mm
5000 Estaciones Ref. L
184 2 ISA-21-2 139
292 110 3 ISA-21-3 177
260 110 4 ISA-21-4 215
L 5 ISA-21-5 253
' 6 ISA-21-6 291
Para 2 a 3 estaciones Para 4 a 6 estaciones
Ne de . ... | Color del cable Ne de ; ... | Color del cable N° de . ... | Color del cable
conector M12 PR el [P de salida conector M12 I gl (Ll de salida conector M12 Gl e s de salida
1 DC(+) Marrén*l]Naran'a 1 DC(+) [Marr6n*] [Amarillo 1 DC(+) [Marr6n*I Naranja/
1 2 ouT2 ! L 2 ouT2 4 2 ouT2 Negro
3 DC(H) | Azul*1] Nearo 3 DC(H) |Azul*I] Nearo 3 DC(-) | Azul*! [Naran.a
2 OUT1 9 4 OUTL 9 4 OUT1 )
1 DC(+) [Marrén*l] Roio 1 DC(+) Mz=1rrén*1\nl,Jr - 1 DC(+) [Marrén*] Rojo/
5 2 ouUT2 ) 5 2 ouT2 murp 5 2 ouT2 Negro
3 DC(-) [Azul*1] Blanco 3 DC(-) [Azul*1] Blanco 3 DC(-) [Azul*1] Roio
4 OouT1 4 OuUT1 4 ouT1 !
1 DC(+) [Marrén*]] Verde 1 DC(+) [Marrén™l[ Gris/ 1 DC(+) [Marrén*[ Verde/
3 2 ouUT2 3 2 ouT2 Negro 6 2 ouT2 Negro
3 DC(H) | Azul*1] Gris 3 DC(H) |Azul*1] Gris 3 DC(H) | AzulFI] Verde
4 OouT1 4 OuUT1 4 OuUT1

+1 Los cables marrén y azul se conectan en el

interior del producto.

ISA-14 (Fijacién con unidad de control no instalada)

36
8 28 _| @
"[ < -
oy
wl ol ¥
b I BN
© ¥
*—41—'6 6.5
24

ISA-17 (Fijacidon con unidad de control instalada)

28
16 16
(1.6) | 5.5
N# "
— N
«
= )
™ )
DAY ©
19.2
b

25

O

53.4
155 30
o 35
15}
.6 4-F
:&? ; & j
z
10 s
3 §L ©y 0
-6 wn 4k

Y200T-A (Espaciador con fijacion)



(3 campos de visualizacion) Sistema digital de control de presencia y posicién para deteccion de pieza Serie | SA 3' L

Indicacion de error

Pantalla principal Nombre

Descripcion

Medidas

Error de presion de alimentacion

Se muestra cuando la presién de alimentacion esta fuera del
rango de 80 kPa a 220 kPa. No es posible realizar la medicion.

Rango nominal de presion (100 kPa a 200 kPa).
El producto regresara autométicamente al modo de medicion.

Fuera del rango visualizable (Modo
de cambio del punto de deteccion)

La pieza esta fuera del rango visualizable.

Coloca la pieza més cerca de la boquilla de
deteccion.

Se aplica una corriente de carga de 80 mA o superior
a la salida de deteccion (OUT1).

Desactiva la alimentacion y elimina el origen
de la sobrecorriente. A continuacioén, activa de
nuevo la alimentacion.

Se aplica una corriente de carga de 80 mA o superior
a la salida de deteccion (OUT2).

Desactiva la alimentacion y elimina el origen
de la sobrecorriente. A continuacioén, activa de
nuevo la alimentacion.

La puesta a cero no se ha realizado a presion
atmosférica. (Se ha suministrado una presion fuera
del rango de +14 kPa.)

Realiza una puesta a cero a presion
atmosférica.

C _ | | ouT1 Error de
L l
E”'_' ,' sobrecorriente
C_
, ' , OUT2 Error de
- ,_- o sobrecorriente
(N[
C_
L A Error de puesta a cero
tEro
C_rl . 5
) ' ' Error de ajuste de presion

durante calibracion

1
=

= g
|

El ajuste preciso del display de presion en la conexién OUT no se ha
realizado correctamente durante la calibracion. (Si la presion tras el
ajuste es inferior al limite inferior de presion de alimentacion ( 8 0 kPa) o
supera el limite superior del rango de ajuste de visualizacion (220 kPa)).

Mantén la presion de la conexion SUP y la presion de la
conexion OUT iguales y realiza el ajuste preciso del
valor de visualizacion de presion de la conexion OUT.
Ajusta la presion dentro del rango de 80 kPa a 220 kPa.

-
.

g
T
—
|
— |
—

I

Error del sistema

(|
—
1

I
-
L

1

1
-
g
=
~

—'-
l—
—

—

Se ha producido un error de datos internos.

Corta la alimentacién y conéctala de nuevo.

)
-

0
—
v
U |

La versién no coincide

La version de 10-Link no coincide con la del maestro.
El maestro emplea la version 1.0.

Aseglrate de que la version de 10-Link
maestro coincide con la del dispositivo.

Pantalla secundaria Nombre

Descripcion

Medidas

HHH | Error de presion de alimentacion

Se suministra una presion superior a 220 kPa.

Y (Cuando ena pantalla secundaria esté configurado
NN Visualizar valor de presion en lado SUP))

Se suministra presion de vacio (inferior a -20 kPa).

Mantén la presién de alimentacion dentro del
rango visualizable de -20 kPa a 220 kPa.

Relacion entre la presion de alimentacion y el display

No es posible la detecciéon

{

Es posible una deteccion que satisfaga las

caracteristicas técnicas.

No es posible la detecciéon

{

\

Rango de presién nominal

I\

\J

A

Pantalla principal

----]

las caracteristicas técnicas.

:

Se puede detectar, pero no se cumplen Se puede detectar, pero no se cumplen
las caracteristicas técnicas.

:

Puede producirse
una rotura.

----]

—

La salida de deteccion se desactiva
automaticamente.
Pantalla secundaria

I ~
La salida de deteccién es normalmente
activada.

- M )
La salida de deteccion se desactiva
automaticamente.

[Lii]

esta configurado

Rango que se puede visualizar cuando en la pantalla secundaria

[Visualizar valor de presién en lado SUP]

-20 80

100 200

Presion [kPa]

600
(Presién de prueba)

220

SVC

N
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/\ Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion”, "Advertencia” o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*Vy otros reglamentos de seguridad.

[
., Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
A Precauuon © riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
leves o moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio
de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
graves o la muerte.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo

|

|

I .

! /\ Advertencia :

1

I que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

A Peligro :
la muerte.

T S |

A\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se

hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos
inesperados de los objetos desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones
especificas de todos los productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un
funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencién a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,
0 el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustién y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas
estandar descritas en el catalogo de productos.

3. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,
propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

4. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble
con proteccién mecanica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

/A\Precaucién

1. Este producto esta previsto para su uso industrial.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros &mbitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

1 #1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los

sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)
1SO 10218-1: Manipulacion de robots industriales - Seguridad.
etc.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esté sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades” y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencién de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afios a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2)
Asimismo, el producto puede tener una vida Util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.
Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
y no a ninguin otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catélogo correspondiente a los
productos especificos.

#2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de
produccién destinados a la fabricacién de armas de destruccién masiva o de
cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta regulada por la
legislacion y reglamentacion sobre seguridad relevante de los paises involucrados
en dicha transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

A\Precaucion

Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han sido certificados
mediante pruebas de homologacién de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de

metrologia (medicién) establecidas por las leyes de cada pais.

’A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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