Sistema de comunicacion inalambrico
3

Adecuado incluso en entornos de soldadura

Resistencia al ruido Conexidn de alta velocidad Respuesta de comunicacion

Usa la banda de frecuencia ISM de 2.4 GHz Desde que se alimenta eléctricamente  Sehal de comunicacion inalambrica

Salto de frecuencia: cada 5 ms hasta el inicio de la comunicacioén: Tiempo de respuesta: 5 ms
M | n . 250 ms*1 +1 Para mddulo esclavo
:‘;f:;-.' ARIES TS 2 dep 0 0 Protocolo compatible
Reduccion del coste del cableado, Max. 1280 entradas/1280 salidas Ethen'et/IP @evo ®
espacio y coste de instalacion (Méx. 128 entradas/128 salidas por médulo) %%

Riesgo de desconexion minimizado

Robot de manipulacion
\ de materiales

| L . ) Esclavo
Paises en los que la tecnologia inalambrica es admisible

Pais Estandar

Japon @E (Ley japonesa de la radio)

o W Ne I s i UE C € (Marca CE/Directiva RE)
Ethen'et/IP 2000 eewu. | HE  (Foo)

Este producto no puede utilizarse en paises en los que la tecnologia

- inaldmbrica no sea admisible. Consulta en la pagina 23 los paises
Serie EX600-W === %
J R

CAT.EU02-28B-ES




Sistema de comunicacion inalambrico serie EX600-W

Proporciona una comunicacion fiable y sequra

g
Usa la banda de frecuencia ISM de 2.4 GHz

, mm e
Sistema de comunicacion inalambrico

LAN inaldmbrica L
Dispositivos
inalambricos RFID

Bluetooth “
I AC/DC
SO CAER® Equipo de soldadura
instalacion Wi 5T | e ——
& Calefactor electromagnético, efc.

* Bandas de radio ISM (Industrial, Cientifico y Médico): bandas de radio reservadas al uso de energia de radiofrecuencia
para fines industriales, cientificos y médicos.

g
Proporciona una comunicacion estable

Comunicaciones usando diversas formas de propagacion de ondas de radio

Restauracion automatica
PLC_ de comunicacién

Si el numero de intentos supera
el valor estipulado (32 veces), se
emitird una sefial de desco-
nexion. El sistema entrard en
modo de resincronizacion y se
establecera la sincronizacion.
Una vez completada, se restau-
raran las condiciones normales
de funcionamiento, se cancelara
la sefial de desconexién y se re-
anudara el control.

' &
%

& TassEss

Ruido en
circuitos
electronicos

Interferencias de
otros equipos
inalambricos




Sistema de comunicacion inalambrico serie EX600-W

e A
- ®  Salto de frecuencia: cada 5 ms

\

,,,,,, \\ II \ i Se establece una comunicacién inaldmbrica estable usando un
Tiempfod:c:omuncacién reaL\ / \ g protocolo original al que no le afectan las interferencias. Se evitan las

m ‘ \ interferencias de otros equipos inalambricos.

,,,,,, Y hﬁe

Frecuencia

,,,,,,,,, Salto de frecuencia

- La tecnologia de comunicacién cambia rapidamente de frecuencia (salto) para

i prevenir las interferencias de otros equipos inalambricos. Cuando las
- b frecuencias de Wi-Fi y otras comunicaciones inalambricas compiten, o si hay
P . interferencias de ondas de radio, se usan otras frecuencias para realizar la

Frecuencia de la interferencia en ondas de radio  Tiempo comunicacion. Para mas informacién técnica, consulte la pag. 23 del catalogo).
Interferencias en frecuencia de comunicacion (por ejemplo, Wi-Fi)

. _J

Posibilidad de monitorizar el estado comunicacion inalambrica.

<Monitorizacion del estado de comunicacién maestro-esclavo>
La conexién del sistema inaldmbrico se puede monitorizar durante el

Alta sequridad mediante cifrado funcionamiento de acuerdo con los datos de diagnéstico.

La ubicacion de la instalacion se puede establecer con garantias en funcién

El zado desde el . . del nivel de intensidad de la onda de radio recibida por el display de la unidad.
acceso no autorizado desde el exterior se evita [Datos de diagnéstico]

mediante el cifrado de datos. * Cuando no se puede recibir comunicacion desde el médulo esclavo.
* Cuando el reintento de comunicacién ha superado el limite superior (32 veces).

[Display de unidades]

Para médulo maestro W3S (Intensidad de recepcién de ondas de ado (Pa eacidn desde el mddul al médulo maestro))

™ ] El nivel de potencia recibido de todos los
EtherNetIP LED verde encendido. | dispositivos esclavos es 3.

OPWRW) ONS  OMS

Hay dispositivos esclavos conectados
QW-88  QW-NS _ QW-MS LED verde parpadea. (1 Hz) | con una potencia recibida de nivel 2.

1@ LINK/ACT @ 2

Hay dispositivos esclavos conectados

°
=

Acceso no autorizado

| Falsificacién de dato:

\ PROFINET LED verde parpadea. 2Hz) | con una potencia recibida de nivel 1.

@ 4

P i . g o ; M) ]

Interceptacion / Q ] - ‘/’1\ /‘ LED rojo parpadea, | N hay médulos esclavos conectados.

electrénicano \ " = Dispositivo de A % a=N=) O ' —

autorizada manipulacion H 7 OFF El médulo esclavo no estd registrado
Para médulo esclavo WSS (Intensidad de recepcidn de ondas de radio p icacion desde el mGdulo maestro &l modulo esclvo))

LED verde encendido. El nivel de potencia recibida es 3.

LED verde fea. (1 H) El nivel de potencia recibida es 2.

Opwrv) O O
Ow-ss Ow-Ns OMs

& . B
LED verde parpadea. (2Hz) El nivel de potencia recibida es 1.

Comunicacién inaldmbrica no
LED rojo parpadea. | establecida.

Comunicacién punto a multipunto

Posibilidad de registro y comunicacion de hasta 127
madulos esclavos.

OFF El médulo maestro no esta registrado.

* Un nivel de intensidad de recepcion de ondas de radio de 1 significa que la
Maestro intensidad es débil. Ahade un maestro para que la intensidad de las ondas
sea de nivel 3 02. Alternativamente, retira el obstaculo que haya entre la
base y el esclavo o reduce la distancia entre ellos.

Comunicacién |Max. 127 unidades <El estado de comunicacion de puede descargar en un PC>
PROFINET | Méx. 31 unidades La conexién del maestro a un PC permite ver los archivos de registro que muestran el nimero de

reintentos de comunicacién o la intensidad de recepcion de ondas de radio. El acceso a los

archivos de registro se realiza usando un navegador web para conectarse al servidor WEB

/— : integrado. El entorno inalémbrico y la ubicacién de instalacion se pueden optimizar comprobando
7~ el nimero de reintentos de comunicacion y la intensidad de recepcion de ondas de radio.

//—‘ > > Los archivos de registro muestran el nimero

‘e ( e T @& de reintentos de comunicacion o Ia intensidad

(,_; de recepcidn de ondas de radio, que se
i & R

s

pueden descargar como un archivo CSV.

> Esclavo 4
SScaiel Esclavo 3

# Se recomienda usar 1 a 15 unidades para funcionamiento simultdneo ‘ -
* Es posible instalar multiples maestros en la misma zona. Ejemplo de pantalla Web

O
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Sistema de comunicacion inalambrico serie EX600-W

-
Se pueden reducir los costes de materiales de cableado y la mano de obra de instalacion.

Sistema actual (con cables)

Sistema inalambrico

PLC . ., E PLC
Alimentacion il

Linea de alimentacion
de potencia

Linea de comunicacion @
Alimentacion

Linea de comunicacién @

Alimentacion
B [ ] [ ]
i 1 unidad 4 2 unidades 3 unidades- 15 unidades
a
] Linea de comunicacion @ [ Linea de comunicacion @
Linea de a(ljmentacié,n inea de alimentacién
e potencia e potencia
Unidad SI: Comparacion cuando Linea de comunicacién Conectores de
: Numero de dispositivos de comunicacién comunicacion
se conectan 15 unidades 0 0 necesarios
. . . N Maestro: 1 unidad 1 linea
Sistema inalambrico Esclavo: 15 unidades (Conector en un lado) _ 1
. ) . 1 linea 14 lineas
Modelo actual (con cables) Unidad SI: 15 unidades (Conector en un lado) |(Conector en ambos lados) 29

( ¥ AXi de I/0O de la unidad
Intercambiabilidad mantenida

puntos.

La intercambiabilidad de la conexion entre las unidades Sl de la serie EX600 se mantiene.
Es posible sustituir sistemas inalambricos y sistemas con cables.

Sistema inalambrico w
-~ L4 il o e

Sistema con cables | Unidad SI

(
NFC _ _ —
Comunicacion sin contacto | Archivo de configuracion

. L El software de ajustes iniciales para EX600-WEN/EX600-
(NFC: Near Field Communication) WPN (configurador I/O para NFC) se puede descargar el
Se pueden realizar ajustes usando un lector/grabador de NFC y un sitio web de SMC, www.smc.eu
software de configuracion.
(Algunos elementos se pueden ajustar cuando no se suministra alimentacion)
® Escribir la direccion IP en el maestro
® Ajustar los puntos I/O para el sistema y para la unidad
® Emparejar el médulo maestro con el médulo esclavo
® Monitorizacion de 1/0

Lector/
grabador NFC

&7
PC + Software de configuracion

3 ZSVC




Sistema de comunicacion inalambrico serie EX600-W

Ejemplos de aplicaciones

. . e E| cable de comunicacidn no es necesario para las piezas moviles.
Cambio de herramienta ® Riesgo de desconexion minimizado

@ Menor tiempo para el establecimiento de la comunicacion (tiempo de arranque)

Mesa giratoria

® Riesgo de desconexion minimizado
® Tubo/cable de comunicacién de
diametro mas pequeno

. Bloqueo de ondas de radio

* Los objetos conductores cercanos, como los cerramientos o
cubiertas metalicos, no deben bloquear las ondas de radio.

O
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Sistema de comunicacion inalambrico serie EX600-W

Ejemplos de sistema

Herramienta de monitorizacion/
ajuste de SMC

Se pueden realizar
Bus de campo ajustes

alus o e
® iniciales/monitorizacion/
Ethen ‘et/l P % emparejamiento.

Red inalambrica

Unidad I/0O EX600 Maodulo maestro
»Consulte el catalogo en www.smc.eu. | »pag. 7

> Ne de puntos I/O:
) Max. 1280 entradas

1280 salidas
s
Z
Ejemplo de combinacion @ Ejemplo de combinacion @ Ejemplo de combinacién ©
Médulo esclavo N¢ 1 Médulo esclavo N@ 2 Modulo esclavo N2 3
»pag. 7 »péag. 7
EX600 Pag pag »pég. 7
Unidad I/0

-\\\ Electrovalvulas

Electrovalvulas

i | otros productos
¢ | Presostato, flujostato, detector magnético y otros (sensor de
proximidad, detector fotoeléctrico, detector de final de carrera, etc.)

Bloques de electrovalvulas aplicables

serie SY (IP67) serie SV (IP67) serie S0700 (IP40) serie VQC (IP67)

c E ¢ s c € cPus c E




Sistema de comunicacion inalambrico

Serie EX600-W

Ethen'et/IP

( |

3 O
lo miEl @

Mdédulo maestro

Forma de pedido Accesorios
Unidad inalambDriCa «««- - -eeeevereeeermeriermmineeiiieeerinees pag. 7 @ Fijacion de placa terminal «.oooeveviininininnne, pag. 18
Unidad de entradas digitales -« s-weeeeseeseeeeeencen: pag. 7 @ PIlaca de VAIVUIA «-vceoeeeeeemeiririciciicecesee pag. 18
Unidad de salidas digitales -« -eseseeeeneereennenneen: pag. 7 O Fijacion de refUerzo - wweeeeseessreisieisinisiinns pag. 18
Unidad de entradas/salidas digitales ---------eseeeeee pag.7 O Tapon de Sellado - eeveevevemrenieneininieiciiine, pag. 18
Unidad de entradas analogicas - - -« eeeeserence pag. 8 @ MArCAdOr - veveveeieieiiieieieice et pag. 19
Unidad de salidas analogicas «--««--:«e-ueemveerveeneennne pag. 8 @ Cable de comunicacién con conector/
Unidad de entradas/salidas analogicas - pég. 8 Conector de COMUNICAGION «+rrssreewessersssssssssseeeeess pag. 19
Placa final (LAd0 D) «-r-ssreeesssrremsssreremsseseeeaneenes pag. 8 @ Cable de alimentacion con conector M12 (cédigo A) - pég. 20
Placa final (Lado U) ---sereesssrremmssreremssserenesnennes pag. 8 @ Cable de alimentacion con conector M12 (codigo B) - pag. 21
Ejemplo de pedido del m6dulo Maestro ---........... pag. 9 @ Cable de alimentacion con conector de 7/8"/
Conector de alimentacion -+« ceeeereereeerrerrennes pag. 22
Ejemplo de pedido del médulo esclavo --------eveeeeee pag. 9
Caracteristicas técnicas
MOAUIO MAESEIO «eveeeeereeeeeereememereraiairerererereeeeeeeeees pag. 10
MOAUIO ESCIAVO -+e-+everrerrerrermersemserueruensensesseneenseneens pag. 12
Placa final (Lado D) «eeseseeseeseeeesesnmsnisiniinnsnineanes pag. 12
DIMENSIONES «++eeveereereererrerrerrerrensensessessessessessessessenes pag. 13
Pantalla LED --«--cceeeereeremememenenenienseneeseensessensennenes pag. 15
DIALOS TECNICOS «++++++++e+erersersersersersessersersensensensantaneantaseaseeseaseaseaseaseasensessansansansensansensantansaneaneaseeseeseeseeseaseeseasensessensensensensensensanean pag. 23
IMPOIEANTE ¢ vesesrstnten it pag. 23
INSTrUCCIONES A8 SEGUIIGAA «++++vrerstssrseserserstitseis ettt Contraportada

N



Sistema de comunicacion inalambrico

Serie EX600-W

Forma de pedido

Ul =1 EX600 -W[EN [1

Inalémbricol lTipo de salida
. | Caracteristicas
Protocolo PP técnicas
Simbolo|  Especificaciones Nota 1 PNP “ =l
EN Médulo maestro Para EtherNet/IP™ 2 NPN -
PN quulo maestro Para PROFINET Médulo Médulo
SV | Mddulo esclavo — maestro esclavo
Unidad de entradas EX600-DXIPID
digitales ]
Tipo de entrada Numero de entradas y conector
Simbolo Descripcion Simbolo| Nimero de entradas Conector
P PNP B 8 entradas Conector M12 (5 pins), 4 uds.
N NPN (& 8 entradas Conector M8 (3 pins), 8 uds.
C1 | 8entradas | Conector M8 (3 pins), 8 uds., Con deteccion de circuito abierto
D 16 entradas Conector M12 (5 pins), 8 uds.
* Para las caracteristicas técnicas, consulte la E 16 entradas Multiconector sub-D (25 pins)
serie EX600 de sistemas de buses de campo F | 16entradas | Terminal de bomes de tipo muelle (32 pins)

en el catalogo en www.smc.eu.

TS  EX600-DY[PB

Tipo de salidal lN‘—’ de salidas y conector

Simbolo] Descripcion Simbolo] Nimero de salidas Conector
P PNP B 8 salidas Conector M12 (5 pins), 4 uds.
N NPN E 16 salidas Multiconector sub-D (25 pins)
F 16 salidas | Terminal de bornes de tipo muelle (32 pins)

+ Para las caracteristicas técnicas, consulte la
serie EX600 de sistemas de buses de
campo en el catalogo en www.smc.eu.

Unidad de entradas/
salidas digitales EX600-DM|P||F

Tipo de entradalsalidal lNQ de entradas/salidas y conector

Simbolo  Descripcién \Simboloj Nimero de eniradas | Nimero de salidas Conector
P PNP E |8 entradas| 8 salidas | Multiconector sub-D (25 pins)
N NPN F |8 entradas| 8 salidas | Terminal de bomes de tipo muelle (32 pins)

+ Para las caracteristicas técnicas, consulte la serie
EX600 de sistemas de buses de campo en el
catalogo en www.smc.eu.

O
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Sistema de comunicacién inalambrico Serie EX600‘W

Forma de pedido

Unidad de entradas
analdgicas

EX600-AXA

Entrada analégical IN‘—’ de canales de entrada y conector

ISimbolo|

N° de canales de entrada Conector

A

2 canales Conector M12 (5 pins), 2 uds.

+ Para las caracteristicas técnicas, consulte la
serie EX600 de sistemas de buses de campo
en el catdlogo en www.smc.eu.

Unidad de salidas

analégicas EX600 - AY A
Salida analégicaI INl’lmero de canales de salida y conector
Simboloj N° de canales de salida Conector
A 2 canales Conector M12 (5 pins), 2 uds.

+ Para las caracteristicas técnicas, consulte la serie
EX600 de sistemas de buses de campo en el
catalogo en www.smc.eu.

Unidad de entradas/
salidas analogicas

EX600-AMB
Entrada/salida analég;l_ —l—N‘-’

de canales de entrada/salida y conector
imbolo| N°de canales de entrada | N°de canales de salida onector
Simbolo| N°d les d da | N°d les de salid C
B 2 canales 2 canales Conector M12 (5 pins)
4 uds.
+ Para las caracteristicas técnicas, consulte la
serie EX600 de sistemas de buses de campo
en el catdlogo en www.smc.eu.
HELERIGEIN(ETIED] EX600-ED|2|-12
Placa final—f lMétodo de montaje
. s . Simbol Descripcid Not
Posicion de montaje de el Deselipeion 4
la placa final: lado D — | Sin fijacién de montaje en rail DIN —
Conector de alimentacién 2 | Con fijacién de montaje en rail DIN |Para las series SV, S0700, VQC
- - — — 3 |Con fijacion de montaje en rail DIN Para la serie SY
SimbololConector de alimentacion| Caract. técnicas - -
2 M12 (5 pins) codigo B IN + Si se usa la placa final (lado U), el simbolo para el método de
3 7/8 pulgadas (5 pins) IN montaje debe ser el mismo que en el lado D.
. 4 [M12 (4/5 pins) codigo A*1| IN/OUT
Para M12 Para 7/ 5 |M12 (4/5 pins) cédigo A*| INJOUT

=1 La disposicion de pins para el conector “4”
y “5” es diferente.
Véanse las dimensiones en la pagina 14.

HELERIGEINETAVN] EX600-EU1-

2

lMétodo de montaje

Placa final—l— T
U

SVC

O

Simbolo| Descripcién Nota
Montaje de la placa final: lado — Sin fijacion de montaje en rail DIN —
L. L. 2 Con fijaciéon de montaje en rail DIN | Para EX600-EDLCI-2
Caracteristicas técnicas 3 Con fijacién de montaje en rail DIN | Para EX600-EDCI-3
il Cargcterlstfcas Iioieis * Si se usa la placa final (lado D), el simbolo para el método de
1| Cubierta resistente al agua montaje debe ser el mismo que en el lado U.



Serie EX600-W

Ejemplo de pedido de la unidad maestra

Médulo maestro: Sin bloque de valvulas y unidad de entrada/salida Bloque con médulo maestro: Con unidad de entrada/salida

Unidad de salidas digitales
Unidad inaldmbrica (Unidad maestra inaldmbrica) Unidad de entradas digitales EX600-DYPB 2 posiciones, monoesi
EX600-WENH1 EX600-DXPD Unidad inaldambrica /SY3100-5U1 (3 juegos

Placa final (Lado D Pl sl L sler ) Placa final (Lado D) (Médulo maestro) 2 posiciones, biestab
EX600-EU1

EX600-ED4 EX600-ED4 EX600-WEN1 SY3200-5U1 (2 juegos
~© SHE / N o
®
I B I
® ®
20| e Lado U Lado U
R ®
| ujd | ujd l O
i 2 3 4 5---Estaciones de
EXB00-ED4 «--cvovvevevereeeeenees j SS5Y3-10S6WE72-05B-C6
EX600-WENT1 - - (Tipo 10, placa maestro del bloque de 5 estaciones, maestro compatible con EtherNet/|P™)
EX600-EUT ---ooovveereerreeeeeeenes j Comiin negativo, conector M12, disposicion de pins IN/OUT 1, unidad I/O: 2 estaciones
*SY3100-5U1 3 juegos (ref. de electrovalvula monoestable de 2 posiciones)
- Los productos deben pedirse por separado y * 8Y3200-5U1 -2 juegos (ref. de electrovalvula biestable de 2 posiciones)
debe montarlos el cliente. * EX600-DXPD ---+--vvvvveee 1 juego Ref. de unidad I/O (Estaciones 1)
* EX600-DYPB:------vveeeeeee 1 juego Ref. de unidad I/O (Estaciones 2)
El asterisco indica el simbolo para el montaje.
Incluyalo en las referencias de la valvula, etc.

- Para mas informacion, consulte el catalogo de cada serie de valvulas.

Ejemplo de pedido de la unidad esclava

Médulo esclavo: Sin bloque de valvulas y con unidad de entrada/salida Bloque con médulo esclavo: Con unidad de entrada/salida

Unidad de salidas digitales

EXC00-DYPE unidad inalambrica Unidad de salidas digitales
:r;céagio‘feme(n;rgdas digtales W Unidad de entradas digitales EX600-DYPB 2 posiciones, monoesi
EX600-DXPD Unidad inaldmbrica /SY3100-5U1 (3 juegos
Placa final (Lado D) Placa final (Lado U) Placa final (Lado D) (Mddulo esclavo) 2 posiciones, biestab
EX600-ED4 EX600-EU1 EX600-ED4 EX600-WSV1 SY3200-5U1 (2 juegos
o® = O [0 / N o
®

Lado D

PRPAPROALAI @

T[0(0[0 [

EXB00-ED4 --:-covvveveeeeeeenees 1 juego SS5Y3-10S6WS72-05B-C6

EX600-DXPD - - cvoveverreeeeeenes 1 juego (Tipo 10, placa base de 5 estaciones, esclavo)

EX600-DYPB - - -vovvvveeenreeenes 1 juego Comun negativo, conector M12, disposicion de pins IN/OUT 1, unidad I/O: 2 estaciones

EX600-WSV - coovveereerreeeeeenes 1 juego * 8Y3100-5UT o 3 juegos (ref. de electrovalvula monoestable de 2 posiciones)
EX600-EUT ------ovvveremeeeeieeenes 1 juego % 8Y3200-5U1 «oovveererreeeeeee 2 juegos (ref. de electrovalvula biestable de 2 posiciones)

* EX600-DXPD
- Los productos deben pedirse por separado y * EX600-DYPB
debe montarlos el cliente.

1 juego Ref. de unidad I/O (Estaciones 1)
1 juego Ref. de unidad I/O (Estaciones 2)

El asterisco indica el simbolo para el montaje.
Inclayalo en las referencias de la valvula, etc.

- Para mas informacion, consulte el catdlogo de cada serie de valvulas.

O
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Sistema de comunicacién inalambrico Serie EX600'W

Caracteristicas técnicas

Médulo maestro: EX600-WENLC]

Elemento

Caracteristicas técnicas

Comunicacién
EtherNet/IP™

Protocolo de comunicacion

EtherNet/IP™ (Conformidad con la versién de prueba: Composit CT-12)

Medio de transmision (cable)

Cable Ethernet estandar (CAT5 o superior, 100BASE-TX)

Velocidad de comunicacion

10 Mbps/100 Mbps

Método de comunicacion

Full-duplex/Half-duplex

Archivo de configuracion

Archivo EDS*1

Ajuste de direccion IP

Manual/BOOTP, DHCP

Informacion del dispositivo

ID de vendedor: 7 (SMC Corp.)
Tipo de dispositivo: 12 (adaptador de comunicacion)
Cédigo de producto: 186

Comunicaciéon

Topologia Estrella, Bus, Anillo (DLR), Linea, Arbol
Funcion QuickConnect™ Aplicable

Funcion DLR Aplicable

Funcién de servidor web Aplicable

Protocolo Protocolo original de SMC (cifrado de SMC)

Tipo de ondas de radio (propagacion)

Espectro expandido por salto de frecuencia (FHSS)

Frecuencia

2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)

Numero de canales de frecuencia

79 canales (Ancho de banda: 1.0 MHz)

Velocidad de comunicacion

250 kbps

Entrada/Salida

inalambrica Distancia de comunicacion 10 m (dependiendo del entorno de trabajo)
Ley japonesa de radio (Japon), RE (UE*2), FCC (EE. UU.), ANATEL (Brasil), ETA (India),
Certificado de Ley sobre radio NOM (México), IC (Canadd), SRRC (China), NBTC (Tailandia), ACMA (Australia),
ACMA (Nueva Zelanda), IMDA (Singapur), NCC (Taiwan), KC (Corea del Sur)

Para control/Entradas | Tensidn de alimentacion 24 VDC +10 %

Eléctrico (Us1) Consumo de corriente 150 mA o menos
Para salidas Tension de alimentacion 24 VDC +10 %
(US2) Corriente de alimentacién maxima 4A
Numero de Numero de entradas del sistema Max. 1280 puntos junto con los médulos esclavos registrados
entradas Ndmero de entradas de la unidad Max. 128 puntos (deben ser miltiplo de 16 puntos)
Numero de Numero de salidas del sistema Max. 1280 puntos junto con los mddulos esclavos registrados
salidas Numero de salidas de la unidad Max. 128 puntos (deben ser multiplo de 16 puntos)

Tiempo de actualizacion

AD
Entrada/Salida

10 ms o menos (la entrada conectada al médulo maestro)
0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s
(entrada conectada al médulo esclavo)*3

analégica Tiempo de actualizacién 10 ms o menos (la salida conectada al médulo maestro)
P 0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s
DA . . *
(salida conectada al médulo esclavo)*3
Tino de salida EX600-WEN1: Source/PNP (-COM)
Salidas de P EX600-WEN2: Sink /NPN (+COM)
valvulas Numero de salidas Max. 32 puntos (0/8/16/24/32 puntos)

Carga conectada

Electrovalvula con supresor de picos de tensién de 24 VDC y 1.5 W o menos (fabricada por SMC)

Numero de médulos esclavos conectados

Max. 127 unidades (0/15/31/63/127 unidades)

Numero de unidades I/0 EX600 conectadas

Max. 9 unidades I/O de la serie EX600 (I/O = 128. Por encima de 128 no se reconocen)

General

Proteccion

Segun IP67 (con bloque ensamblado)

Temperatura ambiente (temperatura de trabajo)

-10a +50 °C

Temperatura ambiente (temperatura de almacenamiento)

-20 a +60 °C

Humedad ambiente

35 a 85 % humedad relativa (sin condensacion)

Resistencia dieléctrica

500 VAC durante 1 min. entre los terminales externos y las piezas metalicas

Resistencia de aislamiento

10 MQ o mas (500 VDC entre los terminales externos y las piezas metdlicas)

Resistencia a vibraciones

Segun EN61131-2
5<f<84Hz35mm
8.4 <f< 150 Hz 9.8 m/s?
(Excluye el bloque de valvula)

Resistencia a impactos

Segln EN61131-2
147 m/s2, 11 ms
(Excluye el bloque de valvula)

Normas Marca CE (directiva CEM/directiva RoHS)
Peso 300 g
Normativa de comunicacion ISO/IEC14443B (Tipo B)
Comunicacion Frecuencia 13.56 MHz
NFC*4 Velocidad de comunicacion 20 a 100 kHz (12C)
Distancia de comunicacion Hasta 1 cm

%1 El archivo de configuracion se puede descargar del sitio web de SMC: https://www.smc.eu.eu

=2 Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia, Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, Italia, Letonia,
Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia, Espafa, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia

«3 Varia dependiendo del estado de comunicacion inalambrica y el entorno circundante

+4 La etiqgueta RFID de comunicacién NFC del tipo pasivo 13.56 MHz

B Marca comercial
EtherNet/IP™ es una marca registrada de ODVA.
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Serie EX600-W

Caracteristicas técnicas

Modulo maestro: EX600-WPNC]

Elemento Caracteristicas técnicas
Protocolo de comunicacion PROFINET IO
Clase de conformidad Clase C (solo para la funcion de conmutacion IRT)
Medio de transmision (cable) Cable Ethernet estandar (CAT5 o superior, 100BASE-TX)
Comunicacion | Velocidad de transmision 100 Mbps
PROFINET Archivo de configuracion Archivo GSDML*1
Funcién FSU (arranque rapido) Aplicable
MRP (Protocolo de Redundancia de Medios) Aplicable
Funcion de servidor web Aplicable
Protocolo Protocolo original de SMC (cifrado de SMC)
Tipo de ondas de radio (propagacion) Espectro expandido por salto de frecuencia (FHSS)
Frecuencia 2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)
. . Numero de canales de frecuencia 79 canales (Ancho de banda: 1.0 MHz)
Comunicacion - ——
inalambrica Velocidad de comunicacion 250 kbps
Distancia de comunicacién 10 m (dependiendo del entorno de trabajo)
Ley japonesa de radio (Japdn), RE (UE*2), FCC (EE. UU.), ANATEL (Brasil), ETA (India),
Certificado de Ley sobre radio NOM (México), IC (Canadé), SRRC (China), NBTC (Tailandia), ACMA (Australia),
ACMA (Nueva Zelanda), IMDA (Singapur), NCC (Taiwan), KC (Corea del Sur)
Para control/Entradas | Tension de alimentacion 24VDC +10 %
. (us1) Consumo de corriente 150 mA 0 menos
Eléctrico — - —
Para salidas Tension de alimentaciéon 24 VDC £10 %
(Us2) Corriente de alimentacién maxima 4A
Numero de Numero de entradas del sistema Max. 1280 puntos junto con los médulos esclavos registrados
entradas Numero de entradas de la unidad Max. 128 puntos (deben ser multiplo de 16 puntos)
Numero de Numero de salidas del sistema Max. 1280 puntos junto con los médulos esclavos registrados
salidas Nidmero de salidas de la unidad Méx. 128 puntos (deben ser muiltiplo de 16 puntos)
Tiempo de actualizacion 10 ms o menos (la entrada conectada al médulo maestro)
o 0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s
Entrada/Salida (entrada conectada al médulo esclavo)*3
analdgica 10 ms o menos (la salida conectada al médulo maestro)
Entrada/Salida
d : Tiempo de actualizacién DA 0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s
(salida conectada al médulo esclavo)*3
Tibo de salida EX600-WPN1: Source /PNP (-COM)
Salidas de P EX600-WPN2: Sink /NPN (+COM)
vélvulas Numero de salidas Méx. 32 puntos (0/8/16/24/32 puntos)
Carga conectada Electrovalvula con supresor de picos de tension de 24 VDC y 1.5 W o menos (fabricada por SMC)
Numero de médulos esclavos conectados Maéx. 31 unidades (0/15/31 unidades)
Numero de unidades 1/0 EX600 conectadas. | Max. 9 unidades I/O de la serie EX600 (I/O = 128. Por encima de 128 no se reconocen)
Proteccion Segun IP67 (con bloque ensamblado)
Temperatura ambiente (temperatura de trabajo) -10a +50 °C
Temperatura ambiente (temperatura de almacenamiento) -20 a +60 °C
Humedad ambiente 35 a 85 % humedad relativa (sin condensacion)
Resistencia dieléctrica 500 VAC durante 1 min. entre los terminales externos y las piezas metdlicas
Resistencia de aislamiento 10 MQ o mas (500 VDC entre los terminales externos y las piezas metalicas)
Segun EN61131-2
General Resistencia a vibraciones 5<f<84Hz35mm
8.4 <f< 150 Hz 9.8 m/s2
(Excluye el bloque de valvula)
Segun EN61131-2
Resistencia a impactos 147 m/s2, 11 ms
(Excluye el bloque de valvula)
Normas Marca CE (directiva CEM/directiva RoHS)
Peso 300 g
Normativa de comunicacion ISO/IEC14443B (Tipo B)
Comunicacion Frecuencia 13.56 MHz
NFC*4 Velocidad de comunicacion 20 a 100 kHz (12C)
Distancia de comunicacién Hasta 1 cm

+1 El archivo de configuracion se puede descargar del sitio web de SMC: http://www.smc.eu.eu
%2 Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia, Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, Italia, Letonia,
Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia, Espafa, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia
*3 Varia dependiendo del estado de comunicacion inalambrica y el entorno circundante
+4 La etiqgueta RFID de comunicacion NFC del tipo pasivo 13.56 MHz
SVIC
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Sistema de comunicacién inalambrico Serie EX600'W

Caracteristicas técnicas

Modulo esclavo: EX600-WSVL]

Elemento Caracteristicas técnicas
Para control/Entradas | Tensién de alimentacion 24 VDC +10 %
o (US1) Consumo de corriente 70 mA o menos
Eléctrico ., " T
Para salidas Tension de alimentacion 24 VDC +10 %
(Us2) Corriente de alimentacion maxima 4A

Entrada/Salida

Numero de entradas | Nimero de entradas de la unidad

Max. 128 puntos (deben ser multiplo de 16 puntos)

Numero de salidas | Numero de salidas de la unidad

Max. 128 puntos (deben ser multiplo de 16 puntos)

Tiempo de actualizacion AD/DA

0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s*1

Numero de unidades I/0 EX600 conectadas

Max. 9 unidades I/0O EX600 (/0O = 128. Por encima de 128 no se reconocen)

EX600-WSV1: Source/PNP (-COM)

Comunicacion

Salidas de Tipo de salida EX600-WSV2: Sink/NPN (+COM)
valvulas Numero de salidas Max. 32 puntos (0/8/16/24/32 puntos)

Carga conectada Electrovalvula con supresor de picos de tension de 24 VDC 'y 1.5 W o menos (fabricada por SMC)
Protocolo Protocolo original de SMC (cifrado de SMC)

Tipo de ondas de radio (propagacion)

Espectro expandido por salto de frecuencia (FHSS)

Frecuencia

2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)

Numero de canales de frecuencia

79 canales (Ancho de banda: 1.0 MHz)

Velocidad de comunicacion

250 kbps

inalambrica - - .
Distancia de comunicacion 10 m (dependiendo del entorno de trabajo)
Ley japonesa de radio (Japdn), RE (UE*2), FCC (EE. UU.), ANATEL (Brasil), ETA (India),
Certificado de Ley sobre radio NOM (México), IC (Canada), SRRC (China), NBTC (Tailandia), ACMA (Australia),
ACMA (Nueva Zelanda), IMDA (Singapur), NCC (Taiwan), KC (Corea del Sur)
Proteccion Segun IP67 (con bloque ensamblado)
Temperatura ambiente (temperatura de trabajo) -10 a +50 °C
Temperatura ambiente (temperatura de almacenamiento) -20 a +60 °C
Humedad ambiente 35 a 85 % humedad relativa (sin condensacion)
Resistencia dieléctrica 500 VAC durante 1 min. entre los terminales externos y las piezas metalicas
Resistencia de aislamiento 10 MQ o0 mas (500 VDC entre los terminales externos y las piezas metalicas)
Segun EN61131-2
General 5<f<84Hz3.5mm

Resistencia a vibraciones

8.4 <f<150 Hz 9.8 m/s?
(Excluye el bloque de valvula)

Resistencia a impactos

Segun EN61131-2
147 m/s2, 11 ms
(Excluye el bloque de valvula)

Normas Marca CE (directiva CEM/directiva RoHS)
Peso 280 g
Normativa de comunicacion ISO/IEC14443B (Tipo B)
Comunicacion Frecuencia 13.56 MHz
NFC*3 Velocidad de comunicacion 20 a 100 kHz (12C)
Distancia de comunicacion Hasta 1 cm

+1 Varia dependiendo del estado de comunicacién inaldambrica y el entorno circundante
2 Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia, Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, Italia, Letonia,
Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia, Espafa, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia

%3 La etiqueta RFID de comunicacién NFC del tipo pasivo 13.56 MHz

Placa final (Lado D): EX600-ED4/5- ]

Elemento Caracteristicas técnicas
Conector PWR IN Conector macho M12, 4 pins
eléctrico PWR OUT Conector hembra M12, 5 pins
L. . ) Alimentacion para salidas 24 VDC +10 %/-5 %
Eléctrico Tension nominal — —
Alimentacion para control/entradas 24 VDC +10 %
Corriente Alimentacion para salidas Max. 4 A
nominal Alimentacion para control/entradas Méx. 4 A
Proteccion Segun IP67 (con bloque ensamblado)
Resistencia dieléctrica 500 VAC durante 1 minuto (entre los terminales externos y FE)
Resistencia de aislamiento 10 MQ o0 mas (500 VDC entre los terminales externos y FE)
General Temperatura En funcionamiento -10a +50 °C
ambiente En almacenamiento/transporte -20 a +60 °C

Humedad ambiente

35 % a 85 % humedad relativa (sin condensacion)

Normas

Marca CE (directiva CEM/directiva RoHS)

= Para el modelo EX600-ED2/3-[], consulte la serie EX600 de sistemas de buses de campo en el catdlogo en www.smc.eu
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Serie EX600-W

Dimensiones

Moédulo maestro: EX600-WENC

Conector para EtherNet/IP™ Conexidn 1/Conexién 2

M12, 4 pins, cédigo D, conector hembra | N de pin | Descripcion
1 Tx+
2 Rx o] Tfﬁ
* —— Etiqueta ID (direccion MAC Ethernet,
3 Tx- PID inalambrico (ID de producto))
4 Rx— z -
0 @ ©
Etiqueta de n;lodelo
Etiqueta NCC Etiqueta IC/SRRC 10.7 55.2 Area cerca de antena NFC
Etiqueta ID FCC 47

106

e g

© 0

1

Conector BUS EtherNet/IP™, conexion 1 Eﬁ%ﬁgﬁg Conector BUS EtherNet/IP™, conexién 2

Etiqueta ANATEL ID

[~ Etiqueta NOM/KC
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Sistema de comunicacién inalambrico Serie EX600' W

Dimensiones

Médulo maestro: EX600-WPNC

Conector para PROFINET Conexién 1/Conexion 2

M12, 4 pins, cdigo D, conector hembra [N® de pin| Descripcion
1 To+
2 Rbp+
3 To-
4 Rp-
Etiqueta NCC Etiqueta IC/SRRC

FEI]
%\
W)

%

B =

Etiqueta ID (direccion MAC Ethernet,
PID inalambrico (ID de producto))

Etiqueta ID FCC

< —
©
s} @ ©
Etiqueta de n;odelo
10.7 55.2 Area cerca de antena NFC
47
|
® ® :O % g
-
—]
(&) ;
—]
© p—
o —
- —
i —]
NS S| B
[Port=1]
® © o é

Conector BUSPROFINET, conexién 1

Modulo esclavo: EX600-WSV[]

Etiqueta NCC Etiqueta IC/SRRC

=== U[]|

B0 |
ol

I81=

I

Ranura para \ Conector BUS PROFINET, conexién 2

un marcador

~— Etiqueta ANATEL ID

b~ [~ Etiqueta NOM/KC

Etiqueta ID FCC

| E—
o T
Etiqueta ID (PID inalambrico (ID de producto))
< _ =
©
s} @ ©
Etiqueta de modelo
10.7 55.2 Area cerca de antena NFC
47
| —_—
== 1=
= |
© —
o —
- Ormw O [¢] —
Ons Ows OW C—
L
1 C 1 é
Ranura para un marcador
~___ Etiqueta ANATEL ID

77— '\Etiqueta NOM/KC
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Serie EX600-W

Dimensiones

Placa final (Lado D)
EX600-ED2/ED4/ED5

2 x orificio de montaje directo M4

EX600-ED3

2 x orificio de montaje directo M4

Placa final (Lado U)

EX600-EU1

15

EX600-ED2

Conector de alimentaciéon PWR IN: conector
M12, macho de 5 pins, codigo B

Configuracién N@ de pin Descripcién
1 24 V (para salidas)
2 0 V (para salidas)
3 24 V (para control/entradas)
4 0 V (para control/entradas)
5 FE
EX600-ED4/ED5
Conector de alimentacion PWR IN: conector M12, macho de 4 pins, codigo A
EX600-ED4 EX600-ED5
Configuracién|(Disposicién de pins 1)|(Disposicion de pins 2)
N®de pin| Descripcion [N°de pin| Descripcion
3 2 1 | 24V (para controlfentradas) | 1 24V (para salidas)
o 9} 2 24V (para salidas) 2 0V (para salidas)
o ©° 3 |0V (paracontrollentradas)| 3 | 24V (para controlleniradas)
4 1 4 0V (para salidas) 4 | 0V (para controlfentradas)

Conector de alimentacion PWR OUT: conector M12,

macho de 5 pins, cddigo A

EX600-ED4 (Disposicion de pins 1)

EX600-EDS (Disposicion de pins 2)

Configuracién

Terminal FE N°de pin| Descripcion |N®depin| Descripcion
1 P 1 | 24V (para controllentradas) | 1 24V (para salidas)
6 0 2 24V (para salidas) 2 0V (para salidas)
“ o 3 |0V (paracontrollentradas) 3 | 24V (para controllentradas)
4 ¢ 3 4 0V (para salidas) 4 |0V (para controllentradas)
5 No utilizado 5 No utilizado

D ©
<8
4 m—g°
0y s
T 8
8V}
®
(4.4)
26 5.5
20.5 Conector de
) alimentacion
PWR IN
8/ 8| 8
o
[$)
®
Conector de
® alimentacion
PWR OUT
—
M D
© al
oy
"‘L% 8 [aV) —
43 ]I
[sV)
)
42.5 5.5
26
20.5
© ~XL[©
o
D
o
L
al
o
o |
©
| ©
N [ o] ©
?2 L | w0
® 4.1 Orificio de montaje
6.7 de la Unidad Sl x 2
28.2 26
20.5 2 x orificio de montaje directo M4
- 0
@)
8 S
©
J? -

Conector de alimentacion PWR: 7/8" (macho de 5 pins)

Configuracion Ne de pin Descripcion
1 0V (para salidas
T (P )
2 0V (para control/entradas)
O ©
2© (®4 3 FE
©3 4 24V (para control/entradas)
5 24V (para salidas)




Pantalla de LED

Sistema de comunicacién inalambrico Serie EX600'W

Especificaciones de
comunicacion EtherNet/IP™
del médulo maestro

$66

N [Nombre del LED Funcién Color del LED Funcionamiento
LED verde encendido| La tension de alimentacion para salidas (US2) es normal
La tensién de » ' P ' .
. ) . La tension de alimentacion para salidas (US2) es anémala
alimentacion LED rojo S N .
1 PWR (V) . (Indicacion tnicamente. El producto se puede utilizar. Aplicable cuando se
para salidas parpadea " ) Lo I . " )
(US2) habilita el ajuste de monitorizacion de la tension de alimentacién para salida)
OFF Alimentacion para control y entradas (US1) no suministrada
LED verde encendido Comunicacién EtherNet/IP™ establecida
LED verde parpadea EtherNet/IP™ comunicacion no establecida
Estado de
2 NS conexion LED rojo parpadea Comunicacion EtherNet/IP™ perdida
EtherNet/IP™ | Ep 1ojo encendido Se detectan direcciones IP duplicadas
OFF Direccién IP no ajustada
LED verde encendido El médulo maestro es normal
LED verde parpadea Comunicacion EtherNet/IP™ no establecida
Se detecta un error restaurable (El LED parpadea cuando
se detecta una o mas informaciones de diagndstico)
- Nivel anormal de tension de alimentacion para control y entrada (US1)
(Aplicable cuando se habilita el ajuste de monitorizacién de la tension de alimentacion
para control y entrada)
E_stado del LED rojo - Excesivo nimero de I/O configuradas
3 MS sistema del o ) - .
. parpadea - Limite superior de I/O analdgicas excedido
maédulo maestro . N -
- Limite superior e inferior de rango de entrada analdgica superado
- Numero anémalo de conexiones esclavas
- Error de comunicacion entre unidades
- La unidad 1/0 EX600 detecta informacion de diagndstico
- Se detecta informacion diagndstica de las valvulas
LED rojo encendido | Se ha detectado un error no restaurable (p.ej. fallo del hardware)
OFF Alimentacién para control y entradas (US1) no suministrada
Intensidad de recepcion [LED verde encendidoj El nivel de potencia recibido de todos los dispositivos esclavos es 3
deondas de radio |\ ED yerde pemadee (1 )| Hay dlispositivos esclavos conectados con una potencia recibida de nivel 2
4 W-SS gzzr;e‘:;wgﬁgon LED verde parpadea (2Hz)| Hay dispositivos esclavo conectados con una potencia recibida de nivel 1
esclavo al médulo LED rojo parpadea No hay médulos esclavos conectados
maestro) OFF El médulo esclavo no esta registrado
LED verde encendido| Todos los médulos esclavos estan correctamente conectados
LED verde parpadea Hay médulos esclavos desconectados
Estado de LED rojo parpadea Todos los médulos esclavos estan desconectados
5 W-NS conexion de LED rojo Todos los mddulos esclavos estan desconectados
comunicacion encendido (Error no restaurable en comunicacién inaldambrica)
inalambrica Rojo/Verde | La conexién de comunicacion inaldmbrica se esta realizando (Enlace)
LED naranja encendido Modo de salida forzada
OFF El médulo esclavo no esta registrado
LED verde encendido El médulo esclavo es normal
Se detecta un error restaurable (EI LED parpadea cuando
se detecta una o mas informaciones de diagndstico)
- Nivel anormal de tensién de alimentacion para control y entrada (US1)
- Nivel anormal de tension de alimentacién para salida (US2)
E_stado del LED rojo - Excesivo numero de 1/O configuradas
6 | w.ms |Sistemade parpadea | - Limite superior de I/O analdgicas excedido
conexion del - Limite superior e inferior de rango de entrada anal6gica superado
modulo esclavo - Error de comunicacion entre unidades
- La unidad 1/0 EX600 detecta informacion de diagndstico
- Se detecta informacion diagnéstica de las valvulas
LED rojo encendido | Se ha detectado un error no restaurable (p.ej. fallo del hardware)
OFF No hay médulos esclavos conectados
Estado de LED verde encendido Enlace, Sin actividad (100 Mbps)
comunicacion de - |LED verde parpadea Enlace, Actividad (100 Mbps)
LINK/ACT1 | conexiones 1y 2 ep v encendido Enlace, Sin actividad (10 Mbps)
7 EtherNet/[P™ - —
LINK/ACT2 LED naranja parpadea Enlace, Actividad (10 Mbps)
100 Mbps: Verde  |LED rojo encendido La direccion IP se ha duplicado

10 Mbps: Naranja

OFF

EtherNet/IP™ no conectada

O
2
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Serie EX600-W

Pantalla de LED

Especificaciones de
comunicacion PROFINET
del médulo maestro

$bb

A/

11 @

17

Ne | Nombre del LED Funcién Color del LED! Funcionamiento
LED verde |La tension de alimentacion para control y entrada (US1) es
encendido |normaly la tensién de alimentacion para salida (US2) es normal
LED verde La tensién de alimentacion para control y entrada (US1) es normal y la
Tension de arpadea tension de alimentacion para salida (US2) es anormal. (Aplicable cuando se
1 PWR alimentacion parp habilita el ajuste de monitorizacién de la tensién de alimentacion para salida)
(US1/US2) . Nivel anormal de tensién de alimentacion para control y entrada (US1)
LED rojo ) . . L
(Aplicable cuando se habilita el ajuste de monitorizacién
parpadea » ; )
de la tensién de alimentacién para control y entrada)
OFF Alimentacion para control y entradas (US1) no suministrada
OFF Funcionamiento normal
LED verde parpadea | Se ha recibido el comando de la prueba de intermitencia de nodos (Node flashing test)
Se detecta un error restaurable (El LED parpadea cuando
se detecta una o mas informaciones de diagnéstico)
- Nivel anormal de tension de alimentacion para control y entrada (US1)
(Aplicable cuando se habilita el ajuste de monitorizacién
de la tension de alimentacién para control y entrada)
Estado del - Nivel anormal de tension de alimentacion para salida (US2)
2 SF sistema del LED rojo (Aplicable_guando se habili_tfa el ajuste .de monitorizacion
médulo maestro arpadea de la tension de alimentacién para salida)
parp - Excesivo nimero de I/O configuradas
- Limite superior de 1/0 analdgicas excedido
- Limite superior e inferior de rango de entrada analdgica superado
- Numero anémalo de conexiones esclavas
- Error de comunicacion entre unidades
- La unidad I/0O EX600 detecta informacién de diagndstico
- Se detecta informacién diagndstica de las valvulas
LED rojo encendido| Se ha detectado un error no restaurable (p.ej. fallo del hardware)
OFF Comunicacién PROFINET establecida
LED rojo El ajuste del controlador PROFINET y los datos de
parpadea | configuracién de EX600 no coinciden
Comunicacion PROFINET no establecida.
Estado de - La alimentacién del controlador PROFINET esta desactivada.
3 BF conexion - La conexion del cable de comunicacion entre el
PROFINET LED roio controlador PROFINET y el médulo maestro es
encen di]do defectuosa
- El controlador PROFINET o la unidad del médulo
maestro se han roto.
- El ajuste del controlador PROFINET y el nombre del
dispositivo del médulo maestro no coinciden.
Intensidad de LED verde encendido|  El nivel de potencia recibido de todos los dispositivos esclavos es 3
recepcion de ondas — — -
de radio LED verde parpadea. { Hz)| Hay dispositivos esclavos conectados con una potencia recibida de nivel 2
4 W-SS (Para comunicacion  [LED verde parpadea. (2Hz)| Hay dispositivos esclavo conectados con una potencia recibida de nivel 1
desde el moqulo LED rojo parpadea No hay médulos esclavos conectados
esclavo al médulo
maestro) OFF El médulo esclavo no esta registrado
LED verde encendido| Todos los médulos esclavos estan correctamente conectados
LED verde parpadea Hay mddulos esclavos desconectados
Estado de LED rojo parpadea Todos los médulos esclavos estan desconectados
conexion de LED rojo Todos los médulos esclavos estan desconectados
5 W-NS o ; TN
comunicacion encendido (Error no restaurable en comunicacion inaldambrica)
inalambrica Rojo/Verde | La conexién de comunicacion inaldmbrica se estd realizando (Enlace)
LED naranja encendido Modo de salida forzada
OFF El médulo esclavo no esta registrado
LED verde encendido El médulo esclavo es normal
Se detecta un error restaurable. (EI LED parpadea cuando
se detecta una o mas informaciones de diagndstico)
- Nivel anormal de tension de alimentacion para control y entrada (US1)
Estado del - Nivel anormal de tension de alimentacion para salida (US2)
-stado de LED rojo - Excesivo nimero de I/O configuradas
6 W-MS S'Stem_af‘ de parpadea - Limite superior de 1/0 analdgicas excedido
conexion del - Limite superior e inferior de rango de entrada analégica superado
mddulo esclavo - Error de comunicacion entre unidades
- La unidad I/O EX600 detecta informacién de diagndstico
- Se detecta informacion diagndstica de las valvulas
LED rojo encendido| Se ha detectado un error no restaurable (p.j. fallo del hardware)
OFF No hay médulos esclavos conectados
LINK/ACT1 Estado de LED verde encendido Enlace, Sin actividad
comunicacion de —
7 LINK/ACT2 | conexiones 1y 2 LED verde parpadea Enlace, Actividad
PROFINET OFF Sin enlace, Sin actividad

ZSNC




Pantalla de LED

Sistema de comunicacién inalambrico Serie EX600'W

Moddulo esclavo

‘\@mmO O

O—
@/?Olm@u\ r
@/

N [Nombre del LED Funcién Color del LED Funcionamiento
LED verde encendido| La tension de alimentacion para salidas (US2) es normal
La tension de - ) » ) .
. » . La tension de alimentacion para salidas (US2) es anémala
alimentacion LED rojo o " .
1 | PWR(V) ] (Indicacion dnicamente. EI producto se puede utilizar. Aplicable cuando se
para salidas parpadea habilita &l aiuste d itorizacion de | i6n de ali " lid
(US2) abilita el ajuste de monitorizacion de la tension de alimentacién para salida)
OFF Alimentacion para control y entradas (US1) no suministrada
. .. |LED verde encendidoj El nivel de potencia recibida es 3
Intensidad de recepcion - - —
de ondas de radio(para|-ED verdeparpadea (1 Hz) El nivel de potencia recibida es 2
2 W-SS comunicacién desde el |LED verde parpadea (2 Hz) El nivel de potencia recibida es 1
mqgu:o maTstro al LED rojo parpadea Comunicacion inalambrica no establecida
méduo esclavo) OFF El médulo maestro no esta registrado
LED verde encendido El médulo esclavo esta correctamente conectado
Estado de LED rojo parpadea No hay médulos esclavos conectados
3 W-NS conexién de LED rojo encendido| No hay mddulos esclavos conectados (Error no restaurable en comunicacién inaldmbrica)
Icom,unicgcién Rojo/Verde | La conexién de comunicacion inaldmbrica se estd realizando (Enlace)
inaldmbrica LED naranja encendido Modo de salida forzada
OFF El médulo maestro no esté registrado.
LED verde encendido El médulo esclavo es normal
Se detecta un error restaurable. (EI LED parpadea cuando
se detecta una o mas informaciones de diagndstico)
- Nivel anormal de tension de alimentacion para control y entradas
(Aplicable cuando se habilita el ajuste de monitorizacién
E | LED roio de la tension de alimentacién para control y entrada)
-stado de ! - Excesivo numero de 1/O configuradas
4 MS sistema del parpadea

modulo esclavo

- Limite superior de I/O analégicas excedido

- Limite superior e inferior de rango de entrada analdgica superado
- Error de comunicacion entre unidades

- La unidad I/O EX600 detecta informacién de diagnéstico
- Se detecta informacion diagnéstica de las valvulas

LED rojo encendido

Se ha detectado un error no restaurable (p.ej. fallo del hardware)

OFF

Alimentacidn para control y entradas (US1) no suministrada

O
2
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Serie EX600-W

Accesorios (componentes opcionales)

0 Cable de alimentacion con conector

9 Tapon de sellado

@ simbolo

O cable de
alimentacion
(conector 7/8»)

@ Campo de alimentacién
cableable conector (7/8")

9 Fijacién de refuerzo
(Para montaje en rail DIN)

Tap6n de sellado
(M12)

@ Fijacién de placa terminal

© Fijacién de refuerzo

Esta fijacion se usa para la placa final del montaje en rail DIN.
EX600-ZMA2 EX600-ZMA3
(especial para la serie SY)

Piezas incluidas
Torillo de cabeza redonda con arandela (M4 x 20) 1 ud.
Tornillo de fijacion en P (4 x 14) 2 uds.

Piezas incluidas
Tornillo de cabeza redonda (M4 x 20) 1 ud.
Tornillo de fijacién en P (4 x 14) 2 uds.

@ Placa de valvula
EX600-ZMV1

EX600-ZMV2

(especial para la serie SY)

Piezas incluidas
Tomillos de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.
Tornillos de cabeza redonda (M3 x 8) 4 uds.

b rg D

Piezas incluidas
Tornillos de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.
Tornillos de cabeza redonda (M3x 8) 4 uds.

19
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Esta fijacién se usa en la parte inferior de la unidad en la posicién
intermedia para conectar 6 o mas unidades.
= Asegurese de conectar esta fijacion para prevenir un fallo de conexién
entre las unidades como consecuencia de la deflexion.
Para montaje directo Para montaje en rail DIN

EX600-ZMB1 EX600-ZMB2

Piezas incluidas Piezas incluidas
Tornillos de cabeza redonda (M4 x 5) 2 uds. Tomillos de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.

s

e
©w

O Tapén de sellado (10 uds.)

Asegurese de montar un tapén de sellado en todos los conectores I/0 que no se
utilicen. En caso contrario, no podra mantenerse la proteccion especificada.
Para M8 Para M12
EX9-AWES EX9-AWTS

% v




@ Marcador (1

lamina, 88 uds.)

Accesorios Serie EX 600' W

El nombre de sefal del dispositivo I/O y cada una de las direcciones de unidad se pueden introducir y montar en cada unidad.

EX600-ZT1

@ Cable de comunicacién con conector/conector de comunicacion

Cable con conector M12 <> RJ-45
EX9-AC|020|EN-PSRJ (Conector macho/conector RJ-45)

©

<
Longitud del cable (L) RIM45 o p M12
010 1000 mm ! Q - A
020 | 2000 mm @ =% - = \&8)
030 3000 mm (47.3) L (44)
050 5000 mm
100 | 10000 mm Colores de hilos del cable

il

Disposicion de
los pins del
conector macho

1
2
3
4
5
6
7
8

Cable con conector

PCA-1446566 (Macho)
[ee}
3‘ 47.3 5000 50
Q
o =)
[Te)
©
M12 Q
SPEEDCON
2 .1 Ne de terminal Colores de guia de cables
o O
L — - Amarillo: TD+
© @ Blanco: RD+
3 4 —-Naranja: TD-
Azul: RD-

Disposicion de los
pins del conector
macho Cédigo D

Conexiones

Elemento Caracteristicas técnicas
Diam. ext. de cable @ 6.5 mm
Seccion transversal nominal AWG22
Diametro del cable
X 1.5 mm
(Incluyendo aislante)
Min. radio de flexion 45.5 mm

Ne de terminal N¢ de terminal

1 1 Blanco/Naranja
X 2 Naranja

3 Blanco/Verde
4

wn

4 o o
\ °5

o6 Verde
°7

°8

Apantallamiento

Conexiones (cable recto)

>Par

> Par

[RYSEN
O O
o of
N -

Disposicion de
los pins del conector
macho Caédigo D

Elemento Caracteristicas técnicas
Diam. ext. de cable @ 6.4 mm
Seccidn transversal nominal | 0.14 mm?AWG26
Diametro del cable 0.98 mm
Min. radio de flexion 26 mm (fijo)

Conector para bus de campo

PCA-1446553
0
=61 ~
Q
21
gy L] 2!
Distancia \
M12 entre caras 16 Distancia entre caras
© @ N° de terminal| Colores de guia de cables
Ro o 1 Naranja/Blanco
2 Verde/Blanco
Disposicion de pins 3 Naranja
del conector macho Cédigo | 4 Verde
Cable aplicable
Diam. ext. de cable 4.0a28.0 mm

Seccion de los cables
(Seccion transversal de hilo trenzado)

0.14 a 0.34 mmZAWG26 a 22

# La tabla anterior muestra las caracteristicas técnicas del cable
aplicable. La adaptacion del conector puede variar dependiendo del
disefio de los conductores del cable eléctrico.

O

SVC
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Serie EX600-W

@ Cable de alimentacion con conector M12 (cédigo A)

EX500-AP %
Longitud del cable (L) Caracteristicas del conector
010 | 1000 mm S Recto
050 | 5000 mm A Angulo
Modelo de conector recto Modelo de conector en angulo
214.9
(<)) N
< ° M12 ©
(2]
51 A& 2 al Q 51 Al 2 @ g
o e ] O o S =
o o 0 o e
4 3 27 30 5 4 3 25.3 30 5
Disposicion de los 40.7 50 Disposicion de los L 50
pins del conector L pins del conector
hembra Cédigo A hembra Cédigo A
(Llave normal) (Llave normal) @
x M12
Elemento Caracteristicas técnicas| Elemento Caracteristicas técnicas
Diam. ext. de cable g6 mm Diam. ext. de cable @6 mm
Seccion transversal nominal | 0.3 mm#AWG22 Seccion transversal nominal | 0.3 mm#AWG22
Diametro del cable 1.5 mm Diametro del cable 1.5 mm
(Incluyendo aislante) ’ (Incluyendo aislante) ’
Min. radio de flexion 40 mm (fijo) Min. radio de flexion 40 mm (fijo)
R . Colores de
N¢ de terminal hilos del cable
1
2
3
4
5
Conexiones
SPEEDCON
PCA-| 1401804 PCA- 1557769
Longitud del cable (L) Longitud del cable (L)
1401804 | 1500 mm [ 1557769 | 3000 mm |
1401805 | 3000 mm
1401806 | 5000 mm
®© o ©
< 445 L 50 < 44 L 46.8 i
5 1 2 Q Q Q
o o [
o = - = ———— -
O O S ~
4 8 Mi2 Q M12 ; M12
Disposicion de los SPEEDCON SPEEDCON SPEEDCON
pins del conector
hembra Cédigo A ) 5 5 ]
(Llave normal) Elemento Caracteristicas técnicas 5”0 ! itk Yo 3| A
— ob—— 1o
Diam. ext. de cable J5mm ® @ § o%bé ® @
Seccion transversal nominal | 0.3 mm?/AWG22 4 3 4= P4 g 4
Diametro del cable Conexiones . L
(Incluyendo aislante) 1.27 mm Disposicién de los I;I;Zocfgl:l::n:itlgrs
i i i5 m pins del conector On¢
Min. radio de flexion 21.7 mm (fijo) macho Codigo A

Ne de terminal

1

2

4

Conexiones

21

Colores de
hilos del cable

O

hembra Codigo A
(Llave normal)

(Llave normal)



Accesorios Serie EX 600' W

@ Cable de alimentacion con conector M12 (cédigo B)

PCA-| 1564927

Caracteristicas del conector hembra, longitud del cable (L)

1564927

Recto 2 m

1564930

Recto 6 m

1564943

Enangulo 2m

1564969

Enangulo 6m

Modelo de conector recto

Disposicion de los

pins del conector

hembra, cédigo B
(Tecla inversa)

N¢ de terminal
M h T

44.5

5.9

M12
SPEEDCON

Colores de
hilos del cable

1 A ———Marron: 24 VDC (para electrovélvula)
2 JZ\ Blanco: 0 V (para electrovalvula)
3 1 ——Azul: 24 VDC (para control y entrada)
4 A/ Negro: 0 V (para control y entrada)
5 —= Giris: Sin conectar
-
Conexiones

L 50
5 1 2
Q O
— - O @
o o N
4 3

N

Modelo de conector en angulo

Disposicion de los

pins del conector

hembra, cédigo B
(Tecla inversa)

N@ de terminal
1 T

36.3 L 50
: —-——ﬂ—-é
o
M12 g
SPEEDCON
0 14.8
Colores de

hilos del cable
——Marrén: 24 VDC (para electrovalvula)

Blanco: 0 V (para electrovalvula)

——Azul: 24 VDC (para control y entrada)

Negro: 0 V (para control y entrada)

1 A

> 7\

3 1]

4 )

s J

g i ey
Conexiones

—= Giris: Sin conectar
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Serie EX600-W

© Cable de alimentaciéon con conector de 7/8"/Conector de alimentacién

PCA-

1558810

Caracteristicas técnicas

Simbolo | Longitud del cable (L) | Caracteristicas del conector
1558810 2000 Recto
1558823 6000 Recto
1558836 2000 Angulo recto
1558849 6000 Angulo recto

Modelo de conector recto

49.9

@ 7/8"

Disposicion de los
pins del conector
hembra, 7/8 pulg.

(Modelo mini)

)

@12.58

Colores de
hilos del cable

Rojo/Blanco: 0 V (para electrovalvula)

- Rojo: 0 V (para control y entrada)

----Verde: FE

- Rojo/Naranja: 24 VDC (para control y entrada)

Modelo de conector en angulo

Disposicion de los
pins del conector
hembra, 7/8 pulg.

(Modelo mini)

53

)

26.5

@ 12.58

Colores de

hilos del cable

,,,,, Rojo/Blanco: 0 V (para electrovalvula)

- Rojo: 0 V (para control y entrada)

----Verde: FE

- Rojo/Naranja: 24 VDC (para control y entrada)

Rojo/Negro: 24 VDC (para electrovalvula) Rojo/Negro: 24 VDC (para electrovalvula)

Conector cableable en el sitio

PCA-

1578078

Caracteristicas técnicas

Simbolo |Caracteristicas del conector
1578078 Conector macho
1578081 Conector hembra

~ 86
5 [ M Hx
Q | || _=1 Q
~ 86
& {E . A&
Q ‘u{ L He

3 3
4/70 N2 2/ 70 \4
5\c_ o )4 \o_oJs N de terminal|Colores de guia de cables
L] 1 Rojo/Blanco
Disposicién de los  Disposicion de los 2 Rojo
pins del conector pins del conector 3 Verde
macho, 7/8 pulg. hembra, 7/8 pulg. 4 Rojo/Naranja
(Modelo mini) (Modelo mini) 5 Rojo/Negro
Cable aplicable

23

Diam. ext. de cable

12.0a 14.0 mm

Calibre de alambres

(Seccion transversal de hilo trenzado)

0.34 a 1.5 mm2/AWG22 a 16

= La tabla anterior muestra las caracteristicas técnicas del cable aplicable. La adaptacién
del conector puede variar dependiendo del disefio de los conductores del cable eléctrico.

O

SVC

* Para mas informacion sobre los cables y conectores, consulte la
serie PCA con conector M8/M12 en el catalogo en www.smc.eu.



Serie EX600-W
Datos técnicos

Salto de frecuencia (FHSS: Espectro expandido por salto de frecuencia)

Una tecnologia de comunicacion que usa transmision FHSS, espectro expandido por salto de frecuencia, para cambiar
rapidamente la frecuencia. Dado que la frecuencia cambia rapidamente de forma continua, este método de comunicacion
es resistente a las interferencias de las ondas de radio debidas a reflexiones o a ruido de otros equipos inalambricos, al
tiempo que garantiza un alto nivel de seguridad de los datos. Es posible instalar multiples sistemas en una misma zona
y se trata de una tecnologia adecuada para la comunicacién punto a multipunto.

Sin salto de frecuencia Con salto de frecuencia

L]
1
8
I::I__.?Tiempo de comunicacion
‘ Paquete de comunicacion
—TA

::?:Tier‘npo de comunicacion

TiempPO s
Tiempo m=

(1 paquete de datos para comunicacidn)

{12 D
‘\Frecuenma

~

Frecuencia de transmision f [GHZ] Fre—cuencia

-

Si hay una interferencia de radio a una frecuencia especifica,
la comunicacién de mantiene pasando a otra frecuencia.

' Banda e |
irecuencia e
tinterferencia
enondas |
e radio

| Sila comunicacién compite con otros sistemas (Wi-Fi, etc.), la
unidad cambia a otra frecuencia para mantener la comuniacion.

Tiempo =

:_?Tie‘mpo de comunicacion

—) i
Frecuencia

A\ Aviso <importante>

@ El producto esta certificado como equipo inaldmbrico conforme a la Ley sobre Radio y ha obtenido el certificado de Conformidad con los Estandares

Técnicos. Los clientes no tienen que solicitar una licencia para usar este equipo.

Asegurese de observar las siguientes precauciones.

- No desmonte el producto ni realice modificaciones en el mismo. Quedan totalmente prohibidos el desmontaje y modificacion del producto.

- Este producto es adecuado para uso en Japdn, paises europeos (Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia,
Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, Italia, Letonia, Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia,
Eslovenia, Espafa, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia) y EE. UU, EE. UU., México, Brasil, India, Canada, China, Tailandia, Australia, Nueva
Zelanda, Singapur, Taiwan and Corea del Sur. Para uso en otros paises, contacte con SMC. Para uso en otros paises, contacte con SMC.

@ Este producto se comunica mediante ondas de radio, y la comunicacién se puede detener de forma inmediata dependiendo de los entornos ambientales y de los
métodos de funcionamiento. SMC no se responsabilizara de ningun fallo secundario que pueda causar un accidente o dafios en otros dispositivos 0 equipos.

@ Si se instalan varias unidades unas cerca de otras, pueden producirse ligeras interferencias debido a las caracteristicas del producto inalambrico.

@ Las ondas electromagnéticas emitidas por este producto pueden interferir con dispositivos médicos implantables tales como marcapasos cardiacos y
desfibriladores cardioversores, provocando un fallo de funcionamiento del dispositivo médico u otros efectos adversos.

Extrema las precauciones cuando utilices un equipo que pueda tener efectos adversos sobre tu dispositivo médico implantable. Lee detenidamente

las precauciones establecidas en el catalogo, el manual de funcionamiento, etc., de tu dispositivo médico implantable, o ponte directamente en

contacto con el fabricante para obtener informacién adicional sobre los tipos de equipos que se deben evitar.
@ El rendimiento de comunicacion resulta afectado por el entorno ambiente; por tanto, realice una prueba de comunicacién antes de usar el producto.

= A partir de finales de diciembre de 2018

SMC 24
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/\ Normas de seguridad

== = = = o ==

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o daho
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
leves o moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio
de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
graves o la muerte.

/A Precaucion :
/\ Advertencia :
/A Peligro :

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
que, si no se evita, podria causar lesiones graves o
la muerte.

T S |

3.

4

A Advertencia

. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disefa el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal

cualificado.

El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente

cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se
hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos
inesperados de los objetos desplazados.

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones
especificas de todos los productos correspondientes.

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un
funcionamiento defectuoso o inesperado.

n

w

. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencién a

las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las

siguientes condiciones:

. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,
o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,

aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,

combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y

bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones

de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas

estandar descritas en el catdlogo de productos.

El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,

propiedades o animales, requiere, por ello un anélisis especial de seguridad.

. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble
con proteccion mecanica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

-

n

@
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/A\Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

A #1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los

sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado estéa sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afios a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*?)
Asimismo, el producto puede tener una vida Uutil, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.
Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
y no a ninguin otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catalogo correspondiente a los
productos especificos.

#2) Las estan de esta g ia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de
la entrega.

Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elastico no esté cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de
produccién destinados a la fabricacion de armas de destruccion masiva o de
cualquier otro tipo de armas.

2. La exportaciéon de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la
legislacion y reglamentacién sobre seguridad relevante de los paises involucrados
en dicha transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

A\Precaucion

Los productos SMC no estan disefados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han sido certificados
mediante pruebas de homologacién de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de
metrologia (medicién) establecidas por las leyes de cada pais.

SMC Corporation (Europe)

’A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.




