Asortyment czujnikéw potozenia SMC

; Sposéb Przytacze st A e
Funkcja Typ mocowania B Symbol zaméwieniowy czujnika potozenia
kabel —_ D-C73/C75/C80
zatopiony L D-B53/B54/B64
D-C73C / C80C
| tasma || praylacze 1 D-A33/A34
z zaciskami H D-A33A / A34A
tyk DIN [
— W
g Y L DA%
5 kabel — D-A72/73H/A-80H
o szvna zatopiony L D-A72H/A73H / A76H / ASOH
= _— y
g D-A73C / ABOC
|5 D-B53 / B54 / B64
o —  sciag {przylacze z zaciskami—————  D-A33C / A34C
< e R it ] e W~ s o= S
E D-Ad4c
g —  D-A90/A93/ A9
© —  D-A90V / A93V / A96V
=
o — —  D-90/97
3 kabel —  D-90A /93A
= — bezposredni zatopiony =
N —  D-Z73/2Z76 /280
g_ —  D-E73A/E76A/ES0A
S — D-R73/R80
3 D-R73x C / R80XC
©
(o))
(]
z kabel [ D-H7A1/H7A2/H7B
£ zatopiony L~ D-G59/G5P /K59
A —  tasma {wiyk miniaturowy le——{ """ D-H7C
przytacze |—1 D-G39 / K39
z zaciskami |_1 D-G39A / K39A
@ 1 kavel —  D-F79/F7P/J79
P || szyna zatopiony L D-F7NV/F7PV/F7BV
3 D-J79C
x L [ kabel zatopiony ————  D-F59 / F5P / J59 / J51
2 SClag - -
° D-G39C / K39C
%‘ — D-F9* (V) seria wycofana z produkcji
E‘ —  D-M9* (V) seria zastepujaca D-F9
o cabel D-Y59A / Y7P / Y59B
apel | | [T oo
— bezposredni zatopiony D-Y69A / Y7PV / Y69B
—  D-M5N / M5P / M5B
—  D-S99/ S9P (V) / T99 (V)
—  D-S79/S7P/T79
D-T79 XC, D-F8N/F8P/F8B

Czujniki ogdlnego przeznaczenia

— LJJ

-
s BAETY

Mocowane tasma Mocowane na szynie Mocowane na $ciagach Do bezposredniego montazu
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Asortyment czujnikéw potozenia SMC

Sposéb Przytacze

. Symbol zaméwieniowy czujnika potozenia
mocowania elektryczne

Funkcjal Typ

Potozenie witasciwego punktu przetaczania wskazywane przez zielong diodg (czerwona - zielona « czerwona)

0N kabel zatopiony D-B59W
%% g kabel zatopiony D-A79W
2 Ox& kabel zatopiony D-A59W
(]
% @ nma Kabel —_ D-H7NW /H7PW / HTBW
£ 5 zatopiony L D-G59wW /G5PW / K59W
2 5 ozyna kabel 1 D-F79W/F7PW / J79W
% " zatopiony —{  D-F7NWV/F7BWV
g o kabel zatopiony D-F59W / F5PW / J59W
z | 2 2P |
2 T cabel —{ D-M5NW / M5PW / M5BW
N bezposredni Ty D-Y7NW / Y7PW / Y7BW
Nl | [ | mtopiony [ [ |- -DYINW/NTPW/YZBW
D-Y7NWV / YZPWV / Y7TBWV

D-M9NW / M9PW / M9BW
Sygnat wyjsciowy moze by¢ wysytany rowniez D-MONWV / MOPWV / MOBWV
w niestabilnym obszarze pola detekcji (czujniki odporne na wstrzasy)

5 qﬁ; cabel —| D-F5LF (wyjscie diagnostyczne z op6znieniem)
—‘g ':,é = t zatopiony __| D-H7NF
3E 23 —{ D-G59F
é % E- § so kabgl |—| D-F5LF (wyjscie diagnostyczne z op6znieniem)
e o % zatopiony L— D-F7oF
g :é © Sele kabgl |—| D-F5LF (wyjscie diagnostyczne z opéznieniem)
= 3 zatopiony L D-FsoF
Wykonanie wodoodporne
>E o tasma kapel H D-H7BAL
ESE - zatopiony L p-asBAL
%E g? §§ D-F7BAL
8§32 3E D-F5BAL
= & « % bezposredni kabgl |_| D-Y7BAL
zatopiony L— Db-m9BAL
Z wbudowanym przekaznikiem op6zniajagcym wytaczenie (200ms)
" e D-GSNTL
L £ D-FINTL
N g D-FSNTL
N © D-M5NTL / M5PTL
Odporny na zakiécenia polem magnetycznym
<
D-PSDWL

Do silnych pél
elektroniczny

| Przekaznik czasowy ——— D-*7K, D-R*K

Ze wskaznikiem Ze wskaznikiem dwukolorowym Wodoodporny ze wskaznikiem Z przekaznikiem
dwukolorowym i z wyjsciem diagnostycznym dwukolorowym czasowym
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Parametry techniczne czujnikéw potozenia

T TE O mm Em Em Em Em RN BN BN R R EE EE EE EE BN BN BN RN RN RN EE EE EE NN BN BN N RE RE Em Em EE EN BN B N SE RE Em Em Em RN BN B o

1 Przed uruchomieniem nalezy doktadnie przeczyta¢ niniejsze wytyczne. 1
Lo e mm oo m o ANz TOWNIGZ STODK] OSIMOZNOSCI i 0GOINE WYtyCZNE bezpieCZENSIWA. _ oo d
Ogoblne parametry techniczne czujnikow potozenia
Typ czujnika potozenia Czujnik kontaktronowy Czujnik elektroniczny
Prad uptywu - 3-przewod.: max. 100pA, 2-przewod.: max. TmA
Czas odpowiedzi 1.2ms max.1ms®
Odporno$é na udary 300m/s* 1000m/s?
Rezystancja izolaciji min. 50 MQ przy 500 VDC (miedzy kablem a obudowa)
Napiecie probiercze (miedz1y5l(<)§b\liagca/r2ghdowa)1) (mied;yolggb\llegoe:rggtdowq)
Temperatura otoczenia -10do 60°C

Stosiort och IP67 wg IEC529
topieri ochrony wodoodporny (wg JISC0920) ?

1) Modele z wtykiem (D-A73C/A80C/C73C/C80C) i modele D-9/9*A/A9/A9*V, 1000 V AC/min. (migdzy kablem a obudowa)

2) IP 63 wg normy ICE529, wodoodpornos¢ wg (JISC0920) dla czujnikéw z listwg zaciskowg (model D-A3/A3*A/A3*C/G39/G39A/G39C/K39/K39A/K39C)
i z przytaczem wg DIN (model D-A44/A44A/A44C).

3) Poza czujnikiem elektronicznym z przekaznikiem czasowym (D-M5*TL, G5NTL, F7NTL, F5NTL) i czujnikiem potozenia do silnych pol magnetycznych
(D-P5DWL), D-J51: max. 5 ms.

Dtugosé kabla Zmiana koloru przewodow
Symbol zamoéwieniowy Kolory przewodéw kabla przytgczeniowego do czujnikbw potozenia
Przyktad: wszystkich serii produkowanych do wrzesnia 1996 wedtug normy

NECA 0402 (Nippon Electric Control Equipment Industries Association)
D-A73 zostaty zmienione.

Dopoki stosowane sg kable przytgczeniowe z przewodami o kolorach
zarobwno wedtug starego jak i nowego porzadku, nalezy zwracac

Dtugos$é przewodu ., X "
szczegOlng uwage na biegunowosé.

- 0.5m
L 3m Kabel 2-przewodowy
Y4 5m stary nowy
* -
= Wyijscie (+) czerwony| brazowy
* Oznaczenie dla typu z wtykiem miniaturowym
(Model D-**C) Wyjscie (-) czarny |niebieski

1) Czujnik potozenia z kablem diugosci 5 m (,Z") Kabel 3-przewodowy
Czujnik kontaktronowy: D-B53/B54, D-C73 (C)/C80C, D-A73 (C) (H)/A80C stary nowy
D-A53/A54, D-Z73, D-90/97/90A/93 —

2) Standardowa dtugos$¢ kabla czujnikoéw elektronicznych z przekaznikiem Zasilanie (+) | czerwony| brazowy
czasowym lub z wodoodpornyr_n wskaznikiem 2-kolorowym wynosi 3 m. Masa czarny |niebieski
(niedostepne z kablem dtugosci 0,5 m) — -

3) Standardowa dtugos¢ kabla czujnikéw elektronicznych do silnego pola Wyjscie biaty czarny

magnetycznego wynosi 3 m lub 5 m. . .. .. i .
anelyeznego wy Elektroniczny czujnik potozenia z wyjsciem

diagnhostycznym

Symbol zamoéwieniowy przewodu z gniazdem

(tylko dla ztaczy miniaturowych) Przewdd kabla przytagczeniowego |  stary nowy
Symbol zamoéwieniowy Dtugosc¢ przewodu Zasilanie (+) czerwony| bragzowy
D-LC05 0.5m Masa czarny |niebieski
D-LC30 3m Wyjscie biaty czarny
D-LC50 5m Wyijscie diagnostyczne 26ty  |pomarancz.
Wyijécie diagnostyczne z opdznieniem| niebieski |pomarancz.
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Histereza czujnikéw potozenia
Skrzynka ochrony stykéw

Histereza czujnika potozenia

Odlegto$¢ miedzy potozeniem punktu zatgczenia (ZAk.) czujnika przy
najezdzie ttoka sitownika, a punktem wytaczenia (WYL.) czujnika przy
ruchu powrotnym ttoka nazywana jest histereza.

Czujnik potozenia
T —
Punkt zataczenia
(ZAL.) | <':—_J

Histereza

p—
el
[

Punkt wytaczenia =
W) r —

Odlegtos¢ miedzy punktem zatgczenia (ZAk.) a punktem wytgczenia
(WYL.) - czyli histereza - w przypadku czujnika kontaktronowego
wynosi < 2 mm, a w przypadku czujnika bezstykowego (typ
elektroniczny) < 1 mm.

Skrzynki ochrony stykéw CD-P11, CD-P12

Czujniki potozenia kontaktronowe serii
D-A7*H/A80H, D-A73C, D-A73C, A80C, D-C7/C8, D-C73C/C80C,
D-E7*A, E80A, D-Z7/28, D-9/9*A, D-A9/A9*V, D-A79W
nie maja wbudowanych wewnetrznych uktadéw gasikowych. Czuj-
niki te wymagajg zewnetrznego zabezpieczenia stykéw, przez pod-
taczenie skrzynki ochrony stykéw, w wymienionych ponizej przy-
padkach. W przeciwnym razie skraca sie okres trwatosci czujnika
potozenia (z powodu ciggtego uaktywniania).
D-A72(H) nalezy wyposazy¢ w skrzynke ochronng stykéw bez
wzgledu na rodzaj obciazenia i dtugos¢ kabla.

Skrzynke ochrony stykéw nalezy stosowaé w nastepujacych przypadkach:
(D Obciazenie indukcyjne

(2Dtugosé kabla > 5 m

(3 Napiecie pracy 100 lub 200 V AC

Nalezy skontaktowac sie z firma SMC, jesli stosuje sie czujniki

z wewnetrznym uktadem ochrony stykéw

(D-A34 [A] [C], D-A44 [A] [C], D-A54/A64, D-B54/B64, D-A59W, D-B59W)
w nastepujacych przypadkach:

(D Dtugo$é kabla powyzej 30 m

(2)Gdy uzywa sie sterownika PLC o duzym poborze pradu.

Parametry techniczne skrzynki ochrony stykéw

Symbol zaméwien. CD-P11 CD-P12
Napiecie maks. 100VAC 200VAC 24VDC
Maks. prad 25mA 12.5mA 50mA

Diugos¢ kabla - po stronie czujnika potozenia 0,5 m, po stronie obciazenia 0,5 m.

Skrzynka ochrony stykéw - schemat ideowy

CD-P11
WYJSCIE (+) brazowy

WYJSCIE (-) niebieski

CD-P12

Skrzynka ochrony stykéw - wymiary

4.4 ’g
ST coPfE 1, EE
(ol o > g |
R 38 234 | 15.
46
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Skrzynka ochrony stykéw - wskazéwki montazowe

Skrzynka ochrony stykéw powinna by¢ umieszczana zawsze mozliwie
najblizej czujnika potozenia. Odlegto$¢ miedzy czujnikiem potozenia, a
skrzynka ochrony stykéw powinna wynosi¢ najwyzej 1 m. Kabel czujnika
potozenia nalezy podtaczy¢ do skrzynki ochrony stykéw od strony ozna-
czonej napisem ,,SWITCH”.

SVC.



Przykiady podtaczenia czujnikOw potozenia

Podstawowe sposoby podtgczania czujnikéw potozenia

System 3-przewodowy, NPN

Czujnik elektroniczny

(Wspolne zasilanie elektryczne czujnika
potozenia i obcigzenia)

System 3-przewodowy, PNP  System 2-przewodowy
Czujnik elektroniczny

Czujnik elektroni

czny

System 2-przewodowy
Czujnik kontaktronowy

@ @ brazowy
brazowy brazowy [l N~ oo \[czerwony]
jmmmmemmmmmmmmmmmo ' jmmmmemmmmmmmmmmmo ' ' Ta- '
[czerwony] czerwon Obcig ' Obcig-
T : T S > Ta]—
! Obcia- ' ' ' - H
i [ Gtowny > @ [ Gowny : @ Giowny t[ezerwony] 1®: Ukiad i
! czarny czarny uktad prze- =1 ochrony '
ukiad prze- ] ® ® ! |udadprze- ] S = ; ' il | ~
' 3 [biaty] ' - [biaty] 1| faczajacy ' @ ' vskaznikal
I | faczajacy | © | taczajacy = [SH \ ' '
] b L] oLz o o ; -
' ' —
T Wricbieski o _Tniebieski B R sy I epspnpepus - Iniebieski
[czarny] [czarny] [czarny]
(Rozdzielone zasilanie elektryczne czujnika e brazowy brazowy
potozenia i obcigzenia) prazowy ' [czerwony] [ =~ [czerwony]
oo TTTTTTTTEemT ! [czerwony] | hd |
i A 1 [l
' O \ _ | ' '
! | Orosea]® 1 [ Glowny ' OF Ukad | |
GI6 Zenie uktad prze-| -, h '
' dwny czamy @ ' [aczaiac ' ! ochrony ! —~
! |ukiad prze- biaty] S ! aczajacy ERCENS) S) ' skaznika|
L : © : l N
: | e I‘"'""""""'Iniebieski : -b-
' Uniebieski e T mn e e e e e niebieski
----------------- [czarny] [czarny] [czarny]

Przyktady podigczenia czujnikéw do programowalnego sterownika logicznego (PLC)

Przyktad podtaczenia do PLC
ze wspolnym plusem

System czarny Wejscie. ___ _
3-przewod. [biaty] :
NPN brazowy

[czerwony]

Czujnik
potozenia

niebieski I

Ptytka wejs¢

sterownika PLC

COM*=----5-~
[czarny]
System brazowy  Wejscie
2-przewod.

Czujnik
potozenia

niebieski
[czarny]

Ptytka wejs¢

:
|
. |
|
|
|

sterownika PLC

Przyktady potaczenia szeregowego (AND) i rownolegtego (OR)

Przykiad podtaczenia do PLC
ze wspolnym minusem

System czamy Wejscie_ __ ____
3-przewod. [bialy] :
PNP

Czujnik
potozenia

O
brazowy
[czerwony]

brazowy ] COM----------

Podtgczenie do programo-

Plytka wejs¢

sterownika PLC

[czerwony]
System niebieski  Wejscie
2-przewod. __[czamy] '

Czujnik
potozenia

brazowy
[czerwony]

----- F;lglt-k-a-wejéé
sterownika PLC

walnego sterownika logicz-
nego powinno odbywac¢ sie
zgodnie z parametrami ukta-
déw wejs¢ stosowanego
sterownika PLC.

System 3-przewodowy

Potaczenie szeregowe (AND) dla wyjsé NPN

(z przekaznikami)

Potaczenie szeregowe (AND) dla wyjsé
NPN (wykorzystanie wyfacznie czujnikéw)

dla wyj$é NPN

Potaczenie réwnolegte (OR)

brazowy @ @ brazowy brazowy
[czerwony] Cr'm'_ [czerwony] [czerwony]
. czarny . L o czarn o
Czujnik pot. 1 Tiaty] <« Styk Czujnik pot. 1 Tiaty] Czujnik p?L 1 [biay]
niebieski __@ przekaznika @ niebieski @ @ __@ FCI::;;(I @ @ __@
[ozamy] brazowy [czerwony] "@ _"_® [czamy] brazowy "® brazowy ] ©
czarmy [czerwony] czamy [czerwony]
L 5 L . czarn
Czujnik pot. 2 Tbiaty] Czujnik pot. 2 biaty] Czujnik QL 2 N [t;afy]y
niebieski Q niebieski niebieski
[czarny] [czarny] [czarny]

System 2-przewodowy

z 2 czujnikami potgczonymi szeregowo (AND)

brazowy O @

[czerwony]

Przy szeregowym pofa-

Czujnik pot. 1

niebieski
[czarny]

brazowy
[czerwony]

Czuijnik pot. 2

niebieski
[czarny]

czeniu 2 czujnikéw poto-
Zenia, moga wystapi¢ za-
ktécenia, poniewaz gdy
oba czujniki sg zatgczone
nastepuje spadek napie-
cia pracy na obcigzeniu.
Diody LED $wieca sieg,
gdy zatgczone sa oba
czujniki potozenia.

Napigcie pracy
na obcigzeniu e
w stanie ZAt. zasilania

=24V -4V x2.

=16V
Przyktad: napigcie zasilania 24 V DC

= napiecie — wewnetrzny spadek
napiecia na czujniku

X 2 szt.

wewnetrzny spadek napigcia na czujniku potozenia: 4 V

Diody LED $wieca sie, gdy oba czujniki

sg w stanie zatgczonym.

System 2-przewodowy z 2 czujnikami potozenia potgczonymi réwnolegle (OR)

brazowy
[czerwony]

Czujnik pot. 1

niebieski
[czarny]

@ ®
| B

1®
©

brazowy

:

[czerwony]

niebieski
[czarny]

Napiecie pracy
na obcigzeniu
w stanie WYL.

= prad
uptywu

=1mAXx 2szt. x3kQ

=6V

Przyktad: impedancja obciazenia 3 kQ

<Elektroniczny czujnik
potozenia>
Przy réwnolegtym pota-
czeniu 2 czujnikéw poto-
zenia, moga wystagpic¢ za-
ktécenia, poniewaz gdy
oba czujniki sg wytaczone
wystepuje zwigkszony
spadek napigcia na obcia-
zeniu, wywotany pradem
uptywu czujnikéw.

x 2 szt. x impedancja obcigzenia

prad uptywu czujnika potozenia: 1 mA

SVC.

O

<Czujnik kontaktronowy>
Jesli nie wystepuje prad
uptywu, nie ma wiec
zwiekszonego napiecia na
obcigzeniu, gdy oba czuj-
niki sa wyfaczone. W za-
leznosci od ilosci potaczo-
nych czujnikéw potozenia
dioda LED moze $wieci¢
sie sfabiej lub wcale, po-
niewaz natezenie pradu
ptynacego przez czujnik
zmniejsza sie  wskutek
rozdziatu na wszystkie za-
faczone czujniki.
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I Czujniki kontaktronowe mocowane tasma

D-C73, D-C76, D-C80

Kabel zatopiony

o

- Diugo$¢ kabla [m]
pco;’i)LgQ:(ia 0.5 3 S
6 L (4]
D-C73 [ J [ J [
D-C76 [ J [}
D-C80 [ J [ J [

Schemat ideowy

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-C7 (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamdéwieniowy D-C73 D-C76
Zastosowanie przekaznik, PLC uktady scalone
Napiecie pracy 24VDC 100VAC 4 -8VDC
Prad obcigzenia 5-40mA 5-20mA 20mA
Uktad ochrony stykow -

Wewnetrzny spadek napigcia <2.4V <0.8v
Wskazanie dziatania ZAt = dioda czerwona

D-C8 (bez wskaznika stanu)

Symbol zamdéwieniowy D-C80

Zastosowanie przekaznik, PLC, uktady scalone
Napigcie pracy 24V 53 48V 53 100V53
Prad obcigzenia 50mA 40mA 20mA
Uktad ochrony stykow -

Rezystancja wewnetrzna < 1Q (tacznie z kablem 3 m)

Kabel przytgczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm; 0.2 mm?;
2-zytowy (brazowy, niebieski); 3-zytowy (brgzowy, czarny, niebieski); 0.5 m

Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikoéw

potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikoéw potozenia (]
Model D-C73 D-C76 D-C80
Dtugos¢ kabla 0.5 9 10 9
przytaczeniowego [m] 3 46 50 46
5 76 - -

Wymiary

D-C73C
ST LED brazowy | Skrzynka'
. 22 y:ochrony o WY (+)
] rstykéw 1 brazowy
i B H
2 : Vo
'S i CD-P11 i
X . | CD-P12 Loy ()
eeee-....!niebieskit___._.__._! niebieski
D-C76
o LD ------ 1 DC (+) brazowy ((J;)
' Q 0
E 5 Rezystor :WY. czarny %
[ F—o— ] &
H % Dioda Obcigzenie g
'8 i a
tececieeooooo.2iDC () niebieski =
(]
iSkrzynka o WY (&)
vochrony !
Estyk()w : brazowy
! CD-P11 !
: CD-P12 o WY (%)
----------- niebieski

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac

skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.
1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos¢ kabla do obciagzenia jest wigksza niz 5 m.
3. Gdy napiecie pracy wynosi 100 V AC lub wigce;j.
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Potozenie optymalnego punktu pracy
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Wskaznik stanu
(D-C80: bez wskaznika stanu)
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Kabel zatopiony

Dlugos¢ kabla [m]

Czujnik
potfozenia 0E E g
(w) L @
D-B53 [ ] [ ] [ J
D-B54 [ ] [ ] [ ]
D-B64 [ ] [ ]

Czujniki kontaktronowe mocowane tasmag

D-B53, D-B54, D-B64

C€

Parametry techniczne PLC: sterownik
D-B5 (ze wskaznikiem stanu) Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3
Symbol zaméwieniowy D-B53 D-B54
Zastosowanie PLC przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24VDC 24VDC 100VAC 200VAC
Prad obcigzenia 5-50mA 5-50mA 5-25mA | 5-12.5mA
Uktad ochrony stykéw - wbudowany
Wewnetrzny spadek napiecia < 2.4V < 2.4V
Wskaznik stanu ZAk = dioda czerwona
D-B6 (bez wskaznika stanu)
Symbol zaméwieniowy D-B64
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24V 58 100VAC 200VAC
Prad obcigzenia max. 50mA max. 25mA max.12.5mA
Uktad ochrony stykow wbudowany
Rezystancja wewnetrzna <10Q

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 4 mm; 0.2 mm2;

2-zytowy (brazowy, niebieski); 0

5m

Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

(¢]]
]
Model D-B53 D-B54 D-B64
e 0.5 22 22 22
ugos¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 78 8 78
5 126 126 -
Schemat ideowy Wymiary
D-B53 ™ -
<| wl ]
Kontaktron ~ LED ) Oy
WY (O o °
niebieski WY (1) 245

oK o
brazowy
>

Dioda Zenera

D-B54
Dioda Zenera
Cewka
Rezystor
Kontaktron
Kon M,
WY () ~ LED WY (4) ~
niebieski brazowy
N
Uktad gasikowy
D-B64
Cewka
Kontaktron
WY (5) ~ o— WY (&) ~
niebieski brazowy

Uktad gasikowy

15.5

r I
oo
y !

Wskaznik stanu

(D-B64: bez wskaznika stanu)

O
:

i EE==—
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Czujniki kontaktronowe mocowane tasmg

D-C73C, D-C80C

Wiyk miniaturowy

Czujnik Dtugos¢ kabla [m]
potozenia 0 3 S
(8] @
D-C73CN [ J
D-C80CN [ ]
D-C73CL [ J
D-C80CL [ J
D-C73CZ [ J
D-C80CZ [ ]

A Uwaga

Wytyczne bezpieczenstwa

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-C7 (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamoéwieniowy D-C73C
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24VDC
Prad obcigzenia 5-40mA
Uktad ochrony stykéw -
Wewnetrzny spadek napiecia < 2.4V

Wskazanie dziatania

ZAk = dioda czerwona

D-C8 (bez wskaznika stanu)

Symbol zamoéwieniowy D-C80C
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24V {2
Prad obcigzenia 50mA

Ukfad ochrony stykéw

Rezystancja wewnetrzna

< 1Q (tacznie z kablem 3 m)

Kabel przytaczeniowy - kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
0.2 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

Nalezy sprawdzi¢, czy gniazdo wtyku jest pra- Model D-C73C D-C80C
widtowo zainstalowane i dokrecone nakretkg. W » 0.5 14 14
przypadku niewtasciwego montazu, pogarsza orz ?:égg;i%\ﬁt;z - 3 53 53
sie wodoszczelnosé czujnika. Y 5 83 83
Wskazéwki instalacyjne - patrz strona 3/25-73.
Schemat ideowy Wymiary
D-C73C 4.3
Skrzynka ochrony stykow I
CD-P12 rS ==
WY (+) 32 0011 i ! =
brazowy . !
3.5
- - 9.5
. Potozenie optymalnego [~—* o6
Lo WY () punktu pracy
i niebieski
30 6.7
9
 Skizynka i o WY (s) F(gr iy =3 R e —
ooy | brazowy ° e Sl
foppt Wskaznik stanu o
: CD-P12 © WY@ (D-C80C: 8
"""""" niebieski bez wskaznika stanu)

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac
skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.

1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos$¢ kabla do obcigzenia jest wigksza niz 5 m.
3. Gdy napiecie pracy wynosi 100 V AC lub wigcej.

strona 3/25-8
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Czujniki kontaktronowe mocowane tasmag
D-A33, D-A34, D-A44

Parametry techniczne
D-A3 (ze wskaznikiem stanu), przytacze z zaciskami

Przytacze z zaciskami:

C€

PLC: sterownik

Gniazdo wtykowe wg DIN: D-A4 Symbol zaméwieniowy|  D-A33 D-A34
Zastosowanie PLC przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24VDC 24VDC 100VAC 200VAC
Prad obcigzenia 5-50mA 5-50mA 5-25mA 5-12.5mA
Ukfad ochrony stykow - wbudowany
Wewn. spadek napigcia < 2.4V
Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona
D-A44 (ze wskaznikiem stanu), gniazdo wtykowe wg DIN
Symbol zamoéwieniowy D-A44
Zastosowanie przekaznik, PLC
gﬁﬁgﬁk.a Napiecie pracy 24VDC 100VAC 200VAC
pD 733 Prad obcigzenia 5-50mA 5-25mA 5-12.5mA
D:A34 Uktad ochrony stykéw wbudowany
D-A44 Wewn. spadek napigcia <24V
Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
Masa czujnikoéw potozenia [q]
A Uwaga i
Wytyczne bezpieczenstwa Model D-A33 D-A34 D-A44
Nalezy sprawdzi¢, czy gniazdo wtyku jest pra- Diugos¢ kabla bez 116 116 114
widtowo zainstalowane i dokrecone nakretka. przytaczeniowego [m] | kabla
W przypadku niewtasciwego montazu, pogar-
sza sie wodoszczelno$¢ czujnika.
Wskazowki instalacyjne - patrz strona 3/25-73.
Schemat ideowy Wymiary [mm]
D-A3 D-A44
D-A33
G (PF)1/2 G (PF)1/2
! Kontaktron ~LED Kabel - 6.8 do ©9.6 Kabel — 568 do @115
WY () - ——0 WY (+) :
zacisk Rezystor i zacisk j ' }
H | [ = z T
e : 2 ™ N~ i a¥
Dioda Zenera ~ LDJ = o _
--------------------------------- ol A ] N P
AL . & Td
D-A34, D-A44 Wskaznik 16
[ v stanu Potozenie optymalnego 16 o
WY (@~ | Kontaktron e Cwy 36 punktu pracy ~ Potozenie optymalnego
. : P WY ()~ 3 49 36 3~ punktu pracy
zacisk® 1 1 zacisk 495
Nakretka dfawnicy .
_______ Uklad gasikowy Nakretka dtawnicy
8 g 3:’:,? ‘ {‘ =

O
:
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Czujniki kontaktronowe mocowane tasmag

Przytacze z zaciskami: D-A3*A

Parametry techniczne

D-A33A, D-A34A, D-A44A

C€

PLC: sterownik

D-A3*A (ze wskaznikiem stanu), przytacze z zaciskami

46
34

Nakretka dtawnicy

strona 3/25-10

O
2

Gniazdo wtykowe wg DIN: D-A44A Symbol zamoéwieniowy D-A34A D-A33A
Zastosowanie przekaznik, PLC PLC
Napiecie pracy 24VDC 100VAC 200VAC 24VDC
Prad obcigzenia 5-50mA 5-25mA 5-12.5mA 5-50mA
Uktad ochrony stykéw wbudowany -
Wewn. spadek napiecia < 2.4V
\ Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona
D-A44A (ze wskaznikiem stanu), gniazdo wtykowe wg DIN
Czujnik Symbol zamoéwieniowy D-A44A
potozenia - —
DABA Zastosowanie przekaznik,PLC
D-A33A Napigcie pracy 24VDC 100VAC 200VAC
D-A44A Prad obcigzenia 5 -50mA 5-25mA 5-12.5mA
Uktad ochrony stykéw wbudowany
Wewn. spadek napiecia <24V
Wskaznik stanu ZAk = dioda czerwona
Schemat |deowy Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3
D-A34A, D-A44A Masa czujnikoéw potozenia (q]
P Cowka | -
WY () ~ : Kontaktron LED WY (+) ~
Jacisk | S Model D-A33 D-A34 D-A44
Dfugos¢ kabla bez
przytaczeniowego [m] kabla 112 112 110
D-A33A
R A Uwaga
WY (-) ! Kontaktron LED WY (+) . z
zacisk” | I zacisk Wytyczne bezpieczenstwa
: Rezystor : Aby utrzyma¢ wodoszczelno$¢ nalezy stosowac kabel okragty o $rednicy lezacej w
bio d:LZenera zakresie podanym na rysunku.
................................. Po podtaczeniu kabla nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie wkrety i nakretka dtawnicy sa
odpowiednio dokrecone.
Wymiary [mm]
D-A3*A D-A44A G(PF) 1/2
Kabel - @6.8 do @11.5
~Now }
N , g %
L — s o
g [ | slel | Jol 3
N (oM
2 L =
o) B
© F € &;6\ 5| Potozenie optymalnego
495 punktu pracy
16
36 Potozenie optymalnego
3 49 punktu pracy
4@_\_ Nakretka dtawnicy
G(PF) 1/2 ol¢|@| | ]
Kabel — 6.8 do ©9.6 NN 4 @



Czujniki kontaktronowe mocowane na szynie

D-A72, D-A73, D-A80

Kabel zatopiony

Doprowadzenie kabla: prostopadte

Cauinik Dtugos¢ kabla [m]

po{f)u'zjggia 0.5 3 5
(w) () @

D-A72 [ J [ J

D-A73 [J [J J

D-A80 [J [J [J

Schemat ideowy

Parametry techniczne

PLC: sterownik

D-A7 (ze wskaznikiem stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamdéwieniowy D-A72 D-A73
Zastosowanie przekaznik, PLC przekaznik, PLC
Napiecie pracy 200VAC 24VDC 100VAC
Prad obciazenia 5-10mA 5-40mA 5-20mA
Uktad ochrony stykow -
Wewnetrzny spadek napiecia <24V
Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona

D-A8 (bez wskaznika stanu)
Symbol zaméwieniowy D-A80
Zastosowanie przekaznik, uktady scalone, PLC
Napiecie pracy 24VeR 48V 58 100V 58
Prad obciazenia 50mA 40mA 20mA
Uktad ochrony stykow -
Rezystancja wewnetrzna < 1Q (tacznie z kablem 3 m)

Kabel przytaczeniowy - kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
0.2 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia (o]
Model D-A72 D-A73 D-A80
Dtugos¢ kabla 05 10 10 10
przytaczeniowego [m] 3 47 47 47
5 - 7 -
Wymiary [mm]

Skrzynka ochrony stykéw
CD-P11

+)

LED ; Drazowy : Skrzynka é—oWY )
ochrony ! brazowy
stykow |

CD-P11
Lo CD-P12 =0 WY (-)
! niebieski : niebieski

o Skzynka o Wy ()
i ochrony | pbrazowy
| stykéw N

! CD-P11 | .

{ cD-P12 O WY
- niebieski

“Kontaktron”

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac

skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.
1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos¢ kabla do obciazenia jest wigksza niz 5 m.
3. Gdy napiecie pracy wynosi 100 V AC lub wigcej.

(): Model D-A72

Wskaznik stanu

8 032
/ (D-A80: bez wskaznika stanu)
1
—
G 7zt 0

15(14)

7ie) 4

2@

Czujnik D-A72 nalezy instalowa¢ zawsze ze skrzynka ochrony stykow.

O
:
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Czujniki kontaktronowe mocowane na szynie

D-A7*H, D-A80H e

Parametry techniczne PLC: sterownik
Kabel zatopi D-A7*H (ze wskaznikiem stanu) Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3
Doprowadzenie kabla: osiowe Symbol zaméwieniowy D-A72H D-A73H D-A76H
Zastosowanie przekaznik, PLC przekaznik, PLC uktady scalone
Napiecie pracy 200VAC 24VDC 100VAC 4 -8VDC
Prad obciazenia 5-10mA 5-40mA 5-20mA do 20mA

e Ukfad ochrony stykow -
Wewnetrzny spadek napiecia <24V <08V
Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona

D-A80H (bez wskaznika stanu)

. Dtugosé kabla [m] ..
Czujnik 05 3 5 Symbol zamowieniowy D-A80H
tozeni ! : —
i @) (L) @ Zastosowanie przekaznik, uktady scalone, PLC
D-A72H [ J o - ) AC AC AC
D-AT3H ° ° ° Napiecie 'praC)'/ 24V g 48V ¢ 100V ps
D-ASOH ° ° ° Prad obciazenia 50mA 40mA 20mA
D-A76H L4 d - Uktad ochrony stykéw -
Rezystancja wewnetrzna < 1Q (tacznie z kablem 3 m)
Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm; 0.2 mm?;
2-zytowy (brazowy, niebieski); 3-zytowy (brgzowy, czarny, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikow potozenia - patrz str. 3/25-3.
Schemat ideowy Masa czujnikow potozenia lql
_—
_ Model D-A72H D-A73H D-A76H D-A80H
D-A72H Skrzynka ochrony stykéw 05 10 10 11 10
CD-P11 56 :
. Dtugos¢ kabla
. przytaczeniowego [m] 3 47 47 52 47
5 - 77 - -
Coo...._..inmiebieskit..__..__.} niebieski
D-A73H
T oy el Wymiary ]
: Qe rQZOWY | Skrzynka Lo WY (4)
' ' + ochrony !
= ! stykow | PraEowy
19 ; Srow 22 2.
2 s - - 3 ,
it ! CD-P11 ! i Y
X o : CD-P12 -0 WY (9 o i o
Ceeoeo.._..niebieski L_________! niebieski < -
T
D-A76H 88 [ Potozenie optymalnego
{TULED oo @ brazowy () 8. ozp PUTKUPrEY
: 7 5 '
= k7 IV
' 8 8 s — &
1 ¥ (1) Dioda czarny 2 g w| ¥ i
1 £'|| zabezpie- & = ~ - -
18 czajaca § ET‘EE_EE
R DC () niebieski [ Wskaznik stanu
(D-ABOH:
D-A8SOH bez wskaznika stanu)
b Skrzynka o Wy (2)
9 1 ochrony | prazowy
1 | stykow -
'5 | CD-P11 !
2 i cD-p12 ° WY
ERREEEET EEEEEEEE R niebieski

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowaé

skrzynke ochrony stykow - patrz str. 3/25-4.

1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos¢ kabla do obcigzenia jest wigksza niz 5 m.

3. Gdy napiecie pracy wynosi 100 V AC lub wigcej.

Czujnik D-A72H nalezy instalowa¢ zawsze ze skrzynka ochrony stykéw.

strona 3/25-12
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Czujniki kontaktronowe mocowane na szynie

D-A73C, D-A80C

Wityk miniaturowy

- Dtugos$¢ kabla [m]
pglzc;gg:]kia ue E g
(8] @
D-A73C [ ] (J [ ]
D-A80C [ ] (] [ ]

A Uwaga
Wytyczne bezpieczenstwa

Nalezy sprawdzi¢, czy gniazdo wtyku jest pra-
widtowo zainstalowane i dokrecone nakretka.
W przypadku niewtasciwego montazu, pogar-
sza sie wodoszczelnos¢ czujnika.

Wskazowki instalacyjne - patrz strona 3/25-73.

Schemat ideowy

CD-P12

Lo WY (9
niebieski

: Skrzynka g Wy (x)
i ochrony !
i stykow brazowy
! CD-P11 !

: CD-P12 0 WY (%)
niebieski

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac
skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.

1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos$¢ kabla do obcigzenia jest wigksza niz 5 m.
3. Gdy napiecie pracy wynosi 100 V AC lub wigcej.

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-A73C (ze wskaznikiem stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-A73C
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24VDC
Prad obciagzenia 5-40mA
Uktad ochrony stykéw -

Wewn. spadek napiecia <24V

Wskazanie dziatania

ZAt = dioda czerwona

D-A80C (bez wskaznika stanu)

Symbol zamoéwieniowy D-A80C
Zastosowanie przekaznik, uktady scalone, PLC
Napiecie pracy 24V 8

Prad obciazenia 50mA

Ukfad ochrony stykéw

Rezystancja wewnetrzna

< 1Q (facznie z kablem 3 m)

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4;
mm 0.2 mm?; 2-zytowy (brgzowy, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

ld]
Model D-A73C D-A80C
Rp— 0.5 16 16
ugos¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 54 54
5 84 84
Wymiary
Kabel z gniazdem
wtykowym
1AL
= Potozenie optymalnego
23 punktu pracy
@
24 o
3.2 8 ©
@ tn1 <t
N ,\l e ®

Wskaznik stanu
(D-A80C:
bez wskaznika stanu)

O
:
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Kabel zatopiony

Czujniki kontaktronowe mocowane na sciggu

D-A5 *, D-A6 *

Parametry techniczne

‘ ‘ ’s

- Dtugos¢ kabla [m]
o, [ ] 5| s
(@) () @
D-A53 o [ o
D-A54 [ J [ J [ J
D-A56 [ ®
D-A64 [ [
D-A67 [ J [ J
Schemat ideowy
D-A53
Kontaktron  LED
° — ALY 0 o
WY () WY (+)
niebieski brazowy
>
Dioda Zenera
D-A54
Dioda Zenera
Cewka
LED
o—T1— =+ m o
WY (-) ~|[Kontaktron  Rezystor WY (+) ~
niebieski brazowy
N
Uktad gasikowy
D-A56
T ,DC (+)
H LED 1 brazowy +)
! % o =
s =
I zabezpie- =
é czaja‘::a czarny §
. 1DC () (]
niebieski
D-A64
Cewka
WY ()~ o— WY (2) ~
niebieski Kontaktron brazowy
Uktad gasikowy
D-A67
WY () WY (2)
niebieski Kontaktron brazowy

strona 3/25-14

C€

PLC: sterownik

D-A5 (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwien. D-A53 D-A54 D-A56
Zastosowanie PLC przekaznik, PLC ukfady scalone
Napiecie pracy 24VDC 24VDC 100VAC 200VAC | 4-8VDC
Prad obcigzenia 5-50mA | 5-50mA | 5-25mA |5-12.5mA| do 20mA
Ukiad ochrony stykéw - wbudowany -
Wewn. spadek napiecia <24V < 0.8V
Wskaznik stanu ZAk = dioda czerwona

D-A6 (bez wskaznika stanu)

Symbol zaméwien. D-A64 D-A67
Zastosowanie przekaznik, PLC PLC, uktady scalone
Napigecie pracy 24V S 100VAC 200VAC max. 24VDC
Prad obcigzenia 50mA 25mA 12.5mA 30mA
Uktad ochrony stykow wbudowany -
Rezystancja <1Q (tacznie
wewnetrzna <109 z kablem 3 m)

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 4 mm; 0.2 mm3;
2-zytowy (brazowy, niebieski); 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia )
Model D-A53 [ D-A54 D-A56 D-A64 D-A67
0.5 24 24 24
Dtugos¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 48 48 48
5 96 - -
Wymiary [mm]
e

11
16

16

Potozenie optymalnego punktu pracy

4.5

14
6

.‘

SH

N
s

E

Wskaznik stanu

(D-A64/AB7: bez
wskaznika stanu)

O
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Czujniki kontaktronowe mocowane na sciggu

D-A33C, D-A34C, D-A44 (ge

Parametry techniczne PLC: sterownik

D-A3*C (ze wskaznikiem stanu), przytacze z zaciskami

Przytacze z zaciskami: D-A3*C

Gniazdo wtykowe wg DIN: D-A44C Symbol zamdéwieniowy D-A33C D-A34C
Zastosowanie PLC przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24VDC 24VDC 100VAC 200VAC
Prad obciagzenia 5-50mA 5-50mA 5-25mA 5-12.5mA
Ukfad ochrony stykéw - wbudowany
Wewn. spadek napiecia <24V
Wskaznik stanu ZAk = dioda czerwona
D-A44C (ze wskaznikiem stanu), gniazdo wtykowe wg DIN
Symbol zamoéwieniowy D-A44C
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24VDC 100VAC 200VAC
Prad obcigzenia 5 -50mA 5-25mA 5-12.5mA
D-A33C Uktad ochrony stykow wbudowany
wo Kk """" LED """""""" Wewn. spadek napiecia <24V
w i ontaktron
sacisk : ZZI(SL) Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona
: Rezystor Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
I/L
Dioda Zenera T4 . .
--------------------------------- Masa czujnikow potozenia (dl
D-A34C, D-A44
3 C’ ___________ c ______ S Model D-A33C D-A34C D-Ad44C
' ewkKa
WY () ~ ! Kontaktron §WY (+) ~ 40 162 162 160
zacisk zacisk Srednica ttoka sitownika 50 1 gg 166 :]I gg
: - 63 184
80 210 210 108
........ Uklad gasikowy . 100 232 232 230
A\ uwaga Wymiary [mm]
. " P J toka ' '
1 Ay i wodosczonoi iy soso:  CASECLDAUTS 101109 03| BT 95 o
ggcpgggﬁ;ﬁquaagz;ﬁﬁ’”'Cy lezace w zakre- b 3% C-6,D-A44C-6| 63 | 64 | 91| 61.5(1)| 53625 10.5]7.5 | WBX20
2. Po podifaczeniu kabla nalezy sprawdzié, czy D-A3 X C-8, D-A44C-8 80 78 |107 | 65(74.5)| 54.5(64)[12.5]9.5 M5X25
wszystkie wkrety i nakretka dtawnicy sa odpo- D-A3%C-10, D-A44C-10 100 92 |121| 68(77.5)| 57.5(67)|15.5/9.5
wiednio dokrecone. (): Wartos¢ dla D-A44C
Wymiary
D-A3*C D-A44C
34 G(PF)1/2 75 G(PF)1/2
n 4 Kabel - 6.8 do 09.6 Kabel - @6.8 do @11.5
@ Jili= SN
— . ks T T
| i 1] = T O
- =HE O i QLHQ
+ - i [ - /ﬂ‘ Py iy
c Wskaznik stanu A s L
HW 1116 tozenie optymal c
26 e gsnﬂl,a;;%; HW 16 Polozenie optymalnego
3 329 gg 3 punktu pracy
49.5

Sruba

2xM5x12

ruba z gniazdem szesciokatnym
Nakretka dtawnicy

O
:

2xM5x12
Sruba z gniazdem sze$ciokatnym

Nakretka dtawnicy

strona 3/25-15



Czujniki kontaktronowe mocowane bezposrednio

D-A90, D-A93, D-A96

Parametry techniczne

Kabel zatopiony
Doprowadzenie kabla: osiowe

_ Dtugos¢ kabla [m]
chetenial | 020 [ 28
P (&) L) @
D-A90 ° hd
D-A93 ° Ld
D-A% ° Ld
Schemat ideowy
Skrzynka o WY (+)
1 ochrony !
E stykow | brazowy
} cD-P11 |
. CD-pi2 [° WY
[ niebieski

Dioda
zabezpie- |
czajgca

 Skrzynka !
i ochrony —o WY (+)
1 stykéw | brazowy

! CD-P11 |
1 CD-P12 o WY (9
niebieski

z

(DC)

Napigcie zasilania

Q
o
T
3.
@
=2
@
7]
=
T

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac

skrzynke ochrony

stykow - patrz str. 3/25-4.

1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos¢ kabla do obciazenia jest wieksza niz 5 m.
3. Gdy napigcie pracy wynosi 100 V AC lub wigce;j.

strona 3/25-16

C€

PLC: sterownik

D-A90 (bez wskaznika stanu )

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwien. D-A90

Zastosowanie uktady scalone, przekaznik, PLC

Napiecie pracy 24V 52 48V 5 100V 58
Prad obcigzenia 50mA 40mA 20mA
Uktad ochrony stykéw -

Rezystancja wewn, < 1Q (tacznie z kablem 3 m)
D-A93/D-A96 (ze wskaznikiem stanu)

Symbol zaméwien. D-A93 D-A96
Zastosowanie przekaznik, PLC uktady scalone
Napigcie pracy 24VDC 100VAC 4 -8VDC
Prad obcigzenia |5 - 20mA |20 - 40mA 5-20mA do 20mA
Uktad ochrony stykdw -

Wewn. spadek napigcia| < 2,4 V { <3V { <2,7V [ <08V

Wskaznik stanu

ZAkL = dioda czerwona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 2.7mm; 0.1 mm?
2-zytowy (brazowy, niebieski); 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia (a]
Model D-A90 D-A93 D-A96
Diugo$é kabla 0.5 6 6 8
przytaczeniowego [m] 3 30 30 41
Wymiary (mm]

O
2

Wskaznik stanu
D-A90: bez wskaznika stanu

Potozenie optymalnego punktu pracy

28

e {09

2
ﬂ‘k [
vfd‘r: — .

22
(D-A93: 24.5)



Kabel zatopiony
Doprowadzenie kabla: prostopadie

Czujniki kontaktronowe mocowane bezposrednio

D-A90V, D-A93V, D-A96V

Parametry techniczne

(€

PLC: sterownik

D-A90V (bez wskaznika stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwien. D-A90V

Zastosowanie uktady scalone, przekaznik, PLC

Napiecie pracy 24V 52 48V 58 100Vp8
Prad obcigzenia 50mA 40mA 20mA
Uktad ochrony stykow -

Rezystancja wewn. < 1Q (tacznie z kablem 3 m)

D-A93V, D-A96V (ze wskaznikiem stanu)

Symbol zaméwien. D-A93V D-A96V
Zastosowanie przekaznik, PLC uktady scalone
Napiecie pracy 24VDC 100VAC 4 -8VDC
Prad obcigzenia| 5 - 20mA |20 - 40mA 5-20mA do 20 mA
Uktad ochrony stykow -

Wewn. spadek napiecia] <2,4V | <3V | <2,7V [ <08V

Wskaznik stanu

ZAk = dioda czerwona

. Dtugosé kabla [m]
pootoria | 08 | 3 | 8
(@) L) @
D-A90V [ J [ J
D-A93V [ [
D-A96V [ J [ J
Schemat ideowy
D-A90V
e Sk to wy
s i ochrony | prazowy
1§ 1 stykow |
= H ! ~
] . CD-P11
e i CD-p12 ° WY
------------------- niebieski
! Skrzynka |
+ ochrony —o WY (+)
+ stykéw :  bragzowy
i CD-P11 :
CD-P12 —o WY (-)
Loo------! niebieski
E DC (+) brazowy )
E
Diod
zab:zp?e- H %g
czajgca | a
: 2
................ DC (-) niebieski -

Kabel przytaczeniowy - kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 2.7mm; 0.1 mm?2;
2-zytowy (brazowy, niebieski); 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia )]
Model D-A90V D-A93V D-A96V
Dtugos¢ kabla 0.5 6 6 8
przytaczeniowego [m] 8 30 30 41
Wymiary
A
827 m

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac

Whkret 22
- 6
s 1@t
Wskaznik stanu
D-A90V: bez

wskaznika stanu

skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.
1. W przypadku obciazenia indukcyjnego

2. Gdy ditugos¢ kabla do obciazenia jest wigksza niz 5 m.
3. Gdy napiecie pracy wynosi 100 V AC lub wiecej.

O
:

strona 3/25-17



Kabel zatopiony

Kabel tasmowy 2-zytowy

g

e
= . —gu=

o

==

n Dtugos¢ kabla [m]
ootena | 05 | 3 [ 5
P Ol o | @
D-90 [ ] [ ] [ ]
D-97 [ ] [ J [ ]
Schemat ideowy
D-90
: ! Skrzynka |
i : ochrony i WY (2)
'S i stykéw 1 brazowy
= E :
2 | CD-P11 |
o H - H
1 P COPI2 0wy @)
S czarny i _____. niebieski

Skrzynka ochrony stykéw

WY (+)
brazowy

o WY (=)
niebieski

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac
skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.

1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dfugos¢ kabla obcigzenia jest wigksza niz 5 m

strona 3/25-18

Parametry techniczne

I Czujniki kontaktronowe mocowane bezposrednio

D-90, D-97

C€

PLC: sterownik

D-90 (bez wskaznika stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy

D-90

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

Napiecie pracy

5VAS 12VAS 24V5S

Prad obcigzenia

50mA

Rezystancja wewnetrzna

< 1Q (tacznie z kablem 3 m)

D-97 (ze wskaznikiem stanu)

Symbol zaméwieniowy D-97
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24VDC
Prad obcigzenia 5-40mA
Wewnetrzny spadek napiecia <24V

Wskaznik stanu

ZAk = dioda czerwona

Kabel przytagczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 1.4mm;
0.2 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikdéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia [q]

Model

D-90 D-97

o 0.5
Dtugosc¢ kabla

przytagczeniowego [m] 3 23 23
5 37 37
Wymiary ]
D-90
=

Potozenie optymalnego punktu pracy

D-97

10

o4

Polaryzacja ujemna
Kabel czarny

Potozenie optymalnego punktu pracy

29

Wskaznik stanu

O
2




Czujniki kontaktronowe mocowane bezposrednio

Kabel zatopiony
Kabel w otulinie izolacyjnej

D-90A, D-93A

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-90A (bez wskaznika stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-90A
Zastosowanie przekaznik, uktady scalone, PLC
Napigcie pracy 5V 58 12VE8 24V5E 10058
Prad obcigzenia 50mA 20mA
Ukfad ochrony stykéw -
- Rezystancja wewnetrzna < 1Q (tacznie z kablem 3 m)
“ D-93A (ze wskaznikiem stanu)
Symbol zamoéwieniowy D-93A
Zastosowanie przekaznik, PLC
Czujnik 5 g*u9°sc s‘fab'a [m15 Napiecie pracy 24VDC 100VAC
pelezene O O @ Prad obcigzenia 5-40mA 5-20mA
D-90A L L L Wewnetrzny spadek napiecia <24V
D-97A [ J [ J [ J -
Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona
Kabel przytgczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm;
0.2 mm?; 2-zytowy (bragzowy, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogélne parametry techniczne czujnikdéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
Masa czujnikéw potozenia lal
Model D-90A D-93A
Dtugo$¢ kabl 05 9 9
ugos¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 47 47
5 77 77
Schemat ideowy Wymiary (mm]
D-90A <
D-90A < 3
.................. T B B
‘e : ! Skrzynka o WY (2) S [t — —i— 1= @»
i | octrony ™ brazowy
::fg : stykow : - 8
Eé . CD-P11 ;_0 WY ) Potozenie optymalnego punktu pracy
R L CD-P12 niebieski 23
D-93A D-93A
T oy Sy | 10 + 2
: —o0—— ochrony —° \kI>VY (+) (g []
i ,§ : stykow : rgzowy g F - : oy N
s : : : -
'8 : | CD-P11 i
E__!-_EQ_________Enibieski:___c_[:_'__FjT?_,:_o x\i/:b;)ski Potozenie optymalnego punktu pracy
29

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac
skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.

1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos$¢ kabla do obcigzenia jest wigksza niz 5 m.
3. Gdy napiecie pracy wynosi 100 V AC lub wigcej.

Wskaznik stanu

N Emmen: e

strona 3/25-19
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I Czujniki kontaktronowe mocowane bezposrednio

D-Z273, D-Z76, D-Z80

Kabel zatopiony

i

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-Z7 (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-Z73 D-Z76
Zastosowanie przekaznik, PLC uktady scalone
Napigecie pracy 24VDC 100VAC 4 - 8VDC
Prad obcigzenia 5-20mA {20 -40mA 5-20mA do 20 mA
Uktad ochrony stykow -

Wewn. spadek napiecia <24V [ =3V | <2,7V [ <0,8V
Wskaznik stanu ZAk = dioda czerwona

D-Z8 (bez wskaznika stanu)

Symbol zamoéwieniowy D-Z80

Zastosowanie przekaznik, PLC, uktady scalone
Napiecie pracy 24VS 48VAS 100V A2
Prad obcigzenia 50mA 40mA 20mA

Uktad ochrony stykéw

Rezystancja wewnetrzna

< 1Q (tacznie z kablem 3

m)

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm; 0.2 mm?;
2-zytowy (brazowy, niebieski); 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

Czujnik - g’rugosc :I;abla [m]5
potozenia ’
(w) () @

D-Z73 [J [J [J
D-Z76 [J [J

D-Z80 [J [J

Schemat ideowy

D-Z73
ST LED | b
s @y Sy Fo WY ()
EE : . stykow , brazowy
2 Dioda Zenera oL
iE : ! CD-P11
X o + CD-P12 =0 WY ()
________________ niebieski©_________! niebieski
D-Z76

----- -L-E-D"""E DC (+) brazowy )

Dioda
zabezpie- |
czajaca

Napigcie zasilania
(DC)

................ DC (-) niebieski =)
D-Z80

e : Skrzynka Lo WY (%)
= ;ochrony & prazowy
[ 1 stykow |

' : o

'8 | CD-P11 ! .
i< i CD-P12 T° WY ()
-------- EEEEEEEE R niebieski

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac

skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.
1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos¢ kabla do obcigzenia jest wigksza niz 5 m.
3. Gdy napiecie pracy wynosi 100 V AC lub wigce;.

strona 3/25-20

[g]

Model D-Z73 D-Z76 D-Z80
R 0.5 7 10 9
ugosc¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 31 55 49
5 50 - -
Wymiary [mm]
Ny —r— b
<[ )
25
12.5 =
»__Polozenie optymalnego punktu pracy
Wskaznik stanu
Whkret (D-Z80: bez wskaznika stanu)
27.6 15
25
N
© p%
'(D-Z73: 30.5)

O
2



Czujniki kontaktronowe mocowane bezposrednio

D-E73A, D-E76A, D-ESOA

Kabel zatopiony

Sl . Elugosc gabla [m]5
potozenia :
© L @
D-E73A [ ] [ J
D-E76A [ [ ]
D-E80A [ ] °

Schemat ideowy

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-E7*A (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy

D-E73A D-E76A

Zastosowanie

przekaznik, PLC

Napigecie pracy 24VDC 100VAC 4 - 8VDC
Prad obcigzenia 5-40mA 5-20mA do 20 mA
Uktad ochrony stykow -

Wewn. spadek napiecia <2,4V <0,8V

Wskaznik stanu

ZAt = dioda czerwona

D-E80A (bez wskaznika stanu)

Symbol zamowieniowy

D-E80A

Zastosowanie

przekaznik, PLC, uktady scalone

Napiecie pracy 24VHS 48VHE

100V 5%

Prad obcigzenia 50m

A 40mA 20mA

Uktad ochrony stykéow

Rezystancja wewnetrzna

<1Q (tacznie z kablem 3 m)

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm; 0.2 mm3;

2-zytowy (brazowy, niebieski); 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m

Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw

Wymiary

potozenia - patrz str. 3/25-3.

[mm]

Skrzynka :
* ochrony [° WY (+)

| stykéw 1 Drazowy
| CD-P11 !

CD-P12 o WY ()
Loo------! niebieski

z

Dioda
zabezpie- |
czajgca

Kontaktron

Napiecie zasilania
(bC)

el {DC () niebleski ()

: Skrzynka ;_0 WY (2)

1 ochrony !

i stykow brazowy
! CD-P11 | -

; i cD-p12 O WYG
AR ool niebieski

“Kontaktron

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowaé

skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.
1. W przypadku obcigzenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos¢ kabla do obcigzenia jest wigksza niz 5 m.
3. Gdy napigcie pracy wynosi 100 V AC lub wiecej.

Wskaznik stanu

uktady scalone

(D-E80A: bez wskaznika stanu)

22 o
. | °
i o
% e | e PR IR
02,7 przelotow!
16 |1 B Y
Potozenie optymalnego punktu pracy | 8.5

8 8

%,

Lo
e
|

|
]

O
:
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Czujniki kontaktronowe mocowane bezposrednio

D-R73, D-R80

C€

Parametry techniczne  Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3 PLC: sterownik
Kabel zatopiony D-R73 * (ze wskaznikiem stanu) D-R80 * (bez wskaznika stanu)
Doprowadzenie kabla: osiowe Symbol zaméwien. D-R731 / D-R732 D-R801 / D-R802

Zastosowanie przekaznik, PLC przekaznik, uktady scalone, PLC
Napiecie pracy 100VAC 24VDC 24V 82 48VHS 100V A%
Prad obciagzenia 5-20mA | 5-40mA 50mA 40mA 20mA
Uktad ochrony stykow - -

Wewn. spadek napigecia <2,4V 0

Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona -

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
0.2 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 0.5 m

- Diugos¢ kabla [m] Uwaga: Ogodine parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
Czujnik 05 3 5
ofozenia )
P Ol 0| @
D-R731/732 [ ] [ ]
D-R801/802 [ ] [ ]

D-%%%2 D-%%%1 Wymiary [mm]
L D-R731: mocowanie z prawej D-R732: mocowanie z lewej
& P Potozenie optymalnego

8.5 | punktu pracy _
% <
] Hie : x| — <l g
_ , X l@& - —3¢ +
Mocowanie Mocowanie - 50
z lewej z prawej : 255 - 500(3000)
. 255 15 500(3000)
Schemat ideowy w5 ,
+-H =< g X o S
) m’ : ~

D-R731/R732 = S -
........... TE Potozenie optymalnego
. | brazowy : : Kt
e  Schiony. Fo WY (4 punKtu pracy
' | ' sw . brazowy B B - -
'5 S  stykow D-R801: mocowanie z prawej D-R802: mocowanie z lewej
! % Dioda Zenera E ! E ~
e ' !
EQ Lo : 88:21; o WY (1) Potozenie optymalnego
L ceeceoooo..iniebieskit_Z7_____! niebieski 85 punktu pracy
D-R801/R802 [ | ST
P | Skrzynka ;o WY (2)
1 8 1 ochrony | brazowy
] 1 stykow : ~
‘5 ! CD-P11 |
N o WY (2)
: L CD-P12 7 iobieski

punktu pracy

strona 3/25-22
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Czujniki kontaktronowe mocowane bezposrednio

D-R73*C, D-R80*C

C€

Parametry techniczne  Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3 PLC: sterownik
Wtyk miniaturowy D-R73*C (ze wskaznikiem stanu) D-R80*C (bez wskaznika stanu)
Doprowadzenie kabla: osiowe Symbol zaméwieniowy| D-R731C / D-R732C D-R801C / D-R802C

Zastosowanie przekaznik, PLC przekaznik, ukfady scalone, PLC

Napiecie pracy 24VDC 24V

Prad obcigzenia 5-40mA 50mA

Uktad ochrony stykéw - -

Wewn. spadek napigcia <2,4V 0

Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona -

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm; 0.2 mm3;
2-zytowy (bragzowy, niebieski); 0.5 m
Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Czujnik
potozenia

D-R731C/732C
D-R801C/802C

A Uwaga

Wytyczne bezpieczenstwa Wymiary [mm]

Nalezy sprawdzic, czy gniazdo wiyku jest prawid-  D.R731C: mocowanie z prawej  D-R732C: mocowanie z lewej
tfowo zainstalowane i dokrecone nakretka. W

przypadku niewtasciwego montazu, pogarsza sie Potozenie optymalnego
wodoszczelnos¢ czujnika. 85 [punktu pracy
Wskazowki instalacyjne - patrz strona 3/25-73.

1 a8
325 | .
=== b o —f—f 5 e
o
o

D-%%%2C D-%%%1C

L 273 6.7
< p-S 00[_‘ 4 @—H{E] _3"4‘——
<
o™
=

™ o 325
] Hre - : ;
kt
Mocowanie Mocowanie punktu pracy
zlewel Z prawel D-R801C: mocowanie z prawej D-R802C: mocowanie z lewej
SChemat ideowy . Potozenie optymalnego
325
D-R731C/R732C B )
ST brazowy | Skrzynka | "
: Ua saa i ochrony —© +
:i D\odaZeneraE H E - o __’M o)
'8 ' H i I l | [— \.\
'5 : ! GD-P11 | I:— 5 irk AN Jees
4 o : CD-P12 o WY (9 B’t sl | N
L eeeeeeo_.___)niebieskit_________! niebieski

punktu pracy

! Skrzynka o WY (2)

c

2 i ochrony ;  brazowy
] 1 stykéw : .

2 ' H

K . CD-P11 !

' o WY (%
i CD-P12 (=)

L2202 1 niebieski
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Czujniki kontaktronowe z 2-kolorowym
wskaznikiem mocowane tasma

D-B59W

Kabel zatopiony

Punkt optymalnej pracy
sygnalizuje zielona dioda.
(czerwona — zielona — czerwona)

Cauinik Dfugos¢ kabla [m]
2Unix 05 3 5
potozenia
(@) (] @
D-B59W [J

Schemat ideowy

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-B59W (ze wskaznikiem stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamowieniowy D-B59W
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24 VDC
Prad obciazenia 5-40mA
Uktad ochrony stykéw wbudowany
Wewnetrzny spadek napiecia <4V

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Cewka

D-B59W
—m—o WY (+) brazowy

Kontaktron
‘X’ Dioda Zenera
Uktad
przefy-
czajacy LED

— | 5 WY () niebieski

Wskaznik stanu - dziatanie
ZAL

Zakres pracy I . . WYL

' H
H H

1 Wskazanie | H H
iczerwone| zielone iczerwone,

\ Optymalny punkt pracy

strona 3/25-24

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm;
0.2 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 0.5 m

Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw

potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia [q]
Model D-B59W
i 0.5 -
Dtugosc¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 76
5 —
Wymiary [mm]
6.5 ©
=]
L S
===
CD' / -
|
045 /
12.6
A
Potozenie optymalnego punktu pracy
33
13
Wskaznik stanu /. 6.5 ‘

O
2



Czujniki kontaktronowe z 2-kolorowym
wskaznikiem mocowane na szynie

D-A79W

Kabel zatopiony

Punkt optymalnej pracy
sygnalizuje zielona dioda.
(czerwona — zielona — czerwona)

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-A79W (ze wskaznikiem stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-A79W
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24VDC

Prad obcigzenia 5-40mA
Uktad ochrony stykéw -
Wewnetrzny spadek napiecia <4V

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm;
0.2 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 0.5 m

Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw

Masa czujnikéw potozenia

potozenia - patrz str. 3/25-3.

¢]]
__
. Dtugos$¢ kabla [m] Model D-A79W
Czujnik 0.5 11
. 0.5 3 5] x -
potozenia Dtugos¢ kabla
6 (G @ przytaczeniowego [m] 3 76
D-A79W [ 5 _
Schemat ideowy Wymiary (mm]
D-A79W
Cewka
WY (+) brazowy
Dioda Zenera '
éJéaea*d’ 3.4 J’ ®
czaquy LED | L] T
WY (-) niebieski 1
N
L. . . ©
Wskaznik stanu - dziatanie |
ZAL 11.5
. ! Wyt % Potozenie optymalnego punktu pracy
Zakres pracy | : :
: 8 @32
EWskazanieE ' '
Eczerwone: zielone czerwone| b
' ' wo¥y [ .
eSS
Optymalny punkt pracy L1 |3|Té W

Uwaga:

W kazdym z ponizszych przypadkéw nalezy stosowac
skrzynke ochrony stykéw - patrz str. 3/25-4.

1. W przypadku obciazenia indukcyjnego

2. Gdy dtugos¢ kabla do obciagzenia jest wieksza niz 5m.

O
:
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Czujniki kontaktronowe z 2-kolorowym
wskaznikiem mocowane na sciggu

D-A59W

Kabel zatopiony

Punkt optymalnej pracy
sygnalizuje zielona dioda.
(czerwona — zielona — czerwona)

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-A59W (ze wskaznikiem stanu)

Dlugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-A59W
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie pracy 24 VDC
Prad obcigzenia 5-40mA
Uktad ochrony stykéw wbudowany
Wewnetrzny spadek napiecia <4V

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 4mm;

0.3 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski), 0.5 m.
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

g]
]
. Dtugos$¢ kabla [m]
Czujnik 05 3 5
potozenia ('_) L @ Model D-A59W
- 0.5
D-ASoW ° ° Dtugos¢ kabla 25
przytaczeniowego [m] 3 80
5 —
Schemat ideowy Wymiary [mm]
to}
o
D-A59W ... -
—(™_5 WY (+) brazowy . ——— 1 ]_,=l ©
Kontaktron = -
N
"X’ Dioda Zenera
Ukl;d 12
gzzqu;/ LED
—————0 WY () niebieski \Potozenie optymalnego punktu pracy
ya - - - 6 ) 14
Wskaznik stanu - dziatanie 7 045
ZAL : : gt) / -
Zakres pracy l : : WYL i f’;{
Lo 2 :
el | o [ o) K
Eczen/vone: zielone |czerwone; /

\ Optymalny punkt pracy

strona 3/25-26
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I Czujniki elektroniczne mocowane tasmag
D-H7A1, D-H7A2, D-H7B

Parametry techniczne

Kabel zatopiony

"

C€

PLC: sterownik

D-H7 (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamoéwieniowy D-H7A1 [ D-H7A2 D-H7B
Sposéb podtaczenia 3-przewodowy 3-przewodowy
Typ wyjscia NPN [ PNP -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

5/12/24VDC (4.5 - 28VDC)

Pobdr pradu <10 mA -

Napiecie obcigzenia < 28VDC - 24VDC (10 - 28VDQC)
Prad obciazenia <40mA < 80mA <40mA
Wewnetrzny spadek |, o G ,;ny\q 0mA <08V <4V
napiecia < pradu obciazenia > '

Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC <0,8mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

ZAt = czerwona dioda

Cauinik Diugos¢ kabla [m] Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm;
'Z uinix 0.5 3 5 0.2 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m
pofozenia =) (L) 2) Uwaga: Ogdine parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
D-H7A1 [ ] [ ]
D-H7A2 [ ] [ ]
D-H7B [ ] [ ] e . . .
Masa czujnikow potozenia [q]
__
Model D-H7A1 D-H7A2 D-H7B
L. 0.5 13 13 11
Dtugosc¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 57 57 50
) 92 92 81
Schemat ideowy Wymiary (mm]
4.3 23.5 otwdr do mocowania
. Wi wani
D-H7A1
---"""""""""""": DC (+) == —_—
! brazowy H !
: : ¥ 5 -
-4 B WYy
£ ! czarny
Dg E
: 10.5 Potozenie optymalnego punktu pracy
: . DC()
R ' niebieski 4.6
29 ’
D-H7A2
---"""""""""""": DC (+) 9
! brazowy [to]
: ©
3 E
E% : | S g
=9 H @ B ] [
3% Lowy F"\*'Q
s .\ czamy

. oY)
PR ' niebieski

o
§¢

Uktad
przefaczajacy

N

“X

o=

WY ()
niebieski

O
:

\Wskaznik stanu
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I Czujniki elektroniczne mocowane tasmag

D-G59, D-G5P, D-K59

Parametry techniczne
D-G5* / D-K59 (ze wskaznikiem stanu)

Kabel zatopiony

"o

C€

PLC: sterownik

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamdéwieniowy D-G59 \ D-G5P D-K59
Sposéb podtaczenia 3-przewodowy 2-przewodowy
Typ wyjécia NPN \ PNP -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

5/12/24VDC (4.5 - 28VDC)

Pobér pradu <10 mA -

Napiecie obciazenia < 28VDC - 24VDC (10 - 28VDC)

Prad obciazenia < 40mA < 80mA 5-40mA
<15V

We\{vngtrzny spadek <0,8V przy 10 mA > <08V <4V

napiecia pradu obciazenia

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

<0,8 mA przy 24 VDC

. Diugo$¢ kabla [m] Wskaznik stanu ZAt = czerwona dioda
S{Zolgg:(ia 0.5 3 5 Kabel przytgczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm;
= -) L 2) 0.2 mm?; 2-zytowy (brgzowy, niebieski); 0,5 m
D-G59 ° Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
D-G5P [ ]
D-K59 e Masa czujnikéw potozenia [q]
Model D-G59 D-G5P D-K59
L. 0.5 20 20 18
Dtugos¢ kabla
przytaczeniowego [m] 78 8 68
124 124 108
Schemat ideowy Wymiary [mm]
6.5 4.5 otwor do mocowania
D-G59
---"""""""""""": DC (+) J \
! brazowy ] d k T
: 5 3 o [ B =
S i Wy o]
£8 ! czarny
=k !
& :
14 Potozenie optymalnego punktu pracy
L, DC()
........................... niebieski 1.2
33 /4
D-G5P
N DC (+)
H + ° brazowy 3
E Y
= : < o 3 (C N P
E% : - - —J O_A_th
35 Poowy
N I czarny
= Wskaznik stanu
! pcE
___________________________ 0 niebieski
D-K59
---""""-:“"""""-"": WY (+)
E Qbrqzowy
5 :
oT H
8 H
K A
i %) E
L WY
___________________________ : niebieski
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Czujniki elektroniczne mocowane tasmag

D-H7C

Wityk miniaturowy

o

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-H7C (ze wskaznikiem stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy

D-H7C

Sposéb podiaczenia

2-przewodowy

Typ wyjscia

Zastosowanie

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

Pobér pradu

Napiecie obciazenia

24VDC (10 - 28VDC)

Prad obcigzenia

<40 mA

Wewn. spadek napiecia

<4V

G2Ujnik Dhugosc kabla [m] Prad uptywu <0,8 mA przy 24 VDC
potozenia 0.5 3 5 Wskaznik stanu ZAt = czerwona dioda
D-H7C ° Kabel przytagczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm;
D-H7CL ° 0.2 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 0,5 m
D-H7CZ ° Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
Masa czujnikéw potozenia lal
Model D-H7C
Vi ' \ 0.5 15
Uwaga Diugosé¢ kabla s 7
Wytyczne bezpieczenstwa pejEmaleEge il | — o
Nalezy sprawdzi¢, czy gniazdo wtyku jest prawid-
fowo zainstalowane i dokrecone nakretka. W
przypadku niewtasciwego montazu, pogarsza sie
wodoszczelnos¢ czujnika.
Wskazoéwki instalacyjne - patrz strona 3/25-73.
Schemat ideowy Wymiary [mm]
D-H7C 210
"""""""""""""" o WY (#)
brazowy AR [aY]
E <
K
% %)
| o WY () 31.6 6.6
___________________________ niebieski 9
ol =l
°°1‘° [ ] % T =

O
:

Wskaznik stanu

strona 3/25-29



Czujniki elektroniczne mocowane tasma

D-G39, D-K39

Parametry techniczne

Przytacze z zaciskami

C€

PLC: sterownik

D-G39 / D-K39 (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-G39 D-K39
Sposéb podtaczenia 3-przewodowy 2-przewodowy
Typ wyjscia NPN -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

5/12/24VDC (4.5 — 28VDC)

Pobér pradu <10 mA -
Napiecie obcigzenia <28 VDC 24VDC (10 - 28VDC)
Cauinik Prad obcigzenia <40 mA <40 mA
potozenia <15V
D-G39 x\;To\?g?;rzny spadek <S 0.8V przy 10 mA > =4V
—DKso pradu obciazenia
Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC < 0,8 mA przy 24 VDC
Wskaznik stanu ZAt = czerwona dioda
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
A Uwaga Masa czujnikéw potozenia -
Wytyczne bezpieczenstwa
1. Aby utrzymac¢ wodoszczelnos¢ nalezy stoso- Model D-G39 D-K39
wac kabel okragty o $rednicy lezacej w zakresie Dtugo$¢ kabla bez
podanym na rysunku. . przytaczeniowego [m] | kabla 116 116
2. Po podtaczeniu kabla nalezy sprawdzi¢, czy
wszystkie wkrety i nakretka dtawnicy sa odpo-
wiednio dokrecone.
Schemat ideowy Wymiary [mm]
G (PF)1/2
D-G39 (kabel - 6.8 do 9.6)
........................... Il
. _oDC#) =
i 1-szy zacisk -
= : ©
U'% : WYy ¥ N l/u\
28 1 2-gizacisk sl N 4
=kl ' & L
8 :
Wskaznik stanu 16
H DC () Potozenie optymalnego punktu pracy
........................... 3-ci zacisk 6
49
D-K39
""""""""""""""" o WY (4) Nakretka dtawnicy
1-szy zacisk

H

% Lo Wi

2-gi zacisk

strona 3/25-30
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Czujniki elektroniczne mocowane tasmag

D-G39A, D-K39A

Parametry techniczne
D-G39A / D-K39A (ze wskaznikiem stanu)

Przytacze z zaciskami

C€

PLC: sterownik

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamowieniowy D-G39A D-K39A
Sposéb podtaczenia 3-przewodowy 2-przewodowy
Typ wyjscia NPN -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

5/12/24VDC (4.5 — 28VDC)

Pobér pradu <10 mA -
Napiecie obcigzenia <28 VDC 24VDC (10 - 28VDC)
Prad obcigzenia <40 mA <40 mA
Czujnik <15V
potozenia \ri\;e\;vr::?;rzny spadek <s 0,8V przy 10 mA> <4y
D-G39A pie pradu obciazenia
_ D-K39A Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC < 0,8 mA przy 24 VDC
Wskaznik stanu ZAk = czerwona dioda
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikdéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
A Uwaga Masa czujnikéw potozenia .
Wytyczne bezpieczenstwa
1. Aby utrzymaé¢ wodoszczelno$é nalezy stoso- Model D-G39A D-K39A
wac kabel okragty o érednicy lezgcej w zakresie Diugosé kabla e
podanym na rysupku. _ - przylaczeniowego [m] | kabla 110 110
2. Po podtaczeniu kabla nalezy sprawdzi¢, czy
wszystkie wkrety i nakretka dtawnicy sa odpo-
wiednio dokrecone.
Schemat ideowy Wymiary [mm]
D-G39A o ['T 11 E
R N N » o #1)
: 1-52; zacisk ¢ © :f\‘%__J
s ] g| f
- :g : WY bl T
%% : 2-gi zacisk Wskaznik stanu/ | 4g \
5 : 36 Potozenie optymalnego punktu pracy
49
DC ()
___________________________ 3-ci zacisk G (PF) 1/2
(kabel - 96.8 do ©9.6)
D-K39A
"""""""""""""" o WY (+)

1-szy zacisk

H

Uktad
przetaczajacy

=

o WY ()
2-gi zacisk

O
:

46
34
;@\

Nakretka dtawnicy

strona 3/25-31



I Czujniki elektroniczne mocowane na szynie

D-F79, D-F7P, D-J79

Parametry techniczne

Kabel zatopiony

>

C€

PLC: sterownik

Dtugos$é kabla [m]

D-F7*/ D-J79 (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamdwieniowy D-F79 [ D-F7P D-J79
Sposbb podtaczenia 3-przewodowy 2-przewodowy
Typ wyjscia NPN l PNP -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

5/12/24VDC (4.5 - 28VDC)

Poboér pradu <10 mA -

Napiecie obciazenia <28 VDC - 24VDC (10 - 28VDC)

Prad obciazenia <40 mA <80 mA 5-40mA
<15V

Wev.vnt?trzny spadek <s 0,8V przy 10 mA> <0,8V <4V

napiecia pradu obciazenia

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

< 0,8 mA przy 24VDC

Wskaznik stanu

ZAt = czerwona dioda

Cijnik 0.5 3 5 Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm; 0.2 mm3;
potozenia 2 L 7 2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
=) Q) @ U : Ogol try techni jniké tozeni trz str. 3/25-3
D-F79 ° ° waga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. -3.
D-F7P (] [J
D-J79 (J [J
Masa czujnikow potozenia [q]
__
Model D-F79 D-F7P D-J79
3 el 0.5 13 13 11
ugos¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 57 57 50
B 92 92 81
Schemat ideowy Wymiary [mm]
N <
[} ®
D-F79 | - S
........................... : ! Y
H DC (+) ! — 1 ] =
I_K]—OE Do, = ==
ol Loowy
R ! czarny
:‘é‘ : 8.5 Potozenie optymalnego punktu pracy
a H
: 8 23.2 otwér do mocowania
Lo D00 Wskaznik stanu
___________________________ niebieski
o 5
- - 1 .
D-F7P ~ e b=
N T 2 O
! B brazowy 23
1) :
S Cwy
g : czarny
L ,DCO
___________________________ ' niebieski
D-J79
""""""""""""""" WY (+)
O
: brazowy
L s
) | E
35g ~ '
5 s
| L owvp
___________________________ " niebieski
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Czujniki elektroniczne mocowane na szynie

D-F7NV, D-F7PV, D-F7B|€€

Parametry techniczne PLC: sterownik
Kabel zatopiony D-F7*V (ze wskaznikiem stanu) Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3
Doprowadzenie kabla: prostopadte Symbol zaméwieniowy D-F7NV l D-F7PV D-F7BV

Sposdb podtaczenia 3-przewodowy 2-przewodowy
Typ wyjécia NPN l PNP -
Zastosowanie ukfady scalone, przekaznik, PLC 24VDC przekaznik, PLC
Zakres napiecia zasilania 5/12/24VDC (4.5 — 28VDC) -

Pobor pradu <10 mA -

Napiecie obcigzenia <28 VDC - 24VDC (10 - 28VDC)
Prad obciazenia <40mA <80 mA 5 — 40mA

<

Wewnetrzny spadek <s 08V ;nyvm mA> <08V <4V
napiecia pradu obciazenia

Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC < 0,8 mA przy 24 VDC
Wskaznik stanu ZAk = czerwona dioda

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm; 0.2 mm3;
2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Cauinik Diugosé kabla [m]
Ay 05 3 5
potozenia T . .
w) (O ) Masa czujnikow potozenia 9]
D-F7NV [J [ ] m—
D-F7PV [J [ ]
D-F7BV L ° Mode! D-F7NV D-F7PV D-F7BV
L, 0.5 13 13 11
Dtugosé kabla
przytaczeniowego [m] 3 57 57 50
5 92 92 81
Schemat ideowy Wymiary [mm]
D-F7NV |
T T DC (+)
E brazowy
3.4
o Wy N |
£ czarny [ i )
=} ¥ | ©
g i "
©
DC ()
........................... niebieski
8.5 Potozenie optymalnego punktu pracy
D-F7PV ............... g 8.2 otwér do mocowania
; . _DC(# i
B brazowy Wskaznik stanu
3 ] 2
| e
3 LWy 23
I ' czarny
=3 |
{ DC ()
___________________________ ) niebieski
D-F7BV
"""""""""""""" WY (+)
y ° brazowy
g
o'T
£8 —|:
3 ~
8
| WY ()
___________________________ © niebieski
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Czujniki elektroniczne mocowane na szynie

D-J79C

Wityk miniaturowy

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-J79C (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamoéwieniowy

D-J79C

Sposéb podtaczenia

2-przewodowy

Typ wyjscia

Zastosowanie

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

Pobér pradu

Zakres napiecia obcigzenia

24VDC (10 - 28VDC)

Zakres pradu obcigzenia

5-40mA

Wewn. spadek napiecia

<4V

Prad uptywu

< 0,8 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

ZAr = czerwona dioda

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm;
0.2 mm?; 2-zytowy (bragzowy, niebieski); 0.5 m..
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

- Diugosé kabla [m]
Czujnik 05 3 5
otozenia .
P O lo | @
D-J79C [ ]
D-J79CL [ e, . .
D-J79CZ ° Masa czujnikdw potozenia )
_
Model D-J79C
L 0.5 13
Dtugosé kabla
przytaczeniowego [m] 3 52
5 83
Schemat ideowy Wymiary [mm]
D-J79C
"""""""""""""" WY (+)
3 brazowy
g
TT
£9
e K x
g %
| WY ()
___________________________ © niebieski
o
8.5 | Potozenie optymalnego punktu pracy ©
24
26
.i. 3.2 otwdér do mocowania
|| ™. [ AL
&N HE
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Czujniki elektroniczne mocowane na sciggu

D-F5 *, D-J5 *

Kabel zatopiony

/\'\T‘/’\))
—

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-F5* / D-J5* (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla

- patrz str. 3/25-3

Symbol zamoéwieniowy

D-F59 | D-F5P

D-J59

D-J51

Sposob podtaczenia

3-przewodowy

2-przewodowy

Typ wyjsécia

NPN | PNP

Zastosowanie

ukfady scalone, przekaznik, PLC

24 VVDC przekaznik, PL

AC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

5/12/24VDC (4.5 - 28VDC)

Diugos¢ kabl
S — ugosc 3ab a [m]5
potozenia (;) 0 @
D-F59 [ [
D-F5P [ [
D-J59 [ [
D-J51 [ [
Schemat ideowy
D-F59
A R DC (+)
E brazowy
> \
U'§ : WY
g 8 ! czarny
k] H
N .
=3 H
H DC (-)
........................... niebieski
D-F5P
"""""""""""""" DC (+)
brazowy
7
3 WY
czarny
DC (-)
___________________________ niebieski
D-J59
""""""""""""""" WY (+)
g brazowy
3
U'%
£9 —k
=1 ~
5
| WY ()
___________________________ ° niebieski
D-J51
By N wy
3 § I‘fz brazowy
= Lo WY
H niebieski

Pobor pradu <10 mA - -
Napiecie obcigzenia | <28 VDC - 24VDC (10 - 28VDC) 80 - 260VAC
Prad obcigzenia <40mA | <80 mA 5-40mA 5-80mA
<15V
Wewnetrzny spadek <08Vpzy\| <08V <4V <14V
napiecia <10 mA prqdu> -7 -
obcigzenia
Prad uptywu <01 mAprzy 24VDC | <0,8 mA przy 24 vDC | =, MA P2y 100 VAC

<1,5mA przy 200 VAC

Wskaznik stanu

ZAk = czerwona dioda

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm; 0.2 mm3;
2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia [q]
Model D-F59 D-F5P D-J59 D-J51
. 0.5 23 23 21 21
Dtugos$¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 81 81 m 1
5 127 127 111 111

Wymiary

*D-J51 rézni sie pod wzgledem ksztattu, potozenia optymalnego punktu pracy i zakresu
pracy od pozostatych czujnikéw. W sprawie szczegétowych parametrow prosimy
kontaktowaé sie z SMC.

. e
| ( !
b <
| F -
9.5 Potozenie optymalnego punktu pracy
5 14
6 ~|  Otwoér do mocowania
| ~2Wordo mocowania
[t — oo
2
<
—+ ! Wskaznik stanu
{ + }
N s T X
&N Sy
o | __ [Tnonn— —
- [ HHHA—
\_ y A
30
10.8
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Czujniki elektroniczne mocowane na sciggu

D-G39C, D-K39C

Przytacze z zaciskami

o

i g
a® o
L]
Czujnik
potozenia
D-G39C
D-K39C
A Uwaga

Wytyczne bezpieczenstwa

1. Aby utrzyma¢ wodoszczelnos¢ nalezy stoso-
wacé kabel okragty o $rednicy lezacej w zakresie
podanym na rysunku.

2. Po podtaczeniu kabla nalezy sprawdzi¢, czy
wszystkie wkrety i nakretka dtawnicy sg odpo-
wiednio dokrecone.

Schemat ideowy

D-G39C
oo DC (+)
i 1-szy zacisk
3 s
& i wYy
§ g B 2-gi zacisk
g
53 :
N '
= 1
L ,DCH)
........................... 3-ci zacisk
D-K39C
"""""""""""""" o WY (+)
1-szy zacisk
=
=
T T
SR x
i %
o WY Q)
........................... 2-gi zacisk

Parametry techniczne

C€

PLC: sterownik

D-G39C / D-K39C (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-G39C D-K39C
Sposoéb podtaczenia 3-przewodowy 2-przewodowy
Typ wyjscia NPN -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

5/12/24VDC (4.5 - 28VDC)

Pobor pradu <10 mA -

Napiecie obcigzenia <28 VDC 24VDC (10 - 28VDC)
Prad obcigzenia <40 mA 5 do 40 mA
We\{vngtrzny spadek <15V o <4V
napiecia (<0,8V przy 10 mA pradu obcigzenia) -

Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC ‘ < 0,8 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

ZAL = czerwona dioda

Uwaga: Ogodlne parametry techniczne czujnikdéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

strona 3/25-36

[d]
Model D-G39C D-K39C
40 162 162
Srednica ttoka sitownika 50 166 166
[mm] 63 184 184
80 210 210
100 232 232
Wymiary [mm]
34 G(PF)1/2
1 (kabel - 6.8 do 09.6)
%) ' §
ASZ4
ial
i gEellE
o | H
+ 7/ L
c Wskaznik stanu
HW 116 Potozenie optymalnego punktu pracy
26
36
49
2-M5X0.8X12
Nakretka dtawnicy
4-Z -
Whkret
Wymiary
Symbol zaméwieniowy G[Emﬁa C|/HW| H | H| T | T Z
D-G39C-4, D-K39C-4 40 44 |69 | 57 [49.5| 75| 6.5 M5X16
D-G39C-5, D-K39C-5 50 52 | 77 | 58 |50.5] 85| 6.5
D-G39C-6, D-K39C-6 63 64 |91 |60.5] 52 |10.5| 7.5 M5X20
D-G39C-8, D-K39C-8 80 78 1107 | 64 [53.5/12.5] 9.5 M5X25
D-G39C-10, D-K39C-10 100 92 [121| 67 [56.5/15.5] 9.5

SVC.
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Kabel zatopiony

Czujniki elektroniczne mocowane bezposrednio
D-F9N(V), D-F9P(V), D-F9B(V)

Seria wycofana z produkciji, zastgpiona serig D-M9*

a8 s

Parametry techniczne

PLC: sterownik

D-F9* / D-F9*V (ze wskaznikiem stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwien.| D-FON | D-FONV | D-FO9P | D-F9PV | D-F9B | D-F9BV
Doprowadzenie kabla| osiowe |prostopadte| osiowe |prostopadte| osiowe |prostopadie
Sposbb podtgczenia 3-przewodowy 2-przewodowy
Typ wyjécia NPN \ PNP -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napigcia zasilania

5/12/24VDC (4.5 — 28V)

’ Pobér pradu <10 mA -
] Napiecie obcigzenia <28 VDC - 24VDC (10 — 28VDC)
’ Prad obcigzenia <40 mA <80 mA 5 do 40 mA
Wewnetrzny <15V
— L <0,8Vprzy 10 mA <08V <4V
Czujnik 5 Diugos¢ ;ab'a [m] spadek napiecia < pradu obciazenia >
P 5 5
potozenia O ) @ Prad uptywu <0,1 mA przy 24 VDC <0,8mA
D-FON ° ° ° Wskaznik stanu ZAt = czerwona dioda
D-FONV d L d Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 2.7mm; 0.15 mm2,
D-F9P [ [ [ J 2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m..
D-F9PV [ [ [ ] Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
D-F9B [ J [} [
D-F9BV [ J [ J [
Schemat ideowy Wymiary [(mm]
D-F9N, D-FOP, D-F9B D-FONV, D-F9PV,
D-F9N (V) o D-F9BV o7
"""""""""""""" DC (+)
brazowy I 5 I| § E% @ B
1
Pofozenie | -
- WY 6 |Potozenie optymalnego punktu pracy optymalnego ‘__J ol
£ czamy _ punktupracy |
=] Whkret mocujgcy M2.5x4 ¢
J (wkret ustalajgcy z rowkiem) Wkret mocujacy M2.5x4 ¢
© Wskaznik stanu_ . (wkret ustalajacy z rowkiem)
o 2 / i
DC () ¥ ! ° H
___________________________ niebieski F— =
' 2
D-F9P (V)
"""""""""""""" DC (+)
brazowy
3
‘c'%
£8
5% : wy
o H czarny
L DCE
___________________________ niebieski
D-F9B (V)
"""""""""""""" o WY (+)
: brazowy
5 E
39 :
SEK x|
g %) :
| L WY
........................... niebieski

O
:

strona 3/25-37



Czujniki elektroniczne mocowane bezposrednio
D-M9IN(V), D-M9P(V), D-M9B(V)
C€

PLC: sterownik

Kabel zatopiony

Czujniki zastepujace D-F9*

Parametry techniczne

D-M9* (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

@ mniejszy prad w wykonaniu Symbol zamowieniowy| D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
2-przewodowym (2,5 do 40 mA). - - - -

@ bezotowiowy Doprowadzenie kabla | osiowe |prostopadte| osiowe |prostopadie| osiowe |prostopadie

@ kabel przytaczeniowy wg normy UL (2844) Sposob podtgczenia 3-przewodowy 2-przewodowy

@ kabel 1,5 raza bardziej elastyczny niz kabel Typ wyjscia NPN ‘ PNP -

konwencjonalny (w poréwnaniu z innymi
produktami SMC)

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24 VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

5,12, 24 VDC (4.5 do 28 VDC)

Pobor pradu <10 mA -
- Napigcie obcigzenia <28 VDC - 24 VDC (10 do 28 VDC)
/ Prad obcigzenia <40 mA <80 mA -
- . e Wewnetrzny <15V
- . 0,8V 4V
/ spadek napiecia (E%guvogzzzigge%ir:)ﬁ\ = =
Prad uptywu =<0,1 mA przy 24 VDC <0,8 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

ZAL = czerwona dioda

@ Kabel przytaczeniowy:

- kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, 2.7 x 3.2mm, 0.5 m
- D-M9B - 0.15 mm?2; 2-zytowy (brgzowy, niebieski)\
- D-M9N, D-M9P — 0.15 mm?; 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski)

Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia i dugoéci kabla - patrz str. 3/25-3.

= Masa czujnikéw potozenia [q]
A\ Uwaga Model D-MIN(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
Wytyczne bezpieczenstwa 0.5 8 8 7

dotyczace eksploatacji

Przy usuwaniu powtoki izolacyjnej kabla nalezy
zwrdcié uwage na wtasciwe jego utozenie.

Diugos$é kabla
przytaczeniowego [m]

3 41

41

38

5 68

68

63

Przy niewtasciwym utozeniu kabla izolacja Wym| ary
moze zostaé wyrwana lub uszkodzona. ——
Wkret mocujgcy M2.5 x 4¢
. D-M9o[] i ;
Schemat IdeOWV (wkret ustalajacy z rowkiem)
Wskaznik stanu
D-M9N(V)
777777777777777777777777777 2.6
: DC (+) -
brazowy 3 P
3 © ~
3 ;% WY AP ai
5% czarmy . 22 500(3000)
5
SR DC() g
czamy [bialy] niebieski {_g—‘—o ( ,
( | N N f
D-MQP(V) 77777777777777777777 6 ‘Po{oienie optymalnego punktu pracy
: £O DG (+) 22 | 500(3000)
1 brgzowy '
g :
§ §; D-M9[1V Whkret mocujacy M2.5 x 4¢ Wskaznik stanu
DE. Wy (wkret ustalajgcy z rowkiem) 8
i, czamy 2 32 o
i <
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ronco - —éé r—‘ll-ﬂ
s niebieski ™ )
niebieski [czarny]
2 6 ‘Po&oﬁenie optymalnego punktu pracy
D-M9B(V) 20
R WY (+)
brazowy
: 1]
°g ] ] -]
5 = T X =
WY () 4 '
”””””””””””””” niebieski
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I Czujniki elektroniczne mocowane bezposrednio

D-Y59:, D-Y69+, D-Y7P(V)
C€

Kabel zatopiony

o
—

Caim Dtugos$¢ kabla [m]
potozenia 0.5 3 5
(@) (8] @
D-Y59A [ [
D-Y69A [ ] [ ]
D-Y7P [ [
D-Y7PV [ [
D-Y59B [ [ ]
D-Y69B [ [

Schemat ideowy

D-Y59A, D-Y69A
E-"-""--"""""""": DC (+)
H : brazowy
s s
= i WY
kS E{; \ czamy
=) '
g :
2 H
L o DCH
........................... niebieski
D-Y7P (V)
R DC (+)
i\ brazowy
5 |
85 E
'5%" H wY
5 H czarny
i DCE
........................... ' niebieski
D-Y59B, D-Y69B
E"--"""""""""""E o WY (+)
: ' brazowy
3
=8 ~N
g %
| WY ()
___________________________ © niebieski

Parametry techniczne

PLC: sterownik

D-Y5/D-Y6 /D-Y7P / D-Y7PV (ze wskaznikiem stanu) Dt. kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwien{ D-Y59A | D-Y69A | D-Y7P | D-Y7PV | D-Y59B | D-Y69B
Doprowadzenie kabla| osiowe | prostopadite| osiowe |prostopadie| osiowe |prostopadie
Sposdb podiaczenia 3-przewodowy 2-przewodowy
Typ wyjécia NPN | PNP -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24\VDC przekaznik, PLC

Zakres napiecia zasilania

5/12/24VDC (4.5 - 28VDC)

Pobor pradu <10 mA -
Napiecie obciazenia <28 VDC - 24VDC (10 - 28VDC)
Prad obciazenia <40 mA <80 mA 5do 40 mA
Z\ézvégﬁt;?gecia <S 08 v Sé’y_‘ﬁo r_nA> <08V <4V
pradu obciazenia
<0,8 mA

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

ZAt = czerwona dioda

Kabel przytagczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnegtrzna 3.4mm; 0.2 mm3;
2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0,5 m..

Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia (o]
Model D-Y59B | D-Y69B | D-Y59A | D-Y69A | D-Y7P(V)
Diugo$¢ kabla 05 8 10 10
przytagczeniowego [m] g 50 53 53
5 83 87 87
Wymiary [mm]

D-Y59A/D-Y7P/D-Y59B

g ——

125 |Potozenie optymalnego punktu pracy

Ao

D-Y69A/D-Y7PV/D-Y69B

23.4

Wkret mocujgcy M2.5 x 4¢

wkret ustalajgcy z rowkiem;
25 (wkre jacy )

c\gI — A i e
© A AF] &1 ——

23.4 r

O
:

a=—= |

12.5 | Potozenie optymalnego punktu pracy

Wkret mocujgcy M2.5 x 4¢

27.3

(wkret ustalajgcy z rowkiem)

Wskaznik stanu
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ICzujniki elektroniczne mocowane bezposrednio

D-M5N, D-M5P, D-M5B

Parametry techniczne

Kabel zatopiony

>

(€

PLC: sterownik

D-M5* (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwien.

D-M5N

\ D-M5P D-M5B

Sposob podtaczenial

3-przewodowy

2-przewodowy

Typ wyjscia

NPN

\ PNP

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

24VDC przekaznik, PLC

Zakres napigcia zasilania

5/12/24VDC (4.5 - 28VDC)

Pobor pradu <10mA
Napiecie obcigzenia <28VDC - 24VDC (10 - 28VDC)
Prad obcigzenia < 40 mA <80 mA 5 do 40 mA
Wewnetrzny <15V
— Diugosé kabla [m] spadek napiecia <5 0,8 Vprzy 10 mA> =08V
Czujnik 05 3 5 pradu obcigzenia
potozenia &) (L) () Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC < 0,8 mA przy 24 VDC
D-M5N had had Wskaznik stanu ZAt = czerwona dioda
D-M5P [ [ - — —— -
D-M5B ° ° Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4mm;
0.2 mm3; 2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0,5 m.
Uwaga: Ogélne parametry techniczne czujnikdéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Schemat ideowy Wymiary [mm]
D-M5N ] _ e
___________________________ J M

DC (+)
brazowy
122 Potozenie optymalnego punktu pracy
- Wy
k] czarny
3 8 Wskaznik stanu
\ <
[0
........................... niebieski ol T
() - AN rgr——— Ev
Ry T
D-M5P »
---""""""""""""E DC (+) 36
! brazowy
L 23 \Lﬁ
_c.§ otwor do mocowania
3s Lwy
5 : czarny
L b )
........................... ' niebieski
D-M5B
"""""""""""""" o WY (+)
: brazowy
oF :
SEK &
N .
% Lo wWYe)
........................... niebieski
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Czujniki elektroniczne mocowane bezposrednio

D-599(V), D-S9P (V), D-T99 (V)

Parametry techniczne PLC: sterown.k
Kabel zatopiony D-S99(V) / D-S9P(V) / D-T99(V) (ze wskaznikiem stanu) Dt. kabla - patrz str. 3/25-3
Doprowadzenie kabla: osiowe Symbol D-S991 | D-S99V1 | D-S9P1 | D-S9PV1 | D-T991 | D-T99V1
zamoéwieniowy D-S992 | D-S99V2 | D-S9P2 | D-S9PV2 | D-T992 | D-T99V2
2-przewodowy Doprowadzenie kabla| osiowe | prostopadte| osiowe | prostopadte| osiowe | prostopadte
3-przewodowy Sposob podiaczenia 3-przewodowy 2-przewodowy
Typ wyjécia NPN [ PNP -
Zastosowanie uktady scalone, przekaznik, PLC przekaznik 24VDC, PLC
Zakres napiecia zasilania 5/12/24VDC (4.5 — 28VDC) -
Pobor pradu <10 mA -
D-T99 Napiecie obcigzenia =28 VDC - 24VDC (10 - 28VDC)
D-S99 Prad obcigzenia =40 mA =80 mA 5 do 40 mA
D-S9P <15V
_ \Slvzgglftr:zmil cia <s 0,8V przy 10 mA> <08V <4V
Czujnik 5 ?ugosc ;abla [m]5 P pie pradu obciaZenia
potozenia . Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC <0,8 mA
(@) L @ Wskaznik .
D-S991/5992 ° ° skazni stapu _ . ZAL = czerwona dioda
D-S99V1/S99V2 ° ° Kabel przytaczeniowy — ka.bel w ostfonie |zola.cy]r.1ej z'wmylu olejoodpornego, @ zewpet'rzna.SA; 0.2 mm?;
D-S9P1/S9P2 ° ° 2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
: 6lne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
D-SOPVA/SOPV2 @ ° Uwaga: Ogo
D-T991/T992 [ J [ J
D-T99V1/T99V2 [} [}
Wymiary [mm]
D-*991 - -* - . . . .
: D-r99V1  D-r99v2 D-r992 D-S991: mocowanie z prawej D-S992: mocowanie z lewej
3. D-SOP1: _ . . D-S9P2:
el & ] 2 o
O = G5 =
h ‘\V 03.4 otwér do mocowania 4 - e —‘J“
) — : 15
Mocowanie Mocowanie  Mocowanie Mocowanie @F 7t HES
Z prawej Z prawej z lewej z lewej M == ) 1 3
ST 1 ﬁ\‘wﬁz %
Schemat ideowy \en s o o
D-T991: mocowanie z prawej D-T992: mocowanie z lewej
£ “-J 4 )
D-5991, 8992 . @@7 2 R I
1 DC (+) AN a8.4 otwerdo mocowania & [
45
brazowy [ @ ﬁ
L @1 3
wy ﬁ. 500(3000)

Uktad
przetaczajacy

D-S99V1: mocowanie z prawej D-S99V2: mocowanie z lewej
o D00 D-S9PVA1 D-S9PV2:

niebieski

H

H ——

H

| czarny 15 =i

H -

E ".03.4 otwor do mocowania
H

H

H

...........................

" 500 (3000)

"""""""""""""" DC (+) WA
brazowy N
> | = 03.4 otwor do
5t 5 -
3 R e
ol : czarny
. L oo D-T99V1: mocowanie z prawej
[ ' niebieski
D T991/T992
"""""""""""""" o WY (+)
brazowy

1

3.4 otwér do mocowania

Uktad
| przelaczajacy
N
EEN
)

%) LWy

niebieski
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Czujniki elektroniczne mocowane bezposrednio

Kabel zatopiony, wtyk miniaturowy
Doprowadzenie kabla: osiowe

\“\;
- Diugos$¢ kabla [m]
Czujnik
potozenia 0.5 3 5
(@) (] @
D-S791/S792 [ [ ]
D-S7P1/SP2 [ [ ]
D-T791/T792 [ [ ]
D-T791C/T792C [
D-%%%2 D-%%%1
> -
Mocowanie Mocowanie
z prawej z lewej
Schemat ideowy
D-S791/S792
N DC (+)
brazowy
- wy
£ czarny
=}
DC ()
niebieski

Uktad

f przetaczajacy

H

Uktad
przefaczajacy

N

N

=

O

O

DC ()
niebieski

D-T791, D-T792, D-T791C, D-T792C

WY (+)
brazowy

WY ()
niebieski

strona 3/25-42

D-S79, D-S7P, D-T79(C) e

Parametry techniczne PLC: sterownik
D-S79/D-S7P / D-T79 (C) (ze wskaznikiem stanu) Dt. kabla - patrz str. 3/25-3
Symbol zaméwieniowy D-S791/D-S792\D-87P1 /D-87P2| D-T791 / D-T792 D-T791C / D-T792C
Sposéb podtaczenia 3-przewodowe 2-przewodowe 2-przewodowe
Typ wyjécia NPN | PNP - -
Zastosowanie ukfady scalone, przekaznik, PLC| 24 VDC przekaznik/PLC |24 VDC przekaznik/PLC
Napiecie zasilania 5/12/24VDC (4.5 - 28VDC) - -

Pobor pradu <10 mA - -
Napiecie obcigzenia | < 28VDC - 24VDC (10 - 28VDC) | 24VDC (10 - 28VDC)

Prad obcigzenia <40 mA | <80 mA <40 mA 5do 40 mA
<15V
Wewnetrzny <08V przy <0.8V <av
spadek napiecia < 10mA pradu > ’ =
obcigzenia

Prad uptywu <0,1mAprzy 24 VDC | <0,8 mA przy 24VDC | < 0,8 mA przy 24VDC
Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona

Kabel przytagczeniowy - kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4; 0.2 mm?;
2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Wymiary [mm]
D-S791: mocowanie z prawej D-S792: mocowanie z lewej
D-S7P1: D-S7P2:
8
Potozenie optymalnego punktu pracy 500 (3000)

ﬂ g 1645-0
~

255 15 <
?il—»—\; ‘
L_|Ds7e2J S |M\v\

— P 8.5
= 500 (3000) Potozenie optymalnego punktu pracy

8

D-T791: mocowanie z prawej

D-T792: mocowanie z lewej
8

Potozenie optymalnego punktu pracy 500 (3000)
8.5 - ©
@ - f 32.5° - ﬂ—ﬁ}
u,:m_; ] r6.1-d } &) .‘
iy Z
=l 25.5 15 o @& 255 15 < s
- g '“_,&
R 1 Y
E—Eﬂ] H—3 & | _JoT7e 32.5°
— @ 8.5
= 500 (3000) Potozenie optymalnego punktu pracy

8

D-T792C: mocowanie z lewej

D-T791C: mocowanie z prawej

Potozenie optymalnego punktu pracy

8
FT
58 |
at0[ {{]
1=t
03,4j




Czujniki elektroniczne mocowane bezposrednio

D-F8N/D-F8P/D-F8B

Parametry techniczne

Kabel zatopiony

i i :
4. B -
L3 z :
J:ll.. :; %I-‘
- it i3
AUwaga

C€

PLC: Sterownik

D-F8N / D-F8P / D-F8B (ze wskaznikiem stanu) Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamoéwien.

D-F8N D-F8P

D-F8B

Doprowadzenie kabla

prostopadte prostopadte

prostopadte

Sposob podtaczenia

3-przewodowe

2-przewodowe

Typ wyjscia

NPN PNP

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

przekaznik 24VDC/ PLC

Zakres napiecia zasilania

5/12/24VDC(4,5-28VDC)

Wytyczne bezpieczenstwa
podczas eksploataciji

Pobor pradu <10 mA
Napiecie obcigzenia <28VDC — 24VDC (10-28VDC)
Prad obcigzenia <40 mA <80 mA 2,5do 40 mA
<1,5V
Wewnetrzny =%
. (=0,8V przy 10mA <0,8V <4V
spadek napiecia pradu obcigzenia)
Prad uptywu <0,1 mA przy 24 VDC <0,8 mA przy 24VDC

Wskaznik stanu

ZAt = dioda czerwona

Czujnik potozenia nalezy zamocowaé za
pomocg przewidzianego do tego wkreta
umieszczonego w korpusie czujnika. W przy-
padku stosowania innych wkretéw, czujnik

potozenia moze ulec zniszczeniu.

Schemat ideowy

L —DC (+)
brazowy

W

>
O, '
3 § ———OWY
= £ ' czarny
& %} w
c +—o DC (-)
**************************** niebieski

—E—OWY
czarny

DC (-)
********************* niebieski
D-F8B
777777777777777777777777777 o WY (+)
brazowy
3
35
@
2K &
g %)
| - OWY (-)
”””””””””””””” niebieski

@ Kabel przylgczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 2.7mm;
D-F8N, D-F8P — 0.15 mm?; 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
D-F8B — 0.18 mm?; 2-zytowy (brgzowy, niebieski)

D-F8*L

Standardem jest w wykonaniu L z kablem o dtugosci 3 m.

Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

4.3

of 1]
o
e
Potozenie optymalnego 1 g
8 punktu pracy o5

Wkret mocujacy M2,5 x 4¢
(wkret ustalajacy z rowkiem)

Wskaznik stanu

O
:

P

4.6

1

Masa ©
Model czujnika potozenia D-F8N D-F8P D-F8B
0.5 7 7 7
Diugos¢ kabla
przytgczeniowego [m] 3 32 32 32
5 52 52 52
Wymiary
D-F8N, D-F8P, D-F8B
02.7
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Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym
wskazaniem mocowane tasmag

D-H7NW, D-H7PW D-H7BW

Kabel zatopiony

Optymalny punkt pracy jest
sygnalizowany zielona dioda.
(czerwona — zielona < czerwona)

>

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-H7*W (ze wskaznikiem stanu) Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy

D-H7NW |

D-H7PW

D-H7BW

Sposoéb podtaczenia

3-przewodowe

2-przewodowe

Typ wyjscia

NPN |

PNP

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobor pradu <10 mA -

Napiecie obciazenia <28 VDC - 24 VDC (10 - 28 VDC)

Prad obcigzenia <40 mA <80 mA 5do 40 mA
<1,5V

Wewnetrzny <50,8V przy 10mA> <0,8V <4V

spadek napiecia pradu obciazenia

Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC < 0,8 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

. Dtugos¢ kabla [m]
CZL{I”"S 0.5 3 5 Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm; 0.2 mm?,
potozenia _ L 2 2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
©) L @ - 0g6 . e o y
D-H7NW ° ° Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
D-H7PW [ [ ]
D-H7BW [ [ ]
Masa czujnikéw potozenia lq]
Schemat ideowy
Model D-H7NW D-H7PW D-H7BW
0.5 13 13 11
D-HTNW oo Diugoss kabla = 5
: brazowy przytaczeniowego [m] o7 5
E 92 92 81
i wy
E § czarny
! =}
AR DC (9 i
niebieski Wymlary
D-H7PW
........................... ’ 4.3 3 )
1o, PC () 3.5 otwér do mocowania
brazowy
o 1o} (5
£ wy ul m: Y _.E}E_
> czarny -
DC (9 o
___________________________ niebieski 105 Potozenie optymalnego punktu pracy
4 6
D-H7BW
---------------------- —oWY (1)
i brazowy 0 ;
g s © s
kR '
= Wskaznik stanu
s——OWY ()
""""""""""""" niebieski
Wskaznik stanu - dziatanie
ZAL
Zakres pracy WYL
Wskazame
czerwone Zielone | czerwone
\ Optymalny punkt pracy
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wskazaniem mocowane tasma

D-G59W, D-G5PW, D-K59W e

I Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym

Parametry techniczne PLC: Sterownik
Kabel zatopiony D-G5 * / D-K59 (ze wskaznikiem stanu) Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3
. Symbol zaméwieniowy D-G59W ‘ D-G5PW D-K59W
Optymalny punkt pracy jest y .
. . g Sposéb podtaczenia 3-przewodowe 2-przewodowe
sygnalizowany zielong dioda. —
. Typ wyjscia NPN ‘ PNP -
(czerwona — zielona < czerwona) . —
Zastosowanie uktady scalone, przekaznik, PLC przekaznik 24 VDC, PLC
Napiecie zasilania 5/12/24 VDC (4,5-28 VDC) -
Pobor pradu <10 mA -
Napiecie obciagzenia <28VDC - 24 VDC (10-28 VDC)
Prad obciazenia <40 mA <80 mA 5do 40 mA
<1,5V
We"(‘j’“ﬁtrzny. . <50,8V przy 10mA> <08V <4V
Spadek napiecia pradu obciazenia
Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC <0,8mA przy 24 VDC
Diugos¢ kabla [m — di
Caujnik - 5“9 ¢ [m] - Wskaznik stanu zakres pracy = dioda czerwona
polozenia : optymalny punkt pracy = dioda zielona
(w) () @ Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewngtrzna 4 mm; 0.3 mm?2;
D-GS9W hd hd 2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
D-G5PW L ® Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
D-K59W ° °
Masa czujnikéw potozenia [a]
Schemat ideowy
Model D-G59W D-G5PW D-K59W
0.5 20 20 18
D-G59W ______________ Dhugo$¢ kabla
: : ll:)JrCz(g\)N przytaczeniowego [m] 78 78 68
P 5 124 124 108
Wy
3 czarny
3
DC ()
........................... niebieski .
Wymiary (mm]
D-G5PW , _
B I ETEETE . DC @) 6.5 @4.5 otwo6r do mocowania
: brazowy
g —— W
EH] wy ) {4«5 '
ég czarny [ ] Sl— g mi %
1,000)
"""""""""""""" niebieski 14 Potozenie optymalnego punktu pracy
D-K59W 1.2
--------------------------- L WY
E brqz(c:v)vy 33 -
25 ' 3
é‘é ~ \ IS
a : e T
. v | o <rQE ===
B L LR L R ' niebieski
. Wskaznik stanu
Wskaznik stanu - dziatanie
ZAt
Zakres pracy l : : WYL
éWskazanieE : :
:czenNone: zielone |czerwone;
\ Optymalny punkt pracy
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Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym
wskazaniem mocowane na szynie

D-F79W, D-F7PW, D-J79W

Kabel zatopiony

Optymalny punkt pracy jest
sygnalizowany zielong dioda.
(czerwona — zielona < czerwona)

™

. Dtugos¢ kabla [m]
OIS 05 3 5
potozenia O ) @
D-F79W [ [}
D-F7PW [ [ J
D-J79W [ [ J

Schemat ideowy

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-F7*W / D-J79W (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-F7ToW | D-F7PW D-J79W
Sposdb podiaczenia 3-przewodowe 2-przewodowe
Typ wyjécia NPN \ PNP -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobor pradu <10 mA -
Napiecie obcigzenia <28 VDC - 24 VDC (10 — 28 VDC)
Prad obciazenia <40 mA <80 mA 5 do 40 mA
Wewn. spadek napiecial <o,8v przy 1§mk§,;’du obcigzenia) <0,8V <4V
Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC < 0,8 mA przy 24 VDC
Wskaznik stanu zakres pracy = dioda czerwona

optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnegtrzna 3.4 mm; 0.2 mm2;
2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.

Uwaga: Ogodlne param

etry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Wskaznik stanu - dziatanie
ZAL

Zakres pracy

:
Wskazanle
czerwone Z|elone 1czerwone,

\ Optymalny punkt pracy

WYL

strona 3/25-46
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Masa czujnikéw potozenia lql
D-F79W Model D-F79W D-F7PW D-J79W
DC (+) I 0.5 13 13 11
! brazowy UgoScC Kapla
_ : przytaczeniowego [m] 3 57 57 50
- Lowy 5 92 92 81
£ g ! czarny
55 :
8 :
| _bcE
___________________________ niebieski
Wymiary [mm]
D-F7PW
PTTTTITT e DC (+) .
; brazowy P ;
H | : [}
B wy %@, ::r . _
i = czarny (\!7
H ©
' DC () 85 Potozenie optymalnego punktu pracy
T o niebieski
3.2 otwor do mocowania
D-J79W -§— Wskaznik stanu
"""""""""""""" WY (+)
brazowy © L
~ Hl o=
'c':; 23
3 L x 46
&
| WY ()
© niebieski



Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym
wskazaniem mocowane na szynie

D-F7NWYV, D-F7BWV

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik
Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Kabel zatopiony D-F7+*WV (ze wskaznikiem stanu)

Doprowadzenie kabla: prostopadte Symbol zaméwien. D-F7TNWV D-F7BWV
Sposdb podiaczenia 3-przewodowe 2-przewodowe
Optymalny punkt pracy jest Typ wyjécia NPN [ PNP -

Zastosowanie
Napiecie zasilania

ukfady scalone, przekaznik, PLC przekaznik 24 VDC, PLC
5/12/24 VDC (4,5-28 VDC) -

sygnalizowany zielong diodg.
(czerwona — zielona < czerwona)

Pobér pradu <10 mA -
Napiecie obciazenial <28 VDC 24 VDC (10-28 VDC)
Prad obciazenia <40 mA <80 mA 5do 40 mA
Wewnetrzny <15V

- <0,8V <4V
spadek napiecia (;%(‘?l\ll 5&@22?3 <0.8 =

< 0,1 mA przy 24 VDC < 0,8 mA przy 24 VDC
zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm; 0.2 mm?
2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Prad uptywu

Wskaznik stanu

Masa czujnikoéw potozenia []
n Diugos¢ kabla [m]
Czujnik 05 3 5
potozenia (_') 0 @ Model D-F7ZTNWV D-F7BWV
D-F7NWV [ ] [ J o 0.5 13 1
D-F7BWV ® Y ugo$¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 57 50
5 92 81
Schemat ideowy Wymiary [mm]
D-F7NWV
"""""""""""""" DC (+)
brazowy
i wy 93.4
ke czarny
3
an |
| 1 I
DC (-) %)
___________________________ niebieski h -
[ NIEN
D-F7TBWV °°
""""""""""""""" WY (+) 8.5 Potozenie optymalnego punktu pracy
1 brazowy . .
= : 8 @3.5 otwdr do mocowania
% N [
3g ./ Wskaznik stanu
=5 ~ =
N © )
| ) -
: Lo WY ()
A S AT ™ niebieski 23
Wskaznik stanu - dziatanie
ZAL
Zakres pracy WYL
éWskazanieE i i
:czerwone: zielone czerwone;
\ Optymalny punkt pracy
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Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym
wskazaniem mocowane na sciggu

D-F59W, D-F5PW, D-J59W

Parametry techniczne
D-F5*W / D-J59W (ze wskaznikiem stanu) Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Kabel zatopiony

Optymalny punkt pracy jest
sygnalizowany zielong dioda.
(czerwona — zielona < czerwona)

S Dtugos¢ kabla [m]
potozenia 0.5 3 5
(@) (8] @
D-F59W [ ] [ ]
D-F5PW [ ] [ ]
D-J59W [ ] [ ]

Schemat ideowy

D-F59W
R R L, DO
! .~ brazowy
B LWy
om 1 czamy
© N 1
xQ i
5% !
N '
=3 H
. DCE
___________________________ niebieski
D-F5PW
P T ., DC ()
' 1~ brazowy
> 1
& '
R L WY
~ O
5% 1~ czarny
N '
=3 H
%% L DCEH)
__________________________ T niebieski
D-J59W
--------------------------- WY (+)
I—K o
brazowy
g
BN
g
K x
8
| WY (9
___________________________ © niebieski
Wskaznik stanu - dziatanie
ZAL
Zakres pracy | : : WYL
EWskazanieE i i
Eczerwone: zielone |czerwone;
\ Optymalny punkt pracy
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C€

PLC: Sterownik

Symbol zamdwieniowy| D-F59W \ D-F5PW D-J59W
Sposoéb podiaczenial 3-przewodowe 2-przewodowe
Typ wyjscia NPN ‘ PNP -

Zastosowanie

ukfady scalone, przekaznik, PLC

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobor pradu <10 mA -

Napiecie obciazenia <28VDC - 24 VDC (10 — 28 VDC)
Prad obciazenia <40 mA < 80 mA 5do 40 mA
Wewn. spadek napiecial (<0.8v przy 10ma pradu obeiazenic) <08V <4V

Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC < 0,8 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnegtrzna 4 mm; 0.3 mm?;
2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

(]

Model D-F79W D-F7PW D-J79W
O 0.5 13 13 11
ugos¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 57 57 50
92 92 81
7‘ 1
= s ]
i I
9.5 Potozenie optymalnego punktu pracy
Sld 2| Ootwér do mocowania
[§]
[} o
<
-+ Wskaznik stanu
e
~- <
[ N S}
[aV}
S & <P [ HHHEHH] E:%*
30 »
10.8

O
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Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym
wskazaniem mocowane bezposrednio

D-M5NW, D-M5PW, D-M5B WCE

Kabel zatopiony

Optymalny punkt pracy jest
sygnalizowany zielong dioda.
(czerwona — zielona < czerwona)

T

ST Diugos¢ kabla [m]
zujni
A 0.5 & 5
ofozenia
P Ol 0| @
D-M5NW [ ] [ ]
D-M5PW [ ] [ ]
D-M5BW [ ] [ J

Parametry techniczne

PLC: Sterownik

D-M5*W (ze wskaznikiem stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwien. D-M5NW | D-M5PW D-M5BW
Sposdb podiaczenia 3-przewodowe 2-przewodowe
Typ wyjécia NPN \ PNP -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobor pradu <10 mA -
Napiecie obcigzenial <28VDC - 24 VDC (10-28 VDC)
Prad obciazenia <40 mA <80 mA 5do 40 mA
Wewnetrzn <15V
spadeE nap}?ecia (<0.8V przy 10mA =038V =4V

pradu obcigzenia)

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

<1 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona

optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3,4 mm; 0,2 mm?;
2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 0,5 m.
Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikdéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Schemat ideowy Wymiary [mm]
D-M5NW
Y . DC(+) BH ]"——] T e
: ,_K]—'O brazowy o — U
3 Lo WY
g'% i czamy
5‘%:' . | 12.2 Potozenie optymalnego punktu pracy
3 .
. DCcE 8 Wskasznik stanu
___________________________ niebieski
t s N :1;
D-M5PW o J K’
--------------------------- :_DC(#) e ~ | regr————— e
" brazowy bt — o—r-'%t
§ E A A ‘
88 LWy
5% 1 czarny 36
E% 5 \
L DCE)
__________________________ T niebieski 23 46
otwdr do mocowania
D-M5BW
S L WY (+)
: o
: 1~ brazowy
3 :
' & '
| BF
e ~
! o H
N Q '
H H WY (-)
e TN ™ niebieski

Wskaznik stanu - dziatanie
ZAL

Zakres pracy

H
H H

1 Wskazanie | H H
iczerwone, zielone ;czerwone;

\ Optymalny punkt pracy

O
:

strona 3/25-49



Kabel zatopiony

Optymaliny punkt pracy jest
sygnalizowany zielona dioda.
(czerwona — zielona < czerwona)

-z

» Diugos¢ kabla [m]
Czu' jn |I§ 05 3 5
potozenia O L @
D-Y7NW ) [
D-Y7NWV [J [
D-Y7PW [J [ ]
D-Y7PWV ) [ ]
D-Y7BW [J [
D-Y7BWV ) [

Schemat ideowy

Parametry tech

Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym
wskazaniem mocowane bezposrednio

D-YZNW(V), D-Y7PW/(V), D-Y7BW(V)
C€

niczne

PLC: Sterownik

D-Y7*W /D-Y7*W (V) (ze wskaznikiem stanu)

Dt. kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwien.| D-Y7NW |D-Y7NWV| D-Y7PW |D-Y7PWV| D-Y7BW |D-Y7BWV
Doprowadzenie kabla| osiowe |prostopadie| osiowe |prostopadie| osiowe |prostopadte
Sposdb podfaczenia 3-przewodowe 2-przewodowe
Typ wyjscia NPN | PNP -

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

przekaznik 24 VDC,PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobér pradu <10 mA -
Napiecie obcigzenia <28VDC - 24 VDC (10 - 28 VDC)
Prad obcigzenia <40 mA <80 mA 5-40mA
Wewnetrzny <15V

. (< 0,8V przy10mA <08V <4V
spadek napiecia pradu obcigzenia)

Wskaznik stanu

< 0,1 mA przy 24 VDC

< 0,8 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

D-Y7NW (V)

R S . DC()

2

czarny

Uktad

przetaczajacy \‘
o
o
N
o
S
<

DC ()
........................... niebieski
D-Y7PW (V)
T DC (+)
brazowy
3
=
35 LWy
x Q
5% 1 czarny
N '
o 1
e
__________________________ + ~ niebieski
D-Y7BW (V)
o e L WY (#)
H :C brazowy
3 :
| eF !
| 8N '
5% o
' N :
H Q H
: LWy
e ° niebieski

Wskaznik stanu - dziatanie
ZAt

Zakres pracy

' H
H H

1 Wskazanie } H H
iczerwone, zielone ;czerwone,

\ Optymalny punkt pracy

strona 3/25-50

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm; 0.2 mm?
2-zytowy (brazowy, niebieski), 3-zytowy (brgzowy, czarny, niebieski); 0.5 m.
Uwaga: Ogélne parametry techniczne czujnikdéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

ld]
Model D-Y7NW(V) D-Y7PW(V) D-Y7BW(V)
Dhugosé kabl 05 L L 1
UgoScC Kapbla
przytaczeniowego [m] |3 54 54 54
88 88 88
Wymiary -
D-Y7*W D-Y7*WV
3.4
mrmz,_ ‘ -
@ .

12.5

Potozenie optymalnego punktu pracy

29 12.5 |P

Wkret M2,5 x 4 ¢
(wkret dociskowy z przecieciem)

otozenie optymalnego punktu pracy

03.4

Wskaznik stanu

Whkret M2,5 x 4 ¢
(wkret dociskowy z przecieciem)

Wskaznik stanu

6.2

S ey
LRI

O
2



Parametry techniczne

Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym wskazaniem
z wyjsciem diagnostycznym mocowane tasma

D 'H 7 LF (Wyjscie diagnostyczne z op6éznieniem)

Uwaga! Seria wycofana z produkcji

PLC: Sterownik

D-H7LF (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Kabel zatopiony

Sygnal wyjsciowy moze by¢ wysytany
w niestabilnym obszarze pola detekcji
(Czujniki odporne na wstrzasy)

=

. Dtugos¢ kabla [m]
Zujni
A 0.5 3 5
potozenia
() L @
D-H7LF o [ J
Schemat ideowy
-------""""""""""""": DC (+)
O brazowy
' wy
p————0 Wyjscie zwykle
3 —K_ czarny
g o WY
< O Wyijécie diagnostyczne
5% pomaraniczowy
5
DC ()
.................................. niebieski

Symbol zamoéwieniowy D-H7LF
Sposob podtaczenia 4-przewodowe
Typ wyjscia NPN

Wyjécie diagnostyczne

dziatanie z opdznieniem

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

24 VDC (20 - 26VDC)

Pobér pradu <20 mA
Napiecie obcigzenia <26 VDC
Prad obcigzenia <40 mA
Wewn. spadek napiecia <08V

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona
wyjscie diagnostyczne zatgczone = dioda pomaranczowa

Kabel przytaczeniowy — kabel

| w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm; 0.2 mm?;

4-zytowy (brazowy, czarny, pomaranczowy, niebieski); 0,5 m.
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Wyijscie diagnostyczne (z funkcja opo6znienia)

Sygnat na wyjsciu diagnostycznym pojawia sie, gdy magnes zamontowany na
ttoku sitownika pozostaje dtuzej niz 0,5 sek. w niestabilnym zakresie obszaru
pracy czujnika (Swieci dioda czerwona) i gdy w tym czasie nie zostanie osigg-
niety optymalny punkt pracy. Sygnat ten utrzymuje sie nawet po zaniku sygnatu
na wyjsciu zwyktym czujnika. Sygnat na wyjsciu diagnostycznym zanika dopiero
wtedy, gdy magnes na ttoku sitownika osiggnie optymalny punkt pracy (Swieci

dioda zielona) i pozostanie w tym potozeniu przez co najmniej 0.5 s.

pomaranczowa

A
WY4 [czerviona czerwona]  WYE. J czenwona

Wskaznik WYL czerwona  czewona \WYE
stanu ! zielona | ; zielona
. i ZAE ¢ ; ZAL L ZAE

WYJSCIE  wye[ ! Towye | owye [ T wye
Wyjécie zwykte : H : :
: : /- A E

WYJSCIE WYE | WYE | WYt 05sf 05s WYE

Wyjscie diagnostyczne
[mm]

Wymiary
3.5 otwér do mocowania
4.3
= ==
F@a o 16 § %EE
SRR |
12  |Potozenie optymalnego punktu pracy
36 4.6
e] <
T S
o| 3 - QB

\ Wskaznik stanu

O
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Kabel zatopiony

Sygnal wyjsciowy moze by¢ wysytany
w niestabilnym obszarze pola detekcji

.

Parametry techniczne

Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym wskazaniem
z wyjsciem diagnostycznym mocowane tasma

D'H 7 N F (Wyjscie diagnostyczne)

C€

PLC: Sterownik

D-H7NF (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-H7NF
Sposoéb podtaczenia 4-przewodowe
Typ wyjscia NPN
Wyjscie diagnostyczne zwykte dziatanie

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobor pradu <10 mA
Napiecie obcigzenia <28 VDC
Prad obcigzenia <40 mA

Wewn. spadek napigecia

<1,5V (< 0,8V przy 10 mA pradu obcigzenia)

Cauinik Dtugo$é kabla [m] Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC
S 0.5 3 5 i
A - zakres pracy = dioda czerwona
poozena |1 9 | 0 | @ Wskaznik stanu i/ 2 o el
D-H7NF ° ° optymalny punkt pracy = dioda zielona
Kabel przytaczeniowy - kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
0.2 mm?; 4-zytowy (brazowy, czarny, pomaranczowy, niebieski); 0.5 m.
Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
Schemat ideowy Masa czujnikow potozenia [q]
""""""""""""""""""" ©DC () Model D-H7NF
brqzowy
wy 0.5 13
+0 Wyjécie zwykte D’fugoéé kabla
E czamy przytaczeniowego [m] 56
g owy 90
oT —E—oWstme’dlagnostyczne
%% : pomaranczowy
& :
> . DC()
_______________________________ 1 niebieski
Wyjscie diagnostyczne
Sygnat na wyjsciu diagnostycznym pojawia sie tylko wtedy, gdy magnes A
zamontowany na ttoku sitownika znajduje sie¢ w niestabilnym zakresie obszaru Wskaznik Wk [ger: zeona e wve czenwona
pracy czujnika i nie osigga optymalnego punktu pracy (Swieci dioda czerwo- stanu i ‘E
na). Sygnat na wyjsciu diagnostycznym zanika dopiero wtedy, gdy magnes na e ZAE  iZAE ZAL
P i i i swieci di i WYJSCIE WYL i WYL
ttoku sitownika osiggnie optymalny punkt pracy (Swieci dioda zielona). Wyjiia zwykle . :
ZAL | izAE ZAL.
WYJSCIE WYL WYL WYL
Wyjécie diagnostyczne
[mm]

Wymiary

3.5 otwér do mocowania

@

=+

Potozenie optymalnego punktu pracy

29

4.6

9

1
o <8

—
[HH—

m 03.4

\ Wskaznik stanu
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Kabel zatopiony

Sygnat wyjSciowy moze byé wysylany
w niestabilnym obszarze pola detekcji

0’?

Parametry techniczne

Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym wskazaniem
z wyjsciem diagnostycznym mocowane tasma

D '659 F (Wyjscie diagnostyczne)

C€

PLC: Sterownik

D-G59F (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamoéwieniowy D-G59F
Sposob podtaczenia 4-przewodowe
Typ wyjscia NPN

Zastosowanie

ukfady scalone, przekaznik 24 VDC, PLC

Wyjscie diagnostyczne

zwykte dziatanie

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Poboér pradu <10 mA
Napiecie obcigzenia <28 VDC
Prad obcigzenia <40 mA

<1,5V (< 0,8V przy 10 mA pradu obcigzenia)

< 0,1 mA przy 24 VDC

o B 2 Bl | Wewn. spadek napiecial
Zujni Prad

Jni 0.5 3 5 rad uptywu
potozenia O 0 @

D-G59F ® ° Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy - kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
0.2 mm?; 4-zytowy (brazowy, czarny, pomaranczowy, niebieski); 0.5 m.
Uwaga: Ogélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Schemat ideowy

Masa czujnikoéw potozenia

(€]
""""""""""""""""""" DC (+)
: brazowy
E W;(jécie 2wykte Model D-G59F
L E czarny 05 20
g owy Diugos$é kabla
k) T pomarancaony e przytaczeniowego [m] 74
°% : 117
s !
[: . _DC (-
_______________________________ H nieb(ie)ski
Wyjscie diagnostyczne
Sygnat na wyjsciu diagnostycznym pojawia sie tylko wtedy, gdy magnes /Y
zamontowany na ttoku sitownika znajduje sie w niestabilnym zakresie obszaru  wekaznik Wk JSETE TN emalwve crenona
pracy czujnika i nie osigga optymalnego punktu pracy ($wieci dioda czerwona). ™
Sygnat na wyjsciu diagnostycznym zanika dopiero wtedy, gdy magnes na ttoku AL ZAE  iZAt ZAk
i i i i dwieci di i WYJSCIE WYL : WYL
sitownika osiggnie optymalny punkt pracy (Swieci dioda zielona). Wyjéaio muykie 5
ZAL | iZAL ZAt
WYJSCIE WYL WYL WYL
Wyijscie diagnostyczne
Wymiary (mm]

@4.5 otwér do mocowania

6.5
I T
o ]
) +
<0 -
o
15.5 |Potozenie optymalnego punktu pracy
33 1.2
<«
Q
= 1< Qe ==

Wskaznik stanu

O
:
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z wyjsciem diagnostycznym mocowane na szynie

ICzu jniki elektroniczne z 2-kolorowym wskazaniem

D'F 7 LF (Wyjscie diagnostyczne z op6éznieniem)

Uwaga! Seria wycofana z produkcji

Kabel zatopiony

Sygnal wyjsciowy moze by¢ wysytany
w niestabilnym obszarze pola detekcji
(Czujniki odporne na wstrzasy)

e

Parametry techniczne

PLC: Sterownik

D-F7LF (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamdwieniowy D-F7LF
Sposéb podtgczenia 4-przewodowe
Typ wyjscia NPN

Wyijscie diagnostyczne

dziatanie z opdznieniem

Czujnik - 5D+ugos’:<’::I3<abIa [m]5
potozenia (;) 0 @
D-F7LF [ [
Schemat ideowy
PTTTTTITIIIIIIIIIITIIIIITIIITTTTY L DC (+)
7O brazowy

' WY
———0 Wyjscie zwykte
czarny
—o WY
Wyjscie diagnostyczne

/2‘( E pomarariczowy
+—+——0DCO)

niebieski

Uktad
przetaczajacy

Zastosowanie

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

24 VDC (20 - 26 VDC)

Pobér pradu <20 mA

Napiecie obcigzenia <26 VDC

Prad obcigzenia <40 mA
<08V

Wewn. spadek napiecia

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona

optymalny punkt pracy = dioda zielona
wyjscie diagnostyczne zatagczone = dioda pomaraniczowa

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
0.2 mm?; 4-zytowy (brazowy, czarny, pomaranczowy, niebieski); 0.5 m.
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

WyijsScie diagnostyczne (z funkcja opd6znienia)

Sygnat na wyjsciu diagnostycznym pojawia sie, gdy magnes zamontowany na
ttoku sitownika pozostaje dtuzej niz 0,5 sek. w niestabilnym zakresie obszaru
pracy czujnika (Swieci dioda czerwona) i gdy w tym czasie nie zostanie osiagniety
optymalny punkt pracy. Sygnat ten utrzymuje si¢ nawet po zaniku sygnatu na
wyjsciu zwyklym czujnika. Sygnat na wyjsciu diagnostycznym zanika dopiero
wtedy, gdy magnes na ttoku sitownika osiggnie optymalny punkt pracy ($wieci
dioda zielona) i pozostanie w tym potozeniu przez co najmniej 0.5 s.

Wskaznik
stanu

WYJSCIE

WYJSCIE

Wyijscie zwykte

pomaranczowa

_ZAk
WYk [zomora czsmiond

Wyjscie diagnostyczne

WYt [czenwona WYL  czewona  czewona’ WY}
! Zielona | - . zielona
/YR L ZAr ZAL
Wy TLowye | L owve [ Tlwyve
: R
WYE | Wy WYL 05s 05s WYE
[mm]

Wymiary
L
<
N ™
™ ]
| F——%
! T - —
N
©
45 Potozenie optymalnego punktu pracy
3.2 otwér do mocowania
8 -
Wskaznik stanu
10
~
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Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym wskazaniem
z wyjsciem diagnostycznym mocowane na szynie

D'F 7 gF (Wyjscie diagnostyczne)

Kabel zatopiony

Sygnat wyjSciowy moze byé wysylany
w niestabilnym obszarze pola detekcji

b ™S

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-F79F (ze wskaznikiem stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-F79F
Sposéb podtgczenia 4-przewodowe
Typ wyijscia NPN

Wyijscie diagnostyczne

zwykte dziatanie

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobér pradu <10 mA
Napiecie obcigzenia <28 VDC
Prad obcigzenia <40 mA

Wewn. spadek napiecia

<1,5V(<0,8V przy 10 mA pradu obciazenia)

Czujnik St eyl Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC
potozenia (()? (i) é) Wskaznik st zakres pracy = dioda czerwona
8 skaznik stanu A ;
D-FI9F r r optymalny punkt pracy = dioda zielona
Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3,4 mm;
0,2 mm?; 4-zytowy (brazowy, czarny, pomaranczowy, niebieski); 0,5 m.
Uwaga: Ogélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
Schemat ideowy Masa czujnikéw potozenia [ql
""""""""""""""""" Lo DO Model D-F79F
\ brazowy
Lowy 0.5 13
-0 Wyjscie zwykle Diugos$é kabla
1 czamy q 56
_ : przytaczeniowego [m]
9 LWy
o ———0 Wyjscie diagnostyczne 90
£9 pomarariczowy
2%
N L. DC()
_______________________________ . niebieski
Wyjscie diagnostyczne
Sygnat na wyjsciu diagnostycznym pojawia sie tylko wtedy, gdy magnes L —
. . . . . . . . Wskaznik WYL CZEI’-:‘ zielona .czer- WYL czerwona
zamontowany na ttoku sitownika znajduje sie w niestabilnym zakresie obszaru stone wona; ;wona
pracy czujnika i nie osigga optymalnego punktu pracy (Swieci dioda czerwona).
s . . . ZAt ¢ ZAk P ZAE ZAE
Sygnat na wyjsciu diagnostycznym zanika dopiero wtedy, gdy magnes na ttoku WYLSOIE Wy ; ; Wy
sitownika osiggnie optymalny punkt pracy (Swieci dioda zielona). Wyjscie zwykle :
ZAL ZAL ZAL
WYJSCIE WYL WYL WYL

Wyjscie diagnostyczne

Wymiary (mm]
N
(]
N
©
45 Potozenie optymalnego punktu pracy
8 3.5 otwér do mocowania
Wskaznik stanu
! <
ol E2 3
e _ e[ THF— (—%
3] S —
23 4.6
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Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym wskazaniem
z wyjsciem diagnostycznym mocowane na sciggu

D'F 59F (Wyjscie diagnostyczne)

Parametry techniczne

(€

PLC: Sterownik

D-F59F (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Kabel zatopiony

Symbol zaméwieniowy

D-F59F

Sygnat wyjSciowy moze byé wysylany Sposeb podiaczenia

2-przewodowe

w niestabilnym obszarze pola detekcji —
Typ wyjscia

NPN

Wyjscie diagnostyczne

zwykte dziatanie

Zastosowanie

ukfady scalone, przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobér pradu <10 mA
Napiecie obcigzenia <28VDC
Prad obcigzenia <40 mA

<1,5V (<0,8V przy 10 mA pradu obcigzenia)

< 0,1 mA przy 24 VDC

Czujnik igoesdialali] Wewn. spadek napiecia
ST ((J_';s (E) é) Prad uptywu
D-F59F ° °

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytagczeniowy - kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3,4 mm;
0,2 mm?; 4-zytowy (brazowy, czarny, pomaranczowy, niebieski); 0,5 m.
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikdéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Schemat ideowy Masa czujnikéw potozenia [q]
"""""""""""""""" Lo DC(#) Model D-F59F
\ brgzowy
Lowy 0.5 22
+~0 Wyjécie zwykte D’fugoéé kabla
= camy przytaczeniowego [m] ”
u':g —:—0 W;{jécie diagnostyczne 1 21
§ S : pomarariczowy
=k
& .
_________________________ —DH ncbiosi
Wyjscie diagnostyczne
Sygnat na wyjsciu diagnostycznym pojawia sie tylko wtedy, gdy magnes — z:::a — o
zamontowany na tioku sitownika znajduje sie w niestabilnym zakresie obszaru  Wskaznik WYL yvona! jwonal WYE
pracy czujnika i nie osigga optymalnego punktu pracy ($wieci dioda czerwona). e e EZAt T
Sygnat na wyjsciu diagnostycznym zanika dopiero wtedy, gdy magnes na ttoku WYISOIE e ; Wt
sitownika osiggnie optymalny punkt pracy ($wieci dioda zielona). Wyjscie zwykle
ZAt ;ZAI'_ ZAt
WYJSCIE WYL ﬁ WYL WYL

Wymiary
Py |
23 T <
@g} = < -mﬂﬂﬂﬂ:L
T |
5.5 Potfozenie optymalnego punktu pracy
5 14 ©
o)) 6., || Otwor do mocowania
< -
Wskaznik stanu
7
N ' 3
o — l_L‘V4
Q e
— & W 4 Q:
u A
30 10.8
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Wodoodporne czujniki elektroniczne
z 2-kolorowym wskazaniem mocowane tasma

D-H7BAL

Kabel zatopiony

Wodoodporny

= 1
D ““H/k ))‘
g4V

|
pciz™e k

Czu_jnik ; ?’rugoéé gabla [m]5
potozenia O L @
D-H7BAL °

A Uwaga

Wytyczne bezpieczenstwa

Przed zastosowaniem ptynéw chtodzacych innych
niz na bazie wody nalezy zasiggna¢ opinii SMC.

Schemat ideowy

WY (+)
brazowy
3
i
34 ~
N
Q
WY ()
........................... niebieski

Wskaznik stanu - dziatanie
ZAL

Zakres pracy l

H
' H

+Wskazanie | H H
iczerwone, zielone ;czerwone;

\ Optymalny punkt pracy

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-H7BAL (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy

D-H7BAL

Sposoéb podtaczenia

2-przewodowe

Typ wyjscia

Zastosowanie

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

Pobér pradu

Napiecie obcigzenia

24 VDC (10 - 28 VDC)

Prad obcigzenia <5-40mA
Wewn. spadek napiecia <4V
Prad uptywu < 0,8 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytgczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
0.2 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 3 m.
Uwaga: Ogélne parametry techniczne czujnikdéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

ld]
Model D-H7BAL
0.5 -
Diugos$¢ kabla
przytaczeniowego [m] 50
81
Wymiary (mm]

3.5 otwér do mocowania

4.3

1/

1.5

ST

=
T

=

10.5 |Potozenie optymalnego punktu pracy
4.6
29 3000
9 <
]
Q
| a0 A 3] N —
© ST el [T —

O
:

\ Wskaznik stanu
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Kabel zatopiony

Wodoodporny

)

Wodoodporne czujniki elektroniczne
z 2-kolorowym wskazaniem mocowane tasma

D-G5BAL

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-G5BAL (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamowieniowy

D-G5BAL

Sposoéb podtaczenia

2-przewodowe

Typ wyjscia

Zastosowanie

przekaznik 24 VDC, PLC

- Napiecie zasilania -
' ’ ‘ Pobér pradu -
- Napiecie obcigzenia 24 VDC (10 - 28 VDC)
Prad obcigzenia <5-40 mA
. Diugos¢ kabla [m] .
Czujnik s 3 5 Wewn. spadek napiecia <4V
potozenia &) L) 2 Prad uptywu < 0,8 mA przy 24 VDC
D-GSBAL L Wekaznik st zakres pracy = dioda czerwona
skaznik stanu optymalny punkt pracy = dioda zielona
Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnegtrzna 4 mm;
0.3 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 3 m.
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
A Uwaga Masa czujnikdw potozenia (ql
Wytyczne bezpieczenstwa
Przed zastosowaniem ptynéw chtodzacych innych Model D-G5BAL
niz na bazie wody nalezy zasiggna¢ opinii SMC. 05 —
Dtugosé kabla
przytaczeniowego [m] 68
108
Schemat ideowy Wymiary [mm]
'''''''''''''''''''''''''' o WY () 6.5 4.5 otwédr do mocowania
: 1 brazowy ._.‘
E U_E : {§ —t—
|58 x @% S of [T [H Hi—-
s : e .
Lowye
eI ™ niebieski 14 Potozenie optymalnego punktu pracy
Wskaznik stanu - dziatanie 33 1.2 3000 .
ZAt <
IS}
Zakres pracy | WYL 3N CJGD @‘% ﬁmmm E__%
E\é\fek:\l'vzi::é Zzielone Eczerwonei Wskaznik stanu
\ Optymalny punkt pracy
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Wodoodporne czujniki elektroniczne |
z 2-kolorowym wskazaniem mocowane na szynie

D-F7BAL

Kabel zatopiony

Wodoodporny

- T Nt
; F7BA
25!2"2“, i

Caujnik ; ?Iugoéé I;abla [m]5
potozenia O L @
D-F7BAL [

A Uwaga

Wytyczne bezpieczenstwa

Przed zastosowaniem ptynéw chtodzacych innych
niz na bazie wody nalezy zasiegna¢ opinii SMC.

Schemat ideowy

E L WY (+)

: 1~ brazowy
s :

o= :

88 L,

2 ~ o

H N :

H =3 H

B WY ()

G T > niebieski

Wskaznik stanu - dziatanie
ZAL

Zakres pracy : ' WYL

H H
1 Wskazanie : H H
iczerwone, zielone ;czerwone,

\ Optymalny punkt pracy

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-F7BAL (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamdwieniowy

D-F7BAL

Sposoéb podtaczenia

2-przewodowe

Typ wyjscia

Zastosowanie

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

Pobér pradu

Napiecie obcigzenia

24 VDC (10 - 28 VDC)

Prad obcigzenia

<5-40 mA

Wewnetrzny spadek napigcia

<4V

Prad uptywu

< 0,8 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnegtrzna 4 mm;
0.3 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 3 m.
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia al
Model D-F7BAL
0.5 -
Dtugo$¢ kabla
przytaczeniowego [m] 50
81
Wymiary [mmi
o <
" @ = S
e = oy
hd p—=
Y]
©
8.5 Potozenie optymalnego punktu pracy
8 . 3.2 otwér do mocowania

15

Wskaznik stanu

~ 1]

23 3000

O
:

4.6
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Wodoodporne czujniki elektroniczne |
z 2-kolorowym wskazaniem mocowane na szynie

D-F5BAL

Parametry techniczne

Kabel zatopiony

Wodoodporny

C€

PLC: Sterownik

D-F5BAL (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamdwieniowy

D-F5BAL

Sposoéb podtaczenia

2-przewodowe

Typ wyjscia

Zastosowanie

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

Pobér pradu

Napiecie obcigzenia

24 VDC (10 - 28 VDC)

Prad obcigzenia <5-40 mA
Sl Diugos¢ kabla [m] Wewnetrzny spadek napigcia <4V
zujnik 05 3 5
potozenia (;) 0 @ Prad uptywu < 0,8 mA przy 24 VDC
D-F5BAL [ L. zakres pracy = dioda czerwona
Wskaznik stanu optymalny punkt pracy = dioda zielona
Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnegtrzna 4 mm;
0.3 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 3 m.
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
A Uwaga Masa czujnikoéw potozenia )
Wytyczne bezpieczenstwa
Przed zastosowaniem ptynéw chtodzgcych innych Model

D-F5BAL
niz na bazie wody nalezy zasiegna¢ opinii SMC. 05 _
Diugos$¢ kabla
przytaczeniowego [m]

71
5 111

Schemat ideowy Wymiary [mm]
pTTTTTTT WY (+) | :
H brazowy '
: l <
3 S : j\m}ai
[ 8 =
: %;@ /ZS/ T I
i
: WY ()
LTy e e niebieski 9.5 | Potozenie optymalnego punktu pracy
Wskaznik stanu - dziatanie Se 1421 .
- 2: Otwor do mocowania

Wskaznik stanu

Zakres pracy

EWskazan\eE W___D —!

H H
iczerwone, Zzielone iczerwone:
: L

A
\ Optymalny punkt pracy 30 10.8 3000 |

22
12
p
B
I}
J
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mocowane tasma

I Czujniki elektroniczne z przekaznikiem czasowym

D-G5NTL

Kabel zatopiony

Z wbudowanym przekaznikiem
op0dzniajacym wytgczenie sygnatu
wyjsciowego (200 ms).

-

Czujnik 5 Elugosc I3<ab|a [m]5
ofozenia :
P Ol o | @
D-G5NTL [

Schemat ideowy

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-G5NTL (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-G5NTL
Sposdb podtaczenia 3-przewodowe
Typ wyjsécia NPN

Funkcja wyjscia

opdznienie wytaczenia

Czas zadziatania

<1ms

Czas opdznienia

200+50 ms

Zastosowanie

ukfady scalone, przekaznik, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobér pradu <10 mA
Napiecie obcigzenia <28 VDC
Prad obcigzenia <80 mA

Wewn. spadek napigcia <2V

(<0,8V przy 10mA pradu obcigzenia)

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

ZAk = dioda czerwona

Kabel przytagczeniowy — kabel w ostonie izolacyj

nej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 4 mm;

0.3 mm?; 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 3 m.
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia

[a]

Model D-G5NTL
Dtugosc¢ kabl 05 —
ugos$¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 8
5 124

Dziatanie przekaznika czasowego

Detekcja chwilowego potozenia ttoka sitownika

przy duzej predkosci ruchu.

Sygnat detekcji z czujnika jest rejestrowany przez

sterownik. Wskutek czasu potrzebnego sterownikowi

na zareagowanie na sygnat z czujnika (czas odpo-
wiedzi) nastgpuje rozciggniecie punktu detekciji.

Przy sygnale z czujnika trwajgcym krocej niz wynosi

czas odpowiedzi sterownika punkt detekcji nie

zostanie przez sterownik zarejestrowany.

Przyktad: Predkos¢ ttoka sitownika — 1000mm/s
Czas odpowiedzi sterownika: 0,1 s
Rozciagnigcie punktu detekcji — w zakresie

100 mm (1000mm/s x 0,1 s = 100 mm)

Przy stosowaniu sterownika nalezy bra¢ pod uwage

Wymiary

ZAb Zakres dziatania

Czas detekciji
czujnika

ZAk (200 ms)

Czas trwania WYL
sygnatu
wyjéciowego czujnika

Czas odpowiedzi

sterownika

czas odpowiedzi.

czujnika [mm]/
WYL —-|:|~— predkos¢ tloka [mm/s]

[mm]

wy
czarny

Uktad
przefaczajacy

DC ()
niebieski

65

4.5 otwdr do mocowania

14.3
9.5

[@) 74 1¢

=i

=

Potozenie optymalnego punktu pracy

1.2
33 ¥ 3000 .

14
12

O
:

Wskaznik stanu
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Czujniki elektroniczne z przekaznikiem czasowym
mocowane na szynie

D-F7NTL

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

Kabel zatopiony

D-F7NTL (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Z wbudowanym przekaznikiem

opodzniajgcym wytaczenie sygnatu
wyjsciowego (200 ms).

Symbol zaméwieniowy D-F7NTL
Sposoéb podtaczenia 3-przewodowe
Typ wyijscia NPN

Funkcja wyjscia opdéznienie wytgczenia
Czas zadziatania <1ms

Czas opbéznienia 20050 ms

Zastosowanie

ukfady scalone, przekaznik, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

™

Pobor pradu <10 mA
Napigcie obcigzenia <28VDC
Prad obcigzenia <80 mA
Cauinik Dtugos¢ kabla [m] Wewnetrzny spadek napigcia <2V (<0,8V przy10mA pradu obcigzenia)
potozenia ?j’ (ﬁ) (;) Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC
D-F7NTL ° Wskaznik stanu ZAt = dioda czerwona
Kabel przytaczeniowy - kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
0.2 mm?; 3-zytowy (brgzowy, czarny, niebieski); 3 m.
Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikbéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
Schemat ideowy Masa czujnikow potozenia (dl
-------------------------- DC (+) Model D-F7NTL
brazowy 0.5 -
L Diugos¢ kabla
.- wy przytaczeniowego [m] 57
g ; czarny 92
S8
DC (-)
___________________________ niebieski

Dziatanie przekaznika czasowego

Detekcja chwilowego potozenia ttoka sitownika przy duzej predkosci ruchu.
Sygnat detekcji z czujnika jest rejestrowany przez sterownik. Wskutek czasu potrzebnego
sterownikowi na zareagowanie na sygnat z czujnika (czas odpowiedzi) nastepuije rozcigg-
nigcie punktu detekcji. Przy sygnale z czujnika trwajacym krocej niz wynosi czas odpowie-
dzi sterownika punkt detekcji nie zostanie przez sterownik zarejestrowany.
Przyktad: Predko$¢ ttoka sitownika — 1000mm/s

Czas odpowiedzi sterownika: 0,1 s

Rozciggnigcie punktu detekcji — w zakresie

100 mm (1000mm/s x 0,1 s = 100 mm)

Przy stosowaniu sterownika nalezy bra¢ pod uwage czas odpowiedzi.

Wymiary

Czas detekcji
czujnika

Czas trwania
sygnatu

wyjéciowego czujnika

Czas odpowiedzi

sterownika

ZA Zakres dziatania
czujnika [mm]/
WYL —-|:|<— predkos¢ tioka [mm/s]

ZAk (200 ms)
WYL

,_!l

[mm]

W\ <
o S
. ==
N e .
: 3 - ' I
|
N
©
35 Potozenie optymalnego punktu pracy

3.2 otwoér do mocowania

il Wskaznik stanu
o]
~ o=
23 3000 ‘
4.6
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Czujniki elektroniczne z przekaznikiem czasowym
mocowane na sciggu

D-FSNTL

Kabel zatopiony

Z wbudowanym przekaznikiem
op0dzniajacym wytgczenie sygnatu
wyjsciowego (200 ms).

Dt S¢ kabl
Czujnik e ugos¢ 3a a [m]5
otozenia .
P Ol 0| @
D-F5NTL [ J

Schemat ideowy

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-F5NTL (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamoéwieniowy D-F5NTL
Sposoéb podtaczenia 3-przewodowe
Typ wyjscia NPN

Funkcja wyjscia opdznienie wytaczenia
Czas zadziatania <1ms

Czas opdznienia 200+50 ms

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobor pradu <10 mA
Napiecie obcigzenia <28 VDC
Prad obcigzenia <80 mA

Wewnetrzny spadek napigcia

<2V (<0,8V przy10mA pradu obcigzenia)

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

ZAk = dioda czerwona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 4 mm;
0.3 mm?; 3-zytowy (bragzowy, czarny, niebieski); 3 m.
Uwaga: Ogdlne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikow potozenia

[9]

Model D-F5NTL
0.5 -
Diugos¢ kabla
przytaczeniowego [m] 81
127

Dziatanie przekaznika czasowego

Lo DC(#
brazowy
3
38 wy
% % czarny
)
Q

DC ()
niebieski

Detekcja chwilowego potozenia tloka sitownika

przy duzej predkosci ruchu.

Sygnat detekcji z czujnika jest rejestrowany przez

sterownik. Wskutek czasu potrzebnego sterownikowi

na zareagowanie na sygnat z czujnika (czas odpo-
wiedzi) nastgpuje rozciggniecie punktu detekcji.

Przy sygnale z czujnika trwajagcym krécej niz wynosi

czas odpowiedzi sterownika punkt detekcji nie

zostanie przez sterownik zarejestrowany.

Przyktad: Predko$¢ ttoka sitownika — 1000mm/s
Czas odpowiedzi sterownika: 0,1 s
Rozciagniecie punktu detekcji — w zakresie

100 mm (1000mm/s x 0,1 s = 100 mm)

ZAL Zakres dziatania

czujnika [mm]/
Czas detekcii WYL —-|:|*— predkosé tioka [mm/s]

czujnika H
ZAk (200 ms)

Czas trwania
sygnatu
wyjéciowego czujnika

WYL

,_!l

Czas odpowiedzi
sterownika

Przy stosowaniu sterownika nalezy bra¢ pod uwage czas odpowiedzi.

Wymiary

[mm]

i
I B
= X i %
45 Potozenie optymalnego punktu pracy
514w i )
. 6 | otwoér do mocowania
~ ==
= Wskaznik stanu
S ”
al ]
30

O
:
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Czujniki elektroniczne z przekaznikiem czasowym
mocowane tasma

D-M5NTL, D-M5PTL

Parametry techniczne

Kabel zatopiony

Z wbudowanym przekaznikiem
opOAzniajacym wytaczenie sygnatu
wyjsciowego (200 ms).

Caujnik ’ g’rugoéé I;abla [m]5
potozenia .
(@) L @
D-M5NTL )
D-M5PTL (]

C€

PLC: Sterownik

D-M5+*TL (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy D-M5NTL D-M5PTL
Sposéb podtaczenia 3-przewodowe
Typ wyjscia NPN \ PNP

Funkcja wyjscia

opdznienie wytaczenia

Czas zadziatania

<1ms

Czas opéznienia

200+£50 ms

Zastosowanie

uktady scalone, przekaznik, PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobér pradu <10 mA <12 mA
Napiecie obcigzenia <28 VDC -
Prad obcigzenia <80 mA

Wewnetrzny =2V

spadek napiecia (<0,8V przy10mA pradu obcigzenia) <08V

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

ZAk = dioda czerwona

Kabel przytagczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
0.2 mm?; 3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski); 3 m.
Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia [g]

Model

D-M5NT D-M5PT

0.5

Diugos¢ kabla

przytaczeniowego [m] 60 60
95 95
Dziatanie przekaznika czasowego
Detekcja chwilowego potozenia ttoka sitownika przy duzej predkosci ruchu. ZAk  Zakres dziatania

Sygnat detekcji z czujnika jest rejestrowany przez sterownik. Wskutek czasu potrzebnego
sterownikowi na zareagowanie na sygnat z czujnika (czas odpowiedzi) nastepuje rozciag-
niecie punktu detekcji. Przy sygnale z czujnika trwajgcym krécej niz wynosi czas odpowie-
dzi sterownika punkt detekcji nie zostanie przez sterownik zarejestrowany.

Przyktad: Predko$¢ ttoka sitownika — 1000mm/s
Czas odpowiedzi sterownika: 0,1 s

Rozciagniecie punktu detekcji — w zakresie 100 mm (1000mm/s x 0,1 s = 100 mm)

Przy stosowaniu sterownika nalezy bra¢ pod uwage czas odpowiedzi.

Schemat ideowy

Wymiary

Czas detekciji
czujnika

czujnika [mm]/
WYL —-|:|<— predko$¢ ttoka [mm/s]

ZAk (200 ms)
Czas trwania
sygnatu

wyjéciowego czujnika

WYL

I_’|

Czas odpowiedzi
sterownika

[mm]

D-M5NTL
pooo DC (+)
brazowy
k wy
§ czarny
2
DC (-)
___________________________ niebieski
D-M5PTL
O DC (+)
: H brazowy
5 :
'c'% :
85 :
3s Cowy
g : czarny
i ,DCH
___________________________ ' niebieski
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Wodoodporne czujniki elektroniczne z 2-kolorowym
wskazaniem mocowane bezposrednio

D-Y7BAL ce

Parametry techniczne PLC: Sterownik
Kabel zatopiony D-Y7BAL (ze wskaznikiem stanu) Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3
Symbol zamoéwieniow D-Y7BAL
Wodoodporny i - - i
Sposéb podiaczenia 2-przewodowe
, Zastosowanie przekaznik 24 VDC, PLC
- - ) ' Napiecie obciazenia 24 VDC (10 - 28 VDC)
"«’f‘%ﬁﬂo P~ Prad obciazenia <5-40mA
€ o A Wewnetrzny spadek napiecia <4V
= p-V? Prad uptywu < 0,8 mA przy 24 VDC
. zakres pracy = dioda czerwona
R Diugos$¢ kabla [m] Wskaznik stanu optymalny punkt pracy = dioda zielona
poéij:;ia e 3 5 Kabel przytgczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 3.4 mm;
(@) L @ 0.2mm2; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 3 m.
D-Y7BAL [ d Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.
A Uwaga Masa czujnik6w potozenia o)
Wytyczne bezpieczenstwa
Przed zastosowaniem ptynéw chtodzacych innych Model D-Y7BAL
niz na bazie wody nalezy zasiegna¢ opinii SMC. 05 _
Diugos¢ kabla
przytaczeniowego [m] 3 54
88
Schemat ideowy Wymiary (rmm]
5
"""""""""""""" WY (+)
brazowy |
3 r =
EF T
=5 K 3 L ——
Q |  —
WY () h g L

AU A * 7 niebieski

Wskaznik stanu - dziatanie

12.5 Potozenie optymalnego punktu pracy
ZAL
Zakres pracy H H WYL Whkret M2.5 x4 ¢
: : : (wkret dociskowy
: . Z przecieciem)
+Wskazanie ;

H H
iczerwone| Zzielone |czerwone.

d 25 Wskaznik stanu
\ Optymalny punkt pracy 2 ,_J

[swc]

g o e ==

33 2

6.2
1O,

23.4
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Czujniki z 2-kolorowym wskazaniem odporne
na silne pola magnetyczne mocowane na szynie

D-P5DWL

Kabel zatopiony

Przeznaczone do pracy w srodowisku
generujgcym zaklécajgce pole magne-
tyczne.

File 5 ?ugoéé I;abla [m]5
potozenia o L @
D-P5DWL [ [}

A Uwaga

Wytyczne bezpieczenstwa

Czujniki przeznaczone do zgrzewarek z jednofa-
zowym pradem zgrzewania. Nie sg odpowiednie
do zgrzewarek z przetwornica pradu statego, ani
do urzadzen do spawania tukowego.

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-M5+*TL (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamoéwieniowy

D-P5DWL

Sposdb podtgczenia

2-przewodowe (bipolarne)

Zastosowanie

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie obcigzenia

24 VDC (20 - 28 VDC)

Prad obcigzenia 6 -40 mA
Wewnetrzny spadek napigcia <5V

Prad uptywu <1 mA przy 24 VDC
Czas dziatania <40 ms

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 6 mm;
0.5 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski); 3 m.
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia [ql
Model D-P5DWL
Dtugos¢ kabl 05 —
ugosc Kabla
przytaczeniowego [m] 3 150
5 244

Odpornosé na silne pole magnetyczne

Czujniki moga by¢ stosowane w zgrzewarkach, w poblizu kabli gtowic zgrzewajacych, gdy
prad przemienny zgrzewania wynosi max. 16 000 A. Nalezy zasiegnac¢ opinii SMC
w przypadku, gdy prad przekracza 16 000 A.

Schemat ideowy Wymiary [mm]
5 2 otwory ©3.5 do mocowania
| |
g JS_O \t/)vy(i) — o ]
9 ragzowy |
3 ~ L owy@ ‘ @ @
N niebieski o [
i i : 0
)
Wskaznik stanu - dziatanie
ZAt 13 Potozenie optymalnego punktu pracy
Zakres pracy WYt Wskaznik stanu
EWskazan\eE H H i | |
iczerwone Zielone iczerwone: o _4% I O ( | [éj
; : P : 0-PSOV(0C24Y) ) I
Optymalny punkt pracy ©
32 4 S|
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Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym wskazaniem
Z wyjsciem diagnostycznym mocowane na sciggu

D'F 5 L F (Wyjscie diagnostyczne z opoznieniem)

Uwaga! Seria wycofana z produkcji

Kabel zatopiony

Sygnal wyjsciowy moze by¢ wysytany
w niestabilnym obszarze pola detekcji

Cauinik Dtugos¢ kabla [m]
jni
i 0.5 3 5
potozenia
(@) () @
D-F5LF [ [

Parametry techniczne

PLC: Sterownik

D-F5LF (ze wskaznikiem stanu)

Dtugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zamdwieniowy D-F5LF
Sposoéb podtaczenia 4-przewodowe
Typ wyjscia NPN

Wyijscie diagnostyczne

dziatanie z op6znieniem

Zastosowanie

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

24 VDC (20 - 26 VDC)

Pobor pradu <20 mA
Napigcie obcigzenia <26 VDC
Prad obcigzenia <40 mA
Wewn. spadek napigcia <0.8v

Prad uptywu

< 0,1 mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona

optymalny punkt pracy = dioda zielona
wyjécie diagnostyczne zatgczone = dioda pomaranczowa

Kabel przytagczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 4 mm;
0.3 mm?; 4-zytowy (bragzowy, czarny, pomaranczowy, niebieski); 0,5 m.
Uwaga: Ogélne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

WyijsScie diagnostyczne (z funkcja opo6znienia)

Sygnat na wyjsciu diagnostycznym pojawia sie, gdy magnes zamontowany na
ttoku sitownika pozostaje dtuzej niz 0,5 sek. w niestabilnym zakresie obszaru

pracy czujnika (Swieci dioda czerwona) i gdy w tym czasie nie zostanie osiagniety

optymalny punkt pracy. Sygnat ten utrzymuje sie nawet po zaniku sygnatu na
wyjsciu zwyklym czujnika. Sygnat na wyjsciu diagnostycznym zanika dopiero
wtedy, gdy magnes na ttoku sitownika osiggnie optymalny punkt pracy ($wieci
dioda zielona) i pozostanie w tym potozeniu przez co najmniej 0.5 s.

Schemat ideowy

o1 )
0 brazowy

wy

»————o Wyjécie zwykte
—K_ 1 czamy
Lo WY
Wyijscie diagnostyczne

/zf E pomarariczowy
0 DC ()

' niebieski

Uktad
przetaczajacy

ZAt pomarariczowa

Wskaznik WYk|ozemiona czeond WYk [czenvona WYL czewona  czewona WYL
stanu ! zielona : - . zZielona @ T
) CLZAE L ZAE ozAar
WYJSCIE  wy[ T_wye | Lowye [ Clwye
Wyijscie zwykte : : : : :
; : : ZAL :
WYJSCIE WYE © WYE WYt 05 05s WK
Wyijscie diagnostyczne
Wymiary [mm]
|
| 4 |
! (2]
55 Potozenie optymalnego punktu pracy
6 14 ~ 4 f
o 5 < Otwér do mocowania
<
F Wskaznik stanu
g
- <
& f N/ ) :
o _ —
= & =
33

O
:
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wskazaniem mocowane bezposrednio

I Czujniki elektroniczne z 2-kolorowym

D-MINW(V), D-MIPW(V), D-MIBW(V)
€

Kabel zatopiony

\

—
o
e

Parametry techniczne

PLC: Sterownik

D-M9*W / D-M9*W(V) (ze wskaznikiem stanu)

Dt. kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy |D-M9NW D-MINWV|D-M9PW D-M9PWV|D-M9BW D-M9BWV

Doprowadzenie kabla | osiowe |prostopadie| osiowe |prostopadie| osiowe |prostopadte
Sposoéb podtaczenia 3-przewodowe 2-przewodowe
Typ wyjécia NPN \ PNP -

Zastosowanie

ukfady scalone, przekaznik, PLC

przekaznik 24 VDC,PLC

Napiecie zasilania

5/12/24 VDC (4,5-28 VDC)

Pobér pradu <10 mA -
Napiecie obcigzenia <28 VDC \ - 24 VDC (10-28 VDC)
Prad obciazenia <40 mA 2.5-40mA
WewnetFZﬂY . < 0,8V przy10mA pradu obciagzenia <av
spadek napiecia (= 2V przy 40mA)

Prad uptywu < 0,1 mA przy 24 VDC <0,8mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy:

- kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, 2.7 x 3.2mm, 0.5 m
- D-M9B - 0.15 mm?; 2-zytowy (brazowy, niebieski)\

3-zytowy (brazowy, czarny, niebieski)
Uwaga: Ogolne parametry techniczne czujnikéw potozenia - patrz str. 3/25-3.

- D-M9N, D-M9P - 0.15 mm?

o Diugos$¢ kabla [m]
gf“.’”"f 0.5 1 3 5
preustielil 6 ™M | o @
D-M9NW [ J [ ]
D-MO9NWV [ J [ ]
D-M9PW [ J [ ]
D-M9PWV [ J [ ]
D-M9BW [} [ ]
D-M9BWV [ J [ ]
Schemat ideowy
D-M9NW (V)
N ., DC(+)
,_K]—:O brgzowy
g wy
§ g E czarny
5% :
g H
‘5 DC()
............................ niebieski
D-M9PW (V)
PTTTTIIT g 1 DC(+)
. brazowy
kx| oy
5% ! czary
8 :
E DC ()
........................... ' niebieski
D-M9BW (V)
TTTTTTTTmmmmmsommsesoos T WY ()
H P—° brazowy
3 i
35 :
£ w
g ;
oWy ()
"""""""""""""" niebieski
Wskaznik stanu - dziatanie
ZAL
WYL

Zakres pracy

H H
| Wskazanie

H H
iczerwone, zielone czerwone;

\ Optymalny punkt pracy

strona 3/25-68

Masa czujnikéw potozenia (9]
Model D-MINW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5 8 8 7
Diugos$¢ kabla 1 14 14 13
przytaczeniowego [m] 41 41 38
68 68 63
Wymiary [mm]

D-M9NW/D-M9PW/D-M9BW

Wkret M2.5 x 4 ¢

Wkeret dociskowy z przecieciem

Wskaznik stanu
26

Wkret M2.5 x 4 ¢

D-M9NWV/D-M9PWV/D-M9BWV

Wskaznik stanu

2

Wkret dociskowy z przecieciem

32 “,‘
<

"N [ten

500 (1000) (3000) (5000)

b
o

o
P

e

(
T T

T
6 _| Potozenie optymalnego punktu

22 |

pracy

500 (1000) (3000) (5000)

O
2

« @

6 _| Potozenie optymalnego punktu pracy
20




wskazaniem mocowane bezposrednio

I Wodoodporne czujniki elektroniczne z 2-kolorowym

D-M9BAL

Kabel zatopiony

Wodoodporny

N ol
) C
o Diugos$¢ kabla [m]
il 0.5 1 3 5
polozenia | ) | v | O | @
D-M9BAL [ ]
A Uwaga

Wytyczne bezpieczenstwa

Przed zastosowaniem ptynéw chtodzacych innych
niz na bazie wody nalezy zasiegna¢ opinii SMC.

Schemat ideowy

Parametry techniczne

C€

PLC: Sterownik

D-M9BAL (ze wskaznikiem stanu)

Diugosci kabla - patrz str. 3/25-3

Symbol zaméwieniowy

D-M9BAL

Spos6b podtgczenia

2-przewodowe

Typ wyjscia

Zastosowanie

przekaznik 24 VDC, PLC

Napiecie zasilania

Pobér pradu

Napiecie obcigzenia

24 VDC (10 — 28 VDC)

Prad obcigzenia

25-40mA

Wewn. spadek napigcia

=4V

Prad uptywu

<0.8mA przy 24 VDC

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona
optymalny punkt pracy = dioda zielona

Kabel przytaczeniowy — kabel w ostonie izolacyjnej z winylu olejoodpornego, @ zewnetrzna 2.7 x 3.2 mm;
0.15 mmg2; 2-zytowy (brgzowy, niebieski); 3 m.

Kable o dtugosci 0.5, 1 i 5 m sg wykonywane na zaméwienie

Uwaga: Ogoélne parametry techniczne czujnikbw potozenia - patrz str. 3/25-3.

Masa czujnikéw potozenia )
Model D-M9BA
0.5 7
Dtugos¢ kabla 1 13
przytgczeniowego [m] 3 38
63
Wymiary [mm]

WY (+)
! brazowy
= H
7%
o
34 ~
N
[}
Lo WY ()

...........................

niebieski

Wskaznik stanu - dziatanie
ZAt

Zakres pracy | : : WYL

' H
H H

1 Wskazanie H H
iczerwone, Zzielone ;czerwone;

\ Optymalny punkt pracy

Wkret M2.5 x 4
(wkret dociskowy z przecigciem)

Wskaznik stanu

T g £

@ ~
o 24 o
\500 (1000) (3000) (5000)
o~
o
o~
B ]
« ) ! 1) ——rrrme——
= —
6 |Potozenie optymalnego

punktu pracy
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System dostrajanych
czujnikow potozenia

D- 17K/D-

C€

- ~ ,—Dwa rézne wykonania—
Duzy przedmiot czujnika potozenia

Mocowane bezposrednio

Sredni przedmiot D-Y7K

nﬂ

zakoriczonym gniazdem wtykowym typu e-con.
Brak przedmlotu Pozostate parametry: stopieni ochrony IP67,
\ wskazniki diodowe czerwony i zielony. j

- _..—'ﬂ.m
Maty przedmiot 1 ’
il Mocowane na szynie
D-F7K
Standardowy czujnik dostarczany jest z kablem dtugosci 3 m

\ J

Wzmacniacz
D-RPK Sygnat wyjsciowy typu PNP

D-RNK Sygnat wyjsciowy typu NPN  \\7y D i
L

Stosowany do przekaznika lub programowalnego
sterownika logicznego (PLC)

Napiecie zasilania 12 do 24 VDC

Prad pobierany max. 40 mA

Wewnetrzny spadek napigcia max. 1,5 V

Czas odpowiedzi max. 1 ms

Standardowa dtugo$¢ kabla 3 m

~——— Przykiady ~

Pomiar wykonanych T
otwordéw N

Pomiar wysokosci | ¢ stosowane do wielu » dwa sposoby mocowania

przedmiotow sitownikow i napedow wzmacniacza
oba czujniki pasujg do wielu sitownikow na szynie DIN lub bezposrednio wkretami
i napedéw bez oddzielnej ptyty adaptacyjnej

e prosta instalacja e IP 67 (czujnik)

za posrednictwem ztgczy typu e-con stopiert ochrony wzmacniacza IP 40

strona 3/25-70
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Czujniki

Czujniki potozenia dostrajane

D-

mocowane bezposrednio

P

mocowane na szynie

& Ny

Wzmacniacz )
)
!
-
| |
1 @
Schemat ideowy
Czujnik
D-LI7K
Uktad Vsw (brazowy)
przeta-
czajacy
GND [Masa] (niebieski)
Czuppk [ © SOUT1 [Wyjscie 1 czujnika] (czarny)
detekcji | o SOUT2 [Wyjécie 2 czujnika] (biaty)

Wzmacniacz

/7K/D-

Parametry techniczne

Czujnik

C€

Model

D-F7K

D-Y7K

Sposob mocowania

na szynie

bezposrednio

Wzmacniacz

D-RNK, D-RPK

Wskaznik stanu

zakres pracy = dioda czerwona

optymalny punkt pracy = dioda zielona

Przytacze elektryczne

kabel zatopiony

Kabel

winyl olejoodporny, $rednica zewn. 3.5 mm, 0.14 mm2,
4-zytowy, dtugo$¢ 3 m z jednym ztgczem typu e-con Ywaga)

Odpornos¢ na udary

980 m/s®

Opornosé¢ izolacji

50 MQ (500 VDC)

Wytrzymatosé izolacji

1000 VAC przez 1 min. migdzy przewodem a korpusem

Zakres temp. otoczenia

—10 do 60°C

Stopien ochrony

P67

Masa

58 g (z witykiem e-con)

D-RNK
Counik T . DC (+)
Zzujni ; s(brqzowy)
g Wy 1
g i (czarny)
8 LWY 2
3 % *(biaty)
. | £ DC ()
e RN " (niebieski)

Rkl : DC (+)

WY 1

} i(czarny)
L iwy2

% i(biaty)
:DC ()

Uktad gtowny

:(brazowy) +
: =12do24

-TvDC

I R niebieski)

Uwaga) Wtyk e-con nie jest zamontowany na kablu, jest zatgczony osobno do samodzielnego montazu

Wzmacniacz
Model D-RNK D-RPK
Stosowane czujniki D-F7K, D-Y7K
Zastosowanie przekaznik, PLC
Napiecie zasilania 12 do 24 VDC
Pobor pradu <40 mA
Sygnat wyjsciowy 2x NPN 2 x PNP
Napiecie obciazenia =28 VDC —
Prad obciazenia <80 mA
Wew. spadek napigcia <15V
Prad uptywowy <1mA
Czas reakcji <1ms

Wskaznik stanu

READY: czerwona dioda $wieci po osiggnieciu potozenia detekcji

OUT1: zielona dioda, gdy jest zatgczone wyjscie 1
OUT2: pomarariczowa dioda, gdy jest zatgczone wyjscie 2

Przytacze
do czujnika wiyk e-con
Przytacza
elektryczne Zasilanie .
P kabel zatopiony
i wyjscia
Kabel winyl olejoodporny, $rednica zewn. 3.5, 0.14 mm2, 4-zytowy, dtugo$¢ 3 m

Odpornos$é na udary

98 m/s?

O
:
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D' D? K/D'R l:‘ K Czujniki potozenia dostrajane

Wymiary

Czujniki
D-F7K

D-Y7K

Wzmacniacz
D-RLCIK

strona 3/25-72
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Informacja

1

Montaz ztgcza wtykowego/obstuga przytacza DIN

Montaz miniaturowego ztagcza wtykowego

D-A73C, D-A80C, D-J79C
D-C73C, D-C80C, D-H7C

Wypukly klin na sciance gniazda wtykowego ztgcza miniaturowego
wprowadzi¢ w wybranie w przytaczu czujnika i nasung¢ gniazdo
wtykowe na kotki stykowe w czujniku az do oparcia sie tulei gniaz-
da wtykowego o krawedz przytgcza w czujniku. Nakreci¢ nakretke
mocujacg na przytacze czujnika. (Nie dokreca¢ szczypcami.)

O
2

Obstuga przytacza DIN (D-A44/A44A/A44C)

Podtaczenie

1. Poluzowa¢ $rube mocujaca i $ciggngé przytagcze wtykowe z
kotkdw stykowych czujnika.

2. Wyja¢ srube mocujaca, a nastepnie, za pomocg wkretaka wtozo-
nego w wybranie we wktadce z zaciskami, oddzieli¢ wktadke z
zaciskami od ostony przytacza.

3. Podtgczyé przewody do odpowiednich zaciskéw, zgodnie ze
schematem okablowania.

4. Standardowo na koricowkach przewoddw obciskane sg tulejki
kablowe. Nalezy zwr6ci¢ uwage na prawidtowy dobér stosowa-
nych tulejek, aby zapewni¢ witasciwe zamocowanie przewodow
w zaciskach.

Sposoéb podigczenia przewodow

AC: Podtacz przewody do zaciskéw 1i 2
2]| DC: Podtgcz przewod (+) do zacisku 1,
a przewdd (-) do zacisku 2.

Sruba mocujaca

i

Sruba mocujaca

Nakretka dociskowa

Uszczelka dtawnic

Zmiana kierunku doprowadzenia kabla

Oddziel wktadke z zaciskami od ostony przytacza. Obré¢ ostone,
ustawiajgc jg w wymaganym kierunku (4 mozliwe ustawienia
ostony co 90 stopni) aby zmieni¢ kierunek doprowadzenia kabla.

Uwaga

Podczas tgczenia lub odfgczania przytgcza, nalezy utrzymywaé
przytacze w potozeniu prostopadtym do kotkdéw stykowych.
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Mocowanie | ustawianie czujnika potozenia

Spos6b mocowania: mocowanie taSma

A\ Uwaga

1.Podczas montazu czujnika potozenia $rube mocujaca nalezy do-
kreca¢ odpowiednim momentem.
2. Tasme montazowa umiesci¢ prostopadle do tulei sitownika.

S o] b

b—
I ]

Mocowanie prawidtowe Mocowanie niewtasciwe

<Stosowane czujniki potozenia>

Czujniki kontaktronowe ... D-B53, D-B54, D-B64
D-B59W

..... D-G59, D-G5P, D-K59, D-G5BAL
D-G59W, D-G5PW, D-K59W
D-G59F
D-G5NTL

Czujniki elektroniczne

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

Czujnik potozenia

Sruba mocujaca
czujnik potozenia

Tasma montazowa

1.Tadme montazowa umiesci¢ na tulei sitownika w miejscu, w
ktérym ma by¢é zamocowany czujnik potozenia.

2.Czes¢ czujnika potozenia z otworem do mocowania umiescic
miedzy otworami tasmy mocujace;j i ustawi¢ osiowo otwér czujni-
ka z otworami tasmy mocujgce;.

3.Srube mocujaca czujnik potozenia przetozyé przez otwédr (nie
gwintowany) w tasmie montazowej oraz otwér do mocowania w
czujniku, az do nagwintowanego otworu na drugim koncu tasmy
montazowej, a nastepnie Srube lekko wkreci¢ w ten otwor.

4. Przesuna¢ czujnik wraz z tasma mocujaca do potozenia detekgciji,
sprawdzi¢, czy ustawienie czujnika potozenia jest wtasciwe i dokre-
ci¢ srube mocujaca, aby zabezpieczy¢ czujnik przed zmiang poto-
zenia. (Moment dokrecania $ruby M4 powinien wynosi¢ 1-1,2 Nm).

5. Aby zmieni¢ potozenie detekcji nalezy lekko poluzowa¢ $rube mo-
cujaca i powtodrzy¢ czynnosci wg punktu 4.

Symbole zaméwieniowe tasm montazowych

do czujnikéw potozenia (lacznie ze Sruba mocujaca)

Srednica ttoka [mm

Sitownik 20 [ 25 [ 32 | 40 | 50 | 63 | 80 [100
BA2 | BA2 | BA2 | BA2

C75, C85 -020|-025/-032|-040| " | T | T | T
MGG BA | BA | BA BA |BA-06|BA-08(BA-10
mae -01|-02|-32 SUTEE —
CDLG1 BA = T - T -1 =
—04[BA | BA |BA |BA

co2 - 7| - 05 | -06 | -08 | -10
RHC, MLGC, REC _ |BA-01|BA-02[BA32 S B e R
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<Stosowane czujniki potozenia>

Czujniki kontaktronowe ...D-C73, D-C76, D-C80
D-C73C, D-C80C

Czujniki elektroniczne...... D-H7A1, D-H7A2, D-H7B, D-H7BAL
D-H7C
D-H7NF, D-H7NW, D-H7PW, D-H7BW

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

\ / Czujnik potozenia
1]
N2

- Sruba mocujaca
g czujnik potozenia

Sruba mocujaca
czujnik potozenia

1.Tadme montazowag umiesci¢ na tulei sitownika w miejscu, w
ktérym ma by¢ zamocowany czujnik potozenia.

2.Czes$¢ czujnika potozenia z otworem do mocowania umiesci¢
miedzy otworami tasmy mocujace;j i ustawi¢ osiowo otwor czujni-
ka z otworami tasmy mocujace;j.

3.Srube mocujaca czujnik potozenia przetozyé przez otwér (nie
gwintowany) w tasmie montazowej oraz otwér do mocowania w
czujniku, az do nagwintowanego otworu na drugim koncu tasmy
montazowej, a nastepnie srube lekko wkreci¢ w ten otwor.

4.Przesuna¢ czujnik wraz z tadma mocujaca do potozenia pozycji
detekcji, sprawdzié, czy ustawienie czujnika potozenia jest wtasci-
we i dokreci¢ $rube mocujaca, aby zabezpieczy¢ czujnik przed
zmiang potozenia. (Moment dokrecania sruby M3 powinien wyno-
si¢ 0,8-1,0 Nm).

5.Aby zmieni¢ potozenie detekcji nalezy lekko poluzowaé¢ $rube mo-
cujaca i powtoérzy¢ czynnosci wg punktu 4.

Symbole zamoéwieniowe tasm montazowych
do czujnikéw potozenia (tacznie ze Srubg mocujaca)

Sit iK Srednica ttoka [mm
L{\IAL 8 [10[ 1216202532 | 40 [ 50 | 63

CDVJ3,CDVWJ5| — | — | - |- | - | =-|—=-|-=-|—-1|-

BJ2 | BJ2 | BJ2 | BJ2 |BM2|BM2|BM2|BM2
€85, C75 -008 |-010|-012|-016|-020|-025|-032|-040| ~ | —
MGG - — - - BMA2-050{BMA2-063
CDLG1 — | — | = | — |BMA2|BMA2|BMA2 BMA2—— =
MGC - | =] =] — |-020|-025|-032 ~040 BMA2-050] —
RHC,MLGC,REC| — | — | — | — - | -
RSDG T BM-050 —




Informacja 3

Mocowanie | ustawianie czujnika potozenia

Spos6b mocowania: mocowanie taSma

<Stosowane czujniki potozenia>
Czujniki kontaktronowe.......... D-AS33, D-A34, D-A44
Czujniki elektroniczne............. D-G39, D-K39

<Stosowane czujniki potozenia>
Czujniki kontaktronowe....D-A33A, D-A34A, D-A44A
Czujniki elektroniczne....... D-G39A, D-K39A

D-A3, D-G3, D-K39

Tasma montazowa

D-A4

Czujnik potozenia

Tasma montazowa

1. Poluzowa¢ $ruby mocujace z obu stron czujnika potozenia, aby
obnizy¢ zaczepy mocujace.

2. Tad8me montazowg umiesci¢ na tulei sitownika w potozeniu, w
ktérym ma by¢ zamocowany czujnik i zahaczy¢ taSme montazowg
otworami na zaczepach.

3. Lekko dokrecié $ruby mocujace na czujniku potozenia.

4. Przesung¢ czujnik wraz z taSmg montazowg do pozycji detekcji,
sprawdzi¢, czy ustawienie czujnika potozenia jest wtasciwe i do-
kreci¢ sruby mocujace po obu stronach czujnika, aby zabezpie-
czy¢ czujnik potozenia przed przesunigciem. (Moment dokrecania
$rub M5 powinien wynosi¢ 2-3 Nm.)

5. Aby zmienié pozycje wykrywania, nalezy poluzowac¢ $ruby mocu-
jace i powtorzy¢ czynnosci wedtug punktu 4.

Symbole zamowieniowe tasm montazowych

do czujnikéw potozenia (tacznie ze sSruba mocujaca)
Srednica ttoka [mm

20|25|32 /40|50 |63 |80 |100[125|140/160]|180/200

Cc92 BD1|BD1|BD1|BD1 |BD1|BD1 BST|BS1BST

-32M-04M|-05M|-06M|-08M|-10M '31515 ‘QS‘? ;1[?9 T

Sitownik

CDL1 S N S —12M|-14M|-16M

RHC —oim|-0Mm| G2 |-0am| — | — | = | = | = | = | = | = | =

C95 — | _ [BMBIBMBIBMBIBMBIBMBIBMET — | — | — | — | —
~032| 2040 ~050 | 0631 -080| =100

Sruba mocujaca
wspornik czujnika

Czujnik potozenia

Sruba mocujaca
zujnik potozenia

1. Dokreci¢ sruby mocujgce wspornik czujnika z obu stronach czujni-
ka potozenia.

2.Tasme montazowg umiesci¢ na tulei sitownika, w potozeniu, w
ktérym ma by¢ zamocowany czujnik. Cze$¢ czujnika potozenia z
otworami do mocowania umiesci¢ migedzy odgietymi koricami
tasmy montazowej i ustawi¢ osiowo otwory mocujgce czujnika z
otworami w tasmie montazowej.

3. Sruby mocujace czujnik ptozenia przesunaé przez otwory w zakon-
czeniach taSmy montazowe;j i lekko wkreci¢ w gwintowane otwory
w czujniku pofozenia, mocujgc tasme montazowg do czujnika.

4.Przesuna¢ czujnik wraz z taSma montazowa do pozycji detekc;ji,
sprawdzi¢, czy ustawienie czujnika potozenia jest wtasciwe i do-
kreci¢ $ruby mocujace czujnik, aby zabezpieczy¢ czujnik przed
zmiang potozenia. (Moment dokrecania $ruby M5 powinien wyno-
si¢ 2-3 Nm).

5.Aby zmieni¢ pozycje wykrywania, poluzowa¢ wkrety mocujace
czujnik potozenia i powtérzy¢ czynnosci wedtug punktu 4.

Symbole zaméwieniowe tasm montazowych

do czujnikéw potozenia (lacznie ze Sruba mocujaca)
Srednica ttoka [mm]

20 25 32 40

BM3-025 | BM3-032 | BM3-040

Sitownik

CDM2, CDBM2, CDLM2 | BM3-020
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Informacja 4

Mocowanie | ustawianie czujnika potozenia

Rodzaj mocowania: mocowanie na szynie

<Stosowane czujniki potozenia>
Czujniki kontaktronowe
Czujniki elektroniczne ......ccccceeeenn

............... D-A72, D-A73, D-A80, D-A72H, D-A73H, D-A76H, D-A80H, D-A73C, D-A80C, D-A79W
D-F79, D-F7P, D-J79, D-F7NV, D-F7PV, D-F7BV, D-J79C, D-F79W, D-F7PW, D-J79W,

D-F7NWV, D-F7BWV, D-F79F, D-F7BAL, D-F7NTL

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

Sruba mocujaca (M3 x8) %

Czujnik potozenia

Nakretka mocujaca (M3)

Szyna montazowa

Sruba mocujgca

Nakretka mocujgca czujnik

)
@

)

:

Sruba mocujgca (M3 x 8)

Nakretka mocujaca m/
\ J
/
\ Q

Sruba mocujgca /%

T

Element dystansowy

Nakretka mocujgca = -7

N

ktérej ma byé zamocowany czujnik potozenia.

2. Wypukty klin na uchwycie montazowym czujnika potozenia wprowa-
dzi¢ do rowka szyny montazowej i ustawic¢ otwér w uchwycie czujni-
ka nad otworem nakretki mocujacej. (Seria CDQ2: wypukty klin na
uchwycie montazowym czujnika potozenia wprowadzi¢ do rowka
szyny montazowej za posrednictwem elementu dystansowego).

. Nakretke mocujaca przesung¢ w szynie montazowej do pozycji, w 3. Wsuna¢ $rube mocujgcg czujnik potozenia do otworu w ramieniu mon-

tazowym i wkreci¢ jg lekko w nakretke mocujaca.

4.Przesung¢ czujnik wraz z nakretkg montazowg do pozycji detekdji,
sprawdzi¢, czy ustawienie czujnika potozenia jest wasciwe i dokrecié
Srube mocujaca czujnik, aby zabezpieczy¢ czujnik przed zmiang poto-
zenia. (Moment dokrecania Sruby M3 powinien wynosi¢ 0,5-0,7 Nm).

5. Aby zmieni¢ pozycje wykrywania, poluzowaé $rube mocujgcg i powto-
rzy¢ czynnosci wedtug punktu 4.

Symbole zaméwieniowe zestawéw mocujacych czujniki potozenia (zawieraja nakretke, sruba i element dystansowy)

q . Srednica ttoka [mm]

SLIS 12 16 20 25 32 40 50 63 80 | 100 | 125 | 140 | 160
cbQ2 BQ-1 | BO-1 | BO-1 | BQ-1 | BQ-2 | BQ-2 | BQ-2 | BQ-2 | BQ-2 | BQ-2 | BQ-2 | BQ-2 | BQ-2
MDU — — — |BMU1-025 BMU1-025 BMU1-025 BMU1-025 BMU1-025|  — _ _ _ _
RSDQ - - BO - - - - - -
MK, MK2 _ — | BQ-t BQ-2 _ _ — _ —
b, B —— BQ-2 | BQ-2 BQ-2 —— = = = =
CXT _ _ - - Z Z _ Z _ Z _
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Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

Rodzaj mocowania: mocowanie na sciggach

<Stosowane czujniki potozenia>

Czujniki kontaktronowe.....D-A53, D-A54, D-A56, D-A64, D-A67,
D-A59W

Czujniki elektroniczne ....... D-F59, D-F5P, D-J59, D-J51, D-F5BAL,
D-F59W, D-F5PW, D-J59W, D-F59F,
D-F5NTL

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

%\Sruba mocujaca M4

Uchwyt czujnika potozenia

~
wwa
|

Whkrety ustalajgce

(M4) z gniazdem
szesSciokatnym

1. Czujnik potozenia umocowac¢ na klamrze montazowej za pomocg
Sruby mocujgcej (M4).

2. Klamre montazowg umiesci¢ na $ciggu sitownika i ustawi¢ czujnik
w pozycji detekcji. Dokreci¢ wkrety ustalajgce, aby zabezpieczyé
czujnik potozenia przed przesunieciem. (Zapewnié, aby czujnik
przylegat do powierzchni sitownika).

3. W przypadku zmiany pozycji detekcji nalezy poluzowaé wkrety
ustalajgce, przesung¢ czujnik do wymaganego miejsca detekciji i
ponownie dokreci¢ wkrety ustalajgce aby zamocowa¢ czujnik na
$ciggu sitowniku. (Moment dokrecania wkretow M4 powinien wy-
nosi¢ 1-1,2 Nm).

Symbole zaméwieniowe elementéw mocujacych czujnik potozenia
(zawieraja klamre montazowa, Srube mocujaca i wkrety ustalajace)

: ; Srednica ttoka [mm]

Stownik =25 126750 163 | 80 [100]125]140]160]180]200
co2 3)2 BT | BT |BT |BT|BT prog — |BT| _ | _
B 231-04|-04|-06 |08 |-08 i 16
C95 BT-03[BT-03/BT-05BT—05/BT-06[BT—06|BT-08 — |BT-16| — |BT-16

O

SVC.

<Stosowane czujniki potozenia>
Czujniki kontaktronowe...D-A33C, D-A34C, D-A44C
Czujniki elektroniczne...... D-G39C, D-K39C

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

D-A3*

Sruba mocujgca czujnik potozenia

g (z gniazdem szesciokgtnym) M5
E

| Czujnik potozenia

Sruba mocujgca wspornik
montazowy (z gniazdem
szesciokatnym) M5 x 12

Wspornik montazowy A

~ A
4 'e
Uchwyt
montazowy B,

Sruba mocujgca czujnik
potozenia (z gniazdem
szesciokatnym) M5

D-A4*

Czujnik potozenia
Sruba mocujgca wspornik
montazowy (z gniazdem
szesciokagtnym) M5 x 12

Wspornik montazowy A

1.Wsporniki montazowe (A) zamocowa¢ na czujniku potozenia za
pomocg $rub mocujgcych wspornik.

2.Czujnik ze wspornikami umiesci¢ na Sciagu sitownika i ustawi¢ go
w pozycji montazu.

3. Uchwyty montazowe (B) podtozyé od dotu $ciggu i przykrecic¢ je do
wspornikow czujnika, lekko dokrecajac sruby mocujace czujnik na
Sciggu sitownika.

4.Przesung¢ czujnik wraz z elementami mocujgcymi wzdtuz Sciggu
do pozycji detekcji, dokreci¢ sruby mocujace, aby zabezpieczy¢
czujnik potozenia przed przesunigciem. (Moment dokrecania $rub
M5 powinien wynosi¢ 2-3 Nm).

5.Aby zmieni¢ pozycje detekcji nalezy poluzowa¢ sruby mocujgce
czujnik i powtérzyé czynnosci wedtug punktu 4.

Symbole zaméwieniowe elementéw mocujacych czujnik potozenia

(zawieraja wsporniki, uchwyty i sruby)

. . Srednica ttoka [mm]
Soule 40 | 50 | 63 | 80 | 100
BA3 | BA3 | BA3 | BA3 | BA3
CDA2, CDBA2, CDV3, CDVS1, CDLY, CNA| “0,40 | “0m0| 083|080 | 100
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Informacja 6

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

Rodzaj mocowania: mocowanie bezposrednie

<Stosowane czujniki potozenia>
Czujniki kontaktronowe............. D-90 / 97, D-90A / 93A

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

Czujnik potozenia

Wskazédwka: wkret mocujacy
czujnik poprzez uchwyt mon-
tazowy dokrecaé momentem
w zakresie 0,5-0,6 Nm.

N

Wkretak

Wkret ustalajgcy Czujnik

potozenia

Wskazéwka: do dokrecania
wkreta ustalajgcego czujnik
potozenia nalezy stosowac
wkretak o Srednicy chwytu 5
do 6 mm. Moment dokreca-
nia érub ustalajgcych powi-
nien wynosi¢ 0,1-0,2 Nm.

é Uchwyt montazowy
\ﬁ ﬁ Wkret mocujgcy

<Stosowane czujniki potozenia>

Czujniki kontaktronowe....... D-E73A / E7T6A / ES80A

Czujniki elektroniczne.......... D-M5N / M5P / M5B
D-M5NW / M5PW / M5BW
D-M5NTL / M5PTL

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

/ Wkret mocujgcy
M2.5%10 (D-E7XA, E8XA)
M2.5%12 (D-M5, M5XW,M5XT)

1. Nakretke mocujaca wsuna¢ w rowek montazowy i umiesci¢ w po-
zycji, w ktérej ma byé zamontowany czujnik potozenia.

2. Wypukly klin na korpusie czujnika potozenia wprowadzi¢ do rowka
montazowego i ustawi¢ otwér czujnika nad nakretkg mocujgca.

3. Wsuna¢ wkret w otwor czujnika potozenia i lekko wkreci¢ go w na-
kretke mocujaca.

4. Po sprawdzeniu prawidtowos$ci ustawienia czujnika w pozycji de-
tekciji, dokreci¢ wkret, aby zabezpieczy¢ czujnik potozenia przed
przesunieciem. (Moment dokrecania wkretu M2,5 powinien wyno-
si¢ 0,1-0,2 Nm).

Symbole zamdéwieniowe elementéw mocujacych
czujnik potozenia (zawieraja nakretke i wkret)

Symbole zaméwieniowe elementéw mocujgcych i i Srednica_ttoka [mm]
czujnik potozenia (zawierajg uchwyt montazowy i wkret) Sitownik 25 32 40
Srednica_ttoka [mm] ML1 [ M2.5X12 [ BMY2-025 | BMY2-025 | BMY2-025

Sitownik

6 10 15 16 20 25 32

CDJP-XD BP-1 | BP-1 | BP-1

(¢]»]V) BU-1 | BU-1 - | BU-1|BU-1|BU-1|BU-1

<Stosowane czujniki potozenia>
Czujniki kontaktronowe...D-A90 (V) / A93 (V) / A96 (V)

Czujniki elektroniczne......D-M9N (V) / M9P (V) / M9B (V) / MONW (V)

/ MOPW (V) / M9BW (V) / M9BAL

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

6} Wkret ustalajgcy

| s

Czujnik potozenia

Wskazéwka: Do dokrecania wkreta ustala-
jacego czujnik potozenia nalezy stosowaé
wkretak o $rednicy chwytu 5 do 6 mm.
Moment dokrecania $rub ustalajgcych po-
winien wynosi¢ 0,1-0,2 Nm.
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<Stosowane czujniki potozenia>

Czujniki kontaktronowe....... D-Z73 / 276 / Z80

Czujniki elektroniczne.......... D-Y59:/ Y695/ D-Y7P (V)
D-Y7NW (V) / Y7PW (V) / Y7BW (V)
D-Y7BAL

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

Wskazéwka: do dokrecania wkreta
mocujgcego  czujnik  potozenia
nalezy stosowa¢ wkretak o $redni-
cy chwytu 5 do 6 mm. Moment do-
krecania wkreta mocujgcego powi-
nien wynosi¢ 0,05-0,1 Nm. Po wy-
czuciu oporu wkret nalezy dokreci¢
jeszcze o kat 90°.

R‘J Wkret mocujacy
i /M25x4

1.Czujnik potozenia wsung¢ w rowek montazowy, ustawi¢ w wyma-
ganej pozyciji i lekko dokreci¢ wkret mocujacy.

2. Sprawdzié poprawno$é potozenia punktu detekcji czujnika i dokre-
ci¢ wkret mocujacy, aby zabezpieczy¢ czujnik potozenia przed
przesunieciem.

3. Aby zmieni¢ pozycje detekcji, nalezy poluzowa¢ wkret mocujacy,
ustawi¢ czujnik w nowym potozeniu, lekko dokreci¢ wkret mocujacy
i powtorzy¢ czynnosci wedtug punktu 2.

SVC.



Informacja 7

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

Rodzaj mocowania: mocowanie bezposrednie

<Stosowane czujniki potozenia>
Czujniki elektroniczne..... D-P5DWL

Mocowanie i ustawianie czujnika potozenia

Sruba z tbem z gniazdem
sze$ciokgtnym mocujgca
wspornik montazowy M3 x 14 \i

X

Podktadka sprezysta (pod M3)
Wspornik montazowy
~

Ptytka mocujgca
z otworami
gwintowanymi

Wkret z tbem z rowkiem
krzyzowym M3 x 16

z podktadka sprezystg
mocujacy czujnik potozenia

1. Za pomocg $rub wiozonych od gory w otwory wspornika lekko przykrecié
wspornik montazowy do ptytki mocujacej.

2. Wsung¢ nakretke mocujgca wraz ze wspornikiem montazowym w rowek
montazowy na korpusie sitownika i umiesci¢ wspornik w pozycji, w ktorej
ma by¢é zamontowany czujnik potozenia.

3. Wkrety mocujgce czujnik potozenia przewlec przez otwory w Kkorpusie
czujnika i lekko przykreci¢ nimi czujnik do wspornika montazowego.

4, Sprawdzi¢ poprawno$¢ potozenia punktu detekcji i dokreci¢ sruby mocu-
jace wspornik oraz wkrety mocujace czujnik, aby zabezpieczy¢ czujnik
przed przesunieciem. (Moment dokrecania powinien wynosi¢ 0,5-0,7 Nm.)

Symbole zaméwieniowe elementéw mocujacych czujnik potozenia
(zawieraja wspornik, ptytke, sSruby i wkrety)

Srednica tloka [mm]
40 50 63
MK, MK2 BQP1-050 BQP1-050 BQP1-050

Sitownik
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Masa czujnikow potozenia

Czujniki mocowane tasma ql
Model Dtugosc¢ kabla
czujnika Typ
pofozenia 0.5m 3m brak
D-C7 2-przewodowy 9 46
D-C8 3-przewodowy 10 50
>
3 D-C73C 14 53 -
S D-C80C
£ D-B
g S 22 78 -
s D-B6
o D-B59W 20 76 -
£ D-A3 - - 116
&) D-A4 - - 114
D-A3x A
- - 110
D-A44A
2-przewodowy 11 50 -
> D-H7 3-przewodowy 13 57 -
B 4-przewodowy | 13 56 -
5 D-K5 2-przewodowy 18 68 -
x
3-przewodo! 20 78 -
s D-G5 [P owacoly
~ 4-przewodowy 20 74 —
= D-% 39 - - 116
3 D-X 39A - - 110
D-H7C 15 54 -
Czujniki mocowane na szynie (9]
Model Diugos¢ kabla
czujnika Typ ———
potozenia 0.5m 3m
; D-A7 / A7xH 2-przewodowy 10 47
~ 8 D-A8 / ASOH 3-przewodowy| 11 52
c o
S & D-A73
3£ C 12 54
Og D-A80C
° D-A79W 11 53
D-J7 2-przewodowy 11 50
= ge 3-przewodowy | 13 57
§ ® O D-F7 4-przewodo 13 56
O3 € P W
D-J79C 13 52
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Czujniki mocowane na sciggach gl
Model Dtugosc¢ kabla
czujnika Typ
pofozenia 0.5m 3m brak
- 2-przewodo!
D-A5 p! wy o4 80 _
D-A6 3-przewodowy
D-A59W 25 80 -
g’ 240 - - 162
2 @50 - - 166
£ D-A3%C 063 - - 184
©
*CE) 280 - - 210
j @100 - - 232
:g. 240 - - 160
3 250 - - 164
D-A44C 263 - - 182
280 - - 208
2100 - - 230
'é é > D-J5 2-przewodowy | 21 71 -
§% N D-F5 3-przewodowy | 23 81 -
O < 4-przewodowy | 22 77 -
Czujniki do mocowania bezposredniego (]
Model Diugos¢ kabla
czujnika Typ
potozenia 0.5m 3m
2-przewodo 7 35
2 D-A9 / A9V P W
5 3-przewodowy 8 41
g D-9 5 23
s D-9% A 9 47
S D-E7XA 2-przewodowy | 10 47
% D-E8X A 3-przewodowy 11 55
g D-z7 2-przewodowy 9 49
© D-z8 Sprzewodowy | 10 55
1 2-przewodowy 9 50
kolor |3. 10 53
D-YX 3-przewodowy
2 2-przewodowy 11 54
g‘ kolory |3.przewodowy | 11 54
o
= 2-przewodo 14 53
S D-M5 preewodowy
£ 3-przewodowy | 16 60
% D-Y7BA 54
.—é 1 2-przewodowy 7 38
'g D-Mox kolor | 3-przewodowy 8 4
2 2-przewodowy 7 38
kolory |3.przewodowy| 8 41
D-M9BA - 38






