Sitownik z przesuwng platforma

Seria CXT

012, 16, 920, 925, 232, 240

Sposo6b zamawiania

Sitownik z platformql

CXT M|[20-100

B

Typ prowadnic stotu

M | Prowadnice $lizgowe
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Sruba nastawcza
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Z 2 amortyzatorami

BS

Z 1 amortyzatorem

Stosowane czujniki potozenia tloka (Parametry techniczne - patrz rozdziat ,,Czujniki potozenia ttoka”).

R U S Napigcie pracy Montaz bezposredni| Montaz na szynie myPa{ggg,ﬁév‘;ggE* [m]
VSKaZNIK n
Typ specjalna |elektryczne| stanu | (typ wyjscia) DC AC 212 do 940 952, 540 05| 3 S — | Zastosowanie
Prostopadie | Osiowe | Prostopadte | Osiowe | (=) | (L) | (2) | (N)
g ey | — | 5V — | A96V | A96 — |A76H | @ | @ | — | — |weysilnd —
2 — | — [ 200v | — — | A72 [AT2H | @ | @ | — | —
o kabel tak
i zatopiony 12V 100V — — A73 | A73H | © | ® | ® | — _
g _ A93V A93 — — e o | — | — przekazniki,
g nie | 2-przewodowe o4y 5V, 12V| <100V | A90V A90 A80 ASOH | @ | @ | — | — [ikadyscaong PLC
x vk tak 12V — — — A73C — ® e o o —
w
=) Y i 5v,12v| <2av | — — |asoc| — [ @[ @ @ | @ [ysuame
O "R TTt™™ | zaopony | tak — | = [ =1 — |atew| — [@e[@[—[—[ —
3-przewodowe 5V, 12V — — FINV| F79 | @ | @ | O | — |ikedyscaone
(NPN) 12V MINV | MON — — | | @ | O|—| —
kabel 3-przewodowe 5V, 12V — — F7PV F7P ® | ®@ | O | — |Keadysaone
— zatopiony (PNP) M9PV | M9P — — ® 6| O] —
> — — F7BV | J79 | @ | @ | O | —
N 2-przewodowe 12v M9BV M9B — — [ B ) O | — —
< wiyk = — |Jtsc| — | o|lo@e @] @
S
% i |SPrzewodowe | _ [MONWV| MONW |F7NWV| — ® 0| O] — przekazniki,
° wskaznik (NPN) SV 12v — — — |Fiww @ | ® | O |— | | PC
; ) uklady scalong
ﬁé diagnostyczny 3-przewodowe — — — FIPW | @ | @ | O | — !
= (2-kolorowy) cabel (PNP) MOPWV| MOPW | — — e & O —
o i M9BWV| M9BW (F7TBWV| J79W —
Wodoodporn zatopiony 2-przewodowe 12v LA J O —
_ (2-IéqloroW\{{ = M9BA — FIBA | — | @ | O | —
WVJ“(';_k';gr";WngZ"e 4-przewodowe — — — FIOF | @ | @ | O | —
*Kabel przytaczeniowy 0.5m (przyktad) ABOC ** Czujniki elektroniczne oznaczone "O" sg wykonywane na zamoéwienie.
3m - (przyktad) ASOCL =+ Jesli czujniki F7BV, J79(C)(W), MOB(V), FTNWV, F79W, MOBW(V), F7TBWV, F7BA
5m (przyktad) A80CZ lub MOBA majg wspdtpracowac z przekaznikami, nalezy zasila¢ te czujniki
R N (przyktad) ABOCN napieciem 24V DC, poniewaz, przy napieciu zasilania 12V DC dziatanie czujnika
moze byc niestabilne z powodu wewnetrznego spadku napiecia.
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Sitowniki z przesuwna platforma Seria CXT

Parametry techniczne

y Czynnik roboczy Sprezone powietrze
. i Sposéb dziatania Dwustronnego dziatania
Cisnienie kontrolne 1.5 MPa
Maksymalne ci$nienie pracy 0.7 MPa"
Minimalne ci$nienie pracy 0.15 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika roboczego -10 do +60 °C (bez zamarzania)
Predko$¢ tioka 50 do 500 mm/s
Typ prowadnicy Prowadnica z kulkami w obiegu, prowadnica slizgowa
A . Amortyzacja elastyczna (obustronna, w standardzie),
mortyzacja ; .
amortyzator uderzen (opcja)
Smarowanie Niewymagane (trwale nasmarowany)
Zakres nastawy skoku -10 mm (skok wysuwania, skok cofania: kazdy -5 mm)

* Maksymalne ci$nienie pracy przy uwzglednieniu odpowiedniej amortyzaciji.

Diuga sruba nastawcza

Jako opcja wykonywana na zamoéwienie (na koncu symbolu zaméwieniowego dodany czton ,-X138")
dostarczana moze by¢ $ruba nastawcza o zwigkszonej diugosci catkowitej, dzieki ktorej mozna
zwigkszy¢ zakres nastawy skoku. Zakres nastawy skoku - patrz tablica ponizej.

CXT[12, 16 CXT[120, 25 CXT[132 CXT[140
Zakres —26 mm —28 mm —44 mm —42 mm
(13 mm na (14 mm najedng | (22 mm najedng | (21 mm na jedng
nastawy skoku jedna strone) strone) strone) strone)

Param etry techniczne amo rtyzatora (patrz informacje o amortyzatorach uderzei)

Model CXTO2 | oxtozo | cxroas | XTO R
Amortyzator uderzen RB0806 RB1007 RB1411 RB2015
Maks. energia pochtaniana [J] 2.94 5.88 14.7 58.8
Skok [mm] 6 7 11 15
Maks. predkos$¢ uderzenia 0.05do 5 m/s

Maks. czestotliwosé pracy® [cykli/min] 80 70 45 25
Temperatura otoczenia —10 do 80°C

Sila rozprezona 1.96 4.22 6.86 8.34
sprezyny [N] | gcignieta 4.22 6.86 15.30 20.50
Masa [g] 15 25 65 150

*TPodane wartosci dotycza warunku, gdy podczas jednego cyklu pochtaniana jest energia o wartosci maksymalnej.
Czestotliwo$¢ pracy moze by¢ zwigkszona odpowiednio do poziomu energi pochtanianej.

Teoretyczna sita na ttoku

[N]
@ ttoka | Kierunek | Powierzchnia Cisnienie pracy [MPa] WYS. COF.
[mm] ruchu tioka [mm?] 0.3 0.5 0.7 -— —
12 L..Cof | 848 | 25 | 42 | 59 EE
Wys. 113 34 57 79 ]
16 o-o-Cof A1) 45 ) ] 75 106
Wys. 201 60 101 141
20 |---Cofho . 236 T 118 | 165
Wys. 314 94 157 220
25 .. Cof 378 | . m3__ ). 189 _ | . 264
Wys. 491 147 245 344
3p |- Cof | 803 | . 181 ). 302 .. 422
Wys. 804 241 40 563
40 |- ot . 1056 | __ N7 . 528 | 739 .
Wys. 1257 377 628 880

Teoretyczna sita na ttoku [N] = ci$nienie [MPa] x powierzchnia tloka [mm®]



Sitowniki z przesuwng platforma Seria CXT

Masa [kg
N
CXTM (prowadnica slizgowa)
Skok [mm]
15 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300
@ tloka [mm
12 0.85 0.90 1.02 1.13 1.25 _ _ _ _ _ _
(0.35) (0.35) (0.35) (0.36) (0.37)
16 1.18 1.24 1.39 1.54 1.68 _ _ _ _ _ _
(0.50) (0.50) (0.51) (0.52) (0.53)
20 _ 2.35 2.61 2.89 3.15 3.41 3.66 3.92 4.18 _ _
(0.85) (0.87) (0.88) (0.90) (0.91) (0.93) (0.94) (0.96)
25 _ 2.76 3.03 3.34 3.62 3.89 4.16 443 4.70 5.25 5.79
(1.09) (1.11) (1.14) (1.16) (1.18) (1.21) (1.23) (1.25) (1.30) (1.34)
32 _ 4.62 4.98 5.34 5.70 6.00 6.35 6.69 7.04 7.73 8.43
(2.06) (2.10) (2.14) (2.17) (2.21) (2.25) (2.29) (2.33) (2.41) (2.49)
40 _ 8.30 8.82 9.32 9.83 10.40 10.91 11.43 11.95 12.98 14.02
(3.71) (3.75) (3.79) (3.83) (3.87) (3.91) (3.95) (3.99) (4.07) (4.15)
CXTM (prowadnica kulkowa)
Skok [mm]
15 25 50 75 100 125 150 175 200 250 30
J tloka [mm
v 0.75 0.78 0.85 0.92 0.98 _ _ _ _ _ _
(0.41) (0.42) (0.42) (0.42) (0.43)
16 1.05 1.08 1.18 1.27 1.35 _ _ _ _ _ _
(0.57) (0.57) (0.58) (0.59) (0.60)
20 _ 2.00 2.15 2.32 2.46 2.60 275 2.89 3.03 _ _
(1.02) (1.04) (1.05) (1.07) (1.08) (1.10) (1.11) (1.13)
o5 _ 2.41 2.57 2.77 2.92 3.08 3.24 3.40 3.56 3.78 419
(1.25) (1.28) (1.30) (1.33) (1.35) (1.37) (1.39) (1.42) (1.46) (1.50)
32 _ 4.23 4.47 4.71 4.95 513 5.36 5.59 5.82 6.27 6.73
(2.26) (2.30) (2.34) (2.38) (2.42) (2.46) (2.50) (2.54) (2.62) (2.70)
40 _ 7.55 7.86 8.16 8.46 8.82 9.13 9.44 9.75 10.37 10.99
(4.31) (4.35) (4.39) (4.43) (4.47) (4.51) (4.55) (4.59) (4.67) (4.74)

Uwagi: 1) Warto$ci w nawiasach dotycza czesci ruchomych (masa czesci ruchomych sitownika zostata dotgczona).

) Podana powyzej masa nie uwzglgednia masy amortyzatoréw uderzen.

AWskazowkl bezpieczenstwa

Dziatanie

1. Nalezy przestrzegaé, aby obcigzenie sanek nie przekraczato wartosci
obliczonej w procedurze doboru modelu.

2. Sitownik nalezy mocowac¢ do eksploatacji na jego ptytach, a nie na
sankach.

3. Odstep miedzy suwakiem a ptyta na krancu skoku wynosi ok. 1 mm do
6mm. Moze to stwarza¢ zagrozenie przycisniecia palcéw. Zaleca sie
zainstalowac ostone zabezpieczajaca.

4. Na obu krancach skoku wstaw wktadke amortyzujacg w gniazdo na
czole $ruby nastawczej tak, aby stykata sig z sankami. (Odstep miedzy
ptyta a sankami powiinien wynosié¢ min. 1mm.)

Jezeli silownik bedzie pracowat bez dochodzenia do styku sanek z

wkiadka na Srubie nastawczej, ttoczysko sitownika napgdowego lub
przytaczona do niego czg$¢ (tacznik) moze ulec uszkodzeniu przez
nadmierne uderzenia, lub sanki moga kolidowac¢ z ptyta, powodujac
nadmierny hatas.

5. Jezeli uzywana jest tylko $ruba nastawcza, masa obcigzenia lub
predko$¢ przesuwu sanek jest ograniczona. Patrz punkt ,Dopuszczalna
masa obcigzenia Wa w przypadku uzycia jedynie $rub nastawczych”
str. 6.

6. Przed zastosowaniem sitownika w $rodowisku, w ktérym powierzchnie
ttoczyska i watkdw prowadnic beda narazone na wode (goracg wode),
ptyn chtodzacy, widry lub pyt, nalezy skontaktowa¢ si¢ z SMC.

7. tozyska sanek muszg by¢ okresowo smarowane. Nalezy wttoczy¢ smar
(smar litowy klasy 1 lub 2) przez smarowniczke.

Uwaga: W silowniku @12 smarowa¢ nalezy watki prowadnic.

8. Do napedu sitownika nalezy uzywa¢ sprezonego powietrza
niesmarowanego mgtg olejowa. W przypadku zdecydowania o uzyciu
powietrza smarowanego mgtg olejowa, nalezy stosowac olej turbinowy
klasy 1 (ISO VG32). (Nigdy nie mozna stosowac oleju maszynowego ani
oleju wrzecionowego.)

Montaz

1. Dla powierzchni, na ktérej sitownik ma by¢ instalowany, wymagany jest
wysoki poziom ptaskosci. Jezeli dostateczna ptaskos$¢ nie moze byé
uzyskana, nalezy przy instalacji sitownika zastosowac¢ podktadki, aby
wyréwnacé potozenie sitownika, tak aby sanki mogty przesuwac sie na
catej dlugosci skoku pod ci$nieniem réwnym minimalnemu ci$nieniu
pracy.

2. Nie mozna dopusci¢ do zarysowania ani wyztobienia powierzchni
ttoczyska sitownika napedowego, poniewaz moze to doprowadzi¢ do
uszkodzenia uszczelnienia ttoczyska i spowodowac przecieki powietrza.
Dotyczy to réwniez watkéw prowadnic.

3. Nie nalezy naraza¢ sanek utozyskowanych kulkowo na uderzenia ani na
obcigzenie nadmiernym momentem.

4. Kierunek przytaczy pneumatycznych sitownika napedowego moze by¢
zmieniany obrotowo co 90° przez odkrecenie czterech $rub mocujgcych
sitownik do ptyty. Po zmianie kierunku przytaczy, nalezy sprawdzi¢
dziatanie sitownika przy minimalnym cisnieniu pracy.

5. Przewody pneumatyczne przed instalacjg nalezy przedmucha¢, aby
zapobiec przedostaniu sie pytu lub drobin do wnetrza sitownika.

6. Potozenie zabudowy $ruby nastawczej i amortyzatora uderzen nie moze
by¢ zamienione ze wzgledu na ograniczenie narzucone przez kotek
zderzakowy dla amortyzatora uderzen, ktéry jest umieszczony w
korpusie sanek. Aby odwrdci¢ potozenie, nalezy skontaktowac sig z
SMC.

Obstuga amortyzatora uderzen

1. Amortyzatory uderzen serii RB (produkowene przez SMC) moga
pochtania¢ energie kinetyczng w szerokim zakresie, bez potrzeby
regulacji ustawien. (Nie jest przewidziana zadna $ruba nastawcza.)

2. Sruba w dnie korpusu amortyzatora uderzen nie jest $ruba nastawcza,.
Tej sruby nie nalezy w zadnym przypadku odkrecaé, poniewaz moze to
spowodowaé wyciek oleju (obnizenie osiagow).

3. Nie mozna dopusci¢ do zarysowania powierzchni ttoczyska
amortyzatora uderzen, poniewaz moze to wptyna¢ na trwato$é
amortyzatora uderzen lub doprowadzi¢ do niepetnego wysuwania sie
ttoczyska amortyzatora.

Patrz szczegdtowe informacje o amortyzatorach uderzen.

'\
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Seria CXT
Dobor modelu

Procedura doboru

Warunki wyjsciowe

1. Mocowanie (poziome, pochyte, pionowe)
2. Masa W [kg]
3. Cisnienie pracy P [MPa]
P 0,7 MPa
4. Predkos¢ V [mm/s]

V. 50 mm/s

hNybér typu uioiyskowania]

¢

(Wstgpny wybor @ tloka J

g

NIE , >
Sprawdzenie sumy stopnia

obcigzenia prowadnic
>0n=1

TAK @

[Obliczenie sity oporu f]

J

Obliczenie teoretyczne; si
[ natIokuyF j W]

Patrz — teoretyczna
sita na ttoku str. 3

B>0-5 Obliczenie wspétczynnika
obcigzenia w stosunku do

eoretycznej sity na tloku

fﬁ&s{l

Sprawdzenie obcigzenia
sruby nastawczej

Wyhér stosowanego modelu

bez amortyzatora uderzen

Wytyczne doboru typu prowadnic
Typ prowadnicy Wymagane warunki

e Dochodza sity udarowe i wibracje
Prowadnica slizgowa | e Duze zmiany obcigzenia
o Wymagany dtugi okres trwatos$ci

e Wysoka doktadnos¢ (cichobiezno$¢)

Prowadnica kulkowa Plynny ruch

Z _ Masa przemieszczana [W] + Moment [mn]
qn_ Maks. masa przemieszczana [Wmax] Maks. dopuszczalny moment [Mn]

Masa przemieszczana [W], zaleznie od sposobu zamocowania:

Mocowanie poziome: W
Mocowanie pochyte: Wcos8 (8: kat pochylenia, patrz rysunek ponizej)
Mocowanie pionowe: 0 (brak)

Stopien obcigzenia momentem nalezy obliczy¢ wedtug podanego powyzej wzoru
dla wszystkich rodzajéw momentu M1 do M3. Wartosci Wmax i Mn — patrz tablica
,Maksymalna masa przemieszczana i dopuszczalny moment” na nastgpnej
stronie (str. 6).

Uwaga: Nalezy przestrzega¢, aby odlegto$¢ L pomiedzy punktem ciezkosci
watkow prowadnic a punktem ciezkosci obcigzenia W nie przekraczata odlegtosci
GP miedzy osiami watkéw prowadnic podanej w tablicy ponizej. (Patrz rysunek
ponizej.) Jesli odlegtosé GP bedzie musiata byé¢ przekroczona, ze wzgledu na
nieuniknione okolicznosci, nalezy zmniejszy¢ stopien obcigzenia prowadnic jak to
podano ponizej, w celu utrzymania tej odlegtosci.

1
ZOﬂn = ——————| przy zalozeniu, ze L>GP)
(LIGP)?
N
[mm]
@ tloka 12 (16 | 20 (25 | 32 [ 40
Odlegtos¢ migdzy osiami
O O walkow p dnic GP 50 | 65|80 |90 | 110 | 130
~GP,

Mocowanie poziome: f=py X W
Mocowanie pochyte: f= y X Wcos8+Wsin6
(Patrz rysunek po prawej.)

Mocowanie pionowe: f=W

u =0.3 (prowadnica slizgowa)
u =0.1 (prowadnica kulkowa)

Nalezy okresli¢ mase przemieszczang WA, ktéra moze by¢

NIE
przenoszona przez sama $rube nastawcza.
[} I

Wybér stosowanego modelu

z amortyzatorem uderzen

4 S\VC. 4




Sitowniki z przesuwng platforma Seri

Dokladnos¢ zabezpieczenia sanek przed obrotem

a CXT

ep or ] 0 L @ tioka CXTM CXTL
=Y (prowadnica slizgowa) (prowadnica kulkowa)
£ £ £\ mml " BpBy | Br | GpeBy | or
] L _ L 12 +0.09° +0.12° +0.05° +0.05°
- = @ @ == 16 +0.08° £0.10° +0.05° £0.04°
. . . . . 20 +0.07° +0.08° +0.04° +0.03°
Kierunek wzdtuzny Kierunek przechylajacy Kierunek poprzeczny 25 20.07° 50.07° 30.04° 30.03°
32 +0.08° +0.07° +0.04° +0.03°
40 +0.06° +0.06° +0.03° +0.03°
Maks. masa przemieszczana i dopuszczalny moment
 tioka Maksymalna masa Moment
(mm) | TYPProwadnicy | przemieszczana dopuszczalny [Nm] M1 M2 M3
[kg] M1 (=M3) | M2 £\ £\ £\
12 Prowadnica $lizgowa 3 1.25 1.68 - M
Prowadnica kulkowa 0.53 0.70 /J;:)E%D/:l , o —
16 Prowadnica $lizgowa - 3.34 4.25 ~ ~ L
Prowadnica kulkowa 1.53 211 . . . o — L
—— Uwaga: Do obliczenia momentu, jako dtugos¢ ramienia przyjmuje sie
20 Prowadnica slizgowa 12 11.4 171 odlegto$é mierzona od osi walka prowadnicy (oznaczonej ,e")
Prowadnica kulkowa 5.60 7.28 Wymiar £ od osi watka prowadnicy do gérnej powierzchni sanek
25 Prowadnica $lizgowa 20 11.4 19.3 podano ponizej
Prowadnica kulkowa 5.60 8.19
3 Prowadnica $lizgowa 30 19.8 23.3 @ tioka . o 2 =2 & =Y
Prowadnica kulkowa 10.1 14.8 Wymiar £ 19.5 24 28 39.5 31 47.5
Prowadnica $lizgowa 37.3 46.2
40 - 50
Prowadnica kulkowa 21.3 27.5

Dopuszczalne obcigzenie WA samej érubx nastawcze'l
50

Gdy do zatrzymania masy przemieszczanej uzywana jest tylko
$ruba nastawcza, ze wzgledu na trwato$¢ wkiadki poliuretanowej
umieszczonej w gniezdzie na zakonczeniu $ruby oraz na drgania
i hatas powstajacy przy zatrzymaniu nalezy upewni¢ sie, czy
przemieszczana masa i predkosc¢ lezg ponizej krzywej na
wykresie zamieszczonym obok (pod warunkiem ze maksymalna
masa obcigzenia nie jest przekroczona).

W przypadku, gdy masa obcigzenia i predko$¢ znajda sie
powyzej krzywej na wykresie, nalezy uzy¢ amortyzatora uderzen
(pod warunkiem ze maksymalna masa obcigzenia nie jest
przekroczona).

/N Uwaga

W przypadku wykonania z prowadnicami kulkowymi, okres
trwatosci moze skrocic sig drastycznie, jesli podczas pracy
wystepujg uderzenia lub zostaty przekroczone momenty.
Dlatego, nawet gdy warunki podane powyzej nie zostang,
przekroczone, zaleca sie zastosowanie amortyzatora uderzen.

Maks. obcigzenie w stanie spoczynku

Jesli sitownik serii CXT stosowany jest do przemieszczania detali

odbieranych w procesach takich jak wykrawanie lub wttaczanie,
gorna powierzchnia zatrzymanych sanek obcigzana jest sitg
pionowa (patrz rysunek obok). W takim przypadku dopuszczalne
obcigzenie jest wieksze niz masa dopuszczalna, jak to pokazano
w tablicy obok.

& Uwaga

1. Nalezy upewnic sig, czy sanki zatrzymaty sie na krancu skoku.

2. Kierunek dziatania sity obcigzajgcej powinien by¢ zgodny z
centralnym punktem sanek. Sita obcigzajaca powinna dziata¢
na powierzchnie sanek, na ktérej mocowany jest przenoszony
detal, prostopadle w dét, jak to pokazano na rysunku obok.

3. Nie nalezy dopuszcza¢ do dziatania sit udarowych
(szczegolnie w przypadku prowadnic kulkowych).

4. W przypadku dziatania sit udarowych ugiecie watkow
prowadnic bedzie miato wieksza warto$¢.

45 \i
40 \
35 \
g 30 \
o \
5 25
g \
@ 20
: \
N 15 \
g 10
~
[2]
©
= 5 \_____‘___-_-—
T———
0 100 200 300 400 500
Predkos$¢ [mm/s]
[kal
J tloka CXTM CXTL
[mm] | (prowadnica slizgowa) | (prowadnica kulkowa)
12 350 60
16 500 70
20 900 125
25 900 125
32 1100 140
40 1900 170

O
<
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Sitowniki z przesuwng platformg Seria CX T

Budowa

=

CXTM/
prowadnice walcowe,
tozyska slizgowe

CXTL/
prowadnice walcowe,
tozyska kulkowe

o= '\‘
\oy

Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 | Sanki stop aluminum anodowane na twardo 16 |Amortyzator uderzen - opcja
2 |PiytaA stop aluminium anodowana na twardo 17 |Nakretka stal wyposazenie amortyzatora
3 |PiytaB stop aluminium anodowana na twardo 18 | Sruba z gniazdem szesciokatnym | stal chromowo-molibdenowa niklowana
4 |Walek prowadzacy CXTM stal twardy chrom 19 |Tuleja sitownika stop aluminium anodowana na twardo
CXTL |stalfozyskowa | hartowana, twardy chrom 20 |Pokrywa sitownika stop aluminium anodowana na biato
5 |tozysko slizgowe stal fozyskowa, stal 21 | Tiok stop aluminium chromianowany
6 | Tuleja z kulkami w obiegu - 22 |Tloczysko stal nierdzewna - @12 do 25
7 |Pierscien sprezysty stal narzedziowa niklowany stal twardy chrom | @32, 40
8 |tacznik stal niklowany 23 |Pierscien zabezpieczajacy | stal narzedziowa | powloka fosforanowo-cynkowa
9 |Pierscien taczacy stal niklowany 24 | Pierscien amortyzujacy A poliuretan
10 |Pierscien stal niklowany i chromianowany 25 |Pierscien amortyzujacy B poliuretan
11 |PierScien zabezpieczajacy | stal narzgdziowa niklowany 26 |Magnes -
12 | Sruba z gniazdem szesciokatnym | stal chromowo-molibdenowa niklowana 27 |PierScien uszczelniajgco-zgarniajacy NBR
13 |Podkitadka sprezysta drut sprezynowy niklowana 28 |Uszczelka tloka NBR
14 | Subanastawcza (z wiadka amortyzujaca) | stal, elastomer niklowana 29 |Uszczelka tulei sitownika NBR
15 |Nakretka stal niklowana
Zestaw serwisowy: Komplet zawiera uszczelki poz. 27, 28 oraz 29.
Symbol zaméwieniowy zestawu
S,yyaqe' CXTO12 CXTO16 CXTOJ20 CXTO25 CXTO32 CXTOJ40
Skok Wik CDQSB12 CDQSB16 CDQSB20 CDQSB25 CDQ2A32 CDQ2A40
Skok standardowy CQSB12-PS CQSB16-PS CQSB20-PS CQsSB25-PS CQ2B32-PS CQ2B40-PS
Skok dtugi CQSB12-L-PS CQSB16-L-PS CQSB20-L-PS CQSB25-L-PS CQ2A32-L-PS CQ2A40-L-PS

Uwaga: 1) Sitownik w wykonaniu z dtugim skokiem, od strony pokrywy, jest wyposazony w takie same czesci.
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Wymiary #12 do @25

Sitowniki z przesuwng platforma Seria CXT

Ksztalt sitownika

= 3
©
S+skok X+skok
H 4 otw. GLD przelotowe 4MM
HP pogt. @B gtebokosé C Gleb. M
Po przeciwnej stronie
HA HG 4 otw. J gt. JK LT, PA T ., (N
=
I 4 I
2 B— & |
z 5 3 85—
=
Q
{;@ €
2 - — _ _
: ot | ¢ |
G G
HT (NA) =l b
HN (maks.) L A
Q+skok
[mm]
@ tiok Skok d
°@ | standardowy’| A | B E| G|GP| H HA|HG|HN|HP | HT J JK| L |LD
[mm] fmml Slizgowa || Kulkowa
12 15,25 8.5 8 4 16 10 25 | 75 | 50 34 6 145 | 34 33 18 M5 95| 68 | 4.3
16 15,25 7.5 95| 5 18 12 29 | 65 | 65 | 40 | 65 | 16 395 | 39 21 M6 95| 75 | 5.2
20 25,50 95 | 11 65 | 25 16 36 | 85 | 80 | 46 | 9 18 441 | 45 24 M8 10 86 | 6.9
25 25,50 95 | 11 65 | 25 16 40 | 85 | 90 | 54 23 55 53 28 M8 10 86 | 6.9
@ tioka [mm] MM M | (N) |(NA) NN PA*| PB |PW | Q |QW RB RW | S T U W X Y r4
12 M4 6 8 27 M8 X 1.0 30 60 80 85 26 RB0806 175 | 96 | 13 1 77 |22 75 | 5
16 M5 8 8 27 M8 X 1.0 45 70 95 90 40 RB0806 15 103 | 13 2 92 |22 75 | 5
20 Mé 10 10 29 M10X 1.0 | 60 | 100 | 120 | 105 46 RB1007 |26 122 | 17 2 117 1295 ] 9 5.5
25 M6 10 12 50 M14X1.5 | 60 | 100 | 130 | 105 50 RB1411 22 122 | 17 2 127 1325 |11 5.5
* Wymiar PA jest umieszczony symetrycznie wzgledem wymiaru L.
Skok diugi [mm]
@ tloka [mm] Skok [mm] X Y Z
12 50,75, 100 32 75 |75
16 50, 75, 100 32 75|75
20 75, 100, 125, 150, 175, 200 41 9 9
25 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300| 44 |11 1
r
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Sitowniki z przesuwng platforma Seria CXT

Wymiary ®32, 40

Hﬂi_ﬁ:}z | Il =
[ IV I— |

4 otw. @8,7 przelotowe
pogt. 14, gtebokos¢ 8

Po przeciwnej stronie S+skok X+skok

ad

[
[
[
_/

RW

RS

(N)
7H 4 otw. M10 gt. 15
4-M8
HP Gleb. 12

12 HG .l.‘ PA T |(N)
——‘ ————— — \‘@ {} — (——W—T
- B W K g | N
Ol L P :
it i @ M20 X 1.5 I

PW
UM
7N
N
GP
Qw
PB
w

| e ~@
rien = |a—
I/ — .
= \ B72; Y—
@ T
F | HT -Gl G
(opcja)
HN (maks.) L A
(NA) Q+skok (NA)
[mm]
@ tioka Skok d q
[mm] stan[dn?rﬁowy A Sizgowa Kukowa | E F G GP | H HG | HN | HP | HT L (N) [(NA)| PA* PB |PW | Q
32 25, 50, 75, 100{ 10.5 | 28 20 45 27 95 | 110 | 66 | 265 | 676 | 64 |[33.5 | 100 | 14 53 70 | 120 | 160 | 121
40 25,50,75,00| 115 | 36 25 52 31 (105 [ 130 | 78 | 305 | 776 | 74 | 405 | 136 | 12 51 90 | 140 | 190 | 159
J tloka [mm] | QW | RW S T w X Y Z * Wymiar PA jest umieszczony
32 50 33 140 19 157 | 33 105 | 75 symetrycznie wzgledem wymiaru L
40 84 | 35 | 180 | 21 187 | 39.5 | 11 8
Skok dtugi [mm]
@ ttoka [mm] Skok [mm] X Y Z
32 125, 150, 175, 200, 250, 300 | 455 | 125|125
40 125, 150, 175, 200, 250, 300 | 55 14 14
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