Kompaktowe napedy obrotowe
z mechanizmem zgebatkowym

Seria CRQ2

Wielkosé 10, 15, 20, 30, 40

Symbol zaméwieniowy

Wykonanie podstawowe

CRQ2B

S

20

90

Wykonanie watka l

Walek jednostronny

S

Watek obustronny

W

Wielko§¢ &———

10

15 Kat obrotu
20 90 | 80°do100°
30 180 | 170° do 190°
40 360 | 350° do 370°

Amortyzacja pneumatycznae

Typ gwintu przylgczy Wielkosci | Amortyzacja pneumatyczna
10,15 — M5 10,15 Brak -
- Rc1/8 20, 30, 40 Brak -
ARNTIF 1 Gs Jest | C

Do czujnikéw potozenia

CDRQ2B
I —]

S

20

—90

Wbudowany
magnes Kat obrotu
920 80° do 100°
Wykonanie watka HEOR 170° do 190
Watek jednostronny| S HAHE 350" do 370
Walek obustronny | W
Wielkos¢ e Amortyzacja pneumatyczna
10 Wielkosci | Amortyzacja pneumatyczna
15 10, 15 Brak -
20 20, 30, 40 Brak -
30 Jest C
40
[ ]
Typ gwintu przytaczy
10,15 = M5
- Rc1/8
00 FF T Gir8

Stosowane czujniki potozenia ttoka (Szczegotowe parametry techniczne - patrz str. 5/2-8 oraz rozdziat "Czujniki potozenia tloka” - tom 3 str. 3/25-1)

. = _ Napigcie zasilania Model czujnika potozenia | Dlugos¢ kabla przytaczen. [m]*
T f f Wejscie | N 2| Podtgczenie - .
yp | Specjalna funkcja clekiryczne| < % (typ wyjécia) DG AC Doprowadzenie kabla | 0.5 3 5 Zastosowanie
2 prostopadte| osiowe | (-) (L) (2)
3-przewod. o . _ _ uktad _
g (odpowiada NPN) 5V A96V A96 i scalony
£ kabel | 2 kaznik
=g —_— e o przekaznik,
S £ zatopiony 2-przewod. 24V | — 100V A93V A93 [ - — PLG
=
2 : 5V, _ _ | ukiad _
=3 nie 1oy | Max. 100V A90V A90 ([ scalony
3-przew. _
(NPN) MINV M9N ® (@)
5V, uktad
12v scalony
3-przew.
(PNP) M9PV M9P ® ([ ] O
=
g 2-przewod. 12V MOBV | M9B e | — | 0| —
S -
x kab_e V] tak 24V _ Erl_zgkaznlk,
% zatopiony
3-przew. _
z (NPN) MONWV | MONW | ® 0
5 5V, uktad
wskaznik Sorzew 12v scalony
diagnostyczny (IE’)NP) ’ MOPWV M9OPW ® - O
(2-kolorowy)
2-przewod. 12v M9BWV M9BW L] - (@) —

*

Diugosc¢ kabla: 0,5 m---—

3m

(przyktad: M9B)
L (przyktad: M9BL)

Z (przyktad: M9BZ)

N
4

« Elektroniczne czujniki potozenia ttoka oznaczone “O” wykonywane sg na zaméwienie.
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Seria CR 02 Kompaktowe napedy obrotowe z mechanizmem zebatkowym
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Symbol graficzny

TN
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Parametry techniczne

Wielkosé 0 | 15 | 20 | 30 | 40
Czynnik roboczy Sprezone powietrze (niesmarowane mgtg olejowa)
Maks. ci$nienie pracy 0,7 MPa 1 MPa
Minimalne ci$nienie pracy 0,15 MPa 0,1 MPa

Temp. otoczenia i czynnika roboczego

0° do 60° C (bez zamarzania)

Amortyzacja

Amortyzatory elastyczne ‘ Brak lub amortyzacja pneumatyczna

Zakres nastawy kata obrotu

+5° na kazdym zderzaku

Kat obrotu 80° do 100°, 170° do 190°, 350° do 370°
Wielko$¢ przytaczy M5 1/8

Elementy mocujace Wykonanie podstawowe

Moment obrotowy [Nm] *) 0,3 0,75 ‘ 1,8 3,1 5,3

*) Warto$¢ przy cisnieniu pracy 0,5 MPa.

Dopuszczalna energia kinetyczna

Dopuszczalna energia kinetyczna Zakres nastaw
Wielkos¢ Dopuszczalna energia kinetyczna [J] . dlgzgrsaucyc/) t::E(a)ltgljrej
Kat amortyzaciji
Bez amortyzacji | Amort. elastyczna | Amort. pneumat.”) Czas obrotu [s/90°]
10 — 0,25x 1073 — - 0,2do 0,7
15 — 0,39 x 1073 — — 0,2do 0,7
20 0,025 — 0,12 40° 0,2do 1
30 0,048 — 0,25 40° 0,2do 1
40 0,081 — 0,40 40° 0,2do 1
*) Dopuszczalna energia kinetyczna dla modelu wyposazonego w zderzak.
Maksymalna absorbowana energia kinetyczna przy optymalnej nastawie iglicy zaworu amortyzacii.
Masa
]
Masa wykonania podstawowego *)
Wielko$¢
90° 180° 360°

10 120 150 200

15 220 270 380

20 600 700 1000

30 900 1100 1510

40 1400 1600 2280

*) Podane powyzej wartosci nie uwzgledniajg masy czujnikow potozenia.
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Zakres kata obrotu

Seria CRQ2

Przy doprowadzeniu cisnienia do przytacza A (strzatka) watek napedu obraca sie w kierunku zgodnym

z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara.

Kat obrotu: 90°

Wpust lub
sptaszczenie watka

Przytacze B

/

Zakres nastawy

o g e
9 39 z 9
S ®» = D >
2 T 5 < 5
° c g Przytacze B c g
g 8o 8o
@ %E —%S‘
g S5 I §E

Kat obrotu: 180°

Wopust lub
sptaszczenie watka

Zakres nastawy
kata obrotu +5°

s — 18—

) hE
Przytacze A

Kat obrotu: 360°

Wpust lub
sptaszczenie watka

Przytacze B

| Zakres nastawy
kata obrotu +5°

I

- _

Mocowanie kotnierzowe

) hE
Przytacze A

0 i —— s

Wymiar L otworu w korpusie napedu podano w tablicy ponize;.
Przy doborze $rub z tbem z gniazdem sze$ciokatnym

do zamocowania napedu nalezy zwro6ci¢ uwage aby po
dokreceniu Sruby jej feb byt catkowicie schowany w pogtebieniu.

Wielko$é L Sruba
10 13 M4
15 16 M4
20 225 M6
30 24.5 M8
40 28.5 M8

O
2
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Seria CR 02 Kompaktowe napedy obrotowe z mechanizmem zebatkowym

Budowa

Wykonanie podstawowe

Wielkosci 10, 15
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Wykonanie podstawowe

Wielkosci 20, 30, 40

it

b

dd

A

Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 Korpus stop aluminium | anodowany na twardo 14 | Sruba zibem z gniazdem 6-kat. | stal chromomolibdenowa | niklowana chemicznie
2 Pokrywa tylna stop aluminium | niklowana chemicznie 15 | tozysko kulkowe stal fozyskowa
3 | Piyta stop aluminium 16 | Wpust stal wielko$¢ 20, 30,40
4 Pokrywa przednia stop aluminium | niklowana chemicznie 17 | Kulka stalowa stal nierdzewna | wielko$¢ 20, 30,40
5 | Thok stop aluminium 18 | Pierscien zabezpieczajacy | stal nierdzewna
6 Watek stal nierdzewna wielko$¢ 10, 15 19 | Uszczelka
stal chromomolibdenowa| wielko$¢ 20, 30,40 20 | Uszczelka
7 Pierscien ustalajacy stop aluminium chromianowany 21 | Uszczelka ttoka NBR
Oprawa fozyska stop aluminium | anodowana na twardo 22 | Uszczelka amortyzaciji 20,30,40 z amortyzacjg
Piersciert prowadzacy tworzywo sztuczne 23 | Podktadka uszczelniajgca
10 | Srubazthem z gniazdem 6-kat. | stal nierdzewna 24 | Magnes materiat magnetyczny | do czujnikow potozenia
11 | Nakretka 6-kat. z kotierzem stal niklowana chemicznie 25 | Zawor iglicowy amortyzacii 20,30,40 z amortyzacjg
12 | Wkret z gniazdem krzyz. nr 0 stal cynkowany i chromian. 26 | Wkiadka amortyzujaca - 10, 15
Wkret z gniazdem krzyz. nr 0 wielk.10, 15 niklowany
13 Wkret z gniazdem krzyzowym st wielk.20, 30,40 niklowany
Zestaw serwisowy
Symbol zamoéwieniowy »
Nazwa Zawartos¢
10 15 20 30 40
Komplet uszczelek P473010-1 P473020-1 P473030-1 P473040-1 P473050-1 19, 20, 21, 23

strona 5/2-4
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Seria CRQ2

Wykonanie z magnesem Wykonanie z magnesem
Wielkosci 10, 15 Wielkosci 20, 30, 40

1|
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Wykonanie z amortyzacja Wykonanie z amortyzacjg i magnesem
Wielkosci 10, 15 Wielkosci 20, 30, 40

Wi 77 7

B @ NN
i " %i@
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Seria CR 02 Kompaktowe napedy obrotowe z mechanizmem zebatkowym

Wymiary

Wielkosci 10, 15

Wykonanie z watkiem obustronnym oDD
oD, »TW
2XM5 =
(przytacze T
pneumatyczne) 5
2
\%‘ SE) o 1=
™) L@
U Y— o Ait—F ‘
~ @8
1 @ \
\
oD BB BA | BA
A (AU) Max. S
i H
2 X M5 przelotowe
(po przeciwnej stronie B
pogtebienie 07.6 gt. 4.2)
a
©
c
s
2
X
Q
[0}
o
Koy
O
2
[
[mm]
L D DD
Wielkos¢ Kat obrotu A AU* B BA BB BC BU H
4 (g6) | (h9)
10 90°, 180°, 360° 42 (8.5) 29 8.5 17 6.7 16.7 5 12 18
15 90°, 180°, 360° 53 (9.5) 31 9 26.4 | 10.6 23.1 6 14 20
Wielkos¢ Kat obrotu w Q S us | uw ab TA TC TD
90° 56
10 180° 4.5 17 69 35 44 6 15.5 8 15.4
360° 97
90° 65
15 180° 55 20 82 40 50 7 16 9 17.6
360° 116

Nie podano wymiaru AU, poniewaz jest to wymiar zwigzany z czescig nastawiana.
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Warto$¢ S: gorna dla 90°, $rodkowa dla 180°, dolna dla 360°
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Seria CRQ2

Wielkosci 20, 30, 40

Wykonanie z watkiem obustronnym oDD

oD W
x Czujnik potozenia
2 otw. 1/8 b ? - (10) Max.

i (przytacze w
pneumatyczne) » ;
2 2 W -
@ m 4@ 5 e ———
‘ ! O O O -~ [ ]I} |
D 5 m
BB BA BA
oD A (AU) Max S
I
o
fard
&7
=
<¢ (628
Ofﬁ
| w
m| m
<ﬁ
[&)
2 otw. J przelotowe 8 otw. JJ
(po przeciwnej stronie BD (wtym 4 otwory
pogtebienie @JA gt. JB) B po przeciwnej stronie)
o =
¢ o
Z
k]
B e
@
[+
B2
_E.‘
[mm]
Wielkosé Kat obrotu A |AU*| B |BA | BB |BC|BD|BE|BU|CA|CB (g%) (ﬁg) F|H J JA | JB
20 90°, 180°, 360° 63 | (11) | 50 | 14 | 34 |[145| — — |304| 7 47 | 10 | 25 | 25 | 30 M8 11 | 65
30 90°, 180°, 360° 69 | (11) | 68 | 14 | 39 [165| 49 | 16 [347| 81 | 49 | 12 | 30 | 3 32 M10 14 | 85
40 90°, 180°, 360° 78 | (13) | 76 | 16 | 47 |185| 55 | 16 [404 | 83 | 52 | 15 | 32 | 3 36 M10 14 | 8.6
. Wymiary klina
Wielkosé| Kat obrotu|  JJ K|a|s|w—"""us|ta|TB|TC || JE|TS | TL uw| G | m|N|L
b | (H9) | (H9)
90° 104
20 180° - 3 29 | 130 | 115|490 | 20 | 59 |245| 1 [135|27 4 4 | 25 | 74 | 835, 15 | 11 | 963,
360° 180
90° 122
30 180° ggbsa 4 33 | 153 | 135|490 | 20 | 65 |27 2 |19 |36 4 4 | 25 | 83 [105,| 18 | 13 [1142,
360° ' 216
90° " 139
40 180° g,{eb67 5 | 37 | 177 |17 |50, | 25 | 73 |325| 2 |20 [395]| 5 5 | 35| 93 (1135, 20 | 15 |14 3,
360° 253
+ Nie podano wymiaru AU, poniewaz jest to Wartoé¢ S: gorna dla 90°, $rodkowa dla 180°, dolna dla 360°

wymiar zwigzany z czescig nastawiang.
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Seria CRQ2
Parametry techniczne czujnikow potozenia

ol |

| * ‘
D)
L 4

i

Czujniki kontaktronowe

R —

o~ Wartos¢ maks. L
qugl Napiecie lub zakres pradu Wewnetrz.ny. W§ka;n|k stanu | 7astosowanie
czujnika pracy obciazenia spadek napigcia| (Swieci gdy ZAt..)
AC
e max.pé 48V 50mA przekaznik,
D-A90V max. p2 24V 40mA 0 brak PLC,
max. pa 100V 20mA uktad scalony

D-A93 24VDC 5 do 40mA D-A953:2§ & ((grrZZyy ;grrnn;\\)) ° przekaznik,
D-A93V 100VAC 5do 20mA | D-A93v:s27V PLC
D-A96
D-A96V 4 do 8VDC 20mA max. 0.8V [ ukfad scalony

¢ Kabel przytaczeniowy - D-A90[], D-A930] : winyl olejoodporny, @ zewn. 2,7 mm,
2-zytowy 0,18 mm? (brgzowy, niebieski), dtugos¢ 0,5 m
D-A96L1: winyl olejoodporny, @ zewn. 2,7 mm,
3-zytowy 0,15 mm? (brazowy, niebieski, czarny), dlugo$¢ 0,5 m
* Rezystancja izolacji - > 50 MQ, przy napieciu préby 500 VDC e Czas odpowiedzi — 1,2 ms
o Wytrzymatos¢ izolacji — 1000 VAC (w czasie 1 min) e Odpornos$é na udary — 300 m/s? (30,6G)
e Temperatura otoczenia - 10 do 60°C e Stopien ochrony — P67 wg normy IEC592 e Prad uptywu - 0
e Aby zamoéwi¢ czujnik z kablem diugosci 3m nalezy na koricu symbolu zaméwieniowego dodac¢ ,L” (np. D-A90L)

Czujniki elektroniczne

L . o | Maks.prad | Wewn. Pr sni
Mc?d_e I Typ Naplec!e Pelstn Naplgmg obcigzenia | spadek ad | Wskanik Zastosowanie
czujnika  |wyjcia| zasilania| pradu pbcigzenia | b sakres napiecia uptywu | stanu
D-M9N Swieci
D-M9NV NPN 28VDC oA,
. .| =40 mA <08V
D-MONW lub mniej 10uA dwu-
i |2 o [ o
m
D-M9P (4,5 do soma | 5oV 2AVDC | swieai | g
’ <40m <0,
D-M9PV PNP 28V) o przy 10 mA) ‘Z)/&Zg scalony
D-M9PW dwu-
D-MOPWV <80mA | <08V Kolorowy
D-M9B Swieci
_ 24 VDC| 2,5 do 40 mA przy L.
D-M9BV o . — |1odo <4V |08mA |2t przekaznik,
D-M9BW 28 VDC)| 5 4o 40 mA dwu- PLC
D-M9BWV kolorowy
e Kabel przytaczeniowy - winyl olejoodporny, @ zewn. 2,7 mm,
3-zylowy 0,15 mm? (brgzowa, niebieska, czarna), dtugosc¢ 0,5 m,
D-M9BLI: 2-zytowy 0,18 mm? (brgzowa, niebieska), dtugos¢ 0,5 m
® Rezystancja izolacji - > 50 MQ, przy napieciu proby 500 VDC e Czas odpowiedzi — 1 ms
o Wytrzymatosé izolacji — 1000 VAC (w czasie 1 min) e Odpornosé na udary — 1000 m/s? (102G)
o Temperatura otoczenia - 10 do 60°C  Stopier ochrony — IP65 wg normy IEC592
e Aby zamoéwi¢ czujnik z kablem dtugo$ci 3m nalezy na koricu symbolu zaméwieniowego doda¢ ,L” (np. D-MONL)
Prawidtowe potozenie miejsca mocowania czujnika do sygnalizacji konca obrotu
K Czujniki kontaktronowe Czujniki elektroniczne
| T3 gt
Wielkos¢| obrotu A B Katpracy | Kat A B Katpracy | Kat
(8m)  |histerezy: (8m)  |histerezy
90° | 15 21.5 19 25.5
! 10 180° | 18 31 63° | 12° | 22 35 75° 3°
360° | 25 52.5 29 56.5
oo T 90° | 18.5 | 27 225 | 31
O ' ‘ 15 180° | 22.5 | 39.5 52° 9° | 26.5 | 435 | 69° 3°
o 360° | 305 | 64.5 345 | 685
90° | 36 48.5 40 52.5
A 20 180° | 42 67.5 41° 9° | 46 71.5 | 56° 4°
B 360° | 55.5 [106 59.5 | 110
90° | 43 59 47 63
30 180° | 51 82 32° 7° | 55 86 43° 3°
o 360° | 62 125.5 66 129.5
Zakres pracy czujnika o
zamocowanego w prawidtowym 90° | 50 69 54 73
potozeniu (Lm/2) 40 180° | 59.5 | 97.5 24° 5° | 63.5 | 101.5 | 36° 4°
Potozenie optymalnegol | | zakres pracy czujnika 360° | 72.5 |152 76.5 | 156
punktu pracy potozenia Lm Kat pracy (6m): Zakres pracy czujnika potozenia Lm wyrazony katem obrotu watka

strona 5/2-8

napedu obrotowego.
Kat histerezy: Wartos¢ histerezy czujnika potozenia wyrazona katem obrotu watka

napedu obrotowego.
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Seria CRQ2

Wykonania na zamowienie: parametry techniczne
Watek pojedynczy - wykonanie watka: S

Po dalsze informacje o
nalezy zwroécié sie do S

Symbol

maéametrach technicznych, wymiarach i dostawie

Watek pojedynczy Wykonanie watka: S

CRQ2B S |wielkoéé |—| kat obrotu| Wymiary
ab
lmlcje - patrz ,,Symbol
zamoOwieniowy” str. 5/2-1
Wykonanie watka
S |Watek pojedynczy
Parametry techniczne
Czynnik roboczy Sprezone powietrze (niesmarowane) *
Wykonanie watka Watek pojedynczy (S) — 3
Wielkosci 10, 15 fau N
Maksymalne cisnienie pracy 0.7 MPa ‘:
Minimalne ci$nienie pracy 0.15 MPa
Amortyzacja Amortyzatory elastyczne
Kat obrotu 80°do 100°, 170°do 190°, 350° do 370° Wielkosé D(g6) w H uu
Przytacza pneumatyczne M5 10 5 4.5 18 35
Czujniki potozenia Mozliwe do zamontowania 15 6 55 20 40
+ Dalsze wymiary — patrz str. 5/2-6
Bez wewnetrznych amortyzatorow
u
u
elastycznych: XC22
Smar fluorowy: XC30
u
Po dalsze informacje o Blarametrach technicznych, wymiarach i dostawie
nalezy zwrdécié sie do SMC.
Symbol Symbol

Bez wewnetrznych amortyzatorow elastycznych -XC22

CRQ2 | Patrz ,,Symbol zamoéwieniowy” str. 5/2-1 I— XC22

Bez wewnetrznych amortyzatoréw elastycznych l

Parametry techniczne

Czynnik roboczy

Sprezone powietrze (niesmarowane)

Stosowane wielkosci 10,15
Maks. ci$nienie pracy 0.7 MPa
Min. ci$nienie pracy 0.15 MPa
Przytgcza pneumatyczne M5

Kat obrotu

80°do 100°, 170°do 190°, 350° do 370°

Wykonanie watka

Watek obustronny

Czujniki potozenia

Mozliwe do zamontowania

« Dalsze parametry techniczne — patrz str. 5/2-2

Wymiary — patrz str. 5/2-6

O

Smar fluorowy -XC30

CRQ2 | Patrz ,,Symbol zaméwieniowy” str. 5/2-1 I— XC30

Smar fluorowy l

Smar fluorowy uzyty zostat jako srodek do
smarowania uszczelek w uszczelnieniach
oraz do pokrycia wewnetrznych scianek tulei

zespotu napedowego.
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Seria CRQ2

Wykonania na zamoéwienie: parametry techniczne

Zmiana zakresu kata obrotu: -XC8 do -XC19

Po dalsze informa
zwrocié sie do SM

ge o parametrach technicznych, wymiarach i dostawie nalezy

Symbol

Zmiana zakresu obrotu -XC8 do XC19

CRQZ| Patrz ,,Symbol zaméwieniowy” str. 5/2-1 |—X| C8|

Symbol
-XC8 do XC19

Na rysunkach pokazano potozenie sptaszczenia watka i klina po doprowadzeniu sprezonego powietrza do przytgcza ,B”.

Symbolzcs

Zakres obrotu zostat zmieniony. Kat obrotu wynosi 90°+10°
Zakres nastawy kata w pofozeniach poczatkowym i
koricowym wynosi +5°.

Punkt wyjéciowy obrotu watka lezy na pionowej osi napedu
(u dotu).

Koricowy "‘J.
punkt
obrotu

Poczatkowy punkt obrotu

Rysunek przedstawia widok napedu
od strony dtugiego korica watka.

Symbol:cg

Zakres obrotu zostat zmieniony. Kat obrotu wynosi 90°+10°.
Zakres nastawy kata w potozeniach poczatkowym i
koricowym wynosi +5°.

Punkt wyj$ciowy obrotu watka lezy na poziomej osi napedu
(z lewej strony).

Koricowy punkt obrotu

5°

°
L]
Poczatkow:
punkt obro B
S0
A

Rysunek przedstawia widok napedu
od strony dtugiego korica watka.

Zakres obrotu zostat zmieniony. Kat obrotu wynosi
180°+10°.

Zakres nastawy kata w potozeniach poczatkowym i
koricowym wynosi +5°.

Punkt wyjéciowy obrotu watka lezy na poziomej osi napedu
(z lewej strony).

Zakres obrotu

(e I ‘o
o
W0 Us]
A
Poczatkowy punkt obrotu Koricowy punkt

obrotu

Rysunek przedstawia widok napedu
od strony dtugiego korica watka.

Zakres obrotu zostat zmieniony. Kat obrotu wynosi 90°+10°.
Zakres nastawy kata w potozeniach poczatkowym i
koricowym wynosi +5°.

Punkt wyjsciowy obrotu watka lezy na pionowej osi napedu
(u gory).

Koricowy punkt obrotu

5 ,K 4
1

=

<

Rysunek przedstawia widok napedu
od strony diugiego korica watka.

Koricowy
punkt
obrotu

(s

Zakres obrotu zostat zmieniony. Kat obrotu wynosi
180°+10°.

Zakres nastawy kata w potozeniach poczatkowym i
koricowym wynosi +5°.

Punkt wyjéciowy obrotu watka lezy na pionowej osi napedu
(u dotu).

)

5 &§°

Koricowy punkt obrotu

3 I
<
5
° B
e
=
]
N
T A
Poczatkowy

6’ punkt obrotu

Wielkosé
20
~ 30 Rysunek przedstawia widok napgdu
40 od strony dtugiego korica watka.

Zakres obrotu zostat zmieniony. Kat obrotu wynosi
180°+10°.

Zakres nastawy kata w potozeniach poczatkowym i
koricowym wynosi +5°.

Punkt wyj$ciowy obrotu watka lezy na pionowej osi napedu
(u gory).

Poczatkowy punkt obrotu

PR
\T’ S5
T
Koricowy punkt obrotu
—————— Sg
Wielkosé
20 o
~ 30 Rysunek przedstawia widok napgdu
40 od strony dtugiego korica watka.
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Seria CRQ2

Wykonania na zamowienie: parametry techniczne
Zmiana nastawialnego kata obrotu (0° do 100°,
90° do 190°): -XC12 do -XC21

Po dalsze informacge o parametrach technicznych, wymiarach i dostawie nalezy

zwrocié sie do SM

Zmiana nastawialnego kata obrotu (0° do 100°, 90° do 190°)

Symbol

-XC12 do XC21

CRQ2 str. 5/2-1

Symbol
-XC12 do XC21

\ Dodatkowe uwagi \

Poczatkowy punkt obrotu odpowiada potozeniu
klina lub sptaszczenia watka po doprowadzeniu
sprezonego powietrza do przytgcza ,B”.

W pokazanych na rysunkach zakresach kata
obrotu 70° i 160° nie ma oddziatywania ani
wbudowanych amortyzatoréw elastycznych, ani
amortyzacji pneumatyczne;j.

Patrz ,,Symbol zaméwieniowy”l_x| ci 2| m

Symbol : Ci14

Kat obrotu mozna nastawia¢ w zakresie od 0° do 100°.

Koricowy
punkt obrotu

B
Poczatkowy punkt obrotu A
Wielko$é Lmax
10 115
15 13.5
20 22
30 25
40 28.5

Kat obrotu mozna nastawia¢ w zakresie od 0° do 100°.

Kat obrotu mozna nastawia¢ w zakresie od 0° do 100°.

L
-
B
Poczatkowy
m punkt obrotu
Koricowy punkt obrotu %Iﬂ]—:ﬂ;
15 13.5
20 22
30 25
40 28.5

15

Kat obrotu mozna nastawia¢ w zakresie od 0° do 100°.

Symbol :

Poczatkowy
punkt obrotu

P

Koricowy
punkt obrotu
A

Wielko$é Lmax
10 115
15 13.5
20 22
30 25
40 28.5

L
-
B
Koricowy
punkt obrotu
A
—Wi:I(l;oéé :‘T—lasx Poczatkowy punkt obrotu
15 13.5
20 22
30 25
40 28.5
Symbol : 16

Kat obrotu mozna nastawia¢ w zakresie od 90° do 190°.

Poczatkowy punkt obrotu

Koricowy punkt obrotu

Zakres obrotu

Wielko$é Lmax
10 11.5
15 13.5
20 22
30 25
40 28.5

Symbol : 17
Kat obrotu mozna nastawia¢ w zakresie od 90° do 190°.

Symbol : C20
Kat obrotu mozna nastawia¢ w zakresie od 90° do 190°.

Zakres obrotu .
Koricowy
punkt obrotu
B
3
<]
5
o
@
e
k4
¥ N
ﬂ Koricowy A
punkt obrotu
Poczatkowy punkt obrotu —
Wielko$é Lmax
10 1.5 Poczatkowy
;l 5 13.5 Wielkosé punkt obrotu
20 22 20 22
30 25 30 25
40 28.5 40 28.5

Symbol : 21
Kat obrotu mozna nastawia¢ w zakresie od 90° do 190°.

Poczatkowy
punkt obrotu

»

=t

L

Zakres obrotu

Koricowy Wielko$é Lmax

punkt obrotu 20 22
30 25
40 28.5
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