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SMC Uzman Makalesi - Robotik

Robotunuzu tam otomatik bir zincire entegre etme

Sampsa Paasisalo, SMC Automation Oy Urtin Mudur

GUnUmuzin endustriyel robotlari, sadece birkag yil 6nce gérdigumiz robotlardan daha ucuz,
daha esnek ve programlanmasi daha kolay. Ancak bu, artik daha fazla sirketin robot
benimsemeyi degerlendirebilmesini saglasa da, operasyon zinciriniz arasinda en iyi
entegrasyonu nasil elde edebilirsiniz? Pekala, karar genellikle 6zel uygulamaniz ve butgeniz gibi
faktorlere baglh olarak cesitli se¢cenekler mevcuttur.

Bircok gorev igin, geleneksel elektrikli ve pndmatik hareket sistemlerinin uygulanmasi daha basit
ve daha ucuzdur. Bu senaryoda, is parcalarinin tagsinmasi, tepsilerin acilmasi vb. gibi seri
islemleri tamamlamak igin sistemleri optimum sekilde birlestirmek mimkuindar.

Yaraticiligi en ust duzeye ¢ikarin

SMC'deki ekibimiz bu faaliyet icin tam destek sagliyor. Yakin bir sekilde birlikte ¢calismak, bircok
durumda gercgekten benzersiz ¢ozimler Ureterek yaraticiigi en Ust dizeye ¢ikarir. Silindirler,
valfler, filtre/ayirici/kurutucu sistemleri, vakum ejektorleri, hiz kontrolorleri, baglanti parcalari,
doéner baglantilar ve hortumlardan, fieldbus sistemleri, kablosuz valf sistemleri ve sensdrler, kart
motorlari, robot ug elemanlari ( EOAT) ve EOAT degistirme sistemleri. EOAT araglari, pndmatik,
elektrikli, manyetik ve temassiz tutucularin yani sira vakum pedlerini igerir.

SMC’nin Otomatik El SMC'nin Gift Tutuculu Ters SMC’nin Parmak Degistirici Fonksiyonlu
Degistirme Sistemi— MA Serisi Gevirme Unitesi — MHS Serisi Pnématik Tutucusu— MHF2-X7076A Serisi

Her durumda, ¢ézumlerimizi 6zel gereksinimlerinize gore uyarliyor, alma ve yerlestirme,
paketleme ve paletleme gibi yaygin uygulamalari ve ayrica kaynak ve boyama gibi arag tretim
gorevlerini optimize ediyoruz.



oo

lleri git

Elbette, robotunuzun entegrasyonunu gelistirmenin bagka bir yolu var. Hareket ettirin! Yaklagik
bir tahmin olarak, Uretim tesislerinin yaklasik %10'u mafsalli kollu robotlari igin hareket
sistemlerini benimsiyor. Birincisi, robotun ¢calisma aralidini cok daha blylk hale getirerek, is
parcalarini bir kutudan veya konveydrden almak, bunlari bir makinenin is tutma cihazina
yuklemek ve islem tamamlandiktan sonra ¢ikarmak gibi, parcay! bir sonraki makineye/is
istasyonuna aktarma vb bir dizi gérevi tamamlamasina izin verir.

Burada, SMC'de robotun ve tam entegre hareket sisteminin senkronizasyonunda tam destek
sagliyoruz. Ornegin, bir elektrikli aktiiatér (EA), bir CNC takim tezgahina veya depolama
sistemine hizmet verirken robotunuzun c¢alisma araligini genisletebilir. Basit bir ifadeyle robot, bu
durumda malzeme tedarik noktasindan CNC makinesine ve malzeme birakma noktasina kadar
dijital giris ve ¢ikislarla EA'nin hareketini kontrol eder. Bilesen listesi bu nedenle kisadir: robot ve
24 VDC dijital G/C denetleyicili EA. Elbette bu ¢6zim, PROFINET gibi bir fieldbus sistemi
kullanilarak da miUmkdndir.

Gereksinim ister robotunuz igin bir hareket sistemi saglamak, ister basitce kavrama veya vakumlu
tasima yeteneklerinizi optimize etmek olsun, SMC robotunuzu tam otomatik bir zincire entegre

edebilir. Tipki robotunuz gibi, yapmaniz gereken tek sey uzanmak.
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