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Osiągaj więcej
Siłowniki SMC z prowadnicami

SMC od ponad 60 lat znajduje się w czołówce firm 
zajmujących się technologiami pneumatycznymi, oferując 
klientom niezrównaną gamę energooszczędnych siłowników, 
które odpowiadają na wszystkie potrzeby naszych klientów.

Firma SMC to prawdziwy pionier, jako jedni z pierwszych 
stworzyliśmy siłownik pneumatyczny z zintegrowaną 
prowadnicą i nieustannie wprowadzamy innowacje, aby 
zagwarantować, że nasze produkty stale spełniają najnowsze 
wymagania współczesnej automatyzacji.

Nasza gama siłowników z prowadnicami oferuje lekkie, 
oszczędzające miejsce rozwiązania, które obniżają koszty  
i zwiększają wydajność produkcji.

Jesteśmy tu, aby wspierać Państwa na każdym kroku, dzięki 
naszemu zespołowi ekspertów i krótkim terminom dostaw, 
więc zachęcamy, by dowiedzieć się, jak mogą Państwo 
osiągnąć więcej z SMC w czterech prostych krokach.

Odkrywanie
Zapraszamy do zapoznania się z naszą obszerną ofertą 
stołów przesuwnych i siłowników z prowadnicami. 

Dobór siłowników
Dostarczamy intuicyjne narzędzia on-line do doboru 
produktów, konfiguracji i projektowania złożonych systemów 
pneumatycznych i elektrycznych, jak również dostęp 
do każdego z naszych 1500 inżynierów i ekspertów, 
zlokalizowanych w 30 krajach Europy, aby uczynić proces 
doboru produktów i projektowania tak łatwym  
i bezproblemowym, jak to tylko możliwe. 

Dostosowanie do potrzeb klienta
Nasza oferta akcesoriów pozwala nam zaoferować pełny 
pakiet rozwiązań, od elementów kontroli prędkości i czujników 
położenia tłoka po amortyzatory i sprzęgła kompensacyjne.

Realizacja zamówień
Dzięki silnej infrastrukturze w całej Europie, z naszą główną 
fabryką w Czechach i centralnym magazynem w Antwerpii  
w Belgii, możemy szybko reagować na wymogi związane  
z globalizacją i szybko zmieniające się wymagania klientów.
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Skrócone prowadnice
Wymagana przestrzeń pomiędzy korpusem siłownika  
a Państwa urządzeniami jest zredukowana.

Zmiana kształtu końcówki pręta prowadnicy
Krótkie terminy realizacji dostaw (produkcja europejska).

Oszczędność 
miejsca

Dokładnie prowadź ruch

Kompaktowy siłownik  
z prowadnicami
Seria MGP

Możliwy montaż  
w 4 płaszczyznach

Czujniki położenia tłoka mogą być 
montowane bezpośrednio  
w rowku okrągłym bez adapterów 
na 2 powierzchniach

A  Uzyskanie precyzyjnego ruchu 
prowadnicy – ±0,03° dokładności 
zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

A  Projektuj kompaktowe i lekkie maszyny 
– Zmniejszona waga i wymagana 
przestrzeń dzięki konstrukcji pręta 
prowadnicy i płyty.

A  Łatwe dostosowanie do aplikacji  
– Dostępna jest szeroka gama produktów.

Korzyści

Główne właściwości
A  Możliwość podłączenia przewodów z 2 kierunków:

- Porty przyłączeniowe od góry,
- Porty przyłączeniowe z boku.

A  Szeroki zakres skoków
Produkty magazynowane w Europejskim Magazynie 
Centralnym.
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

A  Można wybrać 3 rodzaje 
łożyskowania
-  Łożysko ślizgowe serii MGPM. Nadaje 

się do zastosowań przy obciążeniach 
poprzecznych, np. jako stoper  
w aplikacjach transportowych.

-  Łożysko kulkowe serii MGPL. Płynna 
praca odpowiednia dla popychaczy  
i podnośników.

-  Precyzyjne łożysko kulkowe serii 
MGPA. Odpowiednie do minimalizacji 
przemieszczenia płyty końcowej.

Czujnik położenia tłoka
Seria D-MP
Pozwala na bieżąco uzyskać informację 
o położeniu tłoka siłownika.
Zakres pomiarowy do 200 mm.

Łożysko ślizgowe

Łożysko toczne
Precyzyjne 
łożyskowanie toczneŁożysko toczne

Łożysko ślizgowe

Czujniki położenia tłoka

Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 
3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z zarobionym 

złączem (M8-3pinowe) 
i przewodem o długości 

0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93SAPC

Kontrola prędkości
Podłączenie przewodów jest możliwe z 2 kierunków.

Średnica tłoka 
Ø [mm] Rozmiar portu

Zawór dławiąco-
zwrotny z przyłączem 

wtykowym, 
standardowy

Zawór dławiąco-
zwrotny z przyłączem 

wtykowym, ze 
wskaźnikiem

Energooszczędny 
regulator prędkości 
z funkcją redukcji 
ciśnienia w ruchu 

powrotnym

Energooszczędny 
regulator prędkości 
z funkcją szybkiego 

napełniania i 
opróżniania siłownika

12 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
16 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
20 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
25 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
32 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
40 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
50 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
63 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
80 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
100 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
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Kompaktowy siłownik z prowadnicą z amortyzacją 
pneumatyczną. Seria MGPA
Ø 16, Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Kompaktowa i lekka konstrukcja,
·  Skok do 400 mm,
·  Łożysko ślizgowe, łożysko kulkowe lub precyzyjne łożysko kulkowe,
·  Dokładność zabezpieczenia przed obrotem: ±0,01,
·  Zmniejszone przemieszczenie płyty końcowej: 0,05 mm (MGPA12-10, gdy ciężar 

ładunku wynosi 1,7 kg).

Kompaktowy siłownik z prowadnicami – typ szeroki.  
Seria MGPW
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63
·  Łożysko ślizgowe, łożysko kulkowe lub precyzyjne łożysko kulkowe,
·  Przeznaczony do pracy z dużymi detalami.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami z ryglem na końcu 
siłownika. Seria MGP-H/R
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Łożysko ślizgowe, łożysko kulkowe lub precyzyjne łożysko kulkowe,
·  Zapobieganie opadaniu: Trzymanie pozycji na końcu siłownika.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami do pomieszczeń 
czystych (Clean). Seria 12/13-MGP Z
Ø12, Ø16, Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63
·  Łożyskowanie toczne,
·  Odpowiedni do aplikacji w pomieszczeniach o wysokiej klasie czystości: 

Idealny do stosowania w przenośnikach elementów półprzewodnikowych (LSI), 
ciekłokrystalicznych (LCD), w przemyśle spożywczym, farmaceutycznym 
i elektronicznym.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami odpornymi na 
działanie wody. MGPMmR/V-Z
Seria
Ø 20, Ø 2,5 Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Łożysko ślizgowe,
·  Idealny do pracy w środowisku obrabiarek narażonych na działanie chłodziw.

Wersje serii MG
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

Kompaktowy siłownik z prowadnicami do pracy w ciężkich 
warunkach. Seria MGPS
Ø 50, Ø 80
·  Wytrzymała prowadnica dla zwiększenia odporności na obciążenia,
·  Pręty prowadnicy o dużej średnicy,
·  Łożysko ślizgowe,
·  Wytrzymałość na obciążenia boczne: wzrost o 10%,
·  Wytrzymałość na obciążenia mimośrodowe: wzrost o 25%,
·  Wytrzymałość na obciążenia udarowe: wzrost o 140%.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami z blokadą.  
Seria MLGP
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Zapobiega opadaniu przy odcięciu lub zaniku sprężonego powietrza,
·  Pozwala zatrzymać siłownik w dowolnej pozycji,
·  Możliwość wyboru hamulca jednostronnego, np. blokada wsuwu lub wysuwu,
·  Idealny do zastosowań przy zaciskaniu lub podnoszeniu oraz do utrzymywania 

w pozycji zaciśniętej.

Miniaturowy siłownik z prowadnicą. Seria MGJ
Ø 6, Ø 10
·  Łożysko ślizgowe
·  Dokładność zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska: 0,1o,
·  Montaż jest możliwy z dwóch kierunków,
·  Możliwość montażu dwóch czujników położenia, nawet dla skoku 5 mm,
·  Wewnętrzne kanały pozwalają doprowadzać powietrze z jednego kierunku.

Siłownik z prowadnicami w wykonaniu higienicznym.  
Seria HYG
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63
·  Czysta konstrukcja bez zewnętrznych rowków.
·  Wodoodporne uszczelnienia NBR lub FKM zapewniające długą żywotność 

w strefach zagrożonych rozbryzgiem,
·  Łożysko ślizgowe,
·  Dostępna jest szyna montażowa i czujnik położenia tłoka w IP67,
·  Dostępna jest wersja ze smarem o dopuszczeniu do przemysłu spożywczego 

(z certyfikatem NSF HI),
·  Idealny do zastosowań w przemyśle spożywczym.
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e Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

12, 16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250

20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 
350, 400

Od 32 do 
100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

f Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
Od 20 do 

63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

d Rodzaj gwintu portów 
zasilania

—
M5 x 0,8

Rc
TN NPT
TF G

c Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm
80 80 mm
100 100 mm

b Rodzaj łożyska
M Łożyskowanie ślizgowe
L Łożyskowanie toczne
A Precyzyjne łożyskowanie toczne

M
M

32
32

32

12
50
50

50
Z
ZL

ZA
MGP
MGP

MGP

a b d ec

f

g

a Specyfikacje pomieszczeń czystych
12 Typ z przyłączem nadciśnienia
13 Typ z przyłączem podciśnienia

Średnica tłoka Ø [mm] 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
Działanie Dwustronnego działania
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa

Min. ciśnienie 
robocze

Wykonanie podstawowe 0,12 MPa 0,1 MPa
Wykonanie z amortyzacją 
pneumatyczną 0,15 MPa 0,12 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Prędkość tłoka 1) od 50 do 500 mm/s od 50 do 400 mm/s

Amortyzacja
Wykonanie podstawowe Pierścień elastyczny na obu końcach
Wykonanie z amortyzacją 
pneumatyczną Amortyzacja pneumatyczna na obu końcach (bez amortyzacji elastycznej)

Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja długości skoku +1,5

              0  mm

1)  Maksymalna prędkość bez obciążenia. W zależności od warunków pracy, prędkość tłoka może nie zostać osiągnięta.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

Typ z amortyzacją 
pneumatyczną

Typ podstawowy

Seria Clean

g Wykonywane na zamówienie
-XAm Zmiana kształtu końcówki pręta prowadnicy
-XB6 Siłownik odporny na wysoką temperaturę (od -10 do 150°C) 2)

-XB10 Skok pośredni (z korpusem dopasowanym do skoku) 2)

-XB13 Siłownik o małej prędkości (od 5 do 50 mm/s) 2)

-XB22 Amortyzator typu soft serii RJ 2)

-XC4 Ze zgarniaczem do pracy w trudnych warunkach 2)

-XC6 Wykonany ze stali nierdzewnej 2)

-XC8 Siłownik o regulowanym skoku po stronie wysuwu 2)

-XC9 Siłownik o regulowanym skoku po stronie wsuwu 2)

-XC19 Skok pośredni (z dystanserem wypełniającym cylinder) 3)

-XC22 Fluorogumowe uszczelnienie 2)

-XC35 Ze zgarniaczami, np. do odprysków spawalniczych 2)

-XC69 Z amortyzatorem 1) 2)

-XC79 Otwory montażowe, otwory przelotowe, otwory pod pin 
ustalający przerobione maszynowo

-XC82 Typ montażu dolnego 2)

-XC85 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym

-XC88
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujący 
smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiał 

prętów: stal nierdzewna 304) 2)

-XC89W
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujący 
smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiał 

prętów: stal C45) 2)

-XC91 Zgarniacz odporny na odpryski, z zastosowanym smarem do 
spawalnictwa (materiał prętów: stal C45) 2)

-XC92 Siłownik odporny na pył 1) 2)

-X144 Symetryczne położenie przyłączy 2)

-X471 Powiększona szczelina między płytą a korpusem 2)

-X867 Z przyłączami z boku (ze zmienioną lokalizacją korków)
1) Kształt jest taki sam jak aktualny produkt.
2) Dostępne tylko dla typu podstawowego.
3) Dostępne tylko dla typu z amortyzacją pneumatyczną.

Odkryj wszystkie opcje MGP:
mgp.smc.eu
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

d Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
Od 32 do 

80 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350

100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350

c Rodzaj gwintu portów zasilania
— Rc
TN NPT
TF G

b Średnica tłoka
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm
80 80 mm
100 100 mm

a Rodzaj łożyska
M Łożyskowanie ślizgowe
L Łożyskowanie toczne

e Kierunek blokowania
F Blokada wysunięcia
B Blokada wsunięcia

FM 32 50 ZMLGP
a b d ec

Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Działanie Dwustronnego działania
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa
Min. ciśnienie robocze 0,2 MPa 1)

Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

Prędkość tłoka 1) od 50 do 400 mm/s
Amortyzacja Pierścień elastyczny na obu końcach
Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja długości skoku +1,5

              0  mm

Rozmiar przyłącza (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8

1)  Gdy powietrze odblokowujące i powietrze robocze siłownika nie są wspólne, minimalne ciśnienie robocze wynosi 0,15 MPa (minimalne ciśnienie robocze dla 
samego siłownika wynosi 0,15 MPa).

Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Obsługa blokady Napęd sprężynowy (Blokada po odpowietrzeniu portu pilota)
Ciśnienie odblokowania 0,2 MPa lub więcej
Ciśnienie rozpoczęcia blokowania 0,05 MPa lub mniej
Kierunek blokowania Jednokierunkowa (blokada wysunięcia, blokada wsunięcia)
Maksymalne ciśnienie robocze 1,0 MPa
Rozmiar przyłącza pilota (Rc, NPT, G) M5 x 0,8 1/4 1/4
Siła trzymania (maks. obciążenie 
statyczne) [N] 1) 157 245 402 629 982 1559 2513 3927

1)  Siła trzymania (maksymalne obciążenie statyczne) przedstawia maksymalną zdolność utrzymania i nie przedstawia zdolności do zatrzymania siłownika w 
ruchu.

Specyfikacja siłownika.

Specyfikacja blokady

Kompaktowy 
siłownik  

z prowadnicami  
z blokadą
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Podwajaj nacisk

Siłownik o podwójnej sile
Seria MGZ

A  Używaj go pewnie przy podnoszeniu 
i prasowaniu  – Konstrukcja „tłok  
w tłoku” z mechanizmem zabezpieczenia 
przed obrotem tłoczyska (dokładność 
zabezpieczenia przed obrotem ±0.3°)

A  Oszczędzaj miejsce w swojej maszynie  – 
ok. 30% mniejsza całkowita długość  
w porównaniu do standardowych siłowników 
w układzie tandemowym

A  Dostosuj siłownik do wymagań w zakresie 
zastosowań – Dostępne są długie skoki  
i wersja z ryglem w końcowej pozycji

Korzyści

Główne właściwości
A  Wysoka odporność na obciążenia

Zintegrowane łożysko ślizgowe.

A  Kompaktowość

A  Dostępny jest siłownik o podwójnej sile bez 
zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska
Seria MGZR.

Dostępna wersja z długim skokiem do 1000 mm
Wersja o standardowym skoku magazynowana  
w Europejskim Magazynie Centralnym.

Zwiększona dokładność zabezpieczenia przed 
obrotem tłoczyska: ±0,3° MGZ32 do 80.

Dostępna wersja z zabezpieczeniem 
przed obrotemprzed obrotem
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Siłownik o podwójnej sile – Seria MGZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka
Czujniki położenia tłoka mogą być montowane w rowkach z 4 stron.

Średnica tłoka 
Ø [mm] Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka z 
zarobionym złączem (M8-
3pinowe) i przewodem o 

długości 0,5 m

Adapter 
montażowy

20, 25, 32

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC BMY3-016

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC BMY3-016

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L, D-A90L D-A93SAPC BMY3-016

40, 50, 63, 83

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC BMP1-032, 

BMG2-012
2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC BMP1-032, 

BMG2-012

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L, D-A90L D-A93SAPC BMP1-032, 
BMG2-012

Opcje montażu

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Łapa Kołnierz Ucho podwójne 1) Wspornik ucha 
podwójnego 1)

20 MGZ-L02 MGZ-F02 MGZ-D02 MB-B03
25 MGZ-L25 MGZ-F25 MGZ-D25 MB-B03
32 MGZ-L03 MGZ-F03 MGZ-D03 MB-B05
40 MGZ-L04 MGZ-F04 MGZ-D04 MB-B05
50 MGZ-L05 MGZ-F05 MGZ-D05 MB-B08
63 MGZ-L06 MGZ-F06 MGZ-D06 MB-B08
80 MGZ-L08 MGZ-F08 MGZ-D08 MB-B12

1)  Tylko do serii MGZR

Akcesoria tłoczyska

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Końcówka kompensacyjna 1)

20 JB40-8-125
25 JB40-8-125
32 JB63-10-150
40 JB80-16-200
50 JB100-20-250
63 JB100-20-250
80 JB140-22-250

1)  Tylko do serii MGZR

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm] Rozmiar portu

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

ze wskaźnikiem

Podwójny zawór 
dławiąco-zwrotny 

20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06A ASD230F-M5-06
25 1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S —
32 1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S ASD330F-01-06S
40 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
50 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
63 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
80 3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S ASD530F-03-10S
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e Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm] Długi skok [mm]

20, 25
75, 100, 125, 150, 175, 

200, 250, 300

350, 400, 450, 500, 600, 
700, 800

32, 40, 
50, 63, 

80

350, 400, 450, 500, 600, 
700, 800, 900,1000

Dostępne są również skoki pośrednie i skoki krótsze niż 75 mm.

b Średnica tłoka
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm 1)

50 50 mm 1)

63 63 mm 1)

80 80 mm
1)  Dostępny rygiel w położeniu końcowym.

a Rodzaje montażu
— Wykonanie podstawowe
L Z łapą transaksjalną
F Z kołnierzem przednim
G Z kołnierzem tylnym

D 1) Z uchem podwójnym
1)  Tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

c Rodzaj gwintu portów zasilania

—
M5 x 0,8 Ø 20

Rc Ø 25, Ø 32, 
Ø 40, Ø 50, 
Ø 63, Ø 80

TN NPT
TF G

d Zgarniacz
— Bez zgarniacza
Z Ze zgarniaczem

Z
Z

Z
40
40

40
100
100

100
R

R
MGZ
MGZ

MGZ

a b d ec

Podstawowe

Rygiel w pozycji końcowej

Bez zabezpieczenia 
przed obrotem tłoczyska

Podstawowy i bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska 
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Działanie Dwustronnego działania / jednotłoczyskowy
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa

Min. ciśnienie robocze
Standardowy skok: 0,08 MPa

Długi skok: 0,12 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego

Bez czujnika położenia tłoka: od -10 do 70 °C (bez zamarzania)
Z czujnikiem położenia tłoka: od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

Smarowanie Bez smarowania

Prędkość tłoka
Wysuw od 50 do 700 mm/s
Powrót od 50 do 350 mm/s od 50 do 450 mm/s

Tolerancja długości skoku Do 250      , od 251 do 1000
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja śrub JIS klasa 2

Montaż Wykonanie podstawowe, z łapą, z kołnierzem przednim, z kołnierzem 
tylnym, z uchem podwójnym 1)

1)  Montaż z uchem podwójnym tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

+1,5
0

+1,4
0

Odkryj wszystkie opcje MGZ:
mgz.smc.eu
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Siłownik o podwójnej sile – Seria MGZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Wykonanie podstawowe i wykonanie z ryglem w końcowym położeniu tłoka 
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Masa podstawowa
Wykonanie podstawowe 0,47 0,69 1,04 1,90 (2,80) 3,03 (4,08) 4,83 (6,13) 8,63

Z łapami 0,63 0,86 1,34 2,39 (3,29) 3,92 (4,97) 6,08 (7,39) 10,61
Z kołnierzem 0,58 0,83 1,32 2,34 (3,24) 3,79 (4,84) 5,83 (7,13) 9,92

Masa na każde 50 mm skoku Wszystkie uchwyty montażowe 0,18 0,21 0,28 0,39 (0,41) 0,59 (0,61) 0,78 (0,80) 1,17

1)  Wartość w ( ) dla typu z ryglem w końcowym położeniu tłoka.

Bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Masa podstawowa

Wykonanie podstawowe 0,48 0,70 1,09 1,91 3,03 4,83 8,85
Z łapami 0,63 0,86 1,34 2,39 3,92 6,08 10,61

Z kołnierzem 0,59 0,83 1,32 2,34 3,79 5,83 9,92
Z uchem podwójnym 0,58 0,83 1,32 2,19 3,47 5,62 10,66

Masa na każde 50 mm skoku Wszystkie uchwyty montażowe 0,19 0,22 0,29 0,39 0,59 0,78 1,21

Model
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1,0

MGZ20
20 x 25

10
Wysuw 726 145 218 290 363 436 508 581 653 726

20 Powrót 236 47 71 94 118 141 165 189 212 236

MGZ25
25 x 30

12
Wysuw 1085 217 326 434 543 651 760 868 977 1085

25 Powrót 378 76 113 151 189 227 265 302 340 378

MGZ32
36 x 32

16
Wysuw 1621 324 486 648 811 973 1135 1297 1459 1621

32 Powrót 603 121 181 241 302 362 422 482 543 603

MGZ40
45 x 40

20
Wysuw 2533 507 760 1013 1267 1520 1773 2026 2280 2533

40 Powrót 942 188 283 377 471 565 659 754 848 942

MGZ50
55 x 50

25
Wysuw 3848 770 1154 1539 1924 2309 2694 3078 3463 3848

50 Powrót 1473 295 442 589 737 884 1031 1178 1326 1473

MGZ63
68 x 63

32
Wysuw 5945 1189 1784 2378 2973 3567 4162 4756 5351 5945

63 Powrót 2313 463 694 925 1157 1388 1619 1850 2082 2313

MGZ80
87 x 80

40
Wysuw 9715 1943 2915 3886 4858 5829 6801 7772 8744 9715

80 Powrót 3770 754 1131 1508 1885 2262 2639 3016 3393 3770

Masa

Teoretyczna siła na tłoczysku
[N]

[kg]

Z ryglem w końcowej pozycji tłoka 
Średnica tłoka Ø [mm] 32 50 63

Działanie Dwustronnego działania / jednotłoczyskowy
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa
Min. ciśnienie robocze 0,2 MPa 1)

Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego

Bez czujnika położenia tłoka: od -10 do 70 °C  
(bez zamarzania)

Z czujnikiem położenia tłoka: od -10 do 60 °C  
(bez zamarzania)

Smarowanie Bez smarowania

Prędkość tłoka
Wysuw od 50 do 700 mm/s
Powrót od 50 do 450 mm/s

Tolerancja długości skoku Do 250      , od 251 do 1000
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja śrub JIS klasa 2

Montaż Wykonanie podstawowe, z łapą, z kołnierzem 
przednim, z kołnierzem tylnym

1)  0,08 MPa (lub 0,12 MPa przy długich skokach) z wyjątkiem strony ryglowanej.

+1,5
0

+1,4
0

[kg]
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Dostępne zespoły nastawy skoku
Zespół nastawy skoku umieszczony jest centralnie,  
co redukuje luz na końcach skoku.co redukuje luz na końcach skoku.

Wyposażony szereg funkcji,  
po prostu najlepszy

Pneumatyczny stolik przesuwny
Seria MXQ-Z

A  Rozszerz zastosowanie dzięki 
najbardziej kompaktowemu, 
najlżejszemu i najbardziej 
precyzyjnemu stołowi przesuwnemu  
– Tylko 20 mm wysokości i waga 130 g

A  Dostosuj MXQ do swoich 
indywidualnych potrzeb – 4 typy 
korpusów, 4 typy regulatorów skoku, 
regulator scentralizowany, mechanizm 
zderzaka, blokada końcowa, przyłącza 
osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym 
podwójny skok i specjalne specyfikacje 
środowiskowe.

A  Unikaj niepożądanych momentów, 
oscylacji i wibracji – Konstrukcja  
z podwójnym tłoczyskiem i konstrukcja  
z niskim środkiem ciężkości.

Korzyści

Główne właściwości

precyzyjnemu stołowi przesuwnemu
mm wysokości i waga 130 g

korpusów, 4 typy regulatorów skoku, 
regulator scentralizowany, mechanizm 
zderzaka, blokada końcowa, przyłącza 
osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym 
podwójny skok i specjalne specyfikacje 

Unikaj niepożądanych momentów, 

z podwójnym tłoczyskiem i konstrukcja 

Zespół nastawy skoku

Odchylenie

Lepsza widoczność 
czujnika położenia tłoka

Niska siła nacisku w przypadku 
typu o dużej sztywności
Uzyskaj większy udźwig na 
mniejszej przestrzeni.

Typ z podwójnym przyłączem
Porty przyłączeniowe i rowek montażowy 
czujnika położenia tłoka są umieszczone po obu 
stronach w celu zwiększenia liczby przewodów 
i okablowania (dostępne jest również 
jednostronne przyłącze).

A  Poprawiona dopuszczalna energia kinetyczna
Zredukowana masa części ruchomych.
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka
Czujniki położenia tłoka do rowka okrągłego mogą być montowane bezpośrednio na 3 
powierzchniach bez akcesoriów.

Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z 2 kolorowymi 
diodami (przewód o 

długości 3 m)

Czujniki położenia 
z prostopadłym 

doprowadzeniem 
przewodu (długość 

3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z zarobionym złączem 

(M8-3pinowe) i 
przewodem o długości 

0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, 

PNP
D-M9PL D-M9PWL D-M9PWVL D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BWVL D-M9BSAPC

Czujnik 
kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93VL D-A93SAPC

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

6 M5 x 0,8 AS1201F-M5-04A JAS-LEA04-M5
8 M5 x 0,8 AS1201F-M5-04A JAS-LEA04-M5
12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

A  Zespoły nastawy skoku
- Zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą
Wysoka precyzja dzięki 
zintegrowanej konstrukcji 
metalowego zderzaka z 
elastyczną wkładką amortyzującą: 
Powtarzalność pozycjonowania 
±0,05 lub lepsza.
Poprawiony czas cyklu.
Prędkość robocza 300 mm/s.

- Zderzak elastyczny
Uderzenie słabsze o 1/2 w 
porównaniu z modelami bez 
zespołu nastawy skoku.

- Amortyzator uderzeń
Typ miękki/RJ.
Nadaje się do operacji, które wymagają 
łagodnego zatrzymania, jak np. 
przenoszenie lekkiego detalu lub 
przenoszenie z małą prędkością.

- Zderzak metalowy
Nadaje się do pozycjonowania.

Dostępne są przyłącza osiowe
Przyłącza centralne w kierunku osi napędu w celu 
zachowania wolnej przestrzeni wokół korpusu.
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a
Średnica 

tłoka

b Opcja korpusu

c 
Skok standardowy [mm]

Wersja z 
obustronnym 
przyłączem

Wersja z przyłączami bocznymi
Wersja 

standardowa Wersja symetryczna Wersja 
standardowa

Wersja 
symetryczna

A C CL — L
6 Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

10, 20, 30, 40, 50

8
Port 

zasilania
Rowek montażowy 

czujnika
Port 

zasilania
Rowek montażowy 

czujnika 10, 20, 30, 40, 50, 75

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

16 Port zasilania Port zasilania
Rowek montażowy 

czujnika

—

Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy czujnika

— 1)

10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125

20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 2)

1) Brak opcji, ponieważ model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montażu czujników położenia po obu stronach.
2) Zakres prędkości roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

A ZA12 30MXQ
a b d e fc

e Opcje
Symbol Opcja

— Brak opcji
1 Ze zderzakiem
2 Z ryglem końcowej pozycji
3 Przewody osiowe

4 Ze zderzakiem, z ryglem 
w końcowej pozycji

5 Ze zderzakiem, przewodami 
osiowymi

6 Zestaw nastawy scentralizowany

7 Zestaw nastawy scentralizowany 
(symetryczny)

8 Zderzak, zestaw nastawy 
scentralizowany

9 Zderzak, zestaw nastawy 
scentralizowany (symetryczny)

f Wykonania specjalne
Symbol Specyfikacja

X7 Smar PTFE
X9 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym 
X11 Długa śruba regulacyjna (10 mm dłuższy zakres regulacji)
X12 Długa śruba regulacyjna (20 mm dłuższy zakres regulacji)
X28 Długa nakrętka regulacyjna i śruba
X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujników położenia
X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
X42 Prowadnica antykorozyjna
X45 Uszczelnienie EPDM
X580 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)

X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę (-10 do 100°C)

               X2192 Specyfikacja podwójnego skoku 1)

                X2202 Regulator końcowy skoku wysunięcia zamocowany od strony 
osiowej

                X2100 Płyta końcowa kompatybilna z aktualną serią MXQ 2)

X2200 Boczny zestaw nastawy skoku 2)

X2201 Połączenie amortyzatora uderzeń i zderzaka metalowego 2)

1) Tylko do MXQmA.
2) Tylko do MXQm.

Symbol zamówieniowy
MXQmA, MXQmC, MXQm

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z:
mxq-z.smc.eu
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

d Opcje zespołu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Symbol Typ nastawy skoku 9)

Pozycja montażowa 
nastawy 1) 8)

Kombinacja opcji dodatkowych
— 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

Brak 
dodatkowej 

opcji

Z 
kompensacją

2) 3)

 Z ryglem 
końcowej 
pozycji

Przewody 
osiowe6)

Z kompensacją, 
z ryglem w 
końcowej 
pozycji2)

Z kompensacją
2) 6)

 Zespół 
nastawy skoku 
scentralizowany

Zespół nastawy 
skoku 

scentralizowany 
(symetryczny)7)

Kompensacja, 
zestaw nastawy 

skoku 
scentralizowany

2)

Kompensacja, 
zestaw nastawy 
scentralizowany 
(symetryczny)

2) 7)

Z Bez nastawy skoku v v v v v v × × × ×

ZA
Zderzak z wkładką amortyzującą

V V v × × v × × v v × ×

ZB V v × v v × × × × × ×

ZC V v × × v × × v v v v

ZD
Zderzak elastyczny

V V v × × v × × v v v v

ZE V v   v v v × × × ×

ZF V v × × v × × v v v v

ZG
Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v × ×

ZH V v ×  v × × × × × ×

ZJ V v × × v × × v v v v

ZK
Zderzak metalowy

V V v × × v × × v v v v

ZL V v v  v   × × × ×

ZM V v × × v × × v v v v

ZN

Wykonanie  
o mniejszej 
długości 
całkowitej  4)

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 p

ow
ro

ci
e

Bez nastawy skoku v v 5) × v × v 5) × × × ×

ZP Zderzak elastyczny V v × × v × × × × × ×

ZQ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V v × × v × × × × × ×

ZS Zderzak z wkładką 
amortyzującą V v × × v × × × × × ×

ZT Zderzak metalowy V v × × v × × × × × ×

ZBF

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 w

ys
uw

ie

Zderzak  
z wkładką 
amortyzującą

Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v × ×

ZBJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v × ×

ZBM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v × ×

ZEC

Zderzak 
elastyczny

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v v v

ZEJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v v v

ZEM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v v v

ZHC Amortyzator 
uderzeń  
o łagodnym 
tłumieniu

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v × ×

ZHF Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v × ×

ZHM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v × ×

ZLC

Zderzak 
metalowy

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v v v

ZLF Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v v v

ZLJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v v v

1)  V: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane 
Brak symbolu pozycji montażu zespołu nastawy skoku: zespół nastawy skoku 
może zostać zamontowany później.

2)  W przypadku mechanizmu kompensacji, skok kompensacji będzie krótszy przez 
ograniczenie ustawione na zespole nastawy skoku po stronie wysuwu.

3)  W przypadku konieczności zamontowania zespołu nastawy skoku na powrocie z 
mechanizmem kompensacyjnym, należy zastosować kompensator i zestaw 
nastawy scentralizowany wyposażony w zespół nastawy na powrocie 
zamontowany na tylnej części korpusu. Opcje rygla pozycji końcowej czy 
przewodów osiowych nie mogą być łączone ze scentralizowanymi zespołami 
nastawy skoku.

4)  Otwory montażowe zespołu nastawy skoku po stronie wysuwu zostały usunięte 
w celu zmniejszenia całkowitej długości stolika.

5)  Można zastosować wykonanie o krótszej długości całkowitej stolika, ale nie ma 
możliwości późniejszego montażu zespołu nastawy skoku po stronie powrotu.

6)  W przypadku wykonania z osiowymi portami zasilania wyklucza się użycie 
obustronnych portów zasilania.

7)  Tylko scentralizowany zespół nastawy skoku jest symetryczny.
8)  Szczegółowe informacje na temat położenia montażowego zespołów nastawy 

skoku znajdują się na kolejnych stronach.
9)  Metalowy zderzak z wkładką elastyczną jest niedostępny dla średnicy tłoka 6 mm.
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1)  Należy zwrócić uwagę na minimalne ciśnienie robocze 
zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą. Jeśli 
ciśnienie robocze jest niższe niż minimalne ciśnienie 
robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń.
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą: Ciśnienie wymagane do 
pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu 
zetknięcia się z częścią metalową.
Ciśnienie robocze dla napędu o średnicy 20 z 
amortyzatorem uderzeń wynosi od 0,15 do 0,6 MPa.

Średnica tłoka Ø [mm] 6 8 12 16 20 25
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze 0,15 do 0,7 MPa 1) (Blokada na końcu: od 0,35 do 0,7 MPa 1)

Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatury otoczenia i 
czynnika od -10 do 60 °C

Zakres prędkości roboczej
(Średnia prędkość robocza)

od 50 do 500 mm/s 
(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 do 300 mm/s) 

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skoków na stronie 20: od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja
(Bez nastawy skoku) Wewnętrzny pierścień elastyczny

Amortyzacja
(Z nastawą skoku)

Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, zderzak elastyczny, 
amortyzator uderzeń, zderzak metalowy

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia, kontaktronowy czujnik położenia 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +2 do 0 mm

Specyfikacja

Siła teoretyczna

Z mechanizmem kompensacji

Z ryglem końcowej pozycji

Podwójne tłoczysko zapewnia wydajność dwa razy większą niż w przypadku siłowników jednotłoczyskowych.
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

6 3
Wysuw 57 11 17 23 29 34 40
Powrót 42 8 13 17 21 25 29

8 4
Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrót 75 15 23 30 38 45 53

12 6
Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrót 170 34 51 68 85 102 119

16 6
Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrót 346 69 104 138 173 207 242

20 8
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrót 528 106 158 211 264 317 369

25 10
Wysuw 982 196 295 393 491 589 687
Powrót 825 165 247 330 412 495 577

1)  Gdy do pozycjonowania używany jest zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą, teoretyczna wydajność może się różnić w zależności od 
pełnej siły ściskania wkładki.

Model MXQ6m MXQ8m MXQ12A MXQ16m MXQ20m MXQ25m

Zakres prędkości roboczej [mm/s] od 50 do 500 (montaż poziomy od 50 do 300)
Skok kompensacji [mm] 5 10
Obciążenie 
skoku 
kompensacji [N]

Skok przy 0 [mm] 3 5 9 16 25 40

Maksymalny skok 6 8 15 24 38 59

Model MXQ6m MXQ8m MXQ12A MXQ16m MXQ20m MXQ25m
Zakres ciśnienia 
roboczego [MPa] Od 0,35 do 0,7

Siła trzymająca [N] 12 12 23 45 70 110
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

Zespół nastawy skoku

1)  Minimalne ciśnienie robocze wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową. 
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą do pozycjonowania, należy stosować go przy ciśnieniu przekraczającym minimalne 
ciśnienie robocze. W przypadku montażu pionowego należy uwzględnić masę detalu.

2)  Niedostępne dla napędu o średnicy tłoka Ø 6

Zderzak z wkładką amortyzującą 
Model

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,018 0,04 0,08 0,12 0,18
Absorpcja skoku [mm] 2 2,8 3,6 4,4 5,5
Min. ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą 1) 2) [MPa] 0,3 0,3 0,2 0,2 0,2

Odniesienie) Pełna siła ściskania wkładki [N] 20 42 65 97 154
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Zderzak metalowy 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,009 0,02 0,04 0,06 0,09
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Amortyzator uderzeń 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,35 0,5 1,5 3 3,7
Absorpcja skoku [mm] 3 5 6 7 10
Prędkość kolizji [mm/s] Od 50 do 500
Maks. częstotliwość pracy 
[cykli/min] 80 80 70 45

Maksymalny dopuszczalny 
nacisk [N] 150 245 422 814

Siła sprężyny (wysuniętej) [N] 1,3 2,8 5,4 6,4
Siła sprężyny (ściśniętej) [N] 3,9 4,9 8 15
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1,5

Zderzak elastyczny 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,06 0,12 0,2 0,4 0,6
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
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a
Średnica 

tłoka

b Opcja korpusu
c 

Skok standardowy [mm]
Wersja 

standardowa
Wersja 

symetryczna
B BL

6 Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

10, 20, 30, 40, 50 2, 75 2

8 10, 20, 30, 40, 50, 75 2, 100 2

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125

16
Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

— 1)

10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 2, 125 2, 150 2

20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 2, 150 2)

1) Brak opcji, ponieważ model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montażu czujników położenia po obu stronach.
2) Zakres prędkości roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

B ZA12 30MXQ
a b d ec

e Wykonania specjalne
Symbol Specyfikacja

X7 Smar PTFE
X9 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym 
X11 Długa śruba regulacyjna (10 mm dłuższy zakres regulacji)
X12 Długa śruba regulacyjna (20 mm dłuższy zakres regulacji)
X28 Długa nakrętka regulacyjna i śruba
X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujników położenia
X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
X42 Prowadnica antykorozyjna
X45 Uszczelnienie EPDM
X580 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)
X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę (od -10 do 100 °C)
X2202 Regulacja skoku na końcu wysuwu zamontowana w osi

d Opcje zespołu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Symbol Typ nastawy skoku 3)

Pozycja montażowa 
nastawy 1)

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

Z Bez nastawy skoku
ZA

Zderzak z wkładką amortyzującą
V V

ZB V

ZC V

ZD
Zderzak elastyczny

V V

ZE V

ZF V

ZG
Amortyzator uderzeń o łagodnym tłumieniu

V V

ZH V

ZJ V

ZK
Zderzak metalowy

V V

ZL V

ZM V

ZN
Wykonanie 
o mniejszej 
długości 
całkowitej  2)

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 p

ow
ro

ci
e

Bez nastawy skoku

ZP Zderzak elastyczny V

ZQ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V

ZS Zderzak z wkładką amortyzującą V

ZT Zderzak metalowy V

ZBF

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 w

ys
uw

ie Zderzak 
z wkładką 
amortyzującą

Zderzak elastyczny V V

ZBJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

ZBM Zderzak metalowy V V

ZEC
Zderzak 
elastyczny

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZEJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

ZEM Zderzak metalowy V V

ZHC Amortyzator 
uderzeń 
o łagodnym 
tłumieniu

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZHF Zderzak elastyczny V V

ZHM Zderzak metalowy V V

ZLC
Zderzak 
metalowy

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZLF Zderzak elastyczny V V

ZLJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

1)  P: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane 
Brak symbolu pozycji montażu zespołu nastawy skoku: zespół nastawy skoku 
może zostać zamontowany później.

2)  Otwory montażowe zespołu nastawy skoku po stronie wysuwu zostały usunięte 
w celu zmniejszenia całkowitej długości stolika.

3)  Metalowy zderzak z wkładką elastyczną jest niedostępny dla średnicy tłoka 6 mm.

Symbol zamówieniowy
MXQmA, MXQmC, MXQm

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z:
mxq-z.smc.eu
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

1)  Należy zwrócić uwagę na minimalne ciśnienie robocze zderzaka 
metalowego z wkładką amortyzującą. Jeśli ciśnienie robocze jest niższe niż 
minimalne ciśnienie robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń.
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego z wkładką 
amortyzującą: Ciśnienie wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części 
zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową.

Średnica tłoka Ø [mm] 6 8 12 16 20
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,15 do 0,7 MPa 1)

Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatury otoczenia 
i czynnika od -10 do 60 °C

Zakres prędkości 
roboczej
(Średnia prędkość 
robocza)

od 50 do 500 mm/s 
(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 

do 300 mm/s) 
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

* w standardowej tabeli skoków na stronie 24:  
od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja (bez 
nastawy skoku) Wewnętrzny pierścień elastyczny

Amortyzacja (z nastawą 
skoku)

Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, zderzak 
elastyczny, amortyzator uderzeń, zderzak metalowy

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia, kontaktronowy 
czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym 
wskazaniem (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości 
skoku od +2 do 0 mm

Specyfikacja Siła teoretyczna
Podwójne tłoczysko zapewnia wydajność dwa razy większą niż w 
przypadku siłowników jednotłoczyskowych.

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

6 3
Wysuw 57 11 17 23 29 34 40
Powrót 42 8 13 17 21 25 29

8 4
Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrót 75 15 23 30 38 45 53

12 6
Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrót 170 34 51 68 85 102 119

16 6
Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrót 346 69 104 138 173 207 242

20 8
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrót 528 106 158 211 264 317 369

1)  Gdy do pozycjonowania używany jest zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą, teoretyczna wydajność może się różnić w zależności od 
pełnej siły ściskania wkładki.

Zespół nastawy skoku

1)  Minimalne ciśnienie robocze wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową. 
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą do pozycjonowania, należy stosować go przy ciśnieniu przekraczającym minimalne 
ciśnienie robocze. W przypadku montażu pionowego należy uwzględnić masę detalu.

2)  Niedostępne dla napędu o średnicy tłoka Ø 6

Zderzak z wkładką amortyzującą 
Model MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,018 0,04 0,08 0,12
Absorpcja skoku [mm] 2 2,8 3,6 4,4
Min. ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą 1) 2) [MPa] 0,3 0,3 0,2 0,2

Odniesienie) Pełna siła ściskania wkładki [N] 20 42 65 97
Rozmiar śruby montażowej [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Zderzak metalowy 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. absorbowana energia [J] 0,009 0,02 0,04 0,06 0,09
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Amortyzator uderzeń o łagodnym tłumieniu 
Model MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,35 0,5 1,5 3 3,7
Absorpcja skoku [mm] 3 5 6 7 10
Prędkość kolizji [mm/s] Od 300 do 500 Od 50 do 500
Maks. częstotliwość pracy 
[cykli/min] 80 80 70 45

Maksymalny dopuszczalny 
nacisk [N] 150 245 422 814

Siła sprężyny (wysuniętej) [N] 1,3 2,8 5,4 6,4
Siła sprężyny (ściśniętej) [N] 3,9 4,9 8 15
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1,5

Zderzak elastyczny 
Model MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,06 0,12 0,2 0,4 0,6
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
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Nasza wyjątkowa kombinacja

Siłownik kompaktowy  
z prowadnicą liniową
Seria MXZ

A  Korzyści wynikające z wymiarów 
kompaktowego siłownika i wysokiej 
precyzji prowadzenia

A  Zatrzymanie, pozycjonowanie lub 
przenoszenie lekkich detali – idealne 
do zastosowań, w których wymagany jest 
krótki i precyzyjny skok

A  Zamontuj go bezpośrednio – Poprzez 
montaż czołowy.

Korzyści

Główne właściwości

Szerokość Długość

W
ys

ok
oś

ć

RoHS

Ø Szerokość 
[mm]

Wysokość 
[mm]

Długość 
[mm]

12 23 44 37,4
16 26 45 40,9
20 30 49,5 49,4
25 33,5 54 57,4

A  MXZ wykorzystuje korpus naszego modelu JCQ, 
kompaktową wersję siłownika kompaktowego

A  Prowadnica liniowa jest zintegrowana z siłownikiem
Prowadnica liniowa zapewnia dokładność i liniowość podczas 
przenoszenia detali. Jest ona w stanie wytrzymać obciążenia 
boczne.

A  Podczas zamawiania produktu można wybrać lokalizację 
przyłączy zasilania

Możliwe są dwa sposoby montażu bezpośredniego
Montaż przez otwory przelotowe Montaż poprzez otwory gwintowane
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Siłownik kompaktowy z prowadnicą liniową – Seria MXZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka

Typ

Czujnik położenia z 
przewodem o długości 

3 m

Czujnik położenia 
z prostopadłym 

doprowadzeniem 
przewodu (długość 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 3 m)

Miniaturowy czujnik 
położenia (przewód o 

długości 3 m)

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-F8PL D-M9PWVL D-M9NWL D-M9PL-5

2-przewodowy 
elektroniczny D-F8BL D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

12 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
16 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

Kompaktowe czujniki położenia (D-M9m) 
mogą być montowane bezpośrednio na 3 
powierzchniach bez żadnych akcesoriów.

Lokalizacja przyłącza gwintowanego jest 
wybierana podczas zamawiania produktu

Odmiany serii
Seria

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm] Wyposażenie 
opcjonalne5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

MXZ

12       — — — —
Możliwość wyboru 

lokalizacji przyłącza 
zasilania

16       — — — —
20          

25          
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c Skok / minimalny skok dla montażu czujników położenia
Średnica 

tłoka
Skok standardowy [mm]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
12 V V V V V V — — — —
16 V V V V V V — — — —
20 V V V V V V V V V V

25 V V V V V V V V V V

a Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

d Opcja
— Bez śruby montażowej
L Ze śrubą montażową

1)  2 śruby montażowe są dostarczane razem z produktem (ale nie zmontowane).

32 50MXZ
a b dc

Średnica tłoka Ø [mm] 12 16 20 25
Przyłącze zasilania M3 x 0,5 M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,1 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od 5 do 60 °C

Prędkość tłoka (średnia prędkość) od 50 do 500 mm/s
Amortyzacja Pierścień elastyczny
Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia  
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +1,3 do 0 mm (bez zastosowanego ciśnienia)

1)  Tolerancja długości skoku nie obejmuje wielkości zmiany pierścienia elastycznego.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

b Lokalizacja przyłącza zasilania

—

Przód

R

Prawa strona

L

Lewa strona

Przyłącze zasilania

Przyłącze zasilania

Przyłącze zasilania

Odkryj wszystkie opcje MXZ:
mxz.smc.eu
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Siłownik kompaktowy z prowadnicą liniową – Seria MXZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

12 6
Wysuw 113 23 34 45 57 68 79
Powrót 85 17 25 34 42 51 59

16 8
Wysuw 201 40 60 80 101 121 141
Powrót 151 30 45 60 75 90 106

20 10
Wysuw 314 63 94 126 157 188 220
Powrót 236 47 71 94 118 141 165

25 12
Wysuw 491 98 147 196 245 295 344
Powrót 378 76 113 151 189 227 264

Masa

Siła teoretyczna

[g]
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

12 105 114 124 132 142 152 — — — —
16 126 136 146 156 166 175 — — — —
20 195 211 225 239 255 270 285 300 314 329
25 284 304 324 343 363 384 403 423 442 462
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Wysoka precyzja w ograniczonej 
przestrzeni

Miniaturowy stolik przesuwny
Seria MXJ

A  Zmniejsz wymiary swojej maszyny  
– tylko 18 mm wysokości (Ø 12 mm)

A  Zwiększ wydajność swojej maszyny  
– Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji: 
0,005 mm (równoległość przesuwu)

A  Montuj tak, jak chcesz – Montaż przy 
pomocy 4 otworów na kołki ustalające, 
możliwość montażu blokowego.

Korzyści

Główne właściwości
A  Kompaktowa konstrukcja

Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji
0,005 mm równoległości przesuwu.

Otwory na kołki ustalające na 4 powierzchniach

Ø Długość całkowita Wysokość Szerokość

12 70 1) 18 34

16 72 1) 23 40

1) Dla skoku 10.

Montaż przy wielostanowiskowy

Wersja standardowa Wersja symetryczna

Pozycja czujników położenia, zaworów dławiąco-
zwrotnych i portów zasilania może być zmieniona

Góra Dół

Bok

Bok
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Miniaturowy stolik przesuwny – Seria MXJ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Warianty nastawy skoku

Zderzak z wkładką 
amortyzującą

Amortyzator 
uderzeń / RJ

Zderzak elastyczny Zderzak metalowy

Czujniki położenia
Kompaktowe czujniki położenia mogą być montowane bezpośrednio.

Typ

Czujnik położenia 
z prostopadłym 

przewodem  
(długość 3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z 2 kolorowymi 
diodami (przewód o 

długości 3 m)

Miniaturowy czujnik 
położenia  

(przewód o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka  
z zarobionym złączem  

(M8-3pinowe) i przewodem 
o długości 0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, 

PNP 
D-M9PWVL D-M9NWL D-M9PL-5 D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5 D-M9BSAPC

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

4,5 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
6 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
8 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3

12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

Opcje nastawy skoku
Symbol Średnica tłoka Ø 

[mm] Skok [mm] Wersja nastawy skoku

MXJ-CS4-m 4,5 5, 10

Zderzak metalowy na obu końcachMXJ-CS6-m 6 5, 10, 15

MXJ-CS8-m 8 5, 10, 15, 20

MXJZ-CS12-m 12

10, 20, 30, 50

Zderzak z wkładką amortyzującą
MXJZ-CS16-mA 16

MXJZ-AS12-mA 12
Zderzak elastyczny

MXJZ-AS16-mA 16

MXJZ-JS12-mA 12 Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniuMXJZ-JS16-mA 16

MXJZ-DS12-mA 12
Zderzak metalowy

MXJZ-DS16-mA 16

m: Długość skoku
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a Średnica tłoka
4 4,5 mm
6 6 mm
8 8 mm

c Skok [mm]
4 5, 10
6 5, 10, 15
8 5, 10, 15, 20

e Wykonanie zasilania 
pneumatycznego

— Typ boczny
P Typ osiowy

f Szyna do montażu czujników
— Z magnesem i szyną czujników
N Bez magnesu i szyny czujników

b Opcja
— Wersja standardowa
L Wersja symetryczna

6 10MXJ
a b d e fc

Symbol zamówieniowy

d Opcja nastawy skoku
— Brak nastawy skoku
CS Zderzak metalowy na końcu wysuwu
CT Zderzak metalowy na końcu powrotu
C Zderzak metalowy na obu końcach

Ø 4,5, Ø 6, Ø 8

Model MXJ4 MXJ6 MXJ8
Średnica tłoka Ø [mm] 4,5 6 8
Rozmiar portu zasilania M3
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,15 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od -10 do 60 °C

Zakres prędkości roboczej od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

Amortyzacja Pierścień elastyczny
(Zderzak metalowy: bez wkładki)

Smarowanie Bez smarowania
Zespół nastawy skoku Wyposażenie standardowe
Zakres regulacji skoku 
(zderzak metalowy) Oba końce od 0 do 5 mm

Czujnik położenia

Kontaktronowy czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem (2-przewodowy, 
3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku +1
              0  mm

Specyfikacja

Model
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

MXJ4 4,5 2
Wysuw 16 3 5 6 8 10 11
Powrót 13 3 4 5 6 8 9

MXJ6 6 3
Wysuw 28 6 8 11 14 17 20
Powrót 21 4 6 8 11 13 15

MXJ8 8 4
Wysuw 50 10 15 20 25 30 35
Powrót 38 8 11 15 19 23 26

Siła teoretyczna Wysuw Powrót

Odkryj wszystkie opcje MXJ:
mxj.smc.eu
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Miniaturowy stolik przesuwny – Seria MXJ
Siłowniki SMC z prowadnicami

a Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm

c Skok [mm]
12 10, 20, 30, 50
16 10, 20, 30, 50

e Szyna do montażu czujników
Wersja standardowa Wersja symetryczna

—

Z szyną do 
czujników

(Z magnesem)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

Z szyną do 
czujników  
i nastawą 

(Z magnesem)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

N
Bez szyny do 

czujników
(Bez 

magnesu)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

Przedstawiona nastawa skoku jest w wersji z amortyzatorem uderzeń

f Wykonania specjalne

-X11 Długa śruba regulacyjna
(10 mm dłuższy zakres regulacji)

-X12 Długa śruba regulacyjna
(20 mm dłuższy zakres regulacji)

-X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
-X42 Prowadnica antykorozyjna
-X45 Uszczelnienie EPDM
-X53 Kontaktronowe czujniki położenia

-X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę  
(od -10 do 100 °C)

-X2410 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)

b Opcja

—

Wersja standardowa
Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie płyty czołowej

L

Wersja symetryczna

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie płyty czołowej

Z1012MXJ
a b d e fc

d Opcja zespołu nastawy skoku

Symbol Typ nastawy
Pozycja montażowa nastawy skoku

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

— Brak nastawy 
skoku — —

A Zderzak  
z wkładką 

amortyzującą

V V

B V —
C — V

D
Zderzak

elastyczny

V V

E V —
F — V

G
Amortyzator

uderzeń

V V

H V —
J — V

K
Zderzak

metalowy

V V

L V —
M — V

Ø 12, Ø 16

Model MXJ12 MXJ16
Średnica tłoka Ø [mm] 12 16
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze 1) od 0,1 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia
i czynnika roboczego
 

od -10 do 60 °C

Prędkość tłoka 
(średnia prędkość) 2)

od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 do 300 mm/s)
Amortyzacja (bez nastawy) Pierścień elastyczny

Amortyzacja (z nastawą) Zderzak metalowy, zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, 
zderzak elastyczny, amortyzator uderzeń

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia
Elektroniczny czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy), 

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +2 do 0 mm (bez zastosowanego ciśnienia)

Specyfikacja

Pozycja montażowa nastawy skoku

Regulacja skoku końcowego na wysuwie

Regulacja skoku końcowego na powrocie

Po stronie płyty czołowej

1)  Jeśli ciśnienie robocze jest niższe niż minimalne 
ciśnienie robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń. 
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego  
z wkładką amortyzującą: Ciśnienie wymagane do 
pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu 
zetknięcia się z częścią metalową.

2)  Należy wziąć pod uwagę ciężar części ruchomych.  
W przypadku niektórych modeli produktów dopuszczalna 
energia kinetyczna może być przekroczona tylko o masę 
części ruchomych.
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Zastosowania

Stoliki przesuwne
Serię MXQ lub MXJ stosuje się do:

Serię MXZ stosuje się do:

Precyzyjnych ruchów pozycjonowania Operacji o wysokiej częstotliwości

Zastosowań z ograniczeniami przestrzennymi

Zatrzymywania w liniach automatycznych Operacji związanych z pozycjonowaniem

Przenoszenia lekkich detali
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Zastosowania
Siłowniki SMC z prowadnicami

Siłowniki z prowadnicami
Serię MGP stosuje się do:

Serię MGZ stosuje się do:

Zabezpieczenie przed opadaniem 
przyrządu prasy

Zabezpieczenie przed opadaniem na 
podnośnik

Utrzymywania w stanie zaciśniętym

BLOKADA

BLOKADA

BLOKADA

Popychania Podnoszenia Zaciskania Zatrzymywania

Chwytania

Pras
Popychaczy

Podnośników

Podajników
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Produkty powiązane

Inne rozwiązania dotyczące stolików przesuwnych

Inne rozwiązania dotyczące siłowników z prowadnicami

Kompaktowy stolik przesuwny
Seria MXH

·  Średnica tłoka: 6, 10, 16, 20 mm,
·  Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240 %,
·  Podłączenie przewodów jest możliwe w 3 kierunkach.

Precyzyjny pneumatyczny stolik przesuwny 
Seria MXP

·  Napęd z wbudowaną prowadnicą liniową,
·  Obrabiany cieplnie korpus i stolik ze stali nierdzewnej,
·  Wskazany do zastosowań, w których wymagana jest wysoka precyzja 

(równoległość przesuwu 0,004 mm lub mniejsza).

Stolik przesuwny niskoprofilowy 
Seria MXF

·  Równoległa konstrukcja prowadnicy i siłownika tworzy niski i kompaktowy napęd 
przesuwny,

·  Mniejsze ugięcie i lepsze podparcie dla obciążeń mimośrodowych.

Niskoprofilowy siłownik z prowadnicami 
Seria JMGP

Średnica tłoka: od 12 do 100 mm,
Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240%,
Nadaje się do popychania, podnoszenia lub zaciskania w linii transportowej.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami
Seria MGQ

·  Średnica tłoka: od 12 do 100 mm,
·  Siłownik pneumatyczny z zintegrowaną prowadnicą, która posiada dużą odporność 

na obciążenia boczne oraz wysoką dokładność zabezpieczenia przed obrotem,
·  Odpowiedni do zatrzymań i podnoszenia w linii przenośnej.

Stół unoszony z prowadzeniem
Seria MGF

·  Niskoprofilowy siłownik kompaktowy,
·  Siłownik z koncentrycznymi prowadnicami zapewniającymi dużą odporność na 

obciążenia nieosiowe.
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Osiągaj więcej
Siłowniki SMC z prowadnicami

SMC od ponad 60 lat znajduje się w czołówce firm 
zajmujących się technologiami pneumatycznymi, oferując 
klientom niezrównaną gamę energooszczędnych siłowników, 
które odpowiadają na wszystkie potrzeby naszych klientów.

Firma SMC to prawdziwy pionier, jako jedni z pierwszych 
stworzyliśmy siłownik pneumatyczny z zintegrowaną 
prowadnicą i nieustannie wprowadzamy innowacje, aby 
zagwarantować, że nasze produkty stale spełniają najnowsze 
wymagania współczesnej automatyzacji.

Nasza gama siłowników z prowadnicami oferuje lekkie, 
oszczędzające miejsce rozwiązania, które obniżają koszty  
i zwiększają wydajność produkcji.

Jesteśmy tu, aby wspierać Państwa na każdym kroku, dzięki 
naszemu zespołowi ekspertów i krótkim terminom dostaw, 
więc zachęcamy, by dowiedzieć się, jak mogą Państwo 
osiągnąć więcej z SMC w czterech prostych krokach.

Odkrywanie
Zapraszamy do zapoznania się z naszą obszerną ofertą 
stołów przesuwnych i siłowników z prowadnicami. 

Dobór siłowników
Dostarczamy intuicyjne narzędzia on-line do doboru 
produktów, konfiguracji i projektowania złożonych systemów 
pneumatycznych i elektrycznych, jak również dostęp 
do każdego z naszych 1500 inżynierów i ekspertów, 
zlokalizowanych w 30 krajach Europy, aby uczynić proces 
doboru produktów i projektowania tak łatwym  
i bezproblemowym, jak to tylko możliwe. 

Dostosowanie do potrzeb klienta
Nasza oferta akcesoriów pozwala nam zaoferować pełny 
pakiet rozwiązań, od elementów kontroli prędkości i czujników 
położenia tłoka po amortyzatory i sprzęgła kompensacyjne.

Realizacja zamówień
Dzięki silnej infrastrukturze w całej Europie, z naszą główną 
fabryką w Czechach i centralnym magazynem w Antwerpii  
w Belgii, możemy szybko reagować na wymogi związane  
z globalizacją i szybko zmieniające się wymagania klientów.
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Skrócone prowadnice
Wymagana przestrzeń pomiędzy korpusem siłownika  
a Państwa urządzeniami jest zredukowana.

Zmiana kształtu końcówki pręta prowadnicy
Krótkie terminy realizacji dostaw (produkcja europejska).

Oszczędność 
miejsca

Dokładnie prowadź ruch

Kompaktowy siłownik  
z prowadnicami
Seria MGP

Możliwy montaż  
w 4 płaszczyznach

Czujniki położenia tłoka mogą być 
montowane bezpośrednio  
w rowku okrągłym bez adapterów 
na 2 powierzchniach

A  Uzyskanie precyzyjnego ruchu 
prowadnicy – ±0,03° dokładności 
zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

A  Projektuj kompaktowe i lekkie maszyny 
– Zmniejszona waga i wymagana 
przestrzeń dzięki konstrukcji pręta 
prowadnicy i płyty.

A  Łatwe dostosowanie do aplikacji  
– Dostępna jest szeroka gama produktów.

Korzyści

Główne właściwości
A  Możliwość podłączenia przewodów z 2 kierunków:

- Porty przyłączeniowe od góry,
- Porty przyłączeniowe z boku.

A  Szeroki zakres skoków
Produkty magazynowane w Europejskim Magazynie 
Centralnym.
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

A  Można wybrać 3 rodzaje 
łożyskowania
-  Łożysko ślizgowe serii MGPM. Nadaje 

się do zastosowań przy obciążeniach 
poprzecznych, np. jako stoper  
w aplikacjach transportowych.

-  Łożysko kulkowe serii MGPL. Płynna 
praca odpowiednia dla popychaczy  
i podnośników.

-  Precyzyjne łożysko kulkowe serii 
MGPA. Odpowiednie do minimalizacji 
przemieszczenia płyty końcowej.

Czujnik położenia tłoka
Seria D-MP
Pozwala na bieżąco uzyskać informację 
o położeniu tłoka siłownika.
Zakres pomiarowy do 200 mm.

Łożysko ślizgowe

Łożysko toczne
Precyzyjne 
łożyskowanie toczneŁożysko toczne

Łożysko ślizgowe

Czujniki położenia tłoka

Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 
3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z zarobionym 

złączem (M8-3pinowe) 
i przewodem o długości 

0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93SAPC

Kontrola prędkości
Podłączenie przewodów jest możliwe z 2 kierunków.

Średnica tłoka 
Ø [mm] Rozmiar portu

Zawór dławiąco-
zwrotny z przyłączem 

wtykowym, 
standardowy

Zawór dławiąco-
zwrotny z przyłączem 

wtykowym, ze 
wskaźnikiem

Energooszczędny 
regulator prędkości 
z funkcją redukcji 
ciśnienia w ruchu 

powrotnym

Energooszczędny 
regulator prędkości 
z funkcją szybkiego 

napełniania i 
opróżniania siłownika

12 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
16 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
20 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
25 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
32 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
40 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
50 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
63 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
80 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
100 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
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Kompaktowy siłownik z prowadnicą z amortyzacją 
pneumatyczną. Seria MGPA
Ø 16, Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Kompaktowa i lekka konstrukcja,
·  Skok do 400 mm,
·  Łożysko ślizgowe, łożysko kulkowe lub precyzyjne łożysko kulkowe,
·  Dokładność zabezpieczenia przed obrotem: ±0,01,
·  Zmniejszone przemieszczenie płyty końcowej: 0,05 mm (MGPA12-10, gdy ciężar 

ładunku wynosi 1,7 kg).

Kompaktowy siłownik z prowadnicami – typ szeroki.  
Seria MGPW
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63
·  Łożysko ślizgowe, łożysko kulkowe lub precyzyjne łożysko kulkowe,
·  Przeznaczony do pracy z dużymi detalami.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami z ryglem na końcu 
siłownika. Seria MGP-H/R
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Łożysko ślizgowe, łożysko kulkowe lub precyzyjne łożysko kulkowe,
·  Zapobieganie opadaniu: Trzymanie pozycji na końcu siłownika.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami do pomieszczeń 
czystych (Clean). Seria 12/13-MGP Z
Ø12, Ø16, Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63
·  Łożyskowanie toczne,
·  Odpowiedni do aplikacji w pomieszczeniach o wysokiej klasie czystości: 

Idealny do stosowania w przenośnikach elementów półprzewodnikowych (LSI), 
ciekłokrystalicznych (LCD), w przemyśle spożywczym, farmaceutycznym 
i elektronicznym.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami odpornymi na 
działanie wody. MGPMmR/V-Z
Seria
Ø 20, Ø 2,5 Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Łożysko ślizgowe,
·  Idealny do pracy w środowisku obrabiarek narażonych na działanie chłodziw.

Wersje serii MG
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

Kompaktowy siłownik z prowadnicami do pracy w ciężkich 
warunkach. Seria MGPS
Ø 50, Ø 80
·  Wytrzymała prowadnica dla zwiększenia odporności na obciążenia,
·  Pręty prowadnicy o dużej średnicy,
·  Łożysko ślizgowe,
·  Wytrzymałość na obciążenia boczne: wzrost o 10%,
·  Wytrzymałość na obciążenia mimośrodowe: wzrost o 25%,
·  Wytrzymałość na obciążenia udarowe: wzrost o 140%.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami z blokadą.  
Seria MLGP
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Zapobiega opadaniu przy odcięciu lub zaniku sprężonego powietrza,
·  Pozwala zatrzymać siłownik w dowolnej pozycji,
·  Możliwość wyboru hamulca jednostronnego, np. blokada wsuwu lub wysuwu,
·  Idealny do zastosowań przy zaciskaniu lub podnoszeniu oraz do utrzymywania 

w pozycji zaciśniętej.

Miniaturowy siłownik z prowadnicą. Seria MGJ
Ø 6, Ø 10
·  Łożysko ślizgowe
·  Dokładność zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska: 0,1o,
·  Montaż jest możliwy z dwóch kierunków,
·  Możliwość montażu dwóch czujników położenia, nawet dla skoku 5 mm,
·  Wewnętrzne kanały pozwalają doprowadzać powietrze z jednego kierunku.

Siłownik z prowadnicami w wykonaniu higienicznym.  
Seria HYG
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63
·  Czysta konstrukcja bez zewnętrznych rowków.
·  Wodoodporne uszczelnienia NBR lub FKM zapewniające długą żywotność 

w strefach zagrożonych rozbryzgiem,
·  Łożysko ślizgowe,
·  Dostępna jest szyna montażowa i czujnik położenia tłoka w IP67,
·  Dostępna jest wersja ze smarem o dopuszczeniu do przemysłu spożywczego 

(z certyfikatem NSF HI),
·  Idealny do zastosowań w przemyśle spożywczym.
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e Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

12, 16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250

20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 
350, 400

Od 32 do 
100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

f Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
Od 20 do 

63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

d Rodzaj gwintu portów 
zasilania

—
M5 x 0,8

Rc
TN NPT
TF G

c Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm
80 80 mm
100 100 mm

b Rodzaj łożyska
M Łożyskowanie ślizgowe
L Łożyskowanie toczne
A Precyzyjne łożyskowanie toczne

M
M

32
32

32

12
50
50

50
Z
ZL

ZA
MGP
MGP

MGP

a b d ec

f

g

a Specyfikacje pomieszczeń czystych
12 Typ z przyłączem nadciśnienia
13 Typ z przyłączem podciśnienia

Średnica tłoka Ø [mm] 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
Działanie Dwustronnego działania
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa

Min. ciśnienie 
robocze

Wykonanie podstawowe 0,12 MPa 0,1 MPa
Wykonanie z amortyzacją 
pneumatyczną 0,15 MPa 0,12 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Prędkość tłoka 1) od 50 do 500 mm/s od 50 do 400 mm/s

Amortyzacja
Wykonanie podstawowe Pierścień elastyczny na obu końcach
Wykonanie z amortyzacją 
pneumatyczną Amortyzacja pneumatyczna na obu końcach (bez amortyzacji elastycznej)

Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja długości skoku +1,5

              0  mm

1)  Maksymalna prędkość bez obciążenia. W zależności od warunków pracy, prędkość tłoka może nie zostać osiągnięta.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

Typ z amortyzacją 
pneumatyczną

Typ podstawowy

Seria Clean

g Wykonywane na zamówienie
-XAm Zmiana kształtu końcówki pręta prowadnicy
-XB6 Siłownik odporny na wysoką temperaturę (od -10 do 150°C) 2)

-XB10 Skok pośredni (z korpusem dopasowanym do skoku) 2)

-XB13 Siłownik o małej prędkości (od 5 do 50 mm/s) 2)

-XB22 Amortyzator typu soft serii RJ 2)

-XC4 Ze zgarniaczem do pracy w trudnych warunkach 2)

-XC6 Wykonany ze stali nierdzewnej 2)

-XC8 Siłownik o regulowanym skoku po stronie wysuwu 2)

-XC9 Siłownik o regulowanym skoku po stronie wsuwu 2)

-XC19 Skok pośredni (z dystanserem wypełniającym cylinder) 3)

-XC22 Fluorogumowe uszczelnienie 2)

-XC35 Ze zgarniaczami, np. do odprysków spawalniczych 2)

-XC69 Z amortyzatorem 1) 2)

-XC79 Otwory montażowe, otwory przelotowe, otwory pod pin 
ustalający przerobione maszynowo

-XC82 Typ montażu dolnego 2)

-XC85 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym

-XC88
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujący 
smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiał 

prętów: stal nierdzewna 304) 2)

-XC89W
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujący 
smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiał 

prętów: stal C45) 2)

-XC91 Zgarniacz odporny na odpryski, z zastosowanym smarem do 
spawalnictwa (materiał prętów: stal C45) 2)

-XC92 Siłownik odporny na pył 1) 2)

-X144 Symetryczne położenie przyłączy 2)

-X471 Powiększona szczelina między płytą a korpusem 2)

-X867 Z przyłączami z boku (ze zmienioną lokalizacją korków)
1) Kształt jest taki sam jak aktualny produkt.
2) Dostępne tylko dla typu podstawowego.
3) Dostępne tylko dla typu z amortyzacją pneumatyczną.

Odkryj wszystkie opcje MGP:
mgp.smc.eu
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

d Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
Od 32 do 

80 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350

100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350

c Rodzaj gwintu portów zasilania
— Rc
TN NPT
TF G

b Średnica tłoka
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm
80 80 mm
100 100 mm

a Rodzaj łożyska
M Łożyskowanie ślizgowe
L Łożyskowanie toczne

e Kierunek blokowania
F Blokada wysunięcia
B Blokada wsunięcia

FM 32 50 ZMLGP
a b d ec

Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Działanie Dwustronnego działania
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa
Min. ciśnienie robocze 0,2 MPa 1)

Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

Prędkość tłoka 1) od 50 do 400 mm/s
Amortyzacja Pierścień elastyczny na obu końcach
Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja długości skoku +1,5

              0  mm

Rozmiar przyłącza (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8

1)  Gdy powietrze odblokowujące i powietrze robocze siłownika nie są wspólne, minimalne ciśnienie robocze wynosi 0,15 MPa (minimalne ciśnienie robocze dla 
samego siłownika wynosi 0,15 MPa).

Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Obsługa blokady Napęd sprężynowy (Blokada po odpowietrzeniu portu pilota)
Ciśnienie odblokowania 0,2 MPa lub więcej
Ciśnienie rozpoczęcia blokowania 0,05 MPa lub mniej
Kierunek blokowania Jednokierunkowa (blokada wysunięcia, blokada wsunięcia)
Maksymalne ciśnienie robocze 1,0 MPa
Rozmiar przyłącza pilota (Rc, NPT, G) M5 x 0,8 1/4 1/4
Siła trzymania (maks. obciążenie 
statyczne) [N] 1) 157 245 402 629 982 1559 2513 3927

1)  Siła trzymania (maksymalne obciążenie statyczne) przedstawia maksymalną zdolność utrzymania i nie przedstawia zdolności do zatrzymania siłownika w 
ruchu.

Specyfikacja siłownika.

Specyfikacja blokady

Kompaktowy 
siłownik  

z prowadnicami  
z blokadą
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Podwajaj nacisk

Siłownik o podwójnej sile
Seria MGZ

A  Używaj go pewnie przy podnoszeniu 
i prasowaniu  – Konstrukcja „tłok  
w tłoku” z mechanizmem zabezpieczenia 
przed obrotem tłoczyska (dokładność 
zabezpieczenia przed obrotem ±0.3°)

A  Oszczędzaj miejsce w swojej maszynie  – 
ok. 30% mniejsza całkowita długość  
w porównaniu do standardowych siłowników 
w układzie tandemowym

A  Dostosuj siłownik do wymagań w zakresie 
zastosowań – Dostępne są długie skoki  
i wersja z ryglem w końcowej pozycji

Korzyści

Główne właściwości
A  Wysoka odporność na obciążenia

Zintegrowane łożysko ślizgowe.

A  Kompaktowość

A  Dostępny jest siłownik o podwójnej sile bez 
zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska
Seria MGZR.

Dostępna wersja z długim skokiem do 1000 mm
Wersja o standardowym skoku magazynowana  
w Europejskim Magazynie Centralnym.

Zwiększona dokładność zabezpieczenia przed 
obrotem tłoczyska: ±0,3° MGZ32 do 80.

Dostępna wersja z zabezpieczeniem 
przed obrotemprzed obrotem
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Siłownik o podwójnej sile – Seria MGZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka
Czujniki położenia tłoka mogą być montowane w rowkach z 4 stron.

Średnica tłoka 
Ø [mm] Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka z 
zarobionym złączem (M8-
3pinowe) i przewodem o 

długości 0,5 m

Adapter 
montażowy

20, 25, 32

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC BMY3-016

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC BMY3-016

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L, D-A90L D-A93SAPC BMY3-016

40, 50, 63, 83

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC BMP1-032, 

BMG2-012
2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC BMP1-032, 

BMG2-012

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L, D-A90L D-A93SAPC BMP1-032, 
BMG2-012

Opcje montażu

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Łapa Kołnierz Ucho podwójne 1) Wspornik ucha 
podwójnego 1)

20 MGZ-L02 MGZ-F02 MGZ-D02 MB-B03
25 MGZ-L25 MGZ-F25 MGZ-D25 MB-B03
32 MGZ-L03 MGZ-F03 MGZ-D03 MB-B05
40 MGZ-L04 MGZ-F04 MGZ-D04 MB-B05
50 MGZ-L05 MGZ-F05 MGZ-D05 MB-B08
63 MGZ-L06 MGZ-F06 MGZ-D06 MB-B08
80 MGZ-L08 MGZ-F08 MGZ-D08 MB-B12

1)  Tylko do serii MGZR

Akcesoria tłoczyska

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Końcówka kompensacyjna 1)

20 JB40-8-125
25 JB40-8-125
32 JB63-10-150
40 JB80-16-200
50 JB100-20-250
63 JB100-20-250
80 JB140-22-250

1)  Tylko do serii MGZR

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm] Rozmiar portu

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

ze wskaźnikiem

Podwójny zawór 
dławiąco-zwrotny 

20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06A ASD230F-M5-06
25 1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S —
32 1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S ASD330F-01-06S
40 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
50 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
63 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
80 3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S ASD530F-03-10S
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e Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm] Długi skok [mm]

20, 25
75, 100, 125, 150, 175, 

200, 250, 300

350, 400, 450, 500, 600, 
700, 800

32, 40, 
50, 63, 

80

350, 400, 450, 500, 600, 
700, 800, 900,1000

Dostępne są również skoki pośrednie i skoki krótsze niż 75 mm.

b Średnica tłoka
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm 1)

50 50 mm 1)

63 63 mm 1)

80 80 mm
1)  Dostępny rygiel w położeniu końcowym.

a Rodzaje montażu
— Wykonanie podstawowe
L Z łapą transaksjalną
F Z kołnierzem przednim
G Z kołnierzem tylnym

D 1) Z uchem podwójnym
1)  Tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

c Rodzaj gwintu portów zasilania

—
M5 x 0,8 Ø 20

Rc Ø 25, Ø 32, 
Ø 40, Ø 50, 
Ø 63, Ø 80

TN NPT
TF G

d Zgarniacz
— Bez zgarniacza
Z Ze zgarniaczem

Z
Z

Z
40
40

40
100
100

100
R

R
MGZ
MGZ

MGZ

a b d ec

Podstawowe

Rygiel w pozycji końcowej

Bez zabezpieczenia 
przed obrotem tłoczyska

Podstawowy i bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska 
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Działanie Dwustronnego działania / jednotłoczyskowy
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa

Min. ciśnienie robocze
Standardowy skok: 0,08 MPa

Długi skok: 0,12 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego

Bez czujnika położenia tłoka: od -10 do 70 °C (bez zamarzania)
Z czujnikiem położenia tłoka: od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

Smarowanie Bez smarowania

Prędkość tłoka
Wysuw od 50 do 700 mm/s
Powrót od 50 do 350 mm/s od 50 do 450 mm/s

Tolerancja długości skoku Do 250      , od 251 do 1000
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja śrub JIS klasa 2

Montaż Wykonanie podstawowe, z łapą, z kołnierzem przednim, z kołnierzem 
tylnym, z uchem podwójnym 1)

1)  Montaż z uchem podwójnym tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

+1,5
0

+1,4
0

Odkryj wszystkie opcje MGZ:
mgz.smc.eu
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Siłownik o podwójnej sile – Seria MGZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Wykonanie podstawowe i wykonanie z ryglem w końcowym położeniu tłoka 
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Masa podstawowa
Wykonanie podstawowe 0,47 0,69 1,04 1,90 (2,80) 3,03 (4,08) 4,83 (6,13) 8,63

Z łapami 0,63 0,86 1,34 2,39 (3,29) 3,92 (4,97) 6,08 (7,39) 10,61
Z kołnierzem 0,58 0,83 1,32 2,34 (3,24) 3,79 (4,84) 5,83 (7,13) 9,92

Masa na każde 50 mm skoku Wszystkie uchwyty montażowe 0,18 0,21 0,28 0,39 (0,41) 0,59 (0,61) 0,78 (0,80) 1,17

1)  Wartość w ( ) dla typu z ryglem w końcowym położeniu tłoka.

Bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Masa podstawowa

Wykonanie podstawowe 0,48 0,70 1,09 1,91 3,03 4,83 8,85
Z łapami 0,63 0,86 1,34 2,39 3,92 6,08 10,61

Z kołnierzem 0,59 0,83 1,32 2,34 3,79 5,83 9,92
Z uchem podwójnym 0,58 0,83 1,32 2,19 3,47 5,62 10,66

Masa na każde 50 mm skoku Wszystkie uchwyty montażowe 0,19 0,22 0,29 0,39 0,59 0,78 1,21

Model
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1,0

MGZ20
20 x 25

10
Wysuw 726 145 218 290 363 436 508 581 653 726

20 Powrót 236 47 71 94 118 141 165 189 212 236

MGZ25
25 x 30

12
Wysuw 1085 217 326 434 543 651 760 868 977 1085

25 Powrót 378 76 113 151 189 227 265 302 340 378

MGZ32
36 x 32

16
Wysuw 1621 324 486 648 811 973 1135 1297 1459 1621

32 Powrót 603 121 181 241 302 362 422 482 543 603

MGZ40
45 x 40

20
Wysuw 2533 507 760 1013 1267 1520 1773 2026 2280 2533

40 Powrót 942 188 283 377 471 565 659 754 848 942

MGZ50
55 x 50

25
Wysuw 3848 770 1154 1539 1924 2309 2694 3078 3463 3848

50 Powrót 1473 295 442 589 737 884 1031 1178 1326 1473

MGZ63
68 x 63

32
Wysuw 5945 1189 1784 2378 2973 3567 4162 4756 5351 5945

63 Powrót 2313 463 694 925 1157 1388 1619 1850 2082 2313

MGZ80
87 x 80

40
Wysuw 9715 1943 2915 3886 4858 5829 6801 7772 8744 9715

80 Powrót 3770 754 1131 1508 1885 2262 2639 3016 3393 3770

Masa

Teoretyczna siła na tłoczysku
[N]

[kg]

Z ryglem w końcowej pozycji tłoka 
Średnica tłoka Ø [mm] 32 50 63

Działanie Dwustronnego działania / jednotłoczyskowy
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa
Min. ciśnienie robocze 0,2 MPa 1)

Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego

Bez czujnika położenia tłoka: od -10 do 70 °C  
(bez zamarzania)

Z czujnikiem położenia tłoka: od -10 do 60 °C  
(bez zamarzania)

Smarowanie Bez smarowania

Prędkość tłoka
Wysuw od 50 do 700 mm/s
Powrót od 50 do 450 mm/s

Tolerancja długości skoku Do 250      , od 251 do 1000
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja śrub JIS klasa 2

Montaż Wykonanie podstawowe, z łapą, z kołnierzem 
przednim, z kołnierzem tylnym

1)  0,08 MPa (lub 0,12 MPa przy długich skokach) z wyjątkiem strony ryglowanej.

+1,5
0

+1,4
0

[kg]
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Dostępne zespoły nastawy skoku
Zespół nastawy skoku umieszczony jest centralnie,  
co redukuje luz na końcach skoku.co redukuje luz na końcach skoku.

Wyposażony szereg funkcji,  
po prostu najlepszy

Pneumatyczny stolik przesuwny
Seria MXQ-Z

A  Rozszerz zastosowanie dzięki 
najbardziej kompaktowemu, 
najlżejszemu i najbardziej 
precyzyjnemu stołowi przesuwnemu  
– Tylko 20 mm wysokości i waga 130 g

A  Dostosuj MXQ do swoich 
indywidualnych potrzeb – 4 typy 
korpusów, 4 typy regulatorów skoku, 
regulator scentralizowany, mechanizm 
zderzaka, blokada końcowa, przyłącza 
osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym 
podwójny skok i specjalne specyfikacje 
środowiskowe.

A  Unikaj niepożądanych momentów, 
oscylacji i wibracji – Konstrukcja  
z podwójnym tłoczyskiem i konstrukcja  
z niskim środkiem ciężkości.

Korzyści

Główne właściwości

precyzyjnemu stołowi przesuwnemu
mm wysokości i waga 130 g

korpusów, 4 typy regulatorów skoku, 
regulator scentralizowany, mechanizm 
zderzaka, blokada końcowa, przyłącza 
osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym 
podwójny skok i specjalne specyfikacje 

Unikaj niepożądanych momentów, 

z podwójnym tłoczyskiem i konstrukcja 

Zespół nastawy skoku

Odchylenie

Lepsza widoczność 
czujnika położenia tłoka

Niska siła nacisku w przypadku 
typu o dużej sztywności
Uzyskaj większy udźwig na 
mniejszej przestrzeni.

Typ z podwójnym przyłączem
Porty przyłączeniowe i rowek montażowy 
czujnika położenia tłoka są umieszczone po obu 
stronach w celu zwiększenia liczby przewodów 
i okablowania (dostępne jest również 
jednostronne przyłącze).

A  Poprawiona dopuszczalna energia kinetyczna
Zredukowana masa części ruchomych.
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka
Czujniki położenia tłoka do rowka okrągłego mogą być montowane bezpośrednio na 3 
powierzchniach bez akcesoriów.

Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z 2 kolorowymi 
diodami (przewód o 

długości 3 m)

Czujniki położenia 
z prostopadłym 

doprowadzeniem 
przewodu (długość 

3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z zarobionym złączem 

(M8-3pinowe) i 
przewodem o długości 

0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, 

PNP
D-M9PL D-M9PWL D-M9PWVL D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BWVL D-M9BSAPC

Czujnik 
kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93VL D-A93SAPC

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

6 M5 x 0,8 AS1201F-M5-04A JAS-LEA04-M5
8 M5 x 0,8 AS1201F-M5-04A JAS-LEA04-M5
12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

A  Zespoły nastawy skoku
- Zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą
Wysoka precyzja dzięki 
zintegrowanej konstrukcji 
metalowego zderzaka z 
elastyczną wkładką amortyzującą: 
Powtarzalność pozycjonowania 
±0,05 lub lepsza.
Poprawiony czas cyklu.
Prędkość robocza 300 mm/s.

- Zderzak elastyczny
Uderzenie słabsze o 1/2 w 
porównaniu z modelami bez 
zespołu nastawy skoku.

- Amortyzator uderzeń
Typ miękki/RJ.
Nadaje się do operacji, które wymagają 
łagodnego zatrzymania, jak np. 
przenoszenie lekkiego detalu lub 
przenoszenie z małą prędkością.

- Zderzak metalowy
Nadaje się do pozycjonowania.

Dostępne są przyłącza osiowe
Przyłącza centralne w kierunku osi napędu w celu 
zachowania wolnej przestrzeni wokół korpusu.
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a
Średnica 

tłoka

b Opcja korpusu

c 
Skok standardowy [mm]

Wersja z 
obustronnym 
przyłączem

Wersja z przyłączami bocznymi
Wersja 

standardowa Wersja symetryczna Wersja 
standardowa

Wersja 
symetryczna

A C CL — L
6 Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

10, 20, 30, 40, 50

8
Port 

zasilania
Rowek montażowy 

czujnika
Port 

zasilania
Rowek montażowy 

czujnika 10, 20, 30, 40, 50, 75

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

16 Port zasilania Port zasilania
Rowek montażowy 

czujnika

—

Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy czujnika

— 1)

10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125

20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 2)

1) Brak opcji, ponieważ model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montażu czujników położenia po obu stronach.
2) Zakres prędkości roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

A ZA12 30MXQ
a b d e fc

e Opcje
Symbol Opcja

— Brak opcji
1 Ze zderzakiem
2 Z ryglem końcowej pozycji
3 Przewody osiowe

4 Ze zderzakiem, z ryglem 
w końcowej pozycji

5 Ze zderzakiem, przewodami 
osiowymi

6 Zestaw nastawy scentralizowany

7 Zestaw nastawy scentralizowany 
(symetryczny)

8 Zderzak, zestaw nastawy 
scentralizowany

9 Zderzak, zestaw nastawy 
scentralizowany (symetryczny)

f Wykonania specjalne
Symbol Specyfikacja

X7 Smar PTFE
X9 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym 
X11 Długa śruba regulacyjna (10 mm dłuższy zakres regulacji)
X12 Długa śruba regulacyjna (20 mm dłuższy zakres regulacji)
X28 Długa nakrętka regulacyjna i śruba
X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujników położenia
X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
X42 Prowadnica antykorozyjna
X45 Uszczelnienie EPDM
X580 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)

X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę (-10 do 100°C)

               X2192 Specyfikacja podwójnego skoku 1)

                X2202 Regulator końcowy skoku wysunięcia zamocowany od strony 
osiowej

                X2100 Płyta końcowa kompatybilna z aktualną serią MXQ 2)

X2200 Boczny zestaw nastawy skoku 2)

X2201 Połączenie amortyzatora uderzeń i zderzaka metalowego 2)

1) Tylko do MXQmA.
2) Tylko do MXQm.

Symbol zamówieniowy
MXQmA, MXQmC, MXQm

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z:
mxq-z.smc.eu
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

d Opcje zespołu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Symbol Typ nastawy skoku 9)

Pozycja montażowa 
nastawy 1) 8)

Kombinacja opcji dodatkowych
— 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

Brak 
dodatkowej 

opcji

Z 
kompensacją

2) 3)

 Z ryglem 
końcowej 
pozycji

Przewody 
osiowe6)

Z kompensacją, 
z ryglem w 
końcowej 
pozycji2)

Z kompensacją
2) 6)

 Zespół 
nastawy skoku 
scentralizowany

Zespół nastawy 
skoku 

scentralizowany 
(symetryczny)7)

Kompensacja, 
zestaw nastawy 

skoku 
scentralizowany

2)

Kompensacja, 
zestaw nastawy 
scentralizowany 
(symetryczny)

2) 7)

Z Bez nastawy skoku v v v v v v × × × ×

ZA
Zderzak z wkładką amortyzującą

V V v × × v × × v v × ×

ZB V v × v v × × × × × ×

ZC V v × × v × × v v v v

ZD
Zderzak elastyczny

V V v × × v × × v v v v

ZE V v   v v v × × × ×

ZF V v × × v × × v v v v

ZG
Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v × ×

ZH V v ×  v × × × × × ×

ZJ V v × × v × × v v v v

ZK
Zderzak metalowy

V V v × × v × × v v v v

ZL V v v  v   × × × ×

ZM V v × × v × × v v v v

ZN

Wykonanie  
o mniejszej 
długości 
całkowitej  4)

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 p

ow
ro

ci
e

Bez nastawy skoku v v 5) × v × v 5) × × × ×

ZP Zderzak elastyczny V v × × v × × × × × ×

ZQ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V v × × v × × × × × ×

ZS Zderzak z wkładką 
amortyzującą V v × × v × × × × × ×

ZT Zderzak metalowy V v × × v × × × × × ×

ZBF

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 w

ys
uw

ie

Zderzak  
z wkładką 
amortyzującą

Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v × ×

ZBJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v × ×

ZBM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v × ×

ZEC

Zderzak 
elastyczny

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v v v

ZEJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v v v

ZEM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v v v

ZHC Amortyzator 
uderzeń  
o łagodnym 
tłumieniu

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v × ×

ZHF Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v × ×

ZHM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v × ×

ZLC

Zderzak 
metalowy

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v v v

ZLF Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v v v

ZLJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v v v

1)  V: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane 
Brak symbolu pozycji montażu zespołu nastawy skoku: zespół nastawy skoku 
może zostać zamontowany później.

2)  W przypadku mechanizmu kompensacji, skok kompensacji będzie krótszy przez 
ograniczenie ustawione na zespole nastawy skoku po stronie wysuwu.

3)  W przypadku konieczności zamontowania zespołu nastawy skoku na powrocie z 
mechanizmem kompensacyjnym, należy zastosować kompensator i zestaw 
nastawy scentralizowany wyposażony w zespół nastawy na powrocie 
zamontowany na tylnej części korpusu. Opcje rygla pozycji końcowej czy 
przewodów osiowych nie mogą być łączone ze scentralizowanymi zespołami 
nastawy skoku.

4)  Otwory montażowe zespołu nastawy skoku po stronie wysuwu zostały usunięte 
w celu zmniejszenia całkowitej długości stolika.

5)  Można zastosować wykonanie o krótszej długości całkowitej stolika, ale nie ma 
możliwości późniejszego montażu zespołu nastawy skoku po stronie powrotu.

6)  W przypadku wykonania z osiowymi portami zasilania wyklucza się użycie 
obustronnych portów zasilania.

7)  Tylko scentralizowany zespół nastawy skoku jest symetryczny.
8)  Szczegółowe informacje na temat położenia montażowego zespołów nastawy 

skoku znajdują się na kolejnych stronach.
9)  Metalowy zderzak z wkładką elastyczną jest niedostępny dla średnicy tłoka 6 mm.
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1)  Należy zwrócić uwagę na minimalne ciśnienie robocze 
zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą. Jeśli 
ciśnienie robocze jest niższe niż minimalne ciśnienie 
robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń.
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą: Ciśnienie wymagane do 
pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu 
zetknięcia się z częścią metalową.
Ciśnienie robocze dla napędu o średnicy 20 z 
amortyzatorem uderzeń wynosi od 0,15 do 0,6 MPa.

Średnica tłoka Ø [mm] 6 8 12 16 20 25
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze 0,15 do 0,7 MPa 1) (Blokada na końcu: od 0,35 do 0,7 MPa 1)

Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatury otoczenia i 
czynnika od -10 do 60 °C

Zakres prędkości roboczej
(Średnia prędkość robocza)

od 50 do 500 mm/s 
(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 do 300 mm/s) 

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skoków na stronie 20: od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja
(Bez nastawy skoku) Wewnętrzny pierścień elastyczny

Amortyzacja
(Z nastawą skoku)

Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, zderzak elastyczny, 
amortyzator uderzeń, zderzak metalowy

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia, kontaktronowy czujnik położenia 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +2 do 0 mm

Specyfikacja

Siła teoretyczna

Z mechanizmem kompensacji

Z ryglem końcowej pozycji

Podwójne tłoczysko zapewnia wydajność dwa razy większą niż w przypadku siłowników jednotłoczyskowych.
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

6 3
Wysuw 57 11 17 23 29 34 40
Powrót 42 8 13 17 21 25 29

8 4
Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrót 75 15 23 30 38 45 53

12 6
Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrót 170 34 51 68 85 102 119

16 6
Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrót 346 69 104 138 173 207 242

20 8
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrót 528 106 158 211 264 317 369

25 10
Wysuw 982 196 295 393 491 589 687
Powrót 825 165 247 330 412 495 577

1)  Gdy do pozycjonowania używany jest zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą, teoretyczna wydajność może się różnić w zależności od 
pełnej siły ściskania wkładki.

Model MXQ6m MXQ8m MXQ12A MXQ16m MXQ20m MXQ25m

Zakres prędkości roboczej [mm/s] od 50 do 500 (montaż poziomy od 50 do 300)
Skok kompensacji [mm] 5 10
Obciążenie 
skoku 
kompensacji [N]

Skok przy 0 [mm] 3 5 9 16 25 40

Maksymalny skok 6 8 15 24 38 59

Model MXQ6m MXQ8m MXQ12A MXQ16m MXQ20m MXQ25m
Zakres ciśnienia 
roboczego [MPa] Od 0,35 do 0,7

Siła trzymająca [N] 12 12 23 45 70 110
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

Zespół nastawy skoku

1)  Minimalne ciśnienie robocze wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową. 
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą do pozycjonowania, należy stosować go przy ciśnieniu przekraczającym minimalne 
ciśnienie robocze. W przypadku montażu pionowego należy uwzględnić masę detalu.

2)  Niedostępne dla napędu o średnicy tłoka Ø 6

Zderzak z wkładką amortyzującą 
Model

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,018 0,04 0,08 0,12 0,18
Absorpcja skoku [mm] 2 2,8 3,6 4,4 5,5
Min. ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą 1) 2) [MPa] 0,3 0,3 0,2 0,2 0,2

Odniesienie) Pełna siła ściskania wkładki [N] 20 42 65 97 154
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Zderzak metalowy 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,009 0,02 0,04 0,06 0,09
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Amortyzator uderzeń 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,35 0,5 1,5 3 3,7
Absorpcja skoku [mm] 3 5 6 7 10
Prędkość kolizji [mm/s] Od 50 do 500
Maks. częstotliwość pracy 
[cykli/min] 80 80 70 45

Maksymalny dopuszczalny 
nacisk [N] 150 245 422 814

Siła sprężyny (wysuniętej) [N] 1,3 2,8 5,4 6,4
Siła sprężyny (ściśniętej) [N] 3,9 4,9 8 15
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1,5

Zderzak elastyczny 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,06 0,12 0,2 0,4 0,6
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
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a
Średnica 

tłoka

b Opcja korpusu
c 

Skok standardowy [mm]
Wersja 

standardowa
Wersja 

symetryczna
B BL

6 Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

10, 20, 30, 40, 50 2, 75 2

8 10, 20, 30, 40, 50, 75 2, 100 2

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125

16
Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

— 1)

10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 2, 125 2, 150 2

20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 2, 150 2)

1) Brak opcji, ponieważ model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montażu czujników położenia po obu stronach.
2) Zakres prędkości roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

B ZA12 30MXQ
a b d ec

e Wykonania specjalne
Symbol Specyfikacja

X7 Smar PTFE
X9 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym 
X11 Długa śruba regulacyjna (10 mm dłuższy zakres regulacji)
X12 Długa śruba regulacyjna (20 mm dłuższy zakres regulacji)
X28 Długa nakrętka regulacyjna i śruba
X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujników położenia
X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
X42 Prowadnica antykorozyjna
X45 Uszczelnienie EPDM
X580 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)
X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę (od -10 do 100 °C)
X2202 Regulacja skoku na końcu wysuwu zamontowana w osi

d Opcje zespołu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Symbol Typ nastawy skoku 3)

Pozycja montażowa 
nastawy 1)

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

Z Bez nastawy skoku
ZA

Zderzak z wkładką amortyzującą
V V

ZB V

ZC V

ZD
Zderzak elastyczny

V V

ZE V

ZF V

ZG
Amortyzator uderzeń o łagodnym tłumieniu

V V

ZH V

ZJ V

ZK
Zderzak metalowy

V V

ZL V

ZM V

ZN
Wykonanie 
o mniejszej 
długości 
całkowitej  2)

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 p

ow
ro

ci
e

Bez nastawy skoku

ZP Zderzak elastyczny V

ZQ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V

ZS Zderzak z wkładką amortyzującą V

ZT Zderzak metalowy V

ZBF

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 w

ys
uw

ie Zderzak 
z wkładką 
amortyzującą

Zderzak elastyczny V V

ZBJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

ZBM Zderzak metalowy V V

ZEC
Zderzak 
elastyczny

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZEJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

ZEM Zderzak metalowy V V

ZHC Amortyzator 
uderzeń 
o łagodnym 
tłumieniu

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZHF Zderzak elastyczny V V

ZHM Zderzak metalowy V V

ZLC
Zderzak 
metalowy

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZLF Zderzak elastyczny V V

ZLJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

1)  P: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane 
Brak symbolu pozycji montażu zespołu nastawy skoku: zespół nastawy skoku 
może zostać zamontowany później.

2)  Otwory montażowe zespołu nastawy skoku po stronie wysuwu zostały usunięte 
w celu zmniejszenia całkowitej długości stolika.

3)  Metalowy zderzak z wkładką elastyczną jest niedostępny dla średnicy tłoka 6 mm.

Symbol zamówieniowy
MXQmA, MXQmC, MXQm

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z:
mxq-z.smc.eu
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

1)  Należy zwrócić uwagę na minimalne ciśnienie robocze zderzaka 
metalowego z wkładką amortyzującą. Jeśli ciśnienie robocze jest niższe niż 
minimalne ciśnienie robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń.
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego z wkładką 
amortyzującą: Ciśnienie wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części 
zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową.

Średnica tłoka Ø [mm] 6 8 12 16 20
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,15 do 0,7 MPa 1)

Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatury otoczenia 
i czynnika od -10 do 60 °C

Zakres prędkości 
roboczej
(Średnia prędkość 
robocza)

od 50 do 500 mm/s 
(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 

do 300 mm/s) 
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

* w standardowej tabeli skoków na stronie 24:  
od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja (bez 
nastawy skoku) Wewnętrzny pierścień elastyczny

Amortyzacja (z nastawą 
skoku)

Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, zderzak 
elastyczny, amortyzator uderzeń, zderzak metalowy

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia, kontaktronowy 
czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym 
wskazaniem (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości 
skoku od +2 do 0 mm

Specyfikacja Siła teoretyczna
Podwójne tłoczysko zapewnia wydajność dwa razy większą niż w 
przypadku siłowników jednotłoczyskowych.

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

6 3
Wysuw 57 11 17 23 29 34 40
Powrót 42 8 13 17 21 25 29

8 4
Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrót 75 15 23 30 38 45 53

12 6
Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrót 170 34 51 68 85 102 119

16 6
Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrót 346 69 104 138 173 207 242

20 8
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrót 528 106 158 211 264 317 369

1)  Gdy do pozycjonowania używany jest zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą, teoretyczna wydajność może się różnić w zależności od 
pełnej siły ściskania wkładki.

Zespół nastawy skoku

1)  Minimalne ciśnienie robocze wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową. 
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą do pozycjonowania, należy stosować go przy ciśnieniu przekraczającym minimalne 
ciśnienie robocze. W przypadku montażu pionowego należy uwzględnić masę detalu.

2)  Niedostępne dla napędu o średnicy tłoka Ø 6

Zderzak z wkładką amortyzującą 
Model MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,018 0,04 0,08 0,12
Absorpcja skoku [mm] 2 2,8 3,6 4,4
Min. ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą 1) 2) [MPa] 0,3 0,3 0,2 0,2

Odniesienie) Pełna siła ściskania wkładki [N] 20 42 65 97
Rozmiar śruby montażowej [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Zderzak metalowy 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. absorbowana energia [J] 0,009 0,02 0,04 0,06 0,09
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Amortyzator uderzeń o łagodnym tłumieniu 
Model MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,35 0,5 1,5 3 3,7
Absorpcja skoku [mm] 3 5 6 7 10
Prędkość kolizji [mm/s] Od 300 do 500 Od 50 do 500
Maks. częstotliwość pracy 
[cykli/min] 80 80 70 45

Maksymalny dopuszczalny 
nacisk [N] 150 245 422 814

Siła sprężyny (wysuniętej) [N] 1,3 2,8 5,4 6,4
Siła sprężyny (ściśniętej) [N] 3,9 4,9 8 15
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1,5

Zderzak elastyczny 
Model MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,06 0,12 0,2 0,4 0,6
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
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Nasza wyjątkowa kombinacja

Siłownik kompaktowy  
z prowadnicą liniową
Seria MXZ

A  Korzyści wynikające z wymiarów 
kompaktowego siłownika i wysokiej 
precyzji prowadzenia

A  Zatrzymanie, pozycjonowanie lub 
przenoszenie lekkich detali – idealne 
do zastosowań, w których wymagany jest 
krótki i precyzyjny skok

A  Zamontuj go bezpośrednio – Poprzez 
montaż czołowy.

Korzyści

Główne właściwości

Szerokość Długość

W
ys

ok
oś

ć

RoHS

Ø Szerokość 
[mm]

Wysokość 
[mm]

Długość 
[mm]

12 23 44 37,4
16 26 45 40,9
20 30 49,5 49,4
25 33,5 54 57,4

A  MXZ wykorzystuje korpus naszego modelu JCQ, 
kompaktową wersję siłownika kompaktowego

A  Prowadnica liniowa jest zintegrowana z siłownikiem
Prowadnica liniowa zapewnia dokładność i liniowość podczas 
przenoszenia detali. Jest ona w stanie wytrzymać obciążenia 
boczne.

A  Podczas zamawiania produktu można wybrać lokalizację 
przyłączy zasilania

Możliwe są dwa sposoby montażu bezpośredniego
Montaż przez otwory przelotowe Montaż poprzez otwory gwintowane
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Siłownik kompaktowy z prowadnicą liniową – Seria MXZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka

Typ

Czujnik położenia z 
przewodem o długości 

3 m

Czujnik położenia 
z prostopadłym 

doprowadzeniem 
przewodu (długość 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 3 m)

Miniaturowy czujnik 
położenia (przewód o 

długości 3 m)

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-F8PL D-M9PWVL D-M9NWL D-M9PL-5

2-przewodowy 
elektroniczny D-F8BL D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

12 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
16 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

Kompaktowe czujniki położenia (D-M9m) 
mogą być montowane bezpośrednio na 3 
powierzchniach bez żadnych akcesoriów.

Lokalizacja przyłącza gwintowanego jest 
wybierana podczas zamawiania produktu

Odmiany serii
Seria

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm] Wyposażenie 
opcjonalne5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

MXZ

12       — — — —
Możliwość wyboru 

lokalizacji przyłącza 
zasilania

16       — — — —
20          

25          
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c Skok / minimalny skok dla montażu czujników położenia
Średnica 

tłoka
Skok standardowy [mm]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
12 V V V V V V — — — —
16 V V V V V V — — — —
20 V V V V V V V V V V

25 V V V V V V V V V V

a Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

d Opcja
— Bez śruby montażowej
L Ze śrubą montażową

1)  2 śruby montażowe są dostarczane razem z produktem (ale nie zmontowane).

32 50MXZ
a b dc

Średnica tłoka Ø [mm] 12 16 20 25
Przyłącze zasilania M3 x 0,5 M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,1 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od 5 do 60 °C

Prędkość tłoka (średnia prędkość) od 50 do 500 mm/s
Amortyzacja Pierścień elastyczny
Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia  
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +1,3 do 0 mm (bez zastosowanego ciśnienia)

1)  Tolerancja długości skoku nie obejmuje wielkości zmiany pierścienia elastycznego.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

b Lokalizacja przyłącza zasilania

—

Przód

R

Prawa strona

L

Lewa strona

Przyłącze zasilania

Przyłącze zasilania

Przyłącze zasilania

Odkryj wszystkie opcje MXZ:
mxz.smc.eu
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Siłownik kompaktowy z prowadnicą liniową – Seria MXZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

12 6
Wysuw 113 23 34 45 57 68 79
Powrót 85 17 25 34 42 51 59

16 8
Wysuw 201 40 60 80 101 121 141
Powrót 151 30 45 60 75 90 106

20 10
Wysuw 314 63 94 126 157 188 220
Powrót 236 47 71 94 118 141 165

25 12
Wysuw 491 98 147 196 245 295 344
Powrót 378 76 113 151 189 227 264

Masa

Siła teoretyczna

[g]
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

12 105 114 124 132 142 152 — — — —
16 126 136 146 156 166 175 — — — —
20 195 211 225 239 255 270 285 300 314 329
25 284 304 324 343 363 384 403 423 442 462
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Wysoka precyzja w ograniczonej 
przestrzeni

Miniaturowy stolik przesuwny
Seria MXJ

A  Zmniejsz wymiary swojej maszyny  
– tylko 18 mm wysokości (Ø 12 mm)

A  Zwiększ wydajność swojej maszyny  
– Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji: 
0,005 mm (równoległość przesuwu)

A  Montuj tak, jak chcesz – Montaż przy 
pomocy 4 otworów na kołki ustalające, 
możliwość montażu blokowego.

Korzyści

Główne właściwości
A  Kompaktowa konstrukcja

Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji
0,005 mm równoległości przesuwu.

Otwory na kołki ustalające na 4 powierzchniach

Ø Długość całkowita Wysokość Szerokość

12 70 1) 18 34

16 72 1) 23 40

1) Dla skoku 10.

Montaż przy wielostanowiskowy

Wersja standardowa Wersja symetryczna

Pozycja czujników położenia, zaworów dławiąco-
zwrotnych i portów zasilania może być zmieniona

Góra Dół

Bok

Bok
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Miniaturowy stolik przesuwny – Seria MXJ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Warianty nastawy skoku

Zderzak z wkładką 
amortyzującą

Amortyzator 
uderzeń / RJ

Zderzak elastyczny Zderzak metalowy

Czujniki położenia
Kompaktowe czujniki położenia mogą być montowane bezpośrednio.

Typ

Czujnik położenia 
z prostopadłym 

przewodem  
(długość 3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z 2 kolorowymi 
diodami (przewód o 

długości 3 m)

Miniaturowy czujnik 
położenia  

(przewód o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka  
z zarobionym złączem  

(M8-3pinowe) i przewodem 
o długości 0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, 

PNP 
D-M9PWVL D-M9NWL D-M9PL-5 D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5 D-M9BSAPC

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

4,5 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
6 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
8 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3

12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

Opcje nastawy skoku
Symbol Średnica tłoka Ø 

[mm] Skok [mm] Wersja nastawy skoku

MXJ-CS4-m 4,5 5, 10

Zderzak metalowy na obu końcachMXJ-CS6-m 6 5, 10, 15

MXJ-CS8-m 8 5, 10, 15, 20

MXJZ-CS12-m 12

10, 20, 30, 50

Zderzak z wkładką amortyzującą
MXJZ-CS16-mA 16

MXJZ-AS12-mA 12
Zderzak elastyczny

MXJZ-AS16-mA 16

MXJZ-JS12-mA 12 Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniuMXJZ-JS16-mA 16

MXJZ-DS12-mA 12
Zderzak metalowy

MXJZ-DS16-mA 16

m: Długość skoku
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a Średnica tłoka
4 4,5 mm
6 6 mm
8 8 mm

c Skok [mm]
4 5, 10
6 5, 10, 15
8 5, 10, 15, 20

e Wykonanie zasilania 
pneumatycznego

— Typ boczny
P Typ osiowy

f Szyna do montażu czujników
— Z magnesem i szyną czujników
N Bez magnesu i szyny czujników

b Opcja
— Wersja standardowa
L Wersja symetryczna

6 10MXJ
a b d e fc

Symbol zamówieniowy

d Opcja nastawy skoku
— Brak nastawy skoku
CS Zderzak metalowy na końcu wysuwu
CT Zderzak metalowy na końcu powrotu
C Zderzak metalowy na obu końcach

Ø 4,5, Ø 6, Ø 8

Model MXJ4 MXJ6 MXJ8
Średnica tłoka Ø [mm] 4,5 6 8
Rozmiar portu zasilania M3
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,15 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od -10 do 60 °C

Zakres prędkości roboczej od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

Amortyzacja Pierścień elastyczny
(Zderzak metalowy: bez wkładki)

Smarowanie Bez smarowania
Zespół nastawy skoku Wyposażenie standardowe
Zakres regulacji skoku 
(zderzak metalowy) Oba końce od 0 do 5 mm

Czujnik położenia

Kontaktronowy czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem (2-przewodowy, 
3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku +1
              0  mm

Specyfikacja

Model
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

MXJ4 4,5 2
Wysuw 16 3 5 6 8 10 11
Powrót 13 3 4 5 6 8 9

MXJ6 6 3
Wysuw 28 6 8 11 14 17 20
Powrót 21 4 6 8 11 13 15

MXJ8 8 4
Wysuw 50 10 15 20 25 30 35
Powrót 38 8 11 15 19 23 26

Siła teoretyczna Wysuw Powrót

Odkryj wszystkie opcje MXJ:
mxj.smc.eu
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Miniaturowy stolik przesuwny – Seria MXJ
Siłowniki SMC z prowadnicami

a Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm

c Skok [mm]
12 10, 20, 30, 50
16 10, 20, 30, 50

e Szyna do montażu czujników
Wersja standardowa Wersja symetryczna

—

Z szyną do 
czujników

(Z magnesem)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

Z szyną do 
czujników  
i nastawą 

(Z magnesem)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

N
Bez szyny do 

czujników
(Bez 

magnesu)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

Przedstawiona nastawa skoku jest w wersji z amortyzatorem uderzeń

f Wykonania specjalne

-X11 Długa śruba regulacyjna
(10 mm dłuższy zakres regulacji)

-X12 Długa śruba regulacyjna
(20 mm dłuższy zakres regulacji)

-X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
-X42 Prowadnica antykorozyjna
-X45 Uszczelnienie EPDM
-X53 Kontaktronowe czujniki położenia

-X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę  
(od -10 do 100 °C)

-X2410 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)

b Opcja

—

Wersja standardowa
Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie płyty czołowej

L

Wersja symetryczna

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie płyty czołowej

Z1012MXJ
a b d e fc

d Opcja zespołu nastawy skoku

Symbol Typ nastawy
Pozycja montażowa nastawy skoku

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

— Brak nastawy 
skoku — —

A Zderzak  
z wkładką 

amortyzującą

V V

B V —
C — V

D
Zderzak

elastyczny

V V

E V —
F — V

G
Amortyzator

uderzeń

V V

H V —
J — V

K
Zderzak

metalowy

V V

L V —
M — V

Ø 12, Ø 16

Model MXJ12 MXJ16
Średnica tłoka Ø [mm] 12 16
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze 1) od 0,1 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia
i czynnika roboczego
 

od -10 do 60 °C

Prędkość tłoka 
(średnia prędkość) 2)

od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 do 300 mm/s)
Amortyzacja (bez nastawy) Pierścień elastyczny

Amortyzacja (z nastawą) Zderzak metalowy, zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, 
zderzak elastyczny, amortyzator uderzeń

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia
Elektroniczny czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy), 

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +2 do 0 mm (bez zastosowanego ciśnienia)

Specyfikacja

Pozycja montażowa nastawy skoku

Regulacja skoku końcowego na wysuwie

Regulacja skoku końcowego na powrocie

Po stronie płyty czołowej

1)  Jeśli ciśnienie robocze jest niższe niż minimalne 
ciśnienie robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń. 
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego  
z wkładką amortyzującą: Ciśnienie wymagane do 
pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu 
zetknięcia się z częścią metalową.

2)  Należy wziąć pod uwagę ciężar części ruchomych.  
W przypadku niektórych modeli produktów dopuszczalna 
energia kinetyczna może być przekroczona tylko o masę 
części ruchomych.
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Zastosowania

Stoliki przesuwne
Serię MXQ lub MXJ stosuje się do:

Serię MXZ stosuje się do:

Precyzyjnych ruchów pozycjonowania Operacji o wysokiej częstotliwości

Zastosowań z ograniczeniami przestrzennymi

Zatrzymywania w liniach automatycznych Operacji związanych z pozycjonowaniem

Przenoszenia lekkich detali
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Zastosowania
Siłowniki SMC z prowadnicami

Siłowniki z prowadnicami
Serię MGP stosuje się do:

Serię MGZ stosuje się do:

Zabezpieczenie przed opadaniem 
przyrządu prasy

Zabezpieczenie przed opadaniem na 
podnośnik

Utrzymywania w stanie zaciśniętym

BLOKADA

BLOKADA

BLOKADA

Popychania Podnoszenia Zaciskania Zatrzymywania

Chwytania

Pras
Popychaczy

Podnośników

Podajników
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Produkty powiązane

Inne rozwiązania dotyczące stolików przesuwnych

Inne rozwiązania dotyczące siłowników z prowadnicami

Kompaktowy stolik przesuwny
Seria MXH

·  Średnica tłoka: 6, 10, 16, 20 mm,
·  Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240 %,
·  Podłączenie przewodów jest możliwe w 3 kierunkach.

Precyzyjny pneumatyczny stolik przesuwny 
Seria MXP

·  Napęd z wbudowaną prowadnicą liniową,
·  Obrabiany cieplnie korpus i stolik ze stali nierdzewnej,
·  Wskazany do zastosowań, w których wymagana jest wysoka precyzja 

(równoległość przesuwu 0,004 mm lub mniejsza).

Stolik przesuwny niskoprofilowy 
Seria MXF

·  Równoległa konstrukcja prowadnicy i siłownika tworzy niski i kompaktowy napęd 
przesuwny,

·  Mniejsze ugięcie i lepsze podparcie dla obciążeń mimośrodowych.

Niskoprofilowy siłownik z prowadnicami 
Seria JMGP

Średnica tłoka: od 12 do 100 mm,
Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240%,
Nadaje się do popychania, podnoszenia lub zaciskania w linii transportowej.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami
Seria MGQ

·  Średnica tłoka: od 12 do 100 mm,
·  Siłownik pneumatyczny z zintegrowaną prowadnicą, która posiada dużą odporność 

na obciążenia boczne oraz wysoką dokładność zabezpieczenia przed obrotem,
·  Odpowiedni do zatrzymań i podnoszenia w linii przenośnej.

Stół unoszony z prowadzeniem
Seria MGF

·  Niskoprofilowy siłownik kompaktowy,
·  Siłownik z koncentrycznymi prowadnicami zapewniającymi dużą odporność na 

obciążenia nieosiowe.
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Osiągaj więcej
Siłowniki SMC z prowadnicami

SMC od ponad 60 lat znajduje się w czołówce firm 
zajmujących się technologiami pneumatycznymi, oferując 
klientom niezrównaną gamę energooszczędnych siłowników, 
które odpowiadają na wszystkie potrzeby naszych klientów.

Firma SMC to prawdziwy pionier, jako jedni z pierwszych 
stworzyliśmy siłownik pneumatyczny z zintegrowaną 
prowadnicą i nieustannie wprowadzamy innowacje, aby 
zagwarantować, że nasze produkty stale spełniają najnowsze 
wymagania współczesnej automatyzacji.

Nasza gama siłowników z prowadnicami oferuje lekkie, 
oszczędzające miejsce rozwiązania, które obniżają koszty  
i zwiększają wydajność produkcji.

Jesteśmy tu, aby wspierać Państwa na każdym kroku, dzięki 
naszemu zespołowi ekspertów i krótkim terminom dostaw, 
więc zachęcamy, by dowiedzieć się, jak mogą Państwo 
osiągnąć więcej z SMC w czterech prostych krokach.

Odkrywanie
Zapraszamy do zapoznania się z naszą obszerną ofertą 
stołów przesuwnych i siłowników z prowadnicami. 

Dobór siłowników
Dostarczamy intuicyjne narzędzia on-line do doboru 
produktów, konfiguracji i projektowania złożonych systemów 
pneumatycznych i elektrycznych, jak również dostęp 
do każdego z naszych 1500 inżynierów i ekspertów, 
zlokalizowanych w 30 krajach Europy, aby uczynić proces 
doboru produktów i projektowania tak łatwym  
i bezproblemowym, jak to tylko możliwe. 

Dostosowanie do potrzeb klienta
Nasza oferta akcesoriów pozwala nam zaoferować pełny 
pakiet rozwiązań, od elementów kontroli prędkości i czujników 
położenia tłoka po amortyzatory i sprzęgła kompensacyjne.

Realizacja zamówień
Dzięki silnej infrastrukturze w całej Europie, z naszą główną 
fabryką w Czechach i centralnym magazynem w Antwerpii  
w Belgii, możemy szybko reagować na wymogi związane  
z globalizacją i szybko zmieniające się wymagania klientów.
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Skrócone prowadnice
Wymagana przestrzeń pomiędzy korpusem siłownika  
a Państwa urządzeniami jest zredukowana.

Zmiana kształtu końcówki pręta prowadnicy
Krótkie terminy realizacji dostaw (produkcja europejska).

Oszczędność 
miejsca

Dokładnie prowadź ruch

Kompaktowy siłownik  
z prowadnicami
Seria MGP

Możliwy montaż  
w 4 płaszczyznach

Czujniki położenia tłoka mogą być 
montowane bezpośrednio  
w rowku okrągłym bez adapterów 
na 2 powierzchniach

A  Uzyskanie precyzyjnego ruchu 
prowadnicy – ±0,03° dokładności 
zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

A  Projektuj kompaktowe i lekkie maszyny 
– Zmniejszona waga i wymagana 
przestrzeń dzięki konstrukcji pręta 
prowadnicy i płyty.

A  Łatwe dostosowanie do aplikacji  
– Dostępna jest szeroka gama produktów.

Korzyści

Główne właściwości
A  Możliwość podłączenia przewodów z 2 kierunków:

- Porty przyłączeniowe od góry,
- Porty przyłączeniowe z boku.

A  Szeroki zakres skoków
Produkty magazynowane w Europejskim Magazynie 
Centralnym.
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

A  Można wybrać 3 rodzaje 
łożyskowania
-  Łożysko ślizgowe serii MGPM. Nadaje 

się do zastosowań przy obciążeniach 
poprzecznych, np. jako stoper  
w aplikacjach transportowych.

-  Łożysko kulkowe serii MGPL. Płynna 
praca odpowiednia dla popychaczy  
i podnośników.

-  Precyzyjne łożysko kulkowe serii 
MGPA. Odpowiednie do minimalizacji 
przemieszczenia płyty końcowej.

Czujnik położenia tłoka
Seria D-MP
Pozwala na bieżąco uzyskać informację 
o położeniu tłoka siłownika.
Zakres pomiarowy do 200 mm.

Łożysko ślizgowe

Łożysko toczne
Precyzyjne 
łożyskowanie toczneŁożysko toczne

Łożysko ślizgowe

Czujniki położenia tłoka

Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 
3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z zarobionym 

złączem (M8-3pinowe) 
i przewodem o długości 

0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93SAPC

Kontrola prędkości
Podłączenie przewodów jest możliwe z 2 kierunków.

Średnica tłoka 
Ø [mm] Rozmiar portu

Zawór dławiąco-
zwrotny z przyłączem 

wtykowym, 
standardowy

Zawór dławiąco-
zwrotny z przyłączem 

wtykowym, ze 
wskaźnikiem

Energooszczędny 
regulator prędkości 
z funkcją redukcji 
ciśnienia w ruchu 

powrotnym

Energooszczędny 
regulator prędkości 
z funkcją szybkiego 

napełniania i 
opróżniania siłownika

12 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
16 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
20 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
25 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
32 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
40 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
50 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
63 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
80 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
100 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
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Kompaktowy siłownik z prowadnicą z amortyzacją 
pneumatyczną. Seria MGPA
Ø 16, Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Kompaktowa i lekka konstrukcja,
·  Skok do 400 mm,
·  Łożysko ślizgowe, łożysko kulkowe lub precyzyjne łożysko kulkowe,
·  Dokładność zabezpieczenia przed obrotem: ±0,01,
·  Zmniejszone przemieszczenie płyty końcowej: 0,05 mm (MGPA12-10, gdy ciężar 

ładunku wynosi 1,7 kg).

Kompaktowy siłownik z prowadnicami – typ szeroki.  
Seria MGPW
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63
·  Łożysko ślizgowe, łożysko kulkowe lub precyzyjne łożysko kulkowe,
·  Przeznaczony do pracy z dużymi detalami.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami z ryglem na końcu 
siłownika. Seria MGP-H/R
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Łożysko ślizgowe, łożysko kulkowe lub precyzyjne łożysko kulkowe,
·  Zapobieganie opadaniu: Trzymanie pozycji na końcu siłownika.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami do pomieszczeń 
czystych (Clean). Seria 12/13-MGP Z
Ø12, Ø16, Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63
·  Łożyskowanie toczne,
·  Odpowiedni do aplikacji w pomieszczeniach o wysokiej klasie czystości: 

Idealny do stosowania w przenośnikach elementów półprzewodnikowych (LSI), 
ciekłokrystalicznych (LCD), w przemyśle spożywczym, farmaceutycznym 
i elektronicznym.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami odpornymi na 
działanie wody. MGPMmR/V-Z
Seria
Ø 20, Ø 2,5 Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Łożysko ślizgowe,
·  Idealny do pracy w środowisku obrabiarek narażonych na działanie chłodziw.

Wersje serii MG



7

Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

Kompaktowy siłownik z prowadnicami do pracy w ciężkich 
warunkach. Seria MGPS
Ø 50, Ø 80
·  Wytrzymała prowadnica dla zwiększenia odporności na obciążenia,
·  Pręty prowadnicy o dużej średnicy,
·  Łożysko ślizgowe,
·  Wytrzymałość na obciążenia boczne: wzrost o 10%,
·  Wytrzymałość na obciążenia mimośrodowe: wzrost o 25%,
·  Wytrzymałość na obciążenia udarowe: wzrost o 140%.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami z blokadą.  
Seria MLGP
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63, Ø 80, Ø 100
·  Zapobiega opadaniu przy odcięciu lub zaniku sprężonego powietrza,
·  Pozwala zatrzymać siłownik w dowolnej pozycji,
·  Możliwość wyboru hamulca jednostronnego, np. blokada wsuwu lub wysuwu,
·  Idealny do zastosowań przy zaciskaniu lub podnoszeniu oraz do utrzymywania 

w pozycji zaciśniętej.

Miniaturowy siłownik z prowadnicą. Seria MGJ
Ø 6, Ø 10
·  Łożysko ślizgowe
·  Dokładność zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska: 0,1o,
·  Montaż jest możliwy z dwóch kierunków,
·  Możliwość montażu dwóch czujników położenia, nawet dla skoku 5 mm,
·  Wewnętrzne kanały pozwalają doprowadzać powietrze z jednego kierunku.

Siłownik z prowadnicami w wykonaniu higienicznym.  
Seria HYG
Ø 20, Ø 25, Ø 32, Ø 40, Ø 50, Ø 63
·  Czysta konstrukcja bez zewnętrznych rowków.
·  Wodoodporne uszczelnienia NBR lub FKM zapewniające długą żywotność 

w strefach zagrożonych rozbryzgiem,
·  Łożysko ślizgowe,
·  Dostępna jest szyna montażowa i czujnik położenia tłoka w IP67,
·  Dostępna jest wersja ze smarem o dopuszczeniu do przemysłu spożywczego 

(z certyfikatem NSF HI),
·  Idealny do zastosowań w przemyśle spożywczym.
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e Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

12, 16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250

20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 
350, 400

Od 32 do 
100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

f Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
Od 20 do 

63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

d Rodzaj gwintu portów 
zasilania

—
M5 x 0,8

Rc
TN NPT
TF G

c Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm
80 80 mm
100 100 mm

b Rodzaj łożyska
M Łożyskowanie ślizgowe
L Łożyskowanie toczne
A Precyzyjne łożyskowanie toczne

M
M

32
32

32

12
50
50

50
Z
ZL

ZA
MGP
MGP

MGP

a b d ec

f

g

a Specyfikacje pomieszczeń czystych
12 Typ z przyłączem nadciśnienia
13 Typ z przyłączem podciśnienia

Średnica tłoka Ø [mm] 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
Działanie Dwustronnego działania
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa

Min. ciśnienie 
robocze

Wykonanie podstawowe 0,12 MPa 0,1 MPa
Wykonanie z amortyzacją 
pneumatyczną 0,15 MPa 0,12 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Prędkość tłoka 1) od 50 do 500 mm/s od 50 do 400 mm/s

Amortyzacja
Wykonanie podstawowe Pierścień elastyczny na obu końcach
Wykonanie z amortyzacją 
pneumatyczną Amortyzacja pneumatyczna na obu końcach (bez amortyzacji elastycznej)

Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja długości skoku +1,5

              0  mm

1)  Maksymalna prędkość bez obciążenia. W zależności od warunków pracy, prędkość tłoka może nie zostać osiągnięta.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

Typ z amortyzacją 
pneumatyczną

Typ podstawowy

Seria Clean

g Wykonywane na zamówienie
-XAm Zmiana kształtu końcówki pręta prowadnicy
-XB6 Siłownik odporny na wysoką temperaturę (od -10 do 150°C) 2)

-XB10 Skok pośredni (z korpusem dopasowanym do skoku) 2)

-XB13 Siłownik o małej prędkości (od 5 do 50 mm/s) 2)

-XB22 Amortyzator typu soft serii RJ 2)

-XC4 Ze zgarniaczem do pracy w trudnych warunkach 2)

-XC6 Wykonany ze stali nierdzewnej 2)

-XC8 Siłownik o regulowanym skoku po stronie wysuwu 2)

-XC9 Siłownik o regulowanym skoku po stronie wsuwu 2)

-XC19 Skok pośredni (z dystanserem wypełniającym cylinder) 3)

-XC22 Fluorogumowe uszczelnienie 2)

-XC35 Ze zgarniaczami, np. do odprysków spawalniczych 2)

-XC69 Z amortyzatorem 1) 2)

-XC79 Otwory montażowe, otwory przelotowe, otwory pod pin 
ustalający przerobione maszynowo

-XC82 Typ montażu dolnego 2)

-XC85 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym

-XC88
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujący 
smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiał 

prętów: stal nierdzewna 304) 2)

-XC89W
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujący 
smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiał 

prętów: stal C45) 2)

-XC91 Zgarniacz odporny na odpryski, z zastosowanym smarem do 
spawalnictwa (materiał prętów: stal C45) 2)

-XC92 Siłownik odporny na pył 1) 2)

-X144 Symetryczne położenie przyłączy 2)

-X471 Powiększona szczelina między płytą a korpusem 2)

-X867 Z przyłączami z boku (ze zmienioną lokalizacją korków)
1) Kształt jest taki sam jak aktualny produkt.
2) Dostępne tylko dla typu podstawowego.
3) Dostępne tylko dla typu z amortyzacją pneumatyczną.

Odkryj wszystkie opcje MGP:
mgp.smc.eu
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

d Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
Od 32 do 

80 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350

100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350

c Rodzaj gwintu portów zasilania
— Rc
TN NPT
TF G

b Średnica tłoka
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm
80 80 mm
100 100 mm

a Rodzaj łożyska
M Łożyskowanie ślizgowe
L Łożyskowanie toczne

e Kierunek blokowania
F Blokada wysunięcia
B Blokada wsunięcia

FM 32 50 ZMLGP
a b d ec

Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Działanie Dwustronnego działania
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa
Min. ciśnienie robocze 0,2 MPa 1)

Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

Prędkość tłoka 1) od 50 do 400 mm/s
Amortyzacja Pierścień elastyczny na obu końcach
Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja długości skoku +1,5

              0  mm

Rozmiar przyłącza (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8

1)  Gdy powietrze odblokowujące i powietrze robocze siłownika nie są wspólne, minimalne ciśnienie robocze wynosi 0,15 MPa (minimalne ciśnienie robocze dla 
samego siłownika wynosi 0,15 MPa).

Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Obsługa blokady Napęd sprężynowy (Blokada po odpowietrzeniu portu pilota)
Ciśnienie odblokowania 0,2 MPa lub więcej
Ciśnienie rozpoczęcia blokowania 0,05 MPa lub mniej
Kierunek blokowania Jednokierunkowa (blokada wysunięcia, blokada wsunięcia)
Maksymalne ciśnienie robocze 1,0 MPa
Rozmiar przyłącza pilota (Rc, NPT, G) M5 x 0,8 1/4 1/4
Siła trzymania (maks. obciążenie 
statyczne) [N] 1) 157 245 402 629 982 1559 2513 3927

1)  Siła trzymania (maksymalne obciążenie statyczne) przedstawia maksymalną zdolność utrzymania i nie przedstawia zdolności do zatrzymania siłownika w 
ruchu.

Specyfikacja siłownika.

Specyfikacja blokady

Kompaktowy 
siłownik  

z prowadnicami  
z blokadą
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Podwajaj nacisk

Siłownik o podwójnej sile
Seria MGZ

A  Używaj go pewnie przy podnoszeniu 
i prasowaniu  – Konstrukcja „tłok  
w tłoku” z mechanizmem zabezpieczenia 
przed obrotem tłoczyska (dokładność 
zabezpieczenia przed obrotem ±0.3°)

A  Oszczędzaj miejsce w swojej maszynie  – 
ok. 30% mniejsza całkowita długość  
w porównaniu do standardowych siłowników 
w układzie tandemowym

A  Dostosuj siłownik do wymagań w zakresie 
zastosowań – Dostępne są długie skoki  
i wersja z ryglem w końcowej pozycji

Korzyści

Główne właściwości
A  Wysoka odporność na obciążenia

Zintegrowane łożysko ślizgowe.

A  Kompaktowość

A  Dostępny jest siłownik o podwójnej sile bez 
zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska
Seria MGZR.

Dostępna wersja z długim skokiem do 1000 mm
Wersja o standardowym skoku magazynowana  
w Europejskim Magazynie Centralnym.

Zwiększona dokładność zabezpieczenia przed 
obrotem tłoczyska: ±0,3° MGZ32 do 80.

Dostępna wersja z zabezpieczeniem 
przed obrotemprzed obrotem
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Siłownik o podwójnej sile – Seria MGZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka
Czujniki położenia tłoka mogą być montowane w rowkach z 4 stron.

Średnica tłoka 
Ø [mm] Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka z 
zarobionym złączem (M8-
3pinowe) i przewodem o 

długości 0,5 m

Adapter 
montażowy

20, 25, 32

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC BMY3-016

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC BMY3-016

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L, D-A90L D-A93SAPC BMY3-016

40, 50, 63, 83

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC BMP1-032, 

BMG2-012
2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC BMP1-032, 

BMG2-012

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L, D-A90L D-A93SAPC BMP1-032, 
BMG2-012

Opcje montażu

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Łapa Kołnierz Ucho podwójne 1) Wspornik ucha 
podwójnego 1)

20 MGZ-L02 MGZ-F02 MGZ-D02 MB-B03
25 MGZ-L25 MGZ-F25 MGZ-D25 MB-B03
32 MGZ-L03 MGZ-F03 MGZ-D03 MB-B05
40 MGZ-L04 MGZ-F04 MGZ-D04 MB-B05
50 MGZ-L05 MGZ-F05 MGZ-D05 MB-B08
63 MGZ-L06 MGZ-F06 MGZ-D06 MB-B08
80 MGZ-L08 MGZ-F08 MGZ-D08 MB-B12

1)  Tylko do serii MGZR

Akcesoria tłoczyska

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Końcówka kompensacyjna 1)

20 JB40-8-125
25 JB40-8-125
32 JB63-10-150
40 JB80-16-200
50 JB100-20-250
63 JB100-20-250
80 JB140-22-250

1)  Tylko do serii MGZR

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm] Rozmiar portu

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

ze wskaźnikiem

Podwójny zawór 
dławiąco-zwrotny 

20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06A ASD230F-M5-06
25 1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S —
32 1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S ASD330F-01-06S
40 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
50 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
63 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
80 3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S ASD530F-03-10S
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e Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm] Długi skok [mm]

20, 25
75, 100, 125, 150, 175, 

200, 250, 300

350, 400, 450, 500, 600, 
700, 800

32, 40, 
50, 63, 

80

350, 400, 450, 500, 600, 
700, 800, 900,1000

Dostępne są również skoki pośrednie i skoki krótsze niż 75 mm.

b Średnica tłoka
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm 1)

50 50 mm 1)

63 63 mm 1)

80 80 mm
1)  Dostępny rygiel w położeniu końcowym.

a Rodzaje montażu
— Wykonanie podstawowe
L Z łapą transaksjalną
F Z kołnierzem przednim
G Z kołnierzem tylnym

D 1) Z uchem podwójnym
1)  Tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

c Rodzaj gwintu portów zasilania

—
M5 x 0,8 Ø 20

Rc Ø 25, Ø 32, 
Ø 40, Ø 50, 
Ø 63, Ø 80

TN NPT
TF G

d Zgarniacz
— Bez zgarniacza
Z Ze zgarniaczem

Z
Z

Z
40
40

40
100
100

100
R

R
MGZ
MGZ

MGZ

a b d ec

Podstawowe

Rygiel w pozycji końcowej

Bez zabezpieczenia 
przed obrotem tłoczyska

Podstawowy i bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska 
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Działanie Dwustronnego działania / jednotłoczyskowy
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa

Min. ciśnienie robocze
Standardowy skok: 0,08 MPa

Długi skok: 0,12 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego

Bez czujnika położenia tłoka: od -10 do 70 °C (bez zamarzania)
Z czujnikiem położenia tłoka: od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

Smarowanie Bez smarowania

Prędkość tłoka
Wysuw od 50 do 700 mm/s
Powrót od 50 do 350 mm/s od 50 do 450 mm/s

Tolerancja długości skoku Do 250      , od 251 do 1000
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja śrub JIS klasa 2

Montaż Wykonanie podstawowe, z łapą, z kołnierzem przednim, z kołnierzem 
tylnym, z uchem podwójnym 1)

1)  Montaż z uchem podwójnym tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

+1,5
0

+1,4
0

Odkryj wszystkie opcje MGZ:
mgz.smc.eu
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Siłownik o podwójnej sile – Seria MGZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Wykonanie podstawowe i wykonanie z ryglem w końcowym położeniu tłoka 
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Masa podstawowa
Wykonanie podstawowe 0,47 0,69 1,04 1,90 (2,80) 3,03 (4,08) 4,83 (6,13) 8,63

Z łapami 0,63 0,86 1,34 2,39 (3,29) 3,92 (4,97) 6,08 (7,39) 10,61
Z kołnierzem 0,58 0,83 1,32 2,34 (3,24) 3,79 (4,84) 5,83 (7,13) 9,92

Masa na każde 50 mm skoku Wszystkie uchwyty montażowe 0,18 0,21 0,28 0,39 (0,41) 0,59 (0,61) 0,78 (0,80) 1,17

1)  Wartość w ( ) dla typu z ryglem w końcowym położeniu tłoka.

Bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Masa podstawowa

Wykonanie podstawowe 0,48 0,70 1,09 1,91 3,03 4,83 8,85
Z łapami 0,63 0,86 1,34 2,39 3,92 6,08 10,61

Z kołnierzem 0,59 0,83 1,32 2,34 3,79 5,83 9,92
Z uchem podwójnym 0,58 0,83 1,32 2,19 3,47 5,62 10,66

Masa na każde 50 mm skoku Wszystkie uchwyty montażowe 0,19 0,22 0,29 0,39 0,59 0,78 1,21

Model
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1,0

MGZ20
20 x 25

10
Wysuw 726 145 218 290 363 436 508 581 653 726

20 Powrót 236 47 71 94 118 141 165 189 212 236

MGZ25
25 x 30

12
Wysuw 1085 217 326 434 543 651 760 868 977 1085

25 Powrót 378 76 113 151 189 227 265 302 340 378

MGZ32
36 x 32

16
Wysuw 1621 324 486 648 811 973 1135 1297 1459 1621

32 Powrót 603 121 181 241 302 362 422 482 543 603

MGZ40
45 x 40

20
Wysuw 2533 507 760 1013 1267 1520 1773 2026 2280 2533

40 Powrót 942 188 283 377 471 565 659 754 848 942

MGZ50
55 x 50

25
Wysuw 3848 770 1154 1539 1924 2309 2694 3078 3463 3848

50 Powrót 1473 295 442 589 737 884 1031 1178 1326 1473

MGZ63
68 x 63

32
Wysuw 5945 1189 1784 2378 2973 3567 4162 4756 5351 5945

63 Powrót 2313 463 694 925 1157 1388 1619 1850 2082 2313

MGZ80
87 x 80

40
Wysuw 9715 1943 2915 3886 4858 5829 6801 7772 8744 9715

80 Powrót 3770 754 1131 1508 1885 2262 2639 3016 3393 3770

Masa

Teoretyczna siła na tłoczysku
[N]

[kg]

Z ryglem w końcowej pozycji tłoka 
Średnica tłoka Ø [mm] 32 50 63

Działanie Dwustronnego działania / jednotłoczyskowy
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa
Min. ciśnienie robocze 0,2 MPa 1)

Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego

Bez czujnika położenia tłoka: od -10 do 70 °C  
(bez zamarzania)

Z czujnikiem położenia tłoka: od -10 do 60 °C  
(bez zamarzania)

Smarowanie Bez smarowania

Prędkość tłoka
Wysuw od 50 do 700 mm/s
Powrót od 50 do 450 mm/s

Tolerancja długości skoku Do 250      , od 251 do 1000
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja śrub JIS klasa 2

Montaż Wykonanie podstawowe, z łapą, z kołnierzem 
przednim, z kołnierzem tylnym

1)  0,08 MPa (lub 0,12 MPa przy długich skokach) z wyjątkiem strony ryglowanej.

+1,5
0

+1,4
0

[kg]
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Dostępne zespoły nastawy skoku
Zespół nastawy skoku umieszczony jest centralnie,  
co redukuje luz na końcach skoku.co redukuje luz na końcach skoku.

Wyposażony szereg funkcji,  
po prostu najlepszy

Pneumatyczny stolik przesuwny
Seria MXQ-Z

A  Rozszerz zastosowanie dzięki 
najbardziej kompaktowemu, 
najlżejszemu i najbardziej 
precyzyjnemu stołowi przesuwnemu  
– Tylko 20 mm wysokości i waga 130 g

A  Dostosuj MXQ do swoich 
indywidualnych potrzeb – 4 typy 
korpusów, 4 typy regulatorów skoku, 
regulator scentralizowany, mechanizm 
zderzaka, blokada końcowa, przyłącza 
osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym 
podwójny skok i specjalne specyfikacje 
środowiskowe.

A  Unikaj niepożądanych momentów, 
oscylacji i wibracji – Konstrukcja  
z podwójnym tłoczyskiem i konstrukcja  
z niskim środkiem ciężkości.

Korzyści

Główne właściwości

precyzyjnemu stołowi przesuwnemu
mm wysokości i waga 130 g

korpusów, 4 typy regulatorów skoku, 
regulator scentralizowany, mechanizm 
zderzaka, blokada końcowa, przyłącza 
osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym 
podwójny skok i specjalne specyfikacje 

Unikaj niepożądanych momentów, 

z podwójnym tłoczyskiem i konstrukcja 

Zespół nastawy skoku

Odchylenie

Lepsza widoczność 
czujnika położenia tłoka

Niska siła nacisku w przypadku 
typu o dużej sztywności
Uzyskaj większy udźwig na 
mniejszej przestrzeni.

Typ z podwójnym przyłączem
Porty przyłączeniowe i rowek montażowy 
czujnika położenia tłoka są umieszczone po obu 
stronach w celu zwiększenia liczby przewodów 
i okablowania (dostępne jest również 
jednostronne przyłącze).

A  Poprawiona dopuszczalna energia kinetyczna
Zredukowana masa części ruchomych.
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Czujniki położenia tłoka
Czujniki położenia tłoka do rowka okrągłego mogą być montowane bezpośrednio na 3 
powierzchniach bez akcesoriów.

Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z 2 kolorowymi 
diodami (przewód o 

długości 3 m)

Czujniki położenia 
z prostopadłym 

doprowadzeniem 
przewodu (długość 

3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z zarobionym złączem 

(M8-3pinowe) i 
przewodem o długości 

0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, 

PNP
D-M9PL D-M9PWL D-M9PWVL D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BWVL D-M9BSAPC

Czujnik 
kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93VL D-A93SAPC

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

6 M5 x 0,8 AS1201F-M5-04A JAS-LEA04-M5
8 M5 x 0,8 AS1201F-M5-04A JAS-LEA04-M5
12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

A  Zespoły nastawy skoku
- Zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą
Wysoka precyzja dzięki 
zintegrowanej konstrukcji 
metalowego zderzaka z 
elastyczną wkładką amortyzującą: 
Powtarzalność pozycjonowania 
±0,05 lub lepsza.
Poprawiony czas cyklu.
Prędkość robocza 300 mm/s.

- Zderzak elastyczny
Uderzenie słabsze o 1/2 w 
porównaniu z modelami bez 
zespołu nastawy skoku.

- Amortyzator uderzeń
Typ miękki/RJ.
Nadaje się do operacji, które wymagają 
łagodnego zatrzymania, jak np. 
przenoszenie lekkiego detalu lub 
przenoszenie z małą prędkością.

- Zderzak metalowy
Nadaje się do pozycjonowania.

Dostępne są przyłącza osiowe
Przyłącza centralne w kierunku osi napędu w celu 
zachowania wolnej przestrzeni wokół korpusu.
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a
Średnica 

tłoka

b Opcja korpusu

c 
Skok standardowy [mm]

Wersja z 
obustronnym 
przyłączem

Wersja z przyłączami bocznymi
Wersja 

standardowa Wersja symetryczna Wersja 
standardowa

Wersja 
symetryczna

A C CL — L
6 Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

10, 20, 30, 40, 50

8
Port 

zasilania
Rowek montażowy 

czujnika
Port 

zasilania
Rowek montażowy 

czujnika 10, 20, 30, 40, 50, 75

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

16 Port zasilania Port zasilania
Rowek montażowy 

czujnika

—

Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy czujnika

— 1)

10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125

20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 2)

1) Brak opcji, ponieważ model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montażu czujników położenia po obu stronach.
2) Zakres prędkości roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

A ZA12 30MXQ
a b d e fc

e Opcje
Symbol Opcja

— Brak opcji
1 Ze zderzakiem
2 Z ryglem końcowej pozycji
3 Przewody osiowe

4 Ze zderzakiem, z ryglem 
w końcowej pozycji

5 Ze zderzakiem, przewodami 
osiowymi

6 Zestaw nastawy scentralizowany

7 Zestaw nastawy scentralizowany 
(symetryczny)

8 Zderzak, zestaw nastawy 
scentralizowany

9 Zderzak, zestaw nastawy 
scentralizowany (symetryczny)

f Wykonania specjalne
Symbol Specyfikacja

X7 Smar PTFE
X9 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym 
X11 Długa śruba regulacyjna (10 mm dłuższy zakres regulacji)
X12 Długa śruba regulacyjna (20 mm dłuższy zakres regulacji)
X28 Długa nakrętka regulacyjna i śruba
X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujników położenia
X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
X42 Prowadnica antykorozyjna
X45 Uszczelnienie EPDM
X580 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)

X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę (-10 do 100°C)

               X2192 Specyfikacja podwójnego skoku 1)

                X2202 Regulator końcowy skoku wysunięcia zamocowany od strony 
osiowej

                X2100 Płyta końcowa kompatybilna z aktualną serią MXQ 2)

X2200 Boczny zestaw nastawy skoku 2)

X2201 Połączenie amortyzatora uderzeń i zderzaka metalowego 2)

1) Tylko do MXQmA.
2) Tylko do MXQm.

Symbol zamówieniowy
MXQmA, MXQmC, MXQm

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z:
mxq-z.smc.eu
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

d Opcje zespołu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Symbol Typ nastawy skoku 9)

Pozycja montażowa 
nastawy 1) 8)

Kombinacja opcji dodatkowych
— 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

Brak 
dodatkowej 

opcji

Z 
kompensacją

2) 3)

 Z ryglem 
końcowej 
pozycji

Przewody 
osiowe6)

Z kompensacją, 
z ryglem w 
końcowej 
pozycji2)

Z kompensacją
2) 6)

 Zespół 
nastawy skoku 
scentralizowany

Zespół nastawy 
skoku 

scentralizowany 
(symetryczny)7)

Kompensacja, 
zestaw nastawy 

skoku 
scentralizowany

2)

Kompensacja, 
zestaw nastawy 
scentralizowany 
(symetryczny)

2) 7)

Z Bez nastawy skoku v v v v v v × × × ×

ZA
Zderzak z wkładką amortyzującą

V V v × × v × × v v × ×

ZB V v × v v × × × × × ×

ZC V v × × v × × v v v v

ZD
Zderzak elastyczny

V V v × × v × × v v v v

ZE V v   v v v × × × ×

ZF V v × × v × × v v v v

ZG
Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v × ×

ZH V v ×  v × × × × × ×

ZJ V v × × v × × v v v v

ZK
Zderzak metalowy

V V v × × v × × v v v v

ZL V v v  v   × × × ×

ZM V v × × v × × v v v v

ZN

Wykonanie  
o mniejszej 
długości 
całkowitej  4)

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 p

ow
ro

ci
e

Bez nastawy skoku v v 5) × v × v 5) × × × ×

ZP Zderzak elastyczny V v × × v × × × × × ×

ZQ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V v × × v × × × × × ×

ZS Zderzak z wkładką 
amortyzującą V v × × v × × × × × ×

ZT Zderzak metalowy V v × × v × × × × × ×

ZBF

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 w

ys
uw

ie

Zderzak  
z wkładką 
amortyzującą

Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v × ×

ZBJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v × ×

ZBM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v × ×

ZEC

Zderzak 
elastyczny

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v v v

ZEJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v v v

ZEM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v v v

ZHC Amortyzator 
uderzeń  
o łagodnym 
tłumieniu

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v × ×

ZHF Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v × ×

ZHM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v × ×

ZLC

Zderzak 
metalowy

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v v v

ZLF Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v v v

ZLJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v v v

1)  V: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane 
Brak symbolu pozycji montażu zespołu nastawy skoku: zespół nastawy skoku 
może zostać zamontowany później.

2)  W przypadku mechanizmu kompensacji, skok kompensacji będzie krótszy przez 
ograniczenie ustawione na zespole nastawy skoku po stronie wysuwu.

3)  W przypadku konieczności zamontowania zespołu nastawy skoku na powrocie z 
mechanizmem kompensacyjnym, należy zastosować kompensator i zestaw 
nastawy scentralizowany wyposażony w zespół nastawy na powrocie 
zamontowany na tylnej części korpusu. Opcje rygla pozycji końcowej czy 
przewodów osiowych nie mogą być łączone ze scentralizowanymi zespołami 
nastawy skoku.

4)  Otwory montażowe zespołu nastawy skoku po stronie wysuwu zostały usunięte 
w celu zmniejszenia całkowitej długości stolika.

5)  Można zastosować wykonanie o krótszej długości całkowitej stolika, ale nie ma 
możliwości późniejszego montażu zespołu nastawy skoku po stronie powrotu.

6)  W przypadku wykonania z osiowymi portami zasilania wyklucza się użycie 
obustronnych portów zasilania.

7)  Tylko scentralizowany zespół nastawy skoku jest symetryczny.
8)  Szczegółowe informacje na temat położenia montażowego zespołów nastawy 

skoku znajdują się na kolejnych stronach.
9)  Metalowy zderzak z wkładką elastyczną jest niedostępny dla średnicy tłoka 6 mm.
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1)  Należy zwrócić uwagę na minimalne ciśnienie robocze 
zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą. Jeśli 
ciśnienie robocze jest niższe niż minimalne ciśnienie 
robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń.
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą: Ciśnienie wymagane do 
pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu 
zetknięcia się z częścią metalową.
Ciśnienie robocze dla napędu o średnicy 20 z 
amortyzatorem uderzeń wynosi od 0,15 do 0,6 MPa.

Średnica tłoka Ø [mm] 6 8 12 16 20 25
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze 0,15 do 0,7 MPa 1) (Blokada na końcu: od 0,35 do 0,7 MPa 1)

Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatury otoczenia i 
czynnika od -10 do 60 °C

Zakres prędkości roboczej
(Średnia prędkość robocza)

od 50 do 500 mm/s 
(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 do 300 mm/s) 

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skoków na stronie 20: od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja
(Bez nastawy skoku) Wewnętrzny pierścień elastyczny

Amortyzacja
(Z nastawą skoku)

Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, zderzak elastyczny, 
amortyzator uderzeń, zderzak metalowy

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia, kontaktronowy czujnik położenia 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +2 do 0 mm

Specyfikacja

Siła teoretyczna

Z mechanizmem kompensacji

Z ryglem końcowej pozycji

Podwójne tłoczysko zapewnia wydajność dwa razy większą niż w przypadku siłowników jednotłoczyskowych.
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

6 3
Wysuw 57 11 17 23 29 34 40
Powrót 42 8 13 17 21 25 29

8 4
Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrót 75 15 23 30 38 45 53

12 6
Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrót 170 34 51 68 85 102 119

16 6
Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrót 346 69 104 138 173 207 242

20 8
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrót 528 106 158 211 264 317 369

25 10
Wysuw 982 196 295 393 491 589 687
Powrót 825 165 247 330 412 495 577

1)  Gdy do pozycjonowania używany jest zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą, teoretyczna wydajność może się różnić w zależności od 
pełnej siły ściskania wkładki.

Model MXQ6m MXQ8m MXQ12A MXQ16m MXQ20m MXQ25m

Zakres prędkości roboczej [mm/s] od 50 do 500 (montaż poziomy od 50 do 300)
Skok kompensacji [mm] 5 10
Obciążenie 
skoku 
kompensacji [N]

Skok przy 0 [mm] 3 5 9 16 25 40

Maksymalny skok 6 8 15 24 38 59

Model MXQ6m MXQ8m MXQ12A MXQ16m MXQ20m MXQ25m
Zakres ciśnienia 
roboczego [MPa] Od 0,35 do 0,7

Siła trzymająca [N] 12 12 23 45 70 110
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Zespół nastawy skoku

1)  Minimalne ciśnienie robocze wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową. 
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą do pozycjonowania, należy stosować go przy ciśnieniu przekraczającym minimalne 
ciśnienie robocze. W przypadku montażu pionowego należy uwzględnić masę detalu.

2)  Niedostępne dla napędu o średnicy tłoka Ø 6

Zderzak z wkładką amortyzującą 
Model

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,018 0,04 0,08 0,12 0,18
Absorpcja skoku [mm] 2 2,8 3,6 4,4 5,5
Min. ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą 1) 2) [MPa] 0,3 0,3 0,2 0,2 0,2

Odniesienie) Pełna siła ściskania wkładki [N] 20 42 65 97 154
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Zderzak metalowy 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,009 0,02 0,04 0,06 0,09
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Amortyzator uderzeń 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,35 0,5 1,5 3 3,7
Absorpcja skoku [mm] 3 5 6 7 10
Prędkość kolizji [mm/s] Od 50 do 500
Maks. częstotliwość pracy 
[cykli/min] 80 80 70 45

Maksymalny dopuszczalny 
nacisk [N] 150 245 422 814

Siła sprężyny (wysuniętej) [N] 1,3 2,8 5,4 6,4
Siła sprężyny (ściśniętej) [N] 3,9 4,9 8 15
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1,5

Zderzak elastyczny 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,06 0,12 0,2 0,4 0,6
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
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a
Średnica 

tłoka

b Opcja korpusu
c 

Skok standardowy [mm]
Wersja 

standardowa
Wersja 

symetryczna
B BL

6 Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

10, 20, 30, 40, 50 2, 75 2

8 10, 20, 30, 40, 50, 75 2, 100 2

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125

16
Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

— 1)

10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 2, 125 2, 150 2

20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 2, 150 2)

1) Brak opcji, ponieważ model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montażu czujników położenia po obu stronach.
2) Zakres prędkości roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

B ZA12 30MXQ
a b d ec

e Wykonania specjalne
Symbol Specyfikacja

X7 Smar PTFE
X9 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym 
X11 Długa śruba regulacyjna (10 mm dłuższy zakres regulacji)
X12 Długa śruba regulacyjna (20 mm dłuższy zakres regulacji)
X28 Długa nakrętka regulacyjna i śruba
X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujników położenia
X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
X42 Prowadnica antykorozyjna
X45 Uszczelnienie EPDM
X580 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)
X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę (od -10 do 100 °C)
X2202 Regulacja skoku na końcu wysuwu zamontowana w osi

d Opcje zespołu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Symbol Typ nastawy skoku 3)

Pozycja montażowa 
nastawy 1)

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

Z Bez nastawy skoku
ZA

Zderzak z wkładką amortyzującą
V V

ZB V

ZC V

ZD
Zderzak elastyczny

V V

ZE V

ZF V

ZG
Amortyzator uderzeń o łagodnym tłumieniu

V V

ZH V

ZJ V

ZK
Zderzak metalowy

V V

ZL V

ZM V

ZN
Wykonanie 
o mniejszej 
długości 
całkowitej  2)

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 p

ow
ro

ci
e

Bez nastawy skoku

ZP Zderzak elastyczny V

ZQ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V

ZS Zderzak z wkładką amortyzującą V

ZT Zderzak metalowy V

ZBF

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 w

ys
uw

ie Zderzak 
z wkładką 
amortyzującą

Zderzak elastyczny V V

ZBJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

ZBM Zderzak metalowy V V

ZEC
Zderzak 
elastyczny

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZEJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

ZEM Zderzak metalowy V V

ZHC Amortyzator 
uderzeń 
o łagodnym 
tłumieniu

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZHF Zderzak elastyczny V V

ZHM Zderzak metalowy V V

ZLC
Zderzak 
metalowy

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZLF Zderzak elastyczny V V

ZLJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

1)  P: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane 
Brak symbolu pozycji montażu zespołu nastawy skoku: zespół nastawy skoku 
może zostać zamontowany później.

2)  Otwory montażowe zespołu nastawy skoku po stronie wysuwu zostały usunięte 
w celu zmniejszenia całkowitej długości stolika.

3)  Metalowy zderzak z wkładką elastyczną jest niedostępny dla średnicy tłoka 6 mm.

Symbol zamówieniowy
MXQmA, MXQmC, MXQm

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z:
mxq-z.smc.eu



21

Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

1)  Należy zwrócić uwagę na minimalne ciśnienie robocze zderzaka 
metalowego z wkładką amortyzującą. Jeśli ciśnienie robocze jest niższe niż 
minimalne ciśnienie robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń.
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego z wkładką 
amortyzującą: Ciśnienie wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części 
zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową.

Średnica tłoka Ø [mm] 6 8 12 16 20
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,15 do 0,7 MPa 1)

Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatury otoczenia 
i czynnika od -10 do 60 °C

Zakres prędkości 
roboczej
(Średnia prędkość 
robocza)

od 50 do 500 mm/s 
(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 

do 300 mm/s) 
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

* w standardowej tabeli skoków na stronie 24:  
od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja (bez 
nastawy skoku) Wewnętrzny pierścień elastyczny

Amortyzacja (z nastawą 
skoku)

Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, zderzak 
elastyczny, amortyzator uderzeń, zderzak metalowy

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia, kontaktronowy 
czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym 
wskazaniem (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości 
skoku od +2 do 0 mm

Specyfikacja Siła teoretyczna
Podwójne tłoczysko zapewnia wydajność dwa razy większą niż w 
przypadku siłowników jednotłoczyskowych.

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

6 3
Wysuw 57 11 17 23 29 34 40
Powrót 42 8 13 17 21 25 29

8 4
Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrót 75 15 23 30 38 45 53

12 6
Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrót 170 34 51 68 85 102 119

16 6
Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrót 346 69 104 138 173 207 242

20 8
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrót 528 106 158 211 264 317 369

1)  Gdy do pozycjonowania używany jest zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą, teoretyczna wydajność może się różnić w zależności od 
pełnej siły ściskania wkładki.

Zespół nastawy skoku

1)  Minimalne ciśnienie robocze wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową. 
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą do pozycjonowania, należy stosować go przy ciśnieniu przekraczającym minimalne 
ciśnienie robocze. W przypadku montażu pionowego należy uwzględnić masę detalu.

2)  Niedostępne dla napędu o średnicy tłoka Ø 6

Zderzak z wkładką amortyzującą 
Model MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,018 0,04 0,08 0,12
Absorpcja skoku [mm] 2 2,8 3,6 4,4
Min. ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą 1) 2) [MPa] 0,3 0,3 0,2 0,2

Odniesienie) Pełna siła ściskania wkładki [N] 20 42 65 97
Rozmiar śruby montażowej [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Zderzak metalowy 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. absorbowana energia [J] 0,009 0,02 0,04 0,06 0,09
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Amortyzator uderzeń o łagodnym tłumieniu 
Model MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,35 0,5 1,5 3 3,7
Absorpcja skoku [mm] 3 5 6 7 10
Prędkość kolizji [mm/s] Od 300 do 500 Od 50 do 500
Maks. częstotliwość pracy 
[cykli/min] 80 80 70 45

Maksymalny dopuszczalny 
nacisk [N] 150 245 422 814

Siła sprężyny (wysuniętej) [N] 1,3 2,8 5,4 6,4
Siła sprężyny (ściśniętej) [N] 3,9 4,9 8 15
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1,5

Zderzak elastyczny 
Model MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,06 0,12 0,2 0,4 0,6
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
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Nasza wyjątkowa kombinacja

Siłownik kompaktowy  
z prowadnicą liniową
Seria MXZ

A  Korzyści wynikające z wymiarów 
kompaktowego siłownika i wysokiej 
precyzji prowadzenia

A  Zatrzymanie, pozycjonowanie lub 
przenoszenie lekkich detali – idealne 
do zastosowań, w których wymagany jest 
krótki i precyzyjny skok

A  Zamontuj go bezpośrednio – Poprzez 
montaż czołowy.

Korzyści

Główne właściwości

Szerokość Długość

W
ys

ok
oś

ć

RoHS

Ø Szerokość 
[mm]

Wysokość 
[mm]

Długość 
[mm]

12 23 44 37,4
16 26 45 40,9
20 30 49,5 49,4
25 33,5 54 57,4

A  MXZ wykorzystuje korpus naszego modelu JCQ, 
kompaktową wersję siłownika kompaktowego

A  Prowadnica liniowa jest zintegrowana z siłownikiem
Prowadnica liniowa zapewnia dokładność i liniowość podczas 
przenoszenia detali. Jest ona w stanie wytrzymać obciążenia 
boczne.

A  Podczas zamawiania produktu można wybrać lokalizację 
przyłączy zasilania

Możliwe są dwa sposoby montażu bezpośredniego
Montaż przez otwory przelotowe Montaż poprzez otwory gwintowane
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Siłownik kompaktowy z prowadnicą liniową – Seria MXZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka

Typ

Czujnik położenia z 
przewodem o długości 

3 m

Czujnik położenia 
z prostopadłym 

doprowadzeniem 
przewodu (długość 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 3 m)

Miniaturowy czujnik 
położenia (przewód o 

długości 3 m)

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-F8PL D-M9PWVL D-M9NWL D-M9PL-5

2-przewodowy 
elektroniczny D-F8BL D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

12 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
16 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

Kompaktowe czujniki położenia (D-M9m) 
mogą być montowane bezpośrednio na 3 
powierzchniach bez żadnych akcesoriów.

Lokalizacja przyłącza gwintowanego jest 
wybierana podczas zamawiania produktu

Odmiany serii
Seria

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm] Wyposażenie 
opcjonalne5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

MXZ

12       — — — —
Możliwość wyboru 

lokalizacji przyłącza 
zasilania

16       — — — —
20          

25          
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c Skok / minimalny skok dla montażu czujników położenia
Średnica 

tłoka
Skok standardowy [mm]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
12 V V V V V V — — — —
16 V V V V V V — — — —
20 V V V V V V V V V V

25 V V V V V V V V V V

a Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

d Opcja
— Bez śruby montażowej
L Ze śrubą montażową

1)  2 śruby montażowe są dostarczane razem z produktem (ale nie zmontowane).

32 50MXZ
a b dc

Średnica tłoka Ø [mm] 12 16 20 25
Przyłącze zasilania M3 x 0,5 M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,1 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od 5 do 60 °C

Prędkość tłoka (średnia prędkość) od 50 do 500 mm/s
Amortyzacja Pierścień elastyczny
Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia  
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +1,3 do 0 mm (bez zastosowanego ciśnienia)

1)  Tolerancja długości skoku nie obejmuje wielkości zmiany pierścienia elastycznego.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

b Lokalizacja przyłącza zasilania

—

Przód

R

Prawa strona

L

Lewa strona

Przyłącze zasilania

Przyłącze zasilania

Przyłącze zasilania

Odkryj wszystkie opcje MXZ:
mxz.smc.eu
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Siłownik kompaktowy z prowadnicą liniową – Seria MXZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

12 6
Wysuw 113 23 34 45 57 68 79
Powrót 85 17 25 34 42 51 59

16 8
Wysuw 201 40 60 80 101 121 141
Powrót 151 30 45 60 75 90 106

20 10
Wysuw 314 63 94 126 157 188 220
Powrót 236 47 71 94 118 141 165

25 12
Wysuw 491 98 147 196 245 295 344
Powrót 378 76 113 151 189 227 264

Masa

Siła teoretyczna

[g]
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

12 105 114 124 132 142 152 — — — —
16 126 136 146 156 166 175 — — — —
20 195 211 225 239 255 270 285 300 314 329
25 284 304 324 343 363 384 403 423 442 462
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Wysoka precyzja w ograniczonej 
przestrzeni

Miniaturowy stolik przesuwny
Seria MXJ

A  Zmniejsz wymiary swojej maszyny  
– tylko 18 mm wysokości (Ø 12 mm)

A  Zwiększ wydajność swojej maszyny  
– Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji: 
0,005 mm (równoległość przesuwu)

A  Montuj tak, jak chcesz – Montaż przy 
pomocy 4 otworów na kołki ustalające, 
możliwość montażu blokowego.

Korzyści

Główne właściwości
A  Kompaktowa konstrukcja

Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji
0,005 mm równoległości przesuwu.

Otwory na kołki ustalające na 4 powierzchniach

Ø Długość całkowita Wysokość Szerokość

12 70 1) 18 34

16 72 1) 23 40

1) Dla skoku 10.

Montaż przy wielostanowiskowy

Wersja standardowa Wersja symetryczna

Pozycja czujników położenia, zaworów dławiąco-
zwrotnych i portów zasilania może być zmieniona

Góra Dół

Bok

Bok
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Miniaturowy stolik przesuwny – Seria MXJ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Warianty nastawy skoku

Zderzak z wkładką 
amortyzującą

Amortyzator 
uderzeń / RJ

Zderzak elastyczny Zderzak metalowy

Czujniki położenia
Kompaktowe czujniki położenia mogą być montowane bezpośrednio.

Typ

Czujnik położenia 
z prostopadłym 

przewodem  
(długość 3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z 2 kolorowymi 
diodami (przewód o 

długości 3 m)

Miniaturowy czujnik 
położenia  

(przewód o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka  
z zarobionym złączem  

(M8-3pinowe) i przewodem 
o długości 0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, 

PNP 
D-M9PWVL D-M9NWL D-M9PL-5 D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5 D-M9BSAPC

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

4,5 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
6 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
8 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3

12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

Opcje nastawy skoku
Symbol Średnica tłoka Ø 

[mm] Skok [mm] Wersja nastawy skoku

MXJ-CS4-m 4,5 5, 10

Zderzak metalowy na obu końcachMXJ-CS6-m 6 5, 10, 15

MXJ-CS8-m 8 5, 10, 15, 20

MXJZ-CS12-m 12

10, 20, 30, 50

Zderzak z wkładką amortyzującą
MXJZ-CS16-mA 16

MXJZ-AS12-mA 12
Zderzak elastyczny

MXJZ-AS16-mA 16

MXJZ-JS12-mA 12 Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniuMXJZ-JS16-mA 16

MXJZ-DS12-mA 12
Zderzak metalowy

MXJZ-DS16-mA 16

m: Długość skoku
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a Średnica tłoka
4 4,5 mm
6 6 mm
8 8 mm

c Skok [mm]
4 5, 10
6 5, 10, 15
8 5, 10, 15, 20

e Wykonanie zasilania 
pneumatycznego

— Typ boczny
P Typ osiowy

f Szyna do montażu czujników
— Z magnesem i szyną czujników
N Bez magnesu i szyny czujników

b Opcja
— Wersja standardowa
L Wersja symetryczna

6 10MXJ
a b d e fc

Symbol zamówieniowy

d Opcja nastawy skoku
— Brak nastawy skoku
CS Zderzak metalowy na końcu wysuwu
CT Zderzak metalowy na końcu powrotu
C Zderzak metalowy na obu końcach

Ø 4,5, Ø 6, Ø 8

Model MXJ4 MXJ6 MXJ8
Średnica tłoka Ø [mm] 4,5 6 8
Rozmiar portu zasilania M3
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,15 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od -10 do 60 °C

Zakres prędkości roboczej od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

Amortyzacja Pierścień elastyczny
(Zderzak metalowy: bez wkładki)

Smarowanie Bez smarowania
Zespół nastawy skoku Wyposażenie standardowe
Zakres regulacji skoku 
(zderzak metalowy) Oba końce od 0 do 5 mm

Czujnik położenia

Kontaktronowy czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem (2-przewodowy, 
3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku +1
              0  mm

Specyfikacja

Model
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

MXJ4 4,5 2
Wysuw 16 3 5 6 8 10 11
Powrót 13 3 4 5 6 8 9

MXJ6 6 3
Wysuw 28 6 8 11 14 17 20
Powrót 21 4 6 8 11 13 15

MXJ8 8 4
Wysuw 50 10 15 20 25 30 35
Powrót 38 8 11 15 19 23 26

Siła teoretyczna Wysuw Powrót

Odkryj wszystkie opcje MXJ:
mxj.smc.eu
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Miniaturowy stolik przesuwny – Seria MXJ
Siłowniki SMC z prowadnicami

a Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm

c Skok [mm]
12 10, 20, 30, 50
16 10, 20, 30, 50

e Szyna do montażu czujników
Wersja standardowa Wersja symetryczna

—

Z szyną do 
czujników

(Z magnesem)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

Z szyną do 
czujników  
i nastawą 

(Z magnesem)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

N
Bez szyny do 

czujników
(Bez 

magnesu)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

Przedstawiona nastawa skoku jest w wersji z amortyzatorem uderzeń

f Wykonania specjalne

-X11 Długa śruba regulacyjna
(10 mm dłuższy zakres regulacji)

-X12 Długa śruba regulacyjna
(20 mm dłuższy zakres regulacji)

-X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
-X42 Prowadnica antykorozyjna
-X45 Uszczelnienie EPDM
-X53 Kontaktronowe czujniki położenia

-X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę  
(od -10 do 100 °C)

-X2410 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)

b Opcja

—

Wersja standardowa
Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie płyty czołowej

L

Wersja symetryczna

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie płyty czołowej

Z1012MXJ
a b d e fc

d Opcja zespołu nastawy skoku

Symbol Typ nastawy
Pozycja montażowa nastawy skoku

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

— Brak nastawy 
skoku — —

A Zderzak  
z wkładką 

amortyzującą

V V

B V —
C — V

D
Zderzak

elastyczny

V V

E V —
F — V

G
Amortyzator

uderzeń

V V

H V —
J — V

K
Zderzak

metalowy

V V

L V —
M — V

Ø 12, Ø 16

Model MXJ12 MXJ16
Średnica tłoka Ø [mm] 12 16
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze 1) od 0,1 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia
i czynnika roboczego
 

od -10 do 60 °C

Prędkość tłoka 
(średnia prędkość) 2)

od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 do 300 mm/s)
Amortyzacja (bez nastawy) Pierścień elastyczny

Amortyzacja (z nastawą) Zderzak metalowy, zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, 
zderzak elastyczny, amortyzator uderzeń

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia
Elektroniczny czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy), 

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +2 do 0 mm (bez zastosowanego ciśnienia)

Specyfikacja

Pozycja montażowa nastawy skoku

Regulacja skoku końcowego na wysuwie

Regulacja skoku końcowego na powrocie

Po stronie płyty czołowej

1)  Jeśli ciśnienie robocze jest niższe niż minimalne 
ciśnienie robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń. 
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego  
z wkładką amortyzującą: Ciśnienie wymagane do 
pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu 
zetknięcia się z częścią metalową.

2)  Należy wziąć pod uwagę ciężar części ruchomych.  
W przypadku niektórych modeli produktów dopuszczalna 
energia kinetyczna może być przekroczona tylko o masę 
części ruchomych.
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Zastosowania

Stoliki przesuwne
Serię MXQ lub MXJ stosuje się do:

Serię MXZ stosuje się do:

Precyzyjnych ruchów pozycjonowania Operacji o wysokiej częstotliwości

Zastosowań z ograniczeniami przestrzennymi

Zatrzymywania w liniach automatycznych Operacji związanych z pozycjonowaniem

Przenoszenia lekkich detali
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Zastosowania
Siłowniki SMC z prowadnicami

Siłowniki z prowadnicami
Serię MGP stosuje się do:

Serię MGZ stosuje się do:

Zabezpieczenie przed opadaniem 
przyrządu prasy

Zabezpieczenie przed opadaniem na 
podnośnik

Utrzymywania w stanie zaciśniętym

BLOKADA

BLOKADA

BLOKADA

Popychania Podnoszenia Zaciskania Zatrzymywania

Chwytania

Pras
Popychaczy

Podnośników

Podajników
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Produkty powiązane

Inne rozwiązania dotyczące stolików przesuwnych

Inne rozwiązania dotyczące siłowników z prowadnicami

Kompaktowy stolik przesuwny
Seria MXH

·  Średnica tłoka: 6, 10, 16, 20 mm,
·  Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240 %,
·  Podłączenie przewodów jest możliwe w 3 kierunkach.

Precyzyjny pneumatyczny stolik przesuwny 
Seria MXP

·  Napęd z wbudowaną prowadnicą liniową,
·  Obrabiany cieplnie korpus i stolik ze stali nierdzewnej,
·  Wskazany do zastosowań, w których wymagana jest wysoka precyzja 

(równoległość przesuwu 0,004 mm lub mniejsza).

Stolik przesuwny niskoprofilowy 
Seria MXF

·  Równoległa konstrukcja prowadnicy i siłownika tworzy niski i kompaktowy napęd 
przesuwny,

·  Mniejsze ugięcie i lepsze podparcie dla obciążeń mimośrodowych.

Niskoprofilowy siłownik z prowadnicami 
Seria JMGP

Średnica tłoka: od 12 do 100 mm,
Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240%,
Nadaje się do popychania, podnoszenia lub zaciskania w linii transportowej.

Kompaktowy siłownik z prowadnicami
Seria MGQ

·  Średnica tłoka: od 12 do 100 mm,
·  Siłownik pneumatyczny z zintegrowaną prowadnicą, która posiada dużą odporność 

na obciążenia boczne oraz wysoką dokładność zabezpieczenia przed obrotem,
·  Odpowiedni do zatrzymań i podnoszenia w linii przenośnej.

Stół unoszony z prowadzeniem
Seria MGF

·  Niskoprofilowy siłownik kompaktowy,
·  Siłownik z koncentrycznymi prowadnicami zapewniającymi dużą odporność na 

obciążenia nieosiowe.
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Skrócone prowadnice
Wymagana przestrzeń pomiędzy korpusem siłownika  
a Państwa urządzeniami jest zredukowana.

Zmiana kształtu końcówki pręta prowadnicy
Krótkie terminy realizacji dostaw (produkcja europejska).

Oszczędność 
miejsca

Dokładnie prowadź ruch

Kompaktowy siłownik  
z prowadnicami
Seria MGP

Możliwy montaż  
w 4 płaszczyznach

Czujniki położenia tłoka mogą być 
montowane bezpośrednio  
w rowku okrągłym bez adapterów 
na 2 powierzchniach

A  Uzyskanie precyzyjnego ruchu 
prowadnicy – ±0,03° dokładności 
zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

A  Projektuj kompaktowe i lekkie maszyny 
– Zmniejszona waga i wymagana 
przestrzeń dzięki konstrukcji pręta 
prowadnicy i płyty.

A  Łatwe dostosowanie do aplikacji  
– Dostępna jest szeroka gama produktów.

Korzyści

Główne właściwości
A  Możliwość podłączenia przewodów z 2 kierunków:

- Porty przyłączeniowe od góry,
- Porty przyłączeniowe z boku.

A  Szeroki zakres skoków
Produkty magazynowane w Europejskim Magazynie 
Centralnym.
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

A  Można wybrać 3 rodzaje 
łożyskowania
-  Łożysko ślizgowe serii MGPM. Nadaje 

się do zastosowań przy obciążeniach 
poprzecznych, np. jako stoper  
w aplikacjach transportowych.

-  Łożysko kulkowe serii MGPL. Płynna 
praca odpowiednia dla popychaczy  
i podnośników.

-  Precyzyjne łożysko kulkowe serii 
MGPA. Odpowiednie do minimalizacji 
przemieszczenia płyty końcowej.

Czujnik położenia tłoka
Seria D-MP
Pozwala na bieżąco uzyskać informację 
o położeniu tłoka siłownika.
Zakres pomiarowy do 200 mm.

Łożysko ślizgowe

Łożysko toczne
Precyzyjne 
łożyskowanie toczneŁożysko toczne

Łożysko ślizgowe

Czujniki położenia tłoka

Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 
3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z zarobionym 

złączem (M8-3pinowe) 
i przewodem o długości 

0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93SAPC

Kontrola prędkości
Podłączenie przewodów jest możliwe z 2 kierunków.

Średnica tłoka 
Ø [mm] Rozmiar portu

Zawór dławiąco-
zwrotny z przyłączem 

wtykowym, 
standardowy

Zawór dławiąco-
zwrotny z przyłączem 

wtykowym, ze 
wskaźnikiem

Energooszczędny 
regulator prędkości 
z funkcją redukcji 
ciśnienia w ruchu 

powrotnym

Energooszczędny 
regulator prędkości 
z funkcją szybkiego 

napełniania i 
opróżniania siłownika

12 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
16 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
20 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
25 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
32 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
40 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
50 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
63 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
80 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
100 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
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e Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

12, 16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250

20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 
350, 400

Od 32 do 
100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

f Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
Od 20 do 

63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

d Rodzaj gwintu portów 
zasilania

—
M5 x 0,8

Rc
TN NPT
TF G

c Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm
80 80 mm
100 100 mm

b Rodzaj łożyska
M Łożyskowanie ślizgowe
L Łożyskowanie toczne
A Precyzyjne łożyskowanie toczne

M
M

32
32

32

12
50
50

50
Z
ZL

ZA
MGP
MGP

MGP

a b d ec

f

g

a Specyfikacje pomieszczeń czystych
12 Typ z przyłączem nadciśnienia
13 Typ z przyłączem podciśnienia

Średnica tłoka Ø [mm] 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
Działanie Dwustronnego działania
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa

Min. ciśnienie 
robocze

Wykonanie podstawowe 0,12 MPa 0,1 MPa
Wykonanie z amortyzacją 
pneumatyczną 0,15 MPa 0,12 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Prędkość tłoka 1) od 50 do 500 mm/s od 50 do 400 mm/s

Amortyzacja
Wykonanie podstawowe Pierścień elastyczny na obu końcach
Wykonanie z amortyzacją 
pneumatyczną Amortyzacja pneumatyczna na obu końcach (bez amortyzacji elastycznej)

Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja długości skoku +1,5

              0  mm

1)  Maksymalna prędkość bez obciążenia. W zależności od warunków pracy, prędkość tłoka może nie zostać osiągnięta.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

Typ z amortyzacją 
pneumatyczną

Typ podstawowy

Seria Clean

g Wykonywane na zamówienie
-XAm Zmiana kształtu końcówki pręta prowadnicy
-XB6 Siłownik odporny na wysoką temperaturę (od -10 do 150°C) 2)

-XB10 Skok pośredni (z korpusem dopasowanym do skoku) 2)

-XB13 Siłownik o małej prędkości (od 5 do 50 mm/s) 2)

-XB22 Amortyzator typu soft serii RJ 2)

-XC4 Ze zgarniaczem do pracy w trudnych warunkach 2)

-XC6 Wykonany ze stali nierdzewnej 2)

-XC8 Siłownik o regulowanym skoku po stronie wysuwu 2)

-XC9 Siłownik o regulowanym skoku po stronie wsuwu 2)

-XC19 Skok pośredni (z dystanserem wypełniającym cylinder) 3)

-XC22 Fluorogumowe uszczelnienie 2)

-XC35 Ze zgarniaczami, np. do odprysków spawalniczych 2)

-XC69 Z amortyzatorem 1) 2)

-XC79 Otwory montażowe, otwory przelotowe, otwory pod pin 
ustalający przerobione maszynowo

-XC82 Typ montażu dolnego 2)

-XC85 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym

-XC88
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujący 
smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiał 

prętów: stal nierdzewna 304) 2)

-XC89W
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujący 
smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiał 

prętów: stal C45) 2)

-XC91 Zgarniacz odporny na odpryski, z zastosowanym smarem do 
spawalnictwa (materiał prętów: stal C45) 2)

-XC92 Siłownik odporny na pył 1) 2)

-X144 Symetryczne położenie przyłączy 2)

-X471 Powiększona szczelina między płytą a korpusem 2)

-X867 Z przyłączami z boku (ze zmienioną lokalizacją korków)
1) Kształt jest taki sam jak aktualny produkt.
2) Dostępne tylko dla typu podstawowego.
3) Dostępne tylko dla typu z amortyzacją pneumatyczną.

Odkryj wszystkie opcje MGP:
mgp.smc.eu
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Kompaktowy siłownik z prowadnicami – seria MGP
Siłowniki SMC z prowadnicami

d Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
Od 32 do 

80 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350

100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350

c Rodzaj gwintu portów zasilania
— Rc
TN NPT
TF G

b Średnica tłoka
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm
80 80 mm
100 100 mm

a Rodzaj łożyska
M Łożyskowanie ślizgowe
L Łożyskowanie toczne

e Kierunek blokowania
F Blokada wysunięcia
B Blokada wsunięcia

FM 32 50 ZMLGP
a b d ec

Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Działanie Dwustronnego działania
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa
Min. ciśnienie robocze 0,2 MPa 1)

Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

Prędkość tłoka 1) od 50 do 400 mm/s
Amortyzacja Pierścień elastyczny na obu końcach
Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja długości skoku +1,5

              0  mm

Rozmiar przyłącza (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8

1)  Gdy powietrze odblokowujące i powietrze robocze siłownika nie są wspólne, minimalne ciśnienie robocze wynosi 0,15 MPa (minimalne ciśnienie robocze dla 
samego siłownika wynosi 0,15 MPa).

Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Obsługa blokady Napęd sprężynowy (Blokada po odpowietrzeniu portu pilota)
Ciśnienie odblokowania 0,2 MPa lub więcej
Ciśnienie rozpoczęcia blokowania 0,05 MPa lub mniej
Kierunek blokowania Jednokierunkowa (blokada wysunięcia, blokada wsunięcia)
Maksymalne ciśnienie robocze 1,0 MPa
Rozmiar przyłącza pilota (Rc, NPT, G) M5 x 0,8 1/4 1/4
Siła trzymania (maks. obciążenie 
statyczne) [N] 1) 157 245 402 629 982 1559 2513 3927

1)  Siła trzymania (maksymalne obciążenie statyczne) przedstawia maksymalną zdolność utrzymania i nie przedstawia zdolności do zatrzymania siłownika w 
ruchu.

Specyfikacja siłownika.

Specyfikacja blokady

Kompaktowy 
siłownik  

z prowadnicami  
z blokadą
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Siłownik o podwójnej sile – Seria MGZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka
Czujniki położenia tłoka mogą być montowane w rowkach z 4 stron.

Średnica tłoka 
Ø [mm] Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka z 
zarobionym złączem (M8-
3pinowe) i przewodem o 

długości 0,5 m

Adapter 
montażowy

20, 25, 32

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC BMY3-016

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC BMY3-016

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L, D-A90L D-A93SAPC BMY3-016

40, 50, 63, 83

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC BMP1-032, 

BMG2-012
2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC BMP1-032, 

BMG2-012

Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L, D-A90L D-A93SAPC BMP1-032, 
BMG2-012

Opcje montażu

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Łapa Kołnierz Ucho podwójne 1) Wspornik ucha 
podwójnego 1)

20 MGZ-L02 MGZ-F02 MGZ-D02 MB-B03
25 MGZ-L25 MGZ-F25 MGZ-D25 MB-B03
32 MGZ-L03 MGZ-F03 MGZ-D03 MB-B05
40 MGZ-L04 MGZ-F04 MGZ-D04 MB-B05
50 MGZ-L05 MGZ-F05 MGZ-D05 MB-B08
63 MGZ-L06 MGZ-F06 MGZ-D06 MB-B08
80 MGZ-L08 MGZ-F08 MGZ-D08 MB-B12

1)  Tylko do serii MGZR

Akcesoria tłoczyska

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Końcówka kompensacyjna 1)

20 JB40-8-125
25 JB40-8-125
32 JB63-10-150
40 JB80-16-200
50 JB100-20-250
63 JB100-20-250
80 JB140-22-250

1)  Tylko do serii MGZR

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm] Rozmiar portu

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

ze wskaźnikiem

Podwójny zawór 
dławiąco-zwrotny 

20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06A ASD230F-M5-06
25 1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S —
32 1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S ASD330F-01-06S
40 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
50 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
63 1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S ASD530F-02-08S
80 3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S ASD530F-03-10S
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e Skoki standardowe
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm] Długi skok [mm]

20, 25
75, 100, 125, 150, 175, 

200, 250, 300

350, 400, 450, 500, 600, 
700, 800

32, 40, 
50, 63, 

80

350, 400, 450, 500, 600, 
700, 800, 900,1000

Dostępne są również skoki pośrednie i skoki krótsze niż 75 mm.

b Średnica tłoka
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm 1)

50 50 mm 1)

63 63 mm 1)

80 80 mm
1)  Dostępny rygiel w położeniu końcowym.

a Rodzaje montażu
— Wykonanie podstawowe
L Z łapą transaksjalną
F Z kołnierzem przednim
G Z kołnierzem tylnym

D 1) Z uchem podwójnym
1)  Tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

c Rodzaj gwintu portów zasilania

—
M5 x 0,8 Ø 20

Rc Ø 25, Ø 32, 
Ø 40, Ø 50, 
Ø 63, Ø 80

TN NPT
TF G

d Zgarniacz
— Bez zgarniacza
Z Ze zgarniaczem

Z
Z

Z
40
40

40
100
100

100
R

R
MGZ
MGZ

MGZ

a b d ec

Podstawowe

Rygiel w pozycji końcowej

Bez zabezpieczenia 
przed obrotem tłoczyska

Podstawowy i bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska 
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Działanie Dwustronnego działania / jednotłoczyskowy
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa

Min. ciśnienie robocze
Standardowy skok: 0,08 MPa

Długi skok: 0,12 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego

Bez czujnika położenia tłoka: od -10 do 70 °C (bez zamarzania)
Z czujnikiem położenia tłoka: od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

Smarowanie Bez smarowania

Prędkość tłoka
Wysuw od 50 do 700 mm/s
Powrót od 50 do 350 mm/s od 50 do 450 mm/s

Tolerancja długości skoku Do 250      , od 251 do 1000
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja śrub JIS klasa 2

Montaż Wykonanie podstawowe, z łapą, z kołnierzem przednim, z kołnierzem 
tylnym, z uchem podwójnym 1)

1)  Montaż z uchem podwójnym tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska.

+1,5
0

+1,4
0

Odkryj wszystkie opcje MGZ:
mgz.smc.eu
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Siłownik o podwójnej sile – Seria MGZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Wykonanie podstawowe i wykonanie z ryglem w końcowym położeniu tłoka 
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Masa podstawowa
Wykonanie podstawowe 0,47 0,69 1,04 1,90 (2,80) 3,03 (4,08) 4,83 (6,13) 8,63

Z łapami 0,63 0,86 1,34 2,39 (3,29) 3,92 (4,97) 6,08 (7,39) 10,61
Z kołnierzem 0,58 0,83 1,32 2,34 (3,24) 3,79 (4,84) 5,83 (7,13) 9,92

Masa na każde 50 mm skoku Wszystkie uchwyty montażowe 0,18 0,21 0,28 0,39 (0,41) 0,59 (0,61) 0,78 (0,80) 1,17

1)  Wartość w ( ) dla typu z ryglem w końcowym położeniu tłoka.

Bez zabezpieczenia przed obrotem tłoczyska
Średnica tłoka Ø [mm] 20 25 32 40 50 63 80

Masa podstawowa

Wykonanie podstawowe 0,48 0,70 1,09 1,91 3,03 4,83 8,85
Z łapami 0,63 0,86 1,34 2,39 3,92 6,08 10,61

Z kołnierzem 0,59 0,83 1,32 2,34 3,79 5,83 9,92
Z uchem podwójnym 0,58 0,83 1,32 2,19 3,47 5,62 10,66

Masa na każde 50 mm skoku Wszystkie uchwyty montażowe 0,19 0,22 0,29 0,39 0,59 0,78 1,21

Model
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1,0

MGZ20
20 x 25

10
Wysuw 726 145 218 290 363 436 508 581 653 726

20 Powrót 236 47 71 94 118 141 165 189 212 236

MGZ25
25 x 30

12
Wysuw 1085 217 326 434 543 651 760 868 977 1085

25 Powrót 378 76 113 151 189 227 265 302 340 378

MGZ32
36 x 32

16
Wysuw 1621 324 486 648 811 973 1135 1297 1459 1621

32 Powrót 603 121 181 241 302 362 422 482 543 603

MGZ40
45 x 40

20
Wysuw 2533 507 760 1013 1267 1520 1773 2026 2280 2533

40 Powrót 942 188 283 377 471 565 659 754 848 942

MGZ50
55 x 50

25
Wysuw 3848 770 1154 1539 1924 2309 2694 3078 3463 3848

50 Powrót 1473 295 442 589 737 884 1031 1178 1326 1473

MGZ63
68 x 63

32
Wysuw 5945 1189 1784 2378 2973 3567 4162 4756 5351 5945

63 Powrót 2313 463 694 925 1157 1388 1619 1850 2082 2313

MGZ80
87 x 80

40
Wysuw 9715 1943 2915 3886 4858 5829 6801 7772 8744 9715

80 Powrót 3770 754 1131 1508 1885 2262 2639 3016 3393 3770

Masa

Teoretyczna siła na tłoczysku
[N]

[kg]

Z ryglem w końcowej pozycji tłoka 
Średnica tłoka Ø [mm] 32 50 63

Działanie Dwustronnego działania / jednotłoczyskowy
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Wytrzymałość ciśnienia 1,5 MPa
Maks. ciśnienie robocze 1,0 MPa
Min. ciśnienie robocze 0,2 MPa 1)

Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego

Bez czujnika położenia tłoka: od -10 do 70 °C  
(bez zamarzania)

Z czujnikiem położenia tłoka: od -10 do 60 °C  
(bez zamarzania)

Smarowanie Bez smarowania

Prędkość tłoka
Wysuw od 50 do 700 mm/s
Powrót od 50 do 450 mm/s

Tolerancja długości skoku Do 250      , od 251 do 1000
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja śrub JIS klasa 2

Montaż Wykonanie podstawowe, z łapą, z kołnierzem 
przednim, z kołnierzem tylnym

1)  0,08 MPa (lub 0,12 MPa przy długich skokach) z wyjątkiem strony ryglowanej.

+1,5
0

+1,4
0

[kg]
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Dostępne zespoły nastawy skoku
Zespół nastawy skoku umieszczony jest centralnie,  
co redukuje luz na końcach skoku.co redukuje luz na końcach skoku.

Wyposażony szereg funkcji,  
po prostu najlepszy

Pneumatyczny stolik przesuwny
Seria MXQ-Z

A  Rozszerz zastosowanie dzięki 
najbardziej kompaktowemu, 
najlżejszemu i najbardziej 
precyzyjnemu stołowi przesuwnemu  
– Tylko 20 mm wysokości i waga 130 g

A  Dostosuj MXQ do swoich 
indywidualnych potrzeb – 4 typy 
korpusów, 4 typy regulatorów skoku, 
regulator scentralizowany, mechanizm 
zderzaka, blokada końcowa, przyłącza 
osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym 
podwójny skok i specjalne specyfikacje 
środowiskowe.

A  Unikaj niepożądanych momentów, 
oscylacji i wibracji – Konstrukcja  
z podwójnym tłoczyskiem i konstrukcja  
z niskim środkiem ciężkości.

Korzyści

Główne właściwości

precyzyjnemu stołowi przesuwnemu
mm wysokości i waga 130 g

korpusów, 4 typy regulatorów skoku, 
regulator scentralizowany, mechanizm 
zderzaka, blokada końcowa, przyłącza 
osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym 
podwójny skok i specjalne specyfikacje 

Unikaj niepożądanych momentów, 

z podwójnym tłoczyskiem i konstrukcja 

Zespół nastawy skoku

Odchylenie

Lepsza widoczność 
czujnika położenia tłoka

Niska siła nacisku w przypadku 
typu o dużej sztywności
Uzyskaj większy udźwig na 
mniejszej przestrzeni.

Typ z podwójnym przyłączem
Porty przyłączeniowe i rowek montażowy 
czujnika położenia tłoka są umieszczone po obu 
stronach w celu zwiększenia liczby przewodów 
i okablowania (dostępne jest również 
jednostronne przyłącze).

A  Poprawiona dopuszczalna energia kinetyczna
Zredukowana masa części ruchomych.
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka
Czujniki położenia tłoka do rowka okrągłego mogą być montowane bezpośrednio na 3 
powierzchniach bez akcesoriów.

Typ

Czujnik położenia tłoka 
z diodą LED (przewód 

o długości 3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z 2 kolorowymi 
diodami (przewód o 

długości 3 m)

Czujniki położenia 
z prostopadłym 

doprowadzeniem 
przewodu (długość 

3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z zarobionym złączem 

(M8-3pinowe) i 
przewodem o długości 

0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, 

PNP
D-M9PL D-M9PWL D-M9PWVL D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BWVL D-M9BSAPC

Czujnik 
kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93VL D-A93SAPC

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

6 M5 x 0,8 AS1201F-M5-04A JAS-LEA04-M5
8 M5 x 0,8 AS1201F-M5-04A JAS-LEA04-M5
12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

A  Zespoły nastawy skoku
- Zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą
Wysoka precyzja dzięki 
zintegrowanej konstrukcji 
metalowego zderzaka z 
elastyczną wkładką amortyzującą: 
Powtarzalność pozycjonowania 
±0,05 lub lepsza.
Poprawiony czas cyklu.
Prędkość robocza 300 mm/s.

- Zderzak elastyczny
Uderzenie słabsze o 1/2 w 
porównaniu z modelami bez 
zespołu nastawy skoku.

- Amortyzator uderzeń
Typ miękki/RJ.
Nadaje się do operacji, które wymagają 
łagodnego zatrzymania, jak np. 
przenoszenie lekkiego detalu lub 
przenoszenie z małą prędkością.

- Zderzak metalowy
Nadaje się do pozycjonowania.

Dostępne są przyłącza osiowe
Przyłącza centralne w kierunku osi napędu w celu 
zachowania wolnej przestrzeni wokół korpusu.
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a
Średnica 

tłoka

b Opcja korpusu

c 
Skok standardowy [mm]

Wersja z 
obustronnym 
przyłączem

Wersja z przyłączami bocznymi
Wersja 

standardowa Wersja symetryczna Wersja 
standardowa

Wersja 
symetryczna

A C CL — L
6 Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

10, 20, 30, 40, 50

8
Port 

zasilania
Rowek montażowy 

czujnika
Port 

zasilania
Rowek montażowy 

czujnika 10, 20, 30, 40, 50, 75

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

16 Port zasilania Port zasilania
Rowek montażowy 

czujnika

—

Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy czujnika

— 1)

10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125

20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 2)

1) Brak opcji, ponieważ model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montażu czujników położenia po obu stronach.
2) Zakres prędkości roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

A ZA12 30MXQ
a b d e fc

e Opcje
Symbol Opcja

— Brak opcji
1 Ze zderzakiem
2 Z ryglem końcowej pozycji
3 Przewody osiowe

4 Ze zderzakiem, z ryglem 
w końcowej pozycji

5 Ze zderzakiem, przewodami 
osiowymi

6 Zestaw nastawy scentralizowany

7 Zestaw nastawy scentralizowany 
(symetryczny)

8 Zderzak, zestaw nastawy 
scentralizowany

9 Zderzak, zestaw nastawy 
scentralizowany (symetryczny)

f Wykonania specjalne
Symbol Specyfikacja

X7 Smar PTFE
X9 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym 
X11 Długa śruba regulacyjna (10 mm dłuższy zakres regulacji)
X12 Długa śruba regulacyjna (20 mm dłuższy zakres regulacji)
X28 Długa nakrętka regulacyjna i śruba
X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujników położenia
X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
X42 Prowadnica antykorozyjna
X45 Uszczelnienie EPDM
X580 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)

X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę (-10 do 100°C)

               X2192 Specyfikacja podwójnego skoku 1)

                X2202 Regulator końcowy skoku wysunięcia zamocowany od strony 
osiowej

                X2100 Płyta końcowa kompatybilna z aktualną serią MXQ 2)

X2200 Boczny zestaw nastawy skoku 2)

X2201 Połączenie amortyzatora uderzeń i zderzaka metalowego 2)

1) Tylko do MXQmA.
2) Tylko do MXQm.

Symbol zamówieniowy
MXQmA, MXQmC, MXQm

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z:
mxq-z.smc.eu
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

d Opcje zespołu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Symbol Typ nastawy skoku 9)

Pozycja montażowa 
nastawy 1) 8)

Kombinacja opcji dodatkowych
— 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

Brak 
dodatkowej 

opcji

Z 
kompensacją

2) 3)

 Z ryglem 
końcowej 
pozycji

Przewody 
osiowe6)

Z kompensacją, 
z ryglem w 
końcowej 
pozycji2)

Z kompensacją
2) 6)

 Zespół 
nastawy skoku 
scentralizowany

Zespół nastawy 
skoku 

scentralizowany 
(symetryczny)7)

Kompensacja, 
zestaw nastawy 

skoku 
scentralizowany

2)

Kompensacja, 
zestaw nastawy 
scentralizowany 
(symetryczny)

2) 7)

Z Bez nastawy skoku v v v v v v × × × ×

ZA
Zderzak z wkładką amortyzującą

V V v × × v × × v v × ×

ZB V v × v v × × × × × ×

ZC V v × × v × × v v v v

ZD
Zderzak elastyczny

V V v × × v × × v v v v

ZE V v   v v v × × × ×

ZF V v × × v × × v v v v

ZG
Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v × ×

ZH V v ×  v × × × × × ×

ZJ V v × × v × × v v v v

ZK
Zderzak metalowy

V V v × × v × × v v v v

ZL V v v  v   × × × ×

ZM V v × × v × × v v v v

ZN

Wykonanie  
o mniejszej 
długości 
całkowitej  4)

R
eg

ul
ac

ja
 s

ko
ku

 k
oń

co
w

eg
o 

na
 p

ow
ro

ci
e

Bez nastawy skoku v v 5) × v × v 5) × × × ×

ZP Zderzak elastyczny V v × × v × × × × × ×

ZQ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V v × × v × × × × × ×

ZS Zderzak z wkładką 
amortyzującą V v × × v × × × × × ×

ZT Zderzak metalowy V v × × v × × × × × ×

ZBF
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Zderzak  
z wkładką 
amortyzującą

Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v × ×

ZBJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v × ×

ZBM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v × ×

ZEC

Zderzak 
elastyczny

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v v v

ZEJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v v v

ZEM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v v v

ZHC Amortyzator 
uderzeń  
o łagodnym 
tłumieniu

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v × ×

ZHF Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v × ×

ZHM Zderzak metalowy V V v × × v × × v v × ×

ZLC

Zderzak 
metalowy

Zderzak z wkładką 
amortyzującą V V v × × v × × v v v v

ZLF Zderzak elastyczny V V v × × v × × v v v v

ZLJ
Amortyzator 
uderzeń o 
łagodnym 
tłumieniu

V V v × × v × × v v v v

1)  V: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane 
Brak symbolu pozycji montażu zespołu nastawy skoku: zespół nastawy skoku 
może zostać zamontowany później.

2)  W przypadku mechanizmu kompensacji, skok kompensacji będzie krótszy przez 
ograniczenie ustawione na zespole nastawy skoku po stronie wysuwu.

3)  W przypadku konieczności zamontowania zespołu nastawy skoku na powrocie z 
mechanizmem kompensacyjnym, należy zastosować kompensator i zestaw 
nastawy scentralizowany wyposażony w zespół nastawy na powrocie 
zamontowany na tylnej części korpusu. Opcje rygla pozycji końcowej czy 
przewodów osiowych nie mogą być łączone ze scentralizowanymi zespołami 
nastawy skoku.

4)  Otwory montażowe zespołu nastawy skoku po stronie wysuwu zostały usunięte 
w celu zmniejszenia całkowitej długości stolika.

5)  Można zastosować wykonanie o krótszej długości całkowitej stolika, ale nie ma 
możliwości późniejszego montażu zespołu nastawy skoku po stronie powrotu.

6)  W przypadku wykonania z osiowymi portami zasilania wyklucza się użycie 
obustronnych portów zasilania.

7)  Tylko scentralizowany zespół nastawy skoku jest symetryczny.
8)  Szczegółowe informacje na temat położenia montażowego zespołów nastawy 

skoku znajdują się na kolejnych stronach.
9)  Metalowy zderzak z wkładką elastyczną jest niedostępny dla średnicy tłoka 6 mm.
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1)  Należy zwrócić uwagę na minimalne ciśnienie robocze 
zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą. Jeśli 
ciśnienie robocze jest niższe niż minimalne ciśnienie 
robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń.
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą: Ciśnienie wymagane do 
pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu 
zetknięcia się z częścią metalową.
Ciśnienie robocze dla napędu o średnicy 20 z 
amortyzatorem uderzeń wynosi od 0,15 do 0,6 MPa.

Średnica tłoka Ø [mm] 6 8 12 16 20 25
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze 0,15 do 0,7 MPa 1) (Blokada na końcu: od 0,35 do 0,7 MPa 1)

Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatury otoczenia i 
czynnika od -10 do 60 °C

Zakres prędkości roboczej
(Średnia prędkość robocza)

od 50 do 500 mm/s 
(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 do 300 mm/s) 

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skoków na stronie 20: od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja
(Bez nastawy skoku) Wewnętrzny pierścień elastyczny

Amortyzacja
(Z nastawą skoku)

Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, zderzak elastyczny, 
amortyzator uderzeń, zderzak metalowy

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia, kontaktronowy czujnik położenia 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +2 do 0 mm

Specyfikacja

Siła teoretyczna

Z mechanizmem kompensacji

Z ryglem końcowej pozycji

Podwójne tłoczysko zapewnia wydajność dwa razy większą niż w przypadku siłowników jednotłoczyskowych.
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

6 3
Wysuw 57 11 17 23 29 34 40
Powrót 42 8 13 17 21 25 29

8 4
Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrót 75 15 23 30 38 45 53

12 6
Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrót 170 34 51 68 85 102 119

16 6
Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrót 346 69 104 138 173 207 242

20 8
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrót 528 106 158 211 264 317 369

25 10
Wysuw 982 196 295 393 491 589 687
Powrót 825 165 247 330 412 495 577

1)  Gdy do pozycjonowania używany jest zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą, teoretyczna wydajność może się różnić w zależności od 
pełnej siły ściskania wkładki.

Model MXQ6m MXQ8m MXQ12A MXQ16m MXQ20m MXQ25m

Zakres prędkości roboczej [mm/s] od 50 do 500 (montaż poziomy od 50 do 300)
Skok kompensacji [mm] 5 10
Obciążenie 
skoku 
kompensacji [N]

Skok przy 0 [mm] 3 5 9 16 25 40

Maksymalny skok 6 8 15 24 38 59

Model MXQ6m MXQ8m MXQ12A MXQ16m MXQ20m MXQ25m
Zakres ciśnienia 
roboczego [MPa] Od 0,35 do 0,7

Siła trzymająca [N] 12 12 23 45 70 110
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

Zespół nastawy skoku

1)  Minimalne ciśnienie robocze wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową. 
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą do pozycjonowania, należy stosować go przy ciśnieniu przekraczającym minimalne 
ciśnienie robocze. W przypadku montażu pionowego należy uwzględnić masę detalu.

2)  Niedostępne dla napędu o średnicy tłoka Ø 6

Zderzak z wkładką amortyzującą 
Model

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,018 0,04 0,08 0,12 0,18
Absorpcja skoku [mm] 2 2,8 3,6 4,4 5,5
Min. ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą 1) 2) [MPa] 0,3 0,3 0,2 0,2 0,2

Odniesienie) Pełna siła ściskania wkładki [N] 20 42 65 97 154
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Zderzak metalowy 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,009 0,02 0,04 0,06 0,09
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Amortyzator uderzeń 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,35 0,5 1,5 3 3,7
Absorpcja skoku [mm] 3 5 6 7 10
Prędkość kolizji [mm/s] Od 50 do 500
Maks. częstotliwość pracy 
[cykli/min] 80 80 70 45

Maksymalny dopuszczalny 
nacisk [N] 150 245 422 814

Siła sprężyny (wysuniętej) [N] 1,3 2,8 5,4 6,4
Siła sprężyny (ściśniętej) [N] 3,9 4,9 8 15
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1,5

Zderzak elastyczny 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. Absorbowana energia [J] 0,06 0,12 0,2 0,4 0,6
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
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a
Średnica 

tłoka

b Opcja korpusu
c 

Skok standardowy [mm]
Wersja 

standardowa
Wersja 

symetryczna
B BL

6 Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

Port 
zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

10, 20, 30, 40, 50 2, 75 2

8 10, 20, 30, 40, 50, 75 2, 100 2

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125

16
Port zasilania Port zasilania

Rowek montażowy 
czujnika

— 1)

10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 2, 125 2, 150 2

20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 2, 150 2)

1) Brak opcji, ponieważ model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montażu czujników położenia po obu stronach.
2) Zakres prędkości roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

B ZA12 30MXQ
a b d ec

e Wykonania specjalne
Symbol Specyfikacja

X7 Smar PTFE
X9 Ze smarem do stosowania w przemyśle spożywczym 
X11 Długa śruba regulacyjna (10 mm dłuższy zakres regulacji)
X12 Długa śruba regulacyjna (20 mm dłuższy zakres regulacji)
X28 Długa nakrętka regulacyjna i śruba
X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujników położenia
X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
X42 Prowadnica antykorozyjna
X45 Uszczelnienie EPDM
X580 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)
X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę (od -10 do 100 °C)
X2202 Regulacja skoku na końcu wysuwu zamontowana w osi

d Opcje zespołu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Symbol Typ nastawy skoku 3)

Pozycja montażowa 
nastawy 1)

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

Z Bez nastawy skoku
ZA

Zderzak z wkładką amortyzującą
V V

ZB V

ZC V

ZD
Zderzak elastyczny

V V

ZE V

ZF V

ZG
Amortyzator uderzeń o łagodnym tłumieniu

V V

ZH V

ZJ V

ZK
Zderzak metalowy

V V

ZL V

ZM V

ZN
Wykonanie 
o mniejszej 
długości 
całkowitej  2)
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Bez nastawy skoku

ZP Zderzak elastyczny V

ZQ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V

ZS Zderzak z wkładką amortyzującą V

ZT Zderzak metalowy V

ZBF
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ie Zderzak 
z wkładką 
amortyzującą

Zderzak elastyczny V V

ZBJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

ZBM Zderzak metalowy V V

ZEC
Zderzak 
elastyczny

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZEJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

ZEM Zderzak metalowy V V

ZHC Amortyzator 
uderzeń 
o łagodnym 
tłumieniu

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZHF Zderzak elastyczny V V

ZHM Zderzak metalowy V V

ZLC
Zderzak 
metalowy

Zderzak z wkładką amortyzującą V V

ZLF Zderzak elastyczny V V

ZLJ Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniu V V

1)  P: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane 
Brak symbolu pozycji montażu zespołu nastawy skoku: zespół nastawy skoku 
może zostać zamontowany później.

2)  Otwory montażowe zespołu nastawy skoku po stronie wysuwu zostały usunięte 
w celu zmniejszenia całkowitej długości stolika.

3)  Metalowy zderzak z wkładką elastyczną jest niedostępny dla średnicy tłoka 6 mm.

Symbol zamówieniowy
MXQmA, MXQmC, MXQm

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z:
mxq-z.smc.eu
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Pneumatyczny stolik przesuwny – Seria MXQ-Z
Siłowniki SMC z prowadnicami

1)  Należy zwrócić uwagę na minimalne ciśnienie robocze zderzaka 
metalowego z wkładką amortyzującą. Jeśli ciśnienie robocze jest niższe niż 
minimalne ciśnienie robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń.
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego z wkładką 
amortyzującą: Ciśnienie wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części 
zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową.

Średnica tłoka Ø [mm] 6 8 12 16 20
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,15 do 0,7 MPa 1)

Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatury otoczenia 
i czynnika od -10 do 60 °C

Zakres prędkości 
roboczej
(Średnia prędkość 
robocza)

od 50 do 500 mm/s 
(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 

do 300 mm/s) 
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

* w standardowej tabeli skoków na stronie 24:  
od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja (bez 
nastawy skoku) Wewnętrzny pierścień elastyczny

Amortyzacja (z nastawą 
skoku)

Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, zderzak 
elastyczny, amortyzator uderzeń, zderzak metalowy

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia, kontaktronowy 
czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym 
wskazaniem (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości 
skoku od +2 do 0 mm

Specyfikacja Siła teoretyczna
Podwójne tłoczysko zapewnia wydajność dwa razy większą niż w 
przypadku siłowników jednotłoczyskowych.

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

6 3
Wysuw 57 11 17 23 29 34 40
Powrót 42 8 13 17 21 25 29

8 4
Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrót 75 15 23 30 38 45 53

12 6
Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrót 170 34 51 68 85 102 119

16 6
Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrót 346 69 104 138 173 207 242

20 8
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrót 528 106 158 211 264 317 369

1)  Gdy do pozycjonowania używany jest zderzak metalowy z wkładką 
amortyzującą, teoretyczna wydajność może się różnić w zależności od 
pełnej siły ściskania wkładki.

Zespół nastawy skoku

1)  Minimalne ciśnienie robocze wymagane do pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu zetknięcia się z częścią metalową. 
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wkładką amortyzującą do pozycjonowania, należy stosować go przy ciśnieniu przekraczającym minimalne 
ciśnienie robocze. W przypadku montażu pionowego należy uwzględnić masę detalu.

2)  Niedostępne dla napędu o średnicy tłoka Ø 6

Zderzak z wkładką amortyzującą 
Model MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,018 0,04 0,08 0,12
Absorpcja skoku [mm] 2 2,8 3,6 4,4
Min. ciśnienie robocze zderzaka metalowego z 
wkładką amortyzującą 1) 2) [MPa] 0,3 0,3 0,2 0,2

Odniesienie) Pełna siła ściskania wkładki [N] 20 42 65 97
Rozmiar śruby montażowej [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Zderzak metalowy 
Model

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12

MXQ16A
MXQ16C
MXQ16

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

Maks. absorbowana energia [J] 0,009 0,02 0,04 0,06 0,09
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

Amortyzator uderzeń o łagodnym tłumieniu 
Model MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,35 0,5 1,5 3 3,7
Absorpcja skoku [mm] 3 5 6 7 10
Prędkość kolizji [mm/s] Od 300 do 500 Od 50 do 500
Maks. częstotliwość pracy 
[cykli/min] 80 80 70 45

Maksymalny dopuszczalny 
nacisk [N] 150 245 422 814

Siła sprężyny (wysuniętej) [N] 1,3 2,8 5,4 6,4
Siła sprężyny (ściśniętej) [N] 3,9 4,9 8 15
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1,5

Zderzak elastyczny 
Model MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B

Maks. absorbowana energia [J] 0,06 0,12 0,2 0,4 0,6
Rozmiar śruby montażowej [mm] M6 x 0,75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
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Nasza wyjątkowa kombinacja

Siłownik kompaktowy  
z prowadnicą liniową
Seria MXZ

A  Korzyści wynikające z wymiarów 
kompaktowego siłownika i wysokiej 
precyzji prowadzenia

A  Zatrzymanie, pozycjonowanie lub 
przenoszenie lekkich detali – idealne 
do zastosowań, w których wymagany jest 
krótki i precyzyjny skok

A  Zamontuj go bezpośrednio – Poprzez 
montaż czołowy.

Korzyści

Główne właściwości

Szerokość Długość

W
ys

ok
oś

ć

RoHS

Ø Szerokość 
[mm]

Wysokość 
[mm]

Długość 
[mm]

12 23 44 37,4
16 26 45 40,9
20 30 49,5 49,4
25 33,5 54 57,4

A  MXZ wykorzystuje korpus naszego modelu JCQ, 
kompaktową wersję siłownika kompaktowego

A  Prowadnica liniowa jest zintegrowana z siłownikiem
Prowadnica liniowa zapewnia dokładność i liniowość podczas 
przenoszenia detali. Jest ona w stanie wytrzymać obciążenia 
boczne.

A  Podczas zamawiania produktu można wybrać lokalizację 
przyłączy zasilania

Możliwe są dwa sposoby montażu bezpośredniego
Montaż przez otwory przelotowe Montaż poprzez otwory gwintowane
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Siłownik kompaktowy z prowadnicą liniową – Seria MXZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Czujniki położenia tłoka

Typ

Czujnik położenia z 
przewodem o długości 

3 m

Czujnik położenia 
z prostopadłym 

doprowadzeniem 
przewodu (długość 3 m)

Czujnik położenia tłoka 
z 2 kolorowymi diodami 

(przewód o długości 3 m)

Miniaturowy czujnik 
położenia (przewód o 

długości 3 m)

3-przewodowy 
elektroniczny, PNP D-F8PL D-M9PWVL D-M9NWL D-M9PL-5

2-przewodowy 
elektroniczny D-F8BL D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

12 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
16 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

Kompaktowe czujniki położenia (D-M9m) 
mogą być montowane bezpośrednio na 3 
powierzchniach bez żadnych akcesoriów.

Lokalizacja przyłącza gwintowanego jest 
wybierana podczas zamawiania produktu

Odmiany serii
Seria

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm] Wyposażenie 
opcjonalne5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

MXZ

12       — — — —
Możliwość wyboru 

lokalizacji przyłącza 
zasilania

16       — — — —
20          

25          
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c Skok / minimalny skok dla montażu czujników położenia
Średnica 

tłoka
Skok standardowy [mm]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
12 V V V V V V — — — —
16 V V V V V V — — — —
20 V V V V V V V V V V

25 V V V V V V V V V V

a Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

d Opcja
— Bez śruby montażowej
L Ze śrubą montażową

1)  2 śruby montażowe są dostarczane razem z produktem (ale nie zmontowane).

32 50MXZ
a b dc

Średnica tłoka Ø [mm] 12 16 20 25
Przyłącze zasilania M3 x 0,5 M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,1 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od 5 do 60 °C

Prędkość tłoka (średnia prędkość) od 50 do 500 mm/s
Amortyzacja Pierścień elastyczny
Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia

Elektroniczny czujnik położenia  
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +1,3 do 0 mm (bez zastosowanego ciśnienia)

1)  Tolerancja długości skoku nie obejmuje wielkości zmiany pierścienia elastycznego.

Symbol zamówieniowy

Specyfikacja

b Lokalizacja przyłącza zasilania

—

Przód

R

Prawa strona

L

Lewa strona

Przyłącze zasilania

Przyłącze zasilania

Przyłącze zasilania

Odkryj wszystkie opcje MXZ:
mxz.smc.eu
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Siłownik kompaktowy z prowadnicą liniową – Seria MXZ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

12 6
Wysuw 113 23 34 45 57 68 79
Powrót 85 17 25 34 42 51 59

16 8
Wysuw 201 40 60 80 101 121 141
Powrót 151 30 45 60 75 90 106

20 10
Wysuw 314 63 94 126 157 188 220
Powrót 236 47 71 94 118 141 165

25 12
Wysuw 491 98 147 196 245 295 344
Powrót 378 76 113 151 189 227 264

Masa

Siła teoretyczna

[g]
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Skok standardowy [mm]

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

12 105 114 124 132 142 152 — — — —
16 126 136 146 156 166 175 — — — —
20 195 211 225 239 255 270 285 300 314 329
25 284 304 324 343 363 384 403 423 442 462
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Wysoka precyzja w ograniczonej 
przestrzeni

Miniaturowy stolik przesuwny
Seria MXJ

A  Zmniejsz wymiary swojej maszyny  
– tylko 18 mm wysokości (Ø 12 mm)

A  Zwiększ wydajność swojej maszyny  
– Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji: 
0,005 mm (równoległość przesuwu)

A  Montuj tak, jak chcesz – Montaż przy 
pomocy 4 otworów na kołki ustalające, 
możliwość montażu blokowego.

Korzyści

Główne właściwości
A  Kompaktowa konstrukcja

Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji
0,005 mm równoległości przesuwu.

Otwory na kołki ustalające na 4 powierzchniach

Ø Długość całkowita Wysokość Szerokość

12 70 1) 18 34

16 72 1) 23 40

1) Dla skoku 10.

Montaż przy wielostanowiskowy

Wersja standardowa Wersja symetryczna

Pozycja czujników położenia, zaworów dławiąco-
zwrotnych i portów zasilania może być zmieniona

Góra Dół

Bok

Bok
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Miniaturowy stolik przesuwny – Seria MXJ
Siłowniki SMC z prowadnicami

Warianty nastawy skoku

Zderzak z wkładką 
amortyzującą

Amortyzator 
uderzeń / RJ

Zderzak elastyczny Zderzak metalowy

Czujniki położenia
Kompaktowe czujniki położenia mogą być montowane bezpośrednio.

Typ

Czujnik położenia 
z prostopadłym 

przewodem  
(długość 3 m)

Czujnik położenia 
tłoka z 2 kolorowymi 
diodami (przewód o 

długości 3 m)

Miniaturowy czujnik 
położenia  

(przewód o długości 3 m)

Czujnik położenia tłoka  
z zarobionym złączem  

(M8-3pinowe) i przewodem 
o długości 0,5 m

3-przewodowy 
elektroniczny, 

PNP 
D-M9PWVL D-M9NWL D-M9PL-5 D-M9PSAPC

2-przewodowy 
elektroniczny D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5 D-M9BSAPC

Kontrola prędkości

Średnica tłoka 
Ø [mm]

Wielkość portu 
zasilania

Zawór dławiąco-zwrotny 
z przyłączem wtykowym, 

standardowy

Kompaktowy zawór 
dławiąco-zwrotny z 

przyłączem wtykowym

4,5 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
6 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
8 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3

12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

Opcje nastawy skoku
Symbol Średnica tłoka Ø 

[mm] Skok [mm] Wersja nastawy skoku

MXJ-CS4-m 4,5 5, 10

Zderzak metalowy na obu końcachMXJ-CS6-m 6 5, 10, 15

MXJ-CS8-m 8 5, 10, 15, 20

MXJZ-CS12-m 12

10, 20, 30, 50

Zderzak z wkładką amortyzującą
MXJZ-CS16-mA 16

MXJZ-AS12-mA 12
Zderzak elastyczny

MXJZ-AS16-mA 16

MXJZ-JS12-mA 12 Amortyzator uderzeń o łagodnym 
tłumieniuMXJZ-JS16-mA 16

MXJZ-DS12-mA 12
Zderzak metalowy

MXJZ-DS16-mA 16

m: Długość skoku
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a Średnica tłoka
4 4,5 mm
6 6 mm
8 8 mm

c Skok [mm]
4 5, 10
6 5, 10, 15
8 5, 10, 15, 20

e Wykonanie zasilania 
pneumatycznego

— Typ boczny
P Typ osiowy

f Szyna do montażu czujników
— Z magnesem i szyną czujników
N Bez magnesu i szyny czujników

b Opcja
— Wersja standardowa
L Wersja symetryczna

6 10MXJ
a b d e fc

Symbol zamówieniowy

d Opcja nastawy skoku
— Brak nastawy skoku
CS Zderzak metalowy na końcu wysuwu
CT Zderzak metalowy na końcu powrotu
C Zderzak metalowy na obu końcach

Ø 4,5, Ø 6, Ø 8

Model MXJ4 MXJ6 MXJ8
Średnica tłoka Ø [mm] 4,5 6 8
Rozmiar portu zasilania M3
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze od 0,15 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia i czynnika 
roboczego od -10 do 60 °C

Zakres prędkości roboczej od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

Amortyzacja Pierścień elastyczny
(Zderzak metalowy: bez wkładki)

Smarowanie Bez smarowania
Zespół nastawy skoku Wyposażenie standardowe
Zakres regulacji skoku 
(zderzak metalowy) Oba końce od 0 do 5 mm

Czujnik położenia

Kontaktronowy czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem (2-przewodowy, 
3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku +1
              0  mm

Specyfikacja

Model
Średnica 
tłoka Ø 
[mm]

Średnica 
tłoczyska 

[mm]

Kierunek 
działania

Powierzchnia 
tłoka [mm2]

Ciśnienie robocze [MPa]

0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7

MXJ4 4,5 2
Wysuw 16 3 5 6 8 10 11
Powrót 13 3 4 5 6 8 9

MXJ6 6 3
Wysuw 28 6 8 11 14 17 20
Powrót 21 4 6 8 11 13 15

MXJ8 8 4
Wysuw 50 10 15 20 25 30 35
Powrót 38 8 11 15 19 23 26

Siła teoretyczna Wysuw Powrót

Odkryj wszystkie opcje MXJ:
mxj.smc.eu
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Miniaturowy stolik przesuwny – Seria MXJ
Siłowniki SMC z prowadnicami

a Średnica tłoka
12 12 mm
16 16 mm

c Skok [mm]
12 10, 20, 30, 50
16 10, 20, 30, 50

e Szyna do montażu czujników
Wersja standardowa Wersja symetryczna

—

Z szyną do 
czujników

(Z magnesem)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

Z szyną do 
czujników  
i nastawą 

(Z magnesem)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

N
Bez szyny do 

czujników
(Bez 

magnesu)

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie przyłącza zasilania

Przedstawiona nastawa skoku jest w wersji z amortyzatorem uderzeń

f Wykonania specjalne

-X11 Długa śruba regulacyjna
(10 mm dłuższy zakres regulacji)

-X12 Długa śruba regulacyjna
(20 mm dłuższy zakres regulacji)

-X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
-X42 Prowadnica antykorozyjna
-X45 Uszczelnienie EPDM
-X53 Kontaktronowe czujniki położenia

-X2128 Specyfikacja odporności na wysoką temperaturę  
(od -10 do 100 °C)

-X2410 Specyfikacja do małych prędkości (od 15 do 50 mm/s)

b Opcja

—

Wersja standardowa
Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie płyty czołowej

L

Wersja symetryczna

Po stronie przyłącza zasilania

Po stronie płyty czołowej

Z1012MXJ
a b d e fc

d Opcja zespołu nastawy skoku

Symbol Typ nastawy
Pozycja montażowa nastawy skoku

Na końcu skoku 
wysuwu

Na końcu skoku 
powrotu

— Brak nastawy 
skoku — —

A Zderzak  
z wkładką 

amortyzującą

V V

B V —
C — V

D
Zderzak

elastyczny

V V

E V —
F — V

G
Amortyzator

uderzeń

V V

H V —
J — V

K
Zderzak

metalowy

V V

L V —
M — V

Ø 12, Ø 16

Model MXJ12 MXJ16
Średnica tłoka Ø [mm] 12 16
Rozmiar portu zasilania M5 x 0,8
Czynnik roboczy Sprężone powietrze
Działanie Dwustronnego działania
Ciśnienie robocze 1) od 0,1 do 0,7 MPa
Wytrzymałość ciśnienia 1,05 MPa
Temperatura otoczenia
i czynnika roboczego
 

od -10 do 60 °C

Prędkość tłoka 
(średnia prędkość) 2)

od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

(Zderzak metalowy z wkładką amortyzującą: od 50 do 300 mm/s)
Amortyzacja (bez nastawy) Pierścień elastyczny

Amortyzacja (z nastawą) Zderzak metalowy, zderzak metalowy z wkładką amortyzującą, 
zderzak elastyczny, amortyzator uderzeń

Smarowanie Bez smarowania

Czujnik położenia
Elektroniczny czujnik położenia (2-przewodowy, 3-przewodowy), 

Elektroniczny czujnik położenia z 2-kolorowym wskazaniem 
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

Tolerancja długości skoku od +2 do 0 mm (bez zastosowanego ciśnienia)

Specyfikacja

Pozycja montażowa nastawy skoku

Regulacja skoku końcowego na wysuwie

Regulacja skoku końcowego na powrocie

Po stronie płyty czołowej

1)  Jeśli ciśnienie robocze jest niższe niż minimalne 
ciśnienie robocze, zmniejsza się dokładność powtórzeń. 
Minimalne ciśnienie robocze zderzaka metalowego  
z wkładką amortyzującą: Ciśnienie wymagane do 
pełnego ściśnięcia wystającej części zderzaka w celu 
zetknięcia się z częścią metalową.

2)  Należy wziąć pod uwagę ciężar części ruchomych.  
W przypadku niektórych modeli produktów dopuszczalna 
energia kinetyczna może być przekroczona tylko o masę 
części ruchomych.
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Zastosowania

Stoliki przesuwne
Serię MXQ lub MXJ stosuje się do:

Serię MXZ stosuje się do:

Precyzyjnych ruchów pozycjonowania Operacji o wysokiej częstotliwości

Zastosowań z ograniczeniami przestrzennymi

Zatrzymywania w liniach automatycznych Operacji związanych z pozycjonowaniem

Przenoszenia lekkich detali
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Zastosowania
Siłowniki SMC z prowadnicami

Siłowniki z prowadnicami
Serię MGP stosuje się do:

Serię MGZ stosuje się do:

Zabezpieczenie przed opadaniem 
przyrządu prasy

Zabezpieczenie przed opadaniem na 
podnośnik

Utrzymywania w stanie zaciśniętym

BLOKADA

BLOKADA

BLOKADA

Popychania Podnoszenia Zaciskania Zatrzymywania

Chwytania

Pras
Popychaczy

Podnośników

Podajników




