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SMC od ponad 60 lat znajduje sie w czotéwce firm
zajmujgcych sie technologiami pneumatycznymi, oferujgc
klientom niezrébwnang game energooszczednych sitownikow,
ktore odpowiadajg na wszystkie potrzeby naszych klientow.

Firma SMC to prawdziwy pionier, jako jedni z pierwszych
stworzyliSmy sitownik pneumatyczny z zintegrowang
prowadnicg i nieustannie wprowadzamy innowacje, aby
zagwarantowac, ze nasze produkty stale spetniajg najnowsze
wymagania wspotczesnej automatyzacii.

Nasza gama sitownikow z prowadnicami oferuje lekkie,
oszczedzajgce miejsce rozwigzania, ktére obnizajg koszty
i zwiekszajg wydajnos¢ produkcji.

Jestesmy tu, aby wspiera¢ Panstwa na kazdym kroku, dzieki
naszemu zespotowi ekspertéw i krotkim terminom dostaw,
wiec zachecamy, by dowiedzie¢ sie, jak mogg Panstwo
osiggna¢ wiecej z SMC w czterech prostych krokach.

Odkrywanie
Zapraszamy do zapoznania sie z naszg obszerng ofertg
stotéw przesuwnych i sitownikéw z prowadnicami.

Dobér sitownikow

Dostarczamy intuicyjne narzedzia on-line do doboru
produktow, konfiguracji i projektowania ztozonych systeméw
pneumatycznych i elektrycznych, jak rowniez dostep

do kazdego z naszych 1500 inzynieréw i ekspertow,
zlokalizowanych w 30 krajach Europy, aby uczyni¢ proces
doboru produktéw i projektowania tak tatwym

i bezproblemowym, jak to tylko mozliwe.

Dostosowanie do potrzeb klienta

Nasza oferta akcesoriow pozwala nam zaoferowac petny
pakiet rozwigzan, od elementéw kontroli predkosci i czujnikow
potozenia ttoka po amortyzatory i sprzegta kompensacyjne.

Realizacja zaméwien

Dzieki silnej infrastrukturze w catej Europie, z naszg gtéwng
fabrykg w Czechach i centralnym magazynem w Antwerpii
w Belgii, mozemy szybko reagowac¢ na wymogi zwigzane

z globalizacja i szybko zmieniajgce sie wymagania klientéw.
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Kompaktowy sitownik
z prowadnicami
Seria MGP

Doktadnie prowadZ ruch

Korzysci

» Uzyskanie precyzyjnego ruchu
prowadnicy — £0,03° dokfadnosci
zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska.

» Projektuj kompaktowe i lekkie maszyny
— Zmniejszona waga i wymagana
przestrzen dzieki konstrukcji preta
prowadnicy i piyty.

P Latwe dostosowanie do aplikacji
— Dostepna jest szeroka gama produktéw.

Gtowne wilasciwosci

» Mozliwos¢ podtaczenia przewodow z 2 kierunkow:
- Porty przytgczeniowe od gory,
- Porty przytgczeniowe z boku.

P Szeroki zakres skokow
Produkty magazynowane w Europejskim Magazynie
Centralnym.

Mozliwy montaz
w 4 ptaszczyznach

Czujniki potozenia ttoka moga by¢
montowane bezposrednio

w rowku okragtym bez adapterow
na 2 powierzchniach

R
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Skrécone prowadnice
Wymagana przestrzen pomiedzy korpusem sitownika
a Panstwa urzgdzeniami jest zredukowana.
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miejsca

Zmiana ksztattu koncowki preta prowadnicy
Krétkie terminy realizacji dostaw (produkcja europejska).

4 Wymiary i inne szczegodty znajdujg si¢ w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu




Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP

Sitowniki SMC z prowadnicami

P Mozna wybra¢ 3 rodzaje
tozyskowania
- Lozysko slizgowe serii MGPM. Nadaje
sie do zastosowan przy obcigzeniach

- Lozysko kulkowe serii MGPL. Plynna
praca odpowiednia dla popychaczy
i podnosnikow.

poprzecznych, np. jako stoper
w aplikacjach transportowych.

tozysko toczne

B’ 07ysko slizgowe

Czujnik potozenia ttoka

Seria D-MP

Pozwala na biezgco uzyskac¢ informacje
0 potozeniu ttoka sitownika.

Zakres pomiarowy do 200 mm.

—
—
. J
Czujniki potozenia ttoka
Czujnik potozenia ttoka EALS poloie.nie.a tloka.
B . z 2 kolorowymi diodami
72 l(Eek) LIED) (el (przewdd o dtugosci
B — o diugosci 3 m)

3m)
Typ

T | O°T d

3-przewodowy

=
g

- Precyzyjne tozysko kulkowe serii
MGPA. Odpowiednie do minimalizacji
przemieszczenia ptyty koncowe;j.

Precyzyjne
fozyskowanie toczne

Czujnik potozenia
ttoka z zarobionym
ztgczem (M8-3pinowe)
i przewodem o dtugosci
0,5m

——

e }

g\ olokironiceny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC
| 2-przewodowy
— elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC
‘ Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93SAPC
Kontrola predkosci
Podtgczenie przewodow jest mozliwe z 2 kierunkow.
Zawor dtawigco- Zawor dtawigco- Energooszczedrjy_ Energooszczedr]y_
2wrotny z przylaczem  zwrotny z przylaczem regulator predkosci regulator predkosci
wivkowvm wtykowym, ze z funkcjg redukcji z funkcjg szybkiego
staﬁ Ak dyow’ wskairriki:am cisnienia w ruchu napetiania i
Srednica toka Y powrotnym oprézniania sitownika
Rozmiar portu .
@ [mm] e m i
L i S b [|j_
.) : ~E! !
o - p
1 ﬂ :I ) w7 .) &
12 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
16 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
20 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
25 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
32 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
40 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
50 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
63 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
80 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
100 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
ZS\C | °



Wersje serii MG

Kompaktowy sitownik z prowadnicg z amortyzacja
pneumatyczng. Seria MGPA

@16, @ 20, D 25, @ 32, @ 40, D 50, G 63, @ 80, @ 100

- Kompaktowa i lekka konstrukcja,

- Skok do 400 mm,

- Lozysko slizgowe, tozysko kulkowe lub precyzyjne tozysko kulkowe,

- Doktadno$¢ zabezpieczenia przed obrotem: 0,01,

- Zmniejszone przemieszczenie ptyty koncowej: 0,05 mm (MGPA12-10, gdy ciezar
tadunku wynosi 1,7 kg).

Kompaktowy sitownik z prowadnicami z ryglem na koncu
silownika. Seria MGP-H/R

@ 20, D 25,0 32, 340, D 50, @ 63, J 80, D 100

- Lozysko Slizgowe, tozysko kulkowe lub precyzyjne tozysko kulkowe,
- Zapobieganie opadaniu: Trzymanie pozycji na koncu sitownika.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami odpornymi na
dziatanie wody. MGPMLIR/V-Z
Seria

©20,02,50 32,040,050, D63, d80,J 100

- Lozysko Slizgowe,
- Idealny do pracy w Srodowisku obrabiarek narazonych na dziatanie chtodziw.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami — typ szeroki.
Seria MGPW

@20, J 25,032,040, d 50, 363

- Lozysko slizgowe, tozysko kulkowe lub precyzyjne tozysko kulkowe,
- Przeznaczony do pracy z duzymi detalami.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami do pomieszczen
czystych (Clean). Seria 12/13-MGP Z

@12, 316, @ 20, B 25, B 32, @ 40, @ 50, D 63

- Lozyskowanie toczne,

- Odpowiedni do aplikacji w pomieszczeniach o wysokiej klasie czystosci:
Idealny do stosowania w przenosnikach elementéw poétprzewodnikowych (LSI),
ciektokrystalicznych (LCD), w przemysle spozywczym, farmaceutycznym
i elektronicznym.

6 Wymiary i inne szczegodty znajdujg si¢ w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP
Sitowniki SMC z prowadnicami

Kompaktowy sitownik z prowadnicami z blokada.
Seria MLGP

@ 20,0 25,3 32,040, D 50, D63, D 80, J 100

- Zapobiega opadaniu przy odcieciu lub zaniku sprezonego powietrza,

- Pozwala zatrzymac sitownik w dowolnej pozyciji,

- Mozliwos¢ wyboru hamulca jednostronnego, np. blokada wsuwu lub wysuwu,

- Idealny do zastosowan przy zaciskaniu lub podnoszeniu oraz do utrzymywania
w pozycji zaci$nietej.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami do pracy w ciezkich
warunkach. Seria MGPS

@ 50, & 80

- Wytrzymata prowadnica dla zwigkszenia odpornosci na obcigzenia,
- Prety prowadnicy o duzej $rednicy,

- Lozysko slizgowe,

- Wytrzymato$¢ na obcigzenia boczne: wzrost o 10%,

- Wytrzymatos¢ na obcigzenia mimosrodowe: wzrost o 25%,

- Wytrzymato$¢ na obcigzenia udarowe: wzrost 0 140%.

Miniaturowy sitownik z prowadnicg. Seria MGJ
6,310

- Lozysko Slizgowe

- Doktadnos¢ zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska: 0,1°,

- Montaz jest mozliwy z dwoch kierunkéw,

- Mozliwo$¢ montazu dwéch czujnikdw potozenia, nawet dla skoku 5 mm,

- Wewnetrzne kanaty pozwalajg doprowadza¢ powietrze z jednego kierunku.

Sitownik z prowadnicami w wykonaniu higienicznym.
Seria HYG

@20, 25,3 32,40, J 50, D63

- Czysta konstrukcja bez zewnetrznych rowkow.

- Wodoodporne uszczelnienia NBR lub FKM zapewniajgce dtugg zywotnosé
w strefach zagrozonych rozbryzgiem,

- Lozysko slizgowe,

- Dostepna jest szyna montazowa i czujnik potozenia ttoka w IP67,

- Dostepna jest wersja ze smarem o dopuszczeniu do przemystu spozywczego
(z certyfikatem NSF HI),

- Idealny do zastosowan w przemysle spozywczym.

O
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Symbol zamoéwieniowy

Odkryj wszystkie opcje MGP:
mgp.smc.eu

®
Typ z amortyzacja
pneumatyczng MGP 4
Typ podstawowy MGP - Z -
Seria Clean -MGP L -0l Z
© @00 e 6 @ (® Skoki standardowe
@ Specyfikacje pomieszczen czystych Srednica
I ttoka @ Skok standardowy [mm]
12  Typ z przytgczem nadci$nienia [mm]
13 Typ z przytaczem podcisnienia 16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
Od 20 do

63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

@ Rodzaj fozyska 80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

4 tozyskowanie slizgowe @ Wykonywane na zaméwienie
L tozysk ie t
A P o.zysloyvarllle oc.znte -XAO] Zmiana ksztattu koncowki preta prowadnicy
recyzyine fozyskowante foczne -XB6 Sitownik odporny na wysoka temperature (od -10 do 150°C)?
® Srednica tloka -XB10 Skok posredni (z korpusem dopasowanym do skoku)?
- . . . - P
12 12 mm XB13 Sitownik o matej predkosci (od 5 fi.o Sg)mm/s)
16 16 mm -XB22 .Amortyzator typu soft serii RJ -
20 20 mm -XC4 Ze zgarniaczem do pracy w t.rudnych wir)unkach
25 25 mm -XC6 Wykonany ze stali nierdzewnej
32 32 mm -XC8 Sitownik o regulowanym skoku po stronie wysuwu ?
40 40 mm -XC9 Sitownik o regulowanym skoku po stronie wsuwu
50 50 mm -XC19 Skok posredni (z dystanserem wypetniajgcym cylinder)®
- )
63 63 mm XC22 . FIuor?gumowe uszcze'lnlenle . -
80 80 mm -XC35 Ze zgarniaczami, np. do odpryskc:\:vz)spawalnlczych
100 100 mm -XC69 - Z amortyzatorem .
XC79 Otwory montazowe, otwory przelotowe, otwory pod pin
ustalajgcy przerobione maszynowo
@ Rodzaj gwintu portéw -XC82 Typ montazu dolnego?
zasilania -XC85 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujacy
M5 x 0,8 ; .
— -XC88 smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiat
Re pretow: stal nierdzewna 304)?
TN NPT Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujacy
TF G -XC89W smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiat
pretow: stal C45)2
XC91 Zgarniacz odporny na odpryski, z zastosowanym smarem do
(® Skoki standardowe spawalnictwa (materiat pretow: stal C45)?
Srednica -XC92 Sitownik odporny na pyt"?
ttoka @ Skok standardowy [mm] -X144 Symetryczne potozenie przytaczy ?
[mm] -X471 Powiekszona szczelina miedzy ptytg a korpusem?
G 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250 -X867 Z przytgczami z boku (ze zmieniong lokalizacjg korkow)
20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, . . .
20, 25 350. 400 1) Ksztatt jest taki sam jak aktualny produkt.
0d 32 do 2) Dostepne tylko dla typu podstawowego.
100 25,50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400 3) Dostepne tylko dla typu z amortyzacjg pneumatyczng.
Specyfikacja
Srednica tloka @ [mm] 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
Dziatanie Dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. cis$nienie robocze 1,0 MPa
) L Wykonanie podstawowe 0,12 MPa 0,1 MPa
Min. ci$nienie Wk . t .
robocze ykonanie z amortyzacja ;5 \1p, 012 MPa
pneumatyczng
Temperatura otoczenia i czynnika roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Predkosc¢ tloka " od 50 do 500 mm/s od 50 do 400 mm/s
Wykonanie podstawowe Pierscien elastyczny na obu koncach
Amortyzacja i j
yzadl Wykonanie z amortyzacja Amortyzacja pneumatyczna na obu koncach (bez amortyzacji elastycznej)
pneumatyczng
Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja diugosci skoku 15 mm

1) Maksymalna predkos¢ bez obciazenia. W zaleznosci od warunkéw pracy, predkosc¢ ttoka moze nie zosta¢ osiagnieta.

8 Wymiary i inne szczegodty znajdujg si¢ w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP
Sitowniki SMC z prowadnicami

K kt
ompaktowy LGP M/[BZ[1-[50) Z -

z prowadnicami O 0 6 o ®
z blokada
(@ Rodzaj tozyska @ Skoki standardowe
M tozyskowanie $lizgowe Srednica
L tozyskowanie toczne ttoka @ Skok standardowy [mm]
[mm]
20,25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
@ Srednica tioka 2 gg do 55 50,75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
20 20 mm 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
25 25 mm
32 32 mm . )
40 40 mm (® Kierunek blokowania
50 50 mm F Blokada wysuniecia
63 63 mm B Blokada wsuniecia
80 80 mm
100 100 mm

(® Rodzaj gwintu portéw zasilania

— Rc
TN NPT
TF G

Specyfikacja sitownika.

Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Dziatanie Dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. ci$nienie robocze 1,0 MPa
Min. cisnienie robocze 0,2 MPa"

Temperatura otoczenia i czynnika od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

roboczego

Predkos¢ ttoka " od 50 do 400 mm/s

Amortyzacja Pierscien elastyczny na obu koncach

Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)

Tolerancja dtugosci skoku 1> mm

Rozmiar przylacza (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8

1) Gdy powietrze odblokowujace i powietrze robocze sitownika nie sg wspolne, minimalne cisnienie robocze wynosi 0,15 MPa (minimalne ci$nienie robocze dla
samego sitownika wynosi 0,15 MPa).

Specyfikacja blokady

Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Obstuga blokady Naped sprezynowy (Blokada po odpowietrzeniu portu pilota)
Cisnienie odblokowania 0,2 MPa lub wigcej
Cisnienie rozpoczecia blokowania 0,05 MPa lub mniej
Kierunek blokowania Jednokierunkowa (blokada wysunigcia, blokada wsuniecia)
Maksymalne cisnienie robocze 1,0 MPa
Rozmiar przytacza pilota (Rc, NPT, G) M5 x 0,8 1/4 1/4

Sita trzymania (maks. obcigzenie

statyczne) [N]" 157 245 402 629 982 1559 2513 3927

1) Sita trzymania (maksymalne obcigzenie statyczne) przedstawia maksymalng zdolno$¢ utrzymania i nie przedstawia zdolnosci do zatrzymania sitownika w
ruchu.

O
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Sitownik o podwdjnej sile .
Seria MGZ

OlAD)

Podwajaj nacisk

Korzysci

» Uzywaj go pewnie przy podnoszeniu
i prasowaniu — Konstrukcja ,ttok
w ttoku” z mechanizmem zabezpieczenia
przed obrotem tloczyska (doktadnosc¢
zabezpieczenia przed obrotem £0.3°)

P Oszczedzaj miejsce w swojej maszynie —
ok. 30% mniejsza catkowita dlugos$¢
w porownaniu do standardowych sitownikéw
w uktadzie tandemowym

» Dostosuj sitownik do wymagan w zakresie
zastosowan — Dostepne sg dtugie skoki
i wersja z ryglem w koncowej pozycji

Gtowne wilasciwosci

» Wysoka odpornos¢ na obcigzenia
Zintegrowane tozysko slizgowe.

P Kompaktowosé

4

P Dostepny jest sitownik o podwdjnej sile bez
zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska
Seria MGZR.

Dostepna wersja z diugim skokiem do 1000 mm
Wersja o standardowym skoku magazynowana

w Europejskim Magazynie Centralnym.
Dostepna wersja z zabezpieczeniem Pel gazy y

przed obrotem _

10 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu

Zwiekszona doktadnos$é zabezpieczenia przed
obrotem tloczyska: +0,3° MGZ32 do 80.



Sitownik o podwdjnej sile — Seria MGZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Czujniki potozenia ttoka

Czujniki potozenia ttoka mogg by¢é montowane w rowkach z 4 stron.

Czujnik potozenia tloka
z diodg LED (przewod

o dtugosci 3 m)

Czujnik potozenia tloka z
zarobionym ztgczem (M8-
3pinowe) i przewodem o

Czujnik potozenia tloka
z 2 kolorowymi diodami
(przewod o dtugosci 3 m)

Adapter
montazowy

Srednica tloka
& [mm]

20, 25, 32

40, 50, 63, 83

Typ

3-przewodowy

elektroniczny, PNP D-M9PL
2'Przewc?dowy —
elektroniczny
Czujnik kontaktronowy D-A93L
3-przewodowy
elektroniczny, PNP D-M9PL
2'Przewc?dowy —
elektroniczny
Czujnik kontaktronowy D-A93L

Kontrola predkosci

Srednica ttoka

Zawor dtawigco-zwrotny
z przytaczem wtykowym,
standardowy

Rozmiar portu

& [mm i
[mm] .) 1
= oy
: 20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A
= 25 1/8 AS2201F-01-06SA
_ad 32 1/8 AS2201F-01-06SA
40 1/4 AS2201F-02-08SA
50 1/4 AS2201F-02-08SA
63 1/4 AS2201F-02-08SA
80 3/8 AS3201F-03-10SA
| /f.’ Opcje montazu
& 7 tapa Kotnierz
/'/'
Srednica ttoka
& [mm]
20 MGZ-L02 MGZ-F02
25 MGZ-L25 MGZ-F25
32 MGZ-L03 MGZ-F03
40 MGZ-L04 MGZ-F04
50 MGZ-L05 MGZ-F05
63 MGZ-L06 MGZ-F06
80 MGZ-L08 MGZ-F08

1) Tylko do serii MGZR
Akcesoria ttoczyska

Srednica tloka
@ [mm]

20
25
32
40
50
63
80

Koncoéwka kompensacyjna "

JB40-8-125
JB40-8-125
JB63-10-150
JB80-16-200
JB100-20-250
JB100-20-250
JB140-22-250

1) Tylko do serii MGZR

L =1

D-M9PWL

D-M9BWL
D-A93L, D-A90L

D-MOPWL
D-M9BWL

D-A93L, D-A90L

Zawor dtawigco-zwrotny
z przytgczem wtykowym,
ze wskaznikiem

wre
¥

ﬂ,,r

AS1201FS-M5-06A
AS2201FS-01-06S
AS2201FS-01-06S
AS2201FS-02-08S
AS2201FS-02-08S
AS2201FS-02-08S
AS3201FS-03-10S

Ucho podwdjne "

MGZ-D02
MGZ-D25
MGZ-D03
MGZ-D04
MGZ-D05
MGZ-D06
MGZ-D08

dtugosci 0,5 m

#

o

D-M9PSAPC

D-M9BSAPC
D-A93SAPC
D-M9PSAPC

D-M9BSAPC

D-A93SAPC

Podwojny zawor
dtawigco-zwrotny

e
@

ASD230F-M5-06
ASD330F-01-06S
ASD530F-02-08S
ASD530F-02-08S
ASD530F-02-08S
ASD530F-03-10S

Wspornik ucha
podwdjnego "

MB-B03
MB-B03
MB-B05
MB-B05
MB-B08
MB-B08
MB-B12

Lz
//

BMY3-016

BMY3-016

BMY3-016
BMP1-032,
BMG2-012
BMP1-032,
BMG2-012
BMP1-032,
BMG2-012

O
3



Symbol zamoéwieniowy

Podstawowe
Rygiel w pozycji koncowej
Bez zabezpieczenia MGZ R
O,

Odkryj wszystkie opcje MGZ:
mgz.smc.eu

N
o
o

o [BHEHS]
®NNN
-_—
o
S
Py,

@_\
o
o

przed obrotem tloczyska

&

(D Rodzaje montazu @ Zgarniacz
— Wykonanie podstawowe — Bez zgarniacza
L Z tapg transaksjalng Z Ze zgarniaczem
F Z kotnierzem przednim
G Z kotnierzem tylnym ®) Skoki standardowe
D Z uchem podwojnym Sreliien
1) Tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska. ttoka @ Skok standardowy [mm] Dtugi skok [mm]
2[:::]5 350, 400, 450, 500, 600,
@ Srednica tloka — 75, 100, 125, 150, 175, 700, 800
20 20 mm 50’ 63, 200, 250, 300 350, 400, 450, 500, 600,
25 25 mm éo ’ 700, 800, 900,1000
32 32 mm Dostgpne sg rowniez skoki posrednie i skoki krotsze niz 75 mm.
40 40 mm "
50 50 mm "
63 63 mm "
80 80 mm

1) Dostepny rygiel w potozeniu koncowym.

(® Rodzaj gwintu portéw zasilania

M5 x 0,8 @20
Re @25,@32,
TN NPT @40, 9 50,
TF G @63, D80
Specyfikacja
Podstawowy i bez zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska
Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80
Dziatanie Dwustronnego dziatania / jednottoczyskowy
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. cisnienie robocze 1,0 MPa

Standardowy skok: 0,08 MPa

Min. cisnienie robocze .
Dtugi skok: 0,12 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika Bez czujnika potozenia tloka: od -10 do 70 °C (bez zamarzania)
roboczego Z czujnikiem potozenia tloka: od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Smarowanie Bez smarowania

. Wysuw od 50 do 700 mm/s
Predkos¢ ttoka 3

Powrét od 50 do 350 mm/s od 50 do 450 mm/s

Tolerancja dtugosci skoku Do 250*}° , od 251 do 1000 *}*
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja srub JIS klasa 2

Wykonanie podstawowe, z tapa, z kotnierzem przednim, z kotnierzem

MontaZ tylnym, z uchem podwéjnym "

1) Montaz z uchem podwaojnym tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska.

12 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Sitownik o podwdjnej sile — Seria MGZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Z ryglem w koncowej pozycji ttoka

Srednica ttoka @ [mm]
Dziatanie
Czynnik roboczy
Wytrzymatos¢ cisnienia
Maks. cisnienie robocze
Min. ci$nienie robocze

Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego

Smarowanie

L Wysuw
Predkos¢ ttoka ;
Powrét
Tolerancja diugosci skoku
Amortyzacja

Tolerancja srub

Montaz

32 50 63
Dwustronnego dziatania / jednottoczyskowy
Sprezone powietrze
1,5 MPa
1,0 MPa
0,2 MPa™"

Bez czujnika potozenia tloka: od -10 do 70 °C
(bez zamarzania)

Z czujnikiem potozenia ttoka: od -10 do 60 °C
(bez zamarzania)

Bez smarowania
od 50 do 700 mm/s
od 50 do 450 mm/s
Do 250*%°, od 251 do 1000 *§*
Amortyzacja elastyczna
JIS klasa 2

Wykonanie podstawowe, z tapa, z kotnierzem
przednim, z kotnierzem tylnym

1) 0,08 MPa (lub 0,12 MPa przy dtugich skokach) z wyjgtkiem strony ryglowane;j.

Teoretyczna sita na ttoczysku

Srednica  Srednica Kierunek
Model ttoka @ ttoczyska . .
dziatania
[mm] [mm]
20x2 Wi
mezzo  20X% 10 ysuw
20 Powrot
25x 30 Wysuw
MGZz25 12 |
25 Powrot
2 W
mezs2  °X3 16 ysuw
32 Powrot
MGZ40 45 x 40 20 Wysuw
40 Powrot
Wi
mezso >0 25 ysuw
50 Powrot
68 x 63 Wysuw
MGZ63 32
63 Powrot
7 W
mezso o X8 40 ==
80 Powrot
Masa

Powierzchnia

ttoka [mm?] 0,2 0,3 0,4
726 145 218 290
236 47 71 94
1085 217 326 434
378 76 113 151
1621 324 486 648
603 121 181 241
2533 507 760 1013
942 188 283 377
3848 770 1154 1539
1473 295 442 589
5945 1189 1784 2378
2313 463 694 925
9715 1943 2915 3886
3770 754 1131 1508

Cisnienie robocze [MPa]

0,5

363
118
543
189
811
302
1267
471
1924
737
2973
1157
4858
1885

0,6

436
141
651
227
973
362
1520
565
2309
884
3567
1388
5829
2262

Wykonanie podstawowe i wykonanie z ryglem w koicowym potozeniu tloka

Srednica ttoka @ [mm]

Masa podstawowa

Masa na kazde 50 mm skoku

20 25
Wykonanie podstawowe 0,47 0,69
Z tapami 0,63 0,86
Z kotnierzem 0,58 0,83
Wszystkie uchwyty montazowe 0,18 0,21

1) Warto$¢ w ( ) dla typu z ryglem w koficowym potozeniu ttoka.

Bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska
Srednica ttoka @ [mm]

Masa podstawowa

Masa na kazde 50 mm skoku

20 25
Wykonanie podstawowe 0,48 0,70
Z tapami 0,63 0,86
Z kotnierzem 0,59 0,83
Z uchem podwaojnym 0,58 0,83
Wszystkie uchwyty montazowe 0,19 0,22

32
1,04
1,34
1,32
0,28

32
1,09
1,34
1,32
1,32
0,29

40
1,90 (2,80
2,39 (3,29
2,34 (3,24
0,39 (0,41

—~ e~~~

)
)
)
)

40
1,91
2,39
2,34
2,19
0,39

0,7 0,8 0,9
508 581 653
165 189 212
760 868 977
265 302 340
1135 1297 1459
422 482 543
1773 2026 2280
659 754 848
2694 3078 3463
1031 1178 1326
4162 4756 5351
1619 1850 2082
6801 7772 8744
2639 3016 3393
50 63
3,03 (4,08) 4,83 (6,13)
3,92 (4,97) 6,08 (7,39)
3,79 (4,84) 5,83 (7,13)
0,59 (0,61) 0,78 (0,80)
50 63
3,03 4,83
3,92 6,08
3,79 5,83
3,47 5,62
0,59 0,78

O
3

[N]

1,0

726
236
1085
378
1621
603
2533
942
3848
1473
5945
2313
9715
3770

kgl
80
8,63
10,61
9,92
1,17

[kd]
80
8,85
10,61
9,92
10,66
1,21
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Pneumatyczny stolik przesuwny

Seria MXQ-Z

(] [m]

Wyposazony szereq funkei,
po prostu najlepszy

Korzysci

P Rozszerz zastosowanie dzieki
najbardziej kompaktowemu,
najlzejszemu i najbardziej
precyzyjnemu stotowi przesuwnemu
— Tylko 20 mm wysokosci i waga 130 g

» Dostosuj MXQ do swoich
indywidualnych potrzeb - 4 typy
korpusow, 4 typy regulatoréw skoku,
regulator scentralizowany, mechanizm
zderzaka, blokada koncowa, przytgcza

osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym

podwojny skok i specjalne specyfikacje
srodowiskowe.

» Unikaj niepozadanych momentoéw,
oscylacji i wibracji — Konstrukcja
z podwojnym ttoczyskiem i konstrukcja
z niskim srodkiem ciezkosSci.

Gléwne wiasciwosci

» Poprawiona dopuszczalna energia kinetyczna
Zredukowana masa czesci ruchomych.

Dostepne zespoty nastawy skoku
Zespot nastawy skoku umieszczony jest centralnie,

co redukuje luz na koncach skoku.
i 1] =

o
L]
s

Odchylenie

L
© 0

Zespot nastawy skoku

Niska sita nacisku w przypadku
typu o duzej sztywnosci
Uzyskaj wigkszy udzwig na
mniejszej przestrzeni.

Lepsza widocznos¢
czujnika potozenia ttoka

Typ z podwéjnym przytagczem

Porty przytgczeniowe i rowek montazowy
czujnika potozenia ttoka sg umieszczone po obu
stronach w celu zwiekszenia liczby przewodow

i okablowania (dostepne jest réwniez
jednostronne przytgcze).

14 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

P Zespoly nastawy skoku

- Zderzak metalowy z wktadka
amortyzujaca
Wysoka precyzja dzieki
zintegrowanej konstrukcji
metalowego zderzaka z
elastyczng wktadkg amortyzujaca:

Powtarzalno$¢ pozycjonowania
+0,05 lub lepsza.

Poprawiony czas cyklu.
Predkos¢ robocza 300 mm/s.

- Zderzak elastyczny

Uderzenie stabsze o0 1/2 w

poréwnaniu z modelami bez
zespotu nastawy skoku.

Dostepne sg przytgcza osiowe
Przytgcza centralne w kierunku osi napedu w celu
zachowania wolnej przestrzeni wokot korpusu.

Czujniki potozenia ttoka
Czujniki potozenia ttoka do rowka okrggtego mogg by¢ montowane bezposrednio na 3
powierzchniach bez akcesoridw.

Czujnik potozenia ttoka
z diodg LED (przewdd
o dtugosci 3 m)

Czujnik potozenia
ttoka z 2 kolorowymi
diodami (przewod o

dtugosci 3 m)

- Amortyzator uderzen

Typ miekki/RJ.

Nadaje sie do operacji, ktére wymagajg
tagodnego zatrzymania, jak np.
przenoszenie lekkiego detalu lub
przenoszenie z matg predkoscia.

- Zderzak metalowy

Nadaje sie do pozycjonowania.

Czujniki potozenia
z prostopadtym
doprowadzeniem
przewodu (dtugosc

3 m)
Typ
_ ._ﬁ,...-—' - o =7 l [
== o =
3-przewodowy
elektroniczny, D-M9PL D-M9PWL D-M9PWVL
PNP
2-przewodowy D-M9BL D-M9BWL D-M9BWVL
elektroniczny
Cazujnik D-A93L D-A93L D-A93VL
kontaktronowy
Kontrola predkosci
Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawor
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardowy przytgczem wtykowym

Srednica tloka | Wielko$é portu

@ [mm]

12
16
20
25

zasilania

M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8

L

AS1201F-M5-04A
AS1201F-M5-04A
AS1201F-M5-06A
AS1201F-M5-06A

AS1201F-M5-06A
AS1201F-M5-06A

)

-

JAS-LEA04-M5
JAS-LEA04-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5

Czujnik potozenia tloka
z zarobionym ztgczem
(M8-3pinowe) i
przewodem o dtugosci
0,5m

—

e

D-M9PSAPC

D-M9BSAPC

D-A93SAPC

N
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Symbol zamoéwieniowy
MXQLIA, MXQLIC, MXQL]
MXQ[12] [A]- -]
® ®

O 6 o

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z;
mxg-z.smc.eu

(@ Opcja korpusu

©) Wersja z Wersja z przytgczami bocznymi
Srednica obustronnym Wersja Wersja Wersja
Wersja symetryczna ! ) Skok standardowy [mm
ttoka przytgczem standardowa la symetry standardowa symetryczna y [mm]
A C CL — L
6 Port zas':zczk mom:;l;\wz;isilama Port Port Port  Rowek montazowy Rowek montazowy Port 10’ 20’ 30’ 40’ 50
h R« 3 z R k taz ilani czujnika czujnika ilani
8 czujnika zasilania oweczrl:}gmaazowy oweczmgir:(:zowy zasilania e - - R 10, 20, 30, 40, 50, 75

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

16 Port zasilania P(?rlzasi\ania 10’ 20‘ 30‘ 40‘ 50’ 75’ 100‘ 125
Roweé(zrl:!m(l:zowy

20 J 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 1502

1) Brak opcji, poniewaz model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montazu czujnikéw potozenia po obu stronach.
2) Zakres predkosci roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

(® Opcje (® Wykonania specjalne
Symbol Opcja Symbol Specyfikacja
— Brak opcji X7 Smar PTFE
1 Ze zderzakiem X9 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
2 Z ryglem koncowej pozycji X11 Dtuga $ruba regulacyjna (10 mm diuzszy zakres regulacji)
3 Przewody osiowe X12 Dtuga $ruba regulacyjna (20 mm diuzszy zakres regulacji)
4 Ze zd'erzak?em, zryglem X28  Dtuga nakretka regulacyjna i $ruba
w koncowej_ pozycyl - X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujnikéw potozenia
Ze zderzakiem, przewodami o
5 osiowymi X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
6 Zestaw nastawy scentralizowany X42  Prowadnica antykorozyjna
7 Zestaw nastawy scentralizowany X45  Uszczelnienie EPDM
(symetryczny) X580  Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)
Zderzak, zestaw nastawy
8 scentralizowany X2128 Specyfikacja odpornosci na wysokg temperature (-10 do 100°C)
9 Zderzak, zestaw nastawy X2192  Specyfikacja podwdjnego skoku”
scentralizowany (symetryczny) x2202 Regulator koricowy skoku wysuniecia zamocowany od strony
osiowej

X2100 Plyta koncowa kompatybilna z aktualng serig MXQ?
X2200 Boczny zestaw nastawy skoku?
X2201 Potgczenie amortyzatora uderzen i zderzaka metalowego 2

1) Tylko do MXQIIA.
2) Tylko do MXQLL.

16 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

@ Opcje zespotu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Pozycja montazowa

nastawy "8 — 1 2
Symbol Typ nastawy skoku ¥ o z z
. . ryglem
i km:vf:l)ku oL EEED dodatkowej ~ kompensacjg ~ koricowej
wys! powrof opci 23 pozycii
4 Bez nastawy skoku O O O
ZA ([ J [ J O X X
ZB Zderzak z wktadkg amortyzujgcg [ J O X O
ZC [ J O X X
ZD ([ J [ J O X X
ZE Zderzak elastyczny [ J O
ZF [ J O X X
ZG o [ J O X
Amortyzator uderzen o tagodnym
= ttumieniu L4 O X
zJ) [ J O X
ZK (] [ J O X X
ZL Zderzak metalowy [ ] O O
ZM [ J O X X
ZN Bez nastawy skoku O (o)
ZP Zderzak elastyczny [ J O X
Wykonanie Agwony;ator
[T uderzen o
ZQ 0 mniejszej [ ] O X X
diugosci fagodnym
catkowitej ¥ gzmlen'iu .
lerzak z wktadka
ZE amortyzujaca g o . x
ZT Zderzak metalowy [ ] O
ZBF o Zderzakelastyczny @ [ O
|5
Zderzak g Amortyzator
ZBJ zwkiadka ;dirjsnr: [ J [ J O X X
amortyzujaca | 2 ﬂugmien)i/u
[e]
ZBM .g D Zderzak metalowy ([ J [ ] O X X
5 % Zderzak z wkiadk
2 1] q
— g £ amortyzujaca ® ° O % x
o
o Zdersak ;4 Amortyzator
erzal -
o X< uderzeno
ZEJ D elastyczny % fagodnym o [ ] @] X X
§ % tlumieniu
ZEM § L Zderzak metalowy o [ J O X X
< >
Zderzak z wktadka
ZHC 2 Amortyzator & ) () [ ) O X X
2 uderzen LK amortyzujaca
ZHF 5 olagodnym Zderzak elastyczny @ (] O X
ZHM & tumieniu Zderzak metalowy (] [ O
=}
=] Zderzak z wktadka
Q
=8 14 amortyzujaca ® g o X %
ZLF Zdersak Zderzak elastyczny o [ ] O X X
metalowy Aénony'zator
uderzen o
zZLJ tagodnym [ J [ J O X X
tlumieniu

1) @: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane
Brak symbolu pozycji montazu zespotu nastawy skoku: zespét nastawy skoku
moze zosta¢ zamontowany pozniej.

2) W przypadku mechanizmu kompensacji, skok kompensacji bedzie krétszy przez
ograniczenie ustawione na zespole nastawy skoku po stronie wysuwu.

3) W przypadku koniecznos$ci zamontowania zespotu nastawy skoku na powrocie z

mechanizmem kompensacyjnym, nalezy zastosowa¢ kompensator i zestaw
nastawy scentralizowany wyposazony w zespét nastawy na powrocie
zamontowany na tylnej czesci korpusu. Opcje rygla pozycji koncowej czy
przewodow osiowych nie mogg byc¢ taczone ze scentralizowanymi zespotami
nastawy skoku.

Kombinacja opcji dodatkowych

3

Przewody
osiowe®

o O (ONONONCHONOHONCHONOHONCHONONE)

o O OO0 O O

(@)

4

Z kompensacja,
zryglemw
koricowej
pozycj)

©)

X X X X X O X X X X

X

5

Z kompensacja
26)

X X X X x Ox x x x O

6 7 8 9
oy D o,
nastawy skoku e ORI squu scentralizowany

X X X X
©) ©) X X
X X X X
O O O O
©) ©) O O
X X X X
@) @) O O
O O X X
X X X X
O O O O
@) ©) O O
X X X X
O O O O
X X X X
X X X X
X X X X
X X X X
X X X
@) @)

©) ©) X X
O O X X
@) ©) O O
@) ©) O O
©) ©) O O
@) ©) X X
©) ©) X X
@) ©) X X
@) ©) O @)
@) ©) O O
@) ©) O O

4) Otwory montazowe zespotu nastawy skoku po stronie wysuwu zostaty usuniete
w celu zmniejszenia catkowitej dtugosci stolika.
5) Mozna zastosowac¢ wykonanie o krétszej dlugosci catkowitej stolika, ale nie ma

mozliwosci pézniejszego montazu zespotu nastawy skoku po stronie powrotu.

6) W przypadku wykonania z osiowymi portami zasilania wyklucza sie uzycie

obustronnych portéw zasilania.

7) Tylko scentralizowany zespot nastawy skoku jest symetryczny.

8) Szczegotowe informacje na temat potozenia montazowego zespotéw nastawy
skoku znajdujg sie na kolejnych stronach.

9) Metalowy zderzak z wktadkg elastyczng jest niedostgpny dla $rednicy ttoka 6 mm.

O
3
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Specyfikacja

Srednica tioka @ [mm] 6 8 12 16 20 25 1) Nalezy zwréci¢ uwage na minimalne cisnienie robocze
Rozmiar portu zasilania M5 x 0.8 zderzaka metalowego z wktadka amortyzujgca. Jesli
- - — ci$nienie robocze jest nizsze niz minimalne cisnienie
Czynnik roboczy Sprezone powietrze robocze, zmniejsza sie doktadno$é powtorzen.
Dziatanie Dwustronnego dziatania Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego z
Cisnienie robocze 0,15 do 0,7 MPa" (Blokada na koricu: od 0,35 do 0,7 MPa " wktadkg amortyzujgca: Cisnienie wymagane do

petnego $cisniecia wystajacej czesci zderzaka w celu

Wytrzymatos¢ cisnienia 1,05 MPa s e
T L zetkniecia sie z czescig metalowa.
ctza)r/r:‘r:ﬁlr(ztury otoczenia i od -10 do 60 °C Cisnienie robocze dla napedu o $rednicy 20 z

od 50 do 500 mm/s amortyzatorem uderzen wynosi od 0,15 do 0,6 MPa.

Zakres predkosci roboczej (Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujgca: od 50 do 300 mm/s)
(Srednia predko$é robocza) (Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skokdw na stronie 20: od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja Wewnetrzny pierscien elastyczny

(Bez nastawy skoku)

Amortyzacja Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca, zderzak elastyczny,
(Z nastawa skoku) amortyzator uderzen, zderzak metalowy
Smarowanie Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia, kontaktronowy czujnik potozenia
(2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem
(2-przewodowy, 3-przewodowy)
Tolerancja diugosci skoku od +2 do 0 mm

Czujnik potozenia

Sita teoretyczna

Podwdjne ttoczysko zapewnia wydajnos¢ dwa razy wiekszg niz w przypadku sitownikow jednottoczyskowych.

Srednica  Srednica : ) : Cisnienie robocze [MPa]
el 2| eyl S:a:;]ann?; Pt?llf r[zrr?:mgia 02 03 04 05 06 07
[mm] [mm] ’ ! ? ’ ’ ?
6 3 Wysuw 57 1 17 23 29 34 40
Powroét 42 8 13 17 21 25 29
8 4 Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powroét 75 15 23 30 38 45 53
12 6 Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrot 170 34 51 68 85 102 119
16 6 Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrot 346 69 104 138 173 207 242
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
20 8 Powrot 528 106 158 211 264 317 369
25 10 Wysuw 982 196 295 393 491 589 687
Powrot 825 165 247 330 412 495 577

1) Gdy do pozycjonowania uzywany jest zderzak metalowy z wktadka
amortyzujgca, teoretyczna wydajnos¢ moze sie rézni¢ w zaleznosci od
petnej sity Sciskania wktadki.

Z ryglem koncowej pozycji

Model MXQ6L] MXQ8[] MXQ12A  MXQ160 MXQ2000  MXQ250]
Zakres cisnienia
roboczego [MPa] 0d0,35do 0,7
Sita trzymajaca [N] 12 12 23 45 70 110

Z mechanizmem kompensacji
Model MXQ6L1 MXQ8L1 MXQ12A MXQ16[] MXQ20C1 MXQ25C]

Zakres predkosci roboczej [mm/s] od 50 do 500 (montaz poziomy od 50 do 300)
Skok kompensacji [mm] 5 10
Obciazenie Skok przy 0 [mm] 3 5 9 16 25 40
skoku
kompensacii [N] Maksymalny skok 6 8 15 24 38 59
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Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

Zespot nastawy skoku

Zderzak z wktadka amortyzujaca

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Absorpcja skoku [mm]

Min. cisnienie robocze zderzaka metalowego z

wkladka amortyzujaca " ? [MPa]

Odniesienie) Petna sita sciskania wkiadki [N]

Rozmiar sruby montazowej [mm]
1) Minimalne ci$nienie robocze wymagane do petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu zetkniecia sie z czescig metalowa.

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8
0,018

2
0,3
20

M6 x 0,75

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12
0,04
2,8

0,3

42
M8 x 1

MXQ16A

MXQ16C

MXQ16
0,08
3,6
0,2
65
M10 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20
0,12
4.4

0,2

97
M12 x 1

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
0,18
55

0,2

154
M14 x 1,5

W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wktadkg amortyzujgcg do pozycjonowania, nalezy stosowac go przy cisnieniu przekraczajgcym minimalne
ci$nienie robocze. W przypadku montazu pionowego nalezy uwzgledni¢ mase detalu.
2) Niedostepne dla napedu o $rednicy tloka @ 6

Zderzak elastyczny

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Amortyzator uderzen

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Absorpcja skoku [mm]
Predkos¢ kolizji [mm/s]

Maks. czestotliwos¢ pracy
[cykli/min]

Maksymalny dopuszczalny
nacisk [N]

Sita sprezyny (wysunietej) [N]
Sita sprezyny (Scisnietej) [N]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Zderzak metalowy

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,06
M6 x 0,75
MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,35
3
80
150
1,3
3,9
M6 x 0,75
MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,009
M6 x 0,75

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,12 0,2
M8 x 1 M10 x 1
MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,5 1,5
5 6
Od 50 do 500
80 70
245 422
2,8 54
49 8
M8 x 1 M10 x 1
MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,02 0,04
M8 x 1 M10 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

0,4
M12 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

3
7

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20
0,06
M12 x 1

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
0,6
M14 x 1,5

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
3,7
10

45

814

6,4
15
M14 x 1,5

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

0,09
M14 x 1,5

O
3
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Symbol zamoéwieniowy
MXQLIA, MXQLIC, MXQL]
MXQ[12][B]-[30][ZA]-[]
O ® ®

®

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z;
mxg-z.smc.eu

(@ Opcja korpusu

Sreg%ica Wersja Wersja
toka standardowa symetryczna Skok standardowy [mm]
B BL
6 b ) 10, 20, 30, 40, 502, 752
I el B Y
8 X / \ / 10, 20, 30, 40, 50, 752, 1002
12 @ @ 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
Port zasilania Port zasilania
16 R e azowy 10, 20, 30, 40, 50, 75, 1002, 1252, 1502
"
20 7 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 1252, 150 2

1) Brak opciji, poniewaz model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montazu czujnikéw potozenia po obu stronach.
2) Zakres predkosci roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

@ Opcje zespotu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych (® Wykonania specjalne
Pozycja mont?)iowa Symbol Specyfikacja
Symbol Typ nastawy skoku G :‘kgztamz T X7 Smar PTFE
wysuw powroty X9 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
z Bez nastawy skoku X1 Diuga $ruba regulacyjna (10 mm diuzszy zakres regulacji)
ZA [ ) [ ) X12 Dtuga $ruba regulacyjna (20 mm diuzszy zakres regulacji)
ZB Zderzak z wktadkg amortyzujacg [} X28 Diuga nakretka regulacyjna i $ruba
ZC (] X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujnikéw potozenia
ZD [ (] X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
ZE Zderzak elastyczny [ ] X42 Prowadnica antykorozyjna
ZF (] X45 Uszczelnienie EPDM
ZG [ ) [ ) X580  Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)
ZH Amortyzator uderzen o tagodnym ttumieniu [} X2128  Specyfikacja odpornosci na wysokg temperature (od -10 do 100 °C)
ZJ [ ] X2202 Regulacja skoku na koncu wysuwu zamontowana w osi
ZK [ J [ J
ZL Zderzak metalowy [ )
ZM [ J
ZN Bez nastawy skoku
ZP Wykonanie Zderzak elastyczny [ ]
iejszej Amortyzator uderzen o tagodnym
ZQ gllr.:;r::)lg.:sizej tlumieﬁiu o ®
7S catkowitej ? 2 Zderzak z widadka amortyzuijaca [ J
ZT g Zderzak metalowy [ ]
ZBF S Zderzak elastyczny [ ] [ ]
ZBJ .% ?:ﬁéadiql § ﬁlﬁ:iizjtor uderzen o fagodnym PY PY
» amortyzujgcy g
ZBM By g Zderzak metalowy (] (]
ZEC E .g Zderzak z wkiadkg amortyzujaca [ ) [ )
g -
ZEJ §7 igesgilzny % ﬁlmretziz:tor uderzen o fagodnym PY °
ZEM ~§ % Zderzak metalowy [ ) [ )
ZHC 2 Amortyzator % Zderzak z wktadkg amortyzujacg [ ] [ ]
ZHF % uderzen % Zderzak elastyczny [ ] ()
$ otagodnym 54
ZHM z tumieniu X Zderzak metalowy [ J [ J
ZLC _g Zderzak z wkladka amortyzujaca [ ) [ )
ZLF 5’ ?ﬁ;:vlfly Zderzak elastyczny [ ] [ ]
ZLJ Amortyzator uderzen o tagodnym PY PY

thumieniu

1) @: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane
Brak symbolu pozycji montazu zespotu nastawy skoku: zespot nastawy skoku
moze zosta¢ zamontowany poézniej.

2) Otwory montazowe zespotu nastawy skoku po stronie wysuwu zostaty usunigte
w celu zmniejszenia catkowitej dtugosci stolika.

3) Metalowy zderzak z wkfadka elastyczng jest niedostepny dla $rednicy ttoka 6 mm.
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Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

Specyfikacja

Srednica tloka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatury otoczenia
i czynnika

Zakres predkosci
roboczej

(Srednia predkosé
robocza)

Amortyzacja (bez
nastawy skoku)
Amortyzacja (z nastawa
skoku)

Smarowanie

Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci
skoku

6 8 12 16 20
M5 x 0,8
Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,15 do 0,7 MPa "
1,05 MPa

od -10 do 60 °C

od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy z wktadka amortyzujaca: od 50
do 300 mm/s)
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skokéw na stronie 24:
od 50 do 300 mm/s

Wewnetrzny pierscien elastyczny

Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca, zderzak
elastyczny, amortyzator uderzen, zderzak metalowy
Bez smarowania
Elektroniczny czujnik potozenia, kontaktronowy
czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym
wskazaniem (2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +2 do 0 mm

1) Nalezy zwréci¢ uwage na minimalne cisnienie robocze zderzaka

metalowego z wktadkg amortyzujgca. Jesli ci$nienie robocze jest nizsze niz

minimalne cisnienie robocze, zmniejsza sie doktadnos¢ powtorzen.
Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego z wktadkg

amortyzujgca: Cisnienie wymagane do petnego $cisniecia wystajacej czesci

zderzaka w celu zetkniecia sie z czes$cig metalowa.

Zespot nastawy skoku
Zderzak z wktadka amortyzujaca

Model MXQ8B
Maks. absorbowana energia [J] 0,018
Absorpcja skoku [mm] 2
Min. ci$nienie robc_)cze zderzaka metalowego z 03
wktadka amortyzujaca " ? [MPa] ’
QOdniesienie) Petna sita sciskania wktadki [N] 20
Rozmiar sruby montazowej [mm] M8 x 1

Sita teoretyczna

Podwdjne ttoczysko zapewnia wydajnos¢ dwa razy wiekszg niz w
przypadku sitownikéw jednottoczyskowych.

Srednica Srednica Ci$nienie robocze [MPal]

Kierunek Powierzchnia

Lihée) [ifersiel dziatania tloka[mm?} 0,2 0,3 04 05 06 0,7
[mm] [mm]

6 3 Wysuw 57 M 17 23 29 34 40
Powrét 42 8 13 17 21 25 29

8 4 Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrét 75 15 23 30 38 45 53

12 6 Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrét 170 34 51 68 85 102 119

16 6 Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrét 346 69 104 138 173 207 242

20 8 Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrét 528 106 158 211 264 317 369

1) Gdy do pozycjonowania uzywany jest zderzak metalowy z wkladka
amortyzujgca, teoretyczna wydajnos¢é moze sie rézni¢ w zaleznosci od
petnej sity $ciskania wktadki.

MXQ12B MXQ16B MXQ20B
0,04 0,08 0,12
2,8 3,6 4.4
0,3 0,2 0,2
42 65 97

M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

1) Minimalne ci$nienie robocze wymagane do petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu zetkniecia sie z cze$cig metalowa.
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wktadkg amortyzujgcg do pozycjonowania, nalezy stosowac go przy cisnieniu przekraczajgcym minimalne
cisnienie robocze. W przypadku montazu pionowego nalezy uwzgledni¢ mase detalu.

2) Niedostepne dla napedu o $rednicy ttoka & 6

Zderzak elastyczny

Model

Maks. absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6B MXQ8B
0,06 0,12
M6 x 0,75 M8 x 1

Amortyzator uderzen o tagodnym ttumieniu

Model

Maks. absorbowana energia [J]

Absorpcja skoku [mm]

Predkos¢ kolizji [mm/s]
Maks. czestotliwos¢ pracy

[cykli/min]

Maksymalny dopuszczalny
nacisk [N]

Sita sprezyny (wysunietej) [N]
Sita sprezyny (Scisnietej) [N]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Zderzak metalowy

Model

Maks. absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6B MXQ8B
0,35 0,5
3 5
Od 300 do 500
80 80
150 245
1,3 2,8
3,9 49
M6 x 0,75 M8 x 1
MXQ6A MXQ8A
MXQ6C MXQ8C
MXQ6 MXQ8
0,009
M6 x 0,75

MXQ12B MXQ16B MXQ20B
0,2 0,4 0,6
M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
MXQ12B MXQ16B MXQ20B
1,5 3 3,7
6 7 10
Od 50 do 500
70 45
422 814
54 6,4
8 15
M10 x 1 M14 x 1,5
MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A
MXQ12C MXQ16C MXQ20C MXQ25C
MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
0,02 0,04 0,06 0,09
M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

N

sve | 2!



Sitownik kompaktowy
z prowadnicg liniowa
Seria MXZ

B

wh

Nasza wyjgtkowa kombinacja

Korzysci

P Korzysci wynikajgce z wymiarow
kompaktowego sitownika i wysokiej
precyzji prowadzenia

P Zatrzymanie, pozycjonowanie lub
przenoszenie lekkich detali — idealne
do zastosowan, w ktorych wymagany jest
krotki i precyzyjny skok

» Zamontuj go bezposrednio — Poprzez
montaz czotowy.

Gtowne wilasciwosci

» MXZ wykorzystuje korpus naszego modelu JCQ,
kompaktowa wersje sitownika kompaktowego

Szerokos¢ Wysokos¢  Diugosc
(]
[mm] [mm] [mm]
12 23 44 37,4
16 26 45 40,9
20 30 49,5 494
25 33,5 54 57,4

» Prowadnica liniowa jest zintegrowana z sitownikiem
Prowadnica liniowa zapewnia doktadnos¢ i liniowos¢ podczas
przenoszenia detali. Jest ona w stanie wytrzymac obcigzenia
boczne.

» Podczas zamawiania produktu mozna wybrac lokalizacje
przytaczy zasilania

Szerokos¢ Dlugos¢
o -
—_—
« »
O
‘0
o
4
[}
[
g

Mozliwe sg dwa sposoby montazu bezposredniego
Montaz przez otwory przelotowe Montaz poprzez otwory gwintowane
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Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa — Seria MXZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

e 7
Kompaktowe czujniki potozenia (D-M9LJ)

moga by¢ montowane bezposrednio na 3
powierzchniach bez zadnych akcesoriow.

Lokalizacja przytacza gwintowanego jest

wybierana podczas zamawiania produktu
|\ J

Odmiany serii

Srednica Skok standardowy [mm] -
Seria tloka @ Wyposazenie
[mm] 5] 10 15 20 25 30 35 40 45 50 opcjonalne
12 — — _ _
16 — — _ _ Mozliwos¢ wyboru
MXZ lokalizacji przytacza
20 zasilania
25

Czujniki potozenia tloka

Czujnik potozenia

Czujnik potozenia z 2 prostopadiym Czujnik potozenia ttoka Miniaturowy czujnik
przewodem o dtugosci p paaty z 2 kolorowymi diodami potozenia (przewdd o
doprowadzeniem . - o
3m przewodu (dugosé 3 m) (przewdd o dtugosci 3 m) dtugosci 3 m)
Typ
. l l oo = e
P 5 = . 7 o
3-przewodowy D-F8PL D-MIPWVL D-MONWL D-M9PL-5

elektroniczny, PNP

2-przewqdowy D-FSBL D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5
elektroniczny

Kontrola predkosci

Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawor
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardow przytaczem wtykowym
Srednica tloka | Wielko$é portu 4 9 Yoy
@ [mm] zasilania Lt [,
‘o <0

12 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
16 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
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Symbol zaméwieniowy

Mxz [32][]-[50][]

O 6

@ Srednica tloka

12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

(@ Lokalizacja przytacza zasilania
Przod

Przylacze zasilania

Specyfikacja

Srednica ttoka @ [mm]
Przylacze zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego
Predkos¢ ttoka (Srednia predkos¢)
Amortyzacja
Smarowanie

Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci skoku

(® Skok / minimalny skok dla montazu czujnikéw potozenia

Srednica
ttoka

12
16
20
25

@ Opcja

00 0 v

Odkryj wszystkie opcje MXZ:
mxz.smc.eu

Skok standardowy [mm]

— Bez sruby montazowej
L Ze $rubg montazowg

1) 2 $ruby montazowe sg dostarczane razem z produktem (ale nie zmontowane).

12 16 20
M3 x 0,5
Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,1 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od 5do 60 °C

od 50 do 500 mm/s
Pierscien elastyczny
Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

25

M5 x 0,8

Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem

(2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +1,3 do 0 mm (bez zastosowanego ci$nienia)

1) Tolerancja dtugosci skoku nie obejmuje wielko$ci zmiany pierscienia elastycznego.
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Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa — Seria MXZ

Sitowniki SMC z prowadnicami

Sita teoretyczna

Srednica  Srednica

ttoka @ tloczyska Klgrungk
dziatania
[mm] [mm]
Wysuw
12 6 Y .
Powrot
Wysuw
16 8 Y .
Powrot
Wysuw
20 10 .
Powrdét
Wysuw
25 12 .
Powrot
Masa
Srednica
ttoka @
[mm] 5 10 15
12 105 114 124
16 126 136 146
20 195 211 225
25 284 304 324

Powierzchnia

tloka [mm?] 0,2 0,3
113 23 34
85 17 25
201 40 60
151 30 45
314 63 94
236 47 71
491 98 147
378 76 113

Skok standardowy [mm]

20 25 30 35

132 142 152 —

156 166 175 —

239 255 270 285

343 363 384 403

Cisnienie robocze [MPa]

0,4
45
34
80
60
126
94
196
151

40

300
423

45

314
442

0,5
57
42
101
75
157
118
245
189

[9]

50

329
462

0,6
68
51
121
90
188
141
295
227

0,7
79
59
141
106
220
165
344
264

N
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Miniaturowy stolik przesuwny
Seria MXJ

0]

Wysoka precyzja w ograniczonej
przestrzeni

Korzysci
P Zmniejsz wymiary swojej maszyny
— tylko 18 mm wysokosci (J 12 mm)

} ZWiQkSZ wydajnos’c': SWOjEj maszyny Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji
— Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji: 0,005 mm réwnolegtosci przesuwu.
0,005 mm (réwnolegtos¢ przesuwu)

P Montuj tak, jak chcesz — Montaz przy
pomocy 4 otworow na kofki ustalajgce,
mozliwos¢ montazu blokowego.

Gtowne wilasciwosci

» Kompaktowa konstrukcja

(%] Diugos¢ catkowita ~ Wysokos¢  Szeroko$é
12 70" 18 34
16 72" 23 40

1) Dla skoku 10.

Otwory na kotki ustalajace na 4 powierzchniach
Gora Dot

Pozycja czujnikow potozenia, zaworow dlawigco-
zwrotnych i portow zasilania moze by¢ zmieniona
Wersja standardowa Wersja symetryczna
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Miniaturowy stolik przesuwny — Seria MXJ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Warianty nastawy skoku

NN A

Zderzak z wktadkg ~ Amortyzator
amortyzujacg uderzen / RJ

s I

Zderzak elastyczny Zderzak metalowy

Opcje nastawy skoku

Symbol SrednE::T?n:;oka 2 Skok [mm] Wersja nastawy skoku
MXJ-CS4-] 4,5 5,10
MXJ-CS6-] 6 5,10, 15 Zderzak metalowy na obu koncach
MXJ-CS8-] 8 5,10, 15, 20
MXJzZ-CS12-] 12
Zderzak z wktadkg amortyzujgca
MXJZ-CS16-JA 16
MXJZ-AS12-JA 12
Zderzak elastyczny
MXJZ-AS16-CJA 16
10, 20, 30, 50
MXJZ-JS$12-0JA 12 Amortyzator uderzen o fagodnym
MXJZ-JS16-CJA 16 thumieniu
|
P..ul‘ MXJZ-DS12-00A 12
Zderzak metalowy
MXJZ-DS16-U]A 16

[J: Dhugos¢ skoku

Czujniki potozenia

Kompaktowe czujniki potozenia mogg by¢ montowane bezposrednio.

Czujnik potozenia Czujnik potozenia - . Czujnik potozenia ttoka
z prostopadtym ttoka z 2 kolorowymi Mlnlatté;gvzvgn(i::umlk z zarobionym ztgczem
przewodem diodami (przewdd o ( rzewc’)% o diugosci 3 m) (M8-3pinowe) i przewodem
(dtugos¢ 3 m) dhugosci 3 m) P 9 0 diugosci 0,5 m
Typ ——

_,l l - o )

3-przewodowy
elektroniczny, D-M9PWVL D-MINWL D-M9PL-5 D-M9PSAPC
PNP

2-przewodowy

; D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5 D-M9BSAPC
elektroniczny

Kontrola predkosci

Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawér
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardow przytgczem wtykowym
Srednica ttoka | Wielko$é portu . Y —
@ [mm] zasilania L -
‘& o0

4,5 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
6 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
8 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

N
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Symbol zamoéwieniowy

Odkryj wszystkie opcje MXJ: ‘

04,506,088 MXJ @D_DDD mxj.smc.eu

OO OONONO,

@ Srednica tloka

4 4,5 mm

6 6 mm

8 8 mm
(® Opcja

— Wersja standardowa

L Wersja symetryczna
® Skok [mm]

4 5,10

6 5,10, 15

8 5,10, 15, 20

Specyfikacja

Model
Srednica ttoka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos$¢ cisnienia
Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego

Zakres predkosci roboczej

Amortyzacja

Smarowanie
Zespot nastawy skoku

Zakres regulacji skoku
(zderzak metalowy)

Czujnik potozenia
Tolerancja diugosci skoku

Sita teoretyczna

Srednica  Srednica
Model ttoka @ ttoczyska

[mm] [mm]
MXJ4 4,5 2
MXJ6 6 3
MXJ8 8 4

@ Opcja nastawy skoku

— Brak nastawy skoku

CS Zderzak metalowy na koncu wysuwu
CT Zderzak metalowy na koncu powrotu
© Zderzak metalowy na obu koncach

(® Wykonanie zasilania
pneumatycznego

— Typ boczny
[® Typ osiowy

® Szyna do montazu czujnikéw

— Z magnesem i szyng czujnikow

N Bez magnesu i szyny czujnikow
MXJ4 MXJ6 MXJ8
4,5 6 8
M3

Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,15 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od -10 do 60 °C
od 50 do 500 mm/s

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

Pierscien elastyczny
(Zderzak metalowy: bez wktadki)

Bez smarowania
Wyposazenie standardowe

Oba konce od 0 do 5 mm

Kontaktronowy czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem (2-przewodowy,
3-przewodowy)

+1
¢ mm

Wysuw ECLW rot
-

Kierunek Powierzchnia Clenienlskonesz ol g

dziatania tloka [mm?] 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7
Wysuw 16 3 5 6 8 10 11
Powrot 13 3 4 5 6 8 9
Wysuw 28 6 8 1 14 17 20
Powrot 21 4 6 8 11 13 15
Wysuw 50 10 15 20 25 30 35
Powrot 38 8 11 15 19 23 26
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Miniaturowy stolik przesuwny — Seria MXJ
Sitowniki SMC z prowadnicami

@12,816 MXJ[12][ ]-[10] z
@)

@ Srednica ttoka

12 12 mm
16 16 mm
@ Opcja

Wersja standardowa

‘ Po stronie przytgcza zasilania ‘
—

Po stronie plyty czolowej

7
Po stronie przylgcza zasilania

CIE-C
®6

O) ®
® Skok [mm]
12 10, 20, 30, 50
16 10, 20, 30, 50

Pozycja montazowa nastawy skoku

Regulacja skoku koricowego na wysuwie

Regulacja skoku koficowego na powrocie

Po stronie plyty czotowej

@ Opcja zespotu nastawy skoku

Symbol  Typ nastawy
Brak nastawy
skoku

Zderzak
z wktadkg
amortyzujgca

Zderzak
elastyczny

Amortyzator
uderzen

Zderzak
metalowy

SrxXCIOmMMmMmOO m@>

Specyfikacja

Model
Srednica ttoka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze "
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatura otoczenia
i czynnika roboczego

Predkos¢ ttoka
($rednia predkos¢)?

Amortyzacja (bez nastawy)
Amortyzacja (z nastawa)

Smarowanie
Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci skoku

Pozycja montazowa nastawy skoku
Na koncu skoku Na koncu skoku

wysuwu powrotu
[ J [
[ ] —
— [ ]
([ ] [ ]
[ ) —
— [ ]
[ ] [ ]
Y _
— [
[ ] ®
[ ] —
— [ ]
MXJ12
12 16
M5 x 0,8

Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,1 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od -10do 60 °C

od 50 do 500 mm/s

MXJ16

(® Szyna do montazu czujnikow

Wersja standardowa Wersja symetryczna

e
o-
Zczst?::foif °® % © 2 I
(Z magnesem) £ I *@ﬁ
% ‘ Po stronie przylacza zasilania ‘
Z szyng do
czujnikow
i nastawg
(Z magnesem)

Po stronie przytacza zasilania

Bez szyny do

N czujnikow = —>
(Bez )»
magnesu -
¢ : oPeo— | Po stronie przylacza zasilania

Przedstawiona nastawa skoku jest w wersji z amortyzatorem uderzen

(® Wykonania specjalne
Dtuga $ruba regulacyjna

=il (10 mm dtuzszy zakres regulacji)
X12 Dtuga $ruba regulacyjna )
(20 mm dtuzszy zakres regulacji)
-X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
-X42 Prowadnica antykorozyjna
-X45 Uszczelnienie EPDM
-X53 Kontaktronowe czujniki potozenia
X2128 Specyfikacja odpornosci na wysoka temperature
(od -10 do 100 °C)
-X2410 Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)

1) Jesli cisnienie robocze jest nizsze niz minimalne
ci$nienie robocze, zmniejsza sie doktadnos$¢ powtdrzen.
Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego
z wkfadkg amortyzujacg: Cisnienie wymagane do
petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu
zetkniecia sie z czes$cig metalowa.

2) Nalezy wzig¢ pod uwage ciezar czesci ruchomych.

W przypadku niektérych modeli produktéw dopuszczalna
energia kinetyczna moze by¢ przekroczona tylko o mase
czesci ruchomych.

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
(Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca: od 50 do 300 mm/s)

Pierscien elastyczny

Zderzak metalowy, zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca,
zderzak elastyczny, amortyzator uderzen

Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy),
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem

(2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +2 do 0 mm (bez zastosowanego cisnienia)

29
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Zastosowania

Stoliki przesuwne
Serie MXQ lub MXJ stosuje sie do:

Precyzyjnych ruchéw pozycjonowania Operacji o wysokiej czestotliwosci

Serie MXZ stosuje sie do:

Zatrzymywania w liniach automatycznych Operacji zwigzanych z pozycjonowaniem
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Zastosowania
Sitowniki SMC z prowadnicami

Sitowniki z prowadnicami
Serie MGP stosuje sie do:

Popychania Podnoszenia Zaciskania Zatrzymywania

it
Iy

Zabezpieczenie przed opadaniem Zabezpieczenie przed opadaniem na Utrzymywania w stanie zacisnietym
przyrzadu prasy podnosnik

Serie MGZ stosuje sie do:

Popychaczy

Chwytania

t Podajnikow

Podnos$nikow

ZsvC | 3
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Produkty powigzane

Inne rozwigzania dotyczgce stolikow przesuwnych

> - Kompaktowy stolik przesuwny

EFE Seria MXH

- Srednica tloka: 6, 10, 16, 20 mm,
- Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240 %,
- Podtgczenie przewodoéw jest mozliwe w 3 kierunkach.

Precyzyjny pneumatyczny stolik przesuwny

EFE Seria MXP
i

- Naped z wbudowang prowadnicg liniowa,

- Obrabiany cieplnie korpus i stolik ze stali nierdzewnej,

- Wskazany do zastosowan, w ktérych wymagana jest wysoka precyzja
(réwnolegtos¢ przesuwu 0,004 mm lub mniejsza).

Stolik przesuwny niskoprofilowy

EFE Seria MXF

- Réwnolegta konstrukcja prowadnicy i sitownika tworzy niski i kompaktowy naped
przesuwny,
- Mniejsze ugiecie i lepsze podparcie dla obcigzen mimosrodowych.

Inne rozwigzania dotyczace sitownikéw z prowadnicami

; : Niskoprofilowy sitownik z prowadnicami

o 8 268 Seria JMGP

9
Srednica tloka: od 12 do 100 mm,

7
N = e
. &é/ Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240%,
Nadaje sie do popychania, podnoszenia lub zaciskania w linii transportowe;.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami
E#E Seria MGQ
%

- Srednica ttoka: od 12 do 100 mm,

- Sitownik pneumatyczny z zintegrowang prowadnicg, ktéra posiada duzg odpornos¢
na obcigzenia boczne oraz wysokg doktadnos¢ zabezpieczenia przed obrotem,

- Odpowiedni do zatrzyman i podnoszenia w linii przenos$ne;j.

Stét unoszony z prowadzeniem

EFEE Seria MGF

- Niskoprofilowy sitownik kompaktowy,
- Sitownik z koncentrycznymi prowadnicami zapewniajgcymi duzg odpornosé na
obcigzenia nieosiowe.
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Expertise — Passion — Automation

SMC Corporation

Akihabara UDX 15F, 4-14-1

Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokio 101-0021, JAPONIA
Telefon: 03-5207-8249

Faks: 03-5298-5362

Austria +43 (0)2262622800  www.smc.at office@smc.at
Belgia +32 (0)33551464 www.smc.be info@smc.be

Butgaria +359 (0)2807670 www.smc.bg office@smc.bg
Chorwacja +385 (0)13707288 www.smc.hr office@smc.hr
Republika Czeska +420 541424611 WWW.SMC.CZ office@smc.cz

Dania +45 70252900 www.smcdk.com smc@smedk.com
Estonia +372 6510370 www.smcpneumatics.ee smc@smcpneumatics.ee
Finlandia +358 207513513 www.smc.fi smcfi@smc.fi

Francja +33 (0)164761000 www.smc-france.fr info@smc-france.fr
Niemcy +49 (0)61034020 www.smc.de info@smc.de

Grecja +30 210 2717265 www.smchellas.gr sales@smchellas.gr
Wegry +36 23513000 www.smc.hu office@smc.hu

Irlandia +353 (0)14039000 www.smcautomation.ie sales@smcautomation.ie
Wiochy +39 03990691 www.smcitalia.it mailbox@smcitalia.it
Lotwa +371 67817700 www.sme.lv info@smc.lv

Druk YO 00 Wydrukowano w Hiszpanii
LEAF-GUIDE.CYL-A-UK

Litwa +370 52308118
Holandia +31(0)205318888
Norwegia +47 67129020
Polska +48 22 344 40 00
Portugalia  +351 214724500
Romunia +40 213205111
Rosja +7 8123036600
Stowacja +421 (0)413213212
Stowenia +386 (0)73885412
Hiszpania +34 945184100
Szwecja +46 (0)86031200
Szwajcaria  +41(0)523963131
Turcja +90 212 489 0 440

Wielka Brytania +44 (0)845 121 5122

www.smelt.It
www.sme.nl
Wwww.smc-norge.no
www.sme.pl
www.smc.eu
www.smcromania.ro
www.smc.eu
www.smc.sk
WWW.SMC.Si
www.smc.eu
Www.smc.nu
www.smc.ch
www.smcpnomatik.com.tr
www.smc.uk

info@smclt.It

info@smc.nl
post@smc-norge.no
office@smc.pl
apoioclientept@smc.smces.es
smcromania@smcromania.ro
sales@smcru.com
office@smc.sk
office@smc.si
post@smc.smces.es
smc@smc.nu
helpcenter@smc.ch
info@smcpnomatik.com.tr
sales@smc.uk

Dane techniczne moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia i zobowigzan ze strony producenta.
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Osiggaj wiecej
Sitowniki SMC z prowadnicami

Indeks

Kompaktowy sitownik z prowadnicami
Seria MGP str. 4
Sitownik o podwadjnej sile

Seria MGZ str. 10
Pneumatyczny stolik przesuwny

Seria MXQ-Z str. 14
Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa
Seria MXZ str. 22
Pneumatyczny stolik przesuwny

Seria MXJ str. 26
Zastosowania str. 30
Produkty powigzane str. 32

A - |
SMC od ponad 60 lat znajduje sie w czotéwce firm
zajmujgcych sie technologiami pneumatycznymi, oferujgc
klientom niezrébwnang game energooszczednych sitownikow,
ktore odpowiadajg na wszystkie potrzeby naszych klientow.

Firma SMC to prawdziwy pionier, jako jedni z pierwszych
stworzyliSmy sitownik pneumatyczny z zintegrowang
prowadnicg i nieustannie wprowadzamy innowacje, aby
zagwarantowac, ze nasze produkty stale spetniajg najnowsze
wymagania wspotczesnej automatyzacii.

Nasza gama sitownikow z prowadnicami oferuje lekkie,
oszczedzajgce miejsce rozwigzania, ktére obnizajg koszty
i zwiekszajg wydajnos¢ produkcji.

Jestesmy tu, aby wspiera¢ Panstwa na kazdym kroku, dzieki
naszemu zespotowi ekspertéw i krotkim terminom dostaw,
wiec zachecamy, by dowiedzie¢ sie, jak mogg Panstwo
osiggna¢ wiecej z SMC w czterech prostych krokach.

Odkrywanie
Zapraszamy do zapoznania sie z naszg obszerng ofertg
stotéw przesuwnych i sitownikéw z prowadnicami.

Dobér sitownikow

Dostarczamy intuicyjne narzedzia on-line do doboru
produktow, konfiguracji i projektowania ztozonych systeméw
pneumatycznych i elektrycznych, jak rowniez dostep

do kazdego z naszych 1500 inzynieréw i ekspertow,
zlokalizowanych w 30 krajach Europy, aby uczyni¢ proces
doboru produktéw i projektowania tak tatwym

i bezproblemowym, jak to tylko mozliwe.

Dostosowanie do potrzeb klienta

Nasza oferta akcesoriow pozwala nam zaoferowac petny
pakiet rozwigzan, od elementéw kontroli predkosci i czujnikow
potozenia ttoka po amortyzatory i sprzegta kompensacyjne.

Realizacja zaméwien

Dzieki silnej infrastrukturze w catej Europie, z naszg gtéwng
fabrykg w Czechach i centralnym magazynem w Antwerpii
w Belgii, mozemy szybko reagowac¢ na wymogi zwigzane

z globalizacja i szybko zmieniajgce sie wymagania klientéw.

'\
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Kompaktowy sitownik
z prowadnicami
Seria MGP

Doktadnie prowadZ ruch

Korzysci

» Uzyskanie precyzyjnego ruchu
prowadnicy — £0,03° dokfadnosci
zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska.

» Projektuj kompaktowe i lekkie maszyny
— Zmniejszona waga i wymagana
przestrzen dzieki konstrukcji preta
prowadnicy i piyty.

P Latwe dostosowanie do aplikacji
— Dostepna jest szeroka gama produktéw.

Gtowne wilasciwosci

» Mozliwos¢ podtaczenia przewodow z 2 kierunkow:
- Porty przytgczeniowe od gory,
- Porty przytgczeniowe z boku.

P Szeroki zakres skokow
Produkty magazynowane w Europejskim Magazynie
Centralnym.

Mozliwy montaz
w 4 ptaszczyznach

Czujniki potozenia ttoka moga by¢
montowane bezposrednio

w rowku okragtym bez adapterow
na 2 powierzchniach

R

)

LOMFs

MGPIMO-252-MeB
N wace w isran [T

WA PRESS,

Skrécone prowadnice
Wymagana przestrzen pomiedzy korpusem sitownika
a Panstwa urzgdzeniami jest zredukowana.

I [ I
)
=%
3 = %
| | l I I . Oszczednosé

miejsca

Zmiana ksztattu koncowki preta prowadnicy
Krétkie terminy realizacji dostaw (produkcja europejska).
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Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP

Sitowniki SMC z prowadnicami

P Mozna wybra¢ 3 rodzaje
tozyskowania
- Lozysko slizgowe serii MGPM. Nadaje
sie do zastosowan przy obcigzeniach

- Lozysko kulkowe serii MGPL. Plynna
praca odpowiednia dla popychaczy
i podnosnikow.

poprzecznych, np. jako stoper
w aplikacjach transportowych.

tozysko toczne

B’ 07ysko slizgowe

Czujnik potozenia ttoka

Seria D-MP

Pozwala na biezgco uzyskac¢ informacje
0 potozeniu ttoka sitownika.

Zakres pomiarowy do 200 mm.

—
—
. J
Czujniki potozenia ttoka
Czujnik potozenia ttoka EALS poloie.nie.a tloka.
B . z 2 kolorowymi diodami
72 l(Eek) LIED) (el (przewdd o dtugosci
B — o diugosci 3 m)

3m)
Typ

T | O°T d

3-przewodowy

=
g

- Precyzyjne tozysko kulkowe serii
MGPA. Odpowiednie do minimalizacji
przemieszczenia ptyty koncowe;j.

Precyzyjne
fozyskowanie toczne

Czujnik potozenia
ttoka z zarobionym
ztgczem (M8-3pinowe)
i przewodem o dtugosci
0,5m

——

e }

g\ olokironiceny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC
| 2-przewodowy
— elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC
‘ Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93SAPC
Kontrola predkosci
Podtgczenie przewodow jest mozliwe z 2 kierunkow.
Zawor dtawigco- Zawor dtawigco- Energooszczedrjy_ Energooszczedr]y_
2wrotny z przylaczem  zwrotny z przylaczem regulator predkosci regulator predkosci
wivkowvm wtykowym, ze z funkcjg redukcji z funkcjg szybkiego
staﬁ Ak dyow’ wskairriki:am cisnienia w ruchu napetiania i
Srednica toka Y powrotnym oprézniania sitownika
Rozmiar portu .
@ [mm] e m i
L i S b [|j_
.) : ~E! !
o - p
1 ﬂ :I ) w7 .) &
12 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
16 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
20 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
25 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
32 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
40 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
50 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
63 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
80 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
100 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
ZS\C | °



Wersje serii MG

Kompaktowy sitownik z prowadnicg z amortyzacja
pneumatyczng. Seria MGPA

@16, @ 20, D 25, @ 32, @ 40, D 50, G 63, @ 80, @ 100

- Kompaktowa i lekka konstrukcja,

- Skok do 400 mm,

- Lozysko slizgowe, tozysko kulkowe lub precyzyjne tozysko kulkowe,

- Doktadno$¢ zabezpieczenia przed obrotem: 0,01,

- Zmniejszone przemieszczenie ptyty koncowej: 0,05 mm (MGPA12-10, gdy ciezar
tadunku wynosi 1,7 kg).

Kompaktowy sitownik z prowadnicami z ryglem na koncu
silownika. Seria MGP-H/R

@ 20, D 25,0 32, 340, D 50, @ 63, J 80, D 100

- Lozysko Slizgowe, tozysko kulkowe lub precyzyjne tozysko kulkowe,
- Zapobieganie opadaniu: Trzymanie pozycji na koncu sitownika.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami odpornymi na
dziatanie wody. MGPMLIR/V-Z
Seria

©20,02,50 32,040,050, D63, d80,J 100

- Lozysko Slizgowe,
- Idealny do pracy w Srodowisku obrabiarek narazonych na dziatanie chtodziw.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami — typ szeroki.
Seria MGPW

@20, J 25,032,040, d 50, 363

- Lozysko slizgowe, tozysko kulkowe lub precyzyjne tozysko kulkowe,
- Przeznaczony do pracy z duzymi detalami.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami do pomieszczen
czystych (Clean). Seria 12/13-MGP Z

@12, 316, @ 20, B 25, B 32, @ 40, @ 50, D 63

- Lozyskowanie toczne,

- Odpowiedni do aplikacji w pomieszczeniach o wysokiej klasie czystosci:
Idealny do stosowania w przenosnikach elementéw poétprzewodnikowych (LSI),
ciektokrystalicznych (LCD), w przemysle spozywczym, farmaceutycznym
i elektronicznym.

6 Wymiary i inne szczegodty znajdujg si¢ w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP
Sitowniki SMC z prowadnicami

Kompaktowy sitownik z prowadnicami z blokada.
Seria MLGP

@ 20,0 25,3 32,040, D 50, D63, D 80, J 100

- Zapobiega opadaniu przy odcieciu lub zaniku sprezonego powietrza,

- Pozwala zatrzymac sitownik w dowolnej pozyciji,

- Mozliwos¢ wyboru hamulca jednostronnego, np. blokada wsuwu lub wysuwu,

- Idealny do zastosowan przy zaciskaniu lub podnoszeniu oraz do utrzymywania
w pozycji zaci$nietej.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami do pracy w ciezkich
warunkach. Seria MGPS

@ 50, & 80

- Wytrzymata prowadnica dla zwigkszenia odpornosci na obcigzenia,
- Prety prowadnicy o duzej $rednicy,

- Lozysko slizgowe,

- Wytrzymato$¢ na obcigzenia boczne: wzrost o 10%,

- Wytrzymatos¢ na obcigzenia mimosrodowe: wzrost o 25%,

- Wytrzymato$¢ na obcigzenia udarowe: wzrost 0 140%.

Miniaturowy sitownik z prowadnicg. Seria MGJ
6,310

- Lozysko Slizgowe

- Doktadnos¢ zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska: 0,1°,

- Montaz jest mozliwy z dwoch kierunkéw,

- Mozliwo$¢ montazu dwéch czujnikdw potozenia, nawet dla skoku 5 mm,

- Wewnetrzne kanaty pozwalajg doprowadza¢ powietrze z jednego kierunku.

Sitownik z prowadnicami w wykonaniu higienicznym.
Seria HYG

@20, 25,3 32,40, J 50, D63

- Czysta konstrukcja bez zewnetrznych rowkow.

- Wodoodporne uszczelnienia NBR lub FKM zapewniajgce dtugg zywotnosé
w strefach zagrozonych rozbryzgiem,

- Lozysko slizgowe,

- Dostepna jest szyna montazowa i czujnik potozenia ttoka w IP67,

- Dostepna jest wersja ze smarem o dopuszczeniu do przemystu spozywczego
(z certyfikatem NSF HI),

- Idealny do zastosowan w przemysle spozywczym.

O
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Symbol zamoéwieniowy

Odkryj wszystkie opcje MGP:
mgp.smc.eu

®
Typ z amortyzacja
pneumatyczng MGP 4
Typ podstawowy MGP - Z -
Seria Clean -MGP L -0l Z
© @00 e 6 @ (® Skoki standardowe
@ Specyfikacje pomieszczen czystych Srednica
I ttoka @ Skok standardowy [mm]
12  Typ z przytgczem nadci$nienia [mm]
13 Typ z przytaczem podcisnienia 16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
Od 20 do

63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

@ Rodzaj fozyska 80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

4 tozyskowanie slizgowe @ Wykonywane na zaméwienie
L tozysk ie t
A P o.zysloyvarllle oc.znte -XAO] Zmiana ksztattu koncowki preta prowadnicy
recyzyine fozyskowante foczne -XB6 Sitownik odporny na wysoka temperature (od -10 do 150°C)?
® Srednica tloka -XB10 Skok posredni (z korpusem dopasowanym do skoku)?
- . . . - P
12 12 mm XB13 Sitownik o matej predkosci (od 5 fi.o Sg)mm/s)
16 16 mm -XB22 .Amortyzator typu soft serii RJ -
20 20 mm -XC4 Ze zgarniaczem do pracy w t.rudnych wir)unkach
25 25 mm -XC6 Wykonany ze stali nierdzewnej
32 32 mm -XC8 Sitownik o regulowanym skoku po stronie wysuwu ?
40 40 mm -XC9 Sitownik o regulowanym skoku po stronie wsuwu
50 50 mm -XC19 Skok posredni (z dystanserem wypetniajgcym cylinder)®
- )
63 63 mm XC22 . FIuor?gumowe uszcze'lnlenle . -
80 80 mm -XC35 Ze zgarniaczami, np. do odpryskc:\:vz)spawalnlczych
100 100 mm -XC69 - Z amortyzatorem .
XC79 Otwory montazowe, otwory przelotowe, otwory pod pin
ustalajgcy przerobione maszynowo
@ Rodzaj gwintu portéw -XC82 Typ montazu dolnego?
zasilania -XC85 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujacy
M5 x 0,8 ; .
— -XC88 smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiat
Re pretow: stal nierdzewna 304)?
TN NPT Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujacy
TF G -XC89W smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiat
pretow: stal C45)2
XC91 Zgarniacz odporny na odpryski, z zastosowanym smarem do
(® Skoki standardowe spawalnictwa (materiat pretow: stal C45)?
Srednica -XC92 Sitownik odporny na pyt"?
ttoka @ Skok standardowy [mm] -X144 Symetryczne potozenie przytaczy ?
[mm] -X471 Powiekszona szczelina miedzy ptytg a korpusem?
G 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250 -X867 Z przytgczami z boku (ze zmieniong lokalizacjg korkow)
20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, . . .
20, 25 350. 400 1) Ksztatt jest taki sam jak aktualny produkt.
0d 32 do 2) Dostepne tylko dla typu podstawowego.
100 25,50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400 3) Dostepne tylko dla typu z amortyzacjg pneumatyczng.
Specyfikacja
Srednica tloka @ [mm] 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
Dziatanie Dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. cis$nienie robocze 1,0 MPa
) L Wykonanie podstawowe 0,12 MPa 0,1 MPa
Min. ci$nienie Wk . t .
robocze ykonanie z amortyzacja ;5 \1p, 012 MPa
pneumatyczng
Temperatura otoczenia i czynnika roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Predkosc¢ tloka " od 50 do 500 mm/s od 50 do 400 mm/s
Wykonanie podstawowe Pierscien elastyczny na obu koncach
Amortyzacja i j
yzadl Wykonanie z amortyzacja Amortyzacja pneumatyczna na obu koncach (bez amortyzacji elastycznej)
pneumatyczng
Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja diugosci skoku 15 mm

1) Maksymalna predkos¢ bez obciazenia. W zaleznosci od warunkéw pracy, predkosc¢ ttoka moze nie zosta¢ osiagnieta.

8 Wymiary i inne szczegodty znajdujg si¢ w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP
Sitowniki SMC z prowadnicami

K kt
ompaktowy LGP M/[BZ[1-[50) Z -

z prowadnicami O 0 6 o ®
z blokada
(@ Rodzaj tozyska @ Skoki standardowe
M tozyskowanie $lizgowe Srednica
L tozyskowanie toczne ttoka @ Skok standardowy [mm]
[mm]
20,25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
@ Srednica tioka 2 gg do 55 50,75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
20 20 mm 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
25 25 mm
32 32 mm . )
40 40 mm (® Kierunek blokowania
50 50 mm F Blokada wysuniecia
63 63 mm B Blokada wsuniecia
80 80 mm
100 100 mm

(® Rodzaj gwintu portéw zasilania

— Rc
TN NPT
TF G

Specyfikacja sitownika.

Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Dziatanie Dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. ci$nienie robocze 1,0 MPa
Min. cisnienie robocze 0,2 MPa"

Temperatura otoczenia i czynnika od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

roboczego

Predkos¢ ttoka " od 50 do 400 mm/s

Amortyzacja Pierscien elastyczny na obu koncach

Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)

Tolerancja dtugosci skoku 1> mm

Rozmiar przylacza (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8

1) Gdy powietrze odblokowujace i powietrze robocze sitownika nie sg wspolne, minimalne cisnienie robocze wynosi 0,15 MPa (minimalne ci$nienie robocze dla
samego sitownika wynosi 0,15 MPa).

Specyfikacja blokady

Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Obstuga blokady Naped sprezynowy (Blokada po odpowietrzeniu portu pilota)
Cisnienie odblokowania 0,2 MPa lub wigcej
Cisnienie rozpoczecia blokowania 0,05 MPa lub mniej
Kierunek blokowania Jednokierunkowa (blokada wysunigcia, blokada wsuniecia)
Maksymalne cisnienie robocze 1,0 MPa
Rozmiar przytacza pilota (Rc, NPT, G) M5 x 0,8 1/4 1/4

Sita trzymania (maks. obcigzenie

statyczne) [N]" 157 245 402 629 982 1559 2513 3927

1) Sita trzymania (maksymalne obcigzenie statyczne) przedstawia maksymalng zdolno$¢ utrzymania i nie przedstawia zdolnosci do zatrzymania sitownika w
ruchu.

O
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Sitownik o podwdjnej sile .
Seria MGZ

OlAD)

Podwajaj nacisk

Korzysci

» Uzywaj go pewnie przy podnoszeniu
i prasowaniu — Konstrukcja ,ttok
w ttoku” z mechanizmem zabezpieczenia
przed obrotem tloczyska (doktadnosc¢
zabezpieczenia przed obrotem £0.3°)

P Oszczedzaj miejsce w swojej maszynie —
ok. 30% mniejsza catkowita dlugos$¢
w porownaniu do standardowych sitownikéw
w uktadzie tandemowym

» Dostosuj sitownik do wymagan w zakresie
zastosowan — Dostepne sg dtugie skoki
i wersja z ryglem w koncowej pozycji

Gtowne wilasciwosci

» Wysoka odpornos¢ na obcigzenia
Zintegrowane tozysko slizgowe.

P Kompaktowosé

4

P Dostepny jest sitownik o podwdjnej sile bez
zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska
Seria MGZR.

Dostepna wersja z diugim skokiem do 1000 mm
Wersja o standardowym skoku magazynowana

w Europejskim Magazynie Centralnym.
Dostepna wersja z zabezpieczeniem Pel gazy y

przed obrotem _

10 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu
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Sitownik o podwdjnej sile — Seria MGZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Czujniki potozenia ttoka

Czujniki potozenia ttoka mogg by¢é montowane w rowkach z 4 stron.

Czujnik potozenia tloka
z diodg LED (przewod

o dtugosci 3 m)

Czujnik potozenia tloka z
zarobionym ztgczem (M8-
3pinowe) i przewodem o

Czujnik potozenia tloka
z 2 kolorowymi diodami
(przewod o dtugosci 3 m)

Adapter
montazowy

Srednica tloka
& [mm]

20, 25, 32

40, 50, 63, 83

Typ

3-przewodowy

elektroniczny, PNP D-M9PL
2'Przewc?dowy —
elektroniczny
Czujnik kontaktronowy D-A93L
3-przewodowy
elektroniczny, PNP D-M9PL
2'Przewc?dowy —
elektroniczny
Czujnik kontaktronowy D-A93L

Kontrola predkosci

Srednica ttoka

Zawor dtawigco-zwrotny
z przytaczem wtykowym,
standardowy

Rozmiar portu

& [mm i
[mm] .) 1
= oy
: 20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A
= 25 1/8 AS2201F-01-06SA
_ad 32 1/8 AS2201F-01-06SA
40 1/4 AS2201F-02-08SA
50 1/4 AS2201F-02-08SA
63 1/4 AS2201F-02-08SA
80 3/8 AS3201F-03-10SA
| /f.’ Opcje montazu
& 7 tapa Kotnierz
/'/'
Srednica ttoka
& [mm]
20 MGZ-L02 MGZ-F02
25 MGZ-L25 MGZ-F25
32 MGZ-L03 MGZ-F03
40 MGZ-L04 MGZ-F04
50 MGZ-L05 MGZ-F05
63 MGZ-L06 MGZ-F06
80 MGZ-L08 MGZ-F08

1) Tylko do serii MGZR
Akcesoria ttoczyska

Srednica tloka
@ [mm]

20
25
32
40
50
63
80

Koncoéwka kompensacyjna "

JB40-8-125
JB40-8-125
JB63-10-150
JB80-16-200
JB100-20-250
JB100-20-250
JB140-22-250

1) Tylko do serii MGZR

L =1

D-M9PWL

D-M9BWL
D-A93L, D-A90L

D-MOPWL
D-M9BWL

D-A93L, D-A90L

Zawor dtawigco-zwrotny
z przytgczem wtykowym,
ze wskaznikiem

wre
¥

ﬂ,,r

AS1201FS-M5-06A
AS2201FS-01-06S
AS2201FS-01-06S
AS2201FS-02-08S
AS2201FS-02-08S
AS2201FS-02-08S
AS3201FS-03-10S

Ucho podwdjne "

MGZ-D02
MGZ-D25
MGZ-D03
MGZ-D04
MGZ-D05
MGZ-D06
MGZ-D08

dtugosci 0,5 m

#

o

D-M9PSAPC

D-M9BSAPC
D-A93SAPC
D-M9PSAPC

D-M9BSAPC

D-A93SAPC

Podwojny zawor
dtawigco-zwrotny

e
@

ASD230F-M5-06
ASD330F-01-06S
ASD530F-02-08S
ASD530F-02-08S
ASD530F-02-08S
ASD530F-03-10S

Wspornik ucha
podwdjnego "

MB-B03
MB-B03
MB-B05
MB-B05
MB-B08
MB-B08
MB-B12

Lz
//

BMY3-016

BMY3-016

BMY3-016
BMP1-032,
BMG2-012
BMP1-032,
BMG2-012
BMP1-032,
BMG2-012

O
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Symbol zamoéwieniowy

Podstawowe
Rygiel w pozycji koncowej
Bez zabezpieczenia MGZ R
O,

Odkryj wszystkie opcje MGZ:
mgz.smc.eu

N
o
o

o [BHEHS]
®NNN
-_—
o
S
Py,

@_\
o
o

przed obrotem tloczyska

&

(D Rodzaje montazu @ Zgarniacz
— Wykonanie podstawowe — Bez zgarniacza
L Z tapg transaksjalng Z Ze zgarniaczem
F Z kotnierzem przednim
G Z kotnierzem tylnym ®) Skoki standardowe
D Z uchem podwojnym Sreliien
1) Tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska. ttoka @ Skok standardowy [mm] Dtugi skok [mm]
2[:::]5 350, 400, 450, 500, 600,
@ Srednica tloka — 75, 100, 125, 150, 175, 700, 800
20 20 mm 50’ 63, 200, 250, 300 350, 400, 450, 500, 600,
25 25 mm éo ’ 700, 800, 900,1000
32 32 mm Dostgpne sg rowniez skoki posrednie i skoki krotsze niz 75 mm.
40 40 mm "
50 50 mm "
63 63 mm "
80 80 mm

1) Dostepny rygiel w potozeniu koncowym.

(® Rodzaj gwintu portéw zasilania

M5 x 0,8 @20
Re @25,@32,
TN NPT @40, 9 50,
TF G @63, D80
Specyfikacja
Podstawowy i bez zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska
Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80
Dziatanie Dwustronnego dziatania / jednottoczyskowy
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. cisnienie robocze 1,0 MPa

Standardowy skok: 0,08 MPa

Min. cisnienie robocze .
Dtugi skok: 0,12 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika Bez czujnika potozenia tloka: od -10 do 70 °C (bez zamarzania)
roboczego Z czujnikiem potozenia tloka: od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Smarowanie Bez smarowania

. Wysuw od 50 do 700 mm/s
Predkos¢ ttoka 3

Powrét od 50 do 350 mm/s od 50 do 450 mm/s

Tolerancja dtugosci skoku Do 250*}° , od 251 do 1000 *}*
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja srub JIS klasa 2

Wykonanie podstawowe, z tapa, z kotnierzem przednim, z kotnierzem

MontaZ tylnym, z uchem podwéjnym "

1) Montaz z uchem podwaojnym tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska.

12 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Sitownik o podwdjnej sile — Seria MGZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Z ryglem w koncowej pozycji ttoka

Srednica ttoka @ [mm]
Dziatanie
Czynnik roboczy
Wytrzymatos¢ cisnienia
Maks. cisnienie robocze
Min. ci$nienie robocze

Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego

Smarowanie

L Wysuw
Predkos¢ ttoka ;
Powrét
Tolerancja diugosci skoku
Amortyzacja

Tolerancja srub

Montaz

32 50 63
Dwustronnego dziatania / jednottoczyskowy
Sprezone powietrze
1,5 MPa
1,0 MPa
0,2 MPa™"

Bez czujnika potozenia tloka: od -10 do 70 °C
(bez zamarzania)

Z czujnikiem potozenia ttoka: od -10 do 60 °C
(bez zamarzania)

Bez smarowania
od 50 do 700 mm/s
od 50 do 450 mm/s
Do 250*%°, od 251 do 1000 *§*
Amortyzacja elastyczna
JIS klasa 2

Wykonanie podstawowe, z tapa, z kotnierzem
przednim, z kotnierzem tylnym

1) 0,08 MPa (lub 0,12 MPa przy dtugich skokach) z wyjgtkiem strony ryglowane;j.

Teoretyczna sita na ttoczysku

Srednica  Srednica Kierunek
Model ttoka @ ttoczyska . .
dziatania
[mm] [mm]
20x2 Wi
mezzo  20X% 10 ysuw
20 Powrot
25x 30 Wysuw
MGZz25 12 |
25 Powrot
2 W
mezs2  °X3 16 ysuw
32 Powrot
MGZ40 45 x 40 20 Wysuw
40 Powrot
Wi
mezso >0 25 ysuw
50 Powrot
68 x 63 Wysuw
MGZ63 32
63 Powrot
7 W
mezso o X8 40 ==
80 Powrot
Masa

Powierzchnia

ttoka [mm?] 0,2 0,3 0,4
726 145 218 290
236 47 71 94
1085 217 326 434
378 76 113 151
1621 324 486 648
603 121 181 241
2533 507 760 1013
942 188 283 377
3848 770 1154 1539
1473 295 442 589
5945 1189 1784 2378
2313 463 694 925
9715 1943 2915 3886
3770 754 1131 1508

Cisnienie robocze [MPa]

0,5

363
118
543
189
811
302
1267
471
1924
737
2973
1157
4858
1885

0,6

436
141
651
227
973
362
1520
565
2309
884
3567
1388
5829
2262

Wykonanie podstawowe i wykonanie z ryglem w koicowym potozeniu tloka

Srednica ttoka @ [mm]

Masa podstawowa

Masa na kazde 50 mm skoku

20 25
Wykonanie podstawowe 0,47 0,69
Z tapami 0,63 0,86
Z kotnierzem 0,58 0,83
Wszystkie uchwyty montazowe 0,18 0,21

1) Warto$¢ w ( ) dla typu z ryglem w koficowym potozeniu ttoka.

Bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska
Srednica ttoka @ [mm]

Masa podstawowa

Masa na kazde 50 mm skoku

20 25
Wykonanie podstawowe 0,48 0,70
Z tapami 0,63 0,86
Z kotnierzem 0,59 0,83
Z uchem podwaojnym 0,58 0,83
Wszystkie uchwyty montazowe 0,19 0,22

32
1,04
1,34
1,32
0,28

32
1,09
1,34
1,32
1,32
0,29

40
1,90 (2,80
2,39 (3,29
2,34 (3,24
0,39 (0,41

—~ e~~~

)
)
)
)

40
1,91
2,39
2,34
2,19
0,39

0,7 0,8 0,9
508 581 653
165 189 212
760 868 977
265 302 340
1135 1297 1459
422 482 543
1773 2026 2280
659 754 848
2694 3078 3463
1031 1178 1326
4162 4756 5351
1619 1850 2082
6801 7772 8744
2639 3016 3393
50 63
3,03 (4,08) 4,83 (6,13)
3,92 (4,97) 6,08 (7,39)
3,79 (4,84) 5,83 (7,13)
0,59 (0,61) 0,78 (0,80)
50 63
3,03 4,83
3,92 6,08
3,79 5,83
3,47 5,62
0,59 0,78

O
3

[N]

1,0

726
236
1085
378
1621
603
2533
942
3848
1473
5945
2313
9715
3770

kgl
80
8,63
10,61
9,92
1,17

[kd]
80
8,85
10,61
9,92
10,66
1,21
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Pneumatyczny stolik przesuwny

Seria MXQ-Z

(] [m]

Wyposazony szereq funkei,
po prostu najlepszy

Korzysci

P Rozszerz zastosowanie dzieki
najbardziej kompaktowemu,
najlzejszemu i najbardziej
precyzyjnemu stotowi przesuwnemu
— Tylko 20 mm wysokosci i waga 130 g

» Dostosuj MXQ do swoich
indywidualnych potrzeb - 4 typy
korpusow, 4 typy regulatoréw skoku,
regulator scentralizowany, mechanizm
zderzaka, blokada koncowa, przytgcza

osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym

podwojny skok i specjalne specyfikacje
srodowiskowe.

» Unikaj niepozadanych momentoéw,
oscylacji i wibracji — Konstrukcja
z podwojnym ttoczyskiem i konstrukcja
z niskim srodkiem ciezkosSci.

Gléwne wiasciwosci

» Poprawiona dopuszczalna energia kinetyczna
Zredukowana masa czesci ruchomych.

Dostepne zespoty nastawy skoku
Zespot nastawy skoku umieszczony jest centralnie,

co redukuje luz na koncach skoku.
i 1] =

o
L]
s

Odchylenie

L
© 0

Zespot nastawy skoku

Niska sita nacisku w przypadku
typu o duzej sztywnosci
Uzyskaj wigkszy udzwig na
mniejszej przestrzeni.

Lepsza widocznos¢
czujnika potozenia ttoka

Typ z podwéjnym przytagczem

Porty przytgczeniowe i rowek montazowy
czujnika potozenia ttoka sg umieszczone po obu
stronach w celu zwiekszenia liczby przewodow

i okablowania (dostepne jest réwniez
jednostronne przytgcze).

14 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

P Zespoly nastawy skoku

- Zderzak metalowy z wktadka
amortyzujaca
Wysoka precyzja dzieki
zintegrowanej konstrukcji
metalowego zderzaka z
elastyczng wktadkg amortyzujaca:

Powtarzalno$¢ pozycjonowania
+0,05 lub lepsza.

Poprawiony czas cyklu.
Predkos¢ robocza 300 mm/s.

- Zderzak elastyczny

Uderzenie stabsze o0 1/2 w

poréwnaniu z modelami bez
zespotu nastawy skoku.

Dostepne sg przytgcza osiowe
Przytgcza centralne w kierunku osi napedu w celu
zachowania wolnej przestrzeni wokot korpusu.

Czujniki potozenia ttoka
Czujniki potozenia ttoka do rowka okrggtego mogg by¢ montowane bezposrednio na 3
powierzchniach bez akcesoridw.

Czujnik potozenia ttoka
z diodg LED (przewdd
o dtugosci 3 m)

Czujnik potozenia
ttoka z 2 kolorowymi
diodami (przewod o

dtugosci 3 m)

- Amortyzator uderzen

Typ miekki/RJ.

Nadaje sie do operacji, ktére wymagajg
tagodnego zatrzymania, jak np.
przenoszenie lekkiego detalu lub
przenoszenie z matg predkoscia.

- Zderzak metalowy

Nadaje sie do pozycjonowania.

Czujniki potozenia
z prostopadtym
doprowadzeniem
przewodu (dtugosc

3 m)
Typ
_ ._ﬁ,...-—' - o =7 l [
== o =
3-przewodowy
elektroniczny, D-M9PL D-M9PWL D-M9PWVL
PNP
2-przewodowy D-M9BL D-M9BWL D-M9BWVL
elektroniczny
Cazujnik D-A93L D-A93L D-A93VL
kontaktronowy
Kontrola predkosci
Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawor
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardowy przytgczem wtykowym

Srednica tloka | Wielko$é portu

@ [mm]

12
16
20
25

zasilania

M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8

L

AS1201F-M5-04A
AS1201F-M5-04A
AS1201F-M5-06A
AS1201F-M5-06A

AS1201F-M5-06A
AS1201F-M5-06A

)

-

JAS-LEA04-M5
JAS-LEA04-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5

Czujnik potozenia tloka
z zarobionym ztgczem
(M8-3pinowe) i
przewodem o dtugosci
0,5m

—

e

D-M9PSAPC

D-M9BSAPC

D-A93SAPC

N
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Symbol zamoéwieniowy
MXQLIA, MXQLIC, MXQL]
MXQ[12] [A]- -]
® ®

O 6 o

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z;
mxg-z.smc.eu

(@ Opcja korpusu

©) Wersja z Wersja z przytgczami bocznymi
Srednica obustronnym Wersja Wersja Wersja
Wersja symetryczna ! ) Skok standardowy [mm
ttoka przytgczem standardowa la symetry standardowa symetryczna y [mm]
A C CL — L
6 Port zas':zczk mom:;l;\wz;isilama Port Port Port  Rowek montazowy Rowek montazowy Port 10’ 20’ 30’ 40’ 50
h R« 3 z R k taz ilani czujnika czujnika ilani
8 czujnika zasilania oweczrl:}gmaazowy oweczmgir:(:zowy zasilania e - - R 10, 20, 30, 40, 50, 75

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

16 Port zasilania P(?rlzasi\ania 10’ 20‘ 30‘ 40‘ 50’ 75’ 100‘ 125
Roweé(zrl:!m(l:zowy

20 J 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 1502

1) Brak opcji, poniewaz model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montazu czujnikéw potozenia po obu stronach.
2) Zakres predkosci roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

(® Opcje (® Wykonania specjalne
Symbol Opcja Symbol Specyfikacja
— Brak opcji X7 Smar PTFE
1 Ze zderzakiem X9 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
2 Z ryglem koncowej pozycji X11 Dtuga $ruba regulacyjna (10 mm diuzszy zakres regulacji)
3 Przewody osiowe X12 Dtuga $ruba regulacyjna (20 mm diuzszy zakres regulacji)
4 Ze zd'erzak?em, zryglem X28  Dtuga nakretka regulacyjna i $ruba
w koncowej_ pozycyl - X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujnikéw potozenia
Ze zderzakiem, przewodami o
5 osiowymi X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
6 Zestaw nastawy scentralizowany X42  Prowadnica antykorozyjna
7 Zestaw nastawy scentralizowany X45  Uszczelnienie EPDM
(symetryczny) X580  Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)
Zderzak, zestaw nastawy
8 scentralizowany X2128 Specyfikacja odpornosci na wysokg temperature (-10 do 100°C)
9 Zderzak, zestaw nastawy X2192  Specyfikacja podwdjnego skoku”
scentralizowany (symetryczny) x2202 Regulator koricowy skoku wysuniecia zamocowany od strony
osiowej

X2100 Plyta koncowa kompatybilna z aktualng serig MXQ?
X2200 Boczny zestaw nastawy skoku?
X2201 Potgczenie amortyzatora uderzen i zderzaka metalowego 2

1) Tylko do MXQIIA.
2) Tylko do MXQLL.

16 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

@ Opcje zespotu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Pozycja montazowa

nastawy "8 — 1 2
Symbol Typ nastawy skoku ¥ o z z
. . ryglem
i km:vf:l)ku oL EEED dodatkowej ~ kompensacjg ~ koricowej
wys! powrof opci 23 pozycii
4 Bez nastawy skoku O O O
ZA ([ J [ J O X X
ZB Zderzak z wktadkg amortyzujgcg [ J O X O
ZC [ J O X X
ZD ([ J [ J O X X
ZE Zderzak elastyczny [ J O
ZF [ J O X X
ZG o [ J O X
Amortyzator uderzen o tagodnym
= ttumieniu L4 O X
zJ) [ J O X
ZK (] [ J O X X
ZL Zderzak metalowy [ ] O O
ZM [ J O X X
ZN Bez nastawy skoku O (o)
ZP Zderzak elastyczny [ J O X
Wykonanie Agwony;ator
[T uderzen o
ZQ 0 mniejszej [ ] O X X
diugosci fagodnym
catkowitej ¥ gzmlen'iu .
lerzak z wktadka
ZE amortyzujaca g o . x
ZT Zderzak metalowy [ ] O
ZBF o Zderzakelastyczny @ [ O
|5
Zderzak g Amortyzator
ZBJ zwkiadka ;dirjsnr: [ J [ J O X X
amortyzujaca | 2 ﬂugmien)i/u
[e]
ZBM .g D Zderzak metalowy ([ J [ ] O X X
5 % Zderzak z wkiadk
2 1] q
— g £ amortyzujaca ® ° O % x
o
o Zdersak ;4 Amortyzator
erzal -
o X< uderzeno
ZEJ D elastyczny % fagodnym o [ ] @] X X
§ % tlumieniu
ZEM § L Zderzak metalowy o [ J O X X
< >
Zderzak z wktadka
ZHC 2 Amortyzator & ) () [ ) O X X
2 uderzen LK amortyzujaca
ZHF 5 olagodnym Zderzak elastyczny @ (] O X
ZHM & tumieniu Zderzak metalowy (] [ O
=}
=] Zderzak z wktadka
Q
=8 14 amortyzujaca ® g o X %
ZLF Zdersak Zderzak elastyczny o [ ] O X X
metalowy Aénony'zator
uderzen o
zZLJ tagodnym [ J [ J O X X
tlumieniu

1) @: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane
Brak symbolu pozycji montazu zespotu nastawy skoku: zespét nastawy skoku
moze zosta¢ zamontowany pozniej.

2) W przypadku mechanizmu kompensacji, skok kompensacji bedzie krétszy przez
ograniczenie ustawione na zespole nastawy skoku po stronie wysuwu.

3) W przypadku koniecznos$ci zamontowania zespotu nastawy skoku na powrocie z

mechanizmem kompensacyjnym, nalezy zastosowa¢ kompensator i zestaw
nastawy scentralizowany wyposazony w zespét nastawy na powrocie
zamontowany na tylnej czesci korpusu. Opcje rygla pozycji koncowej czy
przewodow osiowych nie mogg byc¢ taczone ze scentralizowanymi zespotami
nastawy skoku.

Kombinacja opcji dodatkowych

3

Przewody
osiowe®

o O (ONONONCHONOHONCHONOHONCHONONE)

o O OO0 O O

(@)

4

Z kompensacja,
zryglemw
koricowej
pozycj)

©)

X X X X X O X X X X

X

5

Z kompensacja
26)

X X X X x Ox x x x O

6 7 8 9
oy D o,
nastawy skoku e ORI squu scentralizowany

X X X X
©) ©) X X
X X X X
O O O O
©) ©) O O
X X X X
@) @) O O
O O X X
X X X X
O O O O
@) ©) O O
X X X X
O O O O
X X X X
X X X X
X X X X
X X X X
X X X
@) @)

©) ©) X X
O O X X
@) ©) O O
@) ©) O O
©) ©) O O
@) ©) X X
©) ©) X X
@) ©) X X
@) ©) O @)
@) ©) O O
@) ©) O O

4) Otwory montazowe zespotu nastawy skoku po stronie wysuwu zostaty usuniete
w celu zmniejszenia catkowitej dtugosci stolika.
5) Mozna zastosowac¢ wykonanie o krétszej dlugosci catkowitej stolika, ale nie ma

mozliwosci pézniejszego montazu zespotu nastawy skoku po stronie powrotu.

6) W przypadku wykonania z osiowymi portami zasilania wyklucza sie uzycie

obustronnych portéw zasilania.

7) Tylko scentralizowany zespot nastawy skoku jest symetryczny.

8) Szczegotowe informacje na temat potozenia montazowego zespotéw nastawy
skoku znajdujg sie na kolejnych stronach.

9) Metalowy zderzak z wktadkg elastyczng jest niedostgpny dla $rednicy ttoka 6 mm.

O
3
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Specyfikacja

Srednica tioka @ [mm] 6 8 12 16 20 25 1) Nalezy zwréci¢ uwage na minimalne cisnienie robocze
Rozmiar portu zasilania M5 x 0.8 zderzaka metalowego z wktadka amortyzujgca. Jesli
- - — ci$nienie robocze jest nizsze niz minimalne cisnienie
Czynnik roboczy Sprezone powietrze robocze, zmniejsza sie doktadno$é powtorzen.
Dziatanie Dwustronnego dziatania Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego z
Cisnienie robocze 0,15 do 0,7 MPa" (Blokada na koricu: od 0,35 do 0,7 MPa " wktadkg amortyzujgca: Cisnienie wymagane do

petnego $cisniecia wystajacej czesci zderzaka w celu

Wytrzymatos¢ cisnienia 1,05 MPa s e
T L zetkniecia sie z czescig metalowa.
ctza)r/r:‘r:ﬁlr(ztury otoczenia i od -10 do 60 °C Cisnienie robocze dla napedu o $rednicy 20 z

od 50 do 500 mm/s amortyzatorem uderzen wynosi od 0,15 do 0,6 MPa.

Zakres predkosci roboczej (Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujgca: od 50 do 300 mm/s)
(Srednia predko$é robocza) (Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skokdw na stronie 20: od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja Wewnetrzny pierscien elastyczny

(Bez nastawy skoku)

Amortyzacja Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca, zderzak elastyczny,
(Z nastawa skoku) amortyzator uderzen, zderzak metalowy
Smarowanie Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia, kontaktronowy czujnik potozenia
(2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem
(2-przewodowy, 3-przewodowy)
Tolerancja diugosci skoku od +2 do 0 mm

Czujnik potozenia

Sita teoretyczna

Podwdjne ttoczysko zapewnia wydajnos¢ dwa razy wiekszg niz w przypadku sitownikow jednottoczyskowych.

Srednica  Srednica : ) : Cisnienie robocze [MPa]
el 2| eyl S:a:;]ann?; Pt?llf r[zrr?:mgia 02 03 04 05 06 07
[mm] [mm] ’ ! ? ’ ’ ?
6 3 Wysuw 57 1 17 23 29 34 40
Powroét 42 8 13 17 21 25 29
8 4 Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powroét 75 15 23 30 38 45 53
12 6 Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrot 170 34 51 68 85 102 119
16 6 Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrot 346 69 104 138 173 207 242
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
20 8 Powrot 528 106 158 211 264 317 369
25 10 Wysuw 982 196 295 393 491 589 687
Powrot 825 165 247 330 412 495 577

1) Gdy do pozycjonowania uzywany jest zderzak metalowy z wktadka
amortyzujgca, teoretyczna wydajnos¢ moze sie rézni¢ w zaleznosci od
petnej sity Sciskania wktadki.

Z ryglem koncowej pozycji

Model MXQ6L] MXQ8[] MXQ12A  MXQ160 MXQ2000  MXQ250]
Zakres cisnienia
roboczego [MPa] 0d0,35do 0,7
Sita trzymajaca [N] 12 12 23 45 70 110

Z mechanizmem kompensacji
Model MXQ6L1 MXQ8L1 MXQ12A MXQ16[] MXQ20C1 MXQ25C]

Zakres predkosci roboczej [mm/s] od 50 do 500 (montaz poziomy od 50 do 300)
Skok kompensacji [mm] 5 10
Obciazenie Skok przy 0 [mm] 3 5 9 16 25 40
skoku
kompensacii [N] Maksymalny skok 6 8 15 24 38 59

18 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

Zespot nastawy skoku

Zderzak z wktadka amortyzujaca

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Absorpcja skoku [mm]

Min. cisnienie robocze zderzaka metalowego z

wkladka amortyzujaca " ? [MPa]

Odniesienie) Petna sita sciskania wkiadki [N]

Rozmiar sruby montazowej [mm]
1) Minimalne ci$nienie robocze wymagane do petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu zetkniecia sie z czescig metalowa.

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8
0,018

2
0,3
20

M6 x 0,75

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12
0,04
2,8

0,3

42
M8 x 1

MXQ16A

MXQ16C

MXQ16
0,08
3,6
0,2
65
M10 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20
0,12
4.4

0,2

97
M12 x 1

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
0,18
55

0,2

154
M14 x 1,5

W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wktadkg amortyzujgcg do pozycjonowania, nalezy stosowac go przy cisnieniu przekraczajgcym minimalne
ci$nienie robocze. W przypadku montazu pionowego nalezy uwzgledni¢ mase detalu.
2) Niedostepne dla napedu o $rednicy tloka @ 6

Zderzak elastyczny

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Amortyzator uderzen

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Absorpcja skoku [mm]
Predkos¢ kolizji [mm/s]

Maks. czestotliwos¢ pracy
[cykli/min]

Maksymalny dopuszczalny
nacisk [N]

Sita sprezyny (wysunietej) [N]
Sita sprezyny (Scisnietej) [N]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Zderzak metalowy

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,06
M6 x 0,75
MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,35
3
80
150
1,3
3,9
M6 x 0,75
MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,009
M6 x 0,75

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,12 0,2
M8 x 1 M10 x 1
MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,5 1,5
5 6
Od 50 do 500
80 70
245 422
2,8 54
49 8
M8 x 1 M10 x 1
MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,02 0,04
M8 x 1 M10 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

0,4
M12 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

3
7

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20
0,06
M12 x 1

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
0,6
M14 x 1,5

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
3,7
10

45

814

6,4
15
M14 x 1,5

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

0,09
M14 x 1,5

O
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Symbol zamoéwieniowy
MXQLIA, MXQLIC, MXQL]
MXQ[12][B]-[30][ZA]-[]
O ® ®

®

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z;
mxg-z.smc.eu

(@ Opcja korpusu

Sreg%ica Wersja Wersja
toka standardowa symetryczna Skok standardowy [mm]
B BL
6 b ) 10, 20, 30, 40, 502, 752
I el B Y
8 X / \ / 10, 20, 30, 40, 50, 752, 1002
12 @ @ 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
Port zasilania Port zasilania
16 R e azowy 10, 20, 30, 40, 50, 75, 1002, 1252, 1502
"
20 7 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 1252, 150 2

1) Brak opciji, poniewaz model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montazu czujnikéw potozenia po obu stronach.
2) Zakres predkosci roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

@ Opcje zespotu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych (® Wykonania specjalne
Pozycja mont?)iowa Symbol Specyfikacja
Symbol Typ nastawy skoku G :‘kgztamz T X7 Smar PTFE
wysuw powroty X9 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
z Bez nastawy skoku X1 Diuga $ruba regulacyjna (10 mm diuzszy zakres regulacji)
ZA [ ) [ ) X12 Dtuga $ruba regulacyjna (20 mm diuzszy zakres regulacji)
ZB Zderzak z wktadkg amortyzujacg [} X28 Diuga nakretka regulacyjna i $ruba
ZC (] X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujnikéw potozenia
ZD [ (] X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
ZE Zderzak elastyczny [ ] X42 Prowadnica antykorozyjna
ZF (] X45 Uszczelnienie EPDM
ZG [ ) [ ) X580  Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)
ZH Amortyzator uderzen o tagodnym ttumieniu [} X2128  Specyfikacja odpornosci na wysokg temperature (od -10 do 100 °C)
ZJ [ ] X2202 Regulacja skoku na koncu wysuwu zamontowana w osi
ZK [ J [ J
ZL Zderzak metalowy [ )
ZM [ J
ZN Bez nastawy skoku
ZP Wykonanie Zderzak elastyczny [ ]
iejszej Amortyzator uderzen o tagodnym
ZQ gllr.:;r::)lg.:sizej tlumieﬁiu o ®
7S catkowitej ? 2 Zderzak z widadka amortyzuijaca [ J
ZT g Zderzak metalowy [ ]
ZBF S Zderzak elastyczny [ ] [ ]
ZBJ .% ?:ﬁéadiql § ﬁlﬁ:iizjtor uderzen o fagodnym PY PY
» amortyzujgcy g
ZBM By g Zderzak metalowy (] (]
ZEC E .g Zderzak z wkiadkg amortyzujaca [ ) [ )
g -
ZEJ §7 igesgilzny % ﬁlmretziz:tor uderzen o fagodnym PY °
ZEM ~§ % Zderzak metalowy [ ) [ )
ZHC 2 Amortyzator % Zderzak z wktadkg amortyzujacg [ ] [ ]
ZHF % uderzen % Zderzak elastyczny [ ] ()
$ otagodnym 54
ZHM z tumieniu X Zderzak metalowy [ J [ J
ZLC _g Zderzak z wkladka amortyzujaca [ ) [ )
ZLF 5’ ?ﬁ;:vlfly Zderzak elastyczny [ ] [ ]
ZLJ Amortyzator uderzen o tagodnym PY PY

thumieniu

1) @: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane
Brak symbolu pozycji montazu zespotu nastawy skoku: zespot nastawy skoku
moze zosta¢ zamontowany poézniej.

2) Otwory montazowe zespotu nastawy skoku po stronie wysuwu zostaty usunigte
w celu zmniejszenia catkowitej dtugosci stolika.

3) Metalowy zderzak z wkfadka elastyczng jest niedostepny dla $rednicy ttoka 6 mm.
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Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

Specyfikacja

Srednica tloka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatury otoczenia
i czynnika

Zakres predkosci
roboczej

(Srednia predkosé
robocza)

Amortyzacja (bez
nastawy skoku)
Amortyzacja (z nastawa
skoku)

Smarowanie

Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci
skoku

6 8 12 16 20
M5 x 0,8
Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,15 do 0,7 MPa "
1,05 MPa

od -10 do 60 °C

od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy z wktadka amortyzujaca: od 50
do 300 mm/s)
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skokéw na stronie 24:
od 50 do 300 mm/s

Wewnetrzny pierscien elastyczny

Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca, zderzak
elastyczny, amortyzator uderzen, zderzak metalowy
Bez smarowania
Elektroniczny czujnik potozenia, kontaktronowy
czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym
wskazaniem (2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +2 do 0 mm

1) Nalezy zwréci¢ uwage na minimalne cisnienie robocze zderzaka

metalowego z wktadkg amortyzujgca. Jesli ci$nienie robocze jest nizsze niz

minimalne cisnienie robocze, zmniejsza sie doktadnos¢ powtorzen.
Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego z wktadkg

amortyzujgca: Cisnienie wymagane do petnego $cisniecia wystajacej czesci

zderzaka w celu zetkniecia sie z czes$cig metalowa.

Zespot nastawy skoku
Zderzak z wktadka amortyzujaca

Model MXQ8B
Maks. absorbowana energia [J] 0,018
Absorpcja skoku [mm] 2
Min. ci$nienie robc_)cze zderzaka metalowego z 03
wktadka amortyzujaca " ? [MPa] ’
QOdniesienie) Petna sita sciskania wktadki [N] 20
Rozmiar sruby montazowej [mm] M8 x 1

Sita teoretyczna

Podwdjne ttoczysko zapewnia wydajnos¢ dwa razy wiekszg niz w
przypadku sitownikéw jednottoczyskowych.

Srednica Srednica Ci$nienie robocze [MPal]

Kierunek Powierzchnia

Lihée) [ifersiel dziatania tloka[mm?} 0,2 0,3 04 05 06 0,7
[mm] [mm]

6 3 Wysuw 57 M 17 23 29 34 40
Powrét 42 8 13 17 21 25 29

8 4 Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrét 75 15 23 30 38 45 53

12 6 Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrét 170 34 51 68 85 102 119

16 6 Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrét 346 69 104 138 173 207 242

20 8 Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrét 528 106 158 211 264 317 369

1) Gdy do pozycjonowania uzywany jest zderzak metalowy z wkladka
amortyzujgca, teoretyczna wydajnos¢é moze sie rézni¢ w zaleznosci od
petnej sity $ciskania wktadki.

MXQ12B MXQ16B MXQ20B
0,04 0,08 0,12
2,8 3,6 4.4
0,3 0,2 0,2
42 65 97

M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

1) Minimalne ci$nienie robocze wymagane do petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu zetkniecia sie z cze$cig metalowa.
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wktadkg amortyzujgcg do pozycjonowania, nalezy stosowac go przy cisnieniu przekraczajgcym minimalne
cisnienie robocze. W przypadku montazu pionowego nalezy uwzgledni¢ mase detalu.

2) Niedostepne dla napedu o $rednicy ttoka & 6

Zderzak elastyczny

Model

Maks. absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6B MXQ8B
0,06 0,12
M6 x 0,75 M8 x 1

Amortyzator uderzen o tagodnym ttumieniu

Model

Maks. absorbowana energia [J]

Absorpcja skoku [mm]

Predkos¢ kolizji [mm/s]
Maks. czestotliwos¢ pracy

[cykli/min]

Maksymalny dopuszczalny
nacisk [N]

Sita sprezyny (wysunietej) [N]
Sita sprezyny (Scisnietej) [N]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Zderzak metalowy

Model

Maks. absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6B MXQ8B
0,35 0,5
3 5
Od 300 do 500
80 80
150 245
1,3 2,8
3,9 49
M6 x 0,75 M8 x 1
MXQ6A MXQ8A
MXQ6C MXQ8C
MXQ6 MXQ8
0,009
M6 x 0,75

MXQ12B MXQ16B MXQ20B
0,2 0,4 0,6
M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
MXQ12B MXQ16B MXQ20B
1,5 3 3,7
6 7 10
Od 50 do 500
70 45
422 814
54 6,4
8 15
M10 x 1 M14 x 1,5
MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A
MXQ12C MXQ16C MXQ20C MXQ25C
MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
0,02 0,04 0,06 0,09
M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

N
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Sitownik kompaktowy
z prowadnicg liniowa
Seria MXZ

B

wh

Nasza wyjgtkowa kombinacja

Korzysci

P Korzysci wynikajgce z wymiarow
kompaktowego sitownika i wysokiej
precyzji prowadzenia

P Zatrzymanie, pozycjonowanie lub
przenoszenie lekkich detali — idealne
do zastosowan, w ktorych wymagany jest
krotki i precyzyjny skok

» Zamontuj go bezposrednio — Poprzez
montaz czotowy.

Gtowne wilasciwosci

» MXZ wykorzystuje korpus naszego modelu JCQ,
kompaktowa wersje sitownika kompaktowego

Szerokos¢ Wysokos¢  Diugosc
(]
[mm] [mm] [mm]
12 23 44 37,4
16 26 45 40,9
20 30 49,5 494
25 33,5 54 57,4

» Prowadnica liniowa jest zintegrowana z sitownikiem
Prowadnica liniowa zapewnia doktadnos¢ i liniowos¢ podczas
przenoszenia detali. Jest ona w stanie wytrzymac obcigzenia
boczne.

» Podczas zamawiania produktu mozna wybrac lokalizacje
przytaczy zasilania

Szerokos¢ Dlugos¢
o -
—_—
« »
O
‘0
o
4
[}
[
g

Mozliwe sg dwa sposoby montazu bezposredniego
Montaz przez otwory przelotowe Montaz poprzez otwory gwintowane
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Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa — Seria MXZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

e 7
Kompaktowe czujniki potozenia (D-M9LJ)

moga by¢ montowane bezposrednio na 3
powierzchniach bez zadnych akcesoriow.

Lokalizacja przytacza gwintowanego jest

wybierana podczas zamawiania produktu
|\ J

Odmiany serii

Srednica Skok standardowy [mm] -
Seria tloka @ Wyposazenie
[mm] 5] 10 15 20 25 30 35 40 45 50 opcjonalne
12 — — _ _
16 — — _ _ Mozliwos¢ wyboru
MXZ lokalizacji przytacza
20 zasilania
25

Czujniki potozenia tloka

Czujnik potozenia

Czujnik potozenia z 2 prostopadiym Czujnik potozenia ttoka Miniaturowy czujnik
przewodem o dtugosci p paaty z 2 kolorowymi diodami potozenia (przewdd o
doprowadzeniem . - o
3m przewodu (dugosé 3 m) (przewdd o dtugosci 3 m) dtugosci 3 m)
Typ
. l l oo = e
P 5 = . 7 o
3-przewodowy D-F8PL D-MIPWVL D-MONWL D-M9PL-5

elektroniczny, PNP

2-przewqdowy D-FSBL D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5
elektroniczny

Kontrola predkosci

Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawor
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardow przytaczem wtykowym
Srednica tloka | Wielko$é portu 4 9 Yoy
@ [mm] zasilania Lt [,
‘o <0

12 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
16 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

23
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Symbol zaméwieniowy

Mxz [32][]-[50][]

O 6

@ Srednica tloka

12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

(@ Lokalizacja przytacza zasilania
Przod

Przylacze zasilania

Specyfikacja

Srednica ttoka @ [mm]
Przylacze zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego
Predkos¢ ttoka (Srednia predkos¢)
Amortyzacja
Smarowanie

Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci skoku

(® Skok / minimalny skok dla montazu czujnikéw potozenia

Srednica
ttoka

12
16
20
25

@ Opcja

00 0 v

Odkryj wszystkie opcje MXZ:
mxz.smc.eu

Skok standardowy [mm]

— Bez sruby montazowej
L Ze $rubg montazowg

1) 2 $ruby montazowe sg dostarczane razem z produktem (ale nie zmontowane).

12 16 20
M3 x 0,5
Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,1 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od 5do 60 °C

od 50 do 500 mm/s
Pierscien elastyczny
Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

25

M5 x 0,8

Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem

(2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +1,3 do 0 mm (bez zastosowanego ci$nienia)

1) Tolerancja dtugosci skoku nie obejmuje wielko$ci zmiany pierscienia elastycznego.
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Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa — Seria MXZ

Sitowniki SMC z prowadnicami

Sita teoretyczna

Srednica  Srednica

ttoka @ tloczyska Klgrungk
dziatania
[mm] [mm]
Wysuw
12 6 Y .
Powrot
Wysuw
16 8 Y .
Powrot
Wysuw
20 10 .
Powrdét
Wysuw
25 12 .
Powrot
Masa
Srednica
ttoka @
[mm] 5 10 15
12 105 114 124
16 126 136 146
20 195 211 225
25 284 304 324

Powierzchnia

tloka [mm?] 0,2 0,3
113 23 34
85 17 25
201 40 60
151 30 45
314 63 94
236 47 71
491 98 147
378 76 113

Skok standardowy [mm]

20 25 30 35

132 142 152 —

156 166 175 —

239 255 270 285

343 363 384 403

Cisnienie robocze [MPa]

0,4
45
34
80
60
126
94
196
151

40

300
423

45

314
442

0,5
57
42
101
75
157
118
245
189

[9]

50

329
462

0,6
68
51
121
90
188
141
295
227

0,7
79
59
141
106
220
165
344
264

N
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Miniaturowy stolik przesuwny
Seria MXJ

0]

Wysoka precyzja w ograniczonej
przestrzeni

Korzysci
P Zmniejsz wymiary swojej maszyny
— tylko 18 mm wysokosci (J 12 mm)

} ZWiQkSZ wydajnos’c': SWOjEj maszyny Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji
— Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji: 0,005 mm réwnolegtosci przesuwu.
0,005 mm (réwnolegtos¢ przesuwu)

P Montuj tak, jak chcesz — Montaz przy
pomocy 4 otworow na kofki ustalajgce,
mozliwos¢ montazu blokowego.

Gtowne wilasciwosci

» Kompaktowa konstrukcja

(%] Diugos¢ catkowita ~ Wysokos¢  Szeroko$é
12 70" 18 34
16 72" 23 40

1) Dla skoku 10.

Otwory na kotki ustalajace na 4 powierzchniach
Gora Dot

Pozycja czujnikow potozenia, zaworow dlawigco-
zwrotnych i portow zasilania moze by¢ zmieniona
Wersja standardowa Wersja symetryczna
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Miniaturowy stolik przesuwny — Seria MXJ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Warianty nastawy skoku

NN A

Zderzak z wktadkg ~ Amortyzator
amortyzujacg uderzen / RJ

s I

Zderzak elastyczny Zderzak metalowy

Opcje nastawy skoku

Symbol SrednE::T?n:;oka 2 Skok [mm] Wersja nastawy skoku
MXJ-CS4-] 4,5 5,10
MXJ-CS6-] 6 5,10, 15 Zderzak metalowy na obu koncach
MXJ-CS8-] 8 5,10, 15, 20
MXJzZ-CS12-] 12
Zderzak z wktadkg amortyzujgca
MXJZ-CS16-JA 16
MXJZ-AS12-JA 12
Zderzak elastyczny
MXJZ-AS16-CJA 16
10, 20, 30, 50
MXJZ-JS$12-0JA 12 Amortyzator uderzen o fagodnym
MXJZ-JS16-CJA 16 thumieniu
|
P..ul‘ MXJZ-DS12-00A 12
Zderzak metalowy
MXJZ-DS16-U]A 16

[J: Dhugos¢ skoku

Czujniki potozenia

Kompaktowe czujniki potozenia mogg by¢ montowane bezposrednio.

Czujnik potozenia Czujnik potozenia - . Czujnik potozenia ttoka
z prostopadtym ttoka z 2 kolorowymi Mlnlatté;gvzvgn(i::umlk z zarobionym ztgczem
przewodem diodami (przewdd o ( rzewc’)% o diugosci 3 m) (M8-3pinowe) i przewodem
(dtugos¢ 3 m) dhugosci 3 m) P 9 0 diugosci 0,5 m
Typ ——

_,l l - o )

3-przewodowy
elektroniczny, D-M9PWVL D-MINWL D-M9PL-5 D-M9PSAPC
PNP

2-przewodowy

; D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5 D-M9BSAPC
elektroniczny

Kontrola predkosci

Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawér
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardow przytgczem wtykowym
Srednica ttoka | Wielko$é portu . Y —
@ [mm] zasilania L -
‘& o0

4,5 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
6 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
8 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

N
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Symbol zamoéwieniowy

Odkryj wszystkie opcje MXJ: ‘

04,506,088 MXJ @D_DDD mxj.smc.eu

OO OONONO,

@ Srednica tloka

4 4,5 mm

6 6 mm

8 8 mm
(® Opcja

— Wersja standardowa

L Wersja symetryczna
® Skok [mm]

4 5,10

6 5,10, 15

8 5,10, 15, 20

Specyfikacja

Model
Srednica ttoka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos$¢ cisnienia
Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego

Zakres predkosci roboczej

Amortyzacja

Smarowanie
Zespot nastawy skoku

Zakres regulacji skoku
(zderzak metalowy)

Czujnik potozenia
Tolerancja diugosci skoku

Sita teoretyczna

Srednica  Srednica
Model ttoka @ ttoczyska

[mm] [mm]
MXJ4 4,5 2
MXJ6 6 3
MXJ8 8 4

@ Opcja nastawy skoku

— Brak nastawy skoku

CS Zderzak metalowy na koncu wysuwu
CT Zderzak metalowy na koncu powrotu
© Zderzak metalowy na obu koncach

(® Wykonanie zasilania
pneumatycznego

— Typ boczny
[® Typ osiowy

® Szyna do montazu czujnikéw

— Z magnesem i szyng czujnikow

N Bez magnesu i szyny czujnikow
MXJ4 MXJ6 MXJ8
4,5 6 8
M3

Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,15 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od -10 do 60 °C
od 50 do 500 mm/s

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

Pierscien elastyczny
(Zderzak metalowy: bez wktadki)

Bez smarowania
Wyposazenie standardowe

Oba konce od 0 do 5 mm

Kontaktronowy czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem (2-przewodowy,
3-przewodowy)

+1
¢ mm

Wysuw ECLW rot
-

Kierunek Powierzchnia Clenienlskonesz ol g

dziatania tloka [mm?] 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7
Wysuw 16 3 5 6 8 10 11
Powrot 13 3 4 5 6 8 9
Wysuw 28 6 8 1 14 17 20
Powrot 21 4 6 8 11 13 15
Wysuw 50 10 15 20 25 30 35
Powrot 38 8 11 15 19 23 26
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Miniaturowy stolik przesuwny — Seria MXJ
Sitowniki SMC z prowadnicami

@12,816 MXJ[12][ ]-[10] z
@)

@ Srednica ttoka

12 12 mm
16 16 mm
@ Opcja

Wersja standardowa

‘ Po stronie przytgcza zasilania ‘
—

Po stronie plyty czolowej

7
Po stronie przylgcza zasilania

CIE-C
®6

O) ®
® Skok [mm]
12 10, 20, 30, 50
16 10, 20, 30, 50

Pozycja montazowa nastawy skoku

Regulacja skoku koricowego na wysuwie

Regulacja skoku koficowego na powrocie

Po stronie plyty czotowej

@ Opcja zespotu nastawy skoku

Symbol  Typ nastawy
Brak nastawy
skoku

Zderzak
z wktadkg
amortyzujgca

Zderzak
elastyczny

Amortyzator
uderzen

Zderzak
metalowy

SrxXCIOmMMmMmOO m@>

Specyfikacja

Model
Srednica ttoka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze "
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatura otoczenia
i czynnika roboczego

Predkos¢ ttoka
($rednia predkos¢)?

Amortyzacja (bez nastawy)
Amortyzacja (z nastawa)

Smarowanie
Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci skoku

Pozycja montazowa nastawy skoku
Na koncu skoku Na koncu skoku

wysuwu powrotu
[ J [
[ ] —
— [ ]
([ ] [ ]
[ ) —
— [ ]
[ ] [ ]
Y _
— [
[ ] ®
[ ] —
— [ ]
MXJ12
12 16
M5 x 0,8

Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,1 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od -10do 60 °C

od 50 do 500 mm/s

MXJ16

(® Szyna do montazu czujnikow

Wersja standardowa Wersja symetryczna

e
o-
Zczst?::foif °® % © 2 I
(Z magnesem) £ I *@ﬁ
% ‘ Po stronie przylacza zasilania ‘
Z szyng do
czujnikow
i nastawg
(Z magnesem)

Po stronie przytacza zasilania

Bez szyny do

N czujnikow = —>
(Bez )»
magnesu -
¢ : oPeo— | Po stronie przylacza zasilania

Przedstawiona nastawa skoku jest w wersji z amortyzatorem uderzen

(® Wykonania specjalne
Dtuga $ruba regulacyjna

=il (10 mm dtuzszy zakres regulacji)
X12 Dtuga $ruba regulacyjna )
(20 mm dtuzszy zakres regulacji)
-X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
-X42 Prowadnica antykorozyjna
-X45 Uszczelnienie EPDM
-X53 Kontaktronowe czujniki potozenia
X2128 Specyfikacja odpornosci na wysoka temperature
(od -10 do 100 °C)
-X2410 Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)

1) Jesli cisnienie robocze jest nizsze niz minimalne
ci$nienie robocze, zmniejsza sie doktadnos$¢ powtdrzen.
Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego
z wkfadkg amortyzujacg: Cisnienie wymagane do
petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu
zetkniecia sie z czes$cig metalowa.

2) Nalezy wzig¢ pod uwage ciezar czesci ruchomych.

W przypadku niektérych modeli produktéw dopuszczalna
energia kinetyczna moze by¢ przekroczona tylko o mase
czesci ruchomych.

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
(Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca: od 50 do 300 mm/s)

Pierscien elastyczny

Zderzak metalowy, zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca,
zderzak elastyczny, amortyzator uderzen

Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy),
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem

(2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +2 do 0 mm (bez zastosowanego cisnienia)

29
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Zastosowania

Stoliki przesuwne
Serie MXQ lub MXJ stosuje sie do:

Precyzyjnych ruchéw pozycjonowania Operacji o wysokiej czestotliwosci

Serie MXZ stosuje sie do:

Zatrzymywania w liniach automatycznych Operacji zwigzanych z pozycjonowaniem
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Zastosowania
Sitowniki SMC z prowadnicami

Sitowniki z prowadnicami
Serie MGP stosuje sie do:

Popychania Podnoszenia Zaciskania Zatrzymywania

it
Iy

Zabezpieczenie przed opadaniem Zabezpieczenie przed opadaniem na Utrzymywania w stanie zacisnietym
przyrzadu prasy podnosnik

Serie MGZ stosuje sie do:

Popychaczy

Chwytania

t Podajnikow

Podnos$nikow

ZsvC | 3
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Produkty powigzane

Inne rozwigzania dotyczgce stolikow przesuwnych

> - Kompaktowy stolik przesuwny

EFE Seria MXH

- Srednica tloka: 6, 10, 16, 20 mm,
- Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240 %,
- Podtgczenie przewodoéw jest mozliwe w 3 kierunkach.

Precyzyjny pneumatyczny stolik przesuwny

EFE Seria MXP
i

- Naped z wbudowang prowadnicg liniowa,

- Obrabiany cieplnie korpus i stolik ze stali nierdzewnej,

- Wskazany do zastosowan, w ktérych wymagana jest wysoka precyzja
(réwnolegtos¢ przesuwu 0,004 mm lub mniejsza).

Stolik przesuwny niskoprofilowy

EFE Seria MXF

- Réwnolegta konstrukcja prowadnicy i sitownika tworzy niski i kompaktowy naped
przesuwny,
- Mniejsze ugiecie i lepsze podparcie dla obcigzen mimosrodowych.

Inne rozwigzania dotyczace sitownikéw z prowadnicami

; : Niskoprofilowy sitownik z prowadnicami

o 8 268 Seria JMGP

9
Srednica tloka: od 12 do 100 mm,

7
N = e
. &é/ Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240%,
Nadaje sie do popychania, podnoszenia lub zaciskania w linii transportowe;.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami
E#E Seria MGQ
%

- Srednica ttoka: od 12 do 100 mm,

- Sitownik pneumatyczny z zintegrowang prowadnicg, ktéra posiada duzg odpornos¢
na obcigzenia boczne oraz wysokg doktadnos¢ zabezpieczenia przed obrotem,

- Odpowiedni do zatrzyman i podnoszenia w linii przenos$ne;j.

Stét unoszony z prowadzeniem

EFEE Seria MGF

- Niskoprofilowy sitownik kompaktowy,
- Sitownik z koncentrycznymi prowadnicami zapewniajgcymi duzg odpornosé na
obcigzenia nieosiowe.
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Osiggaj wiecej
Sitowniki SMC z prowadnicami

Indeks

Kompaktowy sitownik z prowadnicami
Seria MGP str. 4
Sitownik o podwadjnej sile

Seria MGZ str. 10
Pneumatyczny stolik przesuwny

Seria MXQ-Z str. 14
Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa
Seria MXZ str. 22
Pneumatyczny stolik przesuwny

Seria MXJ str. 26
Zastosowania str. 30
Produkty powigzane str. 32

A - |
SMC od ponad 60 lat znajduje sie w czotéwce firm
zajmujgcych sie technologiami pneumatycznymi, oferujgc
klientom niezrébwnang game energooszczednych sitownikow,
ktore odpowiadajg na wszystkie potrzeby naszych klientow.

Firma SMC to prawdziwy pionier, jako jedni z pierwszych
stworzyliSmy sitownik pneumatyczny z zintegrowang
prowadnicg i nieustannie wprowadzamy innowacje, aby
zagwarantowac, ze nasze produkty stale spetniajg najnowsze
wymagania wspotczesnej automatyzacii.

Nasza gama sitownikow z prowadnicami oferuje lekkie,
oszczedzajgce miejsce rozwigzania, ktére obnizajg koszty
i zwiekszajg wydajnos¢ produkcji.

Jestesmy tu, aby wspiera¢ Panstwa na kazdym kroku, dzieki
naszemu zespotowi ekspertéw i krotkim terminom dostaw,
wiec zachecamy, by dowiedzie¢ sie, jak mogg Panstwo
osiggna¢ wiecej z SMC w czterech prostych krokach.

Odkrywanie
Zapraszamy do zapoznania sie z naszg obszerng ofertg
stotéw przesuwnych i sitownikéw z prowadnicami.

Dobér sitownikow

Dostarczamy intuicyjne narzedzia on-line do doboru
produktow, konfiguracji i projektowania ztozonych systeméw
pneumatycznych i elektrycznych, jak rowniez dostep

do kazdego z naszych 1500 inzynieréw i ekspertow,
zlokalizowanych w 30 krajach Europy, aby uczyni¢ proces
doboru produktéw i projektowania tak tatwym

i bezproblemowym, jak to tylko mozliwe.

Dostosowanie do potrzeb klienta

Nasza oferta akcesoriow pozwala nam zaoferowac petny
pakiet rozwigzan, od elementéw kontroli predkosci i czujnikow
potozenia ttoka po amortyzatory i sprzegta kompensacyjne.

Realizacja zaméwien

Dzieki silnej infrastrukturze w catej Europie, z naszg gtéwng
fabrykg w Czechach i centralnym magazynem w Antwerpii
w Belgii, mozemy szybko reagowac¢ na wymogi zwigzane

z globalizacja i szybko zmieniajgce sie wymagania klientéw.

'\
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Kompaktowy sitownik
z prowadnicami
Seria MGP

Doktadnie prowadZ ruch

Korzysci

» Uzyskanie precyzyjnego ruchu
prowadnicy — £0,03° dokfadnosci
zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska.

» Projektuj kompaktowe i lekkie maszyny
— Zmniejszona waga i wymagana
przestrzen dzieki konstrukcji preta
prowadnicy i piyty.

P Latwe dostosowanie do aplikacji
— Dostepna jest szeroka gama produktéw.

Gtowne wilasciwosci

» Mozliwos¢ podtaczenia przewodow z 2 kierunkow:
- Porty przytgczeniowe od gory,
- Porty przytgczeniowe z boku.

P Szeroki zakres skokow
Produkty magazynowane w Europejskim Magazynie
Centralnym.

Mozliwy montaz
w 4 ptaszczyznach

Czujniki potozenia ttoka moga by¢
montowane bezposrednio

w rowku okragtym bez adapterow
na 2 powierzchniach

R

)

LOMFs

MGPIMO-252-MeB
N wace w isran [T

WA PRESS,

Skrécone prowadnice
Wymagana przestrzen pomiedzy korpusem sitownika
a Panstwa urzgdzeniami jest zredukowana.

I [ I
)
=%
3 = %
| | l I I . Oszczednosé

miejsca

Zmiana ksztattu koncowki preta prowadnicy
Krétkie terminy realizacji dostaw (produkcja europejska).
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Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP

Sitowniki SMC z prowadnicami

P Mozna wybra¢ 3 rodzaje
tozyskowania
- Lozysko slizgowe serii MGPM. Nadaje
sie do zastosowan przy obcigzeniach

- Lozysko kulkowe serii MGPL. Plynna
praca odpowiednia dla popychaczy
i podnosnikow.

poprzecznych, np. jako stoper
w aplikacjach transportowych.

tozysko toczne

B’ 07ysko slizgowe

Czujnik potozenia ttoka

Seria D-MP

Pozwala na biezgco uzyskac¢ informacje
0 potozeniu ttoka sitownika.

Zakres pomiarowy do 200 mm.

—
—
. J
Czujniki potozenia ttoka
Czujnik potozenia ttoka EALS poloie.nie.a tloka.
B . z 2 kolorowymi diodami
72 l(Eek) LIED) (el (przewdd o dtugosci
B — o diugosci 3 m)

3m)
Typ

T | O°T d

3-przewodowy

=
g

- Precyzyjne tozysko kulkowe serii
MGPA. Odpowiednie do minimalizacji
przemieszczenia ptyty koncowe;j.

Precyzyjne
fozyskowanie toczne

Czujnik potozenia
ttoka z zarobionym
ztgczem (M8-3pinowe)
i przewodem o dtugosci
0,5m

——

e }

g\ olokironiceny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC
| 2-przewodowy
— elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC
‘ Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93SAPC
Kontrola predkosci
Podtgczenie przewodow jest mozliwe z 2 kierunkow.
Zawor dtawigco- Zawor dtawigco- Energooszczedrjy_ Energooszczedr]y_
2wrotny z przylaczem  zwrotny z przylaczem regulator predkosci regulator predkosci
wivkowvm wtykowym, ze z funkcjg redukcji z funkcjg szybkiego
staﬁ Ak dyow’ wskairriki:am cisnienia w ruchu napetiania i
Srednica toka Y powrotnym oprézniania sitownika
Rozmiar portu .
@ [mm] e m i
L i S b [|j_
.) : ~E! !
o - p
1 ﬂ :I ) w7 .) &
12 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
16 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
20 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
25 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
32 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
40 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
50 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
63 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
80 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
100 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
ZS\C | °



Wersje serii MG

Kompaktowy sitownik z prowadnicg z amortyzacja
pneumatyczng. Seria MGPA

@16, @ 20, D 25, @ 32, @ 40, D 50, G 63, @ 80, @ 100

- Kompaktowa i lekka konstrukcja,

- Skok do 400 mm,

- Lozysko slizgowe, tozysko kulkowe lub precyzyjne tozysko kulkowe,

- Doktadno$¢ zabezpieczenia przed obrotem: 0,01,

- Zmniejszone przemieszczenie ptyty koncowej: 0,05 mm (MGPA12-10, gdy ciezar
tadunku wynosi 1,7 kg).

Kompaktowy sitownik z prowadnicami z ryglem na koncu
silownika. Seria MGP-H/R

@ 20, D 25,0 32, 340, D 50, @ 63, J 80, D 100

- Lozysko Slizgowe, tozysko kulkowe lub precyzyjne tozysko kulkowe,
- Zapobieganie opadaniu: Trzymanie pozycji na koncu sitownika.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami odpornymi na
dziatanie wody. MGPMLIR/V-Z
Seria

©20,02,50 32,040,050, D63, d80,J 100

- Lozysko Slizgowe,
- Idealny do pracy w Srodowisku obrabiarek narazonych na dziatanie chtodziw.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami — typ szeroki.
Seria MGPW

@20, J 25,032,040, d 50, 363

- Lozysko slizgowe, tozysko kulkowe lub precyzyjne tozysko kulkowe,
- Przeznaczony do pracy z duzymi detalami.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami do pomieszczen
czystych (Clean). Seria 12/13-MGP Z

@12, 316, @ 20, B 25, B 32, @ 40, @ 50, D 63

- Lozyskowanie toczne,

- Odpowiedni do aplikacji w pomieszczeniach o wysokiej klasie czystosci:
Idealny do stosowania w przenosnikach elementéw poétprzewodnikowych (LSI),
ciektokrystalicznych (LCD), w przemysle spozywczym, farmaceutycznym
i elektronicznym.

6 Wymiary i inne szczegodty znajdujg si¢ w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP
Sitowniki SMC z prowadnicami

Kompaktowy sitownik z prowadnicami z blokada.
Seria MLGP

@ 20,0 25,3 32,040, D 50, D63, D 80, J 100

- Zapobiega opadaniu przy odcieciu lub zaniku sprezonego powietrza,

- Pozwala zatrzymac sitownik w dowolnej pozyciji,

- Mozliwos¢ wyboru hamulca jednostronnego, np. blokada wsuwu lub wysuwu,

- Idealny do zastosowan przy zaciskaniu lub podnoszeniu oraz do utrzymywania
w pozycji zaci$nietej.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami do pracy w ciezkich
warunkach. Seria MGPS

@ 50, & 80

- Wytrzymata prowadnica dla zwigkszenia odpornosci na obcigzenia,
- Prety prowadnicy o duzej $rednicy,

- Lozysko slizgowe,

- Wytrzymato$¢ na obcigzenia boczne: wzrost o 10%,

- Wytrzymatos¢ na obcigzenia mimosrodowe: wzrost o 25%,

- Wytrzymato$¢ na obcigzenia udarowe: wzrost 0 140%.

Miniaturowy sitownik z prowadnicg. Seria MGJ
6,310

- Lozysko Slizgowe

- Doktadnos¢ zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska: 0,1°,

- Montaz jest mozliwy z dwoch kierunkéw,

- Mozliwo$¢ montazu dwéch czujnikdw potozenia, nawet dla skoku 5 mm,

- Wewnetrzne kanaty pozwalajg doprowadza¢ powietrze z jednego kierunku.

Sitownik z prowadnicami w wykonaniu higienicznym.
Seria HYG

@20, 25,3 32,40, J 50, D63

- Czysta konstrukcja bez zewnetrznych rowkow.

- Wodoodporne uszczelnienia NBR lub FKM zapewniajgce dtugg zywotnosé
w strefach zagrozonych rozbryzgiem,

- Lozysko slizgowe,

- Dostepna jest szyna montazowa i czujnik potozenia ttoka w IP67,

- Dostepna jest wersja ze smarem o dopuszczeniu do przemystu spozywczego
(z certyfikatem NSF HI),

- Idealny do zastosowan w przemysle spozywczym.

O
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Symbol zamoéwieniowy

Odkryj wszystkie opcje MGP:
mgp.smc.eu

®
Typ z amortyzacja
pneumatyczng MGP 4
Typ podstawowy MGP - Z -
Seria Clean -MGP L -0l Z
© @00 e 6 @ (® Skoki standardowe
@ Specyfikacje pomieszczen czystych Srednica
I ttoka @ Skok standardowy [mm]
12  Typ z przytgczem nadci$nienia [mm]
13 Typ z przytaczem podcisnienia 16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
Od 20 do

63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

@ Rodzaj fozyska 80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

4 tozyskowanie slizgowe @ Wykonywane na zaméwienie
L tozysk ie t
A P o.zysloyvarllle oc.znte -XAO] Zmiana ksztattu koncowki preta prowadnicy
recyzyine fozyskowante foczne -XB6 Sitownik odporny na wysoka temperature (od -10 do 150°C)?
® Srednica tloka -XB10 Skok posredni (z korpusem dopasowanym do skoku)?
- . . . - P
12 12 mm XB13 Sitownik o matej predkosci (od 5 fi.o Sg)mm/s)
16 16 mm -XB22 .Amortyzator typu soft serii RJ -
20 20 mm -XC4 Ze zgarniaczem do pracy w t.rudnych wir)unkach
25 25 mm -XC6 Wykonany ze stali nierdzewnej
32 32 mm -XC8 Sitownik o regulowanym skoku po stronie wysuwu ?
40 40 mm -XC9 Sitownik o regulowanym skoku po stronie wsuwu
50 50 mm -XC19 Skok posredni (z dystanserem wypetniajgcym cylinder)®
- )
63 63 mm XC22 . FIuor?gumowe uszcze'lnlenle . -
80 80 mm -XC35 Ze zgarniaczami, np. do odpryskc:\:vz)spawalnlczych
100 100 mm -XC69 - Z amortyzatorem .
XC79 Otwory montazowe, otwory przelotowe, otwory pod pin
ustalajgcy przerobione maszynowo
@ Rodzaj gwintu portéw -XC82 Typ montazu dolnego?
zasilania -XC85 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujacy
M5 x 0,8 ; .
— -XC88 smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiat
Re pretow: stal nierdzewna 304)?
TN NPT Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujacy
TF G -XC89W smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiat
pretow: stal C45)2
XC91 Zgarniacz odporny na odpryski, z zastosowanym smarem do
(® Skoki standardowe spawalnictwa (materiat pretow: stal C45)?
Srednica -XC92 Sitownik odporny na pyt"?
ttoka @ Skok standardowy [mm] -X144 Symetryczne potozenie przytaczy ?
[mm] -X471 Powiekszona szczelina miedzy ptytg a korpusem?
G 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250 -X867 Z przytgczami z boku (ze zmieniong lokalizacjg korkow)
20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, . . .
20, 25 350. 400 1) Ksztatt jest taki sam jak aktualny produkt.
0d 32 do 2) Dostepne tylko dla typu podstawowego.
100 25,50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400 3) Dostepne tylko dla typu z amortyzacjg pneumatyczng.
Specyfikacja
Srednica tloka @ [mm] 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
Dziatanie Dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. cis$nienie robocze 1,0 MPa
) L Wykonanie podstawowe 0,12 MPa 0,1 MPa
Min. ci$nienie Wk . t .
robocze ykonanie z amortyzacja ;5 \1p, 012 MPa
pneumatyczng
Temperatura otoczenia i czynnika roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Predkosc¢ tloka " od 50 do 500 mm/s od 50 do 400 mm/s
Wykonanie podstawowe Pierscien elastyczny na obu koncach
Amortyzacja i j
yzadl Wykonanie z amortyzacja Amortyzacja pneumatyczna na obu koncach (bez amortyzacji elastycznej)
pneumatyczng
Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja diugosci skoku 15 mm

1) Maksymalna predkos¢ bez obciazenia. W zaleznosci od warunkéw pracy, predkosc¢ ttoka moze nie zosta¢ osiagnieta.
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Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP
Sitowniki SMC z prowadnicami

K kt
ompaktowy LGP M/[BZ[1-[50) Z -

z prowadnicami O 0 6 o ®
z blokada
(@ Rodzaj tozyska @ Skoki standardowe
M tozyskowanie $lizgowe Srednica
L tozyskowanie toczne ttoka @ Skok standardowy [mm]
[mm]
20,25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
@ Srednica tioka 2 gg do 55 50,75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
20 20 mm 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
25 25 mm
32 32 mm . )
40 40 mm (® Kierunek blokowania
50 50 mm F Blokada wysuniecia
63 63 mm B Blokada wsuniecia
80 80 mm
100 100 mm

(® Rodzaj gwintu portéw zasilania

— Rc
TN NPT
TF G

Specyfikacja sitownika.

Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Dziatanie Dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. ci$nienie robocze 1,0 MPa
Min. cisnienie robocze 0,2 MPa"

Temperatura otoczenia i czynnika od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

roboczego

Predkos¢ ttoka " od 50 do 400 mm/s

Amortyzacja Pierscien elastyczny na obu koncach

Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)

Tolerancja dtugosci skoku 1> mm

Rozmiar przylacza (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8

1) Gdy powietrze odblokowujace i powietrze robocze sitownika nie sg wspolne, minimalne cisnienie robocze wynosi 0,15 MPa (minimalne ci$nienie robocze dla
samego sitownika wynosi 0,15 MPa).

Specyfikacja blokady

Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Obstuga blokady Naped sprezynowy (Blokada po odpowietrzeniu portu pilota)
Cisnienie odblokowania 0,2 MPa lub wigcej
Cisnienie rozpoczecia blokowania 0,05 MPa lub mniej
Kierunek blokowania Jednokierunkowa (blokada wysunigcia, blokada wsuniecia)
Maksymalne cisnienie robocze 1,0 MPa
Rozmiar przytacza pilota (Rc, NPT, G) M5 x 0,8 1/4 1/4

Sita trzymania (maks. obcigzenie

statyczne) [N]" 157 245 402 629 982 1559 2513 3927

1) Sita trzymania (maksymalne obcigzenie statyczne) przedstawia maksymalng zdolno$¢ utrzymania i nie przedstawia zdolnosci do zatrzymania sitownika w
ruchu.

O
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Sitownik o podwdjnej sile .
Seria MGZ

OlAD)

Podwajaj nacisk

Korzysci

» Uzywaj go pewnie przy podnoszeniu
i prasowaniu — Konstrukcja ,ttok
w ttoku” z mechanizmem zabezpieczenia
przed obrotem tloczyska (doktadnosc¢
zabezpieczenia przed obrotem £0.3°)

P Oszczedzaj miejsce w swojej maszynie —
ok. 30% mniejsza catkowita dlugos$¢
w porownaniu do standardowych sitownikéw
w uktadzie tandemowym

» Dostosuj sitownik do wymagan w zakresie
zastosowan — Dostepne sg dtugie skoki
i wersja z ryglem w koncowej pozycji

Gtowne wilasciwosci

» Wysoka odpornos¢ na obcigzenia
Zintegrowane tozysko slizgowe.

P Kompaktowosé

4

P Dostepny jest sitownik o podwdjnej sile bez
zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska
Seria MGZR.

Dostepna wersja z diugim skokiem do 1000 mm
Wersja o standardowym skoku magazynowana

w Europejskim Magazynie Centralnym.
Dostepna wersja z zabezpieczeniem Pel gazy y

przed obrotem _

10 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu
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Sitownik o podwdjnej sile — Seria MGZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Czujniki potozenia ttoka

Czujniki potozenia ttoka mogg by¢é montowane w rowkach z 4 stron.

Czujnik potozenia tloka
z diodg LED (przewod

o dtugosci 3 m)

Czujnik potozenia tloka z
zarobionym ztgczem (M8-
3pinowe) i przewodem o

Czujnik potozenia tloka
z 2 kolorowymi diodami
(przewod o dtugosci 3 m)

Adapter
montazowy

Srednica tloka
& [mm]

20, 25, 32

40, 50, 63, 83

Typ

3-przewodowy

elektroniczny, PNP D-M9PL
2'Przewc?dowy —
elektroniczny
Czujnik kontaktronowy D-A93L
3-przewodowy
elektroniczny, PNP D-M9PL
2'Przewc?dowy —
elektroniczny
Czujnik kontaktronowy D-A93L

Kontrola predkosci

Srednica ttoka

Zawor dtawigco-zwrotny
z przytaczem wtykowym,
standardowy

Rozmiar portu

& [mm i
[mm] .) 1
= oy
: 20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A
= 25 1/8 AS2201F-01-06SA
_ad 32 1/8 AS2201F-01-06SA
40 1/4 AS2201F-02-08SA
50 1/4 AS2201F-02-08SA
63 1/4 AS2201F-02-08SA
80 3/8 AS3201F-03-10SA
| /f.’ Opcje montazu
& 7 tapa Kotnierz
/'/'
Srednica ttoka
& [mm]
20 MGZ-L02 MGZ-F02
25 MGZ-L25 MGZ-F25
32 MGZ-L03 MGZ-F03
40 MGZ-L04 MGZ-F04
50 MGZ-L05 MGZ-F05
63 MGZ-L06 MGZ-F06
80 MGZ-L08 MGZ-F08

1) Tylko do serii MGZR
Akcesoria ttoczyska

Srednica tloka
@ [mm]

20
25
32
40
50
63
80

Koncoéwka kompensacyjna "

JB40-8-125
JB40-8-125
JB63-10-150
JB80-16-200
JB100-20-250
JB100-20-250
JB140-22-250

1) Tylko do serii MGZR

L =1

D-M9PWL

D-M9BWL
D-A93L, D-A90L

D-MOPWL
D-M9BWL

D-A93L, D-A90L

Zawor dtawigco-zwrotny
z przytgczem wtykowym,
ze wskaznikiem

wre
¥

ﬂ,,r

AS1201FS-M5-06A
AS2201FS-01-06S
AS2201FS-01-06S
AS2201FS-02-08S
AS2201FS-02-08S
AS2201FS-02-08S
AS3201FS-03-10S

Ucho podwdjne "

MGZ-D02
MGZ-D25
MGZ-D03
MGZ-D04
MGZ-D05
MGZ-D06
MGZ-D08

dtugosci 0,5 m

#

o

D-M9PSAPC

D-M9BSAPC
D-A93SAPC
D-M9PSAPC

D-M9BSAPC

D-A93SAPC

Podwojny zawor
dtawigco-zwrotny

e
@

ASD230F-M5-06
ASD330F-01-06S
ASD530F-02-08S
ASD530F-02-08S
ASD530F-02-08S
ASD530F-03-10S

Wspornik ucha
podwdjnego "

MB-B03
MB-B03
MB-B05
MB-B05
MB-B08
MB-B08
MB-B12

Lz
//

BMY3-016

BMY3-016

BMY3-016
BMP1-032,
BMG2-012
BMP1-032,
BMG2-012
BMP1-032,
BMG2-012

O
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Symbol zamoéwieniowy

Podstawowe
Rygiel w pozycji koncowej
Bez zabezpieczenia MGZ R
O,

Odkryj wszystkie opcje MGZ:
mgz.smc.eu

N
o
o

o [BHEHS]
®NNN
-_—
o
S
Py,

@_\
o
o

przed obrotem tloczyska

&

(D Rodzaje montazu @ Zgarniacz
— Wykonanie podstawowe — Bez zgarniacza
L Z tapg transaksjalng Z Ze zgarniaczem
F Z kotnierzem przednim
G Z kotnierzem tylnym ®) Skoki standardowe
D Z uchem podwojnym Sreliien
1) Tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska. ttoka @ Skok standardowy [mm] Dtugi skok [mm]
2[:::]5 350, 400, 450, 500, 600,
@ Srednica tloka — 75, 100, 125, 150, 175, 700, 800
20 20 mm 50’ 63, 200, 250, 300 350, 400, 450, 500, 600,
25 25 mm éo ’ 700, 800, 900,1000
32 32 mm Dostgpne sg rowniez skoki posrednie i skoki krotsze niz 75 mm.
40 40 mm "
50 50 mm "
63 63 mm "
80 80 mm

1) Dostepny rygiel w potozeniu koncowym.

(® Rodzaj gwintu portéw zasilania

M5 x 0,8 @20
Re @25,@32,
TN NPT @40, 9 50,
TF G @63, D80
Specyfikacja
Podstawowy i bez zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska
Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80
Dziatanie Dwustronnego dziatania / jednottoczyskowy
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. cisnienie robocze 1,0 MPa

Standardowy skok: 0,08 MPa

Min. cisnienie robocze .
Dtugi skok: 0,12 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika Bez czujnika potozenia tloka: od -10 do 70 °C (bez zamarzania)
roboczego Z czujnikiem potozenia tloka: od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Smarowanie Bez smarowania

. Wysuw od 50 do 700 mm/s
Predkos¢ ttoka 3

Powrét od 50 do 350 mm/s od 50 do 450 mm/s

Tolerancja dtugosci skoku Do 250*}° , od 251 do 1000 *}*
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja srub JIS klasa 2

Wykonanie podstawowe, z tapa, z kotnierzem przednim, z kotnierzem

MontaZ tylnym, z uchem podwéjnym "

1) Montaz z uchem podwaojnym tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska.

12 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Sitownik o podwdjnej sile — Seria MGZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Z ryglem w koncowej pozycji ttoka

Srednica ttoka @ [mm]
Dziatanie
Czynnik roboczy
Wytrzymatos¢ cisnienia
Maks. cisnienie robocze
Min. ci$nienie robocze

Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego

Smarowanie

L Wysuw
Predkos¢ ttoka ;
Powrét
Tolerancja diugosci skoku
Amortyzacja

Tolerancja srub

Montaz

32 50 63
Dwustronnego dziatania / jednottoczyskowy
Sprezone powietrze
1,5 MPa
1,0 MPa
0,2 MPa™"

Bez czujnika potozenia tloka: od -10 do 70 °C
(bez zamarzania)

Z czujnikiem potozenia ttoka: od -10 do 60 °C
(bez zamarzania)

Bez smarowania
od 50 do 700 mm/s
od 50 do 450 mm/s
Do 250*%°, od 251 do 1000 *§*
Amortyzacja elastyczna
JIS klasa 2

Wykonanie podstawowe, z tapa, z kotnierzem
przednim, z kotnierzem tylnym

1) 0,08 MPa (lub 0,12 MPa przy dtugich skokach) z wyjgtkiem strony ryglowane;j.

Teoretyczna sita na ttoczysku

Srednica  Srednica Kierunek
Model ttoka @ ttoczyska . .
dziatania
[mm] [mm]
20x2 Wi
mezzo  20X% 10 ysuw
20 Powrot
25x 30 Wysuw
MGZz25 12 |
25 Powrot
2 W
mezs2  °X3 16 ysuw
32 Powrot
MGZ40 45 x 40 20 Wysuw
40 Powrot
Wi
mezso >0 25 ysuw
50 Powrot
68 x 63 Wysuw
MGZ63 32
63 Powrot
7 W
mezso o X8 40 ==
80 Powrot
Masa

Powierzchnia

ttoka [mm?] 0,2 0,3 0,4
726 145 218 290
236 47 71 94
1085 217 326 434
378 76 113 151
1621 324 486 648
603 121 181 241
2533 507 760 1013
942 188 283 377
3848 770 1154 1539
1473 295 442 589
5945 1189 1784 2378
2313 463 694 925
9715 1943 2915 3886
3770 754 1131 1508

Cisnienie robocze [MPa]

0,5

363
118
543
189
811
302
1267
471
1924
737
2973
1157
4858
1885

0,6

436
141
651
227
973
362
1520
565
2309
884
3567
1388
5829
2262

Wykonanie podstawowe i wykonanie z ryglem w koicowym potozeniu tloka

Srednica ttoka @ [mm]

Masa podstawowa

Masa na kazde 50 mm skoku

20 25
Wykonanie podstawowe 0,47 0,69
Z tapami 0,63 0,86
Z kotnierzem 0,58 0,83
Wszystkie uchwyty montazowe 0,18 0,21

1) Warto$¢ w ( ) dla typu z ryglem w koficowym potozeniu ttoka.

Bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska
Srednica ttoka @ [mm]

Masa podstawowa

Masa na kazde 50 mm skoku

20 25
Wykonanie podstawowe 0,48 0,70
Z tapami 0,63 0,86
Z kotnierzem 0,59 0,83
Z uchem podwaojnym 0,58 0,83
Wszystkie uchwyty montazowe 0,19 0,22

32
1,04
1,34
1,32
0,28

32
1,09
1,34
1,32
1,32
0,29

40
1,90 (2,80
2,39 (3,29
2,34 (3,24
0,39 (0,41

—~ e~~~

)
)
)
)

40
1,91
2,39
2,34
2,19
0,39

0,7 0,8 0,9
508 581 653
165 189 212
760 868 977
265 302 340
1135 1297 1459
422 482 543
1773 2026 2280
659 754 848
2694 3078 3463
1031 1178 1326
4162 4756 5351
1619 1850 2082
6801 7772 8744
2639 3016 3393
50 63
3,03 (4,08) 4,83 (6,13)
3,92 (4,97) 6,08 (7,39)
3,79 (4,84) 5,83 (7,13)
0,59 (0,61) 0,78 (0,80)
50 63
3,03 4,83
3,92 6,08
3,79 5,83
3,47 5,62
0,59 0,78

O
3

[N]

1,0

726
236
1085
378
1621
603
2533
942
3848
1473
5945
2313
9715
3770

kgl
80
8,63
10,61
9,92
1,17

[kd]
80
8,85
10,61
9,92
10,66
1,21
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Pneumatyczny stolik przesuwny

Seria MXQ-Z

(] [m]

Wyposazony szereq funkei,
po prostu najlepszy

Korzysci

P Rozszerz zastosowanie dzieki
najbardziej kompaktowemu,
najlzejszemu i najbardziej
precyzyjnemu stotowi przesuwnemu
— Tylko 20 mm wysokosci i waga 130 g

» Dostosuj MXQ do swoich
indywidualnych potrzeb - 4 typy
korpusow, 4 typy regulatoréw skoku,
regulator scentralizowany, mechanizm
zderzaka, blokada koncowa, przytgcza

osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym

podwojny skok i specjalne specyfikacje
srodowiskowe.

» Unikaj niepozadanych momentoéw,
oscylacji i wibracji — Konstrukcja
z podwojnym ttoczyskiem i konstrukcja
z niskim srodkiem ciezkosSci.

Gléwne wiasciwosci

» Poprawiona dopuszczalna energia kinetyczna
Zredukowana masa czesci ruchomych.

Dostepne zespoty nastawy skoku
Zespot nastawy skoku umieszczony jest centralnie,

co redukuje luz na koncach skoku.
i 1] =

o
L]
s

Odchylenie

L
© 0

Zespot nastawy skoku

Niska sita nacisku w przypadku
typu o duzej sztywnosci
Uzyskaj wigkszy udzwig na
mniejszej przestrzeni.

Lepsza widocznos¢
czujnika potozenia ttoka

Typ z podwéjnym przytagczem

Porty przytgczeniowe i rowek montazowy
czujnika potozenia ttoka sg umieszczone po obu
stronach w celu zwiekszenia liczby przewodow

i okablowania (dostepne jest réwniez
jednostronne przytgcze).

14 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

P Zespoly nastawy skoku

- Zderzak metalowy z wktadka
amortyzujaca
Wysoka precyzja dzieki
zintegrowanej konstrukcji
metalowego zderzaka z
elastyczng wktadkg amortyzujaca:

Powtarzalno$¢ pozycjonowania
+0,05 lub lepsza.

Poprawiony czas cyklu.
Predkos¢ robocza 300 mm/s.

- Zderzak elastyczny

Uderzenie stabsze o0 1/2 w

poréwnaniu z modelami bez
zespotu nastawy skoku.

Dostepne sg przytgcza osiowe
Przytgcza centralne w kierunku osi napedu w celu
zachowania wolnej przestrzeni wokot korpusu.

Czujniki potozenia ttoka
Czujniki potozenia ttoka do rowka okrggtego mogg by¢ montowane bezposrednio na 3
powierzchniach bez akcesoridw.

Czujnik potozenia ttoka
z diodg LED (przewdd
o dtugosci 3 m)

Czujnik potozenia
ttoka z 2 kolorowymi
diodami (przewod o

dtugosci 3 m)

- Amortyzator uderzen

Typ miekki/RJ.

Nadaje sie do operacji, ktére wymagajg
tagodnego zatrzymania, jak np.
przenoszenie lekkiego detalu lub
przenoszenie z matg predkoscia.

- Zderzak metalowy

Nadaje sie do pozycjonowania.

Czujniki potozenia
z prostopadtym
doprowadzeniem
przewodu (dtugosc

3 m)
Typ
_ ._ﬁ,...-—' - o =7 l [
== o =
3-przewodowy
elektroniczny, D-M9PL D-M9PWL D-M9PWVL
PNP
2-przewodowy D-M9BL D-M9BWL D-M9BWVL
elektroniczny
Cazujnik D-A93L D-A93L D-A93VL
kontaktronowy
Kontrola predkosci
Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawor
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardowy przytgczem wtykowym

Srednica tloka | Wielko$é portu

@ [mm]

12
16
20
25

zasilania

M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8

L

AS1201F-M5-04A
AS1201F-M5-04A
AS1201F-M5-06A
AS1201F-M5-06A

AS1201F-M5-06A
AS1201F-M5-06A

)

-

JAS-LEA04-M5
JAS-LEA04-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5

Czujnik potozenia tloka
z zarobionym ztgczem
(M8-3pinowe) i
przewodem o dtugosci
0,5m

—

e

D-M9PSAPC

D-M9BSAPC

D-A93SAPC

N
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Symbol zamoéwieniowy
MXQLIA, MXQLIC, MXQL]
MXQ[12] [A]- -]
® ®

O 6 o

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z;
mxg-z.smc.eu

(@ Opcja korpusu

©) Wersja z Wersja z przytgczami bocznymi
Srednica obustronnym Wersja Wersja Wersja
Wersja symetryczna ! ) Skok standardowy [mm
ttoka przytgczem standardowa la symetry standardowa symetryczna y [mm]
A C CL — L
6 Port zas':zczk mom:;l;\wz;isilama Port Port Port  Rowek montazowy Rowek montazowy Port 10’ 20’ 30’ 40’ 50
h R« 3 z R k taz ilani czujnika czujnika ilani
8 czujnika zasilania oweczrl:}gmaazowy oweczmgir:(:zowy zasilania e - - R 10, 20, 30, 40, 50, 75

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

16 Port zasilania P(?rlzasi\ania 10’ 20‘ 30‘ 40‘ 50’ 75’ 100‘ 125
Roweé(zrl:!m(l:zowy

20 J 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 1502

1) Brak opcji, poniewaz model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montazu czujnikéw potozenia po obu stronach.
2) Zakres predkosci roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

(® Opcje (® Wykonania specjalne
Symbol Opcja Symbol Specyfikacja
— Brak opcji X7 Smar PTFE
1 Ze zderzakiem X9 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
2 Z ryglem koncowej pozycji X11 Dtuga $ruba regulacyjna (10 mm diuzszy zakres regulacji)
3 Przewody osiowe X12 Dtuga $ruba regulacyjna (20 mm diuzszy zakres regulacji)
4 Ze zd'erzak?em, zryglem X28  Dtuga nakretka regulacyjna i $ruba
w koncowej_ pozycyl - X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujnikéw potozenia
Ze zderzakiem, przewodami o
5 osiowymi X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
6 Zestaw nastawy scentralizowany X42  Prowadnica antykorozyjna
7 Zestaw nastawy scentralizowany X45  Uszczelnienie EPDM
(symetryczny) X580  Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)
Zderzak, zestaw nastawy
8 scentralizowany X2128 Specyfikacja odpornosci na wysokg temperature (-10 do 100°C)
9 Zderzak, zestaw nastawy X2192  Specyfikacja podwdjnego skoku”
scentralizowany (symetryczny) x2202 Regulator koricowy skoku wysuniecia zamocowany od strony
osiowej

X2100 Plyta koncowa kompatybilna z aktualng serig MXQ?
X2200 Boczny zestaw nastawy skoku?
X2201 Potgczenie amortyzatora uderzen i zderzaka metalowego 2

1) Tylko do MXQIIA.
2) Tylko do MXQLL.
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Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

@ Opcje zespotu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Pozycja montazowa

nastawy "8 — 1 2
Symbol Typ nastawy skoku ¥ o z z
. . ryglem
i km:vf:l)ku oL EEED dodatkowej ~ kompensacjg ~ koricowej
wys! powrof opci 23 pozycii
4 Bez nastawy skoku O O O
ZA ([ J [ J O X X
ZB Zderzak z wktadkg amortyzujgcg [ J O X O
ZC [ J O X X
ZD ([ J [ J O X X
ZE Zderzak elastyczny [ J O
ZF [ J O X X
ZG o [ J O X
Amortyzator uderzen o tagodnym
= ttumieniu L4 O X
zJ) [ J O X
ZK (] [ J O X X
ZL Zderzak metalowy [ ] O O
ZM [ J O X X
ZN Bez nastawy skoku O (o)
ZP Zderzak elastyczny [ J O X
Wykonanie Agwony;ator
[T uderzen o
ZQ 0 mniejszej [ ] O X X
diugosci fagodnym
catkowitej ¥ gzmlen'iu .
lerzak z wktadka
ZE amortyzujaca g o . x
ZT Zderzak metalowy [ ] O
ZBF o Zderzakelastyczny @ [ O
|5
Zderzak g Amortyzator
ZBJ zwkiadka ;dirjsnr: [ J [ J O X X
amortyzujaca | 2 ﬂugmien)i/u
[e]
ZBM .g D Zderzak metalowy ([ J [ ] O X X
5 % Zderzak z wkiadk
2 1] q
— g £ amortyzujaca ® ° O % x
o
o Zdersak ;4 Amortyzator
erzal -
o X< uderzeno
ZEJ D elastyczny % fagodnym o [ ] @] X X
§ % tlumieniu
ZEM § L Zderzak metalowy o [ J O X X
< >
Zderzak z wktadka
ZHC 2 Amortyzator & ) () [ ) O X X
2 uderzen LK amortyzujaca
ZHF 5 olagodnym Zderzak elastyczny @ (] O X
ZHM & tumieniu Zderzak metalowy (] [ O
=}
=] Zderzak z wktadka
Q
=8 14 amortyzujaca ® g o X %
ZLF Zdersak Zderzak elastyczny o [ ] O X X
metalowy Aénony'zator
uderzen o
zZLJ tagodnym [ J [ J O X X
tlumieniu

1) @: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane
Brak symbolu pozycji montazu zespotu nastawy skoku: zespét nastawy skoku
moze zosta¢ zamontowany pozniej.

2) W przypadku mechanizmu kompensacji, skok kompensacji bedzie krétszy przez
ograniczenie ustawione na zespole nastawy skoku po stronie wysuwu.

3) W przypadku koniecznos$ci zamontowania zespotu nastawy skoku na powrocie z

mechanizmem kompensacyjnym, nalezy zastosowa¢ kompensator i zestaw
nastawy scentralizowany wyposazony w zespét nastawy na powrocie
zamontowany na tylnej czesci korpusu. Opcje rygla pozycji koncowej czy
przewodow osiowych nie mogg byc¢ taczone ze scentralizowanymi zespotami
nastawy skoku.

Kombinacja opcji dodatkowych

3

Przewody
osiowe®

o O (ONONONCHONOHONCHONOHONCHONONE)

o O OO0 O O

(@)

4

Z kompensacja,
zryglemw
koricowej
pozycj)

©)

X X X X X O X X X X

X

5

Z kompensacja
26)

X X X X x Ox x x x O

6 7 8 9
oy D o,
nastawy skoku e ORI squu scentralizowany

X X X X
©) ©) X X
X X X X
O O O O
©) ©) O O
X X X X
@) @) O O
O O X X
X X X X
O O O O
@) ©) O O
X X X X
O O O O
X X X X
X X X X
X X X X
X X X X
X X X
@) @)

©) ©) X X
O O X X
@) ©) O O
@) ©) O O
©) ©) O O
@) ©) X X
©) ©) X X
@) ©) X X
@) ©) O @)
@) ©) O O
@) ©) O O

4) Otwory montazowe zespotu nastawy skoku po stronie wysuwu zostaty usuniete
w celu zmniejszenia catkowitej dtugosci stolika.
5) Mozna zastosowac¢ wykonanie o krétszej dlugosci catkowitej stolika, ale nie ma

mozliwosci pézniejszego montazu zespotu nastawy skoku po stronie powrotu.

6) W przypadku wykonania z osiowymi portami zasilania wyklucza sie uzycie

obustronnych portéw zasilania.

7) Tylko scentralizowany zespot nastawy skoku jest symetryczny.

8) Szczegotowe informacje na temat potozenia montazowego zespotéw nastawy
skoku znajdujg sie na kolejnych stronach.

9) Metalowy zderzak z wktadkg elastyczng jest niedostgpny dla $rednicy ttoka 6 mm.

O
3
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Specyfikacja

Srednica tioka @ [mm] 6 8 12 16 20 25 1) Nalezy zwréci¢ uwage na minimalne cisnienie robocze
Rozmiar portu zasilania M5 x 0.8 zderzaka metalowego z wktadka amortyzujgca. Jesli
- - — ci$nienie robocze jest nizsze niz minimalne cisnienie
Czynnik roboczy Sprezone powietrze robocze, zmniejsza sie doktadno$é powtorzen.
Dziatanie Dwustronnego dziatania Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego z
Cisnienie robocze 0,15 do 0,7 MPa" (Blokada na koricu: od 0,35 do 0,7 MPa " wktadkg amortyzujgca: Cisnienie wymagane do

petnego $cisniecia wystajacej czesci zderzaka w celu

Wytrzymatos¢ cisnienia 1,05 MPa s e
T L zetkniecia sie z czescig metalowa.
ctza)r/r:‘r:ﬁlr(ztury otoczenia i od -10 do 60 °C Cisnienie robocze dla napedu o $rednicy 20 z

od 50 do 500 mm/s amortyzatorem uderzen wynosi od 0,15 do 0,6 MPa.

Zakres predkosci roboczej (Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujgca: od 50 do 300 mm/s)
(Srednia predko$é robocza) (Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skokdw na stronie 20: od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja Wewnetrzny pierscien elastyczny

(Bez nastawy skoku)

Amortyzacja Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca, zderzak elastyczny,
(Z nastawa skoku) amortyzator uderzen, zderzak metalowy
Smarowanie Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia, kontaktronowy czujnik potozenia
(2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem
(2-przewodowy, 3-przewodowy)
Tolerancja diugosci skoku od +2 do 0 mm

Czujnik potozenia

Sita teoretyczna

Podwdjne ttoczysko zapewnia wydajnos¢ dwa razy wiekszg niz w przypadku sitownikow jednottoczyskowych.

Srednica  Srednica : ) : Cisnienie robocze [MPa]
el 2| eyl S:a:;]ann?; Pt?llf r[zrr?:mgia 02 03 04 05 06 07
[mm] [mm] ’ ! ? ’ ’ ?
6 3 Wysuw 57 1 17 23 29 34 40
Powroét 42 8 13 17 21 25 29
8 4 Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powroét 75 15 23 30 38 45 53
12 6 Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrot 170 34 51 68 85 102 119
16 6 Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrot 346 69 104 138 173 207 242
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
20 8 Powrot 528 106 158 211 264 317 369
25 10 Wysuw 982 196 295 393 491 589 687
Powrot 825 165 247 330 412 495 577

1) Gdy do pozycjonowania uzywany jest zderzak metalowy z wktadka
amortyzujgca, teoretyczna wydajnos¢ moze sie rézni¢ w zaleznosci od
petnej sity Sciskania wktadki.

Z ryglem koncowej pozycji

Model MXQ6L] MXQ8[] MXQ12A  MXQ160 MXQ2000  MXQ250]
Zakres cisnienia
roboczego [MPa] 0d0,35do 0,7
Sita trzymajaca [N] 12 12 23 45 70 110

Z mechanizmem kompensacji
Model MXQ6L1 MXQ8L1 MXQ12A MXQ16[] MXQ20C1 MXQ25C]

Zakres predkosci roboczej [mm/s] od 50 do 500 (montaz poziomy od 50 do 300)
Skok kompensacji [mm] 5 10
Obciazenie Skok przy 0 [mm] 3 5 9 16 25 40
skoku
kompensacii [N] Maksymalny skok 6 8 15 24 38 59

18 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

Zespot nastawy skoku

Zderzak z wktadka amortyzujaca

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Absorpcja skoku [mm]

Min. cisnienie robocze zderzaka metalowego z

wkladka amortyzujaca " ? [MPa]

Odniesienie) Petna sita sciskania wkiadki [N]

Rozmiar sruby montazowej [mm]
1) Minimalne ci$nienie robocze wymagane do petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu zetkniecia sie z czescig metalowa.

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8
0,018

2
0,3
20

M6 x 0,75

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12
0,04
2,8

0,3

42
M8 x 1

MXQ16A

MXQ16C

MXQ16
0,08
3,6
0,2
65
M10 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20
0,12
4.4

0,2

97
M12 x 1

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
0,18
55

0,2

154
M14 x 1,5

W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wktadkg amortyzujgcg do pozycjonowania, nalezy stosowac go przy cisnieniu przekraczajgcym minimalne
ci$nienie robocze. W przypadku montazu pionowego nalezy uwzgledni¢ mase detalu.
2) Niedostepne dla napedu o $rednicy tloka @ 6

Zderzak elastyczny

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Amortyzator uderzen

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Absorpcja skoku [mm]
Predkos¢ kolizji [mm/s]

Maks. czestotliwos¢ pracy
[cykli/min]

Maksymalny dopuszczalny
nacisk [N]

Sita sprezyny (wysunietej) [N]
Sita sprezyny (Scisnietej) [N]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Zderzak metalowy

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,06
M6 x 0,75
MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,35
3
80
150
1,3
3,9
M6 x 0,75
MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,009
M6 x 0,75

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,12 0,2
M8 x 1 M10 x 1
MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,5 1,5
5 6
Od 50 do 500
80 70
245 422
2,8 54
49 8
M8 x 1 M10 x 1
MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,02 0,04
M8 x 1 M10 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

0,4
M12 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

3
7

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20
0,06
M12 x 1

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
0,6
M14 x 1,5

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
3,7
10

45

814

6,4
15
M14 x 1,5

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

0,09
M14 x 1,5

O
3
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Symbol zamoéwieniowy
MXQLIA, MXQLIC, MXQL]
MXQ[12][B]-[30][ZA]-[]
O ® ®

®

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z;
mxg-z.smc.eu

(@ Opcja korpusu

Sreg%ica Wersja Wersja
toka standardowa symetryczna Skok standardowy [mm]
B BL
6 b ) 10, 20, 30, 40, 502, 752
I el B Y
8 X / \ / 10, 20, 30, 40, 50, 752, 1002
12 @ @ 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
Port zasilania Port zasilania
16 R e azowy 10, 20, 30, 40, 50, 75, 1002, 1252, 1502
"
20 7 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 1252, 150 2

1) Brak opciji, poniewaz model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montazu czujnikéw potozenia po obu stronach.
2) Zakres predkosci roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

@ Opcje zespotu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych (® Wykonania specjalne
Pozycja mont?)iowa Symbol Specyfikacja
Symbol Typ nastawy skoku G :‘kgztamz T X7 Smar PTFE
wysuw powroty X9 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
z Bez nastawy skoku X1 Diuga $ruba regulacyjna (10 mm diuzszy zakres regulacji)
ZA [ ) [ ) X12 Dtuga $ruba regulacyjna (20 mm diuzszy zakres regulacji)
ZB Zderzak z wktadkg amortyzujacg [} X28 Diuga nakretka regulacyjna i $ruba
ZC (] X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujnikéw potozenia
ZD [ (] X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
ZE Zderzak elastyczny [ ] X42 Prowadnica antykorozyjna
ZF (] X45 Uszczelnienie EPDM
ZG [ ) [ ) X580  Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)
ZH Amortyzator uderzen o tagodnym ttumieniu [} X2128  Specyfikacja odpornosci na wysokg temperature (od -10 do 100 °C)
ZJ [ ] X2202 Regulacja skoku na koncu wysuwu zamontowana w osi
ZK [ J [ J
ZL Zderzak metalowy [ )
ZM [ J
ZN Bez nastawy skoku
ZP Wykonanie Zderzak elastyczny [ ]
iejszej Amortyzator uderzen o tagodnym
ZQ gllr.:;r::)lg.:sizej tlumieﬁiu o ®
7S catkowitej ? 2 Zderzak z widadka amortyzuijaca [ J
ZT g Zderzak metalowy [ ]
ZBF S Zderzak elastyczny [ ] [ ]
ZBJ .% ?:ﬁéadiql § ﬁlﬁ:iizjtor uderzen o fagodnym PY PY
» amortyzujgcy g
ZBM By g Zderzak metalowy (] (]
ZEC E .g Zderzak z wkiadkg amortyzujaca [ ) [ )
g -
ZEJ §7 igesgilzny % ﬁlmretziz:tor uderzen o fagodnym PY °
ZEM ~§ % Zderzak metalowy [ ) [ )
ZHC 2 Amortyzator % Zderzak z wktadkg amortyzujacg [ ] [ ]
ZHF % uderzen % Zderzak elastyczny [ ] ()
$ otagodnym 54
ZHM z tumieniu X Zderzak metalowy [ J [ J
ZLC _g Zderzak z wkladka amortyzujaca [ ) [ )
ZLF 5’ ?ﬁ;:vlfly Zderzak elastyczny [ ] [ ]
ZLJ Amortyzator uderzen o tagodnym PY PY

thumieniu

1) @: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane
Brak symbolu pozycji montazu zespotu nastawy skoku: zespot nastawy skoku
moze zosta¢ zamontowany poézniej.

2) Otwory montazowe zespotu nastawy skoku po stronie wysuwu zostaty usunigte
w celu zmniejszenia catkowitej dtugosci stolika.

3) Metalowy zderzak z wkfadka elastyczng jest niedostepny dla $rednicy ttoka 6 mm.

20 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

Specyfikacja

Srednica tloka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatury otoczenia
i czynnika

Zakres predkosci
roboczej

(Srednia predkosé
robocza)

Amortyzacja (bez
nastawy skoku)
Amortyzacja (z nastawa
skoku)

Smarowanie

Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci
skoku

6 8 12 16 20
M5 x 0,8
Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,15 do 0,7 MPa "
1,05 MPa

od -10 do 60 °C

od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy z wktadka amortyzujaca: od 50
do 300 mm/s)
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skokéw na stronie 24:
od 50 do 300 mm/s

Wewnetrzny pierscien elastyczny

Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca, zderzak
elastyczny, amortyzator uderzen, zderzak metalowy
Bez smarowania
Elektroniczny czujnik potozenia, kontaktronowy
czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym
wskazaniem (2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +2 do 0 mm

1) Nalezy zwréci¢ uwage na minimalne cisnienie robocze zderzaka

metalowego z wktadkg amortyzujgca. Jesli ci$nienie robocze jest nizsze niz

minimalne cisnienie robocze, zmniejsza sie doktadnos¢ powtorzen.
Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego z wktadkg

amortyzujgca: Cisnienie wymagane do petnego $cisniecia wystajacej czesci

zderzaka w celu zetkniecia sie z czes$cig metalowa.

Zespot nastawy skoku
Zderzak z wktadka amortyzujaca

Model MXQ8B
Maks. absorbowana energia [J] 0,018
Absorpcja skoku [mm] 2
Min. ci$nienie robc_)cze zderzaka metalowego z 03
wktadka amortyzujaca " ? [MPa] ’
QOdniesienie) Petna sita sciskania wktadki [N] 20
Rozmiar sruby montazowej [mm] M8 x 1

Sita teoretyczna

Podwdjne ttoczysko zapewnia wydajnos¢ dwa razy wiekszg niz w
przypadku sitownikéw jednottoczyskowych.

Srednica Srednica Ci$nienie robocze [MPal]

Kierunek Powierzchnia

Lihée) [ifersiel dziatania tloka[mm?} 0,2 0,3 04 05 06 0,7
[mm] [mm]

6 3 Wysuw 57 M 17 23 29 34 40
Powrét 42 8 13 17 21 25 29

8 4 Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrét 75 15 23 30 38 45 53

12 6 Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrét 170 34 51 68 85 102 119

16 6 Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrét 346 69 104 138 173 207 242

20 8 Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrét 528 106 158 211 264 317 369

1) Gdy do pozycjonowania uzywany jest zderzak metalowy z wkladka
amortyzujgca, teoretyczna wydajnos¢é moze sie rézni¢ w zaleznosci od
petnej sity $ciskania wktadki.

MXQ12B MXQ16B MXQ20B
0,04 0,08 0,12
2,8 3,6 4.4
0,3 0,2 0,2
42 65 97

M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

1) Minimalne ci$nienie robocze wymagane do petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu zetkniecia sie z cze$cig metalowa.
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wktadkg amortyzujgcg do pozycjonowania, nalezy stosowac go przy cisnieniu przekraczajgcym minimalne
cisnienie robocze. W przypadku montazu pionowego nalezy uwzgledni¢ mase detalu.

2) Niedostepne dla napedu o $rednicy ttoka & 6

Zderzak elastyczny

Model

Maks. absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6B MXQ8B
0,06 0,12
M6 x 0,75 M8 x 1

Amortyzator uderzen o tagodnym ttumieniu

Model

Maks. absorbowana energia [J]

Absorpcja skoku [mm]

Predkos¢ kolizji [mm/s]
Maks. czestotliwos¢ pracy

[cykli/min]

Maksymalny dopuszczalny
nacisk [N]

Sita sprezyny (wysunietej) [N]
Sita sprezyny (Scisnietej) [N]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Zderzak metalowy

Model

Maks. absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6B MXQ8B
0,35 0,5
3 5
Od 300 do 500
80 80
150 245
1,3 2,8
3,9 49
M6 x 0,75 M8 x 1
MXQ6A MXQ8A
MXQ6C MXQ8C
MXQ6 MXQ8
0,009
M6 x 0,75

MXQ12B MXQ16B MXQ20B
0,2 0,4 0,6
M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
MXQ12B MXQ16B MXQ20B
1,5 3 3,7
6 7 10
Od 50 do 500
70 45
422 814
54 6,4
8 15
M10 x 1 M14 x 1,5
MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A
MXQ12C MXQ16C MXQ20C MXQ25C
MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
0,02 0,04 0,06 0,09
M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

N
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Sitownik kompaktowy
z prowadnicg liniowa
Seria MXZ

B

wh

Nasza wyjgtkowa kombinacja

Korzysci

P Korzysci wynikajgce z wymiarow
kompaktowego sitownika i wysokiej
precyzji prowadzenia

P Zatrzymanie, pozycjonowanie lub
przenoszenie lekkich detali — idealne
do zastosowan, w ktorych wymagany jest
krotki i precyzyjny skok

» Zamontuj go bezposrednio — Poprzez
montaz czotowy.

Gtowne wilasciwosci

» MXZ wykorzystuje korpus naszego modelu JCQ,
kompaktowa wersje sitownika kompaktowego

Szerokos¢ Wysokos¢  Diugosc
(]
[mm] [mm] [mm]
12 23 44 37,4
16 26 45 40,9
20 30 49,5 494
25 33,5 54 57,4

» Prowadnica liniowa jest zintegrowana z sitownikiem
Prowadnica liniowa zapewnia doktadnos¢ i liniowos¢ podczas
przenoszenia detali. Jest ona w stanie wytrzymac obcigzenia
boczne.

» Podczas zamawiania produktu mozna wybrac lokalizacje
przytaczy zasilania

Szerokos¢ Dlugos¢
o -
—_—
« »
O
‘0
o
4
[}
[
g

Mozliwe sg dwa sposoby montazu bezposredniego
Montaz przez otwory przelotowe Montaz poprzez otwory gwintowane

22 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogolnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa — Seria MXZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

e 7
Kompaktowe czujniki potozenia (D-M9LJ)

moga by¢ montowane bezposrednio na 3
powierzchniach bez zadnych akcesoriow.

Lokalizacja przytacza gwintowanego jest

wybierana podczas zamawiania produktu
|\ J

Odmiany serii

Srednica Skok standardowy [mm] -
Seria tloka @ Wyposazenie
[mm] 5] 10 15 20 25 30 35 40 45 50 opcjonalne
12 — — _ _
16 — — _ _ Mozliwos¢ wyboru
MXZ lokalizacji przytacza
20 zasilania
25

Czujniki potozenia tloka

Czujnik potozenia

Czujnik potozenia z 2 prostopadiym Czujnik potozenia ttoka Miniaturowy czujnik
przewodem o dtugosci p paaty z 2 kolorowymi diodami potozenia (przewdd o
doprowadzeniem . - o
3m przewodu (dugosé 3 m) (przewdd o dtugosci 3 m) dtugosci 3 m)
Typ
. l l oo = e
P 5 = . 7 o
3-przewodowy D-F8PL D-MIPWVL D-MONWL D-M9PL-5

elektroniczny, PNP

2-przewqdowy D-FSBL D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5
elektroniczny

Kontrola predkosci

Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawor
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardow przytaczem wtykowym
Srednica tloka | Wielko$é portu 4 9 Yoy
@ [mm] zasilania Lt [,
‘o <0

12 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
16 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
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Symbol zaméwieniowy

Mxz [32][]-[50][]

O 6

@ Srednica tloka

12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

(@ Lokalizacja przytacza zasilania
Przod

Przylacze zasilania

Specyfikacja

Srednica ttoka @ [mm]
Przylacze zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego
Predkos¢ ttoka (Srednia predkos¢)
Amortyzacja
Smarowanie

Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci skoku

(® Skok / minimalny skok dla montazu czujnikéw potozenia

Srednica
ttoka

12
16
20
25

@ Opcja

00 0 v

Odkryj wszystkie opcje MXZ:
mxz.smc.eu

Skok standardowy [mm]

— Bez sruby montazowej
L Ze $rubg montazowg

1) 2 $ruby montazowe sg dostarczane razem z produktem (ale nie zmontowane).

12 16 20
M3 x 0,5
Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,1 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od 5do 60 °C

od 50 do 500 mm/s
Pierscien elastyczny
Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

25

M5 x 0,8

Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem

(2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +1,3 do 0 mm (bez zastosowanego ci$nienia)

1) Tolerancja dtugosci skoku nie obejmuje wielko$ci zmiany pierscienia elastycznego.
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Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa — Seria MXZ

Sitowniki SMC z prowadnicami

Sita teoretyczna

Srednica  Srednica

ttoka @ tloczyska Klgrungk
dziatania
[mm] [mm]
Wysuw
12 6 Y .
Powrot
Wysuw
16 8 Y .
Powrot
Wysuw
20 10 .
Powrdét
Wysuw
25 12 .
Powrot
Masa
Srednica
ttoka @
[mm] 5 10 15
12 105 114 124
16 126 136 146
20 195 211 225
25 284 304 324

Powierzchnia

tloka [mm?] 0,2 0,3
113 23 34
85 17 25
201 40 60
151 30 45
314 63 94
236 47 71
491 98 147
378 76 113

Skok standardowy [mm]

20 25 30 35

132 142 152 —

156 166 175 —

239 255 270 285

343 363 384 403

Cisnienie robocze [MPa]

0,4
45
34
80
60
126
94
196
151

40

300
423

45

314
442

0,5
57
42
101
75
157
118
245
189

[9]

50

329
462

0,6
68
51
121
90
188
141
295
227

0,7
79
59
141
106
220
165
344
264

N
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Miniaturowy stolik przesuwny
Seria MXJ

0]

Wysoka precyzja w ograniczonej
przestrzeni

Korzysci
P Zmniejsz wymiary swojej maszyny
— tylko 18 mm wysokosci (J 12 mm)

} ZWiQkSZ wydajnos’c': SWOjEj maszyny Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji
— Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji: 0,005 mm réwnolegtosci przesuwu.
0,005 mm (réwnolegtos¢ przesuwu)

P Montuj tak, jak chcesz — Montaz przy
pomocy 4 otworow na kofki ustalajgce,
mozliwos¢ montazu blokowego.

Gtowne wilasciwosci

» Kompaktowa konstrukcja

(%] Diugos¢ catkowita ~ Wysokos¢  Szeroko$é
12 70" 18 34
16 72" 23 40

1) Dla skoku 10.

Otwory na kotki ustalajace na 4 powierzchniach
Gora Dot

Pozycja czujnikow potozenia, zaworow dlawigco-
zwrotnych i portow zasilania moze by¢ zmieniona
Wersja standardowa Wersja symetryczna
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Miniaturowy stolik przesuwny — Seria MXJ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Warianty nastawy skoku

NN A

Zderzak z wktadkg ~ Amortyzator
amortyzujacg uderzen / RJ

s I

Zderzak elastyczny Zderzak metalowy

Opcje nastawy skoku

Symbol SrednE::T?n:;oka 2 Skok [mm] Wersja nastawy skoku
MXJ-CS4-] 4,5 5,10
MXJ-CS6-] 6 5,10, 15 Zderzak metalowy na obu koncach
MXJ-CS8-] 8 5,10, 15, 20
MXJzZ-CS12-] 12
Zderzak z wktadkg amortyzujgca
MXJZ-CS16-JA 16
MXJZ-AS12-JA 12
Zderzak elastyczny
MXJZ-AS16-CJA 16
10, 20, 30, 50
MXJZ-JS$12-0JA 12 Amortyzator uderzen o fagodnym
MXJZ-JS16-CJA 16 thumieniu
|
P..ul‘ MXJZ-DS12-00A 12
Zderzak metalowy
MXJZ-DS16-U]A 16

[J: Dhugos¢ skoku

Czujniki potozenia

Kompaktowe czujniki potozenia mogg by¢ montowane bezposrednio.

Czujnik potozenia Czujnik potozenia - . Czujnik potozenia ttoka
z prostopadtym ttoka z 2 kolorowymi Mlnlatté;gvzvgn(i::umlk z zarobionym ztgczem
przewodem diodami (przewdd o ( rzewc’)% o diugosci 3 m) (M8-3pinowe) i przewodem
(dtugos¢ 3 m) dhugosci 3 m) P 9 0 diugosci 0,5 m
Typ ——

_,l l - o )

3-przewodowy
elektroniczny, D-M9PWVL D-MINWL D-M9PL-5 D-M9PSAPC
PNP

2-przewodowy

; D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5 D-M9BSAPC
elektroniczny

Kontrola predkosci

Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawér
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardow przytgczem wtykowym
Srednica ttoka | Wielko$é portu . Y —
@ [mm] zasilania L -
‘& o0

4,5 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
6 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
8 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

N
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Symbol zamoéwieniowy

Odkryj wszystkie opcje MXJ: ‘

04,506,088 MXJ @D_DDD mxj.smc.eu

OO OONONO,

@ Srednica tloka

4 4,5 mm

6 6 mm

8 8 mm
(® Opcja

— Wersja standardowa

L Wersja symetryczna
® Skok [mm]

4 5,10

6 5,10, 15

8 5,10, 15, 20

Specyfikacja

Model
Srednica ttoka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos$¢ cisnienia
Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego

Zakres predkosci roboczej

Amortyzacja

Smarowanie
Zespot nastawy skoku

Zakres regulacji skoku
(zderzak metalowy)

Czujnik potozenia
Tolerancja diugosci skoku

Sita teoretyczna

Srednica  Srednica
Model ttoka @ ttoczyska

[mm] [mm]
MXJ4 4,5 2
MXJ6 6 3
MXJ8 8 4

@ Opcja nastawy skoku

— Brak nastawy skoku

CS Zderzak metalowy na koncu wysuwu
CT Zderzak metalowy na koncu powrotu
© Zderzak metalowy na obu koncach

(® Wykonanie zasilania
pneumatycznego

— Typ boczny
[® Typ osiowy

® Szyna do montazu czujnikéw

— Z magnesem i szyng czujnikow

N Bez magnesu i szyny czujnikow
MXJ4 MXJ6 MXJ8
4,5 6 8
M3

Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,15 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od -10 do 60 °C
od 50 do 500 mm/s

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

Pierscien elastyczny
(Zderzak metalowy: bez wktadki)

Bez smarowania
Wyposazenie standardowe

Oba konce od 0 do 5 mm

Kontaktronowy czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem (2-przewodowy,
3-przewodowy)

+1
¢ mm

Wysuw ECLW rot
-

Kierunek Powierzchnia Clenienlskonesz ol g

dziatania tloka [mm?] 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7
Wysuw 16 3 5 6 8 10 11
Powrot 13 3 4 5 6 8 9
Wysuw 28 6 8 1 14 17 20
Powrot 21 4 6 8 11 13 15
Wysuw 50 10 15 20 25 30 35
Powrot 38 8 11 15 19 23 26
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Miniaturowy stolik przesuwny — Seria MXJ
Sitowniki SMC z prowadnicami

@12,816 MXJ[12][ ]-[10] z
@)

@ Srednica ttoka

12 12 mm
16 16 mm
@ Opcja

Wersja standardowa

‘ Po stronie przytgcza zasilania ‘
—

Po stronie plyty czolowej

7
Po stronie przylgcza zasilania

CIE-C
®6

O) ®
® Skok [mm]
12 10, 20, 30, 50
16 10, 20, 30, 50

Pozycja montazowa nastawy skoku

Regulacja skoku koricowego na wysuwie

Regulacja skoku koficowego na powrocie

Po stronie plyty czotowej

@ Opcja zespotu nastawy skoku

Symbol  Typ nastawy
Brak nastawy
skoku

Zderzak
z wktadkg
amortyzujgca

Zderzak
elastyczny

Amortyzator
uderzen

Zderzak
metalowy

SrxXCIOmMMmMmOO m@>

Specyfikacja

Model
Srednica ttoka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze "
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatura otoczenia
i czynnika roboczego

Predkos¢ ttoka
($rednia predkos¢)?

Amortyzacja (bez nastawy)
Amortyzacja (z nastawa)

Smarowanie
Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci skoku

Pozycja montazowa nastawy skoku
Na koncu skoku Na koncu skoku

wysuwu powrotu
[ J [
[ ] —
— [ ]
([ ] [ ]
[ ) —
— [ ]
[ ] [ ]
Y _
— [
[ ] ®
[ ] —
— [ ]
MXJ12
12 16
M5 x 0,8

Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,1 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od -10do 60 °C

od 50 do 500 mm/s

MXJ16

(® Szyna do montazu czujnikow

Wersja standardowa Wersja symetryczna

e
o-
Zczst?::foif °® % © 2 I
(Z magnesem) £ I *@ﬁ
% ‘ Po stronie przylacza zasilania ‘
Z szyng do
czujnikow
i nastawg
(Z magnesem)

Po stronie przytacza zasilania

Bez szyny do

N czujnikow = —>
(Bez )»
magnesu -
¢ : oPeo— | Po stronie przylacza zasilania

Przedstawiona nastawa skoku jest w wersji z amortyzatorem uderzen

(® Wykonania specjalne
Dtuga $ruba regulacyjna

=il (10 mm dtuzszy zakres regulacji)
X12 Dtuga $ruba regulacyjna )
(20 mm dtuzszy zakres regulacji)
-X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
-X42 Prowadnica antykorozyjna
-X45 Uszczelnienie EPDM
-X53 Kontaktronowe czujniki potozenia
X2128 Specyfikacja odpornosci na wysoka temperature
(od -10 do 100 °C)
-X2410 Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)

1) Jesli cisnienie robocze jest nizsze niz minimalne
ci$nienie robocze, zmniejsza sie doktadnos$¢ powtdrzen.
Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego
z wkfadkg amortyzujacg: Cisnienie wymagane do
petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu
zetkniecia sie z czes$cig metalowa.

2) Nalezy wzig¢ pod uwage ciezar czesci ruchomych.

W przypadku niektérych modeli produktéw dopuszczalna
energia kinetyczna moze by¢ przekroczona tylko o mase
czesci ruchomych.

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
(Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca: od 50 do 300 mm/s)

Pierscien elastyczny

Zderzak metalowy, zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca,
zderzak elastyczny, amortyzator uderzen

Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy),
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem

(2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +2 do 0 mm (bez zastosowanego cisnienia)
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Zastosowania

Stoliki przesuwne
Serie MXQ lub MXJ stosuje sie do:

Precyzyjnych ruchéw pozycjonowania Operacji o wysokiej czestotliwosci

Serie MXZ stosuje sie do:

Zatrzymywania w liniach automatycznych Operacji zwigzanych z pozycjonowaniem
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Zastosowania
Sitowniki SMC z prowadnicami

Sitowniki z prowadnicami
Serie MGP stosuje sie do:

Popychania Podnoszenia Zaciskania Zatrzymywania

it
Iy

Zabezpieczenie przed opadaniem Zabezpieczenie przed opadaniem na Utrzymywania w stanie zacisnietym
przyrzadu prasy podnosnik

Serie MGZ stosuje sie do:

Popychaczy

Chwytania

t Podajnikow

Podnos$nikow

ZsvC | 3
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Produkty powigzane

Inne rozwigzania dotyczgce stolikow przesuwnych

> - Kompaktowy stolik przesuwny

EFE Seria MXH

- Srednica tloka: 6, 10, 16, 20 mm,
- Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240 %,
- Podtgczenie przewodoéw jest mozliwe w 3 kierunkach.

Precyzyjny pneumatyczny stolik przesuwny

EFE Seria MXP
i

- Naped z wbudowang prowadnicg liniowa,

- Obrabiany cieplnie korpus i stolik ze stali nierdzewnej,

- Wskazany do zastosowan, w ktérych wymagana jest wysoka precyzja
(réwnolegtos¢ przesuwu 0,004 mm lub mniejsza).

Stolik przesuwny niskoprofilowy

EFE Seria MXF

- Réwnolegta konstrukcja prowadnicy i sitownika tworzy niski i kompaktowy naped
przesuwny,
- Mniejsze ugiecie i lepsze podparcie dla obcigzen mimosrodowych.

Inne rozwigzania dotyczace sitownikéw z prowadnicami

; : Niskoprofilowy sitownik z prowadnicami

o 8 268 Seria JMGP

9
Srednica tloka: od 12 do 100 mm,

7
N = e
. &é/ Poprawiony dopuszczalny moment nawet o 240%,
Nadaje sie do popychania, podnoszenia lub zaciskania w linii transportowe;.

Kompaktowy sitownik z prowadnicami
E#E Seria MGQ
%

- Srednica ttoka: od 12 do 100 mm,

- Sitownik pneumatyczny z zintegrowang prowadnicg, ktéra posiada duzg odpornos¢
na obcigzenia boczne oraz wysokg doktadnos¢ zabezpieczenia przed obrotem,

- Odpowiedni do zatrzyman i podnoszenia w linii przenos$ne;j.

Stét unoszony z prowadzeniem

EFEE Seria MGF

- Niskoprofilowy sitownik kompaktowy,
- Sitownik z koncentrycznymi prowadnicami zapewniajgcymi duzg odpornosé na
obcigzenia nieosiowe.
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Kompaktowy sitownik
z prowadnicami
Seria MGP

Doktadnie prowadZ ruch

Korzysci

» Uzyskanie precyzyjnego ruchu
prowadnicy — £0,03° dokfadnosci
zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska.

» Projektuj kompaktowe i lekkie maszyny
— Zmniejszona waga i wymagana
przestrzen dzieki konstrukcji preta
prowadnicy i piyty.

P Latwe dostosowanie do aplikacji
— Dostepna jest szeroka gama produktéw.

Gtowne wilasciwosci

» Mozliwos¢ podtaczenia przewodow z 2 kierunkow:
- Porty przytgczeniowe od gory,
- Porty przytgczeniowe z boku.

P Szeroki zakres skokow
Produkty magazynowane w Europejskim Magazynie
Centralnym.

Mozliwy montaz
w 4 ptaszczyznach

Czujniki potozenia ttoka moga by¢
montowane bezposrednio

w rowku okragtym bez adapterow
na 2 powierzchniach

R

)

LOMFs

MGPIMO-252-MeB
N wace w isran [T

WA PRESS,

Skrécone prowadnice
Wymagana przestrzen pomiedzy korpusem sitownika
a Panstwa urzgdzeniami jest zredukowana.

I [ I
)
=%
3 = %
| | l I I . Oszczednosé

miejsca

Zmiana ksztattu koncowki preta prowadnicy
Krétkie terminy realizacji dostaw (produkcja europejska).
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Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP

Sitowniki SMC z prowadnicami

P Mozna wybra¢ 3 rodzaje
tozyskowania
- Lozysko slizgowe serii MGPM. Nadaje
sie do zastosowan przy obcigzeniach

- Lozysko kulkowe serii MGPL. Plynna
praca odpowiednia dla popychaczy
i podnosnikow.

poprzecznych, np. jako stoper
w aplikacjach transportowych.

tozysko toczne

B’ 07ysko slizgowe

Czujnik potozenia ttoka

Seria D-MP

Pozwala na biezgco uzyskac¢ informacje
0 potozeniu ttoka sitownika.

Zakres pomiarowy do 200 mm.

—
—
. J
Czujniki potozenia ttoka
Czujnik potozenia ttoka EALS poloie.nie.a tloka.
B . z 2 kolorowymi diodami
72 l(Eek) LIED) (el (przewdd o dtugosci
B — o diugosci 3 m)

3m)
Typ

T | O°T d

3-przewodowy

=
g

- Precyzyjne tozysko kulkowe serii
MGPA. Odpowiednie do minimalizacji
przemieszczenia ptyty koncowe;j.

Precyzyjne
fozyskowanie toczne

Czujnik potozenia
ttoka z zarobionym
ztgczem (M8-3pinowe)
i przewodem o dtugosci
0,5m

——

e }

g\ olokironiceny, PNP D-M9PL D-M9PWL D-M9PSAPC
| 2-przewodowy
— elektroniczny D-M9BL D-M9BWL D-M9BSAPC
‘ Czujnik kontaktronowy D-A93L D-A93L D-A93SAPC
Kontrola predkosci
Podtgczenie przewodow jest mozliwe z 2 kierunkow.
Zawor dtawigco- Zawor dtawigco- Energooszczedrjy_ Energooszczedr]y_
2wrotny z przylaczem  zwrotny z przylaczem regulator predkosci regulator predkosci
wivkowvm wtykowym, ze z funkcjg redukcji z funkcjg szybkiego
staﬁ Ak dyow’ wskairriki:am cisnienia w ruchu napetiania i
Srednica toka Y powrotnym oprézniania sitownika
Rozmiar portu .
@ [mm] e m i
L i S b [|j_
.) : ~E! !
o - p
1 ﬂ :I ) w7 .) &
12 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
16 M5 AS1201F-M5-06A AS1201FS-M5-06 — —
20 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
25 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
32 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
40 G1/8 AS2201F-01-06SA AS2201FS-01-06S AS22R-01-06 —
50 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
63 G1/4 AS2201F-02-08SA AS2201FS-02-08S AS32R-02-08 AS22Q-02-08
80 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
100 G3/8 AS3201F-03-10SA AS3201FS-03-10S AS32R-03-10 AS32Q-03-10
ZS\C | °



Symbol zamoéwieniowy

Odkryj wszystkie opcje MGP:
mgp.smc.eu

®
Typ z amortyzacja
pneumatyczng MGP 4
Typ podstawowy MGP - Z -
Seria Clean -MGP L -0l Z
© @00 e 6 @ (® Skoki standardowe
@ Specyfikacje pomieszczen czystych Srednica
I ttoka @ Skok standardowy [mm]
12  Typ z przytgczem nadci$nienia [mm]
13 Typ z przytaczem podcisnienia 16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
Od 20 do

63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

@ Rodzaj fozyska 80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

4 tozyskowanie slizgowe @ Wykonywane na zaméwienie
L tozysk ie t
A P o.zysloyvarllle oc.znte -XAO] Zmiana ksztattu koncowki preta prowadnicy
recyzyine fozyskowante foczne -XB6 Sitownik odporny na wysoka temperature (od -10 do 150°C)?
® Srednica tloka -XB10 Skok posredni (z korpusem dopasowanym do skoku)?
- . . . - P
12 12 mm XB13 Sitownik o matej predkosci (od 5 fi.o Sg)mm/s)
16 16 mm -XB22 .Amortyzator typu soft serii RJ -
20 20 mm -XC4 Ze zgarniaczem do pracy w t.rudnych wir)unkach
25 25 mm -XC6 Wykonany ze stali nierdzewnej
32 32 mm -XC8 Sitownik o regulowanym skoku po stronie wysuwu ?
40 40 mm -XC9 Sitownik o regulowanym skoku po stronie wsuwu
50 50 mm -XC19 Skok posredni (z dystanserem wypetniajgcym cylinder)®
- )
63 63 mm XC22 . FIuor?gumowe uszcze'lnlenle . -
80 80 mm -XC35 Ze zgarniaczami, np. do odpryskc:\:vz)spawalnlczych
100 100 mm -XC69 - Z amortyzatorem .
XC79 Otwory montazowe, otwory przelotowe, otwory pod pin
ustalajgcy przerobione maszynowo
@ Rodzaj gwintu portéw -XC82 Typ montazu dolnego?
zasilania -XC85 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujacy
M5 x 0,8 ; .
— -XC88 smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiat
Re pretow: stal nierdzewna 304)?
TN NPT Zgarniacz odporny na odpryski spawalnicze, zatrzymujacy
TF G -XC89W smar, z zastosowanym smarem do spawalnictwa (materiat
pretow: stal C45)2
XC91 Zgarniacz odporny na odpryski, z zastosowanym smarem do
(® Skoki standardowe spawalnictwa (materiat pretow: stal C45)?
Srednica -XC92 Sitownik odporny na pyt"?
ttoka @ Skok standardowy [mm] -X144 Symetryczne potozenie przytaczy ?
[mm] -X471 Powiekszona szczelina miedzy ptytg a korpusem?
G 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250 -X867 Z przytgczami z boku (ze zmieniong lokalizacjg korkow)
20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, . . .
20, 25 350. 400 1) Ksztatt jest taki sam jak aktualny produkt.
0d 32 do 2) Dostepne tylko dla typu podstawowego.
100 25,50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400 3) Dostepne tylko dla typu z amortyzacjg pneumatyczng.
Specyfikacja
Srednica tloka @ [mm] 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
Dziatanie Dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. cis$nienie robocze 1,0 MPa
) L Wykonanie podstawowe 0,12 MPa 0,1 MPa
Min. ci$nienie Wk . t .
robocze ykonanie z amortyzacja ;5 \1p, 012 MPa
pneumatyczng
Temperatura otoczenia i czynnika roboczego od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Predkosc¢ tloka " od 50 do 500 mm/s od 50 do 400 mm/s
Wykonanie podstawowe Pierscien elastyczny na obu koncach
Amortyzacja i j
yzadl Wykonanie z amortyzacja Amortyzacja pneumatyczna na obu koncach (bez amortyzacji elastycznej)
pneumatyczng
Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)
Tolerancja diugosci skoku 15 mm

1) Maksymalna predkos¢ bez obciazenia. W zaleznosci od warunkéw pracy, predkosc¢ ttoka moze nie zosta¢ osiagnieta.

8 Wymiary i inne szczegodty znajdujg si¢ w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Kompaktowy sitownik z prowadnicami — seria MGP
Sitowniki SMC z prowadnicami

K kt
ompaktowy LGP M/[BZ[1-[50) Z -

z prowadnicami O 0 6 o ®
z blokada
(@ Rodzaj tozyska @ Skoki standardowe
M tozyskowanie $lizgowe Srednica
L tozyskowanie toczne ttoka @ Skok standardowy [mm]
[mm]
20,25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
@ Srednica tioka 2 gg do 55 50,75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
20 20 mm 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350
25 25 mm
32 32 mm . )
40 40 mm (® Kierunek blokowania
50 50 mm F Blokada wysuniecia
63 63 mm B Blokada wsuniecia
80 80 mm
100 100 mm

(® Rodzaj gwintu portéw zasilania

— Rc
TN NPT
TF G

Specyfikacja sitownika.

Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Dziatanie Dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. ci$nienie robocze 1,0 MPa
Min. cisnienie robocze 0,2 MPa"

Temperatura otoczenia i czynnika od -10 do 60 °C (bez zamarzania)

roboczego

Predkos¢ ttoka " od 50 do 400 mm/s

Amortyzacja Pierscien elastyczny na obu koncach

Smarowanie Niewymagane (bez smarowania)

Tolerancja dtugosci skoku 1> mm

Rozmiar przylacza (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8

1) Gdy powietrze odblokowujace i powietrze robocze sitownika nie sg wspolne, minimalne cisnienie robocze wynosi 0,15 MPa (minimalne ci$nienie robocze dla
samego sitownika wynosi 0,15 MPa).

Specyfikacja blokady

Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80 100
Obstuga blokady Naped sprezynowy (Blokada po odpowietrzeniu portu pilota)
Cisnienie odblokowania 0,2 MPa lub wigcej
Cisnienie rozpoczecia blokowania 0,05 MPa lub mniej
Kierunek blokowania Jednokierunkowa (blokada wysunigcia, blokada wsuniecia)
Maksymalne cisnienie robocze 1,0 MPa
Rozmiar przytacza pilota (Rc, NPT, G) M5 x 0,8 1/4 1/4

Sita trzymania (maks. obcigzenie

statyczne) [N]" 157 245 402 629 982 1559 2513 3927

1) Sita trzymania (maksymalne obcigzenie statyczne) przedstawia maksymalng zdolno$¢ utrzymania i nie przedstawia zdolnosci do zatrzymania sitownika w
ruchu.

O
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Sitownik o podwdjnej sile — Seria MGZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Czujniki potozenia ttoka

Czujniki potozenia ttoka mogg by¢é montowane w rowkach z 4 stron.

Czujnik potozenia tloka
z diodg LED (przewod

o dtugosci 3 m)

Czujnik potozenia tloka z
zarobionym ztgczem (M8-
3pinowe) i przewodem o

Czujnik potozenia tloka
z 2 kolorowymi diodami
(przewod o dtugosci 3 m)

Adapter
montazowy

Srednica tloka
& [mm]

20, 25, 32

40, 50, 63, 83

Typ

3-przewodowy

elektroniczny, PNP D-M9PL
2'Przewc?dowy —
elektroniczny
Czujnik kontaktronowy D-A93L
3-przewodowy
elektroniczny, PNP D-M9PL
2'Przewc?dowy —
elektroniczny
Czujnik kontaktronowy D-A93L

Kontrola predkosci

Srednica ttoka

Zawor dtawigco-zwrotny
z przytaczem wtykowym,
standardowy

Rozmiar portu

& [mm i
[mm] .) 1
= oy
: 20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A
= 25 1/8 AS2201F-01-06SA
_ad 32 1/8 AS2201F-01-06SA
40 1/4 AS2201F-02-08SA
50 1/4 AS2201F-02-08SA
63 1/4 AS2201F-02-08SA
80 3/8 AS3201F-03-10SA
| /f.’ Opcje montazu
& 7 tapa Kotnierz
/'/'
Srednica ttoka
& [mm]
20 MGZ-L02 MGZ-F02
25 MGZ-L25 MGZ-F25
32 MGZ-L03 MGZ-F03
40 MGZ-L04 MGZ-F04
50 MGZ-L05 MGZ-F05
63 MGZ-L06 MGZ-F06
80 MGZ-L08 MGZ-F08

1) Tylko do serii MGZR
Akcesoria ttoczyska

Srednica tloka
@ [mm]

20
25
32
40
50
63
80

Koncoéwka kompensacyjna "

JB40-8-125
JB40-8-125
JB63-10-150
JB80-16-200
JB100-20-250
JB100-20-250
JB140-22-250

1) Tylko do serii MGZR

L =1

D-M9PWL

D-M9BWL
D-A93L, D-A90L

D-MOPWL
D-M9BWL

D-A93L, D-A90L

Zawor dtawigco-zwrotny
z przytgczem wtykowym,
ze wskaznikiem

wre
¥

ﬂ,,r

AS1201FS-M5-06A
AS2201FS-01-06S
AS2201FS-01-06S
AS2201FS-02-08S
AS2201FS-02-08S
AS2201FS-02-08S
AS3201FS-03-10S

Ucho podwdjne "

MGZ-D02
MGZ-D25
MGZ-D03
MGZ-D04
MGZ-D05
MGZ-D06
MGZ-D08

dtugosci 0,5 m

#

o

D-M9PSAPC

D-M9BSAPC
D-A93SAPC
D-M9PSAPC

D-M9BSAPC

D-A93SAPC

Podwojny zawor
dtawigco-zwrotny

e
@

ASD230F-M5-06
ASD330F-01-06S
ASD530F-02-08S
ASD530F-02-08S
ASD530F-02-08S
ASD530F-03-10S

Wspornik ucha
podwdjnego "

MB-B03
MB-B03
MB-B05
MB-B05
MB-B08
MB-B08
MB-B12

Lz
//

BMY3-016

BMY3-016

BMY3-016
BMP1-032,
BMG2-012
BMP1-032,
BMG2-012
BMP1-032,
BMG2-012

O
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Symbol zamoéwieniowy

Podstawowe
Rygiel w pozycji koncowej
Bez zabezpieczenia MGZ R
O,

Odkryj wszystkie opcje MGZ:
mgz.smc.eu

N
o
o

o [BHEHS]
®NNN
-_—
o
S
Py,

@_\
o
o

przed obrotem tloczyska

&

(D Rodzaje montazu @ Zgarniacz
— Wykonanie podstawowe — Bez zgarniacza
L Z tapg transaksjalng Z Ze zgarniaczem
F Z kotnierzem przednim
G Z kotnierzem tylnym ®) Skoki standardowe
D Z uchem podwojnym Sreliien
1) Tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska. ttoka @ Skok standardowy [mm] Dtugi skok [mm]
2[:::]5 350, 400, 450, 500, 600,
@ Srednica tloka — 75, 100, 125, 150, 175, 700, 800
20 20 mm 50’ 63, 200, 250, 300 350, 400, 450, 500, 600,
25 25 mm éo ’ 700, 800, 900,1000
32 32 mm Dostgpne sg rowniez skoki posrednie i skoki krotsze niz 75 mm.
40 40 mm "
50 50 mm "
63 63 mm "
80 80 mm

1) Dostepny rygiel w potozeniu koncowym.

(® Rodzaj gwintu portéw zasilania

M5 x 0,8 @20
Re @25,@32,
TN NPT @40, 9 50,
TF G @63, D80
Specyfikacja
Podstawowy i bez zabezpieczenia przed obrotem ttoczyska
Srednica ttoka @ [mm] 20 25 32 40 50 63 80
Dziatanie Dwustronnego dziatania / jednottoczyskowy
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Wytrzymatos¢ cisnienia 1,5 MPa
Maks. cisnienie robocze 1,0 MPa

Standardowy skok: 0,08 MPa

Min. cisnienie robocze .
Dtugi skok: 0,12 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika Bez czujnika potozenia tloka: od -10 do 70 °C (bez zamarzania)
roboczego Z czujnikiem potozenia tloka: od -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Smarowanie Bez smarowania

. Wysuw od 50 do 700 mm/s
Predkos¢ ttoka 3

Powrét od 50 do 350 mm/s od 50 do 450 mm/s

Tolerancja dtugosci skoku Do 250*}° , od 251 do 1000 *}*
Amortyzacja Amortyzacja elastyczna
Tolerancja srub JIS klasa 2

Wykonanie podstawowe, z tapa, z kotnierzem przednim, z kotnierzem

MontaZ tylnym, z uchem podwéjnym "

1) Montaz z uchem podwaojnym tylko w wersji bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska.

12 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Sitownik o podwdjnej sile — Seria MGZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Z ryglem w koncowej pozycji ttoka

Srednica ttoka @ [mm]
Dziatanie
Czynnik roboczy
Wytrzymatos¢ cisnienia
Maks. cisnienie robocze
Min. ci$nienie robocze

Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego

Smarowanie

L Wysuw
Predkos¢ ttoka ;
Powrét
Tolerancja diugosci skoku
Amortyzacja

Tolerancja srub

Montaz

32 50 63
Dwustronnego dziatania / jednottoczyskowy
Sprezone powietrze
1,5 MPa
1,0 MPa
0,2 MPa™"

Bez czujnika potozenia tloka: od -10 do 70 °C
(bez zamarzania)

Z czujnikiem potozenia ttoka: od -10 do 60 °C
(bez zamarzania)

Bez smarowania
od 50 do 700 mm/s
od 50 do 450 mm/s
Do 250*%°, od 251 do 1000 *§*
Amortyzacja elastyczna
JIS klasa 2

Wykonanie podstawowe, z tapa, z kotnierzem
przednim, z kotnierzem tylnym

1) 0,08 MPa (lub 0,12 MPa przy dtugich skokach) z wyjgtkiem strony ryglowane;j.

Teoretyczna sita na ttoczysku

Srednica  Srednica Kierunek
Model ttoka @ ttoczyska . .
dziatania
[mm] [mm]
20x2 Wi
mezzo  20X% 10 ysuw
20 Powrot
25x 30 Wysuw
MGZz25 12 |
25 Powrot
2 W
mezs2  °X3 16 ysuw
32 Powrot
MGZ40 45 x 40 20 Wysuw
40 Powrot
Wi
mezso >0 25 ysuw
50 Powrot
68 x 63 Wysuw
MGZ63 32
63 Powrot
7 W
mezso o X8 40 ==
80 Powrot
Masa

Powierzchnia

ttoka [mm?] 0,2 0,3 0,4
726 145 218 290
236 47 71 94
1085 217 326 434
378 76 113 151
1621 324 486 648
603 121 181 241
2533 507 760 1013
942 188 283 377
3848 770 1154 1539
1473 295 442 589
5945 1189 1784 2378
2313 463 694 925
9715 1943 2915 3886
3770 754 1131 1508

Cisnienie robocze [MPa]

0,5

363
118
543
189
811
302
1267
471
1924
737
2973
1157
4858
1885

0,6

436
141
651
227
973
362
1520
565
2309
884
3567
1388
5829
2262

Wykonanie podstawowe i wykonanie z ryglem w koicowym potozeniu tloka

Srednica ttoka @ [mm]

Masa podstawowa

Masa na kazde 50 mm skoku

20 25
Wykonanie podstawowe 0,47 0,69
Z tapami 0,63 0,86
Z kotnierzem 0,58 0,83
Wszystkie uchwyty montazowe 0,18 0,21

1) Warto$¢ w ( ) dla typu z ryglem w koficowym potozeniu ttoka.

Bez zabezpieczenia przed obrotem tloczyska
Srednica ttoka @ [mm]

Masa podstawowa

Masa na kazde 50 mm skoku

20 25
Wykonanie podstawowe 0,48 0,70
Z tapami 0,63 0,86
Z kotnierzem 0,59 0,83
Z uchem podwaojnym 0,58 0,83
Wszystkie uchwyty montazowe 0,19 0,22

32
1,04
1,34
1,32
0,28

32
1,09
1,34
1,32
1,32
0,29

40
1,90 (2,80
2,39 (3,29
2,34 (3,24
0,39 (0,41

—~ e~~~

)
)
)
)

40
1,91
2,39
2,34
2,19
0,39

0,7 0,8 0,9
508 581 653
165 189 212
760 868 977
265 302 340
1135 1297 1459
422 482 543
1773 2026 2280
659 754 848
2694 3078 3463
1031 1178 1326
4162 4756 5351
1619 1850 2082
6801 7772 8744
2639 3016 3393
50 63
3,03 (4,08) 4,83 (6,13)
3,92 (4,97) 6,08 (7,39)
3,79 (4,84) 5,83 (7,13)
0,59 (0,61) 0,78 (0,80)
50 63
3,03 4,83
3,92 6,08
3,79 5,83
3,47 5,62
0,59 0,78

O
3

[N]

1,0

726
236
1085
378
1621
603
2533
942
3848
1473
5945
2313
9715
3770

kgl
80
8,63
10,61
9,92
1,17

[kd]
80
8,85
10,61
9,92
10,66
1,21
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Pneumatyczny stolik przesuwny

Seria MXQ-Z

(] [m]

Wyposazony szereq funkei,
po prostu najlepszy

Korzysci

P Rozszerz zastosowanie dzieki
najbardziej kompaktowemu,
najlzejszemu i najbardziej
precyzyjnemu stotowi przesuwnemu
— Tylko 20 mm wysokosci i waga 130 g

» Dostosuj MXQ do swoich
indywidualnych potrzeb - 4 typy
korpusow, 4 typy regulatoréw skoku,
regulator scentralizowany, mechanizm
zderzaka, blokada koncowa, przytgcza

osiowe i kilka dodatkowych opcji, w tym

podwojny skok i specjalne specyfikacje
srodowiskowe.

» Unikaj niepozadanych momentoéw,
oscylacji i wibracji — Konstrukcja
z podwojnym ttoczyskiem i konstrukcja
z niskim srodkiem ciezkosSci.

Gléwne wiasciwosci

» Poprawiona dopuszczalna energia kinetyczna
Zredukowana masa czesci ruchomych.

Dostepne zespoty nastawy skoku
Zespot nastawy skoku umieszczony jest centralnie,

co redukuje luz na koncach skoku.
i 1] =

o
L]
s

Odchylenie

L
© 0

Zespot nastawy skoku

Niska sita nacisku w przypadku
typu o duzej sztywnosci
Uzyskaj wigkszy udzwig na
mniejszej przestrzeni.

Lepsza widocznos¢
czujnika potozenia ttoka

Typ z podwéjnym przytagczem

Porty przytgczeniowe i rowek montazowy
czujnika potozenia ttoka sg umieszczone po obu
stronach w celu zwiekszenia liczby przewodow

i okablowania (dostepne jest réwniez
jednostronne przytgcze).

14 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

P Zespoly nastawy skoku

- Zderzak metalowy z wktadka
amortyzujaca
Wysoka precyzja dzieki
zintegrowanej konstrukcji
metalowego zderzaka z
elastyczng wktadkg amortyzujaca:

Powtarzalno$¢ pozycjonowania
+0,05 lub lepsza.

Poprawiony czas cyklu.
Predkos¢ robocza 300 mm/s.

- Zderzak elastyczny

Uderzenie stabsze o0 1/2 w

poréwnaniu z modelami bez
zespotu nastawy skoku.

Dostepne sg przytgcza osiowe
Przytgcza centralne w kierunku osi napedu w celu
zachowania wolnej przestrzeni wokot korpusu.

Czujniki potozenia ttoka
Czujniki potozenia ttoka do rowka okrggtego mogg by¢ montowane bezposrednio na 3
powierzchniach bez akcesoridw.

Czujnik potozenia ttoka
z diodg LED (przewdd
o dtugosci 3 m)

Czujnik potozenia
ttoka z 2 kolorowymi
diodami (przewod o

dtugosci 3 m)

- Amortyzator uderzen

Typ miekki/RJ.

Nadaje sie do operacji, ktére wymagajg
tagodnego zatrzymania, jak np.
przenoszenie lekkiego detalu lub
przenoszenie z matg predkoscia.

- Zderzak metalowy

Nadaje sie do pozycjonowania.

Czujniki potozenia
z prostopadtym
doprowadzeniem
przewodu (dtugosc

3 m)
Typ
_ ._ﬁ,...-—' - o =7 l [
== o =
3-przewodowy
elektroniczny, D-M9PL D-M9PWL D-M9PWVL
PNP
2-przewodowy D-M9BL D-M9BWL D-M9BWVL
elektroniczny
Cazujnik D-A93L D-A93L D-A93VL
kontaktronowy
Kontrola predkosci
Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawor
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardowy przytgczem wtykowym

Srednica tloka | Wielko$é portu

@ [mm]

12
16
20
25

zasilania

M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8
M5 x 0,8

L

AS1201F-M5-04A
AS1201F-M5-04A
AS1201F-M5-06A
AS1201F-M5-06A

AS1201F-M5-06A
AS1201F-M5-06A

)

-

JAS-LEA04-M5
JAS-LEA04-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5
JAS-LEA06-M5

Czujnik potozenia tloka
z zarobionym ztgczem
(M8-3pinowe) i
przewodem o dtugosci
0,5m

—

e

D-M9PSAPC

D-M9BSAPC

D-A93SAPC

N
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Symbol zamoéwieniowy
MXQLIA, MXQLIC, MXQL]
MXQ[12] [A]- -]
® ®

O 6 o

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z;
mxg-z.smc.eu

(@ Opcja korpusu

©) Wersja z Wersja z przytgczami bocznymi
Srednica obustronnym Wersja Wersja Wersja
Wersja symetryczna ! ) Skok standardowy [mm
ttoka przytgczem standardowa la symetry standardowa symetryczna y [mm]
A C CL — L
6 Port zas':zczk mom:;l;\wz;isilama Port Port Port  Rowek montazowy Rowek montazowy Port 10’ 20’ 30’ 40’ 50
h R« 3 z R k taz ilani czujnika czujnika ilani
8 czujnika zasilania oweczrl:}gmaazowy oweczmgir:(:zowy zasilania e - - R 10, 20, 30, 40, 50, 75

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

16 Port zasilania P(?rlzasi\ania 10’ 20‘ 30‘ 40‘ 50’ 75’ 100‘ 125
Roweé(zrl:!m(l:zowy

20 J 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 1502

1) Brak opcji, poniewaz model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montazu czujnikéw potozenia po obu stronach.
2) Zakres predkosci roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

(® Opcje (® Wykonania specjalne
Symbol Opcja Symbol Specyfikacja
— Brak opcji X7 Smar PTFE
1 Ze zderzakiem X9 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
2 Z ryglem koncowej pozycji X11 Dtuga $ruba regulacyjna (10 mm diuzszy zakres regulacji)
3 Przewody osiowe X12 Dtuga $ruba regulacyjna (20 mm diuzszy zakres regulacji)
4 Ze zd'erzak?em, zryglem X28  Dtuga nakretka regulacyjna i $ruba
w koncowej_ pozycyl - X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujnikéw potozenia
Ze zderzakiem, przewodami o
5 osiowymi X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
6 Zestaw nastawy scentralizowany X42  Prowadnica antykorozyjna
7 Zestaw nastawy scentralizowany X45  Uszczelnienie EPDM
(symetryczny) X580  Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)
Zderzak, zestaw nastawy
8 scentralizowany X2128 Specyfikacja odpornosci na wysokg temperature (-10 do 100°C)
9 Zderzak, zestaw nastawy X2192  Specyfikacja podwdjnego skoku”
scentralizowany (symetryczny) x2202 Regulator koricowy skoku wysuniecia zamocowany od strony
osiowej

X2100 Plyta koncowa kompatybilna z aktualng serig MXQ?
X2200 Boczny zestaw nastawy skoku?
X2201 Potgczenie amortyzatora uderzen i zderzaka metalowego 2

1) Tylko do MXQIIA.
2) Tylko do MXQLL.
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Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

@ Opcje zespotu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych

Pozycja montazowa

nastawy "8 — 1 2
Symbol Typ nastawy skoku ¥ o z z
. . ryglem
i km:vf:l)ku oL EEED dodatkowej ~ kompensacjg ~ koricowej
wys! powrof opci 23 pozycii
4 Bez nastawy skoku O O O
ZA ([ J [ J O X X
ZB Zderzak z wktadkg amortyzujgcg [ J O X O
ZC [ J O X X
ZD ([ J [ J O X X
ZE Zderzak elastyczny [ J O
ZF [ J O X X
ZG o [ J O X
Amortyzator uderzen o tagodnym
= ttumieniu L4 O X
zJ) [ J O X
ZK (] [ J O X X
ZL Zderzak metalowy [ ] O O
ZM [ J O X X
ZN Bez nastawy skoku O (o)
ZP Zderzak elastyczny [ J O X
Wykonanie Agwony;ator
[T uderzen o
ZQ 0 mniejszej [ ] O X X
diugosci fagodnym
catkowitej ¥ gzmlen'iu .
lerzak z wktadka
ZE amortyzujaca g o . x
ZT Zderzak metalowy [ ] O
ZBF o Zderzakelastyczny @ [ O
|5
Zderzak g Amortyzator
ZBJ zwkiadka ;dirjsnr: [ J [ J O X X
amortyzujaca | 2 ﬂugmien)i/u
[e]
ZBM .g D Zderzak metalowy ([ J [ ] O X X
5 % Zderzak z wkiadk
2 1] q
— g £ amortyzujaca ® ° O % x
o
o Zdersak ;4 Amortyzator
erzal -
o X< uderzeno
ZEJ D elastyczny % fagodnym o [ ] @] X X
§ % tlumieniu
ZEM § L Zderzak metalowy o [ J O X X
< >
Zderzak z wktadka
ZHC 2 Amortyzator & ) () [ ) O X X
2 uderzen LK amortyzujaca
ZHF 5 olagodnym Zderzak elastyczny @ (] O X
ZHM & tumieniu Zderzak metalowy (] [ O
=}
=] Zderzak z wktadka
Q
=8 14 amortyzujaca ® g o X %
ZLF Zdersak Zderzak elastyczny o [ ] O X X
metalowy Aénony'zator
uderzen o
zZLJ tagodnym [ J [ J O X X
tlumieniu

1) @: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane
Brak symbolu pozycji montazu zespotu nastawy skoku: zespét nastawy skoku
moze zosta¢ zamontowany pozniej.

2) W przypadku mechanizmu kompensacji, skok kompensacji bedzie krétszy przez
ograniczenie ustawione na zespole nastawy skoku po stronie wysuwu.

3) W przypadku koniecznos$ci zamontowania zespotu nastawy skoku na powrocie z

mechanizmem kompensacyjnym, nalezy zastosowa¢ kompensator i zestaw
nastawy scentralizowany wyposazony w zespét nastawy na powrocie
zamontowany na tylnej czesci korpusu. Opcje rygla pozycji koncowej czy
przewodow osiowych nie mogg byc¢ taczone ze scentralizowanymi zespotami
nastawy skoku.

Kombinacja opcji dodatkowych

3

Przewody
osiowe®

o O (ONONONCHONOHONCHONOHONCHONONE)

o O OO0 O O

(@)

4

Z kompensacja,
zryglemw
koricowej
pozycj)

©)

X X X X X O X X X X

X

5

Z kompensacja
26)

X X X X x Ox x x x O

6 7 8 9
oy D o,
nastawy skoku e ORI squu scentralizowany

X X X X
©) ©) X X
X X X X
O O O O
©) ©) O O
X X X X
@) @) O O
O O X X
X X X X
O O O O
@) ©) O O
X X X X
O O O O
X X X X
X X X X
X X X X
X X X X
X X X
@) @)

©) ©) X X
O O X X
@) ©) O O
@) ©) O O
©) ©) O O
@) ©) X X
©) ©) X X
@) ©) X X
@) ©) O @)
@) ©) O O
@) ©) O O

4) Otwory montazowe zespotu nastawy skoku po stronie wysuwu zostaty usuniete
w celu zmniejszenia catkowitej dtugosci stolika.
5) Mozna zastosowac¢ wykonanie o krétszej dlugosci catkowitej stolika, ale nie ma

mozliwosci pézniejszego montazu zespotu nastawy skoku po stronie powrotu.

6) W przypadku wykonania z osiowymi portami zasilania wyklucza sie uzycie

obustronnych portéw zasilania.

7) Tylko scentralizowany zespot nastawy skoku jest symetryczny.

8) Szczegotowe informacje na temat potozenia montazowego zespotéw nastawy
skoku znajdujg sie na kolejnych stronach.

9) Metalowy zderzak z wktadkg elastyczng jest niedostgpny dla $rednicy ttoka 6 mm.

O
3
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Specyfikacja

Srednica tioka @ [mm] 6 8 12 16 20 25 1) Nalezy zwréci¢ uwage na minimalne cisnienie robocze
Rozmiar portu zasilania M5 x 0.8 zderzaka metalowego z wktadka amortyzujgca. Jesli
- - — ci$nienie robocze jest nizsze niz minimalne cisnienie
Czynnik roboczy Sprezone powietrze robocze, zmniejsza sie doktadno$é powtorzen.
Dziatanie Dwustronnego dziatania Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego z
Cisnienie robocze 0,15 do 0,7 MPa" (Blokada na koricu: od 0,35 do 0,7 MPa " wktadkg amortyzujgca: Cisnienie wymagane do

petnego $cisniecia wystajacej czesci zderzaka w celu

Wytrzymatos¢ cisnienia 1,05 MPa s e
T L zetkniecia sie z czescig metalowa.
ctza)r/r:‘r:ﬁlr(ztury otoczenia i od -10 do 60 °C Cisnienie robocze dla napedu o $rednicy 20 z

od 50 do 500 mm/s amortyzatorem uderzen wynosi od 0,15 do 0,6 MPa.

Zakres predkosci roboczej (Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujgca: od 50 do 300 mm/s)
(Srednia predko$é robocza) (Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skokdw na stronie 20: od 50 do 300 mm/s

Amortyzacja Wewnetrzny pierscien elastyczny

(Bez nastawy skoku)

Amortyzacja Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca, zderzak elastyczny,
(Z nastawa skoku) amortyzator uderzen, zderzak metalowy
Smarowanie Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia, kontaktronowy czujnik potozenia
(2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem
(2-przewodowy, 3-przewodowy)
Tolerancja diugosci skoku od +2 do 0 mm

Czujnik potozenia

Sita teoretyczna

Podwdjne ttoczysko zapewnia wydajnos¢ dwa razy wiekszg niz w przypadku sitownikow jednottoczyskowych.

Srednica  Srednica : ) : Cisnienie robocze [MPa]
el 2| eyl S:a:;]ann?; Pt?llf r[zrr?:mgia 02 03 04 05 06 07
[mm] [mm] ’ ! ? ’ ’ ?
6 3 Wysuw 57 1 17 23 29 34 40
Powroét 42 8 13 17 21 25 29
8 4 Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powroét 75 15 23 30 38 45 53
12 6 Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrot 170 34 51 68 85 102 119
16 6 Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrot 346 69 104 138 173 207 242
Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
20 8 Powrot 528 106 158 211 264 317 369
25 10 Wysuw 982 196 295 393 491 589 687
Powrot 825 165 247 330 412 495 577

1) Gdy do pozycjonowania uzywany jest zderzak metalowy z wktadka
amortyzujgca, teoretyczna wydajnos¢ moze sie rézni¢ w zaleznosci od
petnej sity Sciskania wktadki.

Z ryglem koncowej pozycji

Model MXQ6L] MXQ8[] MXQ12A  MXQ160 MXQ2000  MXQ250]
Zakres cisnienia
roboczego [MPa] 0d0,35do 0,7
Sita trzymajaca [N] 12 12 23 45 70 110

Z mechanizmem kompensacji
Model MXQ6L1 MXQ8L1 MXQ12A MXQ16[] MXQ20C1 MXQ25C]

Zakres predkosci roboczej [mm/s] od 50 do 500 (montaz poziomy od 50 do 300)
Skok kompensacji [mm] 5 10
Obciazenie Skok przy 0 [mm] 3 5 9 16 25 40
skoku
kompensacii [N] Maksymalny skok 6 8 15 24 38 59

18 | Wymiary i inne szczegoty znajdujg sie w ogélnym katalogu kazdej serii na stronie www.smc.eu



Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

Zespot nastawy skoku

Zderzak z wktadka amortyzujaca

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Absorpcja skoku [mm]

Min. cisnienie robocze zderzaka metalowego z

wkladka amortyzujaca " ? [MPa]

Odniesienie) Petna sita sciskania wkiadki [N]

Rozmiar sruby montazowej [mm]
1) Minimalne ci$nienie robocze wymagane do petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu zetkniecia sie z czescig metalowa.

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8
0,018

2
0,3
20

M6 x 0,75

MXQ12A
MXQ12C
MXQ12
0,04
2,8

0,3

42
M8 x 1

MXQ16A

MXQ16C

MXQ16
0,08
3,6
0,2
65
M10 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20
0,12
4.4

0,2

97
M12 x 1

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
0,18
55

0,2

154
M14 x 1,5

W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wktadkg amortyzujgcg do pozycjonowania, nalezy stosowac go przy cisnieniu przekraczajgcym minimalne
ci$nienie robocze. W przypadku montazu pionowego nalezy uwzgledni¢ mase detalu.
2) Niedostepne dla napedu o $rednicy tloka @ 6

Zderzak elastyczny

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Amortyzator uderzen

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Absorpcja skoku [mm]
Predkos¢ kolizji [mm/s]

Maks. czestotliwos¢ pracy
[cykli/min]

Maksymalny dopuszczalny
nacisk [N]

Sita sprezyny (wysunietej) [N]
Sita sprezyny (Scisnietej) [N]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Zderzak metalowy

Model

Maks. Absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,06
M6 x 0,75
MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,35
3
80
150
1,3
3,9
M6 x 0,75
MXQ6A
MXQ6C
MXQ6
0,009
M6 x 0,75

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ8A
MXQ8C
MXQ8

MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,12 0,2
M8 x 1 M10 x 1
MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,5 1,5
5 6
Od 50 do 500
80 70
245 422
2,8 54
49 8
M8 x 1 M10 x 1
MXQ12A MXQ16A
MXQ12C MXQ16C
MXQ12 MXQ16
0,02 0,04
M8 x 1 M10 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

0,4
M12 x 1

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20

3
7

MXQ20A
MXQ20C
MXQ20
0,06
M12 x 1

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
0,6
M14 x 1,5

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25
3,7
10

45

814

6,4
15
M14 x 1,5

MXQ25A
MXQ25C
MXQ25

0,09
M14 x 1,5

O
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Symbol zamoéwieniowy
MXQLIA, MXQLIC, MXQL]
MXQ[12][B]-[30][ZA]-[]
O ® ®

®

Odkryj wszystkie opcje MXQ-Z;
mxg-z.smc.eu

(@ Opcja korpusu

Sreg%ica Wersja Wersja
toka standardowa symetryczna Skok standardowy [mm]
B BL
6 b ) 10, 20, 30, 40, 502, 752
I el B Y
8 X / \ / 10, 20, 30, 40, 50, 752, 1002
12 @ @ 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
Port zasilania Port zasilania
16 R e azowy 10, 20, 30, 40, 50, 75, 1002, 1252, 1502
"
20 7 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 1252, 150 2

1) Brak opciji, poniewaz model standardowy posiada porty zasilania i rowki do montazu czujnikéw potozenia po obu stronach.
2) Zakres predkosci roboczej od 50 do 300 mm/s. (Bez nastawy skoku)

@ Opcje zespotu nastawy skoku / kombinacje opcji dodatkowych (® Wykonania specjalne
Pozycja mont?)iowa Symbol Specyfikacja
Symbol Typ nastawy skoku G :‘kgztamz T X7 Smar PTFE
wysuw powroty X9 Ze smarem do stosowania w przemysle spozywczym
z Bez nastawy skoku X1 Diuga $ruba regulacyjna (10 mm diuzszy zakres regulacji)
ZA [ ) [ ) X12 Dtuga $ruba regulacyjna (20 mm diuzszy zakres regulacji)
ZB Zderzak z wktadkg amortyzujacg [} X28 Diuga nakretka regulacyjna i $ruba
ZC (] X33 Bez wbudowanego magnesu dla czujnikéw potozenia
ZD [ (] X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
ZE Zderzak elastyczny [ ] X42 Prowadnica antykorozyjna
ZF (] X45 Uszczelnienie EPDM
ZG [ ) [ ) X580  Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)
ZH Amortyzator uderzen o tagodnym ttumieniu [} X2128  Specyfikacja odpornosci na wysokg temperature (od -10 do 100 °C)
ZJ [ ] X2202 Regulacja skoku na koncu wysuwu zamontowana w osi
ZK [ J [ J
ZL Zderzak metalowy [ )
ZM [ J
ZN Bez nastawy skoku
ZP Wykonanie Zderzak elastyczny [ ]
iejszej Amortyzator uderzen o tagodnym
ZQ gllr.:;r::)lg.:sizej tlumieﬁiu o ®
7S catkowitej ? 2 Zderzak z widadka amortyzuijaca [ J
ZT g Zderzak metalowy [ ]
ZBF S Zderzak elastyczny [ ] [ ]
ZBJ .% ?:ﬁéadiql § ﬁlﬁ:iizjtor uderzen o fagodnym PY PY
» amortyzujgcy g
ZBM By g Zderzak metalowy (] (]
ZEC E .g Zderzak z wkiadkg amortyzujaca [ ) [ )
g -
ZEJ §7 igesgilzny % ﬁlmretziz:tor uderzen o fagodnym PY °
ZEM ~§ % Zderzak metalowy [ ) [ )
ZHC 2 Amortyzator % Zderzak z wktadkg amortyzujacg [ ] [ ]
ZHF % uderzen % Zderzak elastyczny [ ] ()
$ otagodnym 54
ZHM z tumieniu X Zderzak metalowy [ J [ J
ZLC _g Zderzak z wkladka amortyzujaca [ ) [ )
ZLF 5’ ?ﬁ;:vlfly Zderzak elastyczny [ ] [ ]
ZLJ Amortyzator uderzen o tagodnym PY PY

thumieniu

1) @: Dostarczane razem z produktem, ale nie zmontowane
Brak symbolu pozycji montazu zespotu nastawy skoku: zespot nastawy skoku
moze zosta¢ zamontowany poézniej.

2) Otwory montazowe zespotu nastawy skoku po stronie wysuwu zostaty usunigte
w celu zmniejszenia catkowitej dtugosci stolika.

3) Metalowy zderzak z wkfadka elastyczng jest niedostepny dla $rednicy ttoka 6 mm.
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Pneumatyczny stolik przesuwny — Seria MXQ-Z
Sitowniki SMC z prowadnicami

Specyfikacja

Srednica tloka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatury otoczenia
i czynnika

Zakres predkosci
roboczej

(Srednia predkosé
robocza)

Amortyzacja (bez
nastawy skoku)
Amortyzacja (z nastawa
skoku)

Smarowanie

Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci
skoku

6 8 12 16 20
M5 x 0,8
Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,15 do 0,7 MPa "
1,05 MPa

od -10 do 60 °C

od 50 do 500 mm/s
(Zderzak metalowy z wktadka amortyzujaca: od 50
do 300 mm/s)
(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
* w standardowej tabeli skokéw na stronie 24:
od 50 do 300 mm/s

Wewnetrzny pierscien elastyczny

Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca, zderzak
elastyczny, amortyzator uderzen, zderzak metalowy
Bez smarowania
Elektroniczny czujnik potozenia, kontaktronowy
czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym
wskazaniem (2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +2 do 0 mm

1) Nalezy zwréci¢ uwage na minimalne cisnienie robocze zderzaka

metalowego z wktadkg amortyzujgca. Jesli ci$nienie robocze jest nizsze niz

minimalne cisnienie robocze, zmniejsza sie doktadnos¢ powtorzen.
Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego z wktadkg

amortyzujgca: Cisnienie wymagane do petnego $cisniecia wystajacej czesci

zderzaka w celu zetkniecia sie z czes$cig metalowa.

Zespot nastawy skoku
Zderzak z wktadka amortyzujaca

Model MXQ8B
Maks. absorbowana energia [J] 0,018
Absorpcja skoku [mm] 2
Min. ci$nienie robc_)cze zderzaka metalowego z 03
wktadka amortyzujaca " ? [MPa] ’
QOdniesienie) Petna sita sciskania wktadki [N] 20
Rozmiar sruby montazowej [mm] M8 x 1

Sita teoretyczna

Podwdjne ttoczysko zapewnia wydajnos¢ dwa razy wiekszg niz w
przypadku sitownikéw jednottoczyskowych.

Srednica Srednica Ci$nienie robocze [MPal]

Kierunek Powierzchnia

Lihée) [ifersiel dziatania tloka[mm?} 0,2 0,3 04 05 06 0,7
[mm] [mm]

6 3 Wysuw 57 M 17 23 29 34 40
Powrét 42 8 13 17 21 25 29

8 4 Wysuw 101 20 30 40 51 61 71
Powrét 75 15 23 30 38 45 53

12 6 Wysuw 226 45 68 90 113 136 158
Powrét 170 34 51 68 85 102 119

16 6 Wysuw 402 80 121 161 201 241 281
Powrét 346 69 104 138 173 207 242

20 8 Wysuw 628 126 188 251 314 377 440
Powrét 528 106 158 211 264 317 369

1) Gdy do pozycjonowania uzywany jest zderzak metalowy z wkladka
amortyzujgca, teoretyczna wydajnos¢é moze sie rézni¢ w zaleznosci od
petnej sity $ciskania wktadki.

MXQ12B MXQ16B MXQ20B
0,04 0,08 0,12
2,8 3,6 4.4
0,3 0,2 0,2
42 65 97

M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

1) Minimalne ci$nienie robocze wymagane do petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu zetkniecia sie z cze$cig metalowa.
W przypadku stosowania zderzaka metalowego z wktadkg amortyzujgcg do pozycjonowania, nalezy stosowac go przy cisnieniu przekraczajgcym minimalne
cisnienie robocze. W przypadku montazu pionowego nalezy uwzgledni¢ mase detalu.

2) Niedostepne dla napedu o $rednicy ttoka & 6

Zderzak elastyczny

Model

Maks. absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6B MXQ8B
0,06 0,12
M6 x 0,75 M8 x 1

Amortyzator uderzen o tagodnym ttumieniu

Model

Maks. absorbowana energia [J]

Absorpcja skoku [mm]

Predkos¢ kolizji [mm/s]
Maks. czestotliwos¢ pracy

[cykli/min]

Maksymalny dopuszczalny
nacisk [N]

Sita sprezyny (wysunietej) [N]
Sita sprezyny (Scisnietej) [N]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

Zderzak metalowy

Model

Maks. absorbowana energia [J]
Rozmiar $ruby montazowej [mm]

MXQ6B MXQ8B
0,35 0,5
3 5
Od 300 do 500
80 80
150 245
1,3 2,8
3,9 49
M6 x 0,75 M8 x 1
MXQ6A MXQ8A
MXQ6C MXQ8C
MXQ6 MXQ8
0,009
M6 x 0,75

MXQ12B MXQ16B MXQ20B
0,2 0,4 0,6
M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5
MXQ12B MXQ16B MXQ20B
1,5 3 3,7
6 7 10
Od 50 do 500
70 45
422 814
54 6,4
8 15
M10 x 1 M14 x 1,5
MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A
MXQ12C MXQ16C MXQ20C MXQ25C
MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
0,02 0,04 0,06 0,09
M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1,5

N
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Sitownik kompaktowy
z prowadnicg liniowa
Seria MXZ

B

wh

Nasza wyjgtkowa kombinacja

Korzysci

P Korzysci wynikajgce z wymiarow
kompaktowego sitownika i wysokiej
precyzji prowadzenia

P Zatrzymanie, pozycjonowanie lub
przenoszenie lekkich detali — idealne
do zastosowan, w ktorych wymagany jest
krotki i precyzyjny skok

» Zamontuj go bezposrednio — Poprzez
montaz czotowy.

Gtowne wilasciwosci

» MXZ wykorzystuje korpus naszego modelu JCQ,
kompaktowa wersje sitownika kompaktowego

Szerokos¢ Wysokos¢  Diugosc
(]
[mm] [mm] [mm]
12 23 44 37,4
16 26 45 40,9
20 30 49,5 494
25 33,5 54 57,4

» Prowadnica liniowa jest zintegrowana z sitownikiem
Prowadnica liniowa zapewnia doktadnos¢ i liniowos¢ podczas
przenoszenia detali. Jest ona w stanie wytrzymac obcigzenia
boczne.

» Podczas zamawiania produktu mozna wybrac lokalizacje
przytaczy zasilania

Szerokos¢ Dlugos¢
o -
—_—
« »
O
‘0
o
4
[}
[
g

Mozliwe sg dwa sposoby montazu bezposredniego
Montaz przez otwory przelotowe Montaz poprzez otwory gwintowane
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Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa — Seria MXZ
Sitowniki SMC z prowadnicami

e 7
Kompaktowe czujniki potozenia (D-M9LJ)

moga by¢ montowane bezposrednio na 3
powierzchniach bez zadnych akcesoriow.

Lokalizacja przytacza gwintowanego jest

wybierana podczas zamawiania produktu
|\ J

Odmiany serii

Srednica Skok standardowy [mm] -
Seria tloka @ Wyposazenie
[mm] 5] 10 15 20 25 30 35 40 45 50 opcjonalne
12 — — _ _
16 — — _ _ Mozliwos¢ wyboru
MXZ lokalizacji przytacza
20 zasilania
25

Czujniki potozenia tloka

Czujnik potozenia

Czujnik potozenia z 2 prostopadiym Czujnik potozenia ttoka Miniaturowy czujnik
przewodem o dtugosci p paaty z 2 kolorowymi diodami potozenia (przewdd o
doprowadzeniem . - o
3m przewodu (dugosé 3 m) (przewdd o dtugosci 3 m) dtugosci 3 m)
Typ
. l l oo = e
P 5 = . 7 o
3-przewodowy D-F8PL D-MIPWVL D-MONWL D-M9PL-5

elektroniczny, PNP

2-przewqdowy D-FSBL D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5
elektroniczny

Kontrola predkosci

Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawor
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardow przytaczem wtykowym
Srednica tloka | Wielko$é portu 4 9 Yoy
@ [mm] zasilania Lt [,
‘o <0

12 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
16 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
20 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

23

O
3



Symbol zaméwieniowy

Mxz [32][]-[50][]

O 6

@ Srednica tloka

12 12 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

(@ Lokalizacja przytacza zasilania
Przod

Przylacze zasilania

Specyfikacja

Srednica ttoka @ [mm]
Przylacze zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego
Predkos¢ ttoka (Srednia predkos¢)
Amortyzacja
Smarowanie

Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci skoku

(® Skok / minimalny skok dla montazu czujnikéw potozenia

Srednica
ttoka

12
16
20
25

@ Opcja

00 0 v

Odkryj wszystkie opcje MXZ:
mxz.smc.eu

Skok standardowy [mm]

— Bez sruby montazowej
L Ze $rubg montazowg

1) 2 $ruby montazowe sg dostarczane razem z produktem (ale nie zmontowane).

12 16 20
M3 x 0,5
Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,1 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od 5do 60 °C

od 50 do 500 mm/s
Pierscien elastyczny
Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia
(2-przewodowy, 3-przewodowy)

25

M5 x 0,8

Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem

(2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +1,3 do 0 mm (bez zastosowanego ci$nienia)

1) Tolerancja dtugosci skoku nie obejmuje wielko$ci zmiany pierscienia elastycznego.
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Sitownik kompaktowy z prowadnicg liniowa — Seria MXZ

Sitowniki SMC z prowadnicami

Sita teoretyczna

Srednica  Srednica

ttoka @ tloczyska Klgrungk
dziatania
[mm] [mm]
Wysuw
12 6 Y .
Powrot
Wysuw
16 8 Y .
Powrot
Wysuw
20 10 .
Powrdét
Wysuw
25 12 .
Powrot
Masa
Srednica
ttoka @
[mm] 5 10 15
12 105 114 124
16 126 136 146
20 195 211 225
25 284 304 324

Powierzchnia

tloka [mm?] 0,2 0,3
113 23 34
85 17 25
201 40 60
151 30 45
314 63 94
236 47 71
491 98 147
378 76 113

Skok standardowy [mm]

20 25 30 35

132 142 152 —

156 166 175 —

239 255 270 285

343 363 384 403

Cisnienie robocze [MPa]

0,4
45
34
80
60
126
94
196
151

40

300
423

45

314
442

0,5
57
42
101
75
157
118
245
189

[9]

50

329
462

0,6
68
51
121
90
188
141
295
227

0,7
79
59
141
106
220
165
344
264

N
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Miniaturowy stolik przesuwny
Seria MXJ

0]

Wysoka precyzja w ograniczonej
przestrzeni

Korzysci
P Zmniejsz wymiary swojej maszyny
— tylko 18 mm wysokosci (J 12 mm)

} ZWiQkSZ wydajnos’c': SWOjEj maszyny Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji
— Prowadnica liniowa o wysokiej precyzji: 0,005 mm réwnolegtosci przesuwu.
0,005 mm (réwnolegtos¢ przesuwu)

P Montuj tak, jak chcesz — Montaz przy
pomocy 4 otworow na kofki ustalajgce,
mozliwos¢ montazu blokowego.

Gtowne wilasciwosci

» Kompaktowa konstrukcja

(%] Diugos¢ catkowita ~ Wysokos¢  Szeroko$é
12 70" 18 34
16 72" 23 40

1) Dla skoku 10.

Otwory na kotki ustalajace na 4 powierzchniach
Gora Dot

Pozycja czujnikow potozenia, zaworow dlawigco-
zwrotnych i portow zasilania moze by¢ zmieniona
Wersja standardowa Wersja symetryczna
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Miniaturowy stolik przesuwny — Seria MXJ
Sitowniki SMC z prowadnicami

Warianty nastawy skoku

NN A

Zderzak z wktadkg ~ Amortyzator
amortyzujacg uderzen / RJ

s I

Zderzak elastyczny Zderzak metalowy

Opcje nastawy skoku

Symbol SrednE::T?n:;oka 2 Skok [mm] Wersja nastawy skoku
MXJ-CS4-] 4,5 5,10
MXJ-CS6-] 6 5,10, 15 Zderzak metalowy na obu koncach
MXJ-CS8-] 8 5,10, 15, 20
MXJzZ-CS12-] 12
Zderzak z wktadkg amortyzujgca
MXJZ-CS16-JA 16
MXJZ-AS12-JA 12
Zderzak elastyczny
MXJZ-AS16-CJA 16
10, 20, 30, 50
MXJZ-JS$12-0JA 12 Amortyzator uderzen o fagodnym
MXJZ-JS16-CJA 16 thumieniu
|
P..ul‘ MXJZ-DS12-00A 12
Zderzak metalowy
MXJZ-DS16-U]A 16

[J: Dhugos¢ skoku

Czujniki potozenia

Kompaktowe czujniki potozenia mogg by¢ montowane bezposrednio.

Czujnik potozenia Czujnik potozenia - . Czujnik potozenia ttoka
z prostopadtym ttoka z 2 kolorowymi Mlnlatté;gvzvgn(i::umlk z zarobionym ztgczem
przewodem diodami (przewdd o ( rzewc’)% o diugosci 3 m) (M8-3pinowe) i przewodem
(dtugos¢ 3 m) dhugosci 3 m) P 9 0 diugosci 0,5 m
Typ ——

_,l l - o )

3-przewodowy
elektroniczny, D-M9PWVL D-MINWL D-M9PL-5 D-M9PSAPC
PNP

2-przewodowy

; D-M9BWVL D-M9BWL D-M9BL-5 D-M9BSAPC
elektroniczny

Kontrola predkosci

Zawor dtawigco-zwrotny Kompaktowy zawér
z przytaczem wtykowym, dtawigco-zwrotny z
standardow przytgczem wtykowym
Srednica ttoka | Wielko$é portu . Y —
@ [mm] zasilania L -
‘& o0

4,5 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
6 M3 x 0,5 AS1201F-M3-04A-X790 JAS-LEA04-M3
8 M3 x 0,5 AS1201F-M3-06A-X790 JAS-LEA04-M3
12 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
16 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5
25 M5 x 0,8 AS1201F-M5-06A JAS-LEA06-M5

N
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Symbol zamoéwieniowy

Odkryj wszystkie opcje MXJ: ‘

04,506,088 MXJ @D_DDD mxj.smc.eu

OO OONONO,

@ Srednica tloka

4 4,5 mm

6 6 mm

8 8 mm
(® Opcja

— Wersja standardowa

L Wersja symetryczna
® Skok [mm]

4 5,10

6 5,10, 15

8 5,10, 15, 20

Specyfikacja

Model
Srednica ttoka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze
Wytrzymatos$¢ cisnienia
Temperatura otoczenia i czynnika
roboczego

Zakres predkosci roboczej

Amortyzacja

Smarowanie
Zespot nastawy skoku

Zakres regulacji skoku
(zderzak metalowy)

Czujnik potozenia
Tolerancja diugosci skoku

Sita teoretyczna

Srednica  Srednica
Model ttoka @ ttoczyska

[mm] [mm]
MXJ4 4,5 2
MXJ6 6 3
MXJ8 8 4

@ Opcja nastawy skoku

— Brak nastawy skoku

CS Zderzak metalowy na koncu wysuwu
CT Zderzak metalowy na koncu powrotu
© Zderzak metalowy na obu koncach

(® Wykonanie zasilania
pneumatycznego

— Typ boczny
[® Typ osiowy

® Szyna do montazu czujnikéw

— Z magnesem i szyng czujnikow

N Bez magnesu i szyny czujnikow
MXJ4 MXJ6 MXJ8
4,5 6 8
M3

Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,15 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od -10 do 60 °C
od 50 do 500 mm/s

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)

Pierscien elastyczny
(Zderzak metalowy: bez wktadki)

Bez smarowania
Wyposazenie standardowe

Oba konce od 0 do 5 mm

Kontaktronowy czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy)
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem (2-przewodowy,
3-przewodowy)

+1
¢ mm

Wysuw ECLW rot
-

Kierunek Powierzchnia Clenienlskonesz ol g

dziatania tloka [mm?] 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7
Wysuw 16 3 5 6 8 10 11
Powrot 13 3 4 5 6 8 9
Wysuw 28 6 8 1 14 17 20
Powrot 21 4 6 8 11 13 15
Wysuw 50 10 15 20 25 30 35
Powrot 38 8 11 15 19 23 26
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Miniaturowy stolik przesuwny — Seria MXJ
Sitowniki SMC z prowadnicami

@12,816 MXJ[12][ ]-[10] z
@)

@ Srednica ttoka

12 12 mm
16 16 mm
@ Opcja

Wersja standardowa

‘ Po stronie przytgcza zasilania ‘
—

Po stronie plyty czolowej

7
Po stronie przylgcza zasilania

CIE-C
®6

O) ®
® Skok [mm]
12 10, 20, 30, 50
16 10, 20, 30, 50

Pozycja montazowa nastawy skoku

Regulacja skoku koricowego na wysuwie

Regulacja skoku koficowego na powrocie

Po stronie plyty czotowej

@ Opcja zespotu nastawy skoku

Symbol  Typ nastawy
Brak nastawy
skoku

Zderzak
z wktadkg
amortyzujgca

Zderzak
elastyczny

Amortyzator
uderzen

Zderzak
metalowy

SrxXCIOmMMmMmOO m@>

Specyfikacja

Model
Srednica ttoka @ [mm]
Rozmiar portu zasilania
Czynnik roboczy
Dziatanie
Cisnienie robocze "
Wytrzymatos¢ cisnienia
Temperatura otoczenia
i czynnika roboczego

Predkos¢ ttoka
($rednia predkos¢)?

Amortyzacja (bez nastawy)
Amortyzacja (z nastawa)

Smarowanie
Czujnik potozenia

Tolerancja dtugosci skoku

Pozycja montazowa nastawy skoku
Na koncu skoku Na koncu skoku

wysuwu powrotu
[ J [
[ ] —
— [ ]
([ ] [ ]
[ ) —
— [ ]
[ ] [ ]
Y _
— [
[ ] ®
[ ] —
— [ ]
MXJ12
12 16
M5 x 0,8

Sprezone powietrze
Dwustronnego dziatania
od 0,1 do 0,7 MPa
1,05 MPa

od -10do 60 °C

od 50 do 500 mm/s

MXJ16

(® Szyna do montazu czujnikow

Wersja standardowa Wersja symetryczna

e
o-
Zczst?::foif °® % © 2 I
(Z magnesem) £ I *@ﬁ
% ‘ Po stronie przylacza zasilania ‘
Z szyng do
czujnikow
i nastawg
(Z magnesem)

Po stronie przytacza zasilania

Bez szyny do

N czujnikow = —>
(Bez )»
magnesu -
¢ : oPeo— | Po stronie przylacza zasilania

Przedstawiona nastawa skoku jest w wersji z amortyzatorem uderzen

(® Wykonania specjalne
Dtuga $ruba regulacyjna

=il (10 mm dtuzszy zakres regulacji)
X12 Dtuga $ruba regulacyjna )
(20 mm dtuzszy zakres regulacji)
-X39 Uszczelnienie z fluorokauczuku
-X42 Prowadnica antykorozyjna
-X45 Uszczelnienie EPDM
-X53 Kontaktronowe czujniki potozenia
X2128 Specyfikacja odpornosci na wysoka temperature
(od -10 do 100 °C)
-X2410 Specyfikacja do matych predkosci (od 15 do 50 mm/s)

1) Jesli cisnienie robocze jest nizsze niz minimalne
ci$nienie robocze, zmniejsza sie doktadnos$¢ powtdrzen.
Minimalne ci$nienie robocze zderzaka metalowego
z wkfadkg amortyzujacg: Cisnienie wymagane do
petnego $cisniecia wystajgcej czesci zderzaka w celu
zetkniecia sie z czes$cig metalowa.

2) Nalezy wzig¢ pod uwage ciezar czesci ruchomych.

W przypadku niektérych modeli produktéw dopuszczalna
energia kinetyczna moze by¢ przekroczona tylko o mase
czesci ruchomych.

(Zderzak metalowy: od 50 do 200 mm/s)
(Zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca: od 50 do 300 mm/s)

Pierscien elastyczny

Zderzak metalowy, zderzak metalowy z wktadkg amortyzujaca,
zderzak elastyczny, amortyzator uderzen

Bez smarowania

Elektroniczny czujnik potozenia (2-przewodowy, 3-przewodowy),
Elektroniczny czujnik potozenia z 2-kolorowym wskazaniem

(2-przewodowy, 3-przewodowy)

od +2 do 0 mm (bez zastosowanego cisnienia)
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Zastosowania

Stoliki przesuwne
Serie MXQ lub MXJ stosuje sie do:

Precyzyjnych ruchéw pozycjonowania Operacji o wysokiej czestotliwosci

Serie MXZ stosuje sie do:

Zatrzymywania w liniach automatycznych Operacji zwigzanych z pozycjonowaniem
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Zastosowania
Sitowniki SMC z prowadnicami

Sitowniki z prowadnicami
Serie MGP stosuje sie do:

Popychania Podnoszenia Zaciskania Zatrzymywania

it
Iy

Zabezpieczenie przed opadaniem Zabezpieczenie przed opadaniem na Utrzymywania w stanie zacisnietym
przyrzadu prasy podnosnik

Serie MGZ stosuje sie do:

Popychaczy

Chwytania

t Podajnikow

Podnos$nikow
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