Bewegung in jeder Facette
Elektrische Antriebe — Serie LEL], Serie JXC
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Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC % C €

Bewegung in jeder Facette

FLEXIBILITAT - Sie haben eine Aufgabenstellung - wir haben die passende elektrische Antriebslésung.
Elektrische Antriebe sind naturgemal eine sehr adaptierbare Lésung, da viele Bewegungsparameter wie
Kraft, Geschwindigkeit und Beschleunigung genau vorgegeben werden kénnen. Sollte sich erst nach der
Inbetriebnahme herausstellen, dass eine Position angepasst werden muss, so ist das kein Aufwand - nur
eine neue Zahl im Bewegungsdatensatz.

Bewegung in jeder Facette: mit den elektrischen Antrieben von SMC

Die umfassende Auswahl an mechanischen Aktoren und den daflr optimierten elektrischen Servosystemen,

unterstreicht die hohe Flexibilitat und gibt Innen damit die Freiheit, sich die fur Sie optimale Lésung auszuwahlen.

- Herausragende Geschwindigkeits-, Kraft- und Positionssteuerung — Positionieren, Messen,
Greifen, ... Schépfen Sie aus dem vollen Portfolio von SMC und realisieren Sie Ihre Anwendung ohne
Kompromisse. FUr noch mehr Flexibilitat kdénnen Sie auch unsere motorlosen Antriebe der Serie LE mit
einem Fremdmotor lhrer Wahl verwenden.

- Volle Kontrolle — von der einfachen Ansteuerung mit digitalen 1/Os bis hin zur numerischen Ansteuerung dber ein
Feldbussystem sind fertige Lésungen verflgbar. Auch mehrachsige Systeme sind realisierbar.

- Das smarte Upgrade fiir lhre Fertigung — Unsere elektrischen Lésungen sind Industrie 4.0-freundlich.

Hauptmerkmale

¢ Vielseitige Mechanik — Nahezu jede pneumatische ¢ Verschiedene Optionen der Bewegungssteuerung

Bewegung hat dank der folgenden elektrischen - Digitale 1/0-Befehle, Tabelle mit Bewegungsdatensatzen

Antriebsausfuhrungen ihre elektrische Entsprechung: wird im Controller parametriert:

- Schlittenausfihrung mit hoher Steifigkeit - 24 VDC-Controller/Endstufen — verfigbar mit in

- Zylinderausflihrung mit Kolbenstange. optional mit den Controller integriertem Bedienfeld oder zur
externer Fhrung, oder als Miniaturausfihrung mit Parametrierung Uber einen PC
Kolbenstange - AC-Servomotor-Endstufen — Hochleistungsendstufen

- Schlittenausfihrung mit Fihrungsstangen mit Auto-Tuning Funktion zur Optimierung der Regel-

- Drehtisch Parameter.

- Schlittentisch, Miniatur-Schlittentisch - Serielle Kommunikation, je nach Protokoll Uber ein

- Greifer Gateway oder direkt Uber den Controller — sowohl fir 24

- Card Motor. VDC-Controller/Endstufen als auch fur AC-Servomotor-

Mit den Antrieben der verschiedenen SMC-Baureihen Endstufen.

lassen sich Werkstlicke unter anderem positionieren, Ethen'et/IP

sohi?ben, ziehen, heben, rotierep, messen, ausrichten, :% EtherC AF'

bestlicken (Pick-and-Place), greifen oder stoppen. e Wm

ouw
¢ Individuelle Lésung oder Plug-and-Play: ) Devicei'et

- Motorlose Antriebe, mit genormten Motorflanschen flir =
verschiedene Servo-Lieferanten 8 %ﬁ!

- Umfassende SMC-Ausstattung mit vorkonfiguriertem CCrink A NS
Antriebs-Set, das den Antrieb, Controller und die 47 SSCNETIl 47 SSCNETII/H Ge
erforderliche Verdrahtung umfasst. J MECHATROLINK - I % ¥ MECHATROLINK - I Qe

* Fortschrittliche Steuerungsfunktionen trotz einfacher - Controller/Endstufen mit Mehrachssteuerung
Bedienung - Hub-Lernfunktion (LECP2), automatische erhaltlich mit Ansteuerung per parallelem Digital-I/O
Stromabsenkung, einfache Inbetriebnahme, oder per Feldbus:

- Linear- und Kreisinterpolation jeweils fur die XYZ- und

* Modelle fiir spezielle Umweltbedingungen verfiigbar XY-Achse

- Reinraum-Spezifikation - Direkte Ansteuerung von bis zu 4 elektrischen Achsen
- Verwen.dbar n Trockenraumen mit nur einem einzigen Controller, z.B. fiir ein Pick-and-
- Staubdicht, spritzwassergeschutzt Place System mit elekirischem Greifer.

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu %SVC 3



Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC

Elektrische Antriebe / Produktiuibersicht

Merkmale

Max. Hub

Schlittenausfiihrung

- LEFS — Kugelumlaufspindelantrieb
- LEFB — Riemenantrieb
- LEFG - Stutzfuhrung

- LEFS - 1200 mm
- LEFB — 3000 mm
- LEFG - 3000 mm

LEJ Hohe Steifigkeit
- LEJS - Kugelumlaufspindelantrieb tgjg B 13233 mm
- LEJB — Riemenantrieb

LEL
- Riemenantrieb mit Fihrungsstangen 1000 mm

LEM Niedriger Gehausequerschnitt

- LEMB - Gleitfuhrung

- LEMC - Kreuzrollenfhrung

- LEMH - einfache Kugelumlauffihrung
- LEMHT — doppelte Kugelumlauffuhrung

- LEMB - 2000 mm
- LEMC - 2000 mm
- LEMH - 1500 mm
- LEMHT - 1500 mm

LEY

- Mit Kolbenstange 800 mm
LEYG
- Mit FUhrungsstange 300 mm
Kompaktschlitten
LES .
1 - LES — Kompaktausfihrung -LES - 150 mm
- LESH — Ausftihrung mit hoher Steifigkeit | - LESH — 150 mm
Miniaturausfiihrung
LEP - LEPY — Miniaturausfuhrung mit Kolbenstange ' - LEPY — 75 mm
- LEPS - Miniaturausfuhrung mit Schlitten - LEPS = 50 mm

Schwenkantrieb

LER = - LER - Basistyp - mit fixem Anschlag bis 320°
= s - LERH - Prazisionsausfuhrung - endlose Rotation
Greifer
LEH - LEHZ - 2 Finger -LEHZ - 30 mm™"
- LEHZJ - 2 Finger, mit Staubschutzabdeckung ' - LEHZJ — 14 mm "
- LEHF - 2 Finger, Langhub - LEHF - 40 (80) mm "2
- LEHS - 3 Finger -LEHS -12mm?"

Anm. 1) Hub / beidseitig.
Anm. 2) Werte in Klammern () fur Langhtbe.

Weitere Losungen fur elektrische Antriebe

Kartenmotor Serie LAT3

Ihre Kompaktlésung fur Positionierung, Schub und Messung

= e Einzigartige 3-in-1-Miniaturlésung fur Positionierung, Schub
und Messung

e Hochdynamisch mit kurzer Ansprechzeit

e Betriebsbereit durch einfache Eingabe von nur 3 Parametern

¢ Max. Horizontallast von 1 kg.

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu
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Kompatibler Motortyp
BaugréBe | Schrittmotor Ohne Controller / Endstufe Umweltbestandigkeit
. DC-Servo | AC-Servo
(mit Encoder) Motor
- Schritt-/Servomotor (24 VDC): . .
16, 25, LECP6, LECAG, LECP1, LECPA, | ~ Sekundarbatterie: 25A-LEFS
v v v v - Reinraum-Spezifikation:
32, 40 JXCOB, JXct 11-LEFS 11-LEFG
- AC-Servomotor: LECSLI, LECYO '
- Sekundérbatterie: 25A-LEJS
40, 63 X X v v - AC-Servomotor: LECS], LECYO | - Reinraum-Spezifikation:
11-LEJS
- Schrittmotor (24 VDC): LECPS,
25 / X X X LECP1, JXCO1
Nicht erhaltlich
- Schrittmotor (24 VDC): LECPS,
25,32 / X X X LECPA, LECP2, JXCCH
16, 25, - Sekundarbatterie: 25A-LEY
32, 40, v 4 4 4 - Schritt-/Servomotor (24 VDC): - staubgeschutzt, spritzwassergeschutzt
63 LECP6, LECAG, LECP1, LECPA, (erfullt IP65): LEY-X5, LEY63L-LIP
JXCO3, JXCOH
132 i% v 4 4 4 - AC-Servomotor: LECSO, LECYO | Nicht erhaltlich
8 16 - Schritt-/Servomotor (24 VDC):
‘25 ’ v v X X LECP6, LECAG, LECP1, LECPA, | Nicht erhaltlich
JXCOB, JXct
- Schrittmotor (24 VDC): LECPS, . s
6, 10 v X X X LECP1, LECPA, JXCLI3, JXCIHA Nicht erhaltlich
10, 30, - Schrittmotor (24 VDC): LECPS, . g
50 / X X X LECP1, LECPA, JXCO3, Jxcyy | NVieht erhdltiich
10, 16, . ) - Staubgeschutzt,
20, 25, v/ X X X i Eggrgsztlzoéé% ng&;iig% ’ spritzwassergeschutzt (erfullt
32,40 ' ’ ' IP50): LEHZJ

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu
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Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

Controller Endstufen / Produktiubersicht

Kompatibler Kompatibler Encoder Kompatible Option
Motortyp Regelung ) ) Teaching- |  Netzwerk- | Unbeschriebener
Ausfuhrung | Auflésung Box Gateway-Einheit . Controller”

Controller
(24 VDC) I Schrittmotor
LECP6 ! 24 VDC v v v

: Positionierung
Controller (64 Positionen)
(24 VDC) Servo
LECA6 | 24 VDC 7 d d
Programmierfreier Controller
(24 VDC) ' Positionierung
LECP1 (14 Positionen) x x X
Programmierfreier Controller,
mlt HUb-LernfUnktiOn = Positionierung
(24 VDC) l (14 Positionen)? X X x
LECP2 5
Pulseingangs-Ausfihrung Inkremental- 800
Schrittmotor-Endstufe
(24 VDC) Pulseingang 4 X v/
LECPA

Schrittmotor
Vierachs-Controller 24 \VDC
(24 VDC) Positionierung
JXC73/83 (2048 X X X
Positionen)

Vierachs-Controller
mit direkter . Positionierung
Netzwerkanbindung (2048 Positionen)? X X X
(24 VDC)
JXC93
Schrittmotor-Controller mit Positionierung
direkter Netzwerkanbindung (64 Positionen)
(24 VvDC) und direkter v x /
JXC91/E1/P1/D1 Netzwerkeingang

Anm. 1) Einen unbeschriebenen Controller kann der Kunde mit Daten des Antriebs beschreiben, mit dem er kombiniert und verwendet werden soll.
Néahere Angaben zu den einzelnen Controller-/Endstufen-Serien finden Sie im jeweiligen Katalog.

Anm. 2) 2 Hubendpositionen + 12 Zwischenpositionen.

Anm. 3) Kommunikationsprotokoll: EtherNet/IP™.

Anm. 4) Kommunikationsprotokolle: EtherCAT®, EtherNet/IP™, PROFINET, DeviceNet™.

Weitere Losungen fiir die Steuerung elektrischer

Netzwerk-Gateway-Einheit, Serie LEC-G Card Motor-Controller, Serie LATCA
Remote-Steuerung Uber ein einziges Gerat Erhalten Sie eine Vielzahl von Steuerungsméglichkeiten fur lhren
< Card Motor )

e Direktverbindung an Feldbusnetzwerke " e Direkte und Fernsteuerung des Card Motors der

2o

und der Verdrahtung

= e Vereinfachung des Steuerungssystems

e Flexibilitat in Betrieb und Steuerung.

Serie LAT3
e 3 Arten von Eingangssignalen zur Steuerung
e Automatische Berechnung der Geschwindigkeit,

T 0
—

O
2

Beschleunigung und Verzdgerung mit Zykluszeit-
Anm. 1)Kommunikationsprotokolle: EtherNet/IP™, Eingabemethode.

PROFIBUS DP, DeviceNet™, CC-Link.

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu
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AC-Servomotor-Endstufe / Produktuibersicht

Kompatibler Regelun Kompatibler Encoder Einstellung / Diagramm /
Motortyp gelung Ausfthrung | Aufldsung Uberwachungsmethode
Puls/Positionierung 0 Positionierun Eingang per digitalem 1/O-Signal
100/200/400 W 'E (max. 7 Positioner?) und | Inkremental- 131072 oder Pulssignal Uber eine SPS
(100/200 VAC) f .Pulsein an (17-bit) (Installationssoftware — MR-
LECSA gang Konfigurator2™)
Puls i
100/200/400 W |llg Pulssignaleingang per SPS
(100/200 VAC) i | Pulseingang (Installationssoftware — MR-
LECSB ,%; Konfigurator2™)
CC-Link -f Positionierung ) .
100/200/400 W i | (max. 255 Positionen) und op2144 | SPS (CC-Link MasterEinheit)
(100/200 VAC) g J direkter Netzwerkeingang (18-bit) (Installation SSOftwa?; - MR-
LECSC _‘; (CC‘Lmk) KOanguratorZ )
SSCNET 1l Direk
100/200/400 W irekter
(100/200 VAC) AC-Servo Netzwerkeingang
LECSS (SSCNET 111) SPS (Positiorzi:eretinl';leit;
ewegungs-Controller
SSCNET Il | Aosolut (Instalationssoftware ~ MR-
100/200/400 W Netmtjlerﬁ(l;tﬁ]rgang 4194304 Konfigurator2™)
v SSCNET III/H) 72 (22-bit)
LECSS-T ( )
MECHATROLINK-II Dok
100/200/400 W irekter
(200 VAC) Netzwerkeingang
LECYM (MECHATROLINK-II)2 SPS (Positioniereinheit/
1048576 Bewegungs-Controller)
MECHATROLINK-III . (20-bit) (Installationssoftware —
100/200/400 W Direkter SigmaWin+™)
(200 VAC) Netzwerkeingang
LECYU (MECHATROLINK-1)2

Anm. 1) Optische Hochgeschwindigkeitskommunikation.
Anm. 2) Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off ,sicher abgeschaltetes Moment*).

o
z

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu



Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

Elektrischer Antrieb in Schlittenausfiihrung
Serie LEF

LEFS o Lere LEFG
Kugelumlaufspindel Antriebsriemen Stutzfuhrung, Antriebsriemen

Das Format im Aufnehmen und Bewegen von Werkstiicken

e Einfache Installation: Hauptgehause kann ohne Entfernen des &uBeren Gehauses montiert werden
o Zwei Ubertragungsoptionen: Antriebsriemen (LEFB): Kugelumlaufspindelantrieb (LEFS)

e Befestigungsrichtung bei der Motor-Montage wéahlbar

e Optionaler nicht-magnetisierter Verriegelungsmechanismus fur den Motor

e Erfullt Reinraumspezifikation mit eingebauter Vakuumleitung (11-LEFS)

e Prazisionsausftihrung, (11-)LEFSH

e Mit Stutzfuhrung, LEFG.

Nutzlast [kg] Steigung / Positionier-
. ' Geschwindigkeit Aquivalente Wiederhol- Saia )
Antriebsart Motortyp Serie Hub [mm] Horizontal | Vertikal [mm/s] Steigung genauigket Controller-Serie
[mm] [mm]
1419 2 10 bis 700 [500] (500 10
(11-)LEFS16 50 bis 500 [9] : (500} (500) =0,02
15 [10] 4 5 bis 360 [250] (250) 5 {x0,015}
12[10] 05 20 bis 1100 [1000] 202 +0,02
(11-)LEFS25 | 50 bis 800 (600) | 25 [20] 75 12 bis 750 [500] (500) 12 +0,02
. 30 [20] 15 6 bis 400 [250] (250) 6 {+0,015}
(rsnclthggg:)‘gg; , 20 [15] 4 24 bis 1200 [1200] 242 £002 | LECP6, LECP1,
24VDC) ~ (11-)LEFS32 | 50 bis 1000 (800) | 45 [40] 10 16 bis 800 [500] (500) 16 £0,02 LECPA
50 [45] 20 8 bis 520 [250] (250) 8 {0,015}
25 [20] 30 bis 1200 [500] 302 +0,02
150 bis 1200 2 20 bis 1000 [500]
(11-)LEFS40 (1000) 55 [50] (500) 20
65 [60] 23 10 bis 300 [250] (250) o ‘ 10060125 ]
+0,
Kugelum- . 7 2 10 bis 700 (1 bis 500)
laufspindel- (11-)LEFS16A 50 bis 500 - :
artrich . t 10 4 5 bis 360 (1 bis 250) 5
ervomotor . )
(24 VDC) 5 1 20 bis 1100 202 +0,02 LECA6
(11-)LEFS25A | 50 bis 800 (600) 11 25 12 bis 750 (2 bis 500) 12 +0,02
18 5 6 bis 400 (1 bis 250) 6 {+0,015}
10 4 max. 1500 202
(11-)LEFS25 | 50 bis 800 (600) 20 8 max. 900 12
15 max. 450 e LECSA, LECSB
AC-Servomotor 30 5 max. 1500 242 +0.02 LECSC’, LECSS:
(100/200/ (11-)LEFS32 | 50 bis 1000 (800) 40 10 max. 1000 16 = LECSS-T?,
400 W) 5 20 500 8 {£0,01} LECYU?,
e LECYM?
' 30 7 max. 1500 302
(11-)LEFS40 150( 1%%&)200 50 15 max. 1000 20
60 30 max. 500 10
. LEFB16 300 bis 1000 1[1] 48 bis 1100
Sc_:hnttmotor - LECP6, LECP1,
(mit Encoder/ | LEFB25 . 10 [5] 48 bis 1400 LECPA
24VDC)  yrrmag | 300 bis 2000 -
LEFB32 19 [14] 48 bis 1500 48 +0,08
Servomotor | LEFB16A 300 bis 1000 1 )
i i _ 5 bis 2000 LECA6
Riemenantrieb (24 VDC) LEFB25A P 1S
LEFB25 300 bis 2000
AC-Servomotor 5 tgggé tgggg
(100/200 LEFB32 300 bis 2500 15 max. 2000 54 +0,06 CeCss T
400W) LEFB40 300 bis 3000 25 LECYU, LECYM

) gibt den Wert bei Wahl der ,,Reinraum-Spezifikation an (Ausfthrung 11-LEFS).
] gibt den Wert bei Wahl des ,LECPA-Controllers* an.

} gibt den Wert bei Wahl des ,elektrischen Antriebs mit hoher Prazision in Schlittenausfihrung® an ((11-)LEFSH).
Anm. 1) Der max. Wert ist vom Hubbereich abhangig.

Anm. 2) Nicht erhaltlich fur 11-LEFS.

Anm. 3) LEFS/LEFB ist mit JXCCJ1 und JXCI3 kompatibel. Siehe www.smc.eu fur weitere Informationen.

*(
*
# |

O

SVC Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu
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Serie LEFG - Stiitzfiihrung

* Mit speziell designter Flhrung fiir Werkstticke mit groBem Uberhang

¢ Die standardmaBig integrierten Staubschutzbander verhindern Fettspritzer und das Eindringen von Fremdkérpern
e Erflllt Reinraumspezifikation mit eingebauter Vakuumleitung (11-LEFG)

Ausftihrung Motortyp Serie Hub [mm]
Schrittmotor (mit (11-)LEFG16-S 59 bis 500
Fur Encoder/24 VDC) (11-)LEFG25-S 50 bis 800 (600)
Kugelumlaufspindelantrieb Servomotor (24 VDC) (11-)LEFG32-S 50 bis 1000 (800)
AC-Servomotor .
(11-)LEFG40-S 150 bis 1200 (1000)
Schrittmotor (mit LEFG16-BT 300 bis 1000
Encoder/24 VDC) LEFG25-BT
- 4 Servomotor (24 VDC) LEFG32-BT 300 bis 2000
Fur Riemenantrieb
LEFG25-BS
AC-Servomotor LEFG32-BS 300 bis 2500
LEFG40-BS 300 bis 3000

# (1) gibt den Wert bei Wahl der ,Reinraum-Spezifikation” an.

25A-LEFS - kompatibel mit Sekundérbatterie

e Kupfer- und zinkfrei (auBer Motoren, Kabel und Controller/Endstufen)

e VVerwendetes Schmierfett geeignet fur niedrige Taupunkte bis -70 °C

e \erwendbar mit den GroéBen 16/25/32/40, mit Hiben bis 1000 mm

e Die Abmessungen und die Grundspezifikationen entsprechen denen der Standard-Serie.

Serie LEJ

LEJS LEJB
Kugelumlaufspindel Antriebsriemen

Unser leistungsféhigster elektrischer Antrieb
e Niedriges Profil und niedriger Lastschwerpunkt (H6he: 62 mm)
e Linearfuhrung mit doppelter Achse fur hohe Genauigkeit und hohe Steifigkeit
Zusétzlich verbesserte Positionierwiederholgenauigkeit und Leerlauf mit der Hochprazisionsausftihrung (LEJSH).
e Staubdichte Ausftihrung, dank standardmaBiger Ausstattung mit Staubdichtband
¢ Reinraumspezifikation mit eingebauter Vakuumleitung (11-LEJS)
® max. Beschleunigung/Verzégerung: 20000 mm/s?
e Standard-Signalgeber kdnnen montiert werden.

Serie LEJS - Kugelumlaufspindelantrieb
e FUr prazise Positionierwiederholgenauigkeit.

Serie LEJB — Antriebsriemen
e Fur die Beforderung leichter Lasten mit Langhub und hoher Geschwindigkeit.

o
z

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu



Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

Nutzlast [kg] Max. Steigung / Positionier-
Antriebsart Motortyp Serie Hub [mm] . ) Geschwindigkeit Aquivalente | Wiederholgenau- | Controller-Serie
Horizontal Vertikal [mmy/s] Steigung [mm] | igkeit [mm]
157 3" 18007 24"
(11-)LEJS40 200 bis 1200 30 5 1200 16
Kugelum-
Iaufgpindel- %5 10 600 8 +0,02 {+0,01} | LECSA, LECSB,
antrieb | AC-Servomotor 30" 6" 1800" 30" LECSC, LECSS,
(100/200W) | (11-)LEJS63 | 300 bis 1500 45 10 1200 20 LECSS-T, LECYU,
85 20 600 10 LECYM
! ) LEJB40 200 bis 2000 20 [10] — 2000 27
Riemenantrieb - +0,04
LEJB63 300 bis 3000 30 — 3000 42
# [ ] gibt den Wert bei Wahl der ,Hochprazisionsausfuhrung* an.
+ [ ] gibt den Wert bei Uberschreiten des Hubs 1000 an.
Anm. 1) Nicht erhéltlich fur 11-LEJS.
Serie 25A-LEJS — kompatibel mit Sekundarbatterie
e Kupfer- und zinkfrei (auBer Motoren, Kabel und Controller/Endstufen)
¢ Verwendetes Schmierfett geeignet fur niedrige Taupunkte bis -70 °C
e \erwendbar mit den GréBen 40/63, mit Huben bis 1500 mm
¢ Die Abmessungen und die Grundspezifikationen entsprechen denen der Standard-Serie.
Elektrischer Antrieb mit Fiihrungsstangen-Schiek
Serie LEL
Begrenzter Bauraum ist kein Hindernis
e Elektrischer Antrieb mit niedrigem Profil (Hohe: 48 mm)
e Kompatibel mit Gleitfithrung und Kugelfihrung.
- Gleitfthrung: geringere Gerauschentwicklung, 60 dB oder weniger
- Kugelfuhrung: Beférderung mit Hochgeschwindigkeit — 1000 mm/s — geeignet fur Momentlasten
e Optionaler nicht-magnetisierter Verriegelungsmechanismus fir den Motor
e Handhilfsbetatigungsschraube fur den Einstellbetrieb
e Position, Geschwindigkeit und Stellungsregelung sind einstellbar.
o - Posttionier-
Motortyp Serie Lager Hub [mm] (hor::gﬁ;?t[kg] Gesc[:rnwr:?/il]gken Sti?;&\r/wi;le[?;?n] W\'ederh?rlr?;?auigkeit Cog;rrcijger-
Schrittmotor LEL25M Gleltfuhrung . 3 48 bis 500 LECPS,
(Servo/24 VDC) LEL25L Kugelfihrung 100/bis 1000 5 48 bis 1000 48 +0.08 LECP1

Anm.) LEL ist mit JXCO1 kompatibel. Siehe www.smc.eu fur weitere Informationen.

O
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Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu




Elektrischer Antrieb in Schlittenausfiihrung, nied
Serie LEM

LEMB
Grundausfthrung

LEMC
mit Laufrollenfuhrung

LEMH
mit einfacher Linearfuhrung

Lésung fiir enge Platzverhéltnisse und schwere Lasten
¢ Niedriges Profil und niedriger Lastschwerpunkt: keine Interferenzen mit dem Motor, sogar bei groBen Werksttcken.
e Fuhrungsmechanismus, Schrittmotor-Befestigungsrichtung und Steuerungsmethode sind wahlbar.
- Fihrungsmechanismus: LEMB, LEMC, LEMH, LEMHT
- Montageposition Motor: oben/unten, links/rechts.
- Steuerungsmethode: LECP1, LECP2 (speziell designt fur die Serie LEM), LECP6.
¢ Die Antriebs- und die Fuhrungseinheit kdnnen voneinander getrennt werden (nicht bei LEMB)
e Standard-Signalgeber kdnnen montiert werden.

Serie LEMB - Basistyp

e Beférderung leichter Lasten

¢ Einfacher Anschluss an eine externe Fhrung mit beweglichem Haltewinkel als Option
e Langhub.

Serie LEMC- mit Laufrollenfiihrung
¢ Direktmontage des Werkstulcks
e Langhub.

Serie LEMH — mit Linearfiihrung, einfache Achse

¢ Direktmontage des Werkstutcks

e Hoherer Momentwiderstand als die Ausfuhrung mit Laufrollenfihrung
¢ Hochgeschwindigkeits-Beférderung.

Serie LEMHT — mit Linearfiihrung, doppelte Achse

¢ Direktmontage des Werkstulcks

e Hoherer Momentwiderstand im Vergleich zur Ausfuhrung mit einfacher Linearfihrung
¢ Hochgeschwindigkeits-Beférderung.

LEMHT

Doppelte Linearfuhrung

Max. I
o . - Positionier-Wie-
. ) Nutzlast Geschwindigkeit | Beschleunigung/ | Aquivalente .. Controller-
Antriebsart Motortyp Serie Hub [mm] (horizontal) [kg] mms] Verzdgerung Steigung [mm] derhol?rﬁr;a]U|gkelt Serie?
[mm/s?] )
LEMB25 6 (10)
LEMB32 , 11 (20) ,
50 bis 2000 48 bis 1000
LEMC25 10
) . Sphrittmotor LEMC32 20 Serie LECP6,
Riemenantrieb | (mit Encoder/24 - 20000 48 +0,08 LECP1,
VDC) LEMH25 50 bis 1000 10 LECP2
LEMH32 50 bis 1500 20 X
- 48 bis 2000
LEMHT25 50 bis 1000 10
LEMHT32 50 bis 1500 20
# () bei Kombination mit externer Fuhrung.
Anm. 1) Die Beschleunigung/Verzégerung ist von der Nutzlast abhangig.
Anm. 2) LEM ist mit JXCCO1 kompatibel. Siehe www.smc.eu fur weitere Informationen.
Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu %SVC 11




Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

Elektrischer Zylinder mit Kolbenstange

Serie LEY

Parallele Motorausfuhrung

Axiale Motorausfuhrung

Der Schub an Produktivitat

e Kugelumlaufspindelantrieb mit wahlbarem Motor (Servomotor, Schrittmotor)

e Standard-Signalgeber kénnen montiert werden

e Befestigungsflexibilitat: drei Positionen fur Direktmontage und drei Typen von Befestigungselementen plus Befestigungen am Kolbenstangenende
e \Wahlbare Motor-Befestigungsrichtung

e Optionaler nicht-magnetisierter Verriegelungsmechanismus fur den Motor

e Reduzierte Antriebshohe durch axiale Motor-Montage, axiale Motorausftihrung LEYOID

e Staubdichte/spritzwassergeschutzte Spezifikation erhaltlich: LEY25(D)-X5, LEY32(D)-X5, LEY63(D)-P

e Elektrischer Antrieb mit Kolbenstange, Prazisionsausftihrung, LEYH(D).

. Nutzlast [kg] digker g Posttionier- _
Motortyp Serie Hub [mm] Schubkraft [N] Horizontal | Vertikal Gesc[rr]nwr:qr}gigkelt Stﬁ;grﬁg Wieder{hﬁ*gﬂz]auigkeit Csogrt{e"l'ﬁf
14 bis 38 6 [4] 2 15 bis 500 10
LEY160] 30 bis 300 27 bis 74 17 [11] 4 8bis250 | 5
51 bis 141 30 [20] 8 4 bis 125 25
63 bis 122 20[12] | 8((7) 18((3505)90 12
LEY25L1(-X5) 80 bis 400 126 bis 238 40[30]  16((15) 9bis250((200) 6
, 232 bis 452 60[30] | 30((29) | 5bis125((100) 3
Syemore | s
1 Encod 80 bis 189 30[20] | 11((10) (00 16 LECPA
LEY320(-X5) 156 bis 370 a5740] | 22(21) 12 bi(s(g(())(())))[250] 8
30 bis 500 296 bis 707 60[40] | 43 ((42)) | © bis((lgg)[; 281y +002
132 bis 283 50 [30] 13 | 24bis500(300] 16
LEY400] 266 bis 553 60 [60] 27 12 bis 350 [150]
562 bis 1058 80 [60] 53 6 bis 175 [75] 4
16 bis 30 3 2 1 bis 500 10
LEY1600A 30 bis 300 30 bis 58 6 4 1 bis 250 5
Servomotor 57 bis 111 12 8 1 bis 125 25 Leons
(24 vDC) 18 bis 35 7 3((2)) |2 bis 500 ((400)) 12
LEY250IA(-X5) 37 bis 72 15 6((5) | 1bis250((200) 6
, 66 bis 130 30 12((11) | 1bis125((100) 3
30 bis 400 ,
65 bis 131 18 8 max. 900 12
LEY(H)2501(-X5) 127 bis 255 o 16 max. 450 6
242 bis 485 30 max. 225 3
AC-Servomotor . max. 1200
(100/200 W) . 79 (98) bis 157(197) 30 9(12) (1000) 20 (16) LECSA, LECSB,
LEY(H)320I(-X5) | 30bis 500 454 190) pis 308 (385) o 19(24) | max 600(500) | 10(8) | +002(x001) FGSCLECSS,
204 (368) bis 588 (736) 37 (46) | max.300(250) 5 (4) LECYU. LEGYM
156 bis 521 40 19 max. 1000 20
AC-Servomotor 100 bis 304 bis 1012 70 38 max. 500 10
(400 W) LEY(H)63L) 800 573 bis 1910 80 72 max. 250 5
1003 bis 33437 200" 1150 max. 707 2,867

(') gibt den Wert bei Wah! der ,geraden Ausfthrung” an.

(()) gibt den Wert bei Wahl der ,staub-/spritzwassergeschutzten Spezifikation -X5“ an.

[ 1 gibt den Wert bei Wahl des ,LECPA-Controllers” an.

{ } gibt den Wert bei Wahl des ,elektrischen Antriebs mit hoher Prazision in Schlittenausfuhrung® an (LEYH).
Anm. 1) Nicht erhéltlich fur die axiale Motorausfthrung.

Anm. 2) LECSS-T, LECYU, LECYM nicht fur die ,staubdichte/spritzwassergeschitzte Spezifikation -X5* erhaltlich.
Anm. 3) LEY ist mit JXC[O1 und JXCOI3 kompatibel. Siehe www.smc.eu fur weitere Informationen.

]
*
%
*

O

SNC Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu

12



(€ G
S T ———

Serie 25A-LEY - Variante fiir Trockenraume

e Kupfer- und zinkfrei (auBer Motoren, Kabel und Controller/Endstufen)

e VVerwendetes Schmierfett geeignet fur niedrige Taupunkte bis -70 °C

e VVerwendbar mit den GréBen 16/25/32/40, mit Hiben bis 500 mm

e Die Abmessungen und die Grundspezifikationen entsprechen denen der Standard-Serie.

Elektrischer Zylinder mit FUhrungsstange

Serie LEYG

e

Parallele Motorausfthrung Axiale Motorausfuhrung

Der Schub an Produktivitit. Zusétzliche Fiihrung

® Zwei kompakte und integrierte Fihrungsstangen sorgen fur Querlastbestéandigkeit und eine hohe Verdrehsicherheit.
e Kompatibel mit Gleitfihrung und Kugelfihrung.

e \Wahlbare Motor-Einbaulage.

e Optionaler nicht-magnetisierter Verriegelungsmechanismus fur den Motor

e Mit Prazisions-Fuhrungsstange LEYHG
® Reduzierte Antriebshodhe durch axiale Motorausftihrung, axiale Motorausftihrung LEYGLID.

Nutzlast [kg] o Posttionier-
Motortyp Serie Hub [mm] | Schubkraft [N] . . Geschwindigkalt Steigung [mm] | Wiederholgenauigkeit | Controller-Serie
Horizontal Vertikal [mmy/s] [mm]
14 bis 38 6 [4] 1,5 15 bis 500 10
LEYG160] 30 bis 200 27 bis 74 17 [11] 3,5 8 bis 250 5
51 bis 141 30 [20] 7,5 4 bis 125 2,5
63 bis 122 20 [12] 7 18 bis 500 12
LEYG25[] 126 bis 238 40 [30] 15 9 bis 250 6
i 232 bis 452 60 [30 29 5 bis 125 3
Schrittmotor is [30] 9 LECP6, LECP1,
(m|2t4E\r}%oCd)er/ 80 bis 189 30[20] 9 24 bis 500 16 LECPA
LEYG320] 30bis300 | 156bis370 | 45 [40] 20 12[t2’§0?00 8
296 bis 707 60 [40] 41 6 bis 150 [125] 4 +0,02
132 bis 283 50 [30] 11 24 bis 500 [300] 16
LEYG40[] 266 bis 553 60 [60] 25 12 bis 350 [150] 8
562 bis 1058 80 [60] 51 6 bis 175 [75] 4
16 bis 30 3 15 1 bis 500 10
LEYG160JA 30 bis 200 30 bis 58 6 3,5 1 bis 250 5
57 bis 111 12 7,5 1 bis 125 2,5
Servomotor '? fs LECAG
(24 vDC) 18 bis 35 7 2 2 bis 500 12
LEYG25(]A 37 bis 72 15 5 1 bis 250 6
66 bis 130 30 11 1bis 125 3
65 bis 131 18 7 max. 900 12
LEY(H)G25] 127 bis 255 50 15 max. 450 6
i 242 bis 485 29 max. 225 3
80 bis 300 B (9;3) . X P LECSA, LECSB,
AC-Servomotor 1S 30 7 (10) max. 20 (16) LECSC, LECSS,
(100/200 W) 157(197) (1000) *0.02{=0.01 | Ecss T LECYU,
154 (192) bis LECYM
LEY(H)G32J 308 (385) 60 17 (22) max. 600 (500) 10 (8)
294 (368) bis
588 (736) 35 (44) max. 300 (250) 5(4)
= () gibt den Wert bei Wahl der ,geraden Ausfuhrung” an.
« [ ] gibt den Wert bei Wahl des ,LECPA-Controllers* an.
# { } gibt den Wert bei Wahl des ,elektrischen Antriebs mit hoher Prazision in Schlittenausfihrung” an (LEYHG).
Anm. 1) LEYG ist mit JXCCI1 und JXC3 kompatibel. Siehe www.smc.eu fur weitere Informationen.
Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu %SVC 13




Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

Elektrischer Kompaktschlitten

Serie LES

LESR LESL LESD
Kompakt, Grundausftihrung Kompakt, symmetrische Ausfihrung Kompakt, axiale Motorausftihrung

LESHR LESHL LESHD
Hohe Steifigkeit, Grundausfihrung Hohe Steifigkeit, symmetrische Ausfuhrung Hohe Steifigkeit, axiale Motorausfuhrung

Kompakter und robuster Antrieb fiir Transferanwendungen

e Kompakt und geringes Gewicht mit niedrigem Gehausequerschnitt

e Ausflihrung mit hoher Steifigkeit LESHLI erhaltlich

e Reduzierte Zykluszeit: max. Beschleunigung 5000 mm/s?; max. Geschwindigkeit 400 mm/s

e Einfache und flexible Tischmontage mit wahlbarem Motor:
- Schrittmotor (mit Encoder/24 VDC): Ideal fur den Transfer hoher Lasten mit geringer Geschwindigkeit bei Schubbetrieb.
- Servomotor (24 VDC): stabil bei hoher Geschwindigkeit und geeignet fir gerduscharme Einsatzbereiche.

e Optionaler nicht-magnetisierter Verriegelungsmechanismus fir den Motor

e Optionale staubdichte Ausfuhrung, erfullt IP5X.

Serie LESLCIR — Grundausfiihrung

e Kompakt und platzsparend durch eingebauten Motor.

Serie LES[IL — symmetrische Ausfiihrung
e Kompakt und platzsparend durch eingebauten Motor
¢ Die Positionen des Tisches und des Kabels befinden sich im Gegensatz zum Basistyp auf der gegentberliegenden Seite.

Serie LESLID - axiale Motorausfiihrung
e Reduzierte Breite und Héhe durch axiale Motor-Montage.

. Schubkraft Nutzlast [kg] Geschwindigkeit | Steigung | Positionier-Wieder- Controller-
Motortyp serie Hub [mm] N | Horizontal | Vertikal | lmms] [mm] | holgenauigkeit[nm] | Serie?
6 bis 15 0,5 10 bis 200 4
LES8] 30, 50, 75 _ 1 .
4 bis 10 0,25 20 bis 400 8
Schrittmotor (mit 23,5 bis 55 3 10 bis 200 5
o  Encoder/  LES160] 30,50, 75,100 - 3 , LECPE O
g 24DC) 15 bis 35 15 20 bis 400 10
< 30. 50. 75 77 bis 180 5 10 bis 200 8
= LES250] vt 5
g 100, 125, 150 | 43 bis 100 25 20 bis 400 16
2 7,5 bis 11 1 1 bis 200 4
g LESSCIA 30, 50, 75 - 1 .
g 5 bis 7,5 0,5 1 bis 400 8
(=} . .
N 17,5 bis 35 3 1 bis 200 5
Servomotor | ) peq6ria 30, 50, 75, 100 . 3 : LECAG
(24 vDC) 10 bis 20 1,5 1 bis 400 10
30, 50, 75 31 bis 62 4 1 bis 200 8
LES250]A " 1 9 5
100, 125,150 | 19 bis 38 2 1 bis 400 16 0.05
+0,
6 bis 15 2 0,5 10 bis 200 4
LESHSO 50, 75 A .
= 4 bis 10 1 0,25 20 bis 400 8
%, Schrittmotor (mit 23,5 bis 55 8 2 10 bis 200 5
2 ™ Encoder/ LESH160] 50, 100 D5 : LECPSG, LECP1,
o] 24 VDC) 15 bis 35 5 1 20 bis 400 10 LECPA
n
- 77 bis 180 12 4 10 bis 150 8
g LESH250] 50, 100, 150 : .
S 43 bis 100 8 2 20 bis 400 16
£ 7.5 bis 11 2 0,5 1 bis 200 4
LESH8IA 50, 75 : :
=) 5 bis 7,5 1 0,25 1 bis 400 8
>
£ 17,5 bis 35 5 2 1 bis 200 5
5| Servomotor LESH160JA 50, 100 - , LECA6
2 (24 VDC) 10 bis 20 2,5 1 1 bis 400 10
< 31 bis 62 6 2,5 1 bis 150 8
LESH2500A " 50, 100, 150 : .
19 bis 38 4 1,5 1 bis 400 16

Anm. 1) Nicht erhaltlich fur die axiale Motorausftihrung.
Anm. 2) LES(H) ist mit JXCO1 und JXCO3 kompatibel. Siehe www.smc.eu fur weitere Informationen.

O

SVC Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu
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Elektrischer Antrieb Miniaturausfiihrung
Serie LEP

Mit Kolbenstange Mit Schlitten

Kleines Format mit groBem Einsatz
e Kompakte und leichte elektrische Antriebe im handlichen Format
e Wahlbare Motorart:
- Ausfuhrung mit hoher Schubkraft — Standardausftihrung
- Kompakte und leichte Motorausfihrung (nur BaugréBe 10).
¢ Handhilfsbetatigungsschraube fir den Einrichtbetrieb
¢ Position, Geschwindigkeit und Kraft kénnen eingestellt werden (64 Positionen).

Aniriebs-|  sehubkraft [N qu. Nutzlast Max.'NutzIast Ge;schwindigkeit N )
Motortyp | Ausfiihung| Serie | 4 | spince (M| (norizontal) [ka] | (vertikal) [kg] | (horizontal) [mms] i e
[mm] | Standard | Kompakt |Standard| Kompakt | Standard| Kompakt | Standard | Kompakt
4 |14 bis 20 20 05 10 bis 150
. LEPY6 — — — i —
Miniaturaus- ; 20 bis
fihrung mit 25,50 8 | 7bis10 1.0 0.25 300 (250)
75
Kolbenstange LEPY10 5 | 25bis50 24 bis40| 6,0 40 15 10 bis 200
, , 10 |[125bis25 12bis 20 3,0 2,0 1,0 20 bis 350 (250)

Schrittmotor (mit - LECPS6,
Encoder/ 4 |14 bis 20 1,0 05 10 bis +0,05 LECP1,
24 VDC) LEPS6 - N o 159 - LECPA

Miniaturaus- 8 | 7hbis 10 075 0,25 20 bis
fiihrung mit 25, 50 ' ' 300 (250)
Schiene 5 |25 bis 50 | 24 bis 40 2.0 15 10 bis 200
LEPS10 i
10 12*255“3 12 bis 20 15 1,0 20 bis 350 (250)

# () gibt den Wert bei einem Hub von 25 mm an.
Anm. 1) LEPY/LEPS ist mit JXCCI1 und JXCI3 kompatibel. Siehe www.smc.eu fur weitere Informationen.

Elektrischer Schwenkantrieb

Serie LER

Rundum drehen und schwenken

* Geschwindigkeit, Beschleunigung und Position (bis zu 64 Positionen) sind einstellbar
¢ Einfache Einstellung und Installation

e Schwenkwinkel und kontinuierliche Rotation: 90°, 180°, 320° (310° fur LER10), 360°

¢ Max. Beschleunigung 3000 °/s?, max. Geschwindigkeit 420 °/s.

Motort Seri Drehmoment [N-m] Geschwindigkeit [°/s] Positionier-Wiederholgenauigkeit [°] Controller-
otor erie ;
P Standard Hohes Drehmoment Standard Hohes Drehmoment Standard ‘ Hohes Drehmoment Serie 12
Schrittmotor (mit  LER10 0,22 0,32 =0.05[=001] (0,09 LECP®, LECP1
Encoder/ LER30 0,8 1,2 30 bis 420 20 bis 280 LE’CPA ’
24 VDC) +0,05 [£0,01] (£0,03)
LER50 6,6 10

# [ ] gibt den Wert bei Verwendung eines externen Stoppers an.

= () gibt den Wert bei Wahl der ,Prézisionsausfuhrung® an.

Anm. 1) LECPA, LECP1: nicht fur 360°-Schwenkwinkel erhéltlich.

Anm. 2) LER ist mit JXCO1 und JXCI3 kompatibel. Siehe www.smc.eu flr weitere Informationen.

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu %SVC 15




Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

Elektrischer Gr r

Serie LEH

LEHZ LEHZJ LEHF LEHS
2 Finger 2 Finger, mit Staubschutzabdeckung 2 Finger, Langhub 3 Finger

Sanft & Sorgfiltig Greifen

e Mit Schutz vor Herabfallen der Werkstticke (Selbstverriegelungsmechanismus)

e Energieeinsparung: reduzierte Leistungsaufnahme durch Selbstverriegelungsmechanismus
e zur Identifizierung von Werkstticken

Serie LEHZ - 2-Finger-Greifer
e Extrem kompakt und leicht mit verschiedenen Haltekréaften.

Serie LEHZJ - 2-Finger-Greifer mit Staubschutzabdeckung
¢ Abgedichtete Konstruktion mit Staubschutzhaube, erfullt IP50
e 3 Materialien der Staubschutzhaube fur die Finger wahlbar.

Serie LEHF - 2-Finger-Greifer mit Langhub
e Mit Langhub fur das Halten verschiedener Werksttcktypen.

Serie LEHS - 3-Finger-Greifer
e Geeignet flr das Halten runder Werksttcke.

Offnungs-/ Haltekraft [N] . R
Motort Serie SchlieBhub Oﬂ:::ﬁ;irﬁgfh‘l:? Positionier-Wieder- Controller
P beidseitig Standard Kompakt 9 i g holgenauigkeit [mm] Serie "
[mm] [mm/s]
LEHZ10 4 2 bis 6
6 bis 14 5 bis 80
LEHZ16 6 3 bis 8
LEHZ20 10
16 bis 40 11 bis 28 5 bis 100
LEHZ25 14
LEHZ32 22 52 bis 130 —
5 bis 120 +0,02 [+0,05]
LEHZ40 30 84 bis 210 —
LEHZJ10 4 3 bis 6
6 bis 14 5 bis 80
LEHZJ16 6 4 bis 8
Schrittmotor LEHZJ20 10 i
(mit Encoder/ 16 bis 40 11 bis 28 5 bis 100 e LEcre,
24 VDC) LEHZJ25 14 ’
LEHF10 16 (32) 3 bis 7 5 bis 80
LEHF20 24 (48) 11 bis 28
+0,05 [+0,1]
LEHF32 32 (64) 48 bis 120 5 bis 100
LEHF40 40 (80) 72 bis 180
LEHS10 4 2,2 bis 5,5 1,4 bis 3,5 5 bis 70
LEHS20 6 9 bis 22 7 bis 17 5 bis 80
+0,02 [+0,05]
LEHS32 8 36 bis 90 — 5 bis 100
LEHS40 12 52 bis 130 — 5 bis 120

# () gibt den Wert bei Wahl des ,Langhubs* an.
= [ ] gibt den Wert bei Wahl der ,Positionierwiederholgenauigkeit/einseitig” an.
Anm. 1) LEH ist mit JXCCO1 und JXCII3 kompatibel. Siehe www.smc.eu fur weitere Informationen.

O

SVC Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu
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Elektrische Antriebe — Ausfuhrung ohne Motor
Serie LEF/LEJ/LEY(G)

LEFS/LEFB LEJS LEY LEYG
Schlittenausfuhrung Hohe Steifigkeit Mit Kolbenstange Mit Fihrungsstange
Kugelumlaufspindelantrieb / Riemenantrieb Kugelumlaufspindelantrieb

Sie haben freie Auswahl
e Kompatibel mit den 100/200/400 W-Motoren der wichtigsten Hersteller:

- OMRON Corporation - Delta Electronics, Inc. - Mitshubishi Electric Corporation

- Siemens AG - FANUC Corporation - NIDEC SANKYO Corporation

- Beckhoff Automation GmbH - FASTECH Co., Ltd. - Rockwell Automation, Inc. (Allen-Bradley)
- YASKAWA Electric Corporation - FUJI ELECTRIC CO., LTD. - SANYO DENKI CO., LTD.

- Panasonic Corporation - KEYENCE Corporation - ORIENTAL MOTORCo., Ltd.

e \erfigbare Serien ohne Motor: LEFS/LEFB, LEJS, LEY/LEYG.

Serie LEFS/LEFB - Schlittenausfiihrung

Antibeart Sorio PP Horizon::tzlast [kgzﬂ-}rtikaI max. Ge[;rsncmhganmgken . {AS(; 38;:; gr]]t/e Posmon|er-Wngi:?olgenau|gkelt
eigung [mm]
10 4 1500 20
LEFS25 50 bis 800 20 8 900 12
15 450 6
30 5 1500 24
sﬁﬁggﬁg‘ﬂ'ﬁf; LEFS32 50 bis 1000 40 10 1000 16 0,02 (+0,01)
45 20 500 8
30 7 1500 30
LEFS40 150 bis 1200 50 15 1000 20
60 30 500 10
LEFB25 300 bis 2000 5
Riemenantrieb | LEFB32 300 bis 2500 15 — 2000 54 +0,06
LEFB40 300 bis 3000 25

# () gibt den Wert bei Wahl der ,Prézisionsfhrung* an.

Serie LEJS - Schlittenausfiihrung mit hoher Steifigkeit

Antricbsmethode Serie Hub [mm] . Nutzlast [kg] . Max. Geschwindigkeit Syl ) [ Positionier-Wiederholgenauigkeit
Horizontal Vertikal [mm/s] [mm]
15 3 1800 24
LEJS40 200 bis 1200 30 5 1200 16
: 55 10 600 8
spiaciantrieh B 5 00 " £0,02 (:0,01)
LEJS63 300 bis 1500 45 10 1200 20
85 20 600 10

# () gibt den Wert bei Wahl der ,Préazisionsfihrung* an.

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu %SVC 17



Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

Serie LEY — mit Kolbenstange

Serie iz Hub [mm] Schubkraft [N] Nutziast kol Gescr:\cv?:di keit | Steigung [mm] Helifgili e
Einbaulage Horizontal Vertikal [mm /s]g e holgenauigkeit [mm]
Oben/parallel 65 bis 131 18 8 900 12
LEY25 gerade 30 bis 400 127 bis 255 50 16 450
242 bis 485 30 225 3
79 bis 157 30 9 1200 16
Oben/parallel 154 bis 308 60 19 600 8
. 294 bis 588 37 300 4
LEY32 30 bis 500 "
98 bis 197 30 12 1000 16
Gerade 192 bis 385 24 500 8
1 60 +0,02 (+0,01)
368 bis 736 46 250 4
156 bis 521 40 19 1000 20
304 bis 1012 70 38 500 10
Oben/parallel -
573 bis 1910 80 72 250 5
LEY63 100 bis 800 1003 bis 3343 200 115 70 2,86
156 bis 521 40 19 1000 20
Gerade 304 bis 1012 70 38 500 10
573 bis 1910 80 72 250 5
# () gibt den Wert bei Wahl der ,Prézisionsausfihrung® an.
Serie LEYG — mit Flilhrungsstange
: Motor- Nutzlast [kg] Max. Geschwindigkeit . Positionier- Wieder-
Serie Einbaulage Hub [mm] Schubkraft [N] Horizonal Vertikal [mm/s] Steigung [mm] holgenauigkeit ]
65 bis 131 18 7 900 12
Oben .
LEYG25 127 bis 255 15 450
gerade b 50
242 bis 485 29 225
79 bis 157 30 7 1200 20
Oben 30 bis 300 154 bis 308 60 17 600 10 +0,02 (x0,01)
294 bis 588 35 300 5
LEYG32
98 bis 197 30 10 1000 16
Gerade 192 bis 385 60 22 500 8
368 bis 736 44 250 4

# () gibt den Wert bei Wahl der ,Préazisionsausfihrung” an.

o
2

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu
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Controller und Endstufen

Controller mit Schrittdaten-Eingabe — Serie LEC

]

LECP6 LECA6
Schrittmotor (Encoder/24 VDC) Servomotor (24 VDC)

Parametrieren ganz easy

e LECP6 kompatibel zu den Antriebsserien: LEF, LEL, LEM, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH
LECA6 kompatibel zu den Antriebsserien: LEF, LEY/LEYG, LES.

e Zwei Typen: fur die Schrittmotor-Steuerung (LECP6) und fur die Servomotor-Steuerung (LECAB)

® 64 Positionen

e Parametrierung per Software oder Teaching-Box.

Programmierfreier Controller — Serie LECP1

Direkt Positionieren

e Kompatibel zu den Antriebsserien: LEF, LEL, LEM, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH
e 14 Positionen

e Geschwindigkeit und Beschleunigung: 16 Stufen per Schalter einstellbar.

e Keine Software fur die Inbetriebnahme erforderlich.

Programmierfreier Controller mit Hubpriifung — Serie LECP2

Direkt positionieren

e Speziell fur die Serie LEM

e 14 Positionen: 2 Hubendpositionen + 12 Zwischenpositionen

e Geschwindigkeit und Beschleunigung: 16 Stufen per Schalter einstellbar.
¢ Keine Software fur die Inbetriebnahme erforderlich.

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu %SVC 19



Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

Controller mit Pulseingang — Serie LECPA

Pulssteuerung fiir lhren elektrischen Antrieb

e Kompatibel zu den Antriebsserien: LEF, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH
¢ Positionierung Uber Pulssignale

e Parametrierung per Software oder Teaching-Box.

Vierachs-Schrittmotor-Controller — Serie JXC73/83/93

JXC73/83 JXC93
Parallel-1/O-Ausfuhrung Ethen\et/IP

Starkes Gespann
e Kompatibel zu den Antriebsserien: LEF, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH
e Schrittdaten-Eingabe mit max. 2048 Positionen:
- Koordinatenanweisungen absolute/relative Position
- Positionier-/Schubbetrieb.
e | ineare- und Kreisinterpolation
e Direkte Betatigung von bis zu 4 elektrischen Antrieben mit nur einem einzigen Controller, flr eine oder mehrere Achsen:
- Mehrachsbetrieb kann kollektiv in nur einem Schritt vorgegeben werden.
- Aufeinander abgestimmtes Verfahren von bis zu 4 Achsen
e Parametrierung per Software

o
2

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu
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Schrittmotor-Controller — Serie JXC91/E1/P1/D1

—_—

JXCO1 JXCE1

=1 JXCDA1
Ethenet/IP EtherCAT. Devicei'et

Der direkte Draht
e Kompatibel zu den Antriebsserien: LEF, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH, LEL, LEM
e Direkte Kommunikation Uber ein Feldbusnetzwerk:

- Kommunikation mit hoher Ubertragungsrate (10/100 Mbps)

- Echtzeitbetrieb.
e Dual-Port-Anschluss (IN und OUT) ermoglicht den Aufbau von linearen- und DLR-Topologien:

- Weniger Verdrahtung

- Gute Wiederherstellung nach einer Trennung
- Einfache Identifizierung des Trennungspunkts.
e Parametrierung per Software oder Teaching-Box.

Feldbuskompatible Gateway-Einheit — Serie LEC-G

0

LEC-GENA1 LEC—GPRE} LEC-GDN1 LEC-GMJ2
Ethen\et/IP i%%%ﬁ! Devicei'et CCrink A

ErschlieBen Sie den Feldbus fiir Ihren LEC
e Ermdglicht den Anschluss von LECP6/LECAG-Controllern an Feldbusnetzwerke:
- Die LEC-Controller werden Uber die LEC-G Gateways von der SPS angesteuert
- Bis zu 12 LEC-Controller kdnnen per serieller Kommunikation RS485 angeschlossen werden.
e Kompatible Antriebe: LEF, LEY/LEYG, LES, LEP, LER, LEH, LEL, LEM
e Drei Betriebsarten:
- Eingabemodus Schrittdaten — der Antrieb verwendet voreingestellte Schrittdaten des Controllers (paralleler 1/O).
- Eingabemodus numerische Daten — der Antrieb verwendet direkt von der SPS gesendete Daten, wie Position und Geschwindigkeit.

- Schrittdaten-Schreibmodus — der Antrieb verwendet editierbare Schrittdaten des Controllers (Parallel-/O), die tber die Gateway-Einheit
geandert werden kénnen.

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu %SVC 21



Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

AC-Servomotor-Endstufen

Serie LECS

LECSA/LECSB LECSC LECSS LECSS-T
Pulseingang-Ausfiihrung (CrinkTA Prale\auT) s

Hohe Leistung, niedriger Aufwand
e Kompatibel mit den Antriebsserien: LEF, LEJ, LEY/LEYG
e Display zur Funktionsanzeige

Serie LECSA - Pulseingang-Ausfiihrung oder Positionier-Ausfiihrung, fir Inkremental-Encoder
e Bis zu 7 Positionen

Serie LECSB - Pulseingang-Ausfiihrung, fiir Absolut-Encoder
e 10/6 parallele Eingange/Ausgange.

Serie LECSC - CC-Link Direkteingang, fiir Absolut-Encoder

¢ Bis zu 255 Positionen; Positionsdaten/Geschwindigkeitsdaten und Betrieb Start/Stopp sind einstellbar.

Serie LECSS — SSCNET llI-Ausfiihrung, fir Absolut-Encoder

e Optimal fur Interpolationen und verbesserte Rauschfestigkeit infolge Kommunikation mittels Glasfaser.

Serie LECSS-T — SSCNET IlI/H-Ausfiihrung, fiir Absolut-Encoder
e Kommunikation mittels Glasfaser, mit STO-Funktion (Safe Torque Off ,sicher abgeschaltetes Moment*) (gemaB IEC61800-5-2) und
Referenzierung Uber Z-Phase, ideal fur Maschinen mit Achsbewegungen.

Serie LECY

LECYM LECYU

.l.l MECHATROLINK - I .I.l MECHATROLINK - I

Hohe Leistungsfahigkeit fiir anspruchsvolle Anwendungen

e Kompatibel zu den Antriebsserien: LEF, LEJ, LEY/LEYG

e Ermdglicht die Steuerung der Positionierung, der Geschwindigkeit und des Drehmoments
e STO-Funktion (Safe Torque Off ,sicher abgeschaltetes Moment*) gemaB IEC61800-5-2

e Rickkehr zur Referenzposition mit mechanischem Endanschlag

* Motorbremsen-Kabel im Motorkabel integriert.

Serie LECYM — MECHATROLINK-II-Ausfiihrung
e Anzahl der anschlieBbaren Endstufen: 30 Einheiten
* Max. Kommunikationsgeschwindigkeit 10 Mbps, min. Kommunikationszyklus 250 ps.

Serie LECYU — MECHATROLINK-IlI-Ausfiihrung
e Anzahl der anschlieBbaren Endstufen: 62 Einheiten
* Max. Kommunikationsgeschwindigkeit 100 Mbps, min. Kommunikationszyklus 125 ps.

o
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Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu



Card Motor

Serie LAT3

lhre Kompaktlésung fiir Beférderung, Schub und Messung
¢ 3 Funktionen in einer Einheit

e Hochkompakte Bauform (9 mm Héhe) und geringes (Gewicht 130-360 Gramm)

e Einfach zu programmieren durch Zykluszeit-Eingabemethode
Die Betriebseinstellungen lassen sich durch Eingabe von nur 3 Parametern vornehmen: Zielposition + Positionierzeit + Nutzlast
e Kompatibel mit serieller Modbus-Kommunikation.

(€ Gors

Sensor Positionier- )
(optischer Linearmotor | Linearfihrung Schub Wieder- Schubmessung Maxm:;eséa[evgegte )
. Lineargeber) holgenauigkeit 9 Hachstgesch-
Serie Hub [mm] v windigkeit
. ax. mm/s
Auf[lo;u.]mg Ausfuhrung momentaner Genauigkeit [um] Horizontal Vertikal " [ ]
H Schub [N]
LAT3 10, 20, 30 30 ] +90 +100
Llneizirtnotor Linearfuhrung 100 (50)
LAT3F 10, 20, 30, 50 1,25 . mit 5,2 bis 6 +5 +10 1000 400
beweglichen Kugelumlauf
LAT3M 50 5 Magneten +20 +40 —

# () gibt den Wert bei Wahl von ,Hub 30 mm* an.
Anm. 1) Bei Wahl des Hubs 50 mm ist ,vertikal* nicht méglich.

Card Motor-Controller — Serie LATCA

Erhalten Sie eine Vielzahl von Steuerungsmaéglichkeiten fiir Inren Card Motor

¢ Direkte und serielle Anbindung des Card Motors der Serie LAT3

e 3 Arten von Eingangssignalen zur Steuerung mit:
- Schrittdaten-Eingabe: /O Anbindung, mit 15 Schrittdaten und 6/4 parallelen 1/Os
- Pulseingang: mit 4 Schrittdaten und 6/4 parallelen 1/Os
- Serielle Anbindung (basierend auf der Schrittdaten-Eingabe): ermoéglicht den seriellen Anschluss von bis zu 16 Controllern per RS485.
e Automatische Berechnung der Geschwindigkeit, Beschleunigung und Verzégerung mit Zykluszeit-Eingabemethode.

Anwendungen

Linsenfokussierung

-

I

AN

Hochpréazises Positionieren — ,Pick-and-
Place* elektronischer Bauteile

-

Messungen mit maximaler Genauigkeit —
Banddickenmessung

||

Sanftes Schieben von Werksttcken, kleine

Lasten — ,Soft Touch*

Verwendung in engen Aufbauten

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu

Bewegung und Positionierung eines
Sensorkopfes

Hochprazisionsanwendungen (hohe
Zyklusfrequenz)
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Elektrische Antriebe
Serie LEC], Serie JXC 2%

Alilgemeine Anwendungen

Lade- und Entladebeférderung von Werksticken Stutzung von Werkstlcken mit groBem
Uberhang

Lade- und Entladebeférderung von Werkstlcken — kein Eindringen in den Werksttickbereich

Pick-and-Place Positionierung von Paletten auf einem
Férderband

Pick-and-Place — Linear- oder Auftragen von Kleber,
Kurveninterpolation Hochgeschwindigkeitsspur

Lieferung Ausrichtung Ausrichtung und Auswahl willkdrlich
angeordneter Teile — Identifizierung
von Werkstlcken mit unterschiedlichen
Abmessungen

24 ?-/iSNC Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu



Rotation Pressfitting Stopper

®

Hebevorrichtungen Vertikallast-Hebevorrichtung — Bewegung Vertikale Beférderung
von vier elektrischen Antrieben

Rotationsbeférderung — Stellungsregelung Vertikale Beférderung - ) Ausfuhrung fur kontinuierliche
Geschwindigkeitsregulierung, keine Anderung der Drehbewegung — 360°-Winkel
Geschwindigkeit aufgrund von Lastschwankungen

C8

Greifen von zylindrischen oder halbkreisférmigen Teilen — Regelung der Geschwindigkeit Soft Touch / Hochfrequenz — Geschwindigkeitsregulierung
und Haltekraft und Positionierung, min. Hub

Greifen von Bauteilen, die sich leicht verformen oder schnell beschadigt sind

Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu "-//';SNC 25



Elektrische Antriebe
Serie LEL], Serie JXC %

Systemkonstruktionen — Kombination pneumatischer und elektrischer
Komponenten in einem einzigartigen System

Verwendung von Controllern/Endstufen mit Schrittdaten-Eingabe
SPS

Feldbusnetzwerk

Digitaler 1/0
8 Eingénge/8 Ausgénge Ventilinsel

£ M
. - 00 W 0D =

Feldbussystem B s
EX600 «

-

tSignalgebe ‘ Druckluft

Ausfuhrung mit
Schrittdaten-Eingang

Elektrischer Antrieb

e®00cceccccccce,

.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.

e®0c0c0cec0c0c0cececoc,

Druckluftzylinder mit Signalgebers —— Druckluft
Signalgeber
Verwendung von Controllern/Endstufen mit Direkt-Eingang
Elektrische Antriebe mit Druckluftzylinder mit Sl-
ScE Steuerung JXC91 Uber ein Einheit EX260 Uber ein
EtherNet-Feldbusnetzwerk EtherNet-Feldbusnetzwerk
= \
SPS
Feldbusnetzwerk
J

Ahnliche Produkte
Teaching-Box — LEC-T1

e Parametrierung im Feld, ohne PC & Software
e Einfache Dateneinstellung anhand der Position und Geschwindigkeit
e Einfache Anzeige des Betriebsstatus

26 %SVC Abmessungen und weitere Details finden Sie im Generalkatalog der jeweiligen Serie auf unserer Website http://www.smc.eu






Produktauswahl-Software

Waéhlen und berechnen Sie die Leistung Ihrer elektrischen Lésungen. Unsere Software hilft Ihnen
nicht nur dabei, den passenden elektrischen Antrieb oder Greifer zu finden, sondern berechnet
auch deren Leistung unter verschiedenen Arbeitsbedingungen fur Sie.

Mit der Produktauswahl-Software kénnen Sie den Betrieb optimal auslegen und so den
einwandfreien Ablauf Ihrer Anwendung sicherstellen.

Besuchen Sie www.smc.eul!
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SMC CORPORATION (Europe) - )

Austria @ +43(0)2262622800  www.smc.at office@smc.at Lithuania @ +37052308118 www.smclt It info@smlt.It

Belgium & +32(0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be | Netherlands @ +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl  info@smcpneumatics.nl
Bulgaria @ +359(0)2807670  www.smc.bg office@smc.bg Norway @ +47 67129020 WWW.SMC-N0rge.no post@smc-norge.no

Croatia @ +385(0)13707288  www.smc.hr office@sme.hr Poland @ +48 222119600 WWw.Sme.pl office@sme.pl

Czech Republic & +420 541424611 www.smc.cz office@smc.cz Portugal & +351226166570  www.smc.eu postpt@smc.smces.es
Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania @ +40 213205111 www.smcromania.fro smcromania@smcromania.ro
Estonia @& +372 6510870 www.smepneumatics.ee  smc@smepneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru - info@sme-pneumatik.ru
Finland @ +358 207513513 www.smcfi smcfi@smc.fi Slovakia @ +421(0)413213212  www.smc.sk office@sme.sk

France @ +33(0)164761000  www.smc-france.fr info@sme-france.fr Slovenia @ +386(0)73885412  www.smc.si office@smc.si

Germany & +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain & +34 902184100 WWW.SMC.eU post@sme.smees.es

Greece @ +302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46 (086031200 www.smc.nu post@smc.nu

Hungary @& +36 23513000 Www.Sme.hu office@smc.hu Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@sme.ch

Ireland @& +353(0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smepnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
ltaly @ +39 0292711 www.smitalia. it mailbox@smcitalia. it UK @ +44(0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk  sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia @ +371 67817700 www.smlv.lv info@smclv.lv

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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