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Normas de seguridad

El objetivo de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio del equipo.

Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas de «Precaucion», «Advertencia»
0 «Peligro».

Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse ademas de las normas internacionales
(ISO/IEC)*1) y otros reglamentos de seguridad.

*1) ISO 4414 Energia en fluidos neumaticos - Recomendaciones generales para los sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos - Recomendaciones generales para los sistemas.

IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.(Parte 1: Requisitos generales)

ISO 10218: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.

etc.

A Advertencia «Advertencia» indica un peligro con un nivel de riesgo medio que, de

/_\ Pellg ro «Peligro» indica un peligro con un nivel de riesgo elevado que, de

«Precaucion» indica un peligro con un nivel de riesgo bajo que, de no
evitarse, podria provocar lesiones leves a moderadas.

no evitarse, podria ocasionar lesiones graves o la muerte.

no evitarse, provocara la muerte o lesiones graves.

AAdvertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que disefia el equipo
o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de funcionamiento, su
compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y andlisis necesarios.
El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son responsabilidad de la persona que
ha determinado la compatibilidad del producto.
Esta persona también debe comprobar de forma continuada todas las especificaciones del producto
remitiéndose a la informacion del catdlogo més actual y considerando cualquier posibilidad de fallo del
equipo al configurar el equipo.
2. Lamaquinariay los equipos deben ser manejados solo por personal cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si se maneja incorrectamente.
El montaje, puesta en marcha y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.
. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos ni intente cambiar
componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1.

3.

2.

3.

4,

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se hayan tomado todas las

. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencion a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes condiciones:
1.

La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se hayan
tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos inesperados de los
objetos desplazados.

medidas necesarias como se ha descrito anteriormente y de cortar la corriente de cualquier suministro.
Lea detenidamente las precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas necesarias para evitar fallos de funcionamiento
inesperados.

Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas, o el
producto se usa al aire libre o0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles, aeronautica,
espacio, havegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos, combustién y aparatos
recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y bebidas, circuitos de parada de
emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones de prensa, equipos de seguridad u otras
aplicaciones inadecuadas para las especificaciones estandar descritas en el catalogo de productos.
Aplicaciones que puedan causar efectos negativos en personas, animales o propiedades, y que
requieren andlisis de seguridad especiales.

Uso en un sistema de bloqueo, que requiera el suministro de bloqueo adicional para posibles fallos,
utilizando una funcion de proteccidon mecanica y realizando comprobaciones periddicas para
asegurarse del funcionamiento correcto.
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Normas de seguridad

APrecauci(’)n

1.Este producto esta previsto para su uso en industrias de fabricacion.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso en industrias de fabricacion.
Si piensa utilizar el producto en otros &mbitos, consulte previamente con SMC vy facilite las
especificaciones o un contrato si es necesario.
Si tiene alguna duda, contacte con tu distribuidor de ventas mas cercano.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades/Requisitos

de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una «Garantia limitada y exencién de responsabilidades» y a
«Requisitos de conformidad».

Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio en servicio o de 1.5 afios después de que el
producto sea entregado, aquello que suceda primero.*2)

Asimismo, el producto puede tener una vida util, una distancia de funcionamiento o piezas
de repuesto especificadas. Consulte con su distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio notificado dentro del periodo de garantia del que seamos
claramente responsables, procederemos a la sustitucién del producto o las piezas de
repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica solo a nuestro producto de manera independiente, y no a
cualquier otro dafio que se deba al fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, leay comprenda las condiciones de garantiay exencion
de responsabilidad descritas en el catalogo correspondiente a los productos especificos.
*2) Las ventosas para vacio estan excluidas de esta garantia de 1 afio.

Unaventosa para vacio es una pieza consumible, de modo que esta garantizada
durante un afo a partir de la entrega.

Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido
al uso de la ventosa para vacio o el fallo debido al deterioro del material elastico no
estéa cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos de SMC con equipo de produccion para
la fabricacion de armas de destruccién masiva o cualquier otro tipo de arma.

2. La exportaciéon de productos SMC de un pais a otro esta regulada por la legislacion y
reglamentaciéon sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, aseglrese de que se conocen y cumplen
todas las reglas locales sobre exportacion.
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Usuario

¢ Este manual de funcionamiento esta dirigido a aquellas personas que ya estan familiarizadas
con la maquinaria que utiliza equipamiento neumatico, que conocen el montaje, el
funcionamiento y el mantenimiento de estos equipos. El montaje, funcionamiento y
mantenimiento solo podra ser realizado por dichas personas.

¢ Lea detenidamente y comprenda este manual de funcionamiento antes de montar, utilizar o
realizar el mantenimiento del producto.

mNormas de seguridad

AAdvertencia

mNo desmonte, modifique (incluido el cambio de una placa de circuito impresa) ni repare el producto.
Pueden producirse fallos o lesiones personales.

mNo manipule ni lleve a cabo ajuste alguno con las manos mojadas.
Podria provocar una descarga eléctrica.

mNo utilice el producto fuera de las especificaciones.
No utilice fluidos inflamables ni nocivos.
Puede producirse un incendio, errores de funcionamiento o dafios al producto.
Compruebe las especificaciones antes del uso.

mNo utilice el producto en una atmésfera que contenga gases inflamables o explosivos.
Podrian producirse incendios o explosiones.
Este producto no esté disefiado a prueba de explosiones.

uSi utiliza el producto en un sistema de bloqueo:
* Disponga un sistema de bloqueo adicional como, por ejemplo, un sistema mecanico.
» Compruebe periddicamente el producto para asegurar un uso adecuado.
De lo contrario, podria producirse un error de funcionamiento y provocar un accidente.

mAl realizar trabajos de mantenimiento, deben observarse las siguientes instrucciones:
* Corte el suministro eléctrico.
» Detenga el suministro de aire, evacue la presion residual y compruebe la descarga de aire antes de
proceder al mantenimiento.
De lo contrario, pueden producirse lesiones.
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APrecauci(’)n

mDurante el manejo de la unidad o el montaje/sustitucion de las unidades:
» Evite tocar cualquier pieza metalica afilada de los conectores.
» Tenga cuidado de no golpearse en las manos durante el desmontaje de la unidad.
Las partes de conexion de la unidad estan firmemente unidas mediante sellos.
* A la hora de unir varias unidades, tenga cuidado para no pillarse los dedos entre las unidades.
De lo contrario, se pueden producir lesiones personales.

mUna vez completado el mantenimiento, lleve a cabo las adecuadas inspecciones funcionales.
Detenga el funcionamiento si el equipo no funciona adecuadamente.
Si se produce un fallo de funcionamiento inesperado, no existe una garantia absoluta de seguridad.

mEstablezca una conexién a tierra para garantizar la resistencia al ruido del sistema de bus de campo.
La conexidn a tierra individual debe establecerse en el producto con un cable corto.

APrecaucién

Observacion:

Los cambios o modificaciones no aprobados expresamente por el fabricante podrian anular el permiso del usuario
para operar el equipo.

NOTA

Este equipo ha sido probado y encontrado conforme con los limites de un dispositivo digital de clase A segun el
apartado 15 de las normas FCC.

Dichos limites estan disefiados para proporcionar una proteccion razonable contra las interferencias dafiinas durante
el funcionamiento del equipo en un entorno comercial.

Este equipo genera, usa y puede emitir energia de radiofrecuencia y, si no se instala y usa conforme al manual de
instrucciones, puede ocasionar interferencias perjudiciales en las comunicaciones de radio.

El uso de este equipo en zonas residenciales podria causar interferencias perjudiciales; en tal caso, el usuario
deberé solucionar las interferencias por sus propios medios.
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Este dispositivo cumple los RSS de uso sin licencia del Departamento de Industria de Canada. El

funcionamiento esté sujeto a las dos condiciones siguientes:

(1) Este dispositivo no debe causar interferencias; y

(2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluidas las interferencias que pueda causar el
funcionamiento no deseado del mismo.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio exempts de

licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) l'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) l'utilisateur de l'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est
susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

APrecaucién

Cuando utilice el producto, asegurese de mantener una distancia de separacion de al menos 20 cm entre su
cuerpo (excluyendo los dedos, manos, mufiecas, tobillos y pies) y el producto para satisfacer los requisitos
de seguridad en la exposicion a RF determinados por FCC y el Departamento de Innovacién, Ciencia y
Desarrollo Econdémico de Canada.

La instalacion de este dispositivo debe garantizar que se mantenga una distancia de separacién de 20 cm
entre el dispositivo y los usuarios finales.
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aNOTA
o Observe las siguientes instrucciones al disefiar, seleccionar y utilizar el producto.

eTambién deben seguirse las instrucciones de disefio y seleccién (instalacion, cableado,
entorno, ajuste, funcionamiento y mantenimiento) descritas a continuacion.

* Especificaciones del producto
* Use la tension especificada.
De lo contrario, podrian producirse fallos de funcionamiento.
* Reserve un espacio suficiente para el mantenimiento.
Durante la fase de disefio del sistema, deje espacio suficiente para realizar las tareas de mantenimiento.
* No retire las placas de identificacion ni las etiquetas.
Podria producirse un error en el mantenimiento o en la lectura del manual de funcionamiento que podria
provocar dafios o fallos de funcionamiento en el producto.
También puede provocar la no conformidad con los estandares de seguridad.
» Tenga en cuenta la corriente de arranque cuando se activa la alimentacion.
Algunas cargas conectadas pueden aplicar una corriente de carga inicial que active la funcion de proteccion de
sobrecorriente, provocando un funcionamiento defectuoso de la unidad.

eManejo del producto
xInstalacion

« Evite caidas, choques o golpes excesivos contra la unidad Sl.
En caso contrario, el producto puede resultar dafiado, provocando un fallo de funcionamiento.

* Apriete al par de apriete especificado.
Si el par de apriete es excesivo, los tornillos de montaje pueden romperse.
El grado de proteccion IP67 no esta garantizado si los tornillos no estan apretados al par de apriete especificado.

+ Si se monta un bloque de valvulas de gran tamafio, eleve la unidad para evitar la aplicacion de
tensiones en la parte de conexién durante el transporte.
Las tensiones pueden causar la rotura de la parte de conexion. El peso de la unidad puede aumentar mucho
dependiendo de la combinacion. El transporte/instalacion debe ser realizado por multiples operarios.

* Nunca monte el producto en lugares que se utilizardn como punto de apoyo.
El producto puede resultar dafiado si se aplica una fuerza excesiva subiéndose encima de él.

*Cableado
* Evite doblar o estirar los cables de forma repetida, asi como color cargas pesadas sobre ellos.

Doblar o estirar el cable repetidamente puede provocar la rotura del mismo.

* Realice correctamente el cableado.
Un cableado incorrecto puede provocar la rotura del producto.

» No conecte ningun cable mientras la corriente esté activada.
En caso contrario, la unidad inaldmbrica y/o el dispositivo de entrada o salida pueden resultar dafiados,
provocando un fallo de funcionamiento.

* No coloque los cables en la misma trayectoria que una linea de potencia o de alta tension.
En caso contrario, la unidad inalambrica y/o el dispositivo de entrada o salida pueden sufrir un funcionamiento
defectuoso debido a las interferencias por ruido y a los picos de tension desde los cables de potencia y alta
tension hacia la linea de sefial.
Realice el tendido (conexionado) de los cables de la unidad inalambrica y/o el dispositivo de entrada o salida de
forma independiente al tendido de los cables de potencia y alta tension.

» Compruebe que el cableado esté correctamente aislado.
Un aislamiento insuficiente (interferencia con otro circuito, aislamiento insuficiente entre terminales, etc.) puede
provocar una tension o corriente excesiva en el producto y, por tanto, causar dafios.

» Cuando incorpore el sistema de buses de campo a un equipo, intente evitar ruidos excesivos
mediante la instalacion de un filtro de ruidos.
En caso contrario, el ruido puede provocar un fallo de funcionamiento.
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*Entorno de instalacion
* Seleccione el tipo de proteccion adecuado en funcién del entorno de trabajo.
La proteccion de grado IP67 se consigue cuando se cumplen las siguientes condiciones:
(1) Las unidades quedan correctamente conectadas cuando se usan un cable de buses de campo con conector
M12 y un cable de alimentacién con conector M12 (M8).

(2) Montaje adecuado de todas las unidades y valvulas de bloque.
(3) Asegurese de colocar un tapén resistente al agua en todos los conectores que no se utilicen.
Si se usa en un lugar que esté expuesto a salpicaduras de agua, tome las medidas oportunas para evitarlo, como
el uso de una cubierta.
Evite utilizar el producto en ambientes donde esté expuesto a humedad o vapor de agua. De lo contrario, podrian
producirse fallos de funcionamiento.

* No utilice el producto en lugares donde puedan producirse salpicaduras de aceite o de productos
guimicos.

Si el producto se usa en un entorno que contenga aceites o productos quimicos como refrigerante o disolvente
de limpieza, incluso durante un corto periodo de tiempo, puede verse afectado negativamente (dafios, fallos de
funcionamiento, etc.).

* No use el producto en lugares donde puedan producirse salpicaduras de liquidos o gases corrosivos.
De lo contrario, puede provocar dafios o fallos de funcionamiento en el producto.

* No debe usarse en entornos donde se generen picos de tension.

La instalacion de la unidad en una zona préxima a un equipo que genere grandes picos de tension (elevador
electromagnético, horno de induccién de alta frecuencia, soldadora, motor, etc.), podria producir el deterioro del
elemento del circuito interno de la unidad o provocar dafios. Tome medidas contra las fuentes de picos de
tension y para prevenir que las lineas entren en contacto.

* En el caso de que una carga que genera picos de tension, bien un relé, valvula o lampara, sea
excitada directamente, utilice un producto con un sistema incorporado de absorcion de picos de
tension.

La excitacion directa de una carga generadora de picos de tension puede dafiar la unidad.

* El producto posee la marca CE, pero no es inmune al impacto de los rayos. Por ello, instale medidas
de proteccion en el sistema.

« Evite la entrada de particulas extrafias como polvo o restos de cable en el producto.

» Monte el producto en un lugar en el que no esté expuesto a vibraciones ni impactos.

De lo contrario, podrian producirse fallos de funcionamiento.

* No utilice el producto en un ambiente expuesto a ciclos térmicos.

Los ciclos térmicos diferentes a los cambios normales de temperatura pueden afectar negativamente al interior
del producto.
* No exponga el producto directamente a la luz solar.
Si se utiliza en un lugar en el que esté expuesto directamente a la luz solar, oculte el producto del sol.
De lo contrario, podrian producirse fallos de funcionamiento.

» Mantenga el rango de temperatura ambiente especificado.
En caso contrario, pueden producirse fallos de funcionamiento.

* No utilice el producto cerca de una fuente de calor ni en un lugar expuesto a calor radiante.
En caso contrario, pueden producirse fallos de funcionamiento.

*Ajuste y funcionamiento

» Consulte mas detalles de los ajustes de los parametros en el manual de configuracién 1/0.

* Realice los ajustes adecuados para las condiciones de funcionamiento.
Un ajuste incorrecto puede provocar fallos de funcionamiento.
(Véase la pag. 29 para la Configuracion y ajuste.)

« Para obtener detalles acerca de la programacion y las direcciones, consulte el manual del fabricante
del PLC.
Para el protocolo y la programacién del PLC, consulte la documentacion relevante del fabricante.

No.EX>%-OMU0028-D



*Mantenimiento
+ Corte el suministro eléctrico, detenga el aire de alimentacion, evacue la presion residual y compruebe

la descarga de aire antes de proceder al mantenimiento.
Existe un riesgo de fallo de funcionamiento inesperado.
* Realice un mantenimiento e inspecciones regulares.

Existe un riesgo de fallo de funcionamiento inesperado.
» Una vez completado el mantenimiento, lleve a cabo las adecuadas inspecciones funcionales.

Detenga el funcionamiento si el equipo no funciona adecuadamente.
En caso contrario, la seguridad no estara garantizada debido a un fallo de funcionamiento inesperado o un

funcionamiento incorrecto.
* No utilice disolventes como benceno, diluyente, alcohol, etc. para limpiar cada unidad.

Puede dafar la superficie del cuerpo y borrar las marcas del cuerpo.

Use un pafio suave para eliminar las manchas.
Si la suciedad es persistente, use un pafio mojado en una disolucién diluida de detergente neutro bien escurrido

y, finalmente, pase un pafio seco.
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Caracteristicas del sistema inalambrico SMC

El sistema inalambrico de SMC cuenta con las siguientes caracteristicas:

* Arranque rapido. El tiempo minimo de conexion con el sistema desde que se suministra alimentacion a la
unidad remota es de 0.25 segundos. *!

* Ajuste de parametros mediante Near Field Communication (NFC) con un PC (sin ajuste de hardware).

* Posibilidad de registrar hasta 127 unidades remotas para una base. *?

* El nimero maximo de puntos 1/O del sistema inalambrico es 1280 entradas y 1280 salidas. *34

* El nUmero maximo de puntos 1/0O del médulo base es 128 entradas y 128 salidas.

* El nimero méaximo de puntos 1/0O del mddulo remoto es 128 entradas y 128 salidas.

+1: La base debe estar en el estado de arranque. El tiempo de conexién varia en funcién de la temporizacion del suministro eléctrico a
la unidad remota, el nimero de unidades I/O EX600 conectadas y otras influencias externas.

*2: El nlmero méaximo de unidades que se pueden conectar es 127. Si se superan estas 127 unidades, la unidad de 1/O no se
reconocera.
Dependiendo del estado de carga de la comunicacién, puede existir un retraso en la comunicacion.

*3: El nlmero maximo de puntos I/O es 1280 entradas y 1280 salidas. Si se superan los 1280 puntos, la I/O de la unidad no se
reconocera.
Dependiendo del estado de carga de la comunicacién, puede existir un retraso en la comunicacion.

*4: El nimero total de puntos I/O de la base y los puntos I/O registrados de la unidad remota.

<Importante>
e Este producto es una unidad inalambrica conforme con la Ley de Radio.
Asegurese de observar las siguientes precauciones.
* No desmonte ni modifique el producto. Quedan totalmente prohibidos el desmontaje y modificacion del
producto.
* Este producto es conforme con la Ley de Radio en Japén, Europa y EE. UU. Consulte el catalogo del
producto o el sitio web de SMC (URL https://www.smcworld.com) para obtener la informacion més actual.
*: Si este producto va a importarse a Malasia (incluyendo si el producto se integra en otro equipo), en algunos casos sera necesario
aportar un Certificado de conformidad del sistema inalambrico SMC y un informe de prueba. Contacte con SMC para obtener méas
detalles.

e Este producto se comunica mediante ondas de radio y la comunicacion se puede detener de forma
inmediata debido al entorno ambiental y a los métodos de funcionamiento. SMC no se responsabilizara de
ningun fallo secundario que pueda causar un accidente o dafios en otros dispositivos 0 equipos.

e Si se instalan varias unidades unas cerca de otras, pueden producirse ligeras interferencias debido a las
caracteristicas del producto inalambrico.

e Las ondas electromagnéticas emitidas por este producto pueden interferir con dispositivos médicos
implantables tales como marcapasos cardiacos y desfibriladores cardioversores, provocando un fallo de
funcionamiento del dispositivo médico u otros efectos adversos.

Extreme las precauciones cuando utilice un equipo que pueda tener efectos adversos sobre tu dispositivo
médico implantable. Asegurese de leer detenidamente las precauciones establecidas en el catalogo, el
manual de funcionamiento, etc., de su dispositivo médico implantable o pédngase en contacto directamente
con el fabricante para conocer mas detalles sobre los tipos de equipos que debe evitar.

e El rendimiento de comunicacion resulta afectado por el entorno ambiental; por tanto, realice una prueba
de comunicacién antes de usar el producto.
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https://www.smcworld.com/

Esquema del sistema inalambrico SMC

mResumen

Este manual de funcionamiento describe el sistema de 1/0 distribuidas que puede proporcionar una
conexion inalambrica a la serie EX600 con total intercambiabilidad.

Consta de una combinacioén de la base que tiene una comunicacién de nivel superior (EtherNet/IP™) y
funcién de conexién inalambrica y la unidad remota que ofrece conexion inaldmbrica.

La base y la unidad remota se pueden construir en médulos combinandolos con unidades I/O de la serie
EX600.

Cada moédulo base y remoto es capaz de proporcionar hasta 128 entradas vy 128 salidas, y es posible
conectar hasta 9 unidades 1/0 a cada médulo.

Aungue la base es capaz de proporcionar hasta 128 entradas y 128 salidas como médulo base, es posible
tener hasta 1280 entradas y 1280 salidas haciendo coincidir el nimero de puntos 1/O de cada médulo
remoto registrado.

Por lo tanto, el numero maximo de puntos I/O por cada nodo puede ser de 1280 puntos (160 bytes) / 1280
puntos (160 bytes) visibles desde un sistema de comunicacién de nivel superior como un PLC.

Es posible prevenir los fallos de funcionamiento cuando mdltiples bases y unidades remotas estén
funcionando en la misma zona registrando cada PID (ID de producto) de la base y la unidad remota.
El paquete de datos de transmision y recepcion inalambrica esté cifrado. Por lo tanto, resulta dificil
manipular los datos.
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mConfiguracion del sistema

Placa final EX600
Unidades I/O EX600

Base
'‘Blogue de vélvulas

«Comunicacion F.B.»

-Ethernet/IP

Unidad
remota

Base

Placa final EX600

Unidades I/0 EX600
Unidad remota
Bloque de valvulas

~
bl —

p|jojo|jojojo|o|O
- —]| |© g[g[g[g[golglgg

.
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mMobdulo base
El disefio del médulo base se muestra a continuacion.
Placa final EX600

Unidades I/O EX600
Base

Bloque de valvulas

J
1© 11 © __|oj|ojojojojofoj|ao <
2 0 OEEEEEEE] o
ole) .
3 @ ‘ 10 LINK/ACT @2
o))
o)
e C11 e @ ol [ol[ol[ol[ol[ol[oli[o, q

Direccion de asignacion
*Modo 1

-------- éanura ><Qanura><?anura>< Ranura 9 (Salida Gnicamente) >

*Modo 2

-------- <?anura><?anura><?janura>< Ranura 0 (Salida unicamente) >

Ejemplo de disefio del médulo base

La base se coloca en el centro del médulo base de modo que las unidades I/0 EX600 se puedan

conectar en el lado izquierdo de la base y el blogue de vélvulas se pueda conectar en el lado
derecho de la base.

Para obtener més detalles sobre el sistema de transmision en serie de la serie EX600, consulte el catédlogo
de SMC.

http://ca0l.smcworld.com/catalog/BEST-5-1-en/mpv/e02-24-ex600/pageview.html#page num=C1

La base transmite y recibe la informacién de las unidades 1/O de los médulos base y remotos cuando se
conecta al sistema de comunicacién de nivel superior Ethernet//IP™.

Con el sistema inalambrico, la direccién de asignacién del ajuste de direccién (n.° de ranura) asignado a

la unidad 1/0 EX600 y el bloque de vélvulas conectado puede variar para cada unidad inaldmbrica.
(Consulte mas detalles en la p4g. 36 «Configuracion y ajuste».)
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mMb6dulo remoto
El disefio del médulo remoto se muestra a continuacion.

Placa final EX600

Unidades I/O EX600

Unidad remota
Bloque de valvulas

=}
=}
a
/OO]

of(o 0
[ol[ Ll | Lol Ll [ Lal[ el Lo

OO O
QOviss_OQwws Ous

o

o

o

0

o

0

0

o
00

Direccion de asignacion
*Mode 1

N
-------- <?anura lg Ranura 7 Ranura 8 Ranura 9 (Salida Unicamente)
N

*Modo 2

N
-------- éanura ><2anura 2 X Ranura 1 Ranura 0 (Salida Gnicamente)
N V

Ejemplo de disefio del médulo remoto

La unidad remota se coloca en el centro del médulo remoto de modo que las unidades 1/0 EX600 se
puedan conectar en el lado izquierdo de la unidad remota y el bloque de vélvulas se pueda conectar en

el lado derecho de la unidad remota, de forma similar al médulo base.

Para obtener mas detalles sobre el sistema de transmision en serie de la serie EX600, consulte el catélogo

de SMC.
http://ca0l.smcworld.com/catalog/BEST-5-1-en/mpv/e02-24-ex600/pageview.html#page num=C1

La unidad remota esté disefiada de modo que esté separada de la funcién de comunicacién EtherNet/IP™
por la base y, por tanto, transmite / recibe la informacién de las unidades 1/O conectadas y del bloque de
vélvulas de la base.

Con el sistema inalambrico, la direccién de asignacién del ajuste de direccién (n.° de ranura) asignado a

la unidad 1/0 EX600 y el bloque de vélvulas conectado puede variar para cada unidad inaldmbrica.
(Consulte mas detalles en la pag. 42 «Configuracion y ajuste».)
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m Definicion y terminologia

Término Definicion
100BASE-TX Estandar de linea de transmision LAN con una velocidad de comunicacién de 100 Mbps.
Unidad que establece una comunicacion inalambrica de datos de entrada o salida con la
Base unidad remota. Se conecta a un PLC para establecer la comunicacion de los datos de

entrada o salida.

Deteccion de
linea rota

La funcion de diagnostico ha detectado un cable roto en el equipo de entrada o salida.

Consumo de

La corriente necesaria para operar cada unidad.

corriente
Un protocolo que asigna automaticamente la informacion, necesario para registrarse y poder
DHCP . s . " o
usar la red, como una direccion IP, para dispositivos individuales conectados a la red TCP/IP.
Rail DIN Un rail metélico conforme con el estandar DIN (alemén).
Protocolo DLR (anillo a nivel de dispositivos): un protocolo que establece una
DLR comunicacion continua al permitir una recuperacion muy rapida incluso cuando se produce
un error de comunicacion en algin punto de la red de anillo.
Lado D El lado conectado a la placa final cuando el producto esté conectado a un bloque.
EDS Disco exterior que almacena la informacion de atributo configurable, como una direccion de

objeto de cada parametro, relacionada con el dispositivo.

Proteccion (IP)

Abreviatura de proteccion internacional. Un estandar relacionado con la proteccién contra
objetos extrafios como manos, bolas de acero, cables de acero, particulas de polvo o
agua, aplicado al producto.

FE

Abreviatura de tierra funcional. La palabra «tierra» se refiere a esta tierra funcional.

Bus de campo

Protocolo de red para establecer una comunicacion digital entre un sistema industrial
automatizado, como una herramienta de medicion o de manipulacion, y un PLC.

Sistema de comunicacion que permite enviar y recibir datos al mismo tiempo de forma

Full lex . .
ull duple bidireccional.
Método de comunicacion que permite enviar y recibir datos reciprocamente de forma
Half-duplex . .
bidireccional.
La base ha recibido el comando FAIL SAFE (A prueba de fallos) y permanece en reposo.
Reposo El estado de salida se puede ajustar a CLEAR, HOLD o Software Control usando los
ajustes de parametros.
Direccién IP Una secuencia digital de 32 bits que se asigna para identificar los dispositivos que estan

conectados a la red.

Direccion MAC

Un ndmero Unico inherente a todos los dispositivos que estan conectados a una red
EtherNet/IP™.

Bloque Agregado.
Abreviatura de Near Field Communication (comunicaciéon de campo cercano).

NFC Comunicacion inalambrica a corta distancia sin contacto. Se puede acceder a ella usando
un lector/grabador de tarjetas y una aplicacion especial.
El tipo de salida que utiliza un transistor NPN para operar un dispositivo de salida.

Salida NPN También conocido como modelo comun positivo, ya que se aplica un potencial positivo a

la linea de alimentacion.

Entrada NPN

Acepta una salida de sensor que usa el transistor NPN para la linea de salida de sefial.

Numero de El nimero de puntos que pueden recibir informacion de un equipo de entrada como un
entradas sensor o un selector.

NUmero de El nimero de puntos que pueden accionar un equipo de salida como una valvula, una
salidas lampara o un arrancador para motor.
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Término

Definicion

Emparejamiento

Registro del PID (ID de producto) de la unidad remota que se va a conectar a la base. El
registro se produce en el ajuste inicial, cuando se activa el sistema inalambrico.

Abreviatura de ID de producto. Una secuencia digital de 32 bits que se asigna para

PID . - . s .
identificar la unidad inalambrica (base / remota).

PLC Abreviatura de controlador I6gico programable. Un ordenador digital usado para la
automatizacion de procesos electromecanicos.
El tipo de salida que utiliza un transistor PNP para operar un dispositivo de salida.

Salida PNP También conocido como modelo comin negativo, ya que se aplica un potencial negativo a

la linea de alimentacion.

Entrada PNP

Acepta una salida de sensor que usa el transistor PNP para la linea de salida de sefial.

QuickConnect™

Funcién para reducir el tiempo que transcurre desde el arranque inicial del equipo tras
activar el suministro eléctrico hasta que se inicia la comunicacion.

Unidad remota

Unidad que establece una comunicacion inaldmbrica de datos de entrada o salida con la
base.

Deteccion de
cortocircuitos

Funcion diagnostica que detecta la generacion de sobrecorriente como consecuencia de
un cortocircuito entre la salida y la linea de suministro eléctrico positivo o la linea de
puesta a tierra.

Proteccion frente
a cortocircuitos

Funcion que evita dafios en el circuito interno cuando se genera sobrecorriente como
consecuencia de un cortocircuito entre la salida y la linea de suministro eléctrico positivo o
la linea de puesta a tierra.

El lado conectado al bloque de vélvulas cuando el producto EX600 esta conectado a un

Lado U
bloque.
WiFi Abreviatura de fidelidad inalambrica. Nombre comercial que indica que el equipo LAN
inaldmbrico es conforme con un estandar internacional.
Canal , . e .
. . Numero de identificacién de la unidad remota que se va a conectar a la base.
inaldmbrico
Sistema P . .
o . Término general para la red que incluye una base y una unidad remota.
inaldmbrico
Unidad Una unidad que establece una comunicacién inaldmbrica. Es el nombre genérico de las
inalambrica bases y unidades remotas.
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«Montaje de la unidad como un bloque

(1) Conecte una unidad a la placa final.

Las unidades de analégicas y digitales se pueden conectar en cualquier orden.

(Par de apriete: 1.5 a 1.6 Nm)

(2) Aflada mas unidades.

En un bloque se pueden conectar hasta 9 unidades.

(3) Conecte la unidad inalambrica.

conecte la unidad inalambrica.

El método de conexion es el mismo que el empleado arriba.

Después de conectar las unidades I/O requeridas
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(4) Montaje de la placa de valvula. (Bloque de valvulas no conectado — Véase la pag. 19)
Monte la placa de valvula (EX600-ZMV#) en el bloque de valvula usando los tornillos de fijacién (M3 x

8) suministrados con el producto. (Par de apriete: 0.6 a 0.7 Nm)

Posicién de montaje del
tornillo
SV: 2 posiciones
S0700: 2 posiciones
VQC1000: 2 posiciones @
VQC2000: 3 posiciones
VQC4000: 4 posiciones

SY: 2 posiciones /
Placa de valvula
"3 (EX600-ZMV#)

(5) Conecte la unidad inalambrica al bloque de valvulas.
Inserte la placa de valvula en la ranura de montaje de la placa de la valvula del lateral de la unidad

inaldambrica. A continuacion, fije ambas superficies de la placa usando los tornillos de montaje de la
placa de valvula (M4 x 6) suministrados con el producto.
(Par de apriete: 0.7 a 0.8 Nm)

Ranura de montaje de
la placa de la valvula
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(6) Cuando el bloque de valvulas no esta conectado.
Inserte la placa final (EX600-EU1) en la ranura de montaje de la placa de la valvula del lateral de la
unidad inalambrica. A continuacion, fije ambas superficies de la placa usando los tornillos de montaje
de la placa de véalvula (M4 x 6) suministrados con el producto. (Par de apriete: 0.7 a 0.8 Nm)

Ranura de montaje
de la placa final

« Precauciones de manejo

* No conecte las unidades si la alimentacion esta activada.
» Tenga cuidado de no dejar caer la tuerca para la fijacion de union.
* Apriete los tornillos al par especificado.
Un apriete insuficiente podria provocar fallos o averias del equipo o lesiones.
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Montaje e instalacion

m Instalacién

* Montaje directo
(1) A la hora de unir 6 0 mas unidades, fije la parte central de la unidad EX600 completa con
una abrazadera de refuerzo intermedia (EX600-ZMB1) antes del montaje, usando 2 tornillos
M4 x 5. (Par de apriete: 0.7 a 0.8 Nm)

|

|

é Abrazadera de refuerzo intermedia
(EX600-ZMB1)

(2) Monte y apriete la placa final y el bloque de vélvulas (en caso necesario, con una abrazadera de
refuerzo intermedia) en uno de los extremos de la unidad. (M4)
(Par de apriete: 0.7 a 0.8 Nm)
Consulte el manual de funcionamiento del bloque de valvulas aplicable para conocer el método de
montaje del lado de las vélvulas.

M4 x 2 posiciones M4 x 2 posiciones
(Par de apriete: 0.7 a 0.8 Nm)

Bloque de valvulas

Placa final Abrazadera de refuerzo intermedia ./
// '/;'/ - o|o|o
_ oy CI10 P16 oo e —
o [ gsE %HE %SSE:'_@ @@ 9
o~ Yo el ~wr e =2 o )
Sy 600 90 @6 @ () }
N~ H ] m m m Orn O O
- 8 D F ®oo® B ol oz % o2 —
2 TS (@ @ ;
of  Fle A 3 ) LI T ¢ oll [l [0, lg
55 47
26

n (nimero de unidades conectadas) = 10

o Precauciones de manejo

* A la hora de unir 6 o0 mas unidades, fije la parte central de la unidad completa con una
abrazadera de refuerzo intermedia para prevenir una conexion incorrecta entre las
unidades debido a la deflexion.
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* Montaje en rail DIN

(1) Si une 6 0 mas unidades, fije la parte central de la unidad EX600 completa con una abrazadera de
refuerzo intermedia (EX600-ZMB2) para rail DIN antes del montaje, usando 2 tornillos M4 x 6.
(Par de apriete: 0.7 a 0.8 Nm)

(2) Monte la fijacion de la placa final (EX600-ZMAZ2) en la placa final usando 2 tornillos M4 x 14.
(Par de apriete: 0.7 a 0.8 Nm) Para la serie SY, use la fijacién de placa final (EX600-ZMA3).

Abrazadera de refuerzo
intermedia
(EX600-ZMB2)

Fijacion de placa final
(EX600-ZMA2)

(3) Enganche la ranura de montaje en el rail DIN.

(4) Empuije el bloque usando el lateral enganchado al rail DIN como tope hasta que el bloque quede fijado.

(5) Fije la fijacién de la placa final (EX600-ZMA?2) al bloque usando los tornillos M4 x 20 suministrados
con el producto. (Par de apriete: 0.7 a 0.8 Nm)
Consulte el manual de funcionamiento del blogue de valvulas aplicable para conocer el método de
montaje del lado de las vélvulas.

7
Ranura para montaje en rail,
DIN 5
_
7
Rail DIN v

Fijacion de placa final/

(EX600-ZMA2)

e Precauciones de manejo

* A la hora de unir 6 0 mas unidades, fije la parte central de la unidad completa con una
abrazadera de refuerzo intermedia para prevenir una conexién incorrecta entre las
unidades debido a la deflexion.
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* Montaje del marcador

El nombre de la sefial de los dispositivos de entrada o salida y la direccién de la unidad se pueden
escribir en el marcador, que se puede colocar en cada unidad.

Monte el marcador (EX600-ZT1) en la ranura para el marcador en caso necesario.

g

—J __J
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Indicacion de modelo y forma de pedido

* Base
Unidad inalémbrica]— ITipo de salida
Protocolo de comunicacion Simbolo Descripcion
Simbolo Descripcion 1 Tipo de salida de valvula: PNP (-COM)
EN EtherNet/IP™ 2 Tipo de salida de véalvula: NPN (+COM)
* Unidad remota
Unidad inalémbrica:|— |:Tipo de salida
Simbolo Descripcion
1 Tipo de salida de valvula: PNP (-COM)
2 'Tipo de salida de valvula: NPN (+COM)
-23-
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Resumen de piezas del producto

* Base
5%
N.° Elemento Aplicacion
Esta area esta en contacto con el lector/grabador NFC.
1 | Zona cercana a antena NFC
«O» es el centro de la antena NFC.
2 | LED de visualizacion de estado Muestra el estado de la unidad.
3 | Conector (PORT-1) Conexion al cable de entrada/salida de bus de campo.
4 | Conector (PORT-2) Conexion al cable de entrada/salida de bus de campo.
5 | Ranura para un marcador Posibilidad de montar un marcador (EX600-ZT1).
Orificio para tornillo de montaje de la o " .
6 melop . ! J Orificio para fijar la placa de la valvula.
placa de la valvula
Ranura de montaje de la placa de la valvula | Ranura para montar la placa de valvula.
Fijacion de union Fijacion para unir las unidades adyacentes.
9 | Conector de unidad (macho) Tr'ansfiere.,las sefales a la siguiente unidad y suministra
alimentacion.
10 | Tapon de sellado (1 ud.) Se puede montar en los conectores no utilizados (PORT 1 o0 PORT 2).

¢ Unidad remota

N.© Elemento Aplicacion
Esta area esta en contacto con el lector/grabador NFC.
1 Zona cercana a antena NFC
«O» es el centro de la antena NFC.
LED de visualizacién de estado Muestra el estado de la unidad.
Ranura para un marcador Posibilidad de montar un marcador (EX600-ZT1).
Orificio para tornillo de montaje de la e " .
4 P ! Orificio para fijar la placa de la valvula.

placa de la valvula

Ranura de montaje de la placa de la valvula

Ranura para montar la placa de valvula.

Fijacion de union

Fijacion para unir las unidades adyacentes.

Conector de unidad (macho)

Transfiere las sefiales a la siguiente unidad y suministra alimentacion.
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mConector (Base Unicamente)

Este sistema se opera usando alimentacién suministrada desde la placa final EX600-EDx.

Consulte los detalles de la placa final para la conexion de alimentacion.

La base esta conectada al nivel de comunicacion superior (Ethernet). El conector tiene 2 conexiones,
PORT-1y PORT-2, y ambas se pueden conectar a Ethernet.
La topologia Ethernet/IP™ corresponde a estrella, linea, arbol y DLR (anillo a nivel de dispositivos).

* N.° de pins del conector

M12, hembra de 4 pins, c6digo D

Conector

PORT-1

N.° de pin

Nombre de la
sefal

TX+

RX+

TX-

AW IN (R

RX-

Conector Ethernet de la base

O
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Pantalla LED

mIndicacion por LED de la base

OPWRW) ONS

OMs

Ow-ss OW-Ns  OWw-Ms

Indicacién por LED de la base

* Especificaciones LED de la base

N | -, . .
OT?;S de Funcion Color del LED Funcionamiento
LED verde L, . - .
ncendid La tension de alimentacion para salidas (US2) es normal.
La tension de ence 0.
PWR (V alimentacién La tensién de alimentacién para salidas (US2) es andémala.
V) para salidas LED rojo parpadea. | (Indicacién Unicamente. El producto se puede utilizar.)
(US2) (El monitor de tension de alimentacién (salida) es valido)
OFF Alimentacion para control y entrada (US1) no suministrada.
LED verde encendido. | Comunicacion EtherNet/IP™ establecida.
Estado de LED verde parpadea. | Comunicacion EtherNet/IP™ no establecida.
NS conexion LED rojo parpadea. | Comunicacién EtherNet/IP™ perdida.
EtherNet/IP™ | | ED rojo encendido. | Se detectan direcciones IP duplicadas.
OFF Direccion IP no ajustada.
LED verde encendido. | El moédulo base en estado normal.
LED verde parpadea. | Comunicacion EtherNet/IP™ no establecida.
Se detecta un error restaurable.
(El LED parpadea cuando se detecta mas de un elemento
de informacion de diagndstico).
* Nivel anémalo de tension de alimentacion para control y entrada
(El monitor de tension de alimentacion (control/entrada) es véalido)
Estado del * Nimero excesivo de entradas/salidas de ajuste 1/0
MS sistema de LED rojo parpadea. | ¢ Limite de ajuste superior e inferior de 1/O analégicas superado
madulo base » Limite superior e inferior de rango de entrada analdgica
superado
* Numero anémalo de conexiones de unidades remotas
* Error en la comunicacion entre unidades
* La unidad 1/0 EX600 detecta informacion de diagndstico
* Se detecta informacion diagndstica de las véalvulas
LED rojo encendido. | Se ha detectado un error no restaurable. (p. €j., fallo de hardware)
OFF Alimentacion para control y entrada (US1) no suministrada.
) El nivel de potencia recibido de todas las unidades remotas
Intensidad de LED verde encendido. s 3“/ P ! ! un
recepcion de — - :
ondas de radio LED verde parpadea. Haybgdnldjldes remotas conectadas con un nivel de potencia
(para (1 Hz) recibida de 2.
W-SS L . . .
comunicacion LED verde parpadea. | Hay unidades remotas conectadas con un nivel de potencia
desde la (2 Hz) recibida de 1.
ur:ldsd remota | | Ep rojo parpadea. | No hay unidades remotas conectadas.
ala base
) OFF La unidad remota no esta registrada.

-26-

SvC

O

No.EX3%%-OMU0028-D



N | ., : .
OT?;; de Funcion Color del LED Funcionamiento
LED verde encendido. Todas las unidades remotas estan correctamente
conectadas.
LED verde parpadea. | Hay unidades remotas desconectadas.
LED rojo parpadea. | Todas las unidades remotas estan desconectadas.
Estad(_)’ded LED roio encendido Todas las unidades remotas estan desconectadas.

W-NS conexpn _e, J " | (error no restaurable en comunicacion inalambrica)
comunicacion
inalambrica Rojo/Verde La gonexién de corr.1uni_cacién inalambrica se esta

realizando (emparejamiento)
LED j .
nargnja Modo de salida forzada.
encendido.
OFF La unidad remota no esta registrada.
LED verde encendido. | EI médulo remoto en estado normal.
Se ha detectado un error restaurable (el LED parpadea
cuando se detecta més de un elemento de informacion de
diagndstico)
* Nivel anémalo de tension de alimentacion para control y
entrada (US1)
Estado del . * Nivel anémalo de tensién de alimentacion para salida (US2)
. LED rojo parpadea. , . . .

W-MS sistema de * Numero excesivo de entradas/salidas de ajuste 1/0
conexion del « Limite de ajuste superior e inferior de 1/0O analdgicas superado
maédulo remoto « Limite superior e inferior de rango de entrada analdgica superado

« Error en la comunicacion entre unidades
* La unidad I/0 EX600 detecta informacion de diagndstico
» Se detecta informacion diagnostica de las valvulas
LED rojo encendido. Se ha detectado un error no restaurable. (p. ej., fallo de
hardware)
OFF No hay unidades remotas conectadas.
Estado de LED verde encendido. | Enlace, Sin actividad (100 Mbps)
comunicacion | | gp verde parpadea. | Enlace, Actividad (100 Mbps)
de conexiones LED naranja
™ . .
LINK/ACT1 EtherNet/IP encendido. Enlace, Sin actividad (10 Mbps)
ly2 LED naranja
Enlace, Actividad (10 Mbps)
LINK/ACT2 arpadea.
IACT2 | 100 Mbps: bare _ — _
LED rojo encendido. | La direccion IP se ha duplicado.
Verde
10 MbPS: OFF EtherNet/IP™ no conectada.
Naranja

*: Si existen multiples condiciones para que el LED se ilumine/parpadee, la informacién detallada solo se puede ver cuando el ajuste de
la informacién de diagnostico es «Sencilla» 0 «Detallada».

O
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mIndicacion por LED de la unidad remota

OPWRW) O

O

OWw-ss OW-Ns OMS

Indicacién por LED de la unidad remota

* Indicacién por LED de la unidad remota

NOT:);; del Funcién Color del LED Funcionamiento
., LED verde encendido. | La tension de alimentacién para salidas (US2) es normal.
La tensién de — - — - -
alimentacion La tt_enspn d'e _allmentauon para salidas (US2) e_s_anomala.
PWR (V) . LED rojo parpadea. | (Indicacién Gnicamente. El producto se puede utilizar.)
para salidas . - . L . .
US2) (E_I monlto.r de tension de alimentacion (salida) es ye_llldo)
( OFF Alimentacion para control y entrada (US1) no suministrada.
) LED verde encendido. | El nivel de potencia recibida es 3.
Intensidad de
recepcion de LED verde parpadea. El nivel de potencia recibida es 2.
ondas de radio (1Hz)

W-SS (Comunicacion | LED verde parpadea. El nivel de potencia recibida es 1,
desde la base (2 Hz)
ala unidad LED rojo parpadea. | Comunicacién inaldmbrica no establecida.
remota) OFF La base no esté registrada.

LED verde encendido | La unidad remota esté correctamente conectada.
LED rojo parpadea. No hay unidades remotas conectadas.
Estado de . . No hay unidades remotas conectadas.
L LED rojo encendido. o .

W-NS conexpn d_e, (error no restaurable en comunicacion inalambrica)
F:om,unlc§1C|on Rojo/Verde La conexion de comunicacion inalambrica se esta
inalambrica realizando (emparejamiento)

LED naranja encendido.| Modo de salida forzada.
OFF La base no esta registrada.
LED verde encendido. | EI médulo remoto en estado normal.
Se detecta un error restaurable.
(El LED parpadea cuando se detecta mas de un elemento
de informacion de diagndstico).
* Nivel anémalo de tensién de alimentacion para control y entrada
(El monitor de tension de alimentacién (control/entrada) es
vélido)
Estado del LED rojo parpadea. | « Numero excesivo de entradas/salidas de ajuste 1/O
MS S|s,tema de * Limite de ajuste superior e inferior de I/O analégicas superado
madulo remoto » Limite superior e inferior de rango de entrada analdgica
superado
« Error en la comunicacion entre unidades
* La unidad I/O EX600 detecta informacién de diagndstico
» Se detecta informacion diagndstica de las valvulas
LED rojo encendido. | Se ha detectado un error no restaurable. (p. €j., fallo de hardware)
OFF Alimentacion para control y entrada (US1) no suministrada.

+: Si existen multiples condiciones para que el LED se ilumine/parpadee, la informacién detallada solo se puede ver cuando el ajuste de
la informacion de diagndstico es «Sencilla» 0 «Detalladax.

O
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Confiquracion y ajuste

= Diagrama de flujo para utilizar el sistema inalambrico

Paso 1: Preparacion antes del uso (PC, aplicacién)

(1) Instale el lector, grabador y driver NFC.

v

(2) Instale el Configurador 1/0O para NFC.

_gs

Paso 2: Ajuste / Instalacion de la unidad inalambrica

(1) Ajuste el numero de puntos I/0O ocupados para el médulo y cada uno de
los parametros de la «unidad remotax.

v

(2) Ajuste el numero de puntos I/0O ocupados para el médulo y cada uno de
los parametros de la «base».
+: Diferentes de los puntos I/O del sistema completo.

\
(3) Ajuste del sistema «base».
v
(4) Registro de la unidad remota en la base. (emparejamiento)
v
(5) Montaje de la unidad I/O.
\
(6) Instalacion y cableado.
\

(7) Ajuste la conexidn Ethernet.

Paso 3: Conexiéon a PLC

Nota) Consulte el manual de funcionamiento del fabricante del PLC para la conexién al PLC y al
Configurador.

Los ajustes anteriores permiten controlar el controlador de nivel superior.
Consulte el manual de funcionamiento de cada fabricante para el ajuste del controlador y del PLC.

Consulte los detalles del Configurador 1/0O en el manual de funcionamiento del Configurador 1/0O para NFC.
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m Ajustes
» Configurador I/0 para NFC del sistema inalambrico SMC

El configurador I/O para NFC del sistema inalambrico SMC se puede usar para comprobar los ajustes de
los parametros de la unidad inalambrica y el contenido y estado del sistema inalambrico construido,
usando un lector/grabador de NFC y un PC.

Con el configurador I/O se pueden ajustar dos tipos de parametros: los pardmetros que se pueden leer o
grabar cuando no se suministra alimentacién al producto y los pardmetros que se pueden leer o
grabar Gnicamente cuando se suministra alimentacién al producto.

Los detalles de conexion del configurador 1/0O para NFC y la unidad inalambrica se muestran en la
siguiente figura.

Configurador 1/0 PC

Sist. operativo (Windows)

Driver PC/ SC

Establezca la comunicacion
ajustando la posicién de modo que la
altura desde el centro de la antena

NFC R/W hasta «O» en la unidad =4 - «(‘)»
inalambrica sea de 1 cm o0 menos.

‘ NFC R/W Q Lector/grabador NFC

Base Unidad
remota

\ NFC R/W

| - L

Area la memoria
gue no requiere
suministro eléctrico.

Il

Area la memoria
gue requiere
suministro eléctrico.

Detalles de conexién del configurador 1/O para NFC v la unidad inalambrica

Para usar el configurador 1/0 para NFC, es necesario instalar un driver y ajustar el lector/grabador de
NFC en el PC previamente.
Consulte en el manual de funcionamiento del configurador I/O para mas detalles.

*: Acerca de la temporizacion de la comunicacion
La comunicacion NFC no esta accesible en todo momento. Por tanto, es necesario actualizar el contenido
mostrado en la pantalla haciendo clic en el botén «Refresh» (Actualizar) cuando se realiza la lectura de
parametros. Los parametros modificados son validos tras volver a suministrar alimentacion o pulsando el
botén de reinicio en la pantalla del configurador I/O. Dado que se requiere un cierto tiempo para que el ajuste
de los pardmetros se consolide, no corte el suministro eléctrico durante 2 segundos.

*; Establecer la comunicacion tras un cambio de unidades
Los ajustes entre la base y la unidad remota son diferentes; por ello, es necesario actualizar el pardmetro
mostrado haciendo clic en el botén {Refresh? (Actualizar) de la pantalla del configurador I/O para NFC tras
cambiar la unidad en la que esté configurado dicho parametro.

* Funcionamiento ya comprobado. Lector/grabador NFC
Consulte en el manual de funcionamiento del configurador 1/O (versién NFC).

* Configurador I/O (version Web)
Este manual de funcionamiento explica los ajustes usando el configurador I/O (NFC). El configurador I/O (Web)
se usa para configurar los puntos I/0 ocupados del médulo y los parametros para la «base» y los parametros
para los «dispositivos 1/0». Consulte en el manual de funcionamiento del configurador 1/O (version web).
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e Configuracion del configurador I/O para NFC

'mumtor 2.00 \
k Information | 1/0 monitor | prupm[ey / W mﬁw
W ' 4
Part No: EX600-WEN# MAC address: 00:23:C6:26:03:01 Refresh
PID ) 07A14002 IP address: 0.0.0.0 P T
Firmware version: 1.0.0 SUBNET MASK: 0.0.0.0 RIW d
Module infout size: 16 / 16 byte System 1/ size: 160 / 160 byte
Online/All slaves: 1/ 1 Slaves
[System configuration | [ Description
|w.ch |Part o Part Na EX600-WEN$
= EX600-WEN# . PID : 07A14002
001 EX600-WSV# TAG : EX600-WEN*
Unit status : 00 00 00 00 OK
HOLD/CLR/SET : Software control
In/Out offset : 52/ 0
In/Out size : 16 / 1& byte
I/O using : 0 / 4 byte
1/O available : 16 / 12 byte
Input data : -
Output data : 00 00 00 00
RSSI average : -23 dBm
EditTAG |
— S
@mimstratﬂr mode : 300[sec] Monitor mode)
N > 4

El configurador 1/0 para NFC se configura, principalmente, usando las tres pestafias siguientes:

Pestafia de informacion
* Informacion del médulo: muestra informacion sobre la unidad inalambrica.
- Configuracion del sistema: muestra la informacién de configuracion (unidades conectadas) del
modulo base/remoto.

Se muestra Unicamente la configuracion del sistema de la unidad base
como un perfil tipo arbol.

« Informacion detallada: muestra informacién detallada acerca de la unidad seleccionada en la
configuracion del sistema.

Pestafia de monitorizacion de entradas/salidas
« Entrada: muestra la informaciéon de mapeado de entradas de la unidad inaldmbrica.
- Salida: muestra la informacion de mapeado de salidas de la unidad inalambrica.

Pestafia de ajustes
» Elemento de ajuste: ajusta el parametro requerido para accionar la base / unidad remota.

*: El contenido de la pestafia de ajustes de la base es diferente del de la unidad remota.
Para mas informacion, consulte la lista de parametros del sistema inalambrico.

A continuacion se describe el funcionamiento del botén superior derecho del «Configurador 1/0 (NFC)».

Boton «Refresh» (Actualizar)
* Haga clic en el boton «Refresh» (Actualizar) mientras se mantiene el lector/grabador NFC en la

remota y las unidades remotas para poder ver el ajuste de la base / unidad remota en la pantalla
del configurador 1/O.

Botén de conexidén/desconexién de alimentacion
» Se muestra «Power supply ON» cuando se suministra alimentacion a la base / unidades remotas y
«Power supply OFF» cuando no se suministra alimentacion.

Botén de deteccidon de R/W
» Cuando el lector/grabador NFC (R/W = Reader/Writer) se inserta en la conexién USB del PC y el

PC detecta el lector/grabador NFC, se muestra «R/W detected». Si el PC no puede detectarlo, se
muestra «R/W undetected».

Botén de ajuste de NFC
* Al hacer clic en el boton de ajuste de NFC, se muestra «NFC port / PaSoRi» en la pantalla de ajuste.
-31-
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El configurador 1/0 para NFC tiene dos modos: modo Administrador que permite modificar el ajuste del
parametro y modo Monitor que solo permite leer el parametro.

Administrator mode (modo Administrador): permite leer y grabar los parametros.

Monitor mode (modo Monitor): solo permite leer el pardmetro. No permite grabar un parametro.

Introduzca la contrasefia correcta para acceder al modo de administrador.

{24 Password check | — &]

Please enter password:

[Conﬁ rm | [Edit password |

Clear password |

b

Contrasefia predeterminada: admin

Si ha olvidado la contrasefia, use la funcion [Clear password] (Borrar contrasefia). Al pulsar el boton
[Clear password] (Borrar contrasefia), aparece la ventana para borrar la contrasefia. La contrasefia se
borrara al introducir la clave maestra de fabrica. A partir de entonces se podré acceder al modo de
administrador sin necesidad de introducir la contrasefia.

F |
e Password clear = eS|

Please enter master key:

Confirm | Cancel |

Clave maestra: ADMIN

Se puede configurar una contrasefia en el modo de administrador para prevenir acciones maliciosas por
parte de terceros. Se recomienda cambiar la contrasefia tras acceder al sistema por primera vez.
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* Lista de parametros del sistema inalambrico

» Parametros de ajuste de la base

Ajuste cuando

Clasificacion N‘:;?:’;t?sl Valor de ajuste Por defecto no esta Nota
P activado
HOI.d f Clear Clear / Hold / Software AjUS't e del _estado de .

a) (unit) [Mantener control (Control de CLEAR Disponible funcionamiento de salida cuando
/ poner a cero software) P la comunicacién EtherNet/IP™
(unidades)] esta desconectada.

Input size 0 a 128 puntos (0 a 16
(Ndmero de bytes) 128 puntos / . .

b) entradas de la | Debe ser mdltiplo de 16 16 bytes Disponible

unidad) puntos.
Output size
(Ndmero de gab128 punt/(laf EO 3 1$é3ytes) 128 puntos / Di ibl

©) | salidas de la ebe ser multiplo de 16 bytes isponible
unidad) puntos.

Ajuste de la Valve manifold El nimero de salidas de valvula
i incluye en el nimero de
base output size se inc :

d) (Ndmero de g:bizszl:%%slti(oloa déletgltes) 32 puntos / Disponible salidas de cada estacion.
salidas del untos P 4 bytes P El nimero de puntos efectivos
blogue de P : esta limitado al rango de ajuste
valvulas) del niimero de salidas.
\é\cl;rrr?rlsjiication Si se configura como «ldle»

e) (Comunicacion Active / Idle Active (activo) Disponible (Reposo), la comunicacion
inaldmbrica) inaldmbrica se desconecta.
Unit address Mode 1: asignacion hacia la
order (Sentido Mode 1/ derecha desde la placa final.

f) |de a_signe_tcic’)n Mode 2 Mode 1 Disponible | Mode 2: asignacion hacia la
de direcciones izquierda desde la unidad
de la unidad) inalambrica.

IP address La direccion IP se puede
a) | type (Tipo de |Manual / BOOTP, DHCP Manual Disponible | introducir manualmente cuando
direccion IP) se selecciona «Manual».
Ajuste de 1) | ato MDIMDI-X | Auto MDIMDI-X Auto Disponible
Ethernet
c) | Duplex Full-duplex / Half-duplex Full duplex Disponible
d) (S\fjﬁgidad) Auto /100 Mbps / 10 Mbps | Auto Disponible
Si el nimero total de datos
/O maopin Auto mapping / fixed Fixed mapping (byte) del mapeado I/O es un
a) (Mapea?c?o 30) mapping (Mapeado (Mapeado Disponible namero impar, se afiadira
automatico / Mapeado fijo) | fijado) automaticamente 1 byte para
asignar un numero par.
System input 16 a 1280 puntos (2 a 160 ) .

b) size (Nimero | bytes) 1280 puntos / Disponible :c;sga%l;elc/‘g Zzggal'll:z:ai;: !
de entradas del | Debe ser multiplo de 128 160 bytes P P A )
sistema) puntos. como «Auto».

System output |16 a 1280 puntos (2 a 160 . .

size (Numero | bytes) 1280 puntos / Di ibl No se Zuel?g cortnflggrai i; el
Ajuste del ©) | de salidas del | Debe ser miiltiplo de 128 160 bytes Isponible | mapeado 1% esta ajustado
sistema sistema) puntos. como «Auto».

Diagnostic None / Simple / Detailed La informacion de diagnéstico

d) allocation (Ninguno / gim e/ Detailed Disponible se asigna al principio de los
(Asignacion de D %I d P (Detallado) P datos de entrada del mapa
diagnéstico) etallado) 1/O.
m%ﬁ:goéeéx El canal inalambrico

e) de unidades " 10/15/31/63/127 uds. 15 uds. Disponible | equivalente al nimero de
remotas) unidades ajustadas es valido.
DA refresh time . :

o |(Tempode |0a/02/05/1/2/5/ |, S Conf'f“raéa lfrecu.encc'ja de

) | actualizacion 10730760 s s isponible | muestreo del equipo de
DA) salidas analdgicas.
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Ajuste cuando

e g N | . .
Clasificacion om}bre oL Valor de ajuste Por defecto no esta Nota
parametro .
activado
Pairing disable (Deshabilitar
emparejamiento): no se puede
Pairing disable / Pairing . . registrar Ia,unldad remqta (S.?
. - Pairing disable establecera una comunicacion
Pairing enable (Deshabilitar - . . " ) -
a) - S . (Deshabilitar Disponible | inaldmbrica con la unidad
(Emparejamiento) | emparejamiento / Habilitar I .
L emparejamiento) remota registrada).
emparejamiento) i, .
R N Pairing enable (Habilitar
emote emparejamiento): se puede
registration ! .
. registrar la unidad remota.
(Registro de
. Remote No remote
unidades ) . . i . .
remotas) registration Asignacion y registro de la | registered (No
b) | (Registro de unidad remota al canal hay ninguna No disponible
unidades inaldmbrico. unidad remota
remotas) registrada)
paiongeunaungza | DU e e e
c) | Dummy (Ficticio) |remota ficticia al canal No disponible

inalambrico

remota ficticia
no ajustada)

para obtener los detalles del
ajuste.
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* Parametros de ajuste de la unidad remota

Ajuste cuando

Clasificacion Nom,bre b5 Valor de ajuste Por defecto no esta Nota
parametro .
activado
Hold / Clear ?L\erljsitgn(;?rllizsr:taodged:alida
(unit) [Mantener | Clear / Hold / Software . . S
a) Clear Disponible | cuando la comunicacién
/ poner acero | control (Control de software) ™M ot
. EtherNet/IP™ esta
(unidades)]
desconectada.
Input size 0 a 128 puntos (0 a 16
(Ndmero de bytes) 128 puntos / . .
b) entradas de la | Debe ser mdltiplo de 16 16 bytes Disponible
unidad) puntos.
Output size 0 a 128 puntos (0 a 16
(Numero de bytes) 128 puntos . .
© salidas de la Debe ser multiplo de 16 / 16 bytes Disponible
unidad) puntos.
Valve manifold El nimero de salidas de valvula
Ajuste de la out,put size 0 a 32 puntos (0 a 4 bytes) se }ncluye en el nume_rf) de
- (Numero de o 32 puntos / . . salidas de cada estacion.
unidad d) . Debe ser mdltiplo de 8 Disponible , .
salidas del 4 bytes El nimero de puntos efectivos
remota puntos. P )
bloque de esta limitado al rango de ajuste
vélvulas) del nimero de salidas.
Wireless . )
communication Si se configura como «ldle»
e) . .. |Active / Idle Active (activo) Disponible | (Reposo), la comunicacién
(Comunicacion S
N . inaldmbrica se desconecta.
inalambrica)
é_l?e::frgsdhetme 0.1/0.2/05/1/2/5/10/ Configura la frecuencia de
f) p s 30/60s 1ls Disponible | muestreo del equipo de
actualizacion o
AD) entradas analogicas.
Unit address Mode 1: asignacién hacia la
order (Sentido derecha desde la placa final.
. L Mode 1/ . . ST - .
g) | de asignacion Mode 1 Disponible | Mode 2: asignacion hacia la
) . Mode 2 R .
de direcciones izquierda desde la unidad
de la unidad) inaldmbrica.
Pairing disable (Deshabilitar
emparejamiento): no se puede
. - Pairing disable / Pairing Pairing disable registrar Ia'umdad remqta @‘?
Ajuste de Pairing - " establecera una comunicacion
. . enable (Deshabilitar (Deshabilitar . . N - -
empareja- a) | (Empareja- S . - No disponible |inaldmbrica con la unidad
. . emparejamiento / Habilitar | empareja- .
miento miento) L . remota registrada).
emparejamiento) miento)

Pairing enable (Habilitar
emparejamiento): se puede
registrar la unidad remota.

» Parametro comun de la base y de la unidad remota

Ajuste cuando

e Nombre del . i
Clasificacion , Valor de ajuste Por defecto no esta Nota
parametro )
activado
Los caracteres gque se pueden
Ref. producto introducir son caracteres de
(EX600-WEN#) ancho medio (letras, nimeros,
o, 3 ) ) simbolos) que se correspondan
Informacion | TAG 15 caracteres max. Disponible

Ref. producto
(EX600-WSV#)

con el codigo ASCII.

No se puede escribir en la
unidad remota durante un
estado no activado.
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* Detalles de los parametros de la base

Para configurar los parametros de la base hay que realizar los cuatro ajustes siguientes.
(1) Ajuste de la base
(2) Ajuste de Ethernet
(3) Ajuste del sistema
(4) Registro de unidades remotas

(1) Ajuste de la base

- /O Configurator 2.0t L=
Information | I/0 menitor | Properties 2% comfig) 2
[ Control paner

@ Master setting ") Ethernet setting [ Import | [ Reset module | k WL J

7 Slave registration ") System setting Export | =

Master setting

HOLD/CLR (unit): (software control | Save all |

Input size: (128 paints/16 byte - m|

Output size:(includes valves) [125 points/16 byte v| Product initialization |
in which includes a valve density of: [32 points/4 byte -|

wireless signal: (Active |

Unit address order
0 I|2| 21110

e --iife—

@ Mode 1 ©) Mode 2

@ Administrator mode : 298[sec] ) Monitor mode

a) Hold / Clear (unit) [Mantener / poner a cero (unidades)]
Defina todos los ajustes del estado de funcionamiento de salida cuando la comunicacién
EtherNet/IP™ esta desconectada.
CLEAR: libere la salida.
HOLD: fije la salida en el valor actual.
Software control: posibilidad de ajustar como Clear, Hold o Set con el bit del software
(El ajuste detallado de Software control se puede realizar usando el Configurador I/O para NFC.)

b) Input size (NUmero de entradas de la unidad)
Establezca el nUmero de entradas que puede controlar la base
Rango de ajuste: 0 a 128 puntos (0 a 16 bytes). Debe ser multiplo de 16 puntos.

¢) Output size (NUmero de salidas de la unidad)
Establezca el nUmero de salidas que puede controlar la base.
Rango de ajuste: 0 a 128 puntos (0 a 16 bytes). Debe ser multiplo de 16 puntos.
El nimero de salidas de la unidad incluye el nimero de puntos de la salida del bloque de vélvulas.

d) Valve manifold output size (NUmero de salidas del bloque de valvulas)
Establezca el nUmero de salidas que se van a asignar al bloque de véalvulas a partir del nUmero de
puntos establecido en el nimero de salidas de la unidad.
Dado que el nimero de salidas del bloque de valvulas esta incluido en el nimero de salidas de la
unidad, el nimero de puntos efectivos esté limitado al rango de ajuste del nimero de salidas.
Rango de ajuste: 0 a 32 puntos (0 a 4 bytes). Debe ser mdltiplo de 8 puntos.
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e) Wireless communication (Comunicacion inalambrica)
Defina el estado de funcionamiento de la comunicacién inalambrica.
Active: implemente la comunicacion inalambrica.
Idle: desconecte la comunicacién inalambrica.

f) Unit address order (Sentido de asignacién de direcciones de la unidad)
Defina el sentido de asignacion de direcciones de las unidades 1/0 EX600 conectadas a la base.
El sentido de asignacion de direcciones se selecciona cambiando el modo a Mode 1 o Mode 2.
Tenga cuidado con el mapa I/O. (Para mas informacién, consulte la seccion «Mapa 1/0».)
Mode 1: asignacién hacia la derecha desde la placa final.
Mode 2: asignacién hacia la izquierda desde la unidad inalambrica.
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(2) Ajuste de Ethernet

¢ 1/O Configurator 2.0C

Information | I/0 monitor | Properties
[Control panel
Refresh
") Master setting @ Ethernet setting l Impart l l Reset module l
[ Ethernet setting
MAC address: 00:23:C6:26:03:01
IP address type: Read factory data
IP address: 192 .168 .0 L[ 1
Port-1 Port-2
Auto MDI/MDI-X: [Auto - [Auto -
Duplex: (Full Duplex - [Full Duplex -
Speed: [Auto - [Auto -
@ Administrator mode : 297[sec] ) Monitor mode

a) IP address type (Tipo de direccion IP)
Seleccione el modo de ajuste de direccién IP. Seleccione el modo adecuado para su entorno de
red.

Manual: la direccién IP se ajusta introduciéndola directamente.
(La direccion IP es valida cuando se selecciona el modo «Manual.)
BOOTP, DHCP: la direccion IP se ajusta autométicamente a través del servidor DHCP.

b) Auto MDI/MDI-X

Seleccione el ajuste para cable recto o cable trenzado. Seleccione los ajustes adecuados para su
entorno.
Rango de ajuste: Auto / MDIX / MDI

c) Duplex
Ajuste el Duplex. Seleccione el Duplex adecuado para su entorno.
Rango de ajuste: Full duplex / Half duplex

d) Speed (Velocidad)

Determine la velocidad de comunicacion. Seleccione la velocidad adecuada para su entorno.
Rango de ajuste: Auto / 100 Mbps / 10 Mbps
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(3) Ajuste del sistema

. . . . . ==
[ nformation | 1/0 monitor | Properties -
[ Centrel panel
Refresh
") Master setting 7 Ethernet setting [ Import ‘ [ Reset module ‘ eres J
7 Slave registration @ System setting Export ‘ _
[System setting
1/0 mapping: [Manual | Save all |
System input size [1230 points/160 byte v‘ [ Read factory data |
System output size (1280 points/160 byte =
Diagnostic allocation: [Advanced e ‘
Max. slave units: (15 Slaves =
DA refrash time(sec) (as =
@ Administrator mode : 300[sec] ) Monitor mode

a) 1/0 mapping (Mapeado 1/O)
Defina el mapeado I/O de todo el sistema inalambrico, incluyendo la unidad remota registrada en la base.
Auto mapping (Mapeado automatico): todos los puntos 1/0O mapeados a la base y a la unidad remota
se identifican y mapean automaticamente.
(El nmero total de puntos I/O conectados es el nimero total
de puntos I/O conectados a la informacién de diagndéstico, la
base y la unidad remota).
Fixed mapping (Mapeado fijo): fijado al nUmero de puntos I/O establecido en System input size
(NUumero de entradas del sistema) y System output size (Nimero de
salidas del sistema).

b) System input size (NUmero de entradas del sistema)
Establezca el nUmero de entradas que puede controlar todo el sistema inalambrico.
Rango de ajuste: 16 a 1280 puntos (2 a 160 bytes). Debe ser multiplo de 128 puntos.

¢) System output size (Namero de salidas del sistema)
Establezca el nUmero de salidas que puede controlar todo el sistema inalambrico.
Rango de ajuste: 16 a 1280 puntos (2 a 160 bytes). Debe ser mdltiplo de 128 puntos.

d) Diagnostic allocation (Asignacién de diagnostico)
Establezca la informacion de diagndstico que se asigna al mapa I/O. (Para més informacion,
consulte la seccién «Asignacion de diagndstico.)
None (Ninguno): Sin datos de diagndstico
Simple: Diagnostico del sistema
Detailed (Detallado): Diagnostico del sistema + Informacién de conexién / diagndstico / registro de
remotos

e) Max remote (NUmero max. de unidades remotas)
Establezca el nimero de unidades remotas que se pueden registrar en la base.
Los canales inalambricos para el numero de unidades ajustadas son validos.
Rango de ajuste: 0/15/31/63 /127 uds.
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f) DA refresh time (Tiempo de actualizacion DA)
Tiempo de actualizacion de las salidas analogicas.
Establezca el tiempo de actualizacion de datos de la unidad de salidas analdgicas.

Rango de ajuste: 0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60s

Nota) Unidad I/O analégica
Este producto es aplicable a la unidad I/O analdgica.
El ajuste inicial del tiempo de actualizacion es 1 segundo para entrada y para salida, respectivamente.

Nivel de entrada
Nivel de salida

—>

Tiempo de actualizacion
Ajuste inicial: 1 segundo

O
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(4) Registro de unidades remotas

Registro de la comunicacién inaldmbrica entre la base y la unidad remota.
En este sistema inalambrico es necesario registrar el PID (ID de producto) de cada producto para
establecer la comunicacion sin que existan interferencias de otra red.

Se emparejan (cambio de modo de funcionamiento) los ajustes minimos requeridos para el registro de
la base y el registro de la unidad remota.
La comunicacion inalambrica se puede establecer incluso aunque la unidad remota ficticia no esté
registrada. No obstante, es necesario registrar la unidad remota ficticia.

* Tras cambiar el modo de funcionamiento a Pairing (Emparejamiento), el modo cambia al hacer
clic en Reset module (Reiniciar médulo) o al volver a suministrar alimentacion, de modo que el
modo cambiard a «Remote registration» (Registro de unidades remotas) o «Listening for

connection» (Esperando conexion).

= 1/0 Configurator 2.00

BRI

Information | I/O monitor | Properties

AW :mi}.glu

[ Control panel

Master setting

@ Slave registration

Ethernet setting I

System setting

Import | I Resat module

( Export |

R/W detected

—Slave registration

[Registered slaves
|W.ch |Slave PID

Input size|Qutput size Master ID

Registration status

001 07914127 16 16

07A14002 Registered

[—Pairing
@ Normal mode

Pairing mode

W.ch:

[ Free slaves
|W.ch |Slave PID

Input size|Qutput size Master ID

Registration status

[ Dummy

Input size
Obyte
Qutput size

Obyte

@ Administrator mode : 298[sec]

Monitor mode

a) Pairing (Emparejamiento)

Seleccione el modo de funcionamiento de la base.
La unidad remota solo se puede registrar cuando se selecciona «Pairing enable» (Habilitar

emparejamiento).

Pairing disable (Deshabilitar emparejamiento): no se puede registrar la unidad remota (se
establecera una comunicacion con la unidad remota registrada).
Pairing enable (Habilitar emparejamiento): se pueden registrar la unidad remota y la unidad remota ficticia.

b) Remote registration (Registro de unidades remotas)
Registre y elimine la unidad remota en/de la base y compruebe el estado de registro de la unidad remota.
Consulte el procedimiento de registro de la unidad remota para obtener mas detalles.

¢) Dummy (Ficticio)

Registre la unidad remota ficticia en el canal inalambrico.
Consulte el procedimiento de registro de la unidad remota para obtener mas detalles.
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¢ Detalles de los parametros de la unidad remota
Para configurar los parametros de la unidad remota, hay que realizar los dos ajustes siguientes.

(1) Ajuste de la unidad remota
(2) Ajuste de emparejamiento

(1) Ajuste de la unidad remota

s 1/0 Configurator 2.0l

Information | I/Q monitor | Properties R/W configl| 2
[ Control panel . ._

@ Slave setting [ Import | [ Reset module |
[ Slave setting

HOLD/CLR {unit): (Software control - Save all |

Input size: [123 points/16 byte v| Read factory data |

Output size:{includes valves) (128 points/16 byte - Product initialization |

in which includes a valve density of: [32 points/4 byte -

Wireless signal: [Active v|

AD refresh time(sec) [1s -

Unit address order ﬂ E ]

@ Mode 1 ) Mode 2
@ Administrator mode @ 300[sec] () Monitor mode

a) Hold/CLR (unit)
Defina los ajustes del estado de funcionamiento de salida cuando la comunicacién EtherNet/IP™
esta desconectada.
Clear: libere la salida.
Hold: fije la salida en el valor actual.
Software control: posibilidad de ajustar como Clear, Hold o Set con el bit del software
(El ajuste detallado de Software control se puede realizar usando el Configurador 1/0O para NFC.)

b) Input size (NUmero de entradas de la unidad)
Establezca el nUmero de entradas que puede controlar la unidad remota.
Rango de ajuste: 0 a 128 puntos (0 a 16 bytes). Debe ser mdltiplo de 16 puntos.

¢) Output size (NUmero de salidas de la unidad)
Establezca el nimero de salidas que puede controlar la unidad remota.
Rango de ajuste: 0 a 128 puntos (0 a 16 bytes). Debe ser multiplo de 16 puntos.

d) Valve manifold output size (Nimero de salidas del bloque de valvulas)
Establezca el nimero de salidas que se van a asignar al bloque de valvulas a partir del nimero de
puntos establecido en el nimero de salidas de la unidad.
Dado que el nimero de salidas del bloque de valvulas esté incluido en el nimero de salidas de la
unidad, el nimero de puntos efectivos esta limitado al rango de ajuste del nimero de salidas.
Rango de ajuste: 0 a 32 puntos (0 a 4 bytes). Debe ser mdltiplo de 8 puntos.
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e) Wireless communication (Comunicacion inalambrica)
Defina el estado de funcionamiento de la comunicacién inalambrica.
Active: implemente la comunicacion inalambrica.
Idle: desconecte la comunicacién inalambrica.

f) AD refresh time (Tiempo de actualizacion AD)
Establezca el tiempo de actualizacion de datos de la unidad de entradas analdgicas.
Rango de ajuste: 0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60s

g) Unit address order (Sentido de asignacién de direcciones de la unidad)
Defina el sentido de asignacion de direcciones de las unidades I/O EX600 conectadas a la unidad
remota.
El sentido de asignacion de direcciones se selecciona cambiando el modo a Mode 1 o Mode 2.
Tenga cuidado con el mapa I/0O.
Mode 1: asignacion hacia la derecha desde la placa final.
Mode 2: asignacion hacia la izquierda desde la unidad inalambrica.

(2) Ajuste de emparejamiento
Ajuste de la comunicacion inalambrica entre la base y la unidad remota.
Solo se emparejan los ajustes requeridos para el registro de la unidad remota (cambio de modo de
funcionamiento).

Tras cambiar el modo de funcionamiento a Pairing (Emparejamiento), el modo cambia al hacer clic en

Reset module (Reiniciar médulo) o al volver a suministrar alimentacion, de modo que el modo

cambiara a «Base registration» (Registro de base) o «Listening for connection» (Esperando

conexion).

* : Tras cambiar el modo de funcionamiento con el ajuste Pairing (Emparejamiento), compruebe que el LED W-NS de la
unidad inaldmbrica parpadea en verde y rojo alternativamente.

Information | I/O monitor | Properties R
[—Control paner
Slave setting [ Import ‘ [ Reset module |
@ Pairing setting Export ‘

[—Pairing setting

Pairing:

@ Normal mode

Pairing mode

@ Administrator mode : 29%[sec] Monitor mode

a) Pairing (Emparejamiento)

Seleccione el modo de funcionamiento de la unidad remota.

La base solo se puede registrar cuando se selecciona «Pairing enable» (Habilitar emparejamiento).

Pairing disable (Deshabilitar emparejamiento): no se puede registrar la unidad remota
(se establecera una comunicacién con la unidad
remota registrada).

Pairing enable (Habilitar emparejamiento): se pueden registrar la unidad remota y la unidad remota

de reserva.
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* Procedimiento de registro de la unidad inalambrica
* Procedimiento de registro para la base y la unidad remota

(1) Cambio de modo de funcionamiento de la unidad remota
Cambie el ajuste de emparejamiento de la unidad remota a «Pairing enable» (Habilitar
emparejamiento). El cambio se vera reflejado al hacer clic en Reset module (Reiniciar mddulo) o al
volver a suministrar alimentacion.

(2) Cambio de modo de funcionamiento de la base
Cambie el ajuste de emparejamiento de la pantalla de registro de unidad remota de la base a
«Pairing enable» (Habilitar emparejamiento). EI cambio se vera reflejado al hacer clic en Reset
module (Reiniciar médulo) o al volver a suministrar alimentacion. A continuacién, actualice el
contenido de la pantalla al hacer clic en Refresh all (Actualizar todo).
(La informacion registrada de una unidad remota se mostrara en la unidad remota que esté libre.)

(3) Seleccién del canal inalambrico
Seleccione el canal inalambrico requerido en el ajuste de unidad remota de la base y seleccione
la unidad remota que se va a registrar, de modo que los elementos del recuadro «Remote to be
registered» (Unidades remotas que hay que registrar) se muevan al recuadro «Registered
remote» (Unidades remotas registradas).
(El registro auin no se ha completado. El estado de la unidad remota mostrado serd «Waiting for
registration» (A la espera de registro).)

(4) Determinacion de la informacion que se desea registrar
Haga clic en Save the remote (Guardar las unidades remotas) en la base.
A continuacién, haga clic en Refresh all (Actualizar todo) para confirmar que el ajuste ha quedado
reflejado.
(Si el registro se completa correctamente, el estado de la unidad remota seleccionada cambiara de
«Waiting for registration» (A la espera de registro) a «Registered» (Registrado).)
(Cuando la unidad remota esté correctamente registrada, el modo cambiara autométicamente.)

(5) Cambio de modo de funcionamiento de la base
Cambie el ajuste de emparejamiento de la pantalla de registro de unidad remota de la base a
«Pairing disable» (Deshabilitar emparejamiento). El cambio se veré reflejado al hacer clic en
Reset module (Reiniciar mddulo) o al volver a suministrar alimentacion.

El procedimiento de registro para la base y la unidad remota se ha completado.
Si necesita registrar mas de una unidad remota, repita los procedimientos de los pasos (3) y (4).
También es posible registrar mas de una unidad remota en la base de forma simultanea.

(o h

« El registro debe realizarse mientras se suministra alimentacion tanto a la base como a las
unidades remotas.

* En cuanto a Input size (NUmero de entradas de la unidad) y Output size (Nimero de salidas de la
unidad) de la unidad remota, el ajuste del registro inalambrico se vera reflejado en la base. Si se
modifica el valor de Input size (NUmero de entradas de la unidad) y Output size (NGmero de
salidas de la unidad) de la unidad remota, debera realizarse de nuevo el registro inaldambrico.

« El ajuste de Input size (Numero de entradas de la unidad) y Output size (Nimero de salidas
de la unidad) de la base son validos en todo momento. Tenga en cuenta que el mapa 1/O
sera diferente si dicho ajuste se modifica una vez creado el mapa 1/O.

Tras realizar la modificacion, el ajuste se vera reflejado al pulsar el boton [Reset] (Reinicio) o
al volver a suministrar alimentacion.
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* Remoto ficticio
La unidad remota ficticia permite registrar un «Dummy area» (Area ficticia) en el mapa I/0. Se puede
afladir una unidad remota sin modificar el mapa 1/O registrando la unidad remota en la «kDummy area»
(Area ficticia), incluso tras la construccién del sistema.

El orden de asignacion de la unidad remota en el mapa I/O va del canal mas pequefio al canal mas
grande registrado por el canal inalambrico que se ha configurado durante el registro de la unidad remota.
En ese momento, los canales inalambricos en los que no se haya registrado ninguna unidad remota
seran ignorados.

A la hora de afiadir nuevas unidades remotas, puede ser necesario cambiar el mapa I/O dependiendo del
namero de canales inalambricos.

La unidad remota ficticia solo se puede registrar con la base.

ePrecauciones

* Para el registro de la unidad remota ficticia, es necesario definir el nimero de
entradas/salidas de la unidad.
Si se registra una unidad remota con entradas/salidas diferentes al nimero establecido, hay
gue modificar el mapa I/O.

* Registro de la unidad remota ficticia
(1) Cambio de modo de funcionamiento de la base
Cambie el ajuste de emparejamiento de la pantalla de registro de unidad remota de la base a
«Pairing enable» (Habilitar emparejamiento). El cambio se vera reflejado al hacer clic en Reset
module (Reiniciar médulo) o al volver a suministrar alimentacion. A continuacion, actualice el
contenido de la pantalla al hacer clic en Refresh all (Actualizar todo).

(2) Ajuste de entradas / salidas de la unidad remota ficticia
Ajuste el nUmero de entradas y salidas de la unidad remota ficticia.

(3) Asignacion de la unidad remota ficticia al canal inaldmbrico requerido
Seleccione el canal inalambrico requerido y haga clic en Insert (Insertar) para que la unidad remota
ficticia configurada se muestre en el recuadro «Registered remote» (Unidades remotas
registradas).
(El registro de la unidad remota ficticia ain no se ha completado. El estado sera «Waiting for
registration» (A la espera de registro).

(4) Determinacion de la informacion de registro de la unidad remota ficticia
Haga clic en Save reg-info (Guardar informacién de registro) para que la informacion registrada se
vea reflejada.
(Si el registro se completa correctamente, el estado de la unidad remota ficticia cambiara a
«Registered» (Registrado).)

El procedimiento de registro para la unidad remota ficticia se ha completado.
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Mapa 1/O

La tabla inferior muestra el nimero de bytes ocupados para cada unidad de entrada/salida de EX600 que se
puede conectar a la base y a las unidades remotas.

El nimero de entradas/salidas asignadas se puede modificar dependiendo de los bytes ocupados de la
asignacion de diagnéstico y la unidad I/0 EX600 conectada a la unidad inalambrica.
Consulte el nUmero de bytes de entrada/salida para cada unidad en la tabla inferior.

Area de ocupacion 1/0

Nombre de unidad Modelo Ref. de unidad -
Entrada Salida
EX600-WitH 0 4
(32 puntos)
EX600-WiH 01 3
(24 puntos)
. L . WEN EX600-W#H# i
Unidad inalambrica Wav (16 puntos) 0 2
EX600-Wi## 0t 1
(8 puntos)
EX600-WitH 0 0
(O puntos)
EX600-DX#B 1 0
(8 puntos)
EX600-DX#C 1 0
(8 puntos)
EX600-DX#C1
1 2 0
Unidad de entradas DX (16 puntos)
digitales EX600-DX#D 2 0
(16 puntos)
EX600-DX#E > 0
(16 puntos)
EX600-DX#F > 0
(16 puntos)
EX600-DY#B 0 1
(8 puntos)
Unidad de salidas DY EX600-DY#E 0 2
digitales (16 puntos)
EX600-DY#F 0 2
(16 puntos)
EX600-DM#E 1 1
Unidad de DM (8/8 puntos)
entradas/salidas digitales EX600-DM#F
1 1
(8/8 puntos)
- i s
Unidad dfa gntradas AX EX600-AXA 4 0
analdgicas (2 puntos)
Unidad de salidas EX600-AYA*2
. AY 0 4
analdgicas (2 puntos)
Unidad de entradas/ AM EX600-AMB*2 4 4
salidas analdgicas (2/2 puntos)

*1: Los bytes de entrada ocupados de la unidad inalambrica (EX600-W###) variaran en funcion del ajuste de la asignacién de diagnéstico.
Para mas informacion, consulte la seccion «Asignacion de diagndstico».

*2: El ajuste de usuario no puede ser negativo.

O
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= /0 mapping (Mapeado I/O)

Cuando configure el nUmero de datos de entrada y salida, tenga en cuenta los siguientes puntos:
* El numero minimo de datos de entrada y salida es de 2 bytes en ambos casos.
Si el nimero total de datos del sistema inalambrico es 0 byte o 1 byte, el valor de configuracion debera
ser 2 bytes.
+ Si el niUmero de datos de entradas o salidas reales es un niumero impar, se afiadira automaticamente 1
byte (Datos de relleno) al valor de configuracién para que el valor asignado sea un ndmero par.
* El orden de asignacion de la unidad remota en el mapa I/0O depende del canal inalambrico que se ha
configurado durante el registro de la unidad remota.
Dado que se asignan a partir del nimero de canal registrado mas pequefio, los canales inalambricos en
los que no se haya registrado ninguna unidad remota seran ignorados (Consulte la siguiente figura).

Mapa I/0
Datos de entrada Datos de salida

4 Indicacién de diagnéstico*! Base

Unidad remota

Base (canal inaldmbrico 001)

Unidad remota
(canal inaldmbrico 002)

Unidad remota
(canal inaldmbrico 001)

(canal inaldmbrico 002) (canal inaldmbrico 003)

Unidad remota I Unidad remota

. _ lidad _ System
|,nput size (canal inalambrico 003) output size
(Numero de (Ndmero de
entradas Unidad remota salidas del
del (canal inalambrico N) sistema)

sistema)

Unidad remota Puntos ocupados en la
(canal inaldmbrico N) salida del modulo

!
!
e
ystem I Unidad remota
!
Ix

\ Puntos ocupados en la
entrada del médulo

*1: Se selecciona en funcién del ajuste del parametro de asignacion de diagnostico de la base.
Para mas informacion, consulte la seccion «Asignacion de diagndstico».
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= Orden de mapeado I/O del modulo base/remoto
Tenga en cuenta que el orden de asignacion de la unidad I/O EX600 y el bloque de valvulas conectado a
la base o la unidad remota es diferente dependiendo de la disposicién de unidades I/O en el ajuste de
parametros del sistema inalambrico.
Mode 1: asignacion hacia la derecha desde la placa final
Mode 2: asignacion hacia laizquierda desde la unidad inaldmbrica

A continuacién se muestran ejemplos de mapeado 1/0O en Mode 1y Mode 2.

<Ejemplo 1>

e Mode 1
Unidad 0  Unidad 1 Unidad 2
DY4B DX#D EX600-WEN# Parametro de ajuste de la base
Asignacion de diagndstico: None / Simple /
Placa Salida Entrada Base Bloque de Detailed (Ninguno / Simple / Detallado)
final digital digital vélvulas I/0 mapping (Mapeado 1/0): Auto _
Input size (NUmero de entradas de la unidad):
Salida de | Salida de Salida de (16 puntos) 32 puntos / 4 bytes _ _
Output size (Nimero de salidas de la unidad):
1 byte 2 bytes 2 bytes 32 puntos / 4 bytes
Valve manifold output size (Nimero de salidas
del bloque de valvulas): 16 puntos / 2 bytes
Modo de disposicion de unidades 1/0: Mode 1
Disefio de la base Numero de conexiones de unidades remotas: 15 uds.

Datos de entrada: [Unidad 1] Unidad de entradas digitales (EX600-DX#D): 2 bytes ocupados
Datos de salida: [Unidad 0] Unidad de salidas digitales (EX600-DY#B): 1 byte ocupado
[Unidad 2] Base (EX600-WEN#): 2 bytes ocupados

Unidad 0 Unidad1  Unidad 2 Unidad 3
Parametro de ajuste de la unidad remota
DY#B AXA DX#D EX600-WSV# (canal inalambrico 001)
Placa Salida Entrada | Entrada | Unidad remota Bl?que de Input size (NGmero de entradas de la
final digital | analégica | digital valvulas unidad): 64 puntos / 8 bytes
Output size (NUmero de salidas de la
Salida de | Entrada de | Entrada de Salida de (32 puntos) unidad): 48 puntos / 6 bytes
1b ab 2b 4b Valve manifold output size (Nimero de
yte ytes ytes ytes salidas del blogue de valvulas): 32 puntos /
4 bytes
Modo de disposicion de unidades I/O: Mode 1

Disefio de la unidad remota (canal inalambrico 001)
Datos de entrada [Unidad 1] Unidad de entradas analdgicas (EX600-AXA): 4 bytes ocupados
[Unidad 2] Unidad de entradas digitales (EX600-DX#D): 2 bytes ocupados
Datos de salida: [Unidad 0] Unidad de salidas digitales (EX600-DY#B): 1 byte ocupado
[Unidad 3] Unidad remota (EX600-WSV#): 4 bytes ocupados

Unidad 0 Unidad 1  Unidad 2 Unidad 3
Parametro de ajuste de la unidad remota
DY#B DX#D DX#B EX600-WSV# (canal inalambrico 002)
Placa Salida Entrada Entrada Unidad Placa final Input size (NUmero de entradas de la
final digital digital digital remota unidad): 32 puntos / 4 bytes
(Lateral de Output size (Nimero de salidas de la
Salida de 1| Entrada de | Entrada de salida) unidad): 16 puntos / 2 bytes
b 2b 1b Salida de 0 b Valve manifold output size (Namero de
yte ytes yte alida de O bytes salidas del blogue de valvulas): 0 puntos /
0 bytes
Modo de disposicion de unidades 1/O: Mode 1

Disefio de la unidad remota (canal inalambrico 002)
Datos de entrada: [Unidad 1] Unidad de entradas digitales (EX600-DX#D): 2 bytes ocupados
[Unidad 2] Unidad de entradas digitales (EX600-DX#B): 1 byte ocupado
Datos de salida: [Unidad 0] Unidad de salidas digitales (EX600-DY#B): 1 byte ocupado
[Unidad 3] Unidad remota (EX600-WSV#): 0 bytes ocupados
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* Asignacion de diagnéstico: None (Ninguno)

Datos de entrada

Datos de salida

Nombre del médulo Nombre de unidad

Nombre del médulo Nombre de unidad

byte 0 . DX#B (Unidad 0)
DX#D (Unidad 1)
byte 1 EX600-WEN# (Unidad 2)
Base Base . .
byte 2 Reservado Salida de valvula: 16 puntos
byte 3 Reservado Reservado
byte 4 DY#B (Unidad 0)
byte 5 )
AXA (Unidad 1)
byte 6 Unidad remota EX600-WSV# (Unidad 3)
byte 7 Unidad remota (canal inalambrico 001) | Salida de valvula: 32 puntos
byte 8 | (canal inalambrico 001)
DX#D (Unidad 2)
byte 9 Reservado
byte 10 Reservado Unidad remota DY#B (Unidad 0)
byte 11 Reservado (canal inalambrico 002) Reservado
byte 12 .
DX#D (Unidad 1)
byte 13 Unidad remota
byte 14 | (canal inalambrico 002) | DX#B (Unidad 2)
byte 15 Reservado
Total 16 bytes 12 bytes

Asignacion de diagndstico: Simple

Datos de entrada

Datos de salida

Nombre del médulo Nombre de unidad

Nombre del médulo Nombre de unidad

byte 0 Diagnéstico del sistema 1 DY#B (Unidad 0)
byte 1 Diagnostico del sistema 2 Base EX600-WEN# (Unidad 2)
byte 2 Diagndstico del sistema 3 Salida de valvula: 16 puntos
byte 3 Diagnéstico del sistema 4 Reservado
byte 4 DY#B (Unidad O

y DX#D (Unidad 1) ( )
byte 5 B

ase
byte 6 Reservado Unidad remota EX600-WSV# (Unidad 3)
byte 7 Reservado (canal inalambrico 001) |  sSalida de valvula: 32 puntos
byte 8
byte 9 dad Reservado
AXA (Unidad 1 -
byte 10 ( ) Unidad remota DY#B (Unldad 0)
byte 11 Unidad remota (canal inalambrico 002) Reservado
12 | (canal inalambrico 001

byte 12 | (canali ! )| bx#D (Unidad 2)
byte 13
byte 14 Reservado
byte 15 Reservado
byte 16 DX#D (Unidad 1)
byte 17 Unidad remota
byte 18 | (canal inalambrico 002) | DX#B (Unidad 2)
byte 19 Reservado

Total 20 bytes 12 bytes

-51-
& S\VC

No.EX>%-OMU0028-D



+ Asignacion de diagndstico: Detailed (Detallado)

Datos de entrada Datos de salida
Nombre del médulo ‘ Nombre de unidad Nombre del médulo Nombre de unidad
byte 0 Diagnostico del sistema 1 DY#=B (Unidad 0)
byte 1 Diagnostico del sistema 2 Base EX600-WEN# (Unidad 2)
byte 2 Diagnostico del sistema 3 Salida de valvula: 16 puntos
byte 3 Diagnéstico del sistema 4 Reservado
Informacion de conexion de la unidad remota .
byte 4 |~ canal inaldambrico 1-7: bit O fijado en «0.) DY#8 (Unidad 0)
bvie 5 Informacion de conexion de la unidad remota
y (canal inaldmbrico 8-15)
Informacion de diagndstico de unidad remota **
byte 6 canal inalambrico 1-7 ; ;
(canal i ico 1-7) Unidad remota EX600-WSV# (Unidad 3)
Informacién de diagnéstico de unidad remota | (¢anal inalambrico 001) | - salida de vélvula: 32 puntos
byte 7 (canal inaldmbrico 8-15)
bvie 8 Informacion del registro de unidad remota
yte (canal inaldmbrico 1-7; bit O fijado en «0».)
byte 9 Informacion del_regllstro gle unidad remota Reservado
(canal inaldmbrico 8-15)
byte 10 i DY#B (Unidad 0O
y DX#D (Unidad 1) Unidad remota ( )
byte 11 (canal inalambrico 002) Reservado
Base
byte 12 Reservado
byte 13 Reservado
byte 14
byte 15
y AXA (Unidad 1)
byte 16
byte 17 Unidad remota
byte 18 | (canal inalambrico 001
Y ( )| bxéD (Unidad 2)
byte 19
byte 20 Reservado
byte 21 Reservado
byte 22
Y DX#D (Unidad 1)
byte 23 Unidad remota
byte 24 | (canal inalambrico 002) | DX#B (Unidad 2)
byte 25 Reservado
Total 26 bytes 12 bytes

*: Si el ajuste de la asignacién de diagnéstico es «Detailed» (Detallado), las areas del nimero de unidades remotas establecido en
Number of remote connection (NUmero de conexiones de unidades remotas) estan ocupadas. (El area ocupada también ocupa el
area de la unidad remota que no se ha registrado.)

*1: El bit 0 de informacion de diagnéstico de la unidad remota indica la informacién de diagnoéstico de la base.
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<Ejemplo 2>

eMode 2
Unidad 2 Unidad 1 Unidad 0
DY#B DX#D EX600-WEN# Pardmetro de ajuste de la base
Asignacion de diagnéstico: None / Simple /
Placa Salida Entrada Base Bloque de Detailed (Ninguno / Simple / Detallado)
final digital digital vélvulas I/0 mapping (Mapeado 1/O): Auto _
Input size (NUmero de entradas de la unidad):
Salida de 1| Entrada de Salida de (16 puntos) 32 puntos / 4 bytes , )
Output size (Namero de salidas de la unidad):
byte 2 bytes 2 bytes 32 puntos / 4 bytes
Valve manifold output size (Nimero de salidas
del bloque de valvulas): 16 puntos / 2 bytes
Modo de disposicion de la unidad 1/0: modo 2
Ndmero de conexiones de unidades remotas:
Disefio de la base 15 uds.

Datos de entrada: [Unidad 1] Unidad de entradas digitales (EX600-DX#D): 2 bytes ocupados
Datos de salida: [Unidad 0] Base (EX600-WEN#): 2 bytes ocupados
[Unidad 2] Unidad de salidas digitales (EX600-DY#B): 1 byte ocupado

Unidad 3 Unidad 2  Unidad 1 Unidad 0
Parametro de ajuste de la unidad remota
DY#B AXA DX#D EX600-WSV# (canal inalambrico 001)
Placa Salida Entrada | Entrada Unidad Blchue de Input size (Nimero de entradas de la
final digital | analégica | digital remota valvulas unidad): 64 puntos / 8 bytes
Output size (NUumero de salidas de la
Salida de 1| Entrada de | Entrada de Salida de (32 puntos) unidad): 48 puntos / 6 bytes
b ab 2b ab Valve manifold output size (Nimero de
yte ytes ytes ytes salidas del blogue de valvulas): 32 puntos /
4 bytes
Modo de disposicion de la unidad I/O: modo 2

Disefio de la unidad remota (canal inalambrico 001)
Datos de entrada: [Unidad 1] Unidad de entradas digitales (EX600-DX#D): 2 bytes ocupados
[Unidad 2] Unidad de entradas analdgicas (EX600-AXA): 4 bytes ocupados
Datos de salida: [Unidad 0] Unidad remota (EX600-WSV#): 4 bytes ocupados
[Unidad 3] Unidad de salidas digitales (EX600-DY#B): 1 byte ocupado

Unidad 3 Unidad 2  Unidad 1 Unidad 0
DX#D DX#B EX600-WSV# Parém'etrolde ajuste de la unidad remota
DY#B (canal inaldmbrico 002)
Placa Salida Ethréda En.tr.ada Unidad Placa final Input size (NGmero de entradas de la
) . digital digital remota unidad): 32 puntos / 4 bytes
final digital (Lateral de Output size (Nimero de salidas de la
Salida de 1 salida) unidad): 16 puntos / 2 bytes
Entrada de | Entrada de | Salida de 0 bytes Valve manifold output size (Nimero de
byte salidas del bloque de valvulas): 0 puntos /
2 bytes 1 byte 0 bytes
Modo de disposicion de la unidad I/O: modo 2

Disefio de la unidad remota (canal inalambrico 002)
Datos de entrada: [Unidad 1] Unidad de entradas digitales (EX600-DX#D): 2 bytes ocupados
[Unidad 2] Unidad de entradas digitales (EX600-DX#B): 1 byte ocupado
Datos de salida: [Unidad 0] Unidad remota (EX600-WSV#): 0 bytes ocupados
[Unidad 3] Unidad de salidas digitales (EX600-DY#B): 1 byte ocupado
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* Asignacion de diagnéstico: None (Ninguno)

Datos de entrada

Datos de salida

Nombre del médulo Nombre de unidad

Nombre del médulo Nombre de unidad

byte 0 - i

Y DX#D (Unidad 1) EXGOO WI,EN# (Unidad 0)
byte 1 Salida de valvula: 16 puntos

Base Base -

byte 2 Reservado DY#B (Unidad 2)
byte 3 Reservado Reservado

byte 4 .

DX#D (Unidad 1)

byte 5 EX600-WSV# (Unidad 0)
byte 6 Unidad remota Salida de valvula: 32 puntos
byte 7 i (canal inaldmbrico 001)

Y Unidad remota AXA (Unidad 2) _

byte 8 | (canal inalambrico 001) DY#B (Unidad 3)
byte 9 Reservado
byte 10 Reservado Unidad remota DY#B (Unidad 3)
byte 11 Reservado (canal inalambrico 002) Reservado
byte 12 DX#B (Unidad 1)
byte 13 i

y Unidad remota DX#D (Unidad 2)
byte 14 | (canal inalambrico 002)
byte 15 Reservado

Total 16 bytes 12 bytes

Asignacion de diagndstico: Simple

Datos de entrada

Datos de salida

Nombre del médulo Nombre de unidad

Nombre del médulo Nombre de unidad

byte 0 Diagnéstico del sistema 1 EX600-WEN# (Unidad 0)
byte 1 Diagnostico del sistema 2 Base Salida de valvula: 16 puntos
byte 2 Diagnéstico del sistema 3 DY#B (Unidad 2)
byte 3 Diagnéstico del sistema 4 Reservado
byte 4

y DX#D (Unidad 1)
byte 5 EX600-WSV# (Unidad 0)

Base . ) )

byte 6 Reservado Unidad remota Salida de valvula: 32 puntos
byte 7 Reservado (canal inaldmbrico 001)
byte 8 DY#B (Unidad 3

y DX#D (Unidad 1) ( )
byte 9 Reservado
byte 10 Unidad remota DY#B (Unldad 3)
byte 11 i (canal inaldmbrico 002) Reservado

Y Unidad remota AXA (Unidad 2)
byte 12 | (canal inalambrico 001)
byte 13
byte 14 Reservado
byte 15 Reservado
byte 16 DX#B (Unidad 1)
byte 17 i

e Unidad remota DX#D (Unidad 2)
byte 18 | (canal inalambrico 002)
byte 19 Reservado

Total 20 bytes 12 bytes
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+ Asignacion de diagndstico: Detailed (Detallado)

Datos de entrada Datos de salida
Nombre del médulo ‘ Nombre de unidad Nombre del médulo Nombre de unidad
byte 0 Diagnéstico del sistema 1 EX600-WEN# (Unidad 0)
byte 1 Diagnostico del sistema 2 Base Salida de valvula: 16 puntos
byte 2 Diagndstico del sistema 3 DY#B (Unidad 2)
byte 3 Diagnostico del sistema 4 Reservado
byie 4 Informacion de conexion de la unidad remota
yte (canal inalambrico 1-7; bit O fijado en «0».)
byte 5 Informacion de conexion de la unidad remota
(canal inaldmbrico 8-15) EX600-WSV# (Unidad 0)
byte 6 Informacion de diagndstico de unidad remota *} Salida de valvula: 32 puntos
(canal inaldmbrico 1-7) Unidad remota
bvie 7 Informacion de diagndstico de unidad remota (canal inalambrico 001)
yte (canal inaldmbrico 8-15)
Informacion del registro de unidad remota .
byte 8 | (canal inalambrico 1-7; bit O fijado en «0».) DY#B (Unidad 3)
byte 9 Informacion del_regllstro gle unidad remota Reservado
(canal inaldmbrico 8-15)
byte 10 i DY#B (Unidad 3
y DX#D (Unidad 1) Unidad remota ( )
byte 11 (canal inalambrico 002) Reservado
Base
byte 12 Reservado
byte 13 Reservado
byte 14
Y DX#D (Unidad 1)
byte 15
byte 16
byte 17 i
Y Unidad remota AXA (Unidad 2)
byte 18 | (canal inalambrico 001)
byte 19
byte 20 Reservado
byte 21 Reservado
byte 22 DX#D (Unidad 1)
byte 23 i
ye Unidad remota DX#B (Unidad 2)
byte 24 | (canal inalambrico 002)
byte 25 Reservado
Total 26 bytes 12 bytes

*: Si el ajuste de la asignacion de diagnostico es «Detailed» (Detallado), las areas del nimero de unidades remotas establecido en
Number of remote connection (Nimero de conexiones de unidades remotas) estan ocupadas. (El area ocupada también ocupa
el area de la unidad remota que no se ha registrado.)

*1: El bit 0 de informacion de diagnéstico de la unidad remota indica la informacion de diagnéstico de la base.
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m Asignacion de diagnostico
Al ajustar la asignacion de diagnéstico de la base, se asignaran los siguientes datos de diagndstico al
principio de los datos de entrada del mapa I/O.
Si la asignacién de diagndstico es «Detailed» (Detallado), el tamafio de diagndstico variara en funcién del

ndmero de conexiones de unidades remotas.

Asignacion de " s Bytes de
diagndstico DEIES CD CIEICSIED diagndstico
Ninguno Sin datos de diagndstico 0 bytes
Simple Diagnéstico del sistema 4 bytes
Diagnoéstico del NiUmero de conexiones de unidades remotas: 0 uds. 4 bytes
sistema + Numero de conexiones de unidades remotas: 15 uds. 10 bytes
Detalles Informaq|9n de Numero de conexiones de unidades remotas: 31 uds. 16 bytes
conexion / . - -
diagnostico / registro Ndmero de conexiones de unidades remotas: 63 uds. 28 bytes
de remotos Numero de conexiones de unidades remotas: 127 uds. 52 bytes
* Configuracidn del sistema inalambrico
} Diagnostico del sistema } ~N
Médulo remoto (canal inalambrico 1)
[
o)
_J
Informacién de conexién / diagndstico / registro de remotos
(canal inalambrico 1)
Médulo remoto (canal inalambrico 2)
Q
(]
(o]
_J
Informacién de conexién / diagnéstico / registro de remotos
(canal inalambrico 2)
Médulo remoto (canal inalambrico N)
(]
0
_J
Informacién de conexion / diagnéstico / registro de remotos
(canal inaldambrico N)
\- J
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m Detalles de los datos de diagndstico
Si se produce un error en el sistema inalambrico (médulo base o remoto), se generara una etiqueta en un
Bit correspondiente a cada informacion de diagnéstico.
Los errores del diagnéstico del sistema 1 a 4 son para todo el sistema. Por tanto, aunque solo una de las
unidades del sistema construido presente un error, la etiqueta se generara en un Bit correspondiente al
contenido de error.
Es posible revisar la clasificacion del médulo remoto que esta generando un error usando la informacion
de diagnostico del médulo remoto.
(Es necesario ajustar la asignacion de diagnéstico en «Detailed» (Detallado).)
Independientemente del ajuste de la asignacion de diagnéstico, el médulo y la unidad que estan
generando errores se pueden especificar usando la aplicaciéon de sistema inalambrico SMC.

Contenido de diagnéstico

Area diagnéstica y
condicién cuando se
produce el error

O
5

N.° Nota
Forma de - - .
Elemento (Byte | de oy s Condiciones de reinicio (Indicaciones
) Area Condicion | reinicio
bit : ca 1/O cuando LED, etc.)
Elemento Detalles diagnéstica
. concluye el
efectiva . o
diagnostico
Se ha detectado Seleccione el rango de modo
Deteccion del | que el ajuste que el ajuste analégico esté
limite inferior | anal6gico esta por . . Reinicio | dentro del rango apropiado
0 . 'g o P Unidad Continua » .g prop
de ajuste del | debajo del limite automatico| del valor de ajuste de
usuario inferior del valor de usuario. O deshabilite el
ajuste de usuario. diagnéstico.
Se ha detectado Seleccione el rango de modo
Deteccion del | que el ajuste .| que el ajuste analdgico esté
. . . Restableci .
limite superior | analdégico ha . . . dentro del rango apropiado
1 X L Unidad Continua miento )
de ajuste del | superado el limite automatico del valor de ajuste de
usuario superior del valor de usuario. O deshabilite el
ajuste de usuario. diagnoéstico.
Se ha detectado
» que el ajuste Seleccione un rango
Deteccion del L ) .
P analégico esta por . . Reinicio | adecuado para que el valor
2 | limite inferior . e Unidad Continua L . Base
debajo del limite automatico| de entrada se sitde dentro )
del rango L . MS: LED rojo
inferior del rango de del rango definido.
. parpadea
Diagndstico gjuste. o
) Se ha detectado .
del sistema | 0 ) . W-MS: LED rojo
) que el ajuste Seleccione un rango .
1 Deteccién del L. L parpadea
o . analégico ha . . Reinicio | adecuado para que el valor )
3 | limite superior o Unidad Continua L » Unidad remota
superado el limite automatico| de entrada se sitde dentro )
del rango ) . MS: LED rojo
superior del rango del rango definido.
. parpadea
de ajuste.
” Se ha superado el
Deteccion del | = P .
o . limite superior del o .
limite superior ) S Reinicie a cero los ciclos
. valor de ajuste de . . Reinicio s
4 | del ciclo de . . Unidad Continua ... | ON/OFF. O deshabilite el
. . numero de ciclos automatico| . -
funcionamiento de funcionamiento diagnostico.
ON/OFF
ON/OFF.
(1) Sustituya la valvula o
dispositivo I/O y
L, . compruebe el
Deteccion de Reinicio . .
Detecta el cable . . funcionamiento.
5 |una carga Unidad Continua manual / . )
roto. ... | (2) Sustituya la valvula o
desconectada automatico h e )
dispositivo de salida 'y
compruebe el
funcionamiento.
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Contenido de diagndstico

Area diagnostica y
condicién cuando se
produce el error

N2 Forma de Nota
Elemento | Byte | de Condicion reinicio Condiciones de reinicio (Indicaciones LED,
i Area
2 ’ . 1/0 cuando etc))
Elemento Detalles diagnéstica
. concluye el
efectiva i -
diagnostico
(1) Sustituya la valvula o el
equipo de
entrada/salida,
Deteccion de | Se ha detectado un compruebe el y
cortocircuito cortocircuito de la . . Manual / p ) Base
6 i R Unidad Continua funcionamiento. i
de carga de vélvula o del equipo Auto . . MS: LED rojo
. . (2) Sustituya la valvula o el
salida de salida. . . parpadea
Di L equipo de salida, y
iagnostico o
. compruebe el ) .
del sistema | O ) ) W-MS: LED rojo
1 funcionamiento. parpadea ‘1
Deteccion de .
un Revise la pieza que ha Unidad remota
o Se ha detectado un P 4 MS: LED rojo
cortocircuito L estado generando el error y
cortocircuito de la ) ) . parpadea
7 |en . L Unidad Continua Auto revise el cableado o
’ » alimentacion del ) .
alimentacion ) compruebe si el equipo de
equipo de entrada.
para control / entrada es normal.
entradas
Base
Deteccion de PWR(V): LED rojo
h. tect:
una caida de | ¢ @ detectado Suministre 24 VDC£10 % parpadea
tension de una caida de ara la tension de
0 ) . tension de Unidad Continua Auto p, - . W-MS: LED rojo
alimentacion . . alimentacion para salidas
. alimentacion para parpadea
para salidas ) (US2). .
(US2) salidas (US2). Unidad remota
PWR(V): LED rojo
parpadea
Base
Deteccion de MS: LED rojo
caida de Se ha detectado ar ad:aa
e | unacaida de Suministra 24 VDC£10 % parp
; Asti tension de ara la tension de
DlagﬁostICO 1 | alimentacion alimentaci6n para Unidad Continua Auto Zlimentacién ara control / W-MS: LED rojo
del sistema | 1 para control / P P parpadea
2 control / entradas entradas (US1). .
entradas (us1) Unidad remota
(US1) ' MS: LED rojo
parpadea
2 | Reservado - - - - - -
Base
Fallo de Se ha generado un MS: LED rojo
conexion error en la Active de Compruebe que la conexion parpadea
entre comunicacion entre entre las unidades I/O o}
. . . Parada nuevo la . )
3 | unidades la unidad Unidad (HOLD) alimenta. EX600 no se haya aflojado | W-MS: LED rojo
(durante el inalambrica y las cion y conéctalas correctamente parpadea
funcionamient | unidades I/O ' en caso necesario. Unidad remota
0) EX600. MS: LED rojo
parpadea
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Contenido de diagndstico

Area diagnostica y
condicién cuando se
produce el error

N.° Nota
Forma de - . .
Elemento | Byte | de Condicion reinicio Condiciones de reinicio (Indicaciones
bit Area LED, etc.)
’ . 1/0 cuando
Elemento Detalles diagnéstica
. concluye el
efectiva i -
diagnostico
Base
Fallo de Se ha generado un MS: LED rojo
conexion error en la Active de Compruebe que la conexion parpadea
entre comunicacion entre entre las unidades 1/0 EX600 | o
. ) ) Parada nuevo la . i
4 | unidades la unidad Unidad (HOLD) alimenta no se haya aflojado y W-MS: LED rojo
(cuando se inaldambrica y las cion conéctalas correctamente en parpadea
suministrala | unidades I/O ' caso necesario. Unidad remota
alimentacion) | EX600. MS: LED rojo
parpadea
5 | Reservado - - - - R
Deteccion de Active de nuevo la Base
Pragnostico error del Se ha generado un alimentacion. Si el problema MS: LED rojo
del sistema | 1 sistema 9 . Parada o P encendido
2 6 error no restaurable Unidad Manual | no se soluciona, contacte .
(cuando se . (HOLD) Unidad remota
. en el sistema. con su representante de .
suministra MS: LED rojo
. W ventas de SMC. .
alimentacion) encendido
Base
. MS: LED rojo
» Active de nuevo la J.
Deteccién de . - . encendido
alimentacion. Si el error no
error del Se ha generado un Parada se soluciona tras restablecer °
7 | hardware error no restaurable Unidad Manual . P W-MS: LED rojo
(HOLD) la alimentacion, contacte con .
(durante el en el hardware. encendido
. . su representante de ventas )
funcionamiento) de SMC Unidad remota
’ MS: LED rojo
encendido
Base
El nimero de ;
. : MS: LED rojo
puntos de Cambie el valor de ajuste de
Erroren el i ) ) parpadea
) entrada/salida usuario. O ajuste la
ajuste del ocupados de la configuracion de la unidad °
0 | ndmero de P . Sistema Continua Manual 9 . W-MS: LED rojo
base y la unidad para que el nimero de
puntos de , parpadea
. remota ha puntos ocupados esté dentro .
entrada/salida superado el valor del valor de ajuste Unidad remota
P ) Juste. MS: LED rojo
. ) de ajuste.
Diagnéstico parpadea
c31e| sistema | 2 1 | Reservado - - - - - -
2 | Reservado - - - - - -
3 | Reservado - - - - - -
4 | Reservado - - - - - -
5 | Reservado - - - - - -
6 | Reservado - - - - - -
7 | Reservado - - - - - -
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Contenido de diagndstico

Area diagn

dstica y

condicién cuando se
produce el error

N.° Nota
Forma de - . S
Elemento | Byte | de Condicién reinicio Condiciones de reinicio (Indicaciones
bit Area LED, etc.)
P 1/0 cuando
Elemento Detalles diagnéstica
. concluye el
efectiva ) -
diagnéstico
El nimero de ’ )
Error de Cambie el valor de ajuste de
) puntos de . .
ajuste del . usuario. O ajuste la
) entrada/salida § L, . Base
ndamero de . ) configuracion de la unidad .
0 ocupados del Sistema Continua Manual , MS: LED rojo
puntos de ) para que el nimero de
' sistema ha ) parpadea
entrada/salida puntos ocupados esté dentro
. superado el valor .
del sistema ) del valor de ajuste.
de ajuste.
Error de
ajuste del
ndmero de Se han registrado Cambie el valor de ajuste del
conexiones de | canales ndmero de conexiones de
unidades inalambricos unidades remotas. O elimine | Base
1 |remotas distintos a los Sistema Continua Manual | el registro de las unidades MS: LED rojo
(fuera del establecidos en remotas (canales parpadea
rango de Conexion de inalambricos) que estan
ajuste de unidades remotas. fuera del rango de ajuste.
canales
inalambricos)
2 | Reservado - - - - - -
Diagnéstico 3 |Reservado - - - - - -
del sistema | 3 4 | Reservado - - - - R -
4 . El nimero de
Numero de . ) . Base
puntos de Ajuste la configuracion de la )
puntos de . ) , MS: LED rojo
’ entrada/salida unidad para que el numero ;
entrada/salida . Parada . encendido
5 . ocupados del Sistema Manual | de puntos de entrada/salida
del sistema ha | . (HOLD) . . o]
sistema ha del sistema esté dentro de .
superado el , W-NS: LED rojo
o R superado los 1280 / ndimeros controlables. .
limite superior encendido
1280 puntos.
Active de nuevo la Base
Se ha generado un ) » . .
alimentacion. Si el error no | MS: LED rojo
Fallo en datos | error en la . ;
. . L . Parada se soluciona tras restablecer encendido
6 | de registro informacion de Sistema Manual ) .
o ) ) (HOLD) la alimentacién, contacte con | o
inaldmbrico registro .
inaldmbrico Su representante de ventas W-NS: LED rojo
' de SMC. encendido
Se ha generado un Active de nuevo la Base
Deteccion de g alimentacion. Si el error no | MS: LED rojo
error no restaurable ) ;
error del . Parada se soluciona tras restablecer encendido
7 en el hardware de Sistema Manual . i
hardware las unidades (HOLD) la alimentacién, contacte con | o
inalambrico inalambricas su representante de ventas W-NS: LED rojo
' de SMC. encendido
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Elemento

Byte

N .0
de
bit

Contenido de diagndstico

Area diagnoéstica y
condicién cuando se
produce el error

Elemento Detalles

Condicién
1/0 cuando
concluye el
diagnostico

Area
diagnostica
efectiva

Forma de
reinicio

Condiciones de reinicio

Nota
(Indicaciones
LED, etc.)

Informacién
de
conexion
de la
unidad
remota
Canal
inaldmbrico
1-7

(Bit O fijado
en «0»)

Estado de conexion de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inaldmbrico 1)

Estado de conexién de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 2)

Estado de conexion de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 3)

Estado de conexién de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 4)

Estado de conexién de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 5)

Estado de conexion de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 6)

Estado de conexién de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 7)

Informacién
de
conexion
dela
unidad
remota
Canal
inaldmbrico
8-15

Estado de conexion de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 8)

Estado de conexion de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 9)

Estado de conexién de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 10)

Estado de conexion de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inaldmbrico 11)

Estado de conexion de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inalambrico 12)

Estado de conexion de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inaldmbrico 13)

Estado de conexion de la
comunicacion con la unidad remota
(canal inaldmbrico 14)

Estado de conexion de la
comunicacién con la unidad remota
(canal inalambrico 15)

Cuando la
informacion de
conexion es «0»,
no hay
comunicacion
inaldmbrica con
la unidad remota.
Cuando la
informacion de
conexion es «1»,
la comunicacién
inaldmbrica con
la unidad remota
es normal.
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Area diagnéstica y

Contenido de diagndstico condicién cuando se
N.© produce el error Forma Nota
Condiciones de L
Elemento | Byte | de s de . (Indicaciones
€ P Condicién o reinicio
bit Area reinicio LED, etc.)
NP 1/0 cuando
Elemento Detalles diagnéstica
. concluye el
efectiva ) -
diagnéstico

Presencia / ausencia del error de la
informacién del sistema del médulo base

Presencia / ausencia del error de la
1 | informacién del sistema del médulo remoto - - - -
(canal inalambrico 1)

Presencia / ausencia del error de la
2 | informacién del sistema del médulo remoto - - - -

Informacién (canal inalambrico 2)
de - -
diagnéstico _ Prest_anma / aysenaa del error de la
de unidad 3 | informacion del sistema del médulo remoto - - - -
remota (canal inaldmbrico 3)
_Canal ) 6 Presencia / ausencia del error de la
inalambrico 4 | informacion del sistema del modulo remoto - - - -
17 (canal inalambrico 4)
(ElbitOes
para la Presencia / ausencia del error de la
base) 5 | informacion del sistema del médulo remoto - - - -
(canal inalambrico 5)
Presenci nci | error de |
_ est_a'ca/agse cia del e, or de la No hay un error
6 | informacion del sistema del médulo remoto - - - - .
| inalambrico 6 en el médulo
canal inalambrico
( ) base / remoto
Presencia / ausencia del error de la cuando la
7 | informacion del sistema del médulo remoto - - - - informacion de
(canal inalambrico 7) diagnostico es
«0».
Presencia / ausencia del error de la Se ha generado
0 | informacion del sistema del médulo remoto - - - - un error en el
(canal inalambrico 8) médulo base /
. . remoto cuando la
Presencia / ausencia del error de la . i
. L . . informacion de
1 | informacion del sistema del médulo remoto - - - - di s
R iagndstico es
(canal inaldmbrico 9) 9
«1».
Presencia / ausencia del error de la
2 | informacion del sistema del médulo remoto - - - -
(canal inalambrico 10)
Informacién
de Presencia / ausencia del error de la
diagnéstico 3 | informacion del s!stema d(-él modulo remoto - - - -
de unidad , (canal inaldmbrico 11)
remota Presencia / ausencia del error de la
i i6 i 6du - - - -
_(canal ) 4 | informacion del sistema del modulo remoto
inalambrico (canal inalambrico 12)
8-15)

Presencia / ausencia del error de la
5 | informacién del sistema del médulo remoto - - - -
(canal inalambrico 13)

Presencia / ausencia del error de la
6 | informacion del sistema del médulo remoto - - - -
(canal inaldmbrico 14)

Presencia / ausencia del error de la
7 | informacion del sistema del médulo remoto - - - -
(canal inalambrico 15)
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Contenido de diagndstico

Area diagnostica y
condicién cuando se
produce el error

(canal inaldmbrico 15)

N.° Nota
Forma de . . .
Elemento | Byte | de Condicion reinicio Condiciones de reinicio (Indicaciones
bit Area LED, etc.)
S 1/0 cuando
Elemento Detalles diagnéstica
. concluye el
efectiva i -
diagnostico
0 - - - -
1 Registro de unidad remota
(canal inalambrico 1)
2 Registro de unidad remota
Informacion (canal inaldmbrico 2)
del registro l ]
de unidad 3 Registro (_ie utudaq remota ) ) )
remota (canal inaldmbrico 3)
Canal 8 4 Registro de unidad remota
inalambrico (canal inalambrico 4)
1-7
(Bit O fijado 5 Registro de unidad remota
canal inalambrico 5
en «0») ( ) Cuando la
6 Registro de unidad remota informacion de
(canal inalambrico 6) conexion es «0»,
] ] no se ha
- Registro c_ie utudac_i remota ) i i registrado
(canal inaldmbrico 7) ninguna unidad
0 Registro de unidad remota remota.
(canal inalambrico 8) Cuando la
informacion de
1 Registro de unidad remota ) ) ) conexion es «1»,
(canal inalambrico 9) se han registrado
Registro de unidad remota unidades
2 e - - - remotas.
- (canal inaldmbrico 10)
Informacioén
del registro 3 Registro de unidad remota
de unidad (canal inaldmbrico 11)
remota 9
(canal 4 Registro de unidad remota
inalambrico (canal inalambrico 12)
8-15) 5 Registro de unidad remota
(canal inalambrico 13)
6 Registro de unidad remota
(canal inalambrico 14)
7 Registro de unidad remota

*: El indicador LED W-MS de la base indica el estado del sistema del médulo remoto.
Si esta encendido o parpadea, se han generado errores en el modulo remoto registrado.
*: Si la informacién de diagnéstico del sistema 1-4 es «0», no se ha generado ningun error. Si es «1», se han generado errores.
*: Esta tabla corresponde a 15 unidades remotas conectadas como ajuste de la base.
Los bytes de diagnoéstico de la informacion de conexién de unidades remotas, la informacion de diagnéstico y la informacion de
registro pueden variar en funcion del ajuste para el nimero de unidades remotas conectadas. Para mas informacién, consulte los
bytes de diagndstico mostrados en la seccién «Asignacion de diagndstico».
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Especificaciones

* Especificaciones de la base

Modelos

EX600-WEN1 | EX600-WEN2

Especificaciones
de comunicacion

Protocolo de comunicacién

EtherNet/IP™ (Conformidad con la version de prueba:
Composit CT-12)

Medio de transmisién (cable)

Cable Ethernet estandar (CAT5 o superior, 100BASE-TX)

Velocidad de transmisién

10 Mbps / 100 Mbps

Método de transmision

Full-duplex / Half-duplex

Archivo de configuracion

Archivo EDS*!

Rango de ajuste de direccion IP

Manual / BOOTP, DHCP

Informacion del dispositivo

ID de vendedor: 7 (SMC Corporation)
Tipo de dispositivo: 12 (adaptador de comunicacion)
Cddigo de producto: 186

Topologia Estrella, bus, anillo (DLR incluido), linea, arbol
Funcién QuickConnect™ Aplicable
Funcion DLR Aplicable
Funcion de servidor web Aplicable

Especificaciones
de comunicacion
inalambrica

Protocolo Protocolo original de SMC (cifrado de SMC)
Tipo de on.c’ias de radio Espectro expandido por salto de frecuencia (FHSS)
(propagacion)

Frecuencia 2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)

Canal de frecuencia

79 canales (Ancho de banda: 1.0 MHz)

Velocidad de comunicacion

250 kbps

Distancia de comunicacion

10 m (dependiendo del entorno de trabajo)

Certificado de Ley de Radio

Radio Law (Japon), RE (UE *?), FCC (EE. UU), ANATEL
(Brasil), NOM (México), ETA (India), IC (Canada), NBTC
(Tailandia), SRRC (China), NCC (Taiwan), KC (Corea), ACMA
(Australia/Nueva Zelanda), IMDA (Singapur), SIRIM (Malasia),
ENACOM (Argentina), ICASA (Sudafrica), NCT (Filipinas), FAC
(Rusia), CoC (Ucrania), ANRT (Marruecos)

Especificaciones
eléctricas

Tension d

Para ension de 24 VDC +10 %

control y alimentacion

entrada Consumo de i

(US1) corriente 150 mA max.
Tension

Para ension de 24 VDC+10 %

. alimentacién

salidas -

(US2) Cgrrlente .d,e ) AA
alimentacion max.

O
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https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/taiwan.html
https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/korea.html
https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/australia.html
https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/new_zealand.html
https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/singapore.html

Modelos EX600-WEN1 | EX600-WEN2
. System input size (Nimero i . .
lgléjmero de entradas del sistema) 1280 puntos méx. junto con las unidades remotas registradas
Input size (NUmero de . L
entradas entradas de la unidad) 128 puntos méx. (debe ser mdltiplo de 16 puntos)
. System output size (Nimero Lo . .
y:mero de salidas del sistema) 1280 puntos méx. junto con las unidades remotas registradas
: Output size (NUmero de . L
salidas salidas de la unidad) 128 puntos méx. (debe ser mdltiplo de 16 puntos)
. . 10 ms max. (la entrada conectada a la base)
- quraelfirzfgg;]m/f[)(; lempo de 0.1/02/0.5/1/2/5/10/30/60s
Especifi- | Entrada/ (la entrada conectada a la unidad remota) *2
caciones | salida
de analdgica . . 10 ms max. (la salida conectada a la base)
entrada/ Eéur:rirz?c?ot;]mSA()T lempo de 0.1/02/05/1/2/5/10/30/60s
salida (la salida conectada a la unidad remota) *3
Tipo de salida Source/PNP (-COM) | Sink/NPN (+COM)
Salida de | NUmero de salidas 32 puntos méx. (0/8/ 16/ 24/ 32 puntos)
vélvula . . .
Electrovalvula con supresor de picos de tension de 24 VDC y
Carga conectada 1.5 W méx. (fabricada por SMC)
Numero de unidades remotas conectadas 127 uds. méx. (0/15/31/63/127 uds.)
Numero de unidades I/O EX600 9 unidades 1/0 EX600 méx.
conectadas. (I/0 = 128, por encima de 128 no se reconocen)
Grado de proteccién Conforme a IP67 (con bloque ensamblado)
Temperatura ambiente ) o
(temperatura de trabajo) 102 +50°C
Temperatura ambiente o
(temperatura de almacenamiento) -20 a +60°C
Humedad ambiente 35 a 85 % humedad relativa (sin condensacion)
Resistencia dieléctrica 500 VAC-1 min. entre los terminales externos y las piezas metélicas
e Resistencia de aislamiento . 10 MQ min. . .
Especifi- (500 VDC entre los terminales externos y las piezas metélicas)
caciones
generales Conforme a la norma EN61131-2
. . . . 5<f<84Hz35mm
Resistencia a vibraciones 8.4 <f<150 Hz 9.8 m/s2
(excluyendo el bloque de vélvulas)
Conforme a la norma EN61131-2
Resistencia a impactos 147 m/s?, 11 ms
(excluyendo el bloque de valvulas)
Normativa Marca CE
Peso 30049
Especifi- | Normativa de comunicacién ISO/IEC14440B (Tipo B)
caciones -
de Frecuencia 13.56 MHz
COFT]l,mi- Velocidad de comunicacion 20 a 100 kHz (12C)
cacion
NFEC # Distancia de comunicacion Hasta 1 cm

*1: El archivo de configuracién se puede descargar del sitio web de SMC: https://www.smcworld.com

*2: Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia, Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda,
Italia, Letonia, Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia, Espafa, Suecia, Suiza, Reino
Unido, Turquia. (A marzo de 2018)

+3: Varia dependiendo del estado de comunicacién inalambrica y el entorno circundante.

*4: La etiqueta RFID de comunicacién NFC del tipo pasivo 13.56 MHz.

+; (Este equipo de telecomunicaciones es conforme con los estandares o requisitos técnicos de NBTC.)

O
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https://www.smcworld.com/

e Especificaciones de la unidad remota

Especificaciones
de
entrada/salida

Modelos EX600-WSV1 EX600-WSV2
Para Tension de 24 VDC +10 %
control y alimentacion
entrada Consumo de 70 MA méx
Especificaciones | (US1) corriente )
léctri —
eleciricas Para Tension de 24 VDC +10 %
. alimentacién
salidas Corriente de
(Us2) ) o i 4A
alimentacién max.
NGmero de Input size (Namero
de entradas de la 128 puntos max. (debe ser mdltiplo de 16 puntos)
entradas .
unidad)
NGmero de Output size
. (NUumero de salidas 128 puntos max. (debe ser mdltiplo de 16 puntos)
salidas .
de la unidad)

Tiempo de actualizacién AD/DA

0.1/0.2/05/1/2/5/10/30/60s **

Numero de unidades /O EX600
conectadas.

9 unidades 1/0 EX600 max.
(I/0 = 128, por encima de 128 no se reconocen)

Especificaciones
de

comunicacion
inalambrica

Tipo de salida Source/PNP (-COM) ‘ Sink/NPN (+COM)
Salida de NuUmero de salidas 32 puntos méx. (0/8/ 16/ 24/ 32 puntos)
valvula Caraa. conectada Electrovélvula con supresor de picos de tensién de 24 VDC y

9 1.5 W max. (fabricada por SMC)

Protocolo Protocolo original de SMC (cifrado de SMC)
Tipo de on.c’ias de radio Espectro expandido por salto de frecuencia (FHSS)
(propagacion)
Frecuencia 2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)

Canal de frecuencia

79 canales (Ancho de banda: 1.0 MHz)

Velocidad de comunicacion

250 kbps

Distancia de comunicacion

10 m (dependiendo del entorno de trabajo)

Certificado de Ley de Radio

Radio Law (Japan), RE (Europa *?), FCC (EE. UU.), ANATEL
(Brasil), NOM (México), ETA (India), IC (Canada), NBTC
(Tailandia), SRRC (China), NCC (Taiwan), KC (Corea), ACMA
(Australia/Nueva Zelanda), IMDA (Singapur), SIRIM (Malasia),
ENACOM (Argentina), ICASA (Sudafrica), NCT (Filipinas), FAC
(Rusia), CoC (Ucrania), ANRT (Marruecos)

O
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https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/taiwan.html
https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/korea.html
https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/australia.html
https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/new_zealand.html
https://www.smcworld.com/overseas/sguide/en-jp/singapore.html

Modelos EX600-WSV1 | EX600-WSV2

Grado de proteccién Conforme a IP67 (con bloque ensamblado)
Temperatura amblentg 110 a +50 °C

(temperatura de trabajo)

Temperatura ambiente . 120 2 +60 °C

(temperatura de almacenamiento)

Humedad ambiente 35 a 85 % humedad relativa (sin condensacion)

500 VAC-1 min. entre los terminales externos y las piezas

Resistencia dieléctrica -
metalicas

10 MQ min.

iinan Resistencia de aislamiento . . .
Especificaciones (500 VDC entre los terminales externos y las piezas metalicas)

generales
Conforme a la norma EN61131-2
5<f<84Hz35mm

8.4 <f <150 Hz 9.8 m/s?
(excluyendo el bloque de vélvulas)

Resistencia a vibraciones

Conforme a la norma EN61131-2
Resistencia a impactos 147 m/s2, 11 ms
(excluyendo el bloque de valvulas)

Normativa Marca CE

Peso 280¢g
Especificaciones Normativa de comunicacion ISO/IEC14440B (Tipo B)
de Frecuencia 13.56 MHz
comunicacion Velocidad de comunicacion 20 a 100 kHz (12C)
NFC * Distancia de comunicacion Hasta 1 cm

+1: Varia dependiendo del estado de comunicacién inaldmbrica y el entorno circundante.

*2: Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia, Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda,
Italia, Letonia, Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia, Espafia, Suecia, Suiza, Reino
Unido, Turquia. (A marzo de 2018)

+3: La etiqueta RFID de comunicacién NFC del tipo pasivo 13.56 MHz.

+: (Este equipo de telecomunicaciones es conforme con los estandares o requisitos técnicos de NBTC.)
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Resolucion de problemas

Si se produce un problema, tome las medidas correctivas adecuadas consultando la indicacién por LED, la
resolucién de problemas y los ajustes de parametros.
Si no se puede identificar una causa aplicable al fallo, eso indica que el equipo esta roto.

Los dafios en el sistema de bus de campo pueden ser consecuencia de las condiciones de funcionamiento.
Consulte con SMC para conocer las medidas a tomar.

* Lista de resolucién de problemas de la base

LED Descripcion Indicacion de error N.°
- Todos los LED estan apagados. - Consulte el problema n.° 1.
PWR (V) EérLdiD PWR(V) no se ilumina en LED rojo parpadea. Consulte el problema n.° 2.
LED verde parpadea.
o LED rojo parpadea.
NS El LED NS no se ilumina en verde. - - Consulte el problema n.° 3.
LED rojo encendido.
OFF
LED verde parpadea.
o LED rojo parpadea.
MS El LED MS no se ilumina en verde. - - Consulte el problema n.° 4.
LED rojo encendido.
OFF
W-SS E:);E;X\_I'SS rojo parpadea o esta LED rojoozzrpadea. Consulte el problema n.° 5.
LED verde parpadea.
LED rojo parpadea.
o LED rojo encendido.
W-NS \EtlerLdiD W-NS no se ilumina en LED naranja encendido. Consulte el problema n.° 6.
LEDs rojo y verde se encienden
alternativamente.
OFF
o LED rojo parpadea.
W-MS Etle_rclj_gD W-MS no se ilumina en LED rojo encendido. Consulte el problema n.° 7.
OFF
LINK/ACT Iégiel‘n%%sols‘lglgga'b‘ggggg 2 estan C()Dll\lF Consulte el problema n.° 8.
La valvula no funciona correctamente. Consulte el problema n.° 9.
El dispositivo de entradas / salidas digitales no funciona correctamente. Consulte el problema n.° 10.
El dispositivo de entradas / salidas analdgicas no funciona correctamente. Consulte el problema n.° 11.
Problemas relacionados con la NFC. Consulte el problema n.° 12.
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* Resolucién de problemas de la base

N.° de
Indicacion de error Causa posible Comprobaciones y medidas a tomar
problema
1 Todos los LED estan No se ha suministrado alimentacion Suministre 24 VDC+10 % para la tensién de
apagados. para control y entrada (US1). alimentacion para control y entrada (US1).
. , ) » ) La tensién de alimentacion para salidas (US2)
PWR(V): LED rojo La tension de alimentacion para salida , L
) ha caido. Compruebe que se esté aplicando
parpadea. (US2) es baja. .,
2 una tension de 24 VDC£10 %.
No se ha suministrado alimentacion Suministre 24 VDC+10 % para la tension de
PWR(V): LED apagado. ) .,
para control y entrada (US1). alimentacion para control y entrada (US1).
Compruebe lo siguiente y reinicie.
* La linea de sefial desde el PLC esta
. L correctamente conectada.
NS: LED verde No se ha establecido la comunicacion . s
¢ La velocidad de comunicacion del PLC y la
parpadea. EtherNet/IP™, )
base es apropiada.
* El cable para la linea de comunicacion esta
alejado de fuentes de ruido.
Compruebe lo siguiente y reinicie.
* La linea de sefial desde el PLC esta
3 . correctamente conectada.
NS: LED rojo L . . .
d Comunicacién EtherNet/IP™ perdida. * La velocidad de comunicacion del PLCy la
arpadea.
parp base es apropiada.
* El cable para la linea de comunicacion esta
alejado de fuentes de ruido.
La direccion IP ajustada se ha usado para otro
NS: LED rojo equipo.
J_ La direccion IP se ha duplicado. auip . o,
encendido Establezca una direccion IP que no se haya
usado.
NS: LED apagado. Direccion IP no ajustada. Establezca la direccion IP correcta.
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N.° de

Indicacion de error

Causa posible

Comprobaciones y medidas a tomar

problema
(1) Configuracién anémala. ) ,
MS: LED verde , (1) Establezca la configuracion correctamente.
(2) El PLC esta en estado de
parpadea. . . . (2) Coloque el PLC en estado RUN.
funcionamiento en vacio.
Se detecta la siguiente informacién de Tras comprobar el contenido de los errores
diagnostico. consultando la informacién de diagndstico del
sistema y la indicacién por LED, consulte las
siguientes medidas a tomar.
(1) Nivel bajo de tension de alimentacion (1) Tension baja de alimentacion para control y
para control y entrada (US1). entrada (US1). Compruebe que se esta
aplicando una tensién de 24 VDC+10 %.
(2) Nimero excesivo de entradas/salidas de | (2)-1 El namero de puntos de entrada/salida
ajuste /0. del sistema ha superado el valor de ajuste.
Compruebe el nimero total de puntos de
entrada / salida asignados al sistema
inaldmbrico (base y unidad remota).

(2)-2 El nimero de entradas y salidas de la
unidad ha superado el valor de ajuste.
Compruebe el nimero de bytes ocupados
de la unidad I/O EX600 y del bloque de
vélvulas conectado a la base inaldambrica.

(3) Nimero anémalo de conexiones de (3) Cambie el nimero de conexiones remotas
unidades remotas. ajustado. Elimine el registro de las
unidades remotas (canales inaldmbricos)
gue estan fuera del rango de ajuste o
cambie el valor de ajuste de canales.
MS: LED rojo (4) Error de comunicacién entre unidades. (4) Compruebe que la conex_ién entre las
' (4)-1 Unidad de entradas digitales anémala. unidades no se haya aflojado y conéctalas
parpadea. (4)-2 Unidad de salidas digitales anomala. correctamente en caso necesario.
(4)-3 Unidad de entradas y salidas
digitales anémala.
(5) La unidad 1/0 EX600 detecta (5) Revise la pieza en la que se ha generado el
4 informacion de diagnéstico. error revisando la indicacién de LED y la
(5)-1 Tensi6n de alimentacion cortocircuita- informacion de diagnostico del sistema y
da para control y entrada (US1). consulte el manual de funcionamiento de la
(5)-2 Tensién de alimentacion unidad digital y analdgica.
cortocircuitada para salidas (US2).
(5)-3 Carga de salida cortocircuitada.
(5)-4 Limite de ajuste superior e inferior
de 1/0 analdgicas superado.
(5)-5 Limite superior e inferior de rango
de entrada analdgica superado.
(5)-6 El contador de operaciones ON/OFF
ha superado el valor de ajuste.
(6) Se detecta informacion diagndstica de (6) Sustituya la valvula y compruebe el
las véalvulas. funcionamiento.
(6)-1 Valvula cortocircuitada.
(6)-2 Cable de vélvula roto.

(1) Compruebe que el nimero de puntos de
entrada / salida asignados al sistema
inalambrico (base y unidad remota) es

(1) El nimero de puntos de entrada/salida superior a 1280 puntos. AJ.USIe el numero
) . ) P de puntos de entrada / salida de modo que
MS: LED rojo del sistema ha superado el limite .
; . no sea superior a 1280 puntos.
encendido. superior. (2) Sustituya la base.
(2) Averia en la base. . .
Si el error no se soluciona tras la
sustitucion, deje de usar el equipo y
contacte con su representante de ventas
de SMC.
MS: LED Compruebe gque se suministra la tensién de
' apagado Alimentacion de la base desactivada. alimentacién para control y entrada (US1)

correcta a la base.
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N.° de Indicacion de . . .
ke error Causa posible Comprobaciones y medidas a tomar
(1) Compruebe que se suministra la tension de
alimentacion para control y entrada (US1)
. . o correcta a la unidad remota.
(1) No se ha suministrado alimentacion a la . .
W-SS: LED rojo unidad remota (2) Se puede haber superado la distancia a la
' . o . ue se puede establecer una comunicacion
parpadea (2) Alimentacion de sefial baja en la q , p. . L
: comunicacién inaldmbrica inaldmbrica entre sistemas inalambricos.

' Reconsidere el entorno de trabajo, tal
como las condiciones de instalacion, de la
base y de la unidad remota.

W-SS: LED Compruebe el estado del registro de la unidad
' apagado No se ha registrado la unidad remota. remota y lleve a cabo el emparejamiento
pagace. correcto.

(1) Compruebe que se suministra la tension de
alimentacioén para control y entrada (US1)
correcta a la unidad remota.

(1) El suministro de alimentacion a la unidad . ’
W-NS: LED verde remota esta desactivado (2) Se puede haber superado la distancia a la
' i ue se puede establecer una comunicacion
parpadea. (2) Alimentacion de sefial baja en la q , p. ) o .
comunicacién inaldmbrica inaldmbrica entre sistemas inalambricos.

' Reconsidere el entorno de trabajo, tal
como las condiciones de instalacion, de la
base y de la unidad remota.

(1) Compruebe que se suministra la tension de
alimentacién para control y entrada (US1)

o . . . correcta a la unidad remota.
(1) El suministro de alimentacion a la unidad . .
W-NS: LED rojo remota esta desactivado (2) Se puede haber superado la distancia a la
' . L ; ue se puede establecer una comunicacion
parpadea. (2) Alimentacion de sefial baja en la q 3 p. ) L
comunicacién inaldmbrica inaldmbrica entre sistemas inalambricos.
' Reconsidere el entorno de trabajo, tal
6 como las condiciones de instalacion, de la

base y de la unidad remota.

W-NS: LED rojo

Todas las unidades remotas estan desconectadas.

Sustituya la base.
Si el error no se soluciona tras la sustitucion,

encendido. deje de usar el equipo y contacte con su
representante de ventas de SMC.
W-NS: LED La base se ha configurado en modo de salida
naranja Salida forzada. forzada. Cambie el modo para adecuarlo a la
encendido. aplicacion.

W-NS: Rojo/Verde

La conexion de comunicacion inalambrica
estad en modo de emparejamiento.

El sistema se ha ajustado a «Paring enable»
(Habilitar emparejamiento). Cambie el ajuste
a «Paring disable» (Deshabilitar
emparejamiento) cuando no se realice el
emparejamiento.

W-NS: LED
apagado.

No se ha registrado la unidad remota.

Compruebe el estado del registro de la unidad
inaldambrica y lleve a cabo el emparejamiento
correcto.
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N.° de Indicacion de . . .
ke error Causa posible Comprobaciones y medidas a tomar
Se detecta la siguiente informacion de Tras comprobar el contenido de los errores
diagnéstico. consultando la informacién de diagnéstico del
sistema y la indicacién por LED, consulte las
siguientes medidas a tomar.
Dado que el LED indica el estado del sistema de la
unidad remota, el siguiente diagnéstico se puede
llevar a cabo Gnicamente cuando la asignacién de
diagnéstico se ajusta en «Detailed» (Detallado).
(1) Nivel bajo de tensién de alimentacién (1) Tension baja de alimentacion para control y
para control y entrada (US1). entrada (US1). Compruebe que se esta
suministrando una tension de 24 VDC+10 %.
(2) Nivel bajo de tension de alimentacion (2) La tension de alimentacion para salidas
para salida (US2). (US2) ha caido. Compruebe que se esta
aplicando una tension de 24 VDC+10 %.
(3) Nimero excesivo de entradas/salidas de | (3) El nimero de entradas y salidas de la
ajuste I/0O. unidad ha superado el valor de ajuste.
Compruebe el nimero de bytes ocupados
) de la unidad 1/0 EX600 y del bloque de
W-MS: LED rojo . .
vélvulas conectado al médulo remoto.
parpadea. (4) Error de comunicacién entre unidades. (4) Compruebe que la conexién entre las
(4)-1 Unidad de entradas digitales anémala. unidades no se haya aflojado y conéctalas
(4)-2 Unidad de salidas digitales anémala. correctamente en caso necesario.
(4)-3 Unidad de entradas y salidas
7 digitales anémala.

(5) La unidad I/0O EX600 detecta informacion
de diagnéstico.
(5)-1 Tension de alimentacion cortocircuita-
da para control y entrada (US1).
(5)-2 Tension de alimentacion
cortocircuitada para salidas (US2).

(5)-3 Carga de salida cortocircuitada.
(5)-4 Limite de ajuste superior e inferior
de 1/O analdgicas superado.

(5)-5 Limite superior e inferior de rango
de entrada analodgica superado.

(6) Se detecta informacion diagndstica de
las vélvulas.
(6)-1 Valvula cortocircuitada.
(6)-2 Cable de vélvula roto.

(5) Revise la pieza en la que se ha generado el
error revisando la indicacién de LED y la
informacion de diagndstico del sistema y
consulte el manual de funcionamiento de la
unidad digital y analégica.

(6) Sustituya la valvula y compruebe el
funcionamiento.

W-MS: LED rojo

Averia en la unidad remota.

Sustituya la unidad remota.
Si el error no se soluciona tras la sustitucion,

encendido. deje de usar el equipo y contacte con su
representante de ventas de SMC.
(1) Compruebe el estado del registro de la
. ) unidad remota y lleve a cabo el
(1) No se ha registrado la unidad remota. o
W-MS: LED . . ., emparejamiento correcto.
(2) No se ha suministrado alimentacion a la . .,
apagado. (2) Compruebe que se suministra la tension de

unidad remota.

alimentacion para control y entrada (US1)
correcta a la unidad remota.
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N.° de
problema

Indicacion de error

Causa posible

Comprobaciones y medidas a tomar

LINK/ACT: LED
iluminado.
(PORT-1, -2)

Se ha establecido la comunicacién LINK,
pero no se ha recibido ningln dato.

Compruebe los siguientes elementos y reinicie.

(1) Compruebe el estado del PLC y p6éngalo en
estado RUN.

(2) Compruebe que el conector de las lineas
no esté aflojado o roto.

(3) Mantenga las fuentes de ruido alejadas del
cable de comunicacion.

LINK/ACT: LED
apagado.
(PORT-1, -2)

No se ha establecido la comunicacion LINK.

Compruebe los siguientes elementos y reinicie.

(1) Compruebe que se suministra alimentacion
al dispositivo EtherNet/IP™ situado un nivel
por encima.

(2) Compruebe que el conector de los cables
de comunicacion LINK/ACT PORT 1/
PORT 2 no esté aflojado o roto.

(3) Mantenga las fuentes de ruido alejadas del
cable de comunicacion.

Funcionamiento
anomalo de la
valvula.

Programa anémalo.

Compruebe que el PLC (ladder logic program)
funciona correctamente.

La tension de alimentacion para salida
(US2) es baja.

Compruebe que el LED PWR(V) verde de la
base esta encendido.

Si esta apagado o hay un LED rojo
parpadeando, suministre 24 VDC+10 % para la
tension de alimentacion para salida (US2).

Fallo de conexion entre la base y el bloque
de valvulas.

Confirme que el conector entre la base y el
blogue de vélvulas no esté dafiado (por
ejemplo, pins doblados) y conéctelos
correctamente.

El tipo de salida no coincide.

Si la polaridad de la valvula no coincide con la
de la base, sustituya una de ellas para que la
combinacién coincida.
*EX600-WEN1 (Salida PNP)

= Vélvula de tipo comln negativo (-COM)
*EX600-WEN2 (Salida NPN)

= Valvula de tipo comun positivo (+COM)

Averia en la base.

Sustituya la base y compruebe el
funcionamiento.

Fallo de la valvula.

Sustituya la valvula y compruebe el
funcionamiento.

O consulte la Resolucion de problemas de la
vélvula.
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N.° de
problema

Indicacion de
error

Causa posible

Comprobaciones y medidas a tomar

10

Funcionamiento
andémalo del
dispositivo de
entradas digitales.

El tipo de salida no coincide.

Si las polaridades (PNP, NPN) de la unidad de
entradas digitales no coinciden con las del
equipo de entradas digitales, sustituya una de
ellas para que la combinacién coincida.

Nivel bajo de tension de alimentacién para
control y entrada (US1).

Compruebe gue se suministra una tensioén de
alimentacion para control y entrada (US1) de
24 VDC+10 % ala base.

Fallo de conexién o cableado.

Conecte correctamente el cableado entre la
unidad de entradas digitales y el equipo de
entradas digitales.

Averia en la unidad de entradas digitales.

Sustituya la unidad de entradas digitales y
compruebe el funcionamiento.

Averia en el equipo de entradas digitales.

Sustituya el equipo de entradas digitales y
compruebe el funcionamiento. O consulte la
Resolucién de problemas del equipo de
entradas digitales aplicable.

Funcionamiento
andémalo del
equipo de salidas
digitales.

El tipo de salida no coincide.

Si las polaridades (PNP, NPN) de la unidad de
salidas digitales no coinciden con las del
equipo de salidas digitales, sustituya una de
ellas para que la combinacién coincida.

La tension de alimentacion para salida
(US2) es baja.

Compruebe que el LED PWR(V) verde de la
base esta encendido.

Si esta apagado o hay un LED rojo
parpadeando, suministre 24 VDC+10 % para la
tension de alimentacion para salida (US2).

Fallo de conexién o cableado.

Conecte correctamente el cableado entre la
unidad de salidas digitales y el equipo de
salidas digitales.

Averia en la unidad de salidas digitales.

Sustituya la unidad de salidas digitales y
compruebe el funcionamiento.

Averia en el equipo de salidas digitales.

Sustituya el equipo de salidas digitales y
compruebe el funcionamiento. O consulte la
Resolucién de problemas del equipo de salidas
digitales aplicable.

Programa anémalo.

Compruebe que el PLC (ladder logic program)
funciona correctamente.
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N.° de
problema

Indicacion de
error

Causa posible

Comprobaciones y medidas a tomar

11

Funcionamiento
andémalo del
equipo de
entradas
analégicas

Alimentacién anémala para control y entrada
(US1)

Compruebe gue se suministra una tensioén de
alimentacion para control y entrada (US1) de
24 VDC *10 % a la base.

Fallo en el ajuste del rango de sefiales de
entradas analdgicas

Compruebe la especificacion del equipo de
entradas analdgicas y ajuste el rango de sefiales
de entrada conforme a la especificacion.

El formato de datos analdgicos no coincide.

Compruebe que el ajuste del formato de datos
de la unidad de entradas analdgicas es
correcto.

Conexién o cableado defectuosos.

Conecte correctamente el cableado entre la
unidad de entradas digitales y el equipo de
entradas digitales.

Averia en la unidad de entradas analégicas

Sustituya la unidad de entradas analégicas y
compruebe el funcionamiento.

Averia en el equipo de entradas analégicas

Sustituya el equipo de entradas analégicas y
compruebe el funcionamiento. O consulte la
Resolucién de problemas del equipo de
entradas analdgicas aplicable.

Funcionamiento
andémalo del
equipo de salidas
analdgicas

Tension de alimentacion para salida
anémala (US2)

Compruebe que el LED PWR(V) verde de la
base esta encendido.

Si esta apagado o hay un LED rojo
parpadeando, suministre 24 VDC%10 % para
la tension de alimentacién para salida (US2).

Fallo en el ajuste del rango de sefiales de
salidas analégicas

Compruebe la especificacion del equipo de
salidas analdgicas y ajuste el rango de sefiales
de salida conforme a la especificacion.

El formato de datos analdgicos no coincide.

Compruebe que el ajuste del formato de datos
de la unidad de salidas analégicas es correcto.

Conexion o cableado defectuosos.

Conecte correctamente el cableado entre la
unidad de salidas analégicas y el equipo de
salidas analdgicas.

Averia en la unidad de salidas anal6gicas

Sustituya la unidad de salidas analdgicas y
compruebe el funcionamiento.

Averia en el equipo de salidas anal6gicas

Sustituya el equipo de salidas analégicas y
compruebe el funcionamiento. O consulte la
Resolucién de problemas del equipo de salidas
analdgicas aplicable.

Programa anémalo, etc.

Compruebe que el PLC (ladder logic
program)funciona correctamente.
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N.° de
problema

Indicacion de error

Causa posible

Comprobaciones y medidas a tomar

12

Error de comunicacion
de NFC

Comunicacién NFC no establecida (fallo
de comunicacion).

Compruebe los siguientes elementos y

compruebe el funcionamiento de nuevo.

* Compruebe que las especificaciones del
lector/grabador NFC que se va a utilizar son
apropiadas.

* Confirme que los ajustes de la conexién NFC
y PaSoRi del PC son correctos.

¢ Confirme que el lector/grabador NFC esta
correctamente conectado.

* La distancia de comunicacion estéa fuera del
rango NFC. Cologue el cuerpo (area cerca de
antena NFC) cerca del lector/grabador NFC.

Averia en el lector/grabador NFC.

Sustituya el lector/grabador NFC y compruebe
el funcionamiento. Si el error no se soluciona
tras la sustitucion, deje de usar el equipo y
contacte con su representante de ventas de
SMC.
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* Lista de resolucién de problemas de la unidad remota

LEDs rojo y verde se
encienden
alternativamente.

OFF

LED Detalles Indicacién de error N.°
- Todos los LED estan apagados. - Consulte el problema n.° 1.
PWR (V) | EILED PWR(V) no se ilumina en verde. LED rojo parpadea. Consulte el problema n.° 2.
LED rojo parpadea.
MS El LED MS no se ilumina en verde. LED rojo encendido Consulte el problema n.° 3.
OFF
) 3 LED rojo parpadea.
W-SS El LED W-SS rojo parpadea o esta apagado. OFF Consulte el problema n.° 4.
LED verde parpadea.
LED rojo parpadea.
LED rojo encendido.
W-NS El LED W-NS no se ilumina en verde. LED naranja encendido. | Consulte el problema n.° 5.

La valvula no funciona correctamente.

Consulte el problema n.° 6.

El dispositivo de entradas / salidas digitales no funciona correctamente.

Consulte el problema n.° 7.

El dispositivo de entradas / salidas analdgicas no funciona correctamente.

Consulte el problema n.° 8.

Problemas relacionados con NFC.

Consulte el problema n.° 9.
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* Resolucién de problemas de la unidad remota

N.° de L 8 ; :
Indicacion de error Causa posible Comprobaciones y medidas a tomar
problema
1 Todos los LED estan | Alimentacion para control y entrada Suministre 24 VDC+10 % para la tension de
apagados. (US1) no suministrada. alimentacién para control y entrada (US1).
La tensién de alimentacion para salidas (US2
PWR(V): LED rojo La tension de alimentacion para salida . P A ( )
arpadea (US2) es baja ha caido. Compruebe que se esté aplicando
2 parp ’ a. una tensién de 24 VDC+10 %.
Alimentacion para control y entrada Suministre 24 VDC+10 % para la tensién de
PWR(V): LED apagado. p ) y . . op
(US1) no suministrada. alimentacion para control y entrada (US1).
Se detecta la siguiente informacion de Tras comprobar el contenido de los errores
diagnéstico. consultando la informacion de diagnéstico del
sistema y la indicacién por LED, consulte las
siguientes medidas a tomar.
(2) Nivel bajo de tension de alimentacion (1) Tensién baja de alimentacion para control y
para control y entrada (US1). entrada (US1). Compruebe que se esta
aplicando una tensién de 24 VDC+10 %.
(2) Numero excesivo de entradas/salidas | (2) El nimero de entradas y salidas de la
de ajuste I/O. unidad ha superado el valor de ajuste.
Compruebe el nimero de bytes ocupados
de la unidad I/O EX600 y del bloque de
vélvulas conectado al médulo remoto.
(3) (g;fcif Se_ gogynicatd%n e’&t_ffi?t;”idad‘?s-al (3) Confirme que no se afloje la conexion entre
-1 Unidad de entradas digitales anémala. : 4
(3)-2 Unidad de salidas digitales anomala. las unidades y conéctelas correctamente.
. . (3)-3 Unidad de entradas y salidas
MS: LED rojo parpadea. digitales anémala.
3 (4) La unidad /0 EX600 detecta (4) Revise la pieza en la que se ha generado el
informacién de diagnéstico error revisando la indicacion de LED y la
(4)-1 Tension de alimentacion cortocircui- informacién de diagnoéstico del sistema 'y
tada para control y entrada (US1). consulte el manual de funcionamiento de la
(4)-2 Tensién de alimentacion unidad digital y analdgica.
cortocircuitada para salidas (US2).
(4)-3 Carga de salida cortocircuitada.
(4)-4 Limite de ajuste superior e inferior
de I/O analdgicas superado
(4)-5 Limite superior e inferior de
rango de entrada analdgica
superado
5) Se detecta informacion diagndstica de | (5) Sustituya la valvula y compruebe el
las valvulas. funcionamiento.
(5)-1 Valvula cortocircuitada.
(5)-2 Cable de valvula roto.
Sustituya la unidad remota.
Si el error no se soluciona tras la sustitucion,
MS: LED rojo encendido.| Averia en la unidad remota . .
deje de usar el equipo y contacte con su
representante de ventas de SMC.
(1) Compruebe el estado del registro de la
unidad remota y lleve a cabo el
(1) No se ha registrado la unidad remota. em are'amient())/ correcto
3 MS: LED apagado. (2) El suministro de alimentacién a la parej »
unidad remota esta desactivado. (2) Compruebe que se suministra la tensién de
alimentacion para control y entrada (US1)
correcta a la unidad remota.
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N.° de Indicacion de . ] '
ausa posible omprobaciones y medidas a tomar
problema error c ol c b did !
(1) Compruebe que se suministra la tension de
alimentacién para control y entrada (US1)
(1) El suministro de alimentacion a la unidad 9 ;orrectf; ar:akljmldad ren:jota;. di aal
W-SS: LED rojo remota esta desactivado. (2) Se puede haber superado la |stan0|-a a ?
. L o . que se puede establecer una comunicacién
parpadea (2) Alimentacion de sefial baja en la S . . S .
4 icacién inalAmbri inaldmbrica entre sistemas inaldmbricos.
comunicacion inajambrica. Reconsidere el entorno de trabajo, tal
como las condiciones de instalacién, de la
base y de la unidad remota.
W-SS: LED Compruebe el estado del registro de la unidad
.a agado No se ha registrado la unidad remota. remota y lleve a cabo el emparejamiento
pagado. correcto.
ompruebe que se suministra la tension de
1) C b tra la t d
alimentacion para control y entrada (US1)
(1) El suministro de alimentacion a la base correcta a la base. ) )
W-NS: LED roio esta desactivado (2) Se puede haber superado la distancia a la
' I ) L - . gue se puede establecer una comunicacién
parpadea. (2) Alimentacion de sefial baja en la s . . -
icacion inalambri inaldmbrica entre sistemas inaldmbricos.
comunicacion inajambrica. Reconsidere el entorno de trabajo, tal
como las condiciones de instalacion, de la
base y de la unidad remota.
Sustituya la unidad remota.

W-NS: LED rojo Todas las unidades remotas estan Si el error no se soluciona tras la sustitucion,

5 encendido. | desconectadas. deje de usar el equipo y contacte con su
representante de ventas de SMC.

W-NS: LED La base se ha configurado en modo de salida
naranja Salida forzada forzada. Cambie el modo para adecuarlo a la
encendido. aplicacion.

El sistema se ha ajustado a «Paring enable»
L L . Habilitar emparejamiento). Cambie el ajuste a
W-NS: LED La conexion de comunicacion inalambrica ( . ) pare) ) J
. . o «Paring disable» (Deshabilitar
rojo/verde estd en modo de emparejamiento. L .
emparejamiento) cuando no se realice el
emparejamiento.
W-NS: LED Compruebe el estado del registro de la unidad
' apagado No se ha registrado la unidad remota. inalambrica y lleve a cabo el emparejamiento

correcto con la unidad remota.
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N.° de
problema

Indicacion de
error

Causa posible

Comprobaciones y medidas a tomar

Funcionamiento
anémalo de la
valvula

Programa anémalo

Compruebe que el PLC (ladder logic program)
funciona correctamente.

La tensién de alimentacion para salida
(US2) es baja.

Compruebe que el LED PWR(V) verde de la
base esta encendido.

Si esta apagado o hay un LED rojo
parpadeando, suministre 24 VDC+10 % para la
tension de alimentacion para salida (US2).

Fallo de conexion entre la base y el bloque
de valvulas.

Confirme que el conector entre la base y el
blogue de valvulas no esté dafiado (por
ejemplo, pins doblados) y conéctelos
correctamente.

El tipo de salida no coincide

Si la polaridad de la valvula no coincide con la
de la base, sustituya una de ellas para que la
combinacién coincida.
« EX600-WSV1 (Salida PNP)

=Valvula de tipo comun negativo (-COM)
+ EX600-WSV?2 (Salida NPN)

=Valvula de tipo comun positivo (+COM)

Averia en la base

Sustituya la base y compruebe el
funcionamiento.

Fallo de la valvula

Sustituya la valvula y compruebe el
funcionamiento.

O consulte la Resolucion de problemas de la
vélvula.
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N.° de
problema

Indicacion de
error

Causa posible

Comprobaciones y medidas a tomar

Funcionamiento
anémalo del
dispositivo de
entrada digital

El tipo de entrada no coincide.

Si las polaridades (PNP, NPN) de la unidad de
entradas digitales no coinciden con las del
equipo de entradas digitales, sustituya una de
ellas para que la combinacién coincida.

Nivel bajo de tension de alimentacion para
control y entrada (US1)

Compruebe gue se suministra una tension de
alimentacion para control y entrada (US1) de
24 VDC+10 % ala base.

Conexioén o cableado defectuosos.

Conecte correctamente el cableado entre la
unidad de entradas digitales y el equipo de
entradas digitales.

Averia en la unidad de entradas digitales

Sustituya la unidad de entradas digitales y
compruebe el funcionamiento.

Equipo de entrada digital roto

Sustituya el equipo de entradas digitales y
compruebe el funcionamiento. O consulte la
Resolucién de problemas del equipo de
entradas digitales aplicable.

Funcionamiento
andmalo del
equipo de salida
digital

El tipo de salida no coincide

Si las polaridades (PNP, NPN) de la unidad de
salidas digitales no coinciden con las del
equipo de salidas digitales, sustituya una de
ellas para que la combinacién coincida.

La tensién de alimentacion para salida
(US2) es baja.

Compruebe que el LED PWR(V) verde de la
base esta encendido.

Si esta apagado o hay un LED rojo
parpadeando, suministre 24 VDC+10 % para la
tension de alimentacion para salida (US2).

Conexion o cableado defectuosos.

Conecte correctamente el cableado entre la
unidad de salidas digitales y el equipo de
salidas digitales.

Averia en la unidad de salidas digitales

Sustituya la unidad de salidas digitales y
compruebe el funcionamiento.

Equipo de salida digital roto

Sustituya el equipo de salidas digitales y
compruebe el funcionamiento. O consulte la
Resolucién de problemas del equipo de salidas
digitales aplicable.

Programa anémalo

Compruebe que el PLC (ladder logic program)
funciona correctamente.
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N.° de
problema

Indicacion de
error

Causa posible

Comprobaciones y medidas a tomar

Funcionamiento
anémalo del
equipo de
entradas
analdgicas

Alimentacién anémala para control y entrada
(US1)

Compruebe gue se suministra una tensioén de
alimentacion para control y entrada (US1) de
24 VDC *10 % a la base.

Fallo en el ajuste del rango de sefiales de
entradas analdgicas

Compruebe la especificacion del equipo de
entradas analdgicas y ajuste el rango de
sefiales de entrada conforme a la
especificacion.

El formato de datos analdgicos no coincide.

Compruebe que el ajuste del formato de datos
de la unidad de entradas analdgicas es
correcto.

Conexién o cableado defectuosos.

Conecte correctamente el cableado entre la
unidad de entradas digitales y el equipo de
entradas digitales.

Averia en la unidad de entradas analégicas

Sustituya la unidad de entradas analégicas y
compruebe el funcionamiento.

Averia en el equipo de entradas analégicas

Sustituya el equipo de entradas analégicas y
compruebe el funcionamiento. O consulte la
Resolucién de problemas del equipo de
entradas analégicas aplicable.

Funcionamiento
andmalo del
equipo de salidas
analdgicas

Tension de alimentacién para salida
andmala (US2)

Compruebe que el LED PWR(V) verde de la
base esta encendido.

Si esta apagado o hay un LED rojo
parpadeando, suministre 24 VDC*10 % para
la tension de alimentacién para salida (US2).

Fallo en el ajuste del rango de sefiales de
salidas analdgicas

Compruebe la especificacion del equipo de
salidas analdgicas y ajuste el rango de sefiales
de salida conforme a la especificacion.

El formato de datos analégicos no coincide.

Compruebe que el ajuste del formato de datos
de la unidad de salidas analdgicas es correcto.

Conexion o cableado defectuosos.

Conecte correctamente el cableado entre la
unidad de salidas analégicas y el equipo de
salidas analdgicas.

Averia en la unidad de salidas analdgicas

Sustituya la unidad de salidas analdgicas y
compruebe el funcionamiento.

Averia en el equipo de salidas anal6gicas

Sustituya el equipo de salidas analégicas y
compruebe el funcionamiento. O consulte la
Resolucién de problemas del equipo de salidas
analdgicas aplicable.

Programa anémalo, etc.

Compruebe que el PLC (ladder logic
program)funciona correctamente.
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N.° de
problema

Indicacion de
error

Causa posible

Comprobaciones y medidas a tomar

Error de
comunicacioén de
NFC

La comunicacién de NFC no se ha
establecido (error de comunicacion)

Compruebe los siguientes elementos y

compruebe el funcionamiento de nuevo.

* Compruebe que las especificaciones del
lector/grabador NFC que se va a utilizar son
apropiadas.

* Confirme que los ajustes de la conexién NFC
y PaSoRi del PC son correctos.

¢ Confirme que el lector/grabador NFC esta
correctamente conectado.

* La distancia de comunicacion estéa fuera del
rango NFC. Coloque el cuerpo (area cerca
de antena NFC) cerca del lector/grabador
NFC.

Averia en el lector/grabador NFC.

Sustituya el lector/grabador NFC y compruebe
el funcionamiento. Si el error no se soluciona
tras la sustitucion, deje de usar el equipo y
contacte con su representante de ventas de
SMC.
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Placa final en el lado D

Placa final

Indicacion de modelo y forma de pedido
EX600-ED -0

Método de montaje

Simbolo| Descripcion
Conector - Sin fijacién para rail DIN
Simbolo] Conector |[Tipo de llave Funcién 2 Con fijacion para rail DIN (valvula
P VOQC/SV/S0700)
2 M12 (5 pins) | Codigo B IN 3 Con fijacion para rail DIN (vélvula SY/JSY)
7/8"
3 (5 pins) i IN
IN/OUT
4 zlllzinsls ins) Cdédigo A | (Disposicion de
P P pins 1%)
IN/OUT
5 zlllzinsls ins) Cddigo A | (Disposicion de
P P pins 2)

*: Para mas detalles sobre la disposicién de pins 1y 2, consulte N.° de pin del conector (pag. 87)

EX600-EU1-[]

Placa final en lado U

O

-84-

Método de montaje

Simbolo|

Descripcion

Sin fijacion para rail DIN

2

Con fijacion para rail DIN (EX600-ED#-2)

Con fijacion para rail DIN (EX600-ED#-3)
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Resumen de piezas del producto
* EX600-ED2-# * EX600-ED3-#

* EX600-EU1-#

N.© Descripcion Funcion
Conector de alimentacion Conector para alimentacion a la unidad Sl y unidad I/O.

Orificio de fijacién para montaje directo | Orificios usados para montaje directo.
Orificio de fijacién del rail DIN Orificios usados para montaje sobre rail DIN.

Terminal de tierra funcional: debe conectarse directamente a la

4 Terminal F.E. * . .
toma de tierra del sistema.

*: La conexion a tierra individual debe establecerse en el producto con un cable corto.
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* EX600-ED4/ED5-#

N.° Descripcion Funcién

Suministra alimentacion a cada una de las unidades y dispositivos
de entrada/salida.

Conector de alimentacion (PWR OUT) Suministra alimentacion al equipo situado en el lado de salida.

Orificio de fijacién para montaje directo | Orificios usados para montaje directo.

1 Conector de alimentacion (PWR IN)

Orificio de fijacién del rail DIN Orificios usados para montaje sobre rail DIN.

Terminal de tierra funcional: debe conectarse directamente a la

5 Terminal F-E. toma de tierra del sistema.

*: La conexion a tierra individual debe establecerse en el producto con un cable corto.

-86-

O
5

No.EX3%%-OMU0028-D



Montaje e instalacion

m Cableado
oAsignacion de pins del conector

(1) EX600-ED2-#

PWR IN: M12, macho de 5 pins, c6digo B

Configuracion N.° de pin | Nombre de la sefial
1 24V (Salida)
2 0V (Salida)
3 24V
(Control y entrada)
4 oV
(Control y entrada)
5 F.E.

(2) EX600-ED3-#

PWR IN: 7/8", macho de 5 pins

Configuracion N.° de pin | Nombre de la sefal
1 0V (Salida)
2 oV
(Control y entrada)
3 F.E.
4 24V
(Control y entrada)
5 24V (Salida)

(3) EX600-ED4-#

PWR IN: M12, macho de 4 pins, codigo A

PWR OUT: M12, hembra de 5 pins, cédigo A

(4) EX600-ED5-#

PWR IN: M12, macho de 4 pins, coédigo A

Configuracion N.° de pin | Nombre de la sefal Configuracion N.° de pin | Nombre de la sefal
1 24V 1 24V
(Control y entrada) (Control y entrada)
o O 1 2 24V (Salida) 1 O(OO 5 2 24 V (Salida)
o 5
3 oV 37 0/3 3 oV
(Control y entrada) (Control y entrada)
4 0V (Salida) 0V (Salida)
No se usa

PWR OUT: M12, hembra de 5 pins, cédigo A

O

Configuracion N.°de pin | Nombre de la sefial Configuracion N.° de pin | Nombre de la sefal
1 24V (Salida) 1 24V (Salida)
2 0V (Salida) 2 0V (Salida)
3/0 O)\2
A\ o o)1 3 Controly entrad Q22 3 Conroly enirad
o ontrol y entrada 5 ontrol y entrada,
(Control y ) A &o)s (Control y )
4 oV 4 oV
(Control y entrada) (Control y entrada)
5 No se usa
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o Observacion sobre los 2 tipos de alimentacion

La alimentacion incluye dos sistemas de alimentacién, como sigue:
* Alimentacién para control y entrada: Suministra alimentacion para el control de cada unidad, asi como

para el dispositivo conectado a la conexion de entrada de las
unidades digitales y analogicas.

« Alimentacién para salida: Suministra alimentacién para el equipo conectado a la conexion de salida de

las unidades digitales y analogicas, asi como alimentacion para el bloque de
valvulas.

Unidadde Unidad Unidad de Unidad Unidad de Unidad de
] entradas de salidas entradas de entradas/ entradas/s _ )
Placa flnal\ digitales _ digitales analégicas salidas  salidas alidas Unidad Bloque de electrovalvulas

analégica digitales analégicas Sl

)

. ., Control | Control | Control | Control | Control | Control | Control L
Alimentacién

para salida _I-
Alimentacion

para control y

entrada Q Q
g O

.
efe ojo)o o

° |

Placa final\ Base I/O-Link Base I/O-Link  Unidad

\

Bloque de electrovélvulas

°

Alimentacion
para salida

Alimentacién
para control y
entrada

(clase A) (clase B) Sl
Control Control Control L
OO O O
O O O |’

e Precauciones de uso

Asegurese de colocar un tapon de sellado en todos los conectores que no se utilicen. El uso
adecuado del tapon de sellado permite alcanzar la especificacion IP67 de proteccion.
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Especificaciones

Modelo EX600-ED2-# EX600-ED3-# EX600-ED4-# EX600-ED5-#
M12 (5 pins) Conector macho M12 (4 pins) M12 (4 pins)
PWR IN N
Conector de Conector macho 7/8" (5 pins) Conector macho | Conector macho
alimentacion
» PWR OUT i i Conector hgmbra Conector hgmbra
fs) M12 (5 pins) M12 (5 pins)
=
% Alimentacion 24 VDC %10 %, 24 VDC +10 %, 24 VDC +10 %,
&1 (Control y entrada) 2A 8A 4A

Alimentacion (salida)

24 VDC +10 %/-5
%,

24 VDC +10 %/-5
%,

24 VDC +10 %/-5 %,

2A 8A 4A

<| Proteccion IP67 (con blogue ensamblado) **

0

t_% Rang.o de temperatura de 10 250 °C

| trabajo

(%2}

'aE) Rango de tgmperatura de 20 2 60 °C

3| almacenamiento

g Rango de humedad de trabajo 35 a 85 % humedad relativa (sin condensacion)

*g Resistencia dieléctrica 500 VAC durante 1 min. entre los terminales externos y F.E.

L

Resistencia de aislamiento 500 VDC, 10 MQ min. entre los terminales externos y F.E.
L/CSA (E209424
Normativa ’ lcl\jart(:a C?Ig ) Marca CE
N N irectiva CEM / directiva RoH
(directiva EMC / directiva RoHS) (directiva CEM / directiva RoHS)

Peso 170 g 175 g 170 g

*1: Todos los conectores que no se utilicen deben llevar montado un tapén de sellado.
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m Dimensiones

* EX600-ED2
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« EX600-ED2-2
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« EX600-ED2-3
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« EX600-ED3
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* EX600-ED3-3
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* EX600-ED4/ED5
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+ EX600-ED4/ED5-2
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+ EX600-ED4/ED5-3
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« EX600-EU1
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« EX600-EU1-3
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Accesorios

6. Cable de comunicacion con conector

7. Cable de alimentacién con conector

4. Tapén de sellado

(para montaje directo)

3. Abrazadera de refuerzo

3. Abrazadera de refuerzo ’f@ L,
(para montaje en rail DIN) -

1. Fijacién de placa final

5. Marcador

alimentacién
(conector 7/8")

8. Cable de

8. Conector de alimentacion conectable a bus de campo

(7/8 pulg.)
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1. Fijacion de placa final
Esta fijacion se usa para la placa final del montaje en rail DIN.

EX600-ZMA2
Piezas incluidas: Tornillo de cabeza redonda (M4 x 20) 1 ud.
Tornillo de fijacion en P (4 x 14) 2 uds.

EX600-ZMA3 (especifico para serie SY)

Piezas incluidas: Tornillo de cabeza redonda y arandela (M4 x
20) 1 ud.
Tornillo de fijacion en P (4 x 14) 2 uds.

2. Placa de valvula
EX600-ZMV1

Piezas incluidas: Tornillo de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.
Tornillos de cabeza redonda (M3 x 8) 4 uds.

EX600-ZMV2 (especifico para serie SY)
Piezas incluidas: Tornillo de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.
Tornillo de cabeza redonda (M3 x 8) 2 uds.
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3. Fijacion de refuerzo
Esta fijacion se usa en la parte inferior de la unidad en la posicion intermedia para conectar 6 0 mas
unidades.
*; Asegurese de conectar esta fijacion para prevenir un fallo de conexion entre las unidades como consecuencia de la deflexion.

EX600-ZMB1 (para montaje directo)
Piezas incluidas: Tornillo de cabeza redonda (M4 x 5) 2 uds.

EX600-ZMB?2 (para montaje en rail DIN)
Piezas incluidas: Tornillo de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.

4. Tapon de sellado (10 uds.)
Asegurese de montar un tapén de sellado en todos los conectores 1/0 que no se utilicen.
En caso contrario, no podra mantenerse la proteccion especificada.

EX9-AWES (para M8)

EX9-AWTS (para M12)

5. Marcador (1 hoja, 88 uds.)
El nombre de sefial del dispositivo /0O y cada una de las direcciones de unidad se pueden introducir y
montar en cada unidad.

EX600-ZT1
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6. Cable de comunicacién / Cable de comunicacién con conector / Conector de comunicacioén
Con conector en ambos lados (macho/macho)

EX9-AC|005(EN-PSPS
l Longitud del cable (L)
Simbolo Contenido
005 500 mm
010 1000 mm
020 2000 mm
030 3000 mm
050 5000 mm
100 10000 mm
o «
N 47.3 L 47.3 s
2SS ©
HEHC— | — 3¢ —— - =)
i L = Lo — | o
Pieza metélica by Pieza metélica
SPEEDCON SPEEDCON
. Colores de  Nombre
N° de N°de  piosdel dela
terminal terminal - caple sefial
1,0+ 1001 Amarillo  TD+
2104 0! 2 Blanco RD+
3:0.: —0,3 Naranja TD-

. . 4,0+ L0114 Azul RD- .
Disposicién de Pieza e - - - N Tt *-‘-\“\ Disposicién de
los pins del M Apantallamiento “Pieza metalica los pins del
conector macho Cableado conector macho
Cébdigo D Cédigo D

Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable $6.5 mm
Seccion transversal nominal del conductor 0.34 mm?/AWG22
Diam. ext. de cable (incluyendo aislante) 1.55 mm
Radio min. de flexion (fijo) 19.5 mm
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Con conector en angulo en ambos lados (macho/macho)

EX9-AC

005|EN-PAPA
l Longitud del cable (L)
Simbolo Contenido
005 500 mm
010 1000 mm
020 2000 mm
030 3000 mm
050 5000 mm
100 10000 mm
36.3

Disposicion de
los pins del

conector macho
Caédigo D

Pieza
metalica

SPEEDCON SPEEDCON
Nombre
. N° de Nede  Coloresde dela
terminal terminal hilos del cable sefial
1o t— 1o Amarillo  TD+
2104 02 Blanco  RD+
e Gl
o~ Q! ZU - . < ey
e T o e Disposicion de
Apantallamiento\ _ N los pins del
Pieza metalica conector macho
Cableado . o
Cébdigo D
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable $6.5 mm
Seccion transversal nominal del conductor 0.34 mm?AWG22
Diam. ext. de cable (incluyendo aislante) 1.55 mm
Radio min. de flexién (fijo) 19.5 mm

%
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Cable con conector M12 < RJ-45 (conector macho/conector RJ-45)

EX9-AC|020|EN-PSRJ

Longitud del cable (L)

Disposicion de
los pins del

Disposicion de

Simbolo Contenido
010 1000 mm
020 2000 mm
030 3000 mm
050 5000 mm
100 10000 mm
@
= 47.3 L 44 ‘
M12 © RJ45
= = —C_ O
| =3 7@7,7,7,7%% fffff —E——E———,]% @
- = < L (ma=EZ
Pieza metalica _‘g Piew
Colores de
Nombre de = N°de Ne de hilos del 1
la sefial  terminal terminal cable 3‘21\\
TD+ 1,04 ! : 1011 Blanco/Naranja 5. — m
RD+ 2,104 —O012 Naranja 76//
TD- 3 :o: ! X 0,3 Blanco/Verde 8
RD- 4,0+
I
I
I

conector macho
Cadigo D

Verde los pins del
| \ 1017 conector macho
: 1,0,8
_____ ~-mme e

Apantallamiento \ _Pieza metalica
Cableado
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable $6.4 mm
Seccion transversal nominal 0.14 mm?/AWG26
Diametro del cable 0.98 mm
Radio min. de flexion (fijo) 26 mm
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Cable con conector (macho)

PCA-1446566

@
i 47.3 5000 ‘ 50 ‘
©
©
M12 S
SPEEDCON
2 T N° de Color de guia
e terminal de cables
D )
o O —  Amarillo: TD+
3 4 — Blanco: RD+
. L, Naranja: TD-
Disposicion de ~ Azul: RD-
los pins del
conec}o_r macho Cableado
Codigo D
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable $6.5 mm
Seccion transversal nominal AWG22
Diametro del cable (incluyendo aislante) 1.5 mm
Radio min. de flexion (fijo) 45.5 mm
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Conector conectable a bus de campo

PCA-1446553

Disposicion de
los pins del
conector macho
Cédigo D

=61
@ N
2 L = B
M12 SW16 SWi13

N.° de terminal

Colores de guia
de cables

Naranja/Blanco

Verde/Blanco

Naranja

Alw (N[

Verde

Cable aplicable

Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable 4.0a8.0mm
Seccion de los cables 0.14 a 0.34 mm?/
(seccion transversal de hilo trenzado) AWG26 a 22

*: La tabla anterior muestra las especificaciones del cable aplicable.
La adaptacion del conector puede variar dependiendo del disefio de
los conductores del cable eléctrico.
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7. Cable de alimentacién con conector M12 (cédigo A)

EX9-AC|005|-SSPS

l Longitud del cable (L)

Simbolo Contenido
005 500 mm
010 1000 mm
020 2000 mm
030 3000 mm
050 5000 mm
100 10000 mm

L
o S
< 447 ‘ ‘ 40.7 =
- ‘ ‘ °
~— ;_%17
! i I= ]
© == 3 |
© M12 x 1
Colores de
o o
te’\rlm('jr?al te’\rlm(ijlfal hilos del
: cable
; g g ; Marrén
30 03 Blanco
40 04 Azul
Disposicion de 50 o5 gggro Disposicion de
los pins del Cableado ns los pins del
conector hembra conector macho
Cabdigo A Cabdigo A
(Ilave normal) (Ilave normal)
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable $6.5 mm
Seccidn transversal nominal del conductor 0.34 mm/AWG22
Diam. ext. de cable (incluyendo conductor) 1.55 mm
Radio min. de flexion (fijo) 19.5 mm
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EX500-AP|050|-
Longitud del cable (L) 1 Caracteristicas del conector
Simbolo Contenido Simbolo Contenido
010 1000 mm S Recto
050 5000 mm A Angulo recto

Modelo de conector recto

$14.9

[(e]
S
27
40.7 30 5
L 50
¢14.9
|
l
™ | ©
el as?
N
25.3 30 5
L 50
Colores de
N° de .
terminal hilos del
cable
- — - Marrén
i — Blanco
‘_ -~ _‘ Azul
Disposicion de - — Negro
. Gris
los pins del
conector hembra Cableado
Cabdigo A
(llave normal)
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable $6 mm
Seccidn transversal nominal 0.3 mm%AWG22
Diametro del cable (incluyendo aislante) 1.5 mm
Radio min. de flexion (fijo) 40 mm
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SPEEDCON

PCA-[1401804

(Longitud del cable (L)

Simbolo Contenido
1401804 | 1500 mm
1401805 [ 3000 mm
1401806 | 5000 mm
44.5 L 50
[e¢]
s 225
© (e}
— By
{8e= - e0-— B3 —— =
M12 \ Marcador . Marcador
SPEEDCON
N° de Colores de hilos
terminal del cable

del conector
hembra
Disposicion de
pins
Cadigo A
(llave normal)

= Marrén

— Blanco

- Azul

— Negro

— - Verde/Amarillo

Cableado

Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable 05 mm
Seccion transversal nominal 0.3 mm?/AWG22
Diametro del cable (incluyendo aislante) 1.27 mm
Radio min. de flexién (fijo) 21.7 mm
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PCA-1557769

I Longitud del cable (L)

Simbolo Contenido
1557769 | 3000 mm
© @
< 44 3000 ‘ 46.8. i
© ‘ -
{ ’ N~
<
M12 "= _ M12
SPEEDCON SPEEDCON
1 2 N° de N° (_je 2 O 1
o o terminal terminal 0 0O
10— 01
O © 20— —0 2 O O
4 3 3o~ —0 3 3 4
o 4 0— L0 4 o
Disposicion de e - - Disposicion de
los pins del Cableado los pins del
conector hembra conector macho
Cabdigo A Caodigo A
(Ilave normal) (lave normal)
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7. Cable de alimentacién con conector M12 (cddigo B)

SPEEDCON

1564927

Especificacion

Simbolo |Longitud del cable (L)| Caracteristicas del conector
1564927 2000 mm Recto

1564930 6000 mm Recto

1564943 2000 mm Angulo recto
1564969 6000 mm Angulo recto

Modelo de conector recto

445

L 50

$14.8

]

M12

22.5

9

¢5

1]

e
IMarcador Marcador

SPEEDCON

Modelo de conector en angulo

36.3 L 50
o 22.5
Te]
RSy
w ]
N
. Marcador \_Marcador
——= M12
$14.8 SPEEDCON
1 2 g Colores de hilos
o O del cable
o
O O A
4 3

Disposicion de los
pins del conector
hembra
Cddigo B
(llave inversa)

Marrén: 24 VDC (para electrovalvula)
= 'Blanco: 0 V (para electrovélvula)
* Azul: 24 VDC (para control y entrada)
'~ Negro: 0V (para control y entrada)
Gris: Sin conectar

Cableado
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8. Cable de alimentaciéon con conector de 7/8" / Conector de alimentacién

1558810

PCA-

Especificacion

Simbolo | Longitud del cable | Caracteristicas del conector
1558810 2000 mm Recto
1558823 6000 mm Recto
1558836 2000 mm Angulo recto
1558849 6000 mm Angulo recto
Modelo de conector recto
49.9 L

36

26
¢7/8"

B

o
. 0
N
S
Modelo de conector en angulo
53 L
ol _| 4 RN || I R A A I
v o -
<| N
SS ]
I I g
©
N° de Colores de
hilos del cable
2 o 4
o o - —  Rojo/Blanco: 0 V (para electrovalvula)
o o el — Rojo: 0V (para control y entrada)
1 5 -r - Verde: FE
- ~ Rojo/Naranja: 24 VDC (para control y entrada)
Disposicion de Rojo/Negro: 24 VDC (para electrovéalvula)
los pins del |
conector hembra Cableado
7/8"
(Modelo mini)
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Conector conectable a bus de campo

PCA-|1578078

J. Caracteristicas del conector

Simbolo Contenido
1578078 Conector macho
1578081 Conector hembra
=86 =86
N~ ~ N~ N~
o O I | N | I I oY o [ N | N | R [aY]
S N © S N ©
SW24 SW24
3 3
2 4
VRN o © o
5 o) ] 1 ] @ @ :

Disposicién de pins
del conector macho

Disposicién de pins
del conector hembra

7/8" 7/8"
(Modelo mini) (Modelo mini)
N.° de terminal Co'g;esaifegwa Cable aplicable
1 Rojo/Blanco Elemento Especificaciones
2 Rojo Diam. ext. de cable 12.0 a 14.0 mm
3 Verde Calibre de alambres 0.34 a 1.5 mm?
4 Rojo/Naranja (seccion transversal de hilo trenzado) AWG22 a 16
5 Rojo/Negro *: La tabla anterior muestra las especificaciones del cable aplicable.

La adaptacion del conector puede variar dependiendo del disefio de

los conductores del cable eléctrico.
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