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Q I LEC-BCW / Parametriersoftware
1. Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor gefahrlichen Situationen und / oder Sachschaden schiitzen.

Darin wird die Gewichtung der potenziellen Gefahren durch die Warnhinweise ,,Achtung”, ,Warnung“ oder
,Gefahr” bezeichnet.

Diese wichtigen Sicherheitshinweise missen zusammen mit internationalen Sicherheitsstandards (ISO / IEC),
den japanischen Industriestandards (JIS)*") und anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden*?).

*1) 1ISO 4414: Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische Anforderungen an Pneumatikanlagen und deren Bauteile

ISO 4413: Fluidtechnik — Ausfuhrungsrichtlinien Hydraulik

IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von Maschinen (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1992: Industrieroboter, Sicherheitsanforderungen.

JIS B 8370: Grundsétze fur pneumatische Systeme.

JIS B 8361: Grundsétze fur hydraulische Systeme.

JIS B 9960-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von Maschinen. (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
JIS B 8433-1993: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen usw.

*2) Gesetze zur Gesundheit und Sicherheit am Arbeitsplatz usw.

r
|
|
|
|
|
|
|
L

Warnung verweist auf eine Gefahr mit mittlerem Risiko, die schwere Verletzungen oder den I
Warnung

Q Gefahr Gefahr verweist auf eine Gefahr mit hohem Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod I

Achtung verweist auf eine Gefahr mit geringem Risiko, die leichte bis mittelschwere-l
Achtung

Verletzungen zur Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird. |

Tod zur Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird. |

zur Folge haben kann wenn sie nicht verhindert wird. |

/A Warnung

1. Verantwortlich fir die Kompatibilitat bzw. Eignung des Produkts ist die Person, die das System

erstellt oder dessen technische Daten festlegt.

Da das hier beschriebene Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt wird, darf die
Entscheidung Uber dessen Eignung fiir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse und/oder
Tests erfolgen, mit denen die Erflllung der spezifischen Anforderungen Uberprift wird.

Die Erfullung der zu erwartenden Leistung sowie die Gewahrleistung der Sicherheit liegen in der Verantwortung der
Person, die die Systemkompatibilitét festgestellt hat.

Diese Person muss anhand der neuesten Kataloginformation sténdig die Eignung aller Produktdaten Uberpriifen
und dabei im Zuge der Systemkonfiguration alle Moglichkeiten eines Gerateausfalls ausreichend berticksichtigen.

2.Maschinen und Anlagen dirfen nur von entsprechend geschultem Personal betrieben werden.

Das hier beschriebene Produkt kann bei unsachgeméaRer Handhabung gefahrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen, einschlie3lich der Produkte
von SMC, dirfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem Personal vorgenommen werden.

3. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner Komponenten dirfen

erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit gewahrleistet ist.

Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen dirfen erst dann ausgefiihrt werden,
wenn alle MaRnahmen Uberprtft wurden, die ein Herunterfallen oder unvorhergesehene Bewegungen
des angetriebenen Objekts verhindern.

Vor dem Ausbau des Produkts missen vorher alle oben genannten SicherheitsmalRnahmen ausgefihrt
und die Stromversorgung abgetrennt werden. Aul3erdem missen die speziellen Vorsichtsmalinahmen
fur alle entsprechenden Teile sorgfaltig gelesen und verstanden worden sein.

Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaRhahmen zu treffen, um unvorhergesehene
Bewegungen des Produkts oder Fehlfunktionen zu verhindern.

.Bitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeighete Sicherheitsvorkehrungen, wenn das

Produkt unter einer der folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1) Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten abweichen,
Nutzung des Produkts im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2) Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, Eisenbahnen, Luft- und
Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militdrischen Einrichtungen, Verbrennungsanlagen,
medizinischen Geraten oder Freizeitgeraten eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getranken,
Notausschaltkreisen, Kupplungs- und Bremsschaltkreisen in  Stanz- und Pressanwendungen,
Sicherheitsausriistungen oder anderen Anwendungen in Kontakt kommen, die nicht fir die in diesem
Katalog aufgefiihrten technischen Daten geeignet sind.

3) Anwendungen, bei denen die Moglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten oder Tieren
besteht und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4) Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit mechanischer
Schutzfunktion zum Schutz gegen Ausfalle sowie eine regelmafige Funktionsprifung erfordern.
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LEC-BCW / Parametriersoftware
Sicherheltshinwelse

A Achtung

Das Produkt wurde flr die Verwendung in der herstellenden Industrie konzipiert.

Das hier beschriebene Produkt wurde fir die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen entwickelt.
Wenn das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwendet werden soll, informieren Sie sich vorher bei
SMC und handigen Sie bei Bedarf entsprechende Spezifikationen aus oder unterzeichnen Sie einen
gesonderten Vertrag.

Wenden Sie sich bei Fragen bitte an SMC.

Schadensersatz

Wenn die Parametriersoftware LEC-BCW (im Folgenden als ,diese Software” bezeichnet)
verwendet wird, kommt die u. a. ,Vereinbarung“ zur Anwendung.

Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie Ihr Einverstandnis, bevor Sie das Produkt
verwenden.

Diese Vereinbarung erlangt ihre Gultigkeit, wenn der Benutzer diese Software auf dem
Computer installiert.

Der Benutzer darf diese Software ohne vorherige Zustimmung weder installieren noch
verwenden oder kopieren.

Lizenzvereinbarung

Artikel 1 (Einverstandnis)
1. Diese Software darf nur im Rahmen dieser Vereinbarung verwendet werden, und ausschlielich fir den
begrenzten Zweck, Daten in den Controller fir elektrische Antriebe von SMC zu schreiben.
2. Diese Software darf nur fir den im vorigen Absatz erwdhnten Zweck auf einem Computer installiert und
gespeichert werden.

Artikel 2 (Einschrankungen)

1. Diese Software darf nicht kopiert werden, mit Ausnahme fur den in Artikel 1-2 erwdhnten Zweck.

2. Diese Softwarelizenz darf nicht an Dritte Ubertragen oder verliehen werden, weder ganz noch teilweise,
und weder gegen Bezahlung noch unentgeltlich.

3. Anderung, Ubersetzung, Anpassung oder ,Reverse Engineering” sowie erneutes Kompilieren der
Software ist nicht gestattet.

Artikel 3 (VorsichtsmafRnahmen)

1. Wenn Gerate verwendet werden, fir die diese Software verwendet werden kann, lesen Sie bitte die im
Handbuch des Geréts beschriebenen ,Sicherheitshinweise”, ,VorsichtsmaRnahmen®, ,produktspezifischen
Vorsichtsmaf3nahmen* und ,Spezifikationen®.

2. Diese Software und die mit ihr verwendbaren Geréte kénnen ohne vorherige Ankiindigung geéndert werden.

Artikel 4 (Haftungsausschluss)
1. SMC kann fur Schaden, die aus der Verwendung dieser Software entstehen, nicht haftbar gemacht werden.

Artikel 5 (Beendigung)

1. Die Vereinbarung ist dann beendet, wenn ein Verstol3 gegen diese Vereinbarung stattfindet bzw. wenn
SMC beschliefdt, sie zu beenden.

2. Wenn diese Vereinbarung beendet ist, zerstoren Sie bitte diese Software und alle etwaigen Kopien.

Artikel 6 (Rechte an dieser Software)
Das Urheberrecht sowie alle anderen Rechte an dieser Software sind Eigentum von SMC und sind
durch japanisches Urheberrecht und internationale Vertragsbestimmnugen geschiitzt.




2. Uberblick Uber das Produkt

2.1 Was ist die Parametriersoftware (LEC-BCW)?

Diese Software ist ein Tool, das die Parameter und Schrittdaten eines bestimmten Antriebs in den
unbeschriebenen Controller der Motorcontroller-Serie (Serie LECA/A) schreibt.

Die Standardparameter und Schrittdaten kénnen in nachstehende Controllermodelle geschrieben werden.

Schrittmotor-Controller LECP6*-BC
Servomotor-Controller LECAG6*-BC
Impulseingangs-Endstufe LECPA*-BC

CC-Link-Controller mit direktem Eingang LECPMJ-BC

Bitte laden Sie sich diese Software von der SMC-Website herunter (http://www.smcworld.com/)

A\ Achtung

Diese Software ist nur fiir das unbeschriebene Controllermodell LEC*-BC verwendbar.

Es ist nicht mdoglich, Parameter oder Schrittdaten in andere Controller als den
unbeschriebenen Controller LEC*-BC zu schreiben.

2.2 Was ist ein unbeschriebener Controller?

In den meisten Modellen der Motorcontroller-Serie (LECP/A) ist die spezifische Kombination von
Antriebsdaten (Parameter und Schrittdaten) bereits enthalten. Diese Daten sind spezifisch fir die
Kombination aus Controller und Antriebsmodell (wie bereits angegeben). Beim unbeschriebenen
Controllermodell (LEC*-BC) wurden noch keine antriebsspezifischen Daten in den Controller geschrieben.
Wenn also ein unbeschriebener Controller verwendet wird, missen die antriebsspezifischen Daten mit Hilfe
dieser Software eingeschrieben werden. Nachdem die Daten geschrieben wurden, kann der unbeschriebene
Controller in Ubereinstimmung mit der Betriebsanleitung des Motorcontrollers (Serie LECP/A) verwendet werden.

A\ Achtung

+ Der unbeschriebene Controller (LEC*-BC) funktioniert erst dann ordnungsgemaf, nachdem das
Schreiben der spezifischen Kombination der Antriebsdaten (Parameter und Schrittdaten) mit Hilfe
dieser Software beendet ist.

Uberprifen Sie bitte, ob vor dem Schreiben der Daten in den Controller mit Hilfe dieser Software
die korrekte Artikelnummer des Antriebs gewahlt wurde.

+ Verwenden Sie diese Software zum Schreiben der antriebsspezifischen Daten (Parameter und
Schrittdaten) in den unbeschriebenen Controller (LEC[*-BC).

2.3 Erforderliche Gerate bei Verwendung der Parametriersoftware
(1) Parametriersoftware (LEC-BCW)
(2) Kommunikationskabel und USB-Kabel

Nehmen Sie ein Kommunikationskabel LEC-W2-C und ein USB-Kabel LEC-W2-U zur Hand.
(Diese Kabel sind im Controller-Einstellset LEC-W2 enthalten)

(3) PC (Personal Computer)

Siehe Punkt 2.5 ,Betriebsumgebung” bezlglich der erforderlichen PC-Spezifikationen.

(4) Unbeschriebener Controller (LEC*-BC)

(5) Spannungsversorgung (24 V DC)


http://www.smcworld.com/

2.4 Systemumgebung bei Verwendung der Parametriersoftware
Die Systemumgebung bei Verwendung der Parametriersoftware ist nachstehend beschrieben.
Controller LECP/A*-BC

Personal Computer

Zum USB-Port
— Zu CN4
o — Si= s
:: A

E. USB-Kabel o Kommunikationskabel \:
1 (A-miniB-Ausfiihrung) LEC-W2-C |
t LEC-W2-U ,' ‘
Diese Kabel sind im Controller-Einstellset LEC -W2
enthalten.

B

Spannungsversorgungsstecker
verwendbare Kabelgro3e
AWG20 (0,5mm?)

Controller-Spannungsversorgung
24V DC

/\ Achtung

Siehe Betriebsanleitung des Controllers bezlglich Verkabelung der Spannungs-
versorgung des Controllers.

Siehe 6. , Verdrahtung/allgemeine VorsichtsmaRhahmen*, wenn Sie Verdrahtung und
Kabel handhaben.

Verbinden Sie PC und Controller nicht direkt mit einem gewdhnlichen LAN-Kabel.
Wenn das LAN-Kabel direkt an den Controller (CN4) angeschlossen wird, kann
dieser beschadigt werden.

2.5 Betriebsumgebung

Geréte Beschreibung
Entsprechendes Windows® 7 (32-bit-Version), Windows® 7 (64-bit-Version)
Betriebssystem Windows® 8.1(32-bit-Version), Windows® 8.1(64-bit-Version)

CPU, Arbeitsspeicher | Mindestens CPU- und Speicher-Spezifikationen wie fir die Verwendung

des Betriebssystems empfohlen

Anforderungen an den | Bildschirmauflésung: 1024 x 768 oder hdher
Monitor Anzahl der Monitorfarben: ,Full-Color* (24 bit oder mehr)

Festplattenkapazitat | Mindestens 50 MB freier Festplattenspeicher erforderlich
Zwischenstlck USB-Anschluss (USB1.1 oder USB2.0)

(Kommunikationskabel LEC-W2 ist angeschlossen)

verwendbarer Controller| Schrittmotor-Controller LECP6*-BC
Servomotor-Controller LECAG*-BC
Impulseingangs-Endstufe LECPA*-BC

CC-Link-Controller mit direktem Eingang LECPMJ*-BC




3. Vorbereitung

3.1 Vor der Verwendung

(1) Vorbereitung der Gerate
Bereiten Sie die erforderlichen Geréte vor, unter Bezugnahme auf 2.3 Erforderliche Geréte bei
Verwendung der Parametriersoftware
Anm.) Wenn das Kommunikationskabel und USB-Kabel zum ersten Mal mit dem PC verwendet

werden, muss ein Treiber installiert werden. Bitte sehen Sie bezlglich der Treiberinstallation in die
Betriebsanleitung des Controller-Einstellsets (LEC-W?2).

(2) Installation
Installieren Sie diese Software auf dem PC unter Bezugnahme auf 3.2 Installation.

(3) Vorbereitung der Gerate
SchlieRen Sie die Gerate an, unter Bezugnahme auf 2.4 Systemumgebung bei Verwendung der

Parametriersoftware.

(4) Starten der Parametriersoftware
Starten Sie diese Software unter Bezugnahme auf 4.2 Starten der Software.

(5) Kommunikationseinstellung
Konfigurieren Sie die Kommunikation unter Bezugnahme auf 4.3 Kommunikationseinstellung.

(6) Verwendung der einzelnen Funktionen
Bezlglich der Verwendung der einzelnen Funktionen siehe 4.4 Hauptmen.

(7) Beenden der Parametriersoftware
Beenden Sie diese Software unter Bezugnahme auf 4.5 Beenden der Software.




3.2 Installation
(1) Speichern Sie die von der SMC-Website (http://www.smcworld.com/) heruntergeladene komprimierte

Datei an einen beliebigen Speicherort und entpacken Sie sie.
(2) Kopieren Sie den entpackten Anwendungsordner an einen beliebigen Ort.
(3) Die Installation ist abgeschlossen, wenn der unten gezeigte Ordner und die Datei im kopierten

Anwendungsordner vorhanden sind.
(Es ist nicht notwendig, die Software in ,Programme hinizufliigen oder entfernen” zu installieren)

=

» LEJ-BCW »

uu'

-.‘r

| r:l\
f
System LEC-BCW

Die Software startet durch Doppelklick auf LEC-BCW.exe.

>

3.3 Deinstallation
Loschen Sie einfach den Anwendungsordner, den Sie wahrend der Installation kopiert haben.
* Es ist nicht notwendig, die Software in ,Programme hinzufligen oder entfernen“ zu deinstallieren.

3.4 Software-Update
Die neueste Version der Software ist auf der SMC-Website (http://www.smcworld.com/) verfiigbar. Bitte

verwenden Sie immer die neueste Version.
Wenn Sie die Software auf die neueste Version aktualisieren, deinstallieren Sie bitte zuerst die bereits

installierte Software, dann installieren Sie die neueste Version.


http://www.smcworld.com/
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4. Funktion

4.1 Liste der Funktionen

Funktion Beschreibung

Schreibfunktion durch Wahlen Geben Sie den entsprechenden Antrieb auf Grundlage der
von ACT (Aktuator, Antrieb) Spezifikationen und Produkt-Teilenummern an, und programmieren

Sie die Antriebsdaten in den angeschlossenen Controller.

Schreibfunktion durch Angabe Geben Sie die zuvor mit Backup-Funktion erstellte Sicherungsdatei
von Dateien (bkp) an, und programmieren Sie deren Inhalt in den ange-
schlossenen Controller.

Backup-Funktion Lesen Sie die im angeschlossenen Controller enthaltenen

Daten aus, und speichern Sie sie als Sicherungsdatei (bkp).




4.2 Starten der Software
Diese Software startet durch Doppelklick auf die Datei ,LEC-BCW.exe".
Beim Starten wird ein Fenster mit der Lizenzvereinbarung angezeigt, in der die Verwendung
dieser Software bestatigt werden muss (siehe Bild unten).
Nachdem Sie auf die Schaltflache ,Agree” (Ich stimme zu) geklickt haben, wird das
Kommunikations-Einstellungsfenster angezeigt.
Konfiguration der Kommunikation siehe 4.3 Kommunikationseinstellung.

Software License fSgreement EI

[Software License Agreement] s
This license agreement (hereinafter referred ko as
"agreement") is a legal agreement made between SMC
Caorporation (hereinafter referred to as "SMC") and the persan
installing this software (hereinafter referred ko as the "user” ar
“wou'") ko grant a license ko use this LE Data Writer; LEC-** For
electric ackuator (hereinafter referred to as "This software™),
The user shall read each arkicle of this agreement thoroughly
before installing this software.

This agreement comes into effect when the user clicks the
“agree” swikch in this window in using this software,

The user cannok install, use or copy this software unless they
agree ko this agreement,

Article 1 (Consent)

1. This Software is to be used in accordance with this
Agreement non-exclusively For the limited purpose of writing
data to the contraller for SMC electric ackuataors,

2, This software can be installed and saved on a PC for the
sole purpose specified in the preceding paragraph.

Article 2 (Restrickions)

1. This software is not to be copied except as specified in
Article 1-2,

2. This software license is nok to be transferred or lent wholly:
ar in part ko a third party, whether for payment or Free of

Mot agree [‘ Agres ﬂ

Fenster ,Software-Lizenzvereinbarung”
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4.3 Kommunikationseinstellung
Wenn die Kommunikation mit dem Controller aufgebaut ist, wird das Kommunikationseinstellungs-

Fenster angezeigt.
Als Methode der Kommunikationsprifung kann ,Auto” oder ,Manuell* gewéahlt werden.

(1) Fenster ,Kommunikationseinstellung”

Comm Setting

1. Kommunikations-

COM port selection o o
COM: || COM3 W M anschluss
2

. Kommunikations-

Comm checking selection _ uB methode
| i) Auto (@) Manual 3

_L. 3. Controller-ID
B\ When "Auto”is set, it mf |1 W
might take time of a I i
few minuites to check  CommSp(bps){ | 38400 v}: 4. Kommu_n'kz_it'on_s
the communication. geschwindigkeit

Initialize K_ 5. Einstellungs-

Initialisierungs-

[Check ommuncaton[F—_ ||  Schaltfiache
8. ,Ende"- ™ 6. Kommunikationsprifungs-
Schaltflache End [ Mext ]1\ Schaltflache

7. Weiter“-Schaltflache

(2) Fenster ,Kommunikationseinstellung”

Pos. Beschreibung Funktion

Wabhlen Sie den Kommunikationsanschluss
(COM-Anschlussnummer) des PCs aus, an den das
Kommunikationskabel angeschlossen ist. Die
COM-Anschlussnummer kann mit dem Geratemanager
Uberprift werden. Details siehe 4.3 (3) Durchfiihrung der
Kommunikationseinstellung.

Wahlen Sie die Methode zur Kommunikationsprifung

aus ,Auto” oder ,Manuell”.

— Auto (automatisch): Die Kommunikationsprifung erfolgt
ohne Einstellung der ID und Kommunikations-
geschwindigkeit, die im Controller eingestellt sind.
Anm.) Wenn die ID und

Kommunikationsgeschwindigkeit des Controllers
nicht bekannt sind, wahlen Sie die automatische
Einstellung.

Anm.) Es kann einige Minuten dauern, bis die
Kommunikation bestatigt wird.

— Manual (manuell): Die Kommunikationsprifung erfolgt
mit Einstellung der ID und
Kommunikationsgeschwindigkeit, die im Controller
eingestellt sind.

Anm.) Wenn die ID und Kommunikationsgeschwindigkeif]
des Controllers bereits bekannt sind, wahlen Sie
die manuelle Einstellung. Hierdurch kann die Zeit
fur die Bestatigung der Kommunikation verringert
werden.

3 Controller-ID Fur die ,manuelle Uberpriifung der Kommunikation kann

hier die im Controller eingestellte ID ausgewahlt

werden. Die IDs reichen von 1 bis 32.

1 Kommunikationsanschluss

2 Kommunikationsmethode

-11 -
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4 Kommunikationsgeschwindigkeit

Fur die ,manuelle” Uberpriifung der Kommunikation kann
hier die im angeschlossenen Controller eingestellte
Kommunikationsgeschwindigkeit ausgewahlt werden.
Die Kommunikationsgeschwindigkeit kann aus 9.600,
19.200, 38.400, 115.200 und 230.400 [bps] gewahlt
werden.

5 Einstellungs-Initialisierungs-Schaltflache

Die manuell eingestellte ID und Kommunikations-
geschwindigkeit werden auf die unten angegebenen
Standardwerte initialisiert.  (Diese Werte sind dieselben
Standardwerte wie beim unbeschriebenen Controller.)
ID:1
Kommunikationsgeschwindigkeit : 38.400 [bps]

6 Kommunikationsprifungs-Schaltflache

Die Kommunikationspriifung erfolgt durch die bereits

gewahlte Methode hierzu.

7 ,Ende“-Schaltflache

.End“ (Ende): Beendet die Software
.Return” (Zuriick): Das Fenster kehrt auf die vorherige

Seite zurtick.

8 Weiter“-Schaltflache

Wenn die Kommunikation zum Controller als ,verfigbar*
bestatigt wurde, kann durch Klick auf diese Schaltflache

zum Hauptmeni umgeschaltet werden.

(3) Durchfiihrung der Kommunikationseinstellung

a) Kilicken Sie auf die Schaltflache des Aufklappmenis ,,COM port selection” (COM-Anschluss-Auswahl)

und wéahlen Sie die Nummer des Kommunikationsanschl

ses, an den das Kommunikationskabel

(LEC-W2-C) und das USB-Kabel (LEC-W2-U) angeschlogsen sind, aus.

Copnm Se
COM port selection
COM: [COM3
COoOM1
Comm chetCOM2 .
() Auto (@) M:
comM4

A Achtung

Die COM-Anschlussnummer muss ungeachtet der Kommunikations-Prifmethode

»Automatisch” oder ,Manuell* eingestellt werden.

-12 -
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Uberprifung der Kommunikationsanschluss-Nummer

Offnen Sie die ,Systemsteuerung” (iber das Start-Ment, wahlen Sie dann ,Hardware und Sound*
und dann ,Geratemanager”. (Das hier gewahlte Beispiel entspricht Windows® 7. Bitte starten Sie
den Geratemanager entsprechend des Betriebssystems lhres PCs).

Suchen Sie die COM-Anschlussnummer des ,SMC Serial Port* aus den Geraten unter ,Port
(COM & LPT)". In unserem Beispiel ist dies COMS3.

File Actien View Help

e mHm 8

[ == Keyboards
[ ﬂ Mice and other pointing devices
b l,":—‘ Monitors
1 WP Network adapters
| Bl Portable Devices
I3 Ports (COM & LPT)
f? Communications Port (COM1)

Y2' ECP Printer Port (1 PT1)

I Y3 SMC Serial Port (COM3)
[y

Driat

» [} Processors

b |1 Security devices

b |l Software devices

b ﬂ Sound, video and game controllers
3 c— Storage controllers

b (M System devices

3 i Universal Serial Bus controllers

b) Klicken Sie auf die Auswahl-Schaltflache ,Kommunikationsmethode”, und wahlen Sie die
Kommunikations-Einstellmethode ,Auto” oder ,Manual“.

COM|port selection
[ |
cpmM:  COM3 v |

Comm checking selection
() Auto (@) Manua

_#\ When "Auto” s set, it ID: il v
might take time of a = :
few minuites to check  CommSp(bps): | 33400 w |
the communication. L

Manuelle Einstellung
Klicken Sie auf die Aufklappmenis ,Controller ID* und ,Communication Speed*
(Kommunikationsgeschwindigkeit), und wHlen Sie die im angeschlogsenen Controller
bereits eingestellten Parameter aus.

(%) Manual (%) Manual
It 1 L D |1 W
Comm3Spibps): 5 2 » Commaplbps): | 38400 w
[ 3 Q500
4 ] 19200
=
— 6 — 57600
camrunicakion 7 -communication | 115200
5 230400
e
:| 10 :I [ek
11
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c) Klicken Sie auf die Schaltflache ,Check communication® (Kommunikation prifen) und
Uberprifen Sie, ob die eingestellte Kommunikationsmethode mit dem Controller eine

Kommunikation aufbaut.

A\ When "Auto”is set, it ID:

might take time of a
few minuites to check ComnSpilbps): |3£aqun W |
the communication,

Initialize

[ Chedk communication ]

End Mext

Wenn die Kommunikation akzeptabel ist, wird das nachstehende Fenster mit Controller-ID und
Kommunikationsgeschwindigkeit angezeigt. Klicken Sie zur Bestatigung auf ,OK".

It is possible to communicate with the controller.
[COM port]
Com3
[
1
[Communication speed]
38400bps

Kommunikation aufgebaut

Nachstehendes Fenster wird angezeigt, wenn die Kommunikation nicht hergestellt werden kann.
Klicken Sie in diesem Fall auf die Schaltflaiche ,OK* und Uberprifen Sie die
Kommunikationseinstellungen, die Verbindung des Kommunikationskabels sowie die
Spannungsversorgung des Controllers. Priifen Sie dann erneut die Kommunikationsmethode.

@ It is not possible to communicate with the controller.

Fenster ,Kommunikation nicht bestatigt*

-14 -
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Wenn der angeschlossene Controller kein unbeschriebener Controller (LEC[]-BC) ist, wird
nachstehendes Fenster angezeigt. Wenn Sie auf ,OK" klicken, kehrt die Anzeige wieder auf
den Kommunikationseinstellungs-Bildschirm zurlick.

WARNING n

I i This controller is not "LEC*-BC".Only the backup functien can be used.

0K Cancel

VAN Achtung

Diese Software ist nur fir unbeschriebene Controller (LEC*-BC) verwendbar.

Andere Controller als der unbeschriebene Controller kénnen nicht beschrieben werden.

(Bei anderen Controllern als dem unbeschriebenen Controller wird auf dem Menufenster nur
.Backup” (Sichern) angezeigt)

d) Nachdem die Kommunikation hergestellt wurde, klicken Sie auf die Schaltflache ,Next"

(Weiter). Es wird das Hauptmenufenster angezeigt. Siehe 4.4 Hauptmenda.

Comm Setting §|

COM port seleck
COM: [ COM3 W

Comm check select
(*) AUk 1 Manual

B when "Auto” is set, it
rmight kake time of a
Few minuites o check
the cormmunication.

I Check communication ‘

End | l Mk l
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4.4 Hauptmend

Im Hauptmeni kénnen die Punkte ,Func* (Funktion), ,Comm setting“ (Kommunikationseinstellung) und
.Help* (Hilfe) ausgewahlt werden.

Unter der Registerkarte ,Func” kdbnnen Daten nach Auswéhlen des ACT, bzw. Dateifunktionen und die

.Backup“-Funktion (Datensicherung) ausgewahlt werden.
(1) Hauptmeniifenster

1. Funktions-
auswahl-
Registerkarten

2. Schreib-
Schaltflache nach
Wahlen von ACT

4. Backup-
Schaltflache

Func | Camm zetting | Help

LEC Data Writer LEC-BCW
Write data
-
Write e
by selecting ACT by selecting file

-

~ Backup J

- Ver 1.10

3. Schreib-Schaltflache
durch Angabe einer
Datei

* Wenn Sie mit einen anderen Controller als dem unbeschriebenen Controller verbinden, kann nur die
Backup-Funktion gewahlt werden.

4. Backup-
Schaltflache

Funcz

Comm zetting I Help |

LEC Data Writer LECBCW

Write data

Ver 1,10
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(2) Name und Funktion

Pos. | Beschreibung Funktion

1 Funktionsauswahl-Registerkarten | Die Fenster ,Func” (Funktion), ,Comm setting*
(Kommunikationseinstellung) und ,Help* (Hilfe) kbnnen
ausgewahlt werden.

Konfiguration der Kommunikation zum Controller siehe
4.3 Kommunikationseinstellung.

Fir Hilfe siehe 4.4 Hilfe.

2 Schreib-Schaltflache nach Wahlen | Wahlen Sie die Produktnummer des Antriebs basierend
von ACT (Antrieb) auf den Spezifikationen und der Teilenummer des
Antriebs. Schreiben Sie dann die spezifischen Daten des
entsprechenden Antriebs in den Controller.

Details siehe 4.4.1 Schreiben nach Wé&hlen des Antriebs.

3 Schreib-Schaltflache durch Angabe | Schreiben Sie die spezifischen Daten der angegebenen
einer Datei Datei in den Controller.

Details siehe 4.4.2 Schreiben durch Angabe einer Datei.

4 Backup-Schaltflache Lesen Sie die im angeschlossenen Controller enthaltenen
Daten aus, und speichern Sie sie als Sicherungsdatei
(bkp).

Details siehe 4.4.3 Backup.

(3) Verwendung der einzelnen Funktionen
Klicken Sie auf die Schaltflache oder Registerkarte der gewiinschten Funktion.
Siehe nachstehende Beschreibung zur Verwendung jeder einzelnen Funktion.
- Kommunikationseinstellung 4.3 Kommunikationseinstellung

Hilfe: 4.4.4 Hilfe
Daten schreiben (Schreiben nach Auswahl des Antriebs ACT): 4.4.1 Schreiben nach Auswahl des Antriebs
Daten schreiben (Schreiben durch Angabe von Dateien): 4 4.2 Schreiben durch Angabe von Dateien
Backup: 4.4.3 Sichern

-17 -
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4.4.1 Schreiben nach Auswahl des ACT (Antriebs)
Bei der Funktion ,Schreiben nach Auswahl des ACT (Antriebs)" wird die Produkthummer des Antriebs
angegeben, dann die Spezifikationen des Antriebs, Modell des Controllers und Bedingung eingestellt,
und dann die spezifischen Daten des entsprechenden Antriebs in den Controller geschrieben.

VAN Achtung

Die antriebsspezifischen Daten, die in den unbeschriebenen Controller geschrieben werden

und das Antriebsmodell missen ubereinstimmen. Andernfalls kann es zu einem
Produktausfall oder Funktionsstérungen kommen. Vergewissern Sie sich, dass nur Daten

geschrieben werden, die mit dem verwendeten Antrieb kompatibel sind.

(1) Antriebs-Auswabhlfenster

Selecting AGT El
1. Suchmethode

er Direction of instaling

ACT series Control

L 2. Antriebs-Spezifikationen

|LEF816 w | |Unkn0wn w | |Unkn0wn - | /
Lead Stroke
|Unknown b | |Unkn0wn w |
5. Produktnummer des N w
[| = " L 4. Schaltflache ,Suchen
ACT suchen ~ i m " f
ACT king b duck ro., .
@S el PR 3. Produktnr. des Antriebs

6. Controllerbedingung

\ Contraller condition
\ Y number 10 tvpe .
| 9 | v 4r 7. Schaltflache
8. Geschriebene Daten . ,Kommunikationseinstellung®
\»
|Parameter & Step data w |
B\ Caution

Confirm that S¥ number in the controller's label and 5% number in the above
“contraller condition” are equal, before writing data,

9. Zurtick-Schaltflache
‘\ﬂ I U <«—+ 10. Schaltflache
~Schreibvorbereitung

beenden“
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(2) Name und Funktion

Pos.

Beschreibung

Funktion

1

Suchmethode

Die Antriebe kénnen entweder nach Bedingungen (,Search

on condition*) oder Produktnummer (,Search from product

No.“) gesucht werden.

+ Suchen nach Bedingungen:
Wabhlen Sie ,ACT series" (Antriebsserie), ,Controller”, ,Dir. of
installing motor* (Einbaurichtung des Motors), ,Lead"
(Steigung) und ,Stroke* (Hub) des Antriebs, dessen
Parameter oder Schrittdaten geschrieben werden sollen, und
suchen Sie die Produktnummer des Antriebs.

+ Suchen nach Produktnummer:
Geben Sie einen Teil der Produkt-Teilenummer des Antriebs,
dessen Parameter oder Schrittdaten geschrieben werden
sollen, ein und suchen Sie die Produktnummer des Antriebs.

Antriebs-Spezifikationen

Bevor Sie nach der Antriebs-Spezifikation suchen, wahlen
Sie ,ACT series* (Antriebsserie), ,Controller, ,Dir. of
installing motor* (Einbaurichtung des Motors), ,Lead"
(Steigung) und ,Stroke* (Hub) des Antriebs, dessen
Parameter oder Schrittdaten geschrieben werden sollen.

Produktnr. des Antriebs

Geben Sie einen Teil der Produkt-Teilenummer des Antriebs,
dessen Parameter oder Schrittdaten geschrieben werden sollen,
ein und suchen Sie die Produktnummer des Antriebs.

z.B.1) LE

z.B. 2) -400

z.B. 3) LE*-400

Schaltflache ,Suchen*

Suchen Sie die Produktnummer des eingestellten Antriebs
nach ,Spezifikation“ bzw. aus der ,Produktnummer”.

Produktnummer des ACT
suchen

Die entweder nach Bedingungen (,Search on condition®)
oder Produktnummer (,Search from product No.”) gesuchte
Produktnummerngruppe wird angezeigt. Wahlen Sie den
Antrieb, dessen Parameter oder Schrittdaten geschrieben
werden sollen, aus dieser Produkthummerngruppe aus.

Controllerspezifikation

Legen Sie die ,SV No." (SV-Nr.) und den , IO type" (I/O-Typ)

des Controllers fest.

— SV-Nr.: Softwareversion des Controllers
An der Seite des Controllers ist ein Versions-Etikett
angebracht, auf dem ,SVv*.*** steht. Details siehe
4.4.1 (3) Verwenden der Funktion ,Schreiben nach
Waihlen des Antriebs".

— |O-Typ: Parallele 1/0O-Spezifikationen des Controllers
Es kann aus NPN oder PNP gewahlt werden.
Dies ist auf dem Etikett an der Vorderseite des
Controllers beschrieben. Details siehe 4.4.1 (3)
Verwenden der Funktion ,Schreiben nach Wéahlen
des Antriebs".

Uberprifen Sie die Spezifikationen des angeschlossenen

Controllers.

Schaltflache
~-Kommunikationseinstellung“

Das Fenster ,Kommunikationseinstellung” wird angezeigt.
Konfiguration der Kommunikation siehe 4.3
Kommunikationseinstellung.
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8 | Zu ubertragende Daten Legen Sie den in den Controller zu Gbertragenden Inhalt fest.
Der Inhalt kann aus den drei Optionen unten ausgewéhlt
werden.

Parameter und Schrittdaten

Nur Parameter

Nur Schrittdaten
9 Zurick-Schaltflache Zum Hauptmeni zurlickkehren.
10 | Schaltflache Die mit dem eingestellten Antrieb und Controller kompatiblen

~Schreibvorbereitung beenden® | Daten wurden in den Controller geschrieben.

(3) Verwenden der Funktion ,Schreiben nach Wéhlen des Antriebs”
a) Wahlen Sie, wie Sie nach dem Antrieb suchen. Die Antriebe kdnnen entweder nach

Spezifikation (,Search on condition*) oder Produktnummer (,Search from product No.“)
gesucht werden.

b) Wahlen Sie den anzuwendenden Antrieb aus.
Search on condition (nach Bedingungen wéahlen)
Klicken Sie auf die Schaltflache ,ACT series" (Antriebs-Serie) und wahlen Sie das
entsprechende Modell, Controller, Motor/inbaurichtung, Steigung und Hub.

Wenn neben dem Modell auch ander¢/Komponenten unbekannt sind, wahlen Sie ,,Unknown*
(unbekannt).

/gelecting ACT “
Selecting product Mo, of .ﬁ::/
(®) ACT seakine-er-conditon
ACT derjgs—\ Controller Dir. of installing mo
Unknown E] Lnknown

Stroke

Unknown E]

LEF532 b Seek
LEFS40

Search from Product No. (Aus Produkt-Nr. suchen)

Geben Sie die Produkt-Teilenummer des Antriebs, dessen Parameter und/oder Schrittdaten zu
»ACT Product No." geschrieben werden sollen, ein.

Die Prodiktnummer kann auch durch Eingabe eines Teils der Produktnummer des Antriebs
gesucht wexden.

(%) ACT seeking by product no.

LE¥164-|

w | Seek
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¢) Klicken Sie auf die Schaltflache ,Suchen”. Wenn ein gliltiges Ergebnis flr den ausgewahlten

Antrieb gefunden wird, wird die Produktnummer des Antriebs in ,Seeking product No. of ACT*

(Produktnummer des ACT suchen) angezeigt.
Klicken Sie auf das Aufklappmeni ,Seeking product No. of ACT* unterhalb und wéahlen Sie die
Produktnummer des Antriebs, dessen Parameter oder Schrittdaten geschrieben werden sollen.

N
[| Seek I|

LEY¥168&4-10

LEY184&-100
Conkr LEY 1 64-200
LEY1684&-30
LEY184-300
LEY184-50

| Carnm sekking |

d) Klicken Sie auf die Aufklappmenus im Feld ,,Controller condition* (Controllerspezifikation), um
die ,SV No.“ und den IO type" des Controllers festzulegen.

Conkraller condition

S number 10 bype
| Cormrn sekking

Witten data

Parameter & Step data w

Uberprifen der ,.SV No.“ und des , 10 type*
Sehen Sie auf das Versionsetikett an der Seite des Controllers, und suchen Sie die ,SV No.",

wie unten gezeigt.

Oder Uberprifen Sie die Version des Controllers (,SV No.“) im Hilfe-Fenster. Details zur
Verwendung des Hilfe-Fensters siehe 4.4.4 Hilfe.

Sehen Sie auf das Etikett an der Vorderseite des Controllers, und suchen Sie den IO type*,

wie unten gezeigt.

=

[

ARW1234567

Versionsetikett SV-Nr. I/0 Typ

A Achtung

Schreiben Sie die Daten, nachdem Sie auf dem Versionsetikett Gberpriuft haben, ob

die Version des Controllers und die im Feld Controllerbedingung eingestellte , SV

No.“ identisch sind.
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e) Klicken Sie auf das Dropdownment ,Written data“ (zu Ubertragende Daten) und wéhlen Sie
die in den Controller zu schreibenden Daten.

‘ritken data

Parameter & Step data

‘Parameter & Skep dat:
Parameter anly
Step data anly

_E\'-., Cautian

Canfirm that 3% number in the controller's label and 5% number in the above
"controller condition” are equal, before writing data.

f) Klicken Sie zur Beendigung der Schreibvorbereitung auf die Schaltflache ,Next* (Weiter).

Confirm that SY number in the controller's label and S number in the above
"contraller condition” are equal, beFare writing data.

Return ‘ ‘ Mext

Anm.) Bevor Sie Daten in den Controller schreiben, sollten Sie ein Backup der vorher programmierten
Controllerdaten machen! Details zur Sicherung von Daten siehe 4.4.3 Backup.

g) Wenn das Pruffenster wie unten dargestellt wird, Gberprifen Sie, ob die angezeigten Informa-
tionen richtig sind. Wenn dies der Fall ist, klicken Sie auf die Schaltflache ,Write" (Schreiben).

Product number (ACT)
LEY1en-10

Product number {Cantraller)
LECP&M-LEY16A-10

W nurnber Referred daka Yer,

1.10 Yerl.0l

Parameter & Step data

The above data is written in the controller.

‘ Return ‘ ‘ Write ‘

Wenn die SV-Nr. des unbeschriebenen Controllers nicht mit der im Priffenster angezeigten SV-Nr.
(SV-Nr. der Modelldaten) tbereinstimmt, wird die unten dargestellte WARNUNG angezeigt. Um das
Schreiben der Daten abzubrechen, klicken Sie auf die Schaltflache ,Cancel* (Abbrechen), kehren
Sie zum ACT-Auswabhlfenster zurtick und legen Sie die SV-Nr. der Controllerbedingung fest.

WARNING

The controller is not corresponding to SYMeo of the model data. Is
l L owriting executed?

QK Cancel
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Wenn das Schreiben der Daten abgeschlossen ist, wird das Fenster ,Writing: Completed"
(Schreiben beendet) angezeigt. Klicken Sie in diesem Fall auf ,OK"“ und beenden Sie den
Datenschreibvorgang.

Wir empfehlen, die Produkt-Teilenummer des Antriebs auf den Controller zu schreiben,

nachdem der Schreibvorgang beendet ist.

\1!:) Completed

[

A Achtung

Entfernen Sie das Kommunikationskabel erst, nachdem die ,PWR"“-Lampe
(,Betrieb*) aufgehdrt hat, zu blinken.

Schalten Sie auch nicht die Spannungsversorgung des Controllers aus. Dies kbénnte
dazu fuhren, dass abnormale Daten in den angeschlossenen Controller geschrieben

werden.

Wenn wahrend des Schreibens ein Fehler auftritt, wird das Fenster ,Error* (Fehler) angezeigt,
wie unten dargestellt. Klicken Sie in diesem Fall auf ,OK" und ergreifen Sie GegenmalRnahmen.
Versuchen Sie dann erneut, die Daten zu schreiben.

Error &l

Werify error
[Meazure=]
Data in connected contraller iz different from data in referred data file.
There iz a posszibility that connected controller is abnormal. Write to another controller again.

Auftreten eines Alarms
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4.4.2 Schreiben durch Angabe von Dateien
Bei der Funktion ,Schreiben durch Angabe von Dateien* wird der Inhalt der angegebenen
Datendatei in den angeschlossenen Controller geschrieben.
Die Datendatei, die Sie auswéhlen, muss mit der ,Backup“-Funktion erzeugt worden sein.

(1) Fenster

1. Name der

ausgewahlten Datei N

3. Schaltflache
JKommunikations®
einstellung*

4. Geschriebene

Daten

5. Zuriick-

Schaltfléche\

aelect file

File seleck

X

der ausgewahlten

Fef, Datei

Comrm setking

2

Comm setking

\Writken conbent

~

S

Parameter & Step daka

I Caution

data,

Confirm that 5% number in the controller's label and 3%
number in the check window are equal, befare writing

6. Schaltflache

‘ Return

beenden“

(2) Name und Funktion

Pos. Beschreibung Funktion

1 Name der ausgewahlten | Der Dateiname und der Speicherordner der ausgewahlten
Datei Datendatei werden angezeigt.

2 Referenz-Schaltflache der Wahlen Sie die Datendatei (bkp) aus.
ausgewahlten Datei

3 Schaltflache Das Fenster ,Kommunikationseinstellung“ wird
~-Kommunikationseinstellung” | angezeigtKonfiguration der Kommunikation siehe 4.3

Kommunikations- einstellung.

4 | Zu Ubertragende Daten Legen Sie die in den Controller geschriebenen Daten fest.
Die zu Ubertragenden Daten kdnnen aus den drei Optionen
unten ausgewahlt werden.

Parameter und Schrittdaten
Nur Parameter
Nur Schrittdaten

5 | Zuriick-Schaltflache Zum Hauptmeni zurlickkehren.

6 Schaltflache Die Daten der ausgewahlten Datei wurden in den Controller

~Schreibvorbereitung beenden* | geschrieben.

- 24 -

O
z

2. Referenz-Schaltflache

~Schreibvorbereitung




(3) Verwenden der Schreibfunktion durch Angabe von Dateien

a) Wenn Sie auf die Schaltflache ,Ref.“ klicken, wird das Fenster ,Open* (Offnen) angezeigt.

Select file [X]

File select

II e |

Camm sekking

[ Camm sekking ]

b) Wahlen Sie eine Backup-Datei (Datendatei mit der Erweiterung bkp), die mit der
Backup-Funktion erstellt wurde (siehe 4.4.3 Backup) und klicken Sie auf die Schaltflache
,Open* (Offnen).

Im Beispielfenster unterhalb wurde ,BackupFile.bkp" ausgewahilt.

Open
Look in: | :_l f= fj( B
_,_] [= BackupFilebkp
Recent
F[‘—'?
Desldop
My Documents
My Computer
Metworlc Fil : [EackupFile - 8
MyF‘]awa ile name | . i Open |
Files of type: | Backup File (*bkp} _.v_J Cancel

c¢) Klicken Sie auf das Dropdownmeni ,Written content” (zu Ubertragender Inhalt) und wéhlen Sie
die in den Controller zu schreibenden Daten aus.

\Writken conbent

|F'arameter & Skep data w | I

(3 Caution

Confirm that 5% number in the controller's label and Sy
number in the check window are equal, before writing
data.
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d) Wenn Sie auf die Schaltflache zur Beendigung der Schreibvorbereitung, ,Next* (Weiter)
klicken, wird das Pruffenster angezeigt.

number in the check window are equal, before writing

data.
Return ‘[

AAchtung

Bevor Sie die Daten in den Controller schreiben, sollten Sie ein Backup eventuell
vorher programmierter Controllerdaten machen!

Details zur Sicherung von Daten siehe 4.4.3 Backup.

e) Uberpriifen Sie, ob die Produkt-Nr., SV-Nr. und die geschriebenen Daten korrekt sind. Wenn
dies der Fall ist, klicken Sie auf die Schaltflache ,Write* (Schreiben).

Check X

Product nurnber (ACT)
LE¥164-10

Product number (Controller)
LECPaN-LEY 164-10

rririet Referred data ver,

110 Verl, 01

‘Writken content

Parameter & Step data

The abowve data is writken in the controller,

N\
‘ Return ‘[ ‘ Write

Wenn die SV-Nr. des unbeschriebenen Controllers nicht mit der im Priffenster angezeigten

SV-Nr. (SV-Nr. der Modelldaten) tUbereinstimmt, wird die unten dargestellte WARNUNG
angezeigt. Um das Schreiben der Daten abzubrechen, klicken Sie auf die Schaltflache
~cancel" (Abbrechen) und priifen Sie die SV-Nr. des unbeschriebenen Controllers.

WARNING

The controller is not corresponding to SYMo of the model data. [s
I L owriting executed?

QK Cancel
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Wenn das Schreiben der Daten abgeschlossen ist, wird das Fenster ,Writing: Completed”
(Schreiben beendet) angezeigt. Klicken Sie in diesem Fall auf ,OK" und beenden Sie den
Datenschreibvorgang.

\1!:) Completed

A Achtung

Entfernen Sie das Kommunikationskabel erst, nachdem die ,PWR"“Lampe (,Betrieb)

aufgehdrt hat, zu blinken.

Schalten Sie auch nicht die Spannungsversorgung des Controllers aus. Dies
kdnnte dazu fihren, dass abnormale Daten in den angeschlossenen Controller
geschrieben werden.

Wenn wéahrend des Schreibens ein Fehler auftritt, wird das Fenster ,Error* (Fehler) angezeigt, wie
unten dargestellt. Klicken Sie in diesem Fall auf ,OK" und ergreifen Sie Gegenmal3nahmen.
Versuchen Sie dann erneut, die Daten zu schreiben.

Wir empfehlen, die Produkt-Teilenummer des Antriebs auf den Controller zu schreiben, nachdem
der Schreibvorgang beendet ist.

Yerify error
Measures
Data in conhected contraller iz different from data in referred data file.
There iz a pozzibility that connected controller iz abnormal Wikite to another cantroller again.

Auftreten eines Alarms
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4.4.3 Backup
Mit der Backup-Funktion werden die Daten aus dem angeschlossenen Controller ausgelesen und
daraus eine Sicherungsdatei erstellt.
Eine so erstellte Sicherungsdatei kann in einen angeschlossenen Controller unter Verwendung der
Funktion ,Schreiben durch Angabe von Dateien geschrieben werden (Siehe 4.4.2 Schreiben durch
Angabe von Dateien).

(1) Backup-Fenster

1. Name der 2. Referenz-
Sicherungsdatei e IS Eled Schaltflache
) | ]I Ref
3. Zurtick- 4. Schaltflache
Schaltflache Return ~Backup starten*
(2) Namen und Funktionen
Pos. Beschreibung Funktion
1 Name der Sicherungsdatei Der Dateiname und der Speicherordner der ausgewahlten
Datendatei werden angezeigt.
2 Referenz-Schaltflache Wahlen Sie den Namen und den Speicherort der

Sicherungsdatei.

Zurick-Schaltflache Zum Hauptmeni zurlickkehren.

4 Schaltflache ,Backup starten” | Beginnt mit der Erstellung einer Sicherungsdatei des

angeschlossenen Controllers.

(3) Verwendung der Backup-Funktion
a) Wenn Sie auf die Schaltflache ,Ref.” klicken, wird das Fenster ,Save as* (Speichern unter)
angezeigt.

Backup §|

Backup file select

| Ref.

‘ Return |
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b) Wahlen Sie einen Speicherort fir die Sicherungsdatei, geben Sie einen beliebigen

Dateinamen ein und klicken Sie auf die Schaltflache ,Save" (Speichern).

Save as @
Save in: Desktop __'__| & &5 FE-
J @_Myducument
Recent
o
[
Desktop
My Documents
My Computer
Mhy Networkc Filz name: [BackupFile - Save
s | i | (=
Files of type: IBadtup File (xbkp) :_] Cancel

c¢) Klicken Sie auf die Schaltflache ,Backup“. Wenn die Datensicherung abgeschlossen ist, wird

das Fenster ,Backup: Completed” (Sicherung beendet) angezeigt. Klicken Sie in diesem Fall

auf ,OK" und beenden Sie den Sicherungsvorgang.

Backup [z|

Backup file select
|C:¥Du:u:uments and Settings¥K7-013%¥T A4 I"“}':?¥E| [ Ref. |

‘ Return ‘ [‘ Backup ‘]

| J Completed

Backup abgeschlossen

Wenn wahrend des Sicherns ein Fehler auftritt, wird das Fenster ,Error” (Fehler) angezeigt, wie

unten dargestellt. Klicken Sie in diesem Fall auf ,OK" und ergreifen Sie GegenmalRnahmen.

Versuchen Sie dann erneut, das Backup zu erstellen.

Backup r$_<|

Backup iz finizhed abnormally.
[Meazures]

Backup again.

Wenn ein Fehler auftritt

-29 -

N
Z



4.4.4 Hilfe

Im Hilfe-Fenster (,Help*) kénnen die Softwareversion, die Version der Datendatei, auf die bezogen wird,

und die ,SV No." (SV-Nr., Softwareversion des Controllers) Uberpruft werden. AuRerdem kann auch die

Datendatei, auf die bezogen wird, aktualisiert werden.
(1) Hilfe-Bildschirm

1. Softwareversion ~

2. Datenversion \

3. SV-Nr. \

4. SV-Nr.-Priiftaste

LE Data Writer

Func

Software Wer,

5. ,Update“-
Schaltflache

L~

Werl, 20

|Ipdate referred daka file
Update | /

Feferred data Ver,

2t

Connected controller's 5% number

Read 3% number

(2) Namen und Funktionen

Pos.

Beschreibung

Funktion

1 Softwareversion

Zeigt die Version dieser Parametriersoftware an.

2 Datenversion

Zeigt die Version der Datendatei, auf die bezogen wird,

unmittelbar vor der Parameter-Schreibfunktion an.

3 SV-Nr.

Nach Ausfiihrung der ,Controller-Versionsprifung” wird die

SV-Nr. des angeschlossenen Controllers angezeigt.

4 SV-Nr.-Priftaste

Durch Anklicken dieser Schaltflache wird die SV-Nr. des
angeschlossenen Controllers angezeigt.
Die SV-Nr.

Kommunikation verfligbar ist.

kann nur geprift werden, wenn die

5 ,Update“-Schaltflache

Aktualisiert die Version der Datendatei, auf die bezogen wird,
wéhrend des Daten-Schreibvorgangs.
[Die Aktualisierung sollte entsprechend des Verfahrens, das

mit der Datendatei geliefert wird, erfolgen].
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(3) Verwendung der SV-Nr.-Priiftaste ,Read SV Number*

Die SV-Nr. des angeschlossenen Controllers wird durch Anklicken der Schaltflache ,Read SV

Number* ausgelesen und als ,,SV No." angezeigt.

Wenn hierbei ein Fehler auftritt, wird die Fehlermeldung ,LE Data Downloader" angezeigt, wie

unten dargestellt. Klicken Sie in diesem Fall auf ,OK" und ergreifen Sie Gegenmal3inahmen.

Priufen Sie in diesem Fall die SV-Nr. erneut.

LE Data Writer g|
Fune

Software Ver,

|ver0.50 |

Update referred data File

Update

Referred data Ver,

[ Read 5% number ]

%)

it could not communicate with connected contraller.
Confirm the following.

(1)The power supply was turned on to the contraller,
(2)Communication cable (LEC-W#) waz used.

(3 abnormality iz not found in communication cable (LEC-WseD,

45 Beenden der Software

Die Software wird durch Anklicken des X" rechts oben im Hauptmen(-Fenster beendet.

LE Data Writer,

3

| Comm setting || Help
LE Drata Wriker
Write data
Write Write
by selecting ACT by selecting file
‘ Backup ‘
Ver 0.50
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Wenn wahrend der Verwendung der Software ein Fehler auftritt, wird ein Alarmfenster

angezeigt. Es werden die Alarmbezeichnung sowie die Gegenmalinahmen angezeigt.
(1) Liste der Alarme

Alarmbezeichnung Gegenmalinahme

Kommunikationsfehler | Es kann keine Kommunikation mit dem Controller aufgebaut werden.

Uberprifen Sie bitte Folgendes:

(1) Die Spannungsversorgung des Motor-Controllers (LEC) ist eingeschaltet.

(2) Das Kommunikationskabel LEC-W2 (LEC-W2-C) wird verwendet.

(3) Das Kommunikationskabel LEC-W2 (LEC-W2-C) hat keinen gebrochenen
Draht und wurde nicht ausgesteckt.

(4) Der USB-Treiber des Kommunikationskabels wurde korrekt installiert.

(5) Die Kommunikationseinstellung dieser Software ist korrekt.

Abnorme Reaktion In den Kommunikationsdaten ist ein Fehler aufgetreten.

Versuchen Sie erneut, die Daten zu schreiben.

Diese Software ist nicht Die Softwareversion (SV-Nr.) des Controllers ist nicht mit dieser

mit dem Controller Software kompatibel. Uberpriifen Sie bitte, ob der Controller die

Softwareversion SV2.10 oder héher hat.

Beziiglich Uberpriifung der SV-Nr. siehe <Uberprifen der ,SV No.“ und

des 10O type“> unter ,4.4.1 Schreiben nach Auswahl des Antriebs ACT".

kompatibel.

Wird keine englischsprachige Version von Windows® verwendet, wird die

Einstellungsdatei nicht korrekt erkannt. Mit einer englischsprachigen

Version von Windows® verwenden.  A™)

Keine Referenz- Mit der ausgewdhlten Antriebs-Produktnummer gibt es einen Fehler mit
den Parametern oder Schrittdaten der Softwareversion des
angeschlossenen Controllers.

Installieren Sie LEC-BCW erneut.

Fehler wahrend der Die gesendeten Daten und die im Controller gespeicherten Daten
stimmen nicht Gberein.

Nehmen Sie einen anderen Controller und schreiben Sie die Daten
erneut.

Datendatei

Uberpriifung

Anm.) Prifen, dass in der ,Systemsteuerung” unter ,Region* das Format ,Englisch* eingestellt wurde.

Beispiel Einstellungsfenster ,,Region*

B Region I

Fomats | Location | Administrative

Format: English|{Australia)

Match Windows display language (recommended) L

Language preferences

Date and time formats

Short date: d/MMSyyyy "
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(2) Liste der Warnungen

Alarmbezeichnung Gegenmalinahme

Dies ist kein Der angeschlossene Controller ist kein unbeschriebener Controller.
unbeschriebener Controller. | Nehmen Sie zum Schreiben von Daten einen unbeschriebenen
Es kann nur die Backup- Controller.

Funktion verwendet werden.

(Mochten Sie ein Backup

erstellen?)

Der Controller und die Die Modelldaten und die SV-Nr. des Controllers stimmen nicht
SV-Nr. der Modelldaten Uberein. Der Antrieb ist aufgrund der SV-Nr. des Controllers nicht
stimmen nicht Uberein. kompatibel.

Mdochten Sie wirklich die Wenn Sie nicht kompatible Modelldaten schreiben mdochten,
Daten schreiben? wenden Sie sich bitte an Ihren SMC-Vertreter.
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6. Verdrahtung/allgemeine Vorsichtsmalihahmen
A Warnung

1.

2.
3.

Vor dem Einstellen, der Montage oder Veranderungen an der Verdrahtung stets die
Spannungsversorgung des Produkts abschalten.
Andernfalls kann es zu Stromschlag, Fehlfunktionen und Schaden kommen.

Das Kabel nicht auseinanderbauen. Ausschliel3lich spezifizierte Kabel verwenden.

Kabel oder Stecker nicht bei anliegender Spannung anschliel3en oder entfernen.

A Achtung

10.

11.

Stecker sicher anschlieRen. Den Klemmen keine Spannung zufiihren, die nicht den in der
Bedienungsanleitung spezifizierten Werten entspricht.

Stecker sicher anschlieRen.
Die korrekte Verdrahtung und Polaritat der Stecker sicherstellen.

Treffen Sie geeignete MalBhahmen gegen elektromagnetische Stérsignale.

Elektromagnetische Stérsignale in Signalleitungen kénnen zu Fehlfunktionen fiihren. Als GegenmalRnahme
die Hoch- und Niederspannungsleitungen trennen und die Verdrahtung verkiirzen usw.

Drahte und Kabel nicht zusammen mit Netzanschluss- bzw. Hochspannungskabeln verlegen.
Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen des Produkts kommen, die durch elektromagnetische
Storsignale und Spannungsspitzen verursacht werden, die von Netzanschlusskabeln und
Hochspannungskabeln auf die Signalleitung ausgehen. Die Kabel des Produkts getrennt von
Netzanschluss- und Hochspannungskabeln verlegen.

Stellen Sie sicher, dass keine Kabel von der Antriebsbewegung erfasst werden kénnen.

Achten Sie auf eine korrekte Verkabelung. Die Kabel an der Anschlussstelle in den Antrieb nicht Uber
scharfe Kanten biegen.

Die Kabel nicht biegen, knicken, verdrehen. Die Kabel keiner externen Krafteinwirkung aussetzen.
Andernfalls besteht das Risiko von Stromschlag, Kabelbruch, Kontaktfehler und Kontrollverlust Gber
das Produkt.

Das aus dem Produkt herausragende Motorkabel vor der Verwendung in Position fixieren.
Die Motor- und Motorbremsenkabel sind keine Robotikkabel und kdnnen beschadigt werden, wenn sie
bewegt werden. Aus diesem Grund die Kabel und Stecker (,A" in Abb. unten) bei der Installation befestigen.

Motorkabel Stecker Antriebskabel

I._.'_§_r_..[ Bremsenkabel Robotikkabel (flexibles Kabel)
T ,f
| =0 'y

Wenn das Antriebskabel wiederholt gebogen wird, wahlen Sie ,Kabel fir Robotikanwendungen*

und verlegen Sie die Kabel in keine flexiblen Rohre mit einem Radius kleiner als der angegebene

Wert (min. 50 mm).

Wenn Standardkabel wiederholt gebogen werden, kdbnnen Stromschlag, Kabelbruch, Kontaktfehler und

Kontrollverlust tber das Produkt die Folge sein. — j?F P
5 s

e, \*\7\* J‘(n%

o AR R Ay AT AT RS AL

Die korrekte Verdrahtung des Produkts Uberprifen.
Durch eine unzureichende Isolierung (Interferenzen mit anderen Schaltkreisen, unzureichende
Isolierung zwischen Anschlussklemmen usw.) kann eine zu hohe Spannung oder ein zu hoher Strom
das Produkt beschadigen.

Geschwindigkeit / Schubkraft kénnen je nach Kabellange, Last und Montagebedingungen usw. variieren.
Bei einer Kabellange von tUber 5 m wird die Geschwindigkeit / Schubkraft um 10 % pro 5 m reduziert.
(Bei einer Kabellange von 15 m: max. 20 % Reduktion. )

[Transport]

& Achtung

1.

Das Produkt nicht am Motor oder an den Kabeln halten oder hdngen lassen.
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7. Elektrische Antriebe/allgemeine Vorsichtsmalinahmen

7.1

AN

1.

10.

o

Konstruktion und Auswahl

Warnung

Bitte lesen Sie die Betriebsanleitung (dieses Handbuch sowie fiir den Controller: Serie LEC).
Eine unsachgemafle Handhabung/Bedienung entgegen den Anweisungen der Bedienungsanleitung
kann Schaden und einen Betriebsausfall des Produkts zur Folge haben.

Jegliche Schaden, die auf eine derartige unsachgeméafe Verwendung zurlickzuftihren sind, werden
nicht von der Garantie abgedeckt.

Es besteht die Gefahr von gefahrlichen, abrupten Bewegungen des Produkts, wenn gleitende
Teile der Anlage durch externe Krafte verdreht werden o. A.

In solchen Féllen besteht Verletzungsgefahr, z. B. durch ein MitreiBen der Hande oder FiRe in die
Anlage, oder die Anlage selbst kann beschadigt werden. Daher ist die Anlage so zu konzipieren, dass
derartigen Risiken vorgebeugt wird.

Eine Schutzabdeckung wird empfohlen, um die Verletzungsgefahr so gering wie mdglich zu halten.
Wenn ein angetriebenes Objekt und bewegliche Teile des Produkts sich nahe beieinander befinden,
besteht Verletzungsgefahr. Das System so konstruieren, dass Korperkontakt vermieden wird.

Ziehen Sie alle feststehenden und angeschlossenen Teile so fest, dass sie sich nicht I6sen kénnen.
Wenn das Produkt Zylinder mit hoher Geschwindigkeit betrieben oder an Orten mit starken
Vibrationserscheinungen aufgestellt wird, ist sicherzustellen, dass alle Teile fest angezogen bleiben.
Ziehen Sie einen moéglichen Ausfall der Energieversorgung in Betracht.

Es sind MaRnahmen zur Vermeidung von Verletzungen und Anlagenschaden im Falle eines
Stromausfalls zu treffen.

Das Verhalten des gesamten Systems bei einer Notausschaltung berticksichtigen.

Das System so konzipieren, dass keine Gefahr von Personen- oder Sachschaden besteht, wenn die
Anlage durch eine manuelle Notausschaltung bzw. infolge anomaler Bedingungen wie Stromausfall
durch das Auslosen einer Sicherheitseinrichtung angehalten wird.

Die einzuleitenden Schritte bei einer Wiederinbetriebnahme nach einer Notausschaltung oder
einem unvorhergesehenen Stillstand des Systems planen.

Das System so konzipieren, dass bei der Wiederinbetriebnahme keine Personen- oder Sachschaden
verursacht werden kdénnen.

Demontage und Modifikationen sind untersagt.

Das Produkt nicht veréandern oder umbauen (einschl. zusatzliche Bearbeitung). Es besteht
Verletzungsgefahr.

Das Stopp-Signal, die , EMG"-Klemme des Controllers und den Stopp-Schalter auf der Teaching
Box nicht fur eine Notausschaltung des Systems verwenden.

Das Stopp-Signal, die ,EMG“-Klemme des Controllers und der Stopp-Schalter auf der Teaching Box
dienen der Verzégerung und dem Anhalten des Antriebs. Das System mit einem Not-Aus-Schaltkreis,
der die entsprechenden Sicherheitsstandards erfullt.

Bei Einsatz in einer vertikalen Anwendung muss eine Sicherheitsvorrichtung eingebaut werden.
Der Tisch kann aufgrund des Werkstlickgewichts herabfallen. Die Sicherheitsvorrichtung darf den
normalen Betrieb der Maschine nicht behindern.

Achtung
Betreiben Sie das Gerat innerhalb des maximal zulassigen Hubbereichs.

Das Produkt wird beschadigt, wenn es mit einem Hub Uber dem max. Hub betrieben wird. Siehe
technische Daten des Produkts.

Wenn das Produkt wiederholt in Zyklen mit Teilhiilben betrieben wird, das Produkt min. alle
1.000 Hube einmal mit Vollhub betreiben.

Andernfalls kann sich die Schmierung abnutzen.
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7.2

&

10.

Verwenden Sie das Produkt nicht fir Anwendungen, in denen es Ubermaltigen externen
Kraften oder Stof3en ausgesetzt ist.

Das Produkt kann beschadigt werden. Die einzelnen Motorkomponenten sind innerhalb préaziser
Toleranzen gefertigt. Daher konnen bereits geringflgige Verformungen oder Fehlausrichtungen einer
Komponente zu einem Betriebsausfall des Produkts flihren.

Wahrend des Vorgangs kann nicht in den Ursprung zuriickgekehrt werden.

Die Ruckkehr zur Ausgangsposition ist wahrend des Positionierbetriebs und Schubbetriebs nicht mdglich.
Siehe Angaben zu Signalgebern (Best Pneumatics Nr. 2), wenn ein Sighalgeber eingebaut ist
und verwendet wird.

In Fallen, in denen UL-Konformitat gefordert wird, sind elektrische Antriebe und Controller mit
einer Spannungsversorgung Klasse 2 UL1310 zu verwenden.

Montage

Warnung

Montage und Betrieb des Produkts durfen erst erfolgen, nachdem die Bedienungsanleitung
aufmerksam durchgelesen und ihr Inhalt verstanden wurde. Diese Anleitung fir spétere
Einsichtnahmen an einem sicheren Ort aufbewahren.

Beachten Sie das Anzugsdrehmoment flr Schrauben.

Fur die Montage des Produkts die Schrauben mit dem angegebenen Anzugsdrehmoment festziehen
(sofern nicht anders angegeben).

Nehmen Sie keine Anderungen an diesem Produkt vor.

Anderungen an diesem Produkt kénnen die Lebensdauer des Produkts verkiirzen und es
beschadigen. Dies kann Verletzungen verursachen und andere Anlagen und Maschinen beschadigen.
Bei Verwendung einer externen Filhrung muss die Filhrungsachse parallel zur Antriebsachse liegen.
Wenn die externe Fihrung nicht parallel liegt, wird die Gewindespindel beschadigt oder weist starke
Verschleil3erscheinungen auf.

Bei Verwendung einer externen Fihrung befestigen Sie die beweglichen Teile des Produkts
und die Last derart, dass sich die Last und die Fihrung wahrend des Hubes nicht behindern.
Die gleitenden Teile der Gleitschienen dirfen nicht durch Schlédge oder Festhalten mit anderen
Gegenstanden zerkratzt oder verbeult werden. Die Komponenten sind innerhalb genauer Toleranzgrenzen
gefertigt, so dass bereits eine leichte Verformung Funktionsstérungen verursachen kann.

Beugen Sie dem Festfahren von drehenden Bauteilen vor.

Verhindern Sie durch regelmafiges Auftragen von Schmierfett, dass drehende Teile (Stifte usw.)
blockieren.

Das Produkt erst dann verwenden, wenn sichergestellt wurde, dass es korrekt funktioniert.
Nach Montage- oder Reparaturarbeiten die Spannungsversorgung anschlieRen und mithilfe
geeigneter Funktionskontrollen die korrekte Montage Uberprufen.

Freitragende Montage

Wird ein Antrieb mit hoher Geschwindigkeit betrieben, wahrend er an einer Seite fixiert und an der
anderen Seite frei ist, kann die am Hubende verursachte Vibration die Einwirkung eines
Biegemoments auf den Antrieb verursachen, was madglicherweise Schaden hervorruft. In einem
solchen Fall ein Befestigungselement verwenden, um die Vibration des Antriebsgehduses zu
unterdriicken oder verringern die Geschwindigkeit verringern, damit der Antrieb nicht vibriert.
Ebenfalls ein Befestigungselement installieren, wenn das Antriebsgehéduse bewegt oder wenn ein
Langhub-Antrieb mit einem fixierten Ende horizontal installiert wird.

Bei der Montage des Antriebs oder dem Werkstiickanbau keine hohen Sto3- oder Momentkréfte
anwenden.

Eine externe Kraft, die das zuldssige Moment Uberschreitet, kann Teile der Flihrungseinheit lockern,
den Gleitwiderstand erhthen usw..

Freiraum fur Wartungsarbeiten

Lassen Sie gentgend Freiraum fur Instandhaltungs- und Inspektionsarbeiten.
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7.3 Handhabung

A Warnung

Wahrend des Betriebs den Motor nicht berthren.

Die Oberflache des Motors kann sich je nach Betriebsbedingungen auf eine Temperatur zwischen 90 bis
100 °C erhitzen. Dieser Temperaturanstieg kann auch durch die Erregung alleine entstehen. Beriihren Sie
den Motor nicht, wenn dieser in Betrieb ist, da dies Verbrennungen verursachen kann.

Die Spannungsversorgung sofort unterbrechen, wenn am Produkt abnormale Hitze, Rauch
oder Feuer usw. auftritt.

Halten Sie den Betrieb sofort an, wenn abnormale Betriebsgerausche oder Vibrationen auftreten.
Wenn es zu abnormalen Betriebsgerduschen oder Vibrationen kommt, ist das Gerat moglicherweise
nicht korrekt montiert. Wird der Betrieb nicht unterbrochen, um das Geréat zu untersuchen, kann es
schwer beschadigt werden.

Den rotierenden Teil des Motors wéhrend des Betriebs nicht bertihren.

Vor der Durchfihrung von Einbau-, Einstell-, Inspektions- oder Wartungsarbeiten am Produkt,
Controller und an angeschlossenen Anlagen unbedingt die jeweiligen Spannungsversorgungen
abschalten. Verriegeln Sie anschlief3end den Schalter, so dass nur die mit den Arbeiten beschéftigte
Person die Spannungsversorgung wieder herstellen kann oder installieren Sie einen
Schutzkontaktstecker o. A..

Bei der Antriebsausfilhrung mit Servomotor erfolgt der ,Motorphasen- Erfassungsschritt® durch
Eingabe des Servo-On-Signals, direkt nachdem der Controller eingeschaltet wird. Beim
»Motorphasen-Erfassungsschritt* wird der Tisch/Kolben um maximal den Abstand einer
Gewindesteigung bewegt. (Der Motor dreht sich in umgekehrte Richtung, wenn der Schlitten auf ein
Hindernis wie z. B. die End-Dampfscheibe trifft). Den ,Motorphasen-Erfassungsschritt” bei der
Installation und Verwendung dieses Antriebs bertcksichtigen.

AAchtun

Die fur dle Verwendung gelieferte Kombination von Controller und Produkt nicht &ndern.
Das Produkt ist werkseitig mit Parametern eingestellt. Bei einer Kombination mit unterschiedlichen
Parametern kann es zu einem Ausfall kommen.

2. Uberprifen Sie das Produkt vor dem Betrieb auf folgende Punkte.
a) Schaden an der Spannungsversorgungs- und Signalleitung
b) Uberpriifen aller Versorgungs- und Signalleitungen auf lose Anschliisse
¢) Lose Montage von Antrieb / Zylinder und Controller / Endstufe
d) Fehlfunktion
e) Not-Aus des gesamten Systems

3. Wenn mehrere Personen an den Arbeiten beteiligt sind, sind vor Beginn derselben die
Vorgehensweise, Zeichen, MaBnahmen und Ldsungen bei auRergewdhnlichen Bedingungen
festzulegen. AuRerdem muss eine Person bestimmt werden, die die Arbeiten Gberwacht und
nicht an der Ausfiihrung derselben beteiligt ist.

4. Das Produkt kann je nach Last und Widerstand mit einer anderen Geschwindigkeit als der
Einstellgeschwindigkeit betrieben werden.
Bei der Produktauswahl die Kataloganweisungen in Bezug auf die Modellauswahl und die technischen
Daten beachten.

5. Wahrend der Riickkehr zur Ausgangsposition keine Last, StoReinwirkungen oder Widerstand
zusatzlich zur transportierten Last zulassen.
Im Falle der Ruckkehr zur Ausgangsposition durch Schubkraft wird eine Verschiebung der
Ursprungsposition verursacht.

6. Das Typenschild darf nicht abgenommen werden.

7. Einen Betriebstest bei langsamer Geschwindigkeit durchfiihren. Den Betrieb mit der festgelegten
Geschwindigkeit starten, nachdem sichergestellt wurde, dass keine Stérungen vorliegen.

[Erdung]
Warnung

1. Den Antrieb erden.

2. Die Erdung sollte ausschlieBlich fiir dieses Gerat sein. (unter 100 Q)

3. Die Erdungskabellange so kurz wie méglich halten.
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[Auspacken]

A Achtung
1. Vergewissern Sie sich, dass das erhaltene Produkt mit der Bestellung tbereinstimmt.

Wenn ein anderes als das bestellte Produkt installiert wird, kann dies Verletzungen oder Schaden zur
Folge haben.

7.4 Betriebsumgebung
& Warnung

1.

Das Produkt nicht in folgenden Umgebungen einsetzen.

a. Orte mit hohem Schwebstoffanteil.

b.Orte, an denen die Umgebungstemperatur auerhalb des angegebenen Temperaturbereichs liegt

(siehe technische Daten).

c. Orte, an denen die Luftfeuchtigkeit aul3erhalb des angegebenen Bereichs fur die rel. Luftfeuchtigkeit
liegt (siehe technische Daten).

. Orte, an denen korrodierende Gase, brennbare Gase, Salzwasser, Wasser und Dampf vorhanden sind.

. Orte, an denen starke Magnet- oder Stromfelder entstehen.
Orte, an denen direkte Vibrations- oder Stol3krafte auf das Produkt wirken.

. Staubige Bereiche oder Bereiche, die Wasserspritzern oder Oltropfen ausgesetzt sind.

. Bereiche, die direkter Sonneneinstrahlung (UV-Strahlen) ausgesetzt sind

Umgebungen auf einer Seehdhe von 1.000 m oder héher
Die Warmestrahlung und die Prifspannung nehmen ab. Wenden Sie sich fir Details an SMC.

Nicht in Umgebungen einsetzen, in denen das Produkt direkt dem Kontakt mit Flissigkeiten wie
Schneidfliissigkeit ausgesetzt ist.

Eine Kontamination des Produkts durch Schneiddl, Kiihimittel oder Olnebel kann einen Produktausfall
oder einen erhdhten Gleitwiderstand zur Folge haben.

Eine Schutzabdeckung installieren, wenn das Produkt in einer Umgebung verwendet wird, die
Fremdkdrpern, wie Staub, Schneidspéanen und Schweil3spritzern ausgesetzt ist.

Spiel oder ein erhdhter Gleitwiderstand kann die Folge sein.

Wenn das Produkt im direkten Sonnenlicht eingesetzt wird, sollte dieses abgeblockt werden.

o Q o o

Das Ventil vor der Strahlungswéarme in der Nahe befindlicher Hitzequellen abschirmen.
Benachbarte Hitzequellen kénnten einen Temperaturanstieg des Produkts bewirken, und der
Betriebstemperaturbereich kénnte tiberschritten werden. Eine Schutzabdeckung o. A. vorsehen.
Schmier6l kann sich aufgrund der &uBeren Umgebung und der Betriebsbedingungen
verringern, wodurch sich die Schmierleistung verschlechtert, was die Lebensdauer des
Produkts verkirzt.

[Lagerung]
A Warnung

1.

Das Produkt nicht an Orten lagern, an denen es in direkten Kontakt mit Regen oder
Wassertropfen kommt oder schadlichen Gasen oder Flissigkeiten ausgesetzt ist.

Das Produkt an einem vor direkter Sonneneinstrahlung abgeschirmten Ort lagern, an dem
Temperatur und Luftfeuchtigkeit im vorgegebenen Bereich liegen (-10 bis 60 °C, 35 bis 90 %
Luftfeuchtigkeit, kein Gefrieren oder Vereisen).

Das Produkt wahrend der Lagerung keinen Vibrations- oder StoReinwirkungen aussetzen.
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7.5 Wartung

A Warnung

Dieses Produkt darf nicht auseinandergebaut oder repariert werden.
Brandgefahr und Gefahr von Stromschléagen.

2. Uberpriifen Sie die Spannung vor einer Anderung oder Uberprifung der Verdrahtung zunéchst
mindestens 5 Minuten nach Abschalten der Spannungsversorgung mithilfe eines Multimeters.
Es besteht Stromschlaggefahr.

& Achtung

Die Wartungsarbeiten missen den Angaben der Bedienungsanleitung entsprechen.
Eine unsachgeméaRe Handhabung kann Verletzungen und Schaden oder Fehlfunktionen der Gerate und
Ausriistungen verursachen.

2. Entfernen des Produkts
Wenn Gerate gewartet werden, Uberprifen, ob vorher MaRnahmen getroffen wurden, die ein
Herabfallen von Werkstlicken oder unkontrollierte Anlagenbewegungen verhindern. Anschliel3end die
Spannungsversorgung des Systems unterbrechen. Uberpriifen Sie bei der Wiederinbetriebnahme, ob
das Gerat normal funktioniert und sich die Antriebe in der korrekten Position befinden.

[Schmierung]

Achtung
1. Das Produkt wird bei der Herstellung lebensdauergeschmiert und erfordert keine Schmierung
im Zuge der Wartungsarbeiten.
Falls doch eine Schmierung erfolgt, muss dafir ein Spezialfett verwendet werden.
Bitte lesen Sie das Wartungshandbuch des jeweiligen Antriebs.

7.6 VorsichtsmalRnahmen fur Antriebe mit Motorbremse

A Warnung

1. Die Motorbremse nicht als Sicherheitsverriegelung oder eine Steuerung verwenden, die eine
Verriegelungskraft erfordert.

Die Motorbremse des Produkts ist konzipiert, um das Herunterfallen von Werkstiicken zu verhindern.

2. Verwenden Sie bei Anwendungen mit vertikaler Montage das Produkt mit Motorbremse.

Wenn das Produkt nicht mit einer Motorbremse ausgestattet ist, bewegt sich das Produkt und das
Werkstiick fallt herunter, wenn die Spannungsversorgung unterbrochen wird.

3. ,MaBnahmen zum Schutz gegen das Herunterfallen von Werkstiicken* bedeutet, dass
verhindert wird, dass das Werkstlck aufgrund seines Eigengewichts herunterfallt, wenn der
Betrieb des Produkt angehalten und die Spannungsversorgung unterbrochen wird.

4. Das Produkt bei aktivierter Motorbremse weder StoR3lasten noch starken Vibrationen aussetzen.
Wenn eine Stol3belastung von aufRen oder starke Vibrationen auf das Produkt einwirken, verliert die
Verriegelung ihre Schubkraft, und eine Beschadigung des gleitenden Teils der Verriegelung oder eine
verringerte Lebensdauer kdnnten die Folge sein. Das Gleiche geschieht, wenn die Motorbremse,
verursacht durch eine Kraft, die Uber der Haltekraft des Produkts liegt, verrutscht, da dies den
Verschlei3 der Motorbremse beschleunigt.

5. Keine Flissigkeiten, Ol oder Schmierfett auf die Motorbremse und die umliegenden Bereiche auftragen.
Werden Fliissigkeiten, Ol oder Schmierfett auf den Gleitteil der Motorbremse aufgetragen, wird ihre
Schubkraft stark verringert.

6. MalRnahmen zum Schutz gegen das Herabfallen von Werkstiicken treffen. Vor Montage-,
Einstellungs- und Wartungsarbeiten am Produkt sicherstellen, dass alle
Sicherheitsvorkehrungen getroffen wurden.

Wenn die Motorbremse bei vertikal montierten Produkten gelost wird, kann das Werkstiick aufgrund
seines Eigengewicht herunterfallen.

7. Bei manuellem Betrieb des Antiebs (wenn das SVRE-Ausgangssignal ausgeschaltet ist), der
[BK RLS]-Klemme des Spannungsversorgungssteckers 24 V DC zufiihren.

Wird das Produkt mit aktivierter Motorbremse betrieben, wird der Verschleil3 der Gleitflache der Motorbremse
beschleunigt. Dies verringert die Haltekraft und die Lebensdauer des Verriegelungsmechanismus.

8. Wahrend des normalen Betriebs der [BK RLS]-Klemme (Entriegelung der Motorbremse) keine
Spannung zufuhren.

Wenn der [BK RLS]-Klemme kontinuierlich Spannung zugefihrt wird, wird die Motorbremse geldst und
Werkstlicke kdnnen bei Stopp (EMG) herabfallen.
Siehe Bedienungsanleitung der Serie LEC (Controller) fiir ndhere Angaben zur Verdrahtung.
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8. Vorsichtsmalinahmen: Controller und seine Peripheriegerate — Elektrische

Antriebe/allgemeine Vorsichtsmalinahmen

8.1 Konstruktion und Auswabhl

AWarnung

1. Stellen Sie sicher, dass die spezifizierte Spannung zugefiihrt wird.
Andernfalls kénnen Fehlfunktionen und Schaden am Controller die Folge sein.
Ist die zugeflhrte Spannung niedriger als die spezifizierte Spannung, wird die Last moglicherweise
aufgrund eines internen Spannungsabfalls nicht bewegt. Bitte Uberpriifen Sie vor der Verwendung die
Betriebsspannung.

2. Das Produkt nicht auRerhalb der angegebenen Betriebsbereichsgrenzen betreiben.

Andernfalls kbnnen Brand, Funktionsstérungen oder Beschadigungen des Antriebs die Folge sein. Bitte
Uberprufen Sie vor der Verwendung die Technischen Daten.

3. Installieren Sie einen Not-Aus-Schaltkreis.

Bitte installieren Sie den Notausschalter aufRerhalb des Gehduses, damit der Anlagenbetrieb
unverziglich unterbrochen und die Stromversorgung abgeschaltet werden kann.

4. Um madglicherweise durch einen Ausfall verursachte Schaden und Fehlfunktionen dieses
Produkts zu vermeiden, ist es sinnvoll, vor dem Einsatz ein Sicherheitssystem (Systembackup)
vorzusehen, wie z. B. Multiplexing der Bauteile und Anlage, ausfallsicheres System usw.

5. Wird bei unerwartet hoher Warme- oder Rauchentwicklung bzw. Feuerfangen usw. des Produkts
die Gefahr von Personenschaden beflrchtet, ist sofort die Spannungszufuhr fur das Produkt
und das System abzuschalten.

8.2 Handhabung

AWarnung
1. Das Innere des Controllers und den Controller-Stecker nicht bertihren.

Dies kann zu Stromschlag oder Schaden am Controller flhren.

2. Das Produkt nicht mit nassen Handen in Betrieb nehmen oder einstellen.
Es besteht die Gefahr eines Stromschlags.

3. Beschadigte Produkte oder Produkte, die nicht Uber alle Bauteile verfigen, dirfen nicht
verwendet werden.
Es besteht Stromschlag-, Brand bzw. Verletzungsgefahr.

4. Ausschlief3lich die spezifizierte Kombination von Controller und elektrischem Antrieb verwenden.
Andernfalls kénnen Antrieb oder Controller beschadigt werden.

5. Achten Sie darauf, nicht von dem Werkstiick erfasst oder geschlagen zu werden, wahrend sich
der Antrieb bewegt.
Es besteht Verletzungsgefahr.

6. Die Spannungsversorgung bzw. das Produkt erst einschalten, wenn der Bereich, in dem sich
das Werkstlck bewegt, fur sicher erklart wurde.
Die Bewegung des Werkstiicks kann einen Unfall verursachen.

7. Das Produkt im erregten Zustand und Uber einen gewissen Zeitraum nach dem Ausschalten der
Spannungsversorgung nicht berthren, da es heil3 ist.
Aufgrund der hohen Temperaturen besteht Verbrennungsgefahr.

9. Die Spannung vor Installations-, Verdrahtungs- und Wartungsarbeiten zunachst mindestens
5 Minuten nach Abschalten der Spannungsversorgung mithilfe eines Multimeters prufen.
Andernfalls besteht die Mdglichkeit von Stromschléagen, Verletzungs- und Brandgefahr.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Das Produkt nicht in Umgebungen verwenden, in denen die Luft Staub, Pulverstaub, Wasser
oder Ol enthalt.

Andernfalls kann es zum Ausfall des Geréts oder zu Fehlfunktionen kommen.

Nicht im Wirkungsbereich von Magnetfeldern einsetzen.

Andernfalls kann es zum Ausfall des Geréts oder zu Fehlfunktionen kommen.

Das Produkt nicht in Umgebungen mit entziindlichen, korrodierenden oder explosiven Gasen einsetzen.
Dies kann zu Branden, Explosionen oder Korrosion fuhren.

Strahlungswarme, die von starken Warmequellen wie Ofen, direkter Sonneneinstrahlung usw.
ausgeht, darf nicht auf das Produkt einwirken.

Dies kann einen Produktausfall des Controllers oder der Peripheriegerate verursachen.

Verwenden Sie das Produkt nicht in Umgebungen mit Warmezyklen.

Dies kann einen Produktausfall des Controllers oder der Peripheriegerate verursachen.

Nicht in Umgebungen einsetzen, in denen Spannungsspitzen auftreten.

Wenn sich Geréte, die Spannungsspitzen erzeugen (z. B. elektromagnetische Heber,
Hochfrequenz-Induktionséfen, Motoren usw.) in der Nahe des Sensors befinden, kann dessen interner
Schaltkreis beschadigt oder zerstort werden. Spannungsspitzen vermeiden und auf ordnungsgemalie
Verdrahtung achten.

Das Produkt nicht in Umgebungen mit Vibrations- und StoReinwirkungen installieren.
Andernfalls kann es zum Ausfall des Geréts oder zu Fehlfunktionen kommen.

Bei Verwendung des Produkts mit einem Relais oder Elektromagnetventil missen diese mit
einer integrierten Funkenldschung ausgestattet sein.

Nachdem der Bildschirm vollstandig eingeschaltet ist, kénnen Sie die Teaching Box laut
Anweisungen auf dem Bildschirm verwenden.

Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen oder Unféllen kommen.

8.3 Installation

AWarnung

1.

5.

Den Controller und die Peripheriegerate auf feuerfestem Material installieren.

Bei einer direkten Installation auf bzw. in der Nahe von entziindlichem Material kann ein Brand entstehen.
Das Produkt nicht an einem Ort installieren, an dem es Vibrations- und Sto3kraften ausgesetzt ist.
Es besteht Stromschlag-, Brand bzw. Verletzungsgefahr.

Mit den geeigneten MaRnahmen sicherstellen, dass die Betriebstemperatur des Controllers und
der Peripheriegerate innerhalb der Spezifikationen liegen. Den Controller auRerdem so
installieren, dass an jeder Seite ein Abstand von min. 50 mm zu anderen Konstruktionen oder
Komponenten vorhanden ist.

Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen oder Brand des Controllers und der Peripheriegerate kommen.
Den Controller und die Peripheriegerate nicht mit einem grofRen elektromagnetischen Schitz
oder sicherungslosen Schalter, der Vibrationen erzeugt, auf derselben Flache montieren. Auf
verschiedenen Flachen montieren oder den Controller und die Peripheriegeréte fern von solchen
Vibrationsquellen halten.

Den Controller und die Peripheriegerate auf einer ebenen Flache installieren.
Eine verzogene oder unebene Montageflache kann eine UberméaRige Krafteinwirkung auf das Gehause
usw. und somit Probleme verursachen.
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8.4 Kabelverdrahtung/allgemeine Vorsichtsmalinahmen

AWarnung

1.

Die Kabel keiner GilbermaRigen Belastung durch wiederholte Biege- oder Zugbelastungen oder
schwere Gegenstande auf den Kabeln aussetzen.

Es besteht Stromschlag- und Brandgefahr und das Risiko eines Kabelbruchs.

Dréhte und Kabel korrekt anschliel3en.

Eine fehlerhafte Verdrahtung kann je nach Schweregrad den Controller oder die Peripheriegerate
beschadigen.

Keine Anschliisse vornehmen, solange Spannung anliegt.

Der Controller oder die Peripheriegerate kbnnen beschédigt werden und Fehlfunktionen kénnen die
Folge sein.

Das Produkt nicht an den Kabeln festhalten.

Dies kann zu Verletzungen oder Schaden am Produkt fuhren.

Das Anschlusskabel nicht zusammen mit Netzanschluss- oder Hochspannungskabeln verlegen.
Andernfalls kénnen elektromagnetische Storsignale oder induzierte Spannungsspitzen von den
Netzanschluss- oder Hochspannungsleitungen auf die Drahte des Controllers oder die Peripheriegerate
Ubertragen werden und Fehlfunktionen verursachen.

Die Drahte des Controllers und der Peripheriegerate getrennt von Netzanschluss- und
Hochspannungsleitungen verlegen.

Die Isolierung der Verdrahtung tberprifen.

Durch eine unzureichende Isolierung (Interferenzen mit anderen Schaltkreisen, unzureichende
Isolierung zwischen Anschlussklemmen usw.) kann eine zu hohe Spannung oder ein zu hoher Strom in
den Controller gelangen und Schaden verursachen.

8.5 Spannungsversorgung

AAchtung

1.

Verwenden Sie eine zwischen den Leitungen und Spannungszufuhr und Masse gerauscharme
Spannungsversorgung.
Sind die Spannungsspitzen hoch, sehen Sie entsprechende Vorkehrungen vor.

2. Die Spannungsversorgungen fiur Controller und 1/O-Signal sollten getrennt sein, und beide
sollten einen spannungsgeregelten Ausgang besitzen.
Wird keine geregelte Spannungsversorgung verwendet, kann es wahrend der Beschleunigung des
Antriebs zu einem Spannungsabfall kommen.

3. Geeignete MaRnhahmen zum Schutz vor Spannungsspitzen treffen. Erden Sie die Funkenldschung
getrennt von Controller und Peripheriegeréten.

8.6 Erdung

AWarnung

1. Sicherstellen, dass das Produkt geerdet ist, um die Stdrfestigkeit zu gewéahrleisten.
Andernfalls besteht Stromschlag- und Brandgefahr.

2. Eine separate Erdung verwenden.

Erdung der Klasse D verwenden (Erdungswiderstand max. 100 Q).
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3. Die Erdung sollte nah beim Gerat erfolgen, um die Erdungsdistanz gering zu halten.

4. FiOr den eher unwahrscheinlichen Fall, dass die Erdung Stérungen verursacht, kann sie
entfernt werden.

8.7 Wartung

AWarnung

1. Fuhren Sie regelmaRige Wartungsarbeiten durch.
Vergewissern Sie sich, dass sich Kabel und Schrauben nicht geldst haben.
Lose Schrauben oder Kabel kdnnen zu Funktionsstérungen fuhren.

2. Fuhren Sie nach Beendigung der Wartungsarbeiten einen geeigneten Funktionstest durch.
Im Fall von Stérungen (Antrieb bewegt sich nicht 0. A.), den Betrieb des Systems stoppen. Andernfalls
kann es zu einer unerwarteten Funktionsstérung kommen und die Sicherheit kann nicht mehr
gewabhrleistet werden.

3. Den Controller und die Peripheriegerate nicht demontieren, modifizieren oder reparieren.

4. Das Innere des Controllers fern von leitfahigen oder entziindlichen Stoffen halten.
Andernfalls kénnen Brande und Explosionen verursacht werden.

5. Den Isolationswiderstand und die Priifspannung an diesem Produkt nicht prufen.

6. Sehen Sie ausreichend Freiraum fur Wartungsarbeiten vor. Den erforderlichen Platz fir

Wartungsarbeiten einhalten.
Sehen Sie den Aufbau so vor, dass ausreichender Platz fur Wartungsarbeiten vorhanden ist.
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