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Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder Sachschaden schitzen.

In den Sicherheitshinweisen wird die Gewichtung der potenziellen Gefahren durch die
Warnhinweise “Achtung”, “Warnung“ oder “Gefahr* bezeichnet. Diese wichtigen
Sicherheitshinweise miissen zusammen mit internationalen Sicherheitsstandards (ISO/IEC) ** und
anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.

*1) ISO 4414: Fluidtechnik - Ausfiihrungsrichtlinien Pneumatik
ISO 4413: Fluidtechnik - Ausfiihrungsrichtlinien Hydraulik
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen (Teil 1: Aligemeine Anforderungen)
ISO 10218-1992: Industrieroboter - Sicherheitsanforderungen
usw.

. ACHTUNG verweist auf eine Gefahr mit geringem Risiko, die leichte bis
AcC htU n g . mittelschwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

. WARNUNG verweist auf eine Gefahr mit mittlerem Risiko, die schwere
Warnun J. Verletzungen oder den Tod zur Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

. GEFAHR verweist auf eine Gefahr mit hohem Risiko, die schwere Verletzungen
Gefah I'.  oder den Tod zur Folge hat, wenn sie nicht verhindert wird.

/N\Warnung

1. Verantwortlich fur die Kompatibilitdt bzw. Eignung des Produktes ist die Person, die das
System erstellt oder dessen technische Daten festlegt.

Da das hier beschriebene Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt wird, darf die
Entscheidung Uber dessen Eignung fur einen bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse
und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfullung der spezifischen Anforderungen Uberpriift wird. Die
Erfullung der zu erwartenden Leistung sowie die Gewahrleistung der Sicherheit liegen in der
Verantwortung der Person, die die Systemkompatibilitat festgestellt hat. Diese Person muss anhand der
neuesten Kataloginformation sténdig die Eignung aller Produktdaten tberprifen und dabei im Zuge der
Systemkonfiguration alle Mdglichkeiten eines Gerateausfalls ausreichend bericksichtigen.

2. Maschinen und Anlagen dirfen nur von entsprechend geschultem Personal betrieben werden.
Das hier beschriebene Produkt kann bei unsachgeméfer Handhabung gefahrlich sein. Montage-,
Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen, einschlie3lich der Produkte von
SMC, dirfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem Personal vorgenommen werden.

3. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner Komponenten
darfen erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit gewéhrleistet ist.

1. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen dirfen erst dann ausgefiihrt werden,
wenn alle MaBhahmen Uberprift wurden, die ein Herunterfallen oder unvorhergesehene Bewegungen
des angetriebenen Objekts verhindern.

2. Wenn Bauteile bzw. Komponenten entfernt werden sollen, miissen die oben genannten
Sicherheitshinweise beachtet werden und jegliche Spannungsversorgung unterbrochen sein. Lesen Sie
die produktspezifischen Sicherheitshinweise aller relevanten Produkte sorgfaltig durch.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MalRnahmen zu treffen, um unvorhergesehene
Bewegungen des Produktes oder Fehlfunktionen zu verhindern.

4. Bitte kontaktieren Sie SMC und treffen Sie besondere SicherheitsmalRnahmen, wenn das

Produkt unter einer der folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen aul3erhalb der angegebenen Spezifikation oder Nutzung des
Produktes im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2. Beim Einbau in Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, Eisenbahnen, Luft- und
Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militarischen Einrichtungen, Verbrennungsanlagen,
medizinischen Geraten oder Freizeitgeraten eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getranken,
Notausschaltkreisen, Kupplungs- und Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen,
Sicherheitsausrustungen oder anderen Anwendungen, die nicht fir die in diesem Katalog aufgefiihrten
technischen Daten geeignet sind, in Kontakt kommen.

3. Anwendungen, bei denen die Mdglichkeit von Schaden an Personen, Sachen oder Tieren besteht und
die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit mechanischer
Schutzfunktion zum Schutz vor Ausféllen und eine regelmaRige Funktionsprufung erfordern.
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/N\Achtung

1. Das Produkt wurde fir die Verwendung in der herstellenden Industrie konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fur die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden méchten, miissen Sie SMC vorher
informieren und bei Bedarf entsprechende technische Daten aushéndigen oder einen gesonderten

Vertrag unterzeichnen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die nachstgelegene Vertriebsniederlassung.

Haftungsausschluss/Bestimmungserfillung
Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zu ,Garantie und Haftungsausschluss* und

zur ,Einhaltung von Vorschriften®.
Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie lhr Einverstandnis, bevor Sie das Produkt

verwenden.
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Bediener

¢ Diese Bedienungsanleitung wurde fiir Anwender erstellt, die Kenntnis von Maschinen und
Geraten mit Pneumatikanlagen haben und mit der Montage, dem Betrieb und der Wartung
solcher Anlagen umfassend vertraut sind.

¢ Bitte lesen Sie diese Bedienungsanleitung aufmerksam durch, so dass Sie ihren Inhalt
verstehen, bevor Sie das Produkt montieren, bedienen oder warten.

Sicherheitshinweise

/N\Warnung

Das Produkt nicht zerlegen, verandern (einschlieB3lich Verdnderungen an der Leiterplatte) oder reparieren.
Andernfalls besteht die Gefahr von Verletzungen oder eines Produktausfalls.

Das Produkt nicht mit nassen Handen bedienen oder einstellen.
Andernfalls kann es zu einem Stromschlag kommen.

Das Produkt nicht entgegen der Spezifikationen betreiben.

Nicht mit entziindlichen oder schadlichen Medien einsetzen.

Brande, Funktionsstérungen und Produktschaden kénnen die Folge sein.
Vor dem Einsatz missen die technischen Daten tberprift werden.

Das Produkt nicht in Atmosphéaren einsetzen, die brennbare oder explosive Gase enthalten.
Brand oder Explosion kénnen die Folge sein.
Dieses Produkt ist nicht explosionssicher gebaut.

Bei Verwendung in Verriegelungsschaltkreisen:

*Ein doppeltes Verriegelungssystem installieren, zum Beispiel ein mechanisches System.
*Das Produkt regelméafig kontrollieren, um den ordnungsgemafen Betrieb sicherzustellen.
Andernfalls kdnnen durch Fehlfunktionen Unfélle verursacht werden.

Vor und wahrend Wartungsarbeiten sind folgende Anweisungen zu beachten:

*Die Netzversorgung abschalten.

*Vor Wartungsarbeiten die Druckluftzufuhr abschalten, die Leitungen entliften und Uberprifen, ob die
Restdruckluft in die Atmosphére abgelassen wurde.

Andernfalls besteht Verletzungsgefahr.
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/N\Achtung

Wahrend des Betriebs der Einheit oder der Montage/dem Austausch von Einheiten:

*Die scharfkantigen Metallteile der Anschlisse oder Stecker zum Anschliel3en von Einheiten dirfen nicht
berthrt werden.

sDarauf achten, sich bei der Demontage der Einheit, nicht die Hand zu stof3en.
Die Anschlussbereiche der Einheit sind fest mit Dichtungen verbunden.

«Darauf achten, dass die Finger beim Zusammenschliel3en von Einheiten nicht zwischen den Einheiten
eingeklemmt werden.

Sonst besteht Verletzungsgefahr.

Nach Abschluss der Wartungsarbeiten sind die entsprechenden Funktionstests durchzufuhren.
Den Betrieb einstellen, wenn die Anlage nicht korrekt funktioniert.
Andernfalls ist die Sicherheit bei unerwarteten Stérungen nicht gewahrleistet.

Fir Erdung sorgen, um einen sicheren Betrieb und die Storfestigkeit des Feldbussystems zu gewahrleisten.
Die Erdung sollte individuell mit einem kurzen Kabel in Produktné&he erfolgen.

ANMERKUNGEN
oBeachten Sie bei der Konzeption, Auswahl und dem Umgang mit dem Produkt folgende Anweisungen:

Bei der Konzeption und Auswahl sind zudem nachfolgende Anweisungen (Installation, Verdrahtung,
Betriebsumgebung, Einstellung, Betrieb und Instandhaltung) zu beachten.
*Angaben zum Produkt

*Wenn die UL-Konformitat erforderlich ist, muss die direkte Spannungsversorgung eine UL-geprifte

Spannungsversorgung der Klasse2 gemaf UL1310 sein.

*Die spezifizierte Spannung zufiihren.

Andernfalls kann es zu einem Produktausfall oder Funktionsstérungen kommen.

«Die Spannungsversorgung fir die Einheit sollte standardmafig 0 V sein, sowohl fiir die

Spannungsversorgung der Eingénge, als auch der Ausgéange und der Steuerung.

———— 0 +24 V ———————O0 +24 V
_L Spannungsversorgung _L Spannungsversorgung
fur Ausgang fir Ausgang

o0V o0V
| Spannungsversorgung | Spannungsversorgung

= T fur Eingang und Steuerung = T fur Eingang und Steuerung
+24 'V -24V

eFreiraum fur Instandhaltungsarbeiten vorsehen.

Bei der Konzeption des Systems ist ausreichend Platz fiir Wartungsarbeiten vorzusehen.

*Keine Typenschilder oder andere Schilder entfernen.

Das kann zu fehlerhafter Instandhaltung oder falsch verstandenen Anweisungen der Bedienungsanleitung fihren,
die wiederum das Produkt beschadigen oder die Funktion stéren kdnnen.

AuRerdem widerspricht dies mdglicherweise den Sicherheitsstandards.

*Beim Einschalten der Spannungsversorgung auf den Einschaltstrom achten.

Angeschlossene Lasten kénnen einen Ladestrom zufiihren, der den Uberstromschutz aktivieren und somit
Fehlfunktionen des Geréates verursachen kann.
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Handhabung des Produktes
x|nstallation
«Die SlI-Einheit nicht fallen lassen und keinen UberméaRigen Stof- oder Schlagbelastungen aussetzen.
Andernfalls kann das Produkt beschadigt werden und Fehlfunktionen aufweisen.
*Mit dem spezifischen Anzugsdrehmoment anziehen.
Bei einem zu groRen Anzugsdrehmoment kénnen die Befestigungsschrauben beschéadigt werden.
Die Schutzart IP67 kann nur dann garantiert werden, wenn die Schrauben mit dem spezifizierten
Anzugsdrehmoment angezogen werden.
«Die Einheit anheben, wenn eine grof3e Ventilinsel montiert wird, damit das Anschlussteil wahrend des
Transports nicht belastet wird.
Das Anschlussteil konnte aufgrund der Belastung brechen. Die Einheit kann, je nach Kombination, sehr schwer
werden. Transport/Installation sollten von mehreren Bedienern gemeinsam durchgefiihrt werden.
«Das Produkt nie auf einer Flache montieren, die als Unterlage dient.
Das Produkt kann durch Auftreten oder Aufsteigen einer iiberméaRigen Krafteinwirkung ausgesetzt werden.

*Verdrahtung

*Vermeiden, das Kabel wiederholt zu biegen bzw. zu dehnen oder eine schwere Last darauf abzulegen.
Wiederholte Biege- oder Zugbelastungen kénnen zum Kabelbruch fihren.
«Auf eine korrekte Verdrahtung achten.

Eine falsche Verdrahtung kann das Produkt beschadigen.
*Keine Verdrahtung vornehmen, solange Spannung anliegt.

Andernfalls kann eine Beschadigung der Sl-Einheit und/oder des Eingangs-/Ausgangsgeréats eine Fehlfunktion
verursachen.
«Die Drahte und Kabel nicht zusammen mit Netz- bzw. Hochspannungskabeln verlegen.

Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen der SI-Einheit und/oder des Eingangs-/Ausgangsgerats kommen, die durch
elektromagnetische Stérsignale und Spannungsspitzen verursacht werden, die von Netzanschlusskabeln und
Hochspannungskabeln auf die Signalleitung ausgehen.

Die Dréhte (Leitungen) der SI-Einheit und/oder des Eingangs-/Ausgangsgerats getrennt von Netzanschluss- und
Hochspannungskabeln verlegen.
Die Isolierung der elektrischen Anschlisse uberprufen.

Durch eine unzureichende Isolierung (Interferenzen mit anderen Schaltkreisen, unzureichende Isolierung zwischen
Anschlussklemmen usw.) kann eine zu hohe Spannung oder ein zu hoher Strom in das Produkt gelangen und
Schaden verursachen.
*Beim Einbau des Feldbussystems in das Gerdt angemessene Vorkehrungen gegen Stérgerdusche
treffen, beispielsweise einen Stérschutzfilter einbauen.

Andernfalls kdnnen Stdrgerausche Fehlfunktionen verursachen.

*Betriebsumgebung
«Je nach Betriebsumgebung ist die geeignete Schutzart auszuwéhlen.
Die Schutzart IP67 wird erreicht, wenn folgende Bedingungen erfiillt sind:
(1) Die Einheiten sind korrekt angeschlossen, d. h. das Feldbuskabel mit dem M12-Stecker und das Stromkabel
mit dem M12 (M8) Stecker.
(2) Alle Einheiten und die Ventilinsel sind ordnungsgeman montiert.
(3) Daran denken, wasserfeste Deckel auf nicht benutzte Stecker zu stecken.
In Umgebungen, in denen das Produkt Wasser oder Wasserspritzern ausgesetzt ist, die entsprechenden
Schutzmalnahmen ergreifen, z.B. eine Schutzabdeckung installieren.
Nicht in Umgebungen mit Feuchtigkeit und Wasserdampf verwenden. Andernfalls kann es zum Produktausfall und
Funktionsstérungen kommen.

«Das Produkt nicht in Umgebungen verwenden, in denen es Ol- oder Chemikalienspritzern ausgesetzt ist.
Auch ein kurzzeitiger Einsatz des Produktes in Umgebungen, die Ol, Chemikalien, wie z. B. Kéltemittel oder
Reinigungs-Lésungsmittel enthalten, kann das Produkt beeintréchtigen (Schaden, Fehlfunktionen usw.).

«Das Produkt nicht in Umgebungen verwenden, in denen es mdglichen Spritzern von atzenden Gasen
oder Flussigkeiten ausgesetzt sein kénnte.

Andernfalls kdnnen Produktschéden und Funktionsstérungen die Folge sein.

«Nicht in Umgebungen einsetzen, in denen Spannungsspitzen auftreten.

Befinden sich Gerate, die hohe Spannungsspitzen erzeugen (elektromagnetische Heber,
Hochfrequenz-Induktionséfen, SchweiBmaschinen, Motoren usw.) in der N&he der Einheit, kann das interne
Schaltkreiselemente der Einheit oder die Einheit selbst beschadigen. Mal3nahmen gegen Quellen ergreifen, die
Spannungsspitzen erzeugen und verhindern, dass die Leitungen nahe beieinander liegen.
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*Wenn eine Last, die Spannungsspitzen erzeugt, wie ein Relais, ein Ventil oder eine Lampe direkt
angetrieben wird, muss ein Produkt mit einem integrierten Element zur Aufnahme dieser
Spannungsspitzen verwendet werden.

Die direkte Betétigung einer Last, die Spannungsspitzen erzeugt, kann die Einheit beschadigen.

*Das Produkt verfiigt Gber die CE-Kennzeichnung, es ist allerdings nicht mit einem Schutz gegen
Blitzschlag ausgestattet. Das System mithilfe geeigneter MaRnahmen vor Blitzschlag schiitzen.

*Fremdkdrper wie Staub oder Drahtreste dirfen nicht in das Produktinnere gelangen.

*Das Produkt nicht an einem Ort montieren, an dem es Vibrationen bzw. Sto3belastungen ausgesetzt ist.
Andernfalls kann es zu einem Produktausfall oder Funktionsstérungen kommen.

*Das Produkt nicht in Umgebungen mit Warmezyklen verwenden.

Warmezyklen, mit Ausnahme der gewdhnlichen Temperaturénderungen, kdnnen das Innere des Produktes
beeintrachtigen.

*Das Produkt nicht direkter Sonnenstrahlung aussetzen.

Das Produkt in Umgebungen mit direkter Sonneneinstrahlung vor Sonneneinstrahlung schiitzen.
Andernfalls kann es zu einem Produktausfall oder Funktionsstérungen kommen.

*Der angegebene Temperaturbereich ist einzuhalten.

Andernfalls besteht die Gefahr von Fehlfunktionen.

Nicht in der Nahe von Warmequellen oder an Orten betreiben, die direkter Warmestrahlung ausgesetzt sind.
Andernfalls besteht die Gefahr von Fehlfunktionen.

xEinstellung und Betrieb

«Die Schalter mit einem spitzen Schraubendreher usw. einstellen. Wahrend der Einstellung keine
anderen Bauteile berihren.

Andernfalls kann es aufgrund eines Kurzschlusses zu Schaden an Bauteilen oder Fehlfunktionen kommen.
«Die Einstellungen sind gemaf Betriebsbedingungen vorzunehmen.

Falsche Einstellungen kénnen einen Betriebsausfall verursachen.

Fur Details zu jeder Einstellung siehe Seite 21 bis 26 dieses Handbuches.
*Ausfuhrliche Informationen zur Programmierung und Adresseneinstellung stehen im
SPS-Herstellerhandbuch usw.

Informationen zum Protokoll und der Programmierung der SPS stehen in der entsprechenden
Herstellerdokumentation.

*Wartung

«Die Spannungsversorgung abschalten, die Druckluftzufuhr unterbrechen, den Restdruck ablassen und vor
der

Durchfiihrung der Wartungsarbeiten Uiberpriifen, ob das System vollstandig entliftet ist.

Ansonsten besteht die Gefahr von unerwarteten Funktionsstérungen.
*RegelméaRig Wartungs- und Inspektionsarbeiten durchfuhren.

Ansonsten besteht die Gefahr von unerwarteten Funktionsstérungen.
*Nach Abschluss der Wartungsarbeiten sind die entsprechenden Funktionstests durchzufiihren.

Den Betrieb einstellen, wenn das Geréat nicht korrekt funktioniert.

Andernfalls ist die Sicherheit aufgrund unerwarteter Fehlfunktion oder falschem Betrieb nicht mehr gewéahrleistet.
«Die Einheiten nicht mit Lésungsmitteln wie Benzol, Verdiinner o. A. reinigen.

Diese Stoffe kdnnen die Geh&duseoberflache beschadigen und Beschriftungen auf dem Gehause l6schen.
Flecken mit einem weichen Tuch entfernen.

Bei hartnackigen Flecken ein Tuch mit verdiinntem, neutralem Reiniger trénken und vollstdndig auswringen, damit
den Fleck behandeln und anschlieBend mit einem trockenen Tuch nachwischen.
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Systemubersicht

*Systemkonfiguration

Die Einheiten der Serie EX600 kdnnen an verschiedene Feldbusse angeschlossen werden, um die
Verdrahtung von Eingangs- oder Ausgangsgeraten zu reduzieren und als dezentralisierte
Steuerungssystem zu agieren. Die Kommunikation der Einheit mit dem Feldbus geschieht tber die
Sl-Einheit. Eine SI-Einheit kann mit einem Ventilblocken mit bis zu 32 Ausgéngen und mit bis zu 9
E/A-Modulen verbunden werden.

Ventilinsel:
U-Seite
Ventilblock &o;
SI-Einheit TR

analoges Eingangsmodul

analoges Ausgangsmodul

Analoges E/A-Modul

digitales Eingangsmodul
digitales Ausgangsmodul

Digitales E/A-Modul

M)

)

A
Endplatte / N

(Spannungsversorgung)

Sl-Einheit: Sorgt fur die Kommunikation des Feldbusses und die Ansteuerung der Ausgange des
Ventilblocks.
Digitales Eingangsmodul: Zum Anschluss von Sensoren, mit digitalen Schaltausgéangen. Es sind PNP-
oder NPN-Ausfuhrungen erhéltlich.
Digitales Ausgangsmodul: Zum Anschluss von Aktuatoren mit digitalen Schalteingéngen, wie
Magnetventilen, Lampen, akustischen Alarmsignalen usw. Es sind PNP- und
NPN-Ausfihrungen erhaltlich.
Digitales E/A-Modul: Dieses Modul hat beides, digitale Ein- und Ausgénge. Es sind PNP- oder
NPN-Ausfiihrungen erhaltlich.
Analoges Eingangsmodul: Zum Anschluss von Sensoren, mit Analogausgéangen.
Analoges Ausgangsmodul: Kann an ein Gerat angeschlossen werden, das Analogeingange lesen kann.
Analoges E/A-Modul: Dieses Modul hat beides, analoge Eingange und Ausgénge.
Endplatte: Wird auf der D-Seite der EX600 Ventilinsel angeschlossen; hat den
Spannungsversorgungsanschluss.
Ventilblock: Eine Baugruppe von Magnetventilen. Ein Stecker wird als elektrischer Anschluss fir alle
angeschlossenen Ventile verwendet.
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Definition und Terminologie

Terminologie

Definition

100 . I . L
100BASE-TX Standard.eln.er LAN Ube.rtrggun.gsleltung mit glner
Kommunikationsgeschwindigkeit von 100 MBit/sek.
A Das Signal vom Analogeingangsgerat wird in ein digitales Signal umgewandelt und
AD-Wert als Dezimal- und Hexadezimalwert angezeigt. Diese Hexadezimal- und
Dezimalwerte werden auch an das Analogausgangsgerat ausgegeben.
D Das Protokoll, das Informationen wie die IP-Adresse, die angemeldet werden
DHCP muss, um das Netzwerk zu benutzen, automatisch einstellt. Diese Informationen
werden fiir jedes Gerat eingestellt, das an das TCP/IP-Netzwerk angeschlossen
ist.
DIN-Schiene Eine Metallschiene, die der DIN-Norm entspricht.
(D: Down side)
D-Seite Die Seite der Ventilinsel, die nach unten zeigt, wenn man die Insel so dreht, dass
die Beschriftung der Ventile lesbar ist (Fittinge zeigen, dann nach rechts).
E EDS Beschreibungsdatei (Electronic Data Sheet) (Objektadresse jedes Parameters
usw.), die extern gespeichert wird.
Erfassungsfunktion fur Eine Diagnosefunktion zur Erkennung, ob das Eingangs- oder
offene Stromkreise Ausgangsgeratekabel nicht angeschlossen ist (Drahtbrucherkennung).
F FE Abkiirzung fur funktionale Betriebserde (Functional Earth).
Das Protokoll, das anhand digitaler Kommunikation fir den Signalaustausch
Feldbus zwischen Feldgeraten (Instrumente und Stellglieder) an einem Standort und der
SPS sorgt.
H Kommunikationskanal, bei dem die Informationen abwechselnd in beide
Halb-Duplex . ) .
Richtungen flieBen kénnen.
Eine 32 Bit Sequenznummer, die zugewiesen wird, um Geréte zu identifizieren, die
IP-Adresse .
ans Netzwerk (Ethernet/IP™) angeschlossen sind.
K Eine Diagnosefunktion zur Erkennung von Uberstrom bzw. Kurzschluss zwischen
Kurzschlusserkennung der positiven Seite der Ausgangs- und/oder Spannungsversorgungsleitung und der
Masseleitung.
Eine Funktion, die den inneren Schaltkreis vor Beschadigung durch Uberstrom
Kurzschlussschutz schiitzt, aufgrund eines Kurzschlusses zwischen der positiven Seite der Ausgangs-
und/oder Spannungsversorgungsleitung und der Masseleitung.
L Leistungsaufnahme Der notwendige Strom fiir den Betrieb eines Moduls.
M . . . . . . . ™
MAC-Adresse Eine eindeutige Nummer, die alle Gerate besitzen, die an das EtherNet/IP
angeschlossen sind.
Ventilblock Ein aus mehreren Ventilspulen bestehender Block.
N NPN-Eingang Verbindet den Sensorausgang, den der NPN-Transistor verwendet.

NPN-Ausgang

Der Ausgangstyp, den ein NPN-Transistor benutzt, um ein Ausgangsgerat
anzusprechen. Man nennt ihn auch positiv COM, weil der Pluspol (hier +24 V)
gemeinsam ist.

-10-
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Terminologie

Definition

SPS

Speicherprogrammierbare Steuerung. Ein Digitalcomputer zur Automatisierung
von elektromechanischen Prozessen.

PNP-Eingang

Verbindet den Sensorausgang, den der NPN-Transistor verwendet.

PNP-Ausgang

Der Ausgangstyp, den ein PNP-Transistor benutzt. Man nennt ihn auch negativ
COM, weil der Minuspol (0 V) gemeinsam ist.

Kurzschluf3-erkennung

Diagnosefunktion, die Uberstrom aufgrund eines Kurzschlusses am Ausgang
und/oder der Spannungsversorgung in Bezug auf GND (0V) erkennt.

KurzschluBschutz

Schutzfunktion fur den internen Schaltkreis nach KurzschluZerkennung.

SI-Einheit

Abkiirzung firr serielle Ubertragungseinheit zur Ansteuerung von Steuerventilen.
Eine an eine SPS angeschlossene Einheit, die Eingangs- und Ausgangsdaten
Ubertragt.

tragbares Handgerét

Wird mit einem dafiir vorgesehenen Stecker der SlI-Einheit verbunden, um interne
Parameter einzustellen, den Status aller Eingangs- und Ausgangssignale zu
Uberwachen und um das Aktivieren von Eingangen und Ausgéngen zu erzwingen.

(U: Upper side)

U-Seite Die Seite der Ventilinsel die nach oben zeigt, wenn man die Insel so dreht, dass die
Beschriftung der Ventile lesbar ist (Fittinge zeigen dann nach rechts).
Voll-Duplex Kommunikationssystem, das Daten gleichzeitig in beide Richtungen senden und

empfangen kann.

Jdle* (Ruhezustand)

Ausdruck fir SPS-Betriebszustand (Ruhezustand). Ausfiihrlichere Informationen
finden Sie in den jeweiligen SPS-Bedienungsanleitungen.
Je nach verwendeter SPS, ist der ,ldle“-Zustand womdglich nicht verfugbar.

Zahl der Ausgange

Die Zahl der digitalen Ausgénge, die ein Ausgangsgerat (Magnetventil, Licht, Motor
usw.) setzen kann.

Zahl der Eingénge

Die Zahl der digitalen Eingénge, die von einem Eingangsgerét (Sensor, Schalter
usw.) eingelesen werden kénnen.
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Zusammenbau

«Aufbau der Ventilinsel
x: Wurde die Ventilinsel in aufgebautem Zustand erworben, ist die in diesem Kapitel beschriebene Arbeit nicht
notwendig.

(1) SchlieRen Sie das E/A-Modul ganz links an die Endplatte an.
Die weiteren digitalen und analogen E/A-Module kénnen in jeder Reihenfolge angeschlossen werden.
Ziehen Sie das Befestigungselement des Verbindungsstiicks mit einem Anzugsdrehmoment von 1.5 bis
1.6 Nm fest.

(2) Fugen Sie z.B. zwei weitere E/A-Module hinzu.
Es konnen bis zu 9 E/A-Module (plus Sl-Einheit) an einen Ventilblock angeschlossen werden.

(3) SI-Einheit anschlie3en.
Nach Anschluss der erforderlichen E/A-Module, die SI-Einheit rechts der E/A-Module anschlieRen.
Die Anschlussmethode ist die gleiche wie oben (1), (2).
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(4) Die Ventilplatte montieren.
Montieren Sie die Ventilplatte (EX600-ZMVo) mithilfe der Ventil-Einstellschrauben (M3 x 8) an die

Ventilinsel.
Ziehen Sie die Schrauben mit einem Anzugsdrehmoment von 0.6 bis 0.7 Nm fest.

Schraubenmontageposition
SV : 2 Positionen
S0700 : 2 Positionen
VQC1000: 2 Positionen
VQC2000: 3 Positionen
VQC4000: 4 Positionen
SY : 2 Positionen

Ventilplatte
(EX600-zmMVvO)

(5) Die SlI-Einheit mit dem Ventilblock verbinden.
Schieben Sie den Ventilblock auf die Einstellnut der SI-Einheit.
Ziehen Sie sie anschlielRend die Einstellschrauben des Ventilblocks (M4 x 6) an, um die Platte zu

fixieren.
Der Anzugsdrehmoment fir die Einstellschrauben betragt 0.7 bis 0.8 Nm.

Befestigungsnut
Ventilplatte

Sicherheitshinweise fir die Handhabung
*Schliel3en Sie die Einheit bitte nicht an, solange die Spannungsversorgung eingeschaltet

ist. Sonst wird das Geréat beschadigt.
eAchten Sie darauf, dass Ihnen die Muttern des Verbindungsstiicks nicht runter fallen.
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Montage und Installation

minstallation

«Direktmontage

(1) Bei Verbindung von 6 oder mehr E/A-Modulen, muss das Mittelteil der ganzen EX600-Einheit, vor der

Montage mit 2-M4 x 5 Schrauben, mit einem Zwischenverstarkungselement (EX600-ZMB1) fixiert
werden.

Anzugsdrehmoment: 0.7 bis 0.8 Nm.

é Zwischenverstarkungselement
(EX600-ZMB1)

(2) Fixieren Sie die Endplatte an einem Ende des Moduls und ziehen Sie sie fest (M4).
Anzugsdrehmoment: 0.7 bis 0.8 Nm.

Fixieren Sie die Endplatte ventilseitig so, wie es in der Bedienungsanleitung des entsprechenden
Ventilblocks erlautert wird.

2 x M4-Schrauben 2 x M4-Schrauben
(Anzugsdrehmoment: 0.7 bis 0.8 Nm)

Endplatte Zwischenverstarkungselement
T d

Ventilblock

P ® ProO®

%% ° o 00000 E / @
JE 3@ o | [
T2z [ . 1O7€ {
@

5.5 47 23.5
26 47 xn 8

n (Zahl angeschlossener Module) = 10
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*DIN-Schienenmontage

(Fur alle Ventilserien aul3er den SY-Serien erhaltlich. Fir SY-Serien siehe Katalog.)

(1) Bei Verbindung von 6 oder mehr E/A-Modulen, muss das Mittelteil der ganzen EX600-Einheit, vor der
Montage mit 2-M4 x 6 Schrauben, mit einem Zwischenverstarkungselement (EX600-ZMB2) fixiert
werden.

Anzugsdrehmoment: 0.7 bis 0.8 Nm.

(2) Montieren Sie das Befestigungselement der Endplatte (EX600-ZMA2) mit 2-M4 x 14 Schrauben an die
Endplatte, an dem den Ventilen gegeniiberliegenden Ende.

Anzugsdrehmoment: 0,7 bis 0,8 Nm.

Zwischenverstarkungselement
(EX600-ZMB2)

Befestigungselement
° Endplatte
L'l j; (EX600-ZMA2)

(3) Hangen Sie die Befestigungsnut der DIN-Schiene ein.

(4) Dricken Sie den Ventilblock gegen die DIN-Schiene bis er einrastet, indem Sie die Seite, die eingehéangt
ist als Dreh-/Angelpunkt benutzen.

(5) Fixieren Sie den Ventilinsel, indem Sie die DIN-Schienen-Befestigungsschrauben der EX600-ZMA2
anziehen (M4 x 20).
Anzugsdrehmoment: 0.7 bis 0.8 Nm.
Das ventilseitige Anzugsdrehmoment héangt vom Ventiltyp ab.
Siehe Bedienungsanleitung des entsprechenden Ventilblocks.

7
Befestigungsnut der
DIN-Schiene %
0
. / N
DIN-Schiene

Befestigungselement
Endplatte
(EX600-ZMA2)

-15-
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Verdrahtung
*Schliel3en Sie das M12 oder M8 Anschlusskabel an. Der M12 Stecker ist fir SPEEDCON-Stecker geeignet.

Nachfolgend wird eine SPEEDCON-Stecker Verdrahtungsmethode erlautert.

(1) Richten Sie die B-Markierung auf dem Metallbefestigungselement des kabelseitigen Steckers
(Stecker/Buchse) mit der A-Markierung aus.

(2) Richten Sie die C-Markierung auf dem Modul aus und fithren Sie den Stecker senkrecht in das Modul

ein.
Wenn sie nicht ausgerichtet sind, kann der Stecker nicht korrekt verbunden werden.

(3) Dreht man die B-Markierung des Steckers um 180 Grad (1/2 Umdrehung), ist die Verdrahtung
abgeschlossen. Vergewissern Sie sich, dass die Verbindung nicht locker ist. Wenn Sie zu weit gedreht

haben wird es schwer den Stecker zu entfernen.

(1) ) ®3)

Markierung A am Kabelende
/Markierung B am Kabelende
7

/

R

*Die Anschlussmethode fiir die D-Sub-Buchse wir nachfolgend erlautert.
(1) Richten Sie die D-Sub-Buchse des Moduls und die Steckdose des Kabels aus.
(2) Schieben Sie die Steckdose des Kabels senkrecht in die D-Sub-Buchse des Moduls.
Wird der Stecker mit Gewalt gedriickt, verbiegt sich der Stift und der Stecker kann nicht verbunden
werden.
(3) Befestigen Sie den Stecker, indem Sie zwei Schrauben Nr.4-40 UNC in die Gewindebohrungen an
beiden Enden des Steckers des Moduls schrauben. Das Anzugsdrehmoment sollte ca. 0,6 Nm betragen.
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*Nachfolgend wird die Anschlussmethode fiir Klemmenleiste mit Feder erlautert.

(DFiihren Sie einen flachen Schrauben -
dreher - nach links geneigt - in das
rechte der beiden Locher ein, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

VA VAN

Offnung fur Schraubendreher

Offnung fir Kabel

vl

(@ Neigen Sie den Schraubendreher nach
rechts wie per Pfeil angegeben.
Wenn der Schraubendreher bis zum
Anschlag nach unten gedruckt wird,
offnet sich der Kabeleingang.

-

(®Fiihren Sie das Kabel ein.

==t

(@ Indem man den Schraubendreher
rauszieht, erfasst die Feder das
Kabel und der Anschluss ist fertig.
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Folgende Elektrokabel kdnnen an den Stecker der Klemmenleiste angeschlossen werden.
*Einleiter

oLitze

*Flexible Litze (Litze mit diinnen Drahten)

*Flexible Litze ultraschallgeschweif3t

*Flexible Litze mit Crimphulse

~

4 Sicherheitshinweise fur die Handhabung

«Verwenden Sie zum Offnen der Klammer einen flachen Schraubendreher mit 2.5 mm
Blattbreite und max. 0.4 mm Dicke.

«Verwendbare Kabel sollten einen Leitbereich von 0.08 bis 1.5 mm? (AWGL16 bis 28) haben.
5 bis 6 mm des Elektrokabels sollten abisoliert werden.

Ist der abisolierte Teil zu lang, kann die Isolierung aufgrund des freiliegenden Leiterstiicks
versagen.

Ist der abisolierte Teil zu kurz, kann das Kontaktfehler verursachen, weil der Mantel
eingeklemmt ist oder Kontaktfehler bzw. Stromausfall, weil nicht genug Leiter eingeklemmt ist.j

-

*Beschriftungsschilder einsetzen

Signalbezeichnung der Eingangs- oder Ausgangsgerate und Moduladresse kdnnen auf das Beschriftungs-
schild geschrieben werden, das an jedem Modul befestigt werden kann.

Stecken Sie das Beschriftungsschild (EX600-ZT1) bei Bedarf in die Markierungsnut.

-18-
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Serielle Ubertragungseinheit

Modellangabe und Bestellschlissel
EX600-S _|:|_E|

Serielle Ausgangspolaritat
Ubertragungseinheit

Symbol Inhalt
1 PNP (negativ COM)
2 NPN (positiv COM)

Protokoll

Symbol Inhalt
EN | EtherNet/IP™

Namen und Funktionen des Produktes

Pos. Beschreibung Funktion
1 Statusanzeige-LED Zeigt den Status des Moduls an.
2 Anzeige-Schutzkappe Zur Schaltereinstellung 6ffnen.

Halteschraube fur . . . .
3 Anzeige-Schutzkappe Lésen, um die Anzeige-Schutzkappe zu 6ffnen.

Markierungsnut Nut zur Befestigung eines Markers.

Stecker (PCI) Zum Anschluss des Kabels des tragbaren Handgeréts".

4
5
6 Montagebohrung fiir Ventilplatte Zur Befestigung der Ventilplatte.
-
8
9

Befestigungsnut Ventilplatte Nut zum Einflihren der Ventilplatte.
Verbindungsstiick Befestigungselement zur Verbindung mit angrenzenden Modulen.
Stecker der Einheit Ubertragt Signale und versorgt angrenzende Module mit Strom.
10 | Stecker (BUS IN) Zum Anschluss des Kabels fiir Feldbuseingange.
11 | MAC-Adressenschild Enthalt die 12-stellige MAC-Adresse (jede SI-Einheit hat eine eigene).
12 | Dichtungskappe (1 Stk.) Wird auf nicht benutzte Stecker (PCI) gesteckt.

*

: Bitte EX600-HT1A verwenden (EX600-HT1 kann nicht verwendet werden).

-19-
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Montage und Installation

mVerdrahtung
oSpezifikation der Stecker
Konfiguration . . .
Stiftnummer | Signalbezeichnung
BUS IN
1 TX+
2 RX+
3 TX-
4 RX-

o Sicherheitshinweise fur die Handhabung
Nicht verwendete Stecker sind mit einer Dichtungskappe zu versehen. Durch korrekte

Benutzung von Dichtungskappen entspricht das Gehause der Schutzart IP67.
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Einstellung und Justierung

*Schaltereinstellung
(1) Lésen Sie die Schrauben der Anzeige-Schutzkappe.
(2) Offnen Sie die Anzeige-Schutzkappe mit einem Flachkopfschraubendreher o. A.

(3) Stellen Sie den Schalter mit Hilfe eines kleinen Uhrmacher-Schraubendrehers ein. Ausfihrliche
Informationen zur Schaltereinstellung finden Sie auf den nachsten Seiten.

(4) Bringen Sie nach der Schaltereinstellung die Anzeige-Schutzkappe wieder an und ziehen Sie sie fest
(Anzugsdrehmoment: 0.3 bis 0.4 Nm).

/oSicherheitshinweise fur die Handhabung \

*Unterbrechen Sie die Spannungsversorgung wahrend der Schaltereinstellung.

*Reinigen Sie die Anzeige-Schutzkappe, bevor Sie sie 6ffnen, wenn sich Fremdkorper oder
Wassertropfen daran befinden.

*Achten Sie darauf, beim Einstellen des Schalters keine anderen Bauteile zu beriihren.
Andernfalls kann es aufgrund eines Kurzschlusses zu Schaden an Bauteilen oder
Fehlfunktionen kommen.

+Alle Grundeinstellungen sind AUS. Stellen Sie den Schalter ein, bevor Sie das Produkt

benutzen.

«Anderungen der Schaltereinstellungen werden erst nach dem Einschalten der

N Snminsimmntimsnnsms im o suidilomn —_ )
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*Konfigurationsspeicher-Schalter: Wird der Konfigurationsspeicher-Schalter des Ventilblocks auf EIN
gestellt und die Spannungsversorgung eingeschaltet, vergleicht das

System die gespeicherte Konfiguration mit der Konfiguration des
Ventilblocks. Unterscheiden sich die Konfigurationen, wird ein

Diagnosefehler generiert.

-O0 Jo

3003 || Wi

123456

Settings1

Settings2

a[S[elale(elale

5 6 8
Settings3
Settingsl
Inhalt
1
AUS Normaler Betriebsmodus (Grundeinstellung)
EIN Konfigurationsspeichermodus

Zeiteinstellung zum Vergleich der Konfiguration

Zeiteinstellung zur Speicherung der Konfiguration > Wenn die Spannungsversorgung der Steuerung

und der Eingange eingeschaltet ist, und der

Schalter oben AUS ist.
- Wenn die Spannungsversorgung der Steuerung
und der Eingange eingeschaltet ist, und der

Schalter oben EIN ist.

*Baudratenschalter: Zum Einstellen der Kommunikationsgeschwindigkeit des internen Busses des Produktes.

HilR | Hoggaagd

Settings1

Settings2

B[S [e[a e e[el2

5 6 8
Settings3

Settingsl

B - Inhalt
AUS | AUS 1 MBit/sek. (Grundeinstellung)
AUS EIN 500 KBit/sek.

EIN AUS 250 KBit/sek.

EIN EIN 125 KBit/sek.
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*Einstellschalter IP-Adresse

GgREE | Joogaad

4
Settings1 Settings2
m{=]=]=(=]=]=
1 2 3 4 5 6 7 8
Settings3
Settings1 Settings2
IP-Adresse
8 1 2 3 4 5 6 7 8
AUS EIN AUS | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS 192.168.0.1
AUS AUS EIN AUS | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS 192.168.0.2
AUS EIN AUS EIN EIN EIN EIN EIN EIN 192.168.0.253
AUS AUS EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN 192.168.0.254
EIN EIN AUS | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS 192.168.1.1
EIN AUS EIN AUS | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS 192.168.1.2
EIN EIN AUS EIN EIN EIN EIN EIN EIN 192.168.1.253
EIN AUS EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN 192.168.1.254
ON/OFF EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN DHCP-Modus **
ON/OFF | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS | AUS Modus mit externer
Steuerung

+1: Der Modus, um die IP-Adresse vom DHCP-Server zu erhalten. Die erhaltene IP-Adresse geht verloren, wenn die

Spannungsversorgung unterbrochen wird.

x2: Der Modus, um auf die nachfolgenden Befehle des BOOTP/DHCP-Servers, von Rockwell Automation, zu reagieren.

DHCP freischalten: IP-Adresse usw. kann vom BOOTP/DHCP-Server empfangen werden.
Wird in diesem Zustand wieder Strom zugefuhrt, erhalt man die Information, einschlie3lich IP-Adresse,

wieder.

DHCP ausschalten: IP-Adresse usw. kann vom BOOTP/DHCP-Server nicht erhalten werden.
Wird unter diesen Bedingungen erneut Strom zugefihrt, kann die vorige Einstellung beibehalten

werden.

Ausfihrliche Informationen zu diesem Modus finden Sie in der Anleitung des BOOTP/DHCP-Servers.
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*V_SEL Schalter: Eine Funktion zur Auswahl der Anzahl belegter Ventileingénge.

Es wird die Zahl der Ausgénge (Datenbreite), die von der Sl-Einheit belegt sind,

ausgewahlt.
JBE5EAA || HoBaHEg
123456738 123456738
Settings1 Settings2
a{a]={=[=]al=(=
1 2 3 4 5 6 7 8
Settings3
Settings3 AusgangsdatengrofRe der
Inhalt o
1 2 SI-Einheit
AUS | AUS | Zahl belegter Ventil-Ausgéange 32 4 Byte (Grundeinstellung)
AUS EIN | Zahl belegter Ventil-Ausgénge 24 3 Byte
EIN AUS | Zahl belegter Ventil-Ausgange 16 2 Byte
EIN EIN | Zahl belegter Ventil-Ausgénge 8 1 Byte

x: Stellen Sie fir die Zahl belegter Ventilausgdnge mindestens die Zahl verwendeter Ventile ein.

+ Diagnoseschalter: Weist Diagnosedaten Eingangsdaten zu.

(HAREAER || g

Settings1 Settings2
ON
Hdddddl
1 2 3 4 5 6 7 8
Settings3
Settings3 Fir den Eingang
Modus Inhalt eingestellte
3 4 DiagnosegroRe
AUS | AUS 0 Nur Eingangsdaten (Grundeinstellung) 0 Byte
AUS EIN 1 Eingangsdaten + Systemdiagnose 4 Byte
Eingangsdaten + Systemdiagnose + Moduldiagnose (bis zu 9
EIN AUS 2 E/A-Module plus SI-Einheit) 6 Byte
. Eingangsdaten + Systemdiagnose + Moduldiagnose (bis zu
3
EIN EIN 64 E/A-Module) 12 Byte

+: Die Funktion Modus 3 dient fur kiinftige Erweiterungen. Verwenden Sie sie jetzt nicht.

O
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*Schalter HOLD/CLEAR (SPEICHERN/LOSCHEN): Stellt den Ausgangsstatus ein, wenn am Feldbus ein
Kommunikationsfehler vorliegt oder wenn er im

Jdle“-Zustand ist.

Jbigon | o

Settings1 Settings2
(=== ===
1 2 3 4 5 6 7 8
Settings3
Settings3
- Inhalt

Ausgang wird zurtickgesetzt
(CLEAR) (Grundeinstellung).

EIN Speichert den Ausgang (HOLD).
x: Siehe "Parametereinstellung” (Seite 45) fur ausfihrlichere Informationen.

AUS

«EtherNet/IP™-Schalter zur Kommunikationseinstellung

sansusnaliivamane

Settings1 Settings2
HHEBERG
1 2 3 4 5 6 7 8
Settings3
Settings3 Kommunikationsgeschwindigkeit und

6 7 8 Voll-Duplex-/Halb-Duplex-Einstellung
AUS ON/OFF | ON/OFF Automatisch
EIN AUS AUS 10 MBit/sek., Halb-Duplex
EIN AUS EIN 10 MBit/sek., Voll-Duplex

EIN EIN AUS 100 MBit/sek., Halb-Duplex

EIN EIN EIN 100 MBit/sek., Voll-Duplex

Sicherheitshinweise fur die Handhabung

*Gehen Sie vorsichtig mit dem Schalter um. Zu hoher Kraftaufwand kann den Schalter beschadigen.

*4, 5, 6, 7 der Schalter in Einstellungenl werden nicht verwendet.
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*Einstellmethode fiir die IP-Adresse durch den BOOTP/DHCP-Server
Der BOOTP/DHCP-Server sucht bei Anlauf die an das Netzwerk angeschlossenen Geréate ab.

3| BOOTP/DHCP Server 2.3 M=%
Eile Tools Help
~ Request History
Clear History |  Add to Relation List
e 53—
[Grminsec) | Type | Ethemet Address (MAG] New Entry
1 DHCP
.11 9 Bngs Ethernet Address (MAqUD:SU:1 1:03:0F:19
132417 DHGCP
132409 DHOP 1P Addres[ 192 168 . 000 . 002
13:24.06 DHCP Hostnam)
132404 DHCP |
Descr ;p\;u1
i~ Relation List
New | | Enztic 800TP. | Ensble o ok | Cancel |
Ethernet Address (MAG) | Type | IP Address | Hostname | Description |
Status ~Entries
Unable to service DHCP request from 00:30:11:03:0F:19. ] [ 0 of 256

*Nach Auswahl der MAC-Adresse der EX600 SI-Einheit wird die IP-Adresse eingestellt.

¥/ BOOTP/DHCP Server 2.3
File Tools Help

- Request History
Clear History | Add t

Ligt

trminsec) | Type | Ethernet Address (MAC) | IP Address | Hostname (&)
1 : (I}
] ]
~ Relation List
New | Delete | Ensble B00TP || Ensble DHOP. | | Disable BOOTR/OHGP |
Ethernet Address (MAC) | Type | IP Address | Hostname [ Description [
~Status i~ Entries
l Unable to service BOOTP request from 00:00:BC:24:81:E6. ‘ l 0 of 256
*Die IP-Adresse wird eingestellt und der Liste hinzugeflgt.
‘#/BOOTP/DHCP Server 2.3 o
File Tools Help
- Request History
Clear History | Add to Relation List l
| 1P Address | Hostname | [

13:24:

13:24:44
132440
13:24:38
13:24:36
132427
~ Relation List
New I Delete I En

BO( HC

BOOTP | Enable DHCP | e P |
Ethernet Address (MAC) | Type | IP Address | Hostname Description |
00:30:11:03.0F19 DHCP 19216802

[~ Status - Entries
Sent 19216802 to Ethernet address 00:30:11:03.0F19 J l 1 of 256
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LED-Anzeige

Die LED-Statusanzeige zeigt den Spannungsversorgungs- und Kommunikationsstatus an.
Es kénnen Zustéande, wie nachfolgend erlautert, gepruft werden:

(5smc S| Anzeige Inhalt
ST%) pWOR pwcps(\/)% NS ST(M) Zeigt den Diagnosestatus des Moduls an.
Zeigt den Zustand der Spannungsversorgung fiir Steuerung und Eingang
PWR
- _ (US1) an.
Settings1 Settings2
PWR(V) | Zeigt den Zustand der Spannungsversorgung fir Ausgange (US2) an.
Sofing3 MS Zeigt den Modulstatus an.
EtherNet/1P .
\ NS Zeigt den Netzwerkstatus an.

*Sl-Einheit (COM) Status
LED-Anzeige Inhalt

ST(M) PWR PWR(V)
O O O

Die Spannungsversorgung fur Steuerung und Eingang ist AUS.
AUS

ST(M) PWR PWR(V)

®@ ® ® Das Modul befindet sich in normalem Betriebszustand.
Griine LEDs leuchten

ST(M) PWR PWR(V)

Ein Komponentenfehler innerhalb der SI-Einheit liegt vor.
Rote ST(M) LED leuchtet

ST(M) PWR PWR(V)
O @ O

Die Spannungsversorgung fur Steuerung und Eingang ist fehlerhaft.
Rote PWR LED leuchtet

ST(M) PWR PWR(V)
oo e

Die Spannungsversorgung fur Ausgange ist fehlerhaft.
Rote PWR(V) LED leuchtet

ST(M) PWR PWR(V)
® O O

Ein anderes Modul, nicht die SI-Einheit, wurde gepruft und erkannt.
Griine ST(M) LED blinkt

SI(N) LPWR PWR(V)

7~
A

Eine der folgenden Bedingungen liegt vor:
« Der Ventil EIN/AUS-Z&hler hat den Einstellwert Uberschritten.
Rote ST(M) LED blinkt « Das Ventil hat einen Kurzschluss oder wurde abgezogen.

SI(M) PWR PWR(V)
O O O Eine der folgenden Bedingungen liegt vor:
« Es liegt ein Anschlussfehler zwischen den Modulen vor.

Rote/Grine ST(M) LED « Es liegt ein Konfigurationsspeicherfehler vor.

blinken abwechselnd

x: Siehe "Fehlersuche” (Seite 36) fur ausfuhrlichere Informationen zu Gegenmafinahmen.
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+EtherNet/IP™ Status

LED-Anzeige Inhalt
MS
O Die Spannungsversorgung fuir Steuerung und Eingang ist AUS.
MS LED leuchtet nicht
':ég Eine der folgenden Bedingungen liegt vor:
« Das Modul wurde nicht richtig konfiguriert.
Griine MS LED blinkt » Der Feldbus befindet sich im ,Idle“-Zustand.
MS
® Das Modul befindet sich in normalem Betriebszustand.

Grine MS LED leuchtet

M.S,
ah Behebbarer Fehler.

Rote MS LED blinkt

MS
e Das Element in der Sl-Einheit ist beschadigt.
Rote MS LED leuchtet
NS . . . .
O Die Spannungsversorgung fur Steuerung und Eingang ist AUS oder die

NS LED leuchtet nicht IP-Adresse ist nicht eingestellt.

NS
@® Das Modul empfangt eine IP-Adresse, obwohl keine Verbindung

hergestellt ist.
Grune NS LED blinkt

NS
®

Grine NS LED leuchtet

Die Verbindung ist hergestellt.

\ Zeitliberschreitung beim Verbindungsaufbau
Rote NS LED blinkt

NS
o

Rote NS LED leuchtet:

IP-Adresse doppelt

x: Siehe "Fehlersuche” (Seite 36) fur ausfuhrlichere Informationen zu Gegenmafinahmen.
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Technische Daten

Technische Daten

(Steuerung und Eingang, US1)

Modell EX600-SEN1 ‘ EX600-SEN2
Protokoll EtherNet (IEEE802.3)
Medium 100BASE-TX
Kommunikationsgeschwindigkeit 10/100 MBit/sek. (automatisch/manuell)
Ubertragungsart Voll-Duplex/Halb-Duplex (automatisch/manuell)

- Konfigurationsdatei EDS — Datei

o ™

= EtherNet/IP

S

%‘ Feldbusprotokoll (Konformitatsversion: Composite6)

=}

€| Belegter Bereich

£ . N N

5 (Anzahl der Ein-/Ausgange) max. (512 Eingange/512 Ausgange)
Einstellunasbereich IP-Adresse Einstellung durch Schalter der Sl-Einheit: 192.168.0 oder 1.1 bis 254

9 Via DHCP-Server: Beliebige Adresse
Hersteller Kennung C-ID: 7 (SMC Corporation)
Geréateinformation Produkttyp: 12 (Kommunikationsadapter)
Produkt-ID: 126
Spannungsversorgung

24 VDC, Klasse 2, 2 A

Interne Stromaufnahme
(Spannungsversorgung fiir Steuerung
und Eingang, US1)

max. 120 mA

Ventilausgang

Ausgangspolaritét

PNP (negativ COM) | NPN (positiv COM)

Ausgangskanal

32 Ausgéange (8/16/24/32 Ausgénge wahlbar)

Angeschlossene Last

Magnetventil mit Lampe und Schutzschaltung fir Spannungsspitzen
mit 24 VDC, 1.5 W (SMC)

Spannungsversorgung
(Ausgang, US2)

24 VDC, Klasse 2, 2 A

Ausgang fiir Kommunikationsfehler

HOLD/CLEAR/Force ON (Halten/Zuriicksetzen/Wert Aufzwingen)

Schutzfunktion

Kurzschlussschutz

Schutzart

IP67 (mit montiertem Ventilblock)

Betriebstemperaturbereich

-10 bis 50 °C (max. Umgebungstemperatur: 50 °C)

Temperaturbereich Lagerung

-20 bis 60°C

(@]
5| Luftfeuchtigkeitsbereich 35 bis 85 % (ohne Kondensation)
Qo
&) Prifspannung 500 VAC lber 1 Minute zwischen externen Klemmen und Funktionserde
% Isolationswiderstand 500 VDC, min. 10 M Q zwischen externen Klemmen und Funktionserde
o}
g 10 bis 57 Hz: konstante Amplitude 0.75 mm Spitze-Spitze
& | Vibrationsfestigkeit 57 bis 150 Hz: konstante Beschleunigung 49 m/s®
fur jeweils 2 Stunden in X-, Y- und Z-Richtung (spannungslos)
StoRfestigkeit 147 m/s?, jeweils 3 Mal in X-, Y- und Z-Richtung (spannungslos)
Verschmutzungsgrad Zum Einsatz in Umgebungen mit Verschmutzungsgrad 3 (UL508)
Standard CE-Zeichen, UL (CSA), RoHS
Gewicht 300 ¢g

x1: Alle nicht verwendeten Stecker mussen mit einer Dichtungskappe verschlossen werden.
«2: Die UL-konforme Temperatur betrégt O bis 50 °C.
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mAbmessungen
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Endplatte
Modellangabe und Bestellschlissel

EX600-EDO-0

Endplatte an D-Seite Montageart
Symbol Inhalt
Stecker - Kein Befestigungselement fir DIN-Schiene
Symbol Inhalt 2 Mit Befestigungselement fur DIN-Schiene
2 M12 (5-polig) 3 Mit Befestigungselement fiir DIN-Schiene
3 718 Zoll (5-polig) (speziell fur SY-Serie)

Namen und Funktionen des Produktes

* EX600-ED2-0 * EX600-ED3-O

Pos. Beschreibung Funktion

Versorgt jedes Modul und jedes Eingangs-/Ausgangsgerat mit
Strom.

Befestigungsbohrung fiir Direktmontage | Fir Direktmontage verwendete Bohrungen.
Befestigungsbohrung fiir DIN-Schiene Bohrungen, die zur Befestigung der DIN-Schiene verwendet werden.
Funktionserde-Anschluss Zum Erden verwendete Klemme.

1 Spannungsversorgungsstecker

Dieser Stecker wird nicht verwendet. Dichtungskappe nicht

5 Stecker (nicht verwendet) entfernen
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Montage und Installation

mVerdrahtung
oSpezifikation der Stecker
(1) EX600-ED2-O0
Konfiguration PIN-Nr. Signalbezeichnung
24V (Ausgang)
0 V (Ausgang)
24 V (Steuerung und Eingang)

0 V (Steuerung und Eingang)
FE

A | W (N (-

(2) EX600-ED3-O
Konfiguration PIN-Nr. Signalbezeichnung
0V (Ausgang)
0 V (Steuerung und Eingang)
FE
24 V (Steuerung und Eingang)
24V (Ausgang)

a(dh W |N |-

oEs gibt 2 Spannungsversorgungen
*Spannungsversorgung fiir Steuerung und Eingang: Liefert Strom fiir die Elektronik der Sl-Einheit und die
(US1) Steuerung jedes Moduls und fiir angeschlossene
digitale und analoge Sensoren.
eSpannungsversorgung Ausgang: Versorgt den Ventilblock und digitale analoge Aktuatoren mit Strom.
(Us2)

Eingangs- Ausgangs- Eingangs- Ausgangs-  E/A- E/A- Sl- Ventilblock

us2: o
Modul Modul Modul Modul Modul Modul Einheit

Spannungs-

\ézrssorgung Steuerung| Steuerung| Steuerung| Steuerung| Steuerung|Steuerung| Steuerung L

Ausgangs — E— — — —

Spannungs- g QO 10 © O

versorgung

der OO O r
Steuerung

und des
Eingangs

Endplatte\ Digitales Analoges Analoges Analoges Digitales Analoges

e Sicherheitshinweise fur die Handhabung

Nicht verwendete Stecker sind mit einer Dichtungskappe zu versehen. Durch korrekte
Benutzung von Dichtungskappen entspricht das Gehause der Schutzart IP67.
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Technische Daten

mTechnische Daten

Modell

EX600-ED2-0 EX600-ED3-O0

Spannungsversorgungsstecker

M12 Stecker (5-polig) 718 Zoll Stecker (5-polig)

Spannungsversorgung
(Steuerung und Eingang) US1

24 VDC +10%, Klasse 2, 2 A 24 VDC +10%, 8 A

Spannungs-
spezifikation

Spannungsversorgung
(Ausgang) US2

24 VDC +10/-5%, Klasse 2,2 A 24 VDC +10/-5%, 8 A

Schutzklasse

IP67 (mit montiertem Ventilblock) **

Betriebstemperaturbereich

-10 bis 50 °C (max. Umgebungstemperatur: 50 °C) *?

Temperaturbereich/Lagerung

-20 bis 60°C

g Luftfeuchtigkeitsbereich 35 bis 85 % relative Luftfeuchtigkeit (keine Kondensation)
> Prifspannung 500 VAC uber 1 Minute zwischen externen Klemmen und Funktionserde
% Isolationswiderstand 500 VDC, min 10 M zwischen externen Klemmen und Funktionserde
@ 10 bis 57 Hz: konstante Amplitude 0.75 mm Spitze-Spitze
g Vibrationsfestigkeit 57 bis 150 Hz: konstante Beschleunigung 49 m/s?
fur jeweils 2 Stunden in X-, Y- und Z-Richtung (spannungslos)
StoRfestigkeit 147 m/s? jeweils 3 Mal in X-, Y- und Z-Richtung (spannungslos)
Verschmutzungsgrad Zum Einsatz in Umgebungen mit Verschmutzungsgrad 3 (UL508)
Standard CE-Zeichen, UL (CSA), RoHS
Gewicht 170 g | 175 g

x1: Alle nicht verwendeten Stecker miissen mit einer Dichtungskappe verschlossen werden.
#2: Die UL-konforme Temperatur betragt 0 bis 50 °C.

mAbmessungen
*EX600-ED2-0

2

205

5.5

106
90

30.35

73.6
56.6
=

30.2
=

13.2
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* EX600-ED3-0

5.5

42.5

26

20.5

AU

G9'9€

9'9G

2l
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Die Spannungsversorgungen US1 und US2 abschalten, die Druckluftzufuhr unterbrechen, den Restdruck
ablassen und vor der Durchfiihrung der Wartungsarbeiten tUberprifen, ob das System vollstandig entliiftet ist.

Reinigungsverfahren

Flecken mit einem weichen Tuch entfernen.

Bei hartnackigen Flecken ein Tuch mit verdiinntem, neutralem Reiniger tranken und vollstandig
auswringen, damit den Fleck behandeln und anschlieRend mit einem trockenen Tuch nachwischen.
Reinigen Sie die Einheiten nicht mit Lsungsmitteln wie Benzol, Verdiinner o.A.

Inspektionsgegenstand Inhalt der Inspektion
Stecker/Elektrischer Anschluss Stecker richtig anschlieRen, wenn er locker sitzt.
Dichtungskappe Richtig aufsetzen, wenn sie locker sitzt.
Montage- und Einbaugewinde Bei lockerem Gewinde mit angegebenen Anzugsdrehmoment erneut anziehen.

Ist das Kabel beschadigt oder wird etwas Ungewdhnliches festgestellt, Kabel

Anschlusskabel .
durch ein neues ersetzen.

Prufen, ob die Quellspannung innerhalb des vorgegebenen Bereichs liegt

Bezugsspannung (24 VDC +10%)

Zurlicksetzen des Produktes bei Stromausfall oder einer erzwungenen Stromunterbrechung
Schalten Sie die Spannungsversorgungen des Produktes ein.

Der Ausgangsstatus kurz vor dem Stromausfall wird nicht beibehalten, wenn die Spannungsversorgungen
wieder hergestellt sind.

Nehmen Sie den Betrieb auf, nachdem Sie die Sicherheit des gesamten Gerats bestatigt haben.
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Fehlersuche

*Fehlersuche
Treten Fehler beim Feldbussystem auf, dient folgende Tabelle zur Ermittlung der Fehlerursache.

Der Fehlerstatus wird von der Parametereinstellung des Feldbussystems wiedergegeben.

Ergreifen Sie geeignete GegenmalRnahmen, wenn ein Fehler auftritt, indem Sie auf die LED-Anzeige und

die Einstellungen fur Fehlersuche und Parameter achten.

Kann fur den Fehler keine Ursache gefunden werden, bedeutet das, dass das Feldbussystem selbst
beschadigt ist.
Das Feldbussystem kann durch die Betriebsumgebung beschadigt werden. Kontaktieren Sie in diesem Fall
SMC zwecks GegenmalRnahmen.

Das System
arbeitet nicht
korrekt.

ja >
nein D 2

LED leuchtet

nicht.

K’Serielle

Ubertragungs-
einheit
(SI-Einheit)

Griine ST(M)LED blinkt.

siehe Fehler 1

siehe Fehler 2

siehe Fehler 3

~ &\
Digitales
Eingangsmodul
\_ zeigt Fehler an. )
4 A
Digitales
Ausgangsmodul
\_ zeigt Fehler an. )
4 A

Digitales E/A-Modul

zeigt Fehler an.

Analoges
Eingangsmodul
zeigt Fehler an.

- J
4 A
Analoges
Ausgangsmodul
\_ zeigt Fehler an. )
4 A

Analoges E/A-Modul
zeigt Fehler an.

v

" =~

=3 siche Fehler 4

_) siehe Fehler 5

siehe Fehler 6

siehe Fehler 7

wieder funktioniert.

Kontaktieren Sie SMC, wenn sie nach
Austausch der beschadigten Sl-Einheit nicht

Z; SNC
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Serielle
Ubertragung-
seinheit

Rote ST(M)LED blinkt. 3 siehe Fehler 8

) Siehe Fehler 9.

oder rote/griine ST(M)

N
Rote ST(M)LED leuchtet
LED blinken abwechselnd

LED leuchtet.

~N
[ Rote PWR oder PWR(V) ) Siehe Fehler 10

J

grun.

N
[MS NS LED leuchtet nicht ) Siehe Fehler 11.

J

J

Das Ventil funktioniert nlChtW ) Siehe Fehler 12.

richtig. J

( .. . \ .
Das digitale Eingangs- oder ) Siehe Fehler 13.
Ausgangsgerat funktioniert

nicht richtig.
- J

4 ] N\
Das analoge Eingangs- oder

Ausgangsgerat funktioniert ) Siehe Fehler 14.

nicht richtig.
- J

Bitte wenden Sie
sich an SMC.
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*Fehlerbeseitigung

Bestell-
Pos. Nr. Problem Angenommene Ursache Fehlersuche
EX600-
LED leuchtet D"|e Spannungsversqrgung Priifen Sie, ob Spannung an der Steuerung und am
1 - nicht fur Steuerung und Eingang Eingana anlieat
' ist AUS (US1). gang aniegt
Rote LED Dgligngs:;enizjlﬁr s Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
leuchtet. P 9 oder SPS " oder tragbarem Handgerét. Verdrahten Sie
. . versorgung des . . .
(Diagnose ist - x den kurzgeschlossenen Teil neu oder priifen Sie nach,
S Eingangsgerats hat . sy .
aktiviert.) . ob das Kabel und das Eingangsgerat in Ordnung sind.
einen Kurzschluss.
Diagnosefehler
@ gmlzgiz:gg ﬁ:ts Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
DXoB Rote LED seir?en ?Eigstellwert oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
DXoCo | . - . (1) Setzen Sie den EIN/AUS-Zahler auf Null zurtick
blinkt. Uberschritten. i - . .
DXoD . . oder andern Sie den Einstellwert. Oder setzen Sie
(Diagnose ist (2) Das Kabel des C N
aktiviert.) Eingangsgeréts ist die Diagnosemeldung zurtick.
’ 9 __g_g (2) Uberprifen Sie, ob der Stecker locker sitzt und das
beschadigt oder .
Kabel beschadigt ist.
getrennt
(nur EX600-DXoC1).
2
Alle . Verwenden Sie das Gerat nicht weiter und kontaktieren
roten/grinen Das Modul hat versagt. Sie SMC
LEDs blinken. )
Rote ST LED Diagnosefehler Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
leuchtet Die Spannungs- oder der SPS * oder dem tragbaren Handgeraét.
(Dia noée ist versorgung des Verdrahten Sie den kurzgeschlossenen Teil neu oder
aktiv?ert) Eingangsgeréts hat prufen Sie nach, ob das Kabel und das Eingangsgerat
’ einen Kurzschluss. in Ordnung sind.
DXoE Rote ST LED Diagnosefehler Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
DXoF blinkt EIN/AUS-Zahler des oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerét.
(Dia hose ist Eingangsgeréts hat Setzen Sie den EIN/AUS-Z&hler auf Null zuriick oder
aktiv?ert) seinen Einstellwert andern Sie den Einstellwert. Oder setzen Sie die
’ Uberschritten. Diagnosemeldung zurtick.
Rote/griine Das Modul hat versaat Verwenden Sie das Gerét nicht weiter und kontaktieren
ST LED blinkt. 9% | sie smc.

x: Siehe “EtherNet/IP™ Objekt” (Seite 67) fiir ausfihrlichere Informationen.
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Bestell-

Pos. Nr. Problem Angenommene Ursache Fehlersuche
EX600-
Rote LED Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
Diagnosefehler oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
leuchtet. . g
. . Kurzschluss am Verdrahten Sie den kurzgeschlossenen Teil neu oder
(Diagnose ist N . . N
- Ausgangsgerat. prifen Sie nach, ob das Kabel und das Ausgangsgerét
aktiviert.) ; .
in Ordnung sind.
Dlagnosefehle[ Prifen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
(1) EINJAUS-Zahler des der der SPS * oder d b Handaera
DYoB | Rote LED Eingangsgerats hat oder der oder dem tragbaren Handgerat.
. - . (1) Setzen Sie den EIN/JAUS-Z&hler auf Null zurtick
blinkt. seinen Einstellwert i - . .
. . N . oder &ndern Sie den Einstellwert. Oder setzen Sie
(Diagnose ist Uberschritten. C N
aktiviert.) (2) Das Kabel des die Diagnosemeldung zuriick.
’ e (2) Uberprifen Sie, ob der Stecker locker sitzt und das
Ausgangsgerals ist Kabel beschadigt ist
beschéadigt oder getrennt. gtist
Alle roten/griinen Das Modul hat versaat Unterbrechen Sie den Betrieb und kontaktieren Sie
2 LEDs blinken. 9 |smc.
Rote ST LED Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
Diagnosefehler oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
leuchtet. . g
. . Kurzschluss am Verdrahten Sie den kurzgeschlossenen Teil neu oder
(Diagnose ist N . . N
Y Ausgangsgerét. prifen Sie nach, ob das Kabel und das Ausgangsgerat
aktiviert.) ; .
in Ordnung sind.
Dlagnosefehl?r Prifen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
(1) EINJAUS-Zahler des i
DYoE Rote ST LED Einganasqeréts hat oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
DYoF . 'gangsg (1) Setzen Sie den EIN/AUS-Zahler auf Null zurtick
blinkt. seinen Einstellwert i - . .
. . N . oder &ndern Sie den Einstellwert. Oder setzen Sie
(Diagnose ist Uberschritten. C N
aktiviert.) (2) Das Kabel des die Diagnosemeldung zuriick.
’ . (2) Uberprifen Sie, ob der Stecker locker sitzt und das
Ausgangsgerats st Kabel beschadigt ist
beschédigt oder getrennt. gtist
Rote/griine . . . .
ST LED blinkt. Das Modul hat versagt. Unterbrechen Sie den Betrieb und kontaktieren Sie SMC.
Diagnosefehler Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
Rote ST(I) LED Die oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
leuchtet. . g
. . Spannungsversorgung Verdrahten Sie den kurzgeschlossenen Teil neu oder
(Diagnose ist . A . . . N
Y des Eingangsgerats hat | prifen Sie nach, ob das Kabel und das Eingangsgerat
aktiviert.) . : .
einen Kurzschluss. in Ordnung sind.
Rote ST(I) LED Diagnosefehler Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
blinkt EIN/AUS-Zahler des oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
(Dia hose ist Eingangsgerats hat Setzen Sie den EIN/AUS-Z&hler auf Null zuriick oder
ag seinen Einstellwert andern Sie den Einstellwert. Oder setzen Sie die
aktiviert.) N . - N
Uberschritten. Diagnosemeldung zurtick.
Rote ST(O) Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
Diagnosefehler oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
DMoE | LED leuchtet. . :
4 . : Kurzschluss am Verdrahten Sie den kurzgeschlossenen Teil neu oder
DMoF | (Diagnose ist N . . N
Y Ausgangsgerét. prifen Sie nach, ob das Kabel und das Ausgangsgerat
aktiviert.) ; .
in Ordnung sind.
Dlagnosefehler" Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
(1) EINJAUS-Z&hler des i
Rote ST(O) Einganasaerits hat oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
. '9angsg (1) Setzen Sie den EIN/JAUS-Zahler auf Null zurtick
LED blinkt. seinen Einstellwert i - . .
. . N . oder &ndern Sie den Einstellwert. Oder setzen Sie
(Diagnose ist Uberschritten. I, N
aktiviert.) (2) Das Kabel des die Diagnosemeldung zuriick.
’ . (2) Uberprifen Sie, ob der Stecker locker sitzt und das
Ausgangsgerdts ist Kabel beschadigt ist
beschédigt oder getrennt. gtist
Rote/griine Das Modul hat versaat Unterbrechen Sie den Betrieb und kontaktieren Sie
ST LED blinkt. 9 |smc.

x: Siehe “EtherNet/IP™ Objekt” (Seite 67) fiir ausfihrlichere Informationen.

-39-

Z; SNC

No.EX##-OMNO0032DE



Bestell-

Pos. Nr. Problem Angenommene Ursache Fehlersuche
EX600-
Rote LED Dg:lignosefehler Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
leuchtet SPanNUNASVersoraun oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
(Dia noée ist dss analog en gung Verdrahten Sie den kurzgeschlossenen Teil neu oder
aktiv?ert) Eingan sgeréts hat prufen Sie nach, ob das Kabel und das analoge
’ eingn Kgurgschluss Eingangsgerét in Ordnung sind.
Uberpriifen Sie Folgendes, wenn der Bereich der
analogenEingangsmoduls auf den Stromeingang
. . eingestellt ist.
55;%2??8::\/?;229'[ (1) Stellen Sie den Eingangswert des analogen
“0 und 1" rote 9 . Eingangsgeréts so ein, dass er die Obergrenze
wenn er auf den Bereich L .
LEDs leuchten. fiir Stromeinaan nicht Uberschreitet.
cingestellt is? g (2) Der Spannungseingang stammt vom analogen
9 ' Eingangsgerét. Achten Sie darauf, dass der Bereich
des Eingangsmoduls mit dem Bereich des
5 AXA Eingangsgeréts tUbereinstimmt.
(1) Wenn der Eingangswert des analogen
Diagnosefehler Eingangsgerats die obere bzw. untere Grenze des
(1) Der Eingangswert hat Bereichs uber-/unterschreitet, ist ein geeigneter
die Ober- oder Bereich auszuwéhlen, damit der Eingangswert
Rote LED Untergrenze des innerhalb des Bereichs liegt. Oder setzen Sie die
blinkt Bereichs Diagnosemeldung zurtick.
L . Uiber-/unterschritten. 2) Wenn der Eingangswert des analogen
(Diagnose ist
aktiv?ert) (2) Der Eingangswert (vom Eingangsgeréts die Ober- oder Untergrenze des
' Benutzer eingestellter vom Benutzer eingestellten Werts
Wert) hat die Ober- Uber-/unterschreitet, ist er so anzupassen, dass der
oder Untergrenze Eingangswert innerhalb des vom Benutzer
Uiber-/unterschritten. eingestellten Wertebereichs liegt. Oder setzen Sie
die Diagnosemeldung zuriick.
ﬁ)llth/grUnen Das Modul hat versagt Unterbrechen Sie den Betrieb und kontaktieren Sie
LEDs blinken. SMC.
Rotes LED Dg:lignosefehler Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
leuchtet SpanNUNASVersoraun oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
(Dia noée ist dgs analog en gung Verdrahten Sie den kurzgeschlossenen Teil neu oder
aktiv?ert) Ausaan sgeréts hat prufen Sie nach, ob das Kabel und das analoge
’ eine?1 Kgrzgschluss Ausgangsgerat in Ordnung sind.
Diagnosefehler Wenn der Ausgangswert des analogen Ausgangsgerats
6 | AYA Rote LED Der Ausgangswert (vom | die Ober- oder Untergrenze des vom Benutzer
blinkt. Benutzer eingestellter eingestellten Werts Uiber-/unterschreitet, ist er so
(Diagnose ist Wert) hat die Ober- oder | anzupassen, dass der Ausgangswert innerhalb des
aktiviert.) Untergrenze vom Benutzer eingestellten Wertebereichs liegt. Oder
Uber-/unterschritten. setzen Sie die Diagnosemeldung zuriick.
fgizn/grUnen Das Modul hat versagt Unterbrechen Sie den Betrieb und kontaktieren Sie
LEDs blinken. SMC.

x: Siehe “EtherNet/IP™ Objekt” (Seite 67) fir ausfihrlichere Informationen.
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Bestell-
Pos. Nr. Problem Angenommene Ursache Fehlersuche
EX600-
D|a_gnosefehler Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
Rote LED Die « u
oder der SPS " oder dem tragbaren Handgerat.
leuchtet. Spannungsversorgung . .
. . . Verdrahten Sie den kurzgeschlossenen Teil neu oder
(Diagnose ist des analogen Eingangs- . .
Y 2 prifen Sie nach, ob das Kabel und das analoge
aktiviert.) oder Ausgangsgerdts Eingangs- oder Ausgangsgerat in Ordnung sind
hat einen Kurzschluss. gang gangsg g '
Uberpriifen Sie Folgendes, wenn der Bereich des analogen
Eingangsmoduls auf den Stromeingang eingestellt ist.
Der Eingangswert liegt (1) Stellen Sie den Eingangswert des analogen
w R Uber der Obergrenze, Eingangsgeréts so ein, dass er die Obergrenze
0 und 1" rote . Lo .
wenn er auf den Bereich nicht Uberschreitet.
LEDs leuchten. | _. ;
fur Stromeingang (2) Der Spannungseingang stammt vom analogen
eingestellt ist. Eingangsgerat. Achten Sie darauf, dass der Bereich
des Eingangsmoduls mit dem des Eingangsgerats
Ubereinstimmt.
7 AMB . (1) Wenn der Eingangswert des analogen
Diagnosefehler : a0
. Eingangsgeréts die obere bzw. untere Grenze des
(1)Der Eingangswert hat : = N .
. Bereichs Uber-/unterschreitet, ist ein geeigneter
die Ober- oder . N . .
Bereich auszuwéhlen, damit der Eingangswert
Untergrenze des . . ) o
. innerhalb des Bereichs liegt. Oder setzen Sie die
Rote LED Bereichs . N
) N . Diagnosemeldung zurtck.
blinkt. Uber-/unterschritten. :
. . . (2) Wenn der Eingangswert (Ausgangswert) des analogen
(Diagnose ist (2)Der Eingangs- oder . u u :
Y Eingangsgerats (Ausgangsgerats) die Ober- oder
aktiviert.) Ausgangswert (vom :
. Untergrenze des vom Benutzer eingestellten Werts
Benutzer eingestellter N o
. Uber-/unterschreitet, ist er so anzupassen, dass der
Wert) hat die Ober- oder - .
Eingangswert (Ausgangswert) innerhalb des vom
Untergrenze . . .
N . Benutzer eingestellten Wertebereichs liegt. Oder
Uber-/unterschritten. e .
setzen Sie die Diagnosemeldung zurtick.
Alle " Unterbrechen Sie den Betrieb und kontaktieren Sie
roten/griinen Das Modul hat versagt. SMC
LEDs blinken. '
Diagnosefehler Prufen Sie fehlerhafte Teile anhand der LED-Anzeige
(SI-Einheit) oder der SPS * oder dem tragbaren Handgeraét.
(1) Ventil hat Kurzschluss. | (1) Uberpriifen Sie den Betrieb, nachdem Sie das Ventil
. (2) Ventil hat einen ausgetauscht haben.
8 (RDOE: ﬁ;)rs((’\eﬂ?slt_il?tls::erllt(t) offenen Schaltkreis. (2) Uberprifen Sie den Betrieb, nachdem Sie das Ventil
g ' (3) EIN/AUS-Z&hler des ausgetauscht haben.
Ventils hat seinen (3) Setzen Sie den EIN/AUS-Zahler auf Null zuriick
Einstellwert oder &ndern Sie den Einstellwert. Oder setzen Sie
Uberschritten. die Diagnosemeldung zurlck.
Rote ST(M) LED leuchtet. | Die SI-Einheit hat versagt. | Unterbrechen Sie den Betrieb und kontaktieren Sie SMC.
(1) Stellen Sie sicher, dass die Module fest miteinander
verbunden sind und schlieBen Sie sie andernfalls
(1) Der Anschluss
zwischen den Modulen korrekt an.

9 Rote/griine ST(M) LED . (2) Die Konfiguration des Moduls ist nicht die gleiche wie
. ist fehlerhaft. . . o .
blinkt abwechselnd. ) . zum Zeitpunkt der Speicherung. Stellen Sie wieder die

(2) Fehler Konfigurations- ; - ) .
speicher Konfiguration zum Zeitpunkt der Speicherung her oder
P ’ aktualisieren Sie den Konfigurationsspeicher oder
schalten Sie die Konfigurationsspeicherfunktion aus.
Rote PWR LED leuchtet. I?Ie Spannungsversgrgung Versorgen Sie die die Spannungsquelle fiir Steuerung
. . o fur Steuerung und Eingang - .
(Diagnose ist aktiviert.) . und Eingang mit 24 VDC £10%.
10 ist fehlerhaft.
Rote PWR(Y) LED . Die Spannunggversorgung Versorgen Sie die Spannungsquelle fiir den Ausgang
leuchtet. (Diagnose ist des Ausgangs ist ;
O mit 24 VDC +10/-5%.
aktiviert.) fehlerhatft.
x: Siehe “EtherNet/IP™ Objekt” (Seite 67) fiir ausfihrlichere Informationen.
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Pos. Problem Angenommene Ursache Fehlersuche
(1) Einstellfehler
(2) SPS-Betrieb wurde (1) Sorgen Sie fur eine korrekte Konfiguration. Siehe
MS: Griine LED unterbrochen oder die “Hardware-Konfiguration” (Seite 58) fiir ausfiihrliche
blinkt. Kommunikation Informationen.
befindet sich im (2) Andern Sie den SPS-Status in START.
.Ruhe“-Zustand (Idle).
MS: Rote LED Sorgen _Sie far _eine kor_rekte Konfiguration. Aus_fuhrliqhe _
blinkt. Behebbarer Fehler Informationen finden Sie unter “Hardware-Konfiguration” (Seite
58).
MS: I'ZS:;:;ED Fehler an der SI-Einheit Unterbrechen Sie den Betrieb und kontaktieren Sie SMC.
NS: OFF. IE-Adresse ist nicht Steller_1 Sie die_ IP-Adres§e ein. Ausfuhrliche Informatior_1en
eingestellt. dazu finden Sie unter “Einstellschalter IP-Adresse” (Seite 23).
Uberpriifen Sie Folgendes und filhren Sie anschlieRend einen
11 Neustart durch.
NS: Griine LED Es ist kei_ne _ oD?e Signalleit_ung_ der SPS isF aqges_chlossen. o
blinkt Kommunikation oD_le Kommunikationsgeschwindigkeit von SPS und SI-Einheit
' hergestellt. sind angemessen.
«Verdrahten Sie die Ubertragungsleitung nicht in der N&he von
Stérquellen.
Uberpriifen Sie Folgendes und filhren Sie anschlieRend einen
Neustart durch.
NS: Rote LED Kommunikations-Zeit- .D?e Signalleit_ung_ der SPS iSF aqges_chlossen. L
; R ) «Die Kommunikationsgeschwindigkeit von SPS und SI-Einheit
blinkt. Uberschreitung. .
sind angemessen.
«Verdrahten Sie die Ubertragungsleitung nicht in der Nahe von
Storquellen.
NS: Rote LED Setzen Sie qie I_P-Adresse zqr[]ck, die no_ch nicht_ verwendet
leuchtet IP-Adresse doppelt Wu_rde. Ausfuhrliche Informatlone_n dazu finden Sie unter
' “Einstellschalter IP-Adresse” (Seite 23).
Es sind mehr Ventile Wenn die Zahl belegter Ventile am V_SEL-Schalter kleiner ist,
angeschlossen, als als die Zahl angeschlossener Ventile, ist der Schalter so
Ventilausgange belegt einzustellen, dass die Zahl belegter Ventile nicht kleiner ist,
sind. als die Zahl Ventile, die benutzt werden.
Ungewohnliches mit dem Uberpriifen Sie ob der Kontaktplan der SPS stimmt.
Programm usw.
Fehlerhafte Pruf(_en Sie, ob die griine PWR(_V) LED der SI-Einhe_:it leuchtet.
Spannungsversorgung fur Ist die LED aus oder Ieu?htet die rote LED,_ muss die
Spannungsversorgung fir den Ausgang mit 24 VDC +10/-5 %
Ausgang (US2)
versorgt werden.
Die Verbindung zwischen | Uberpriifen Sie, ob Stecker zwischen der SI-Einheit und dem
Fehlerhafter Sl-Einheit und Ventilblock | Ventilblock beschadigt sind, z. B. verbogene Pins und
12 ist fehlerhaft. schlieen Sie sie korrekt an.

Ventilbetrieb.

Die Ausgangspolaritaten
stimmen nicht Gberein.

Unterscheiden sich die Polaritat der SI-Einheit und des
Ventils, muss sie bei einem von beiden getauscht werden,
damit sie Ubereinstimmen.
*EX600-SEN1 (PNP Ausgang)

= negatives COM-Ventil (gemeinsame Null Volt)
*EX600-SEN2 (NPN Ausgang)

= positives COM-Ventil (gemeinsame Plus-Spannung)

Die Sl-Einheit hat versagt.

Tauschen Sie die SI-Einheit gegen eine funktionsfahige aus
und priifen Sie den Betrieb.

Ventilausfall

Tauschen Sie das Ventil gegen ein funktionsfahiges aus und
prufen Sie den Betrieb. Oder schlagen Sie beim verwendeten
Ventil unter Fehlersuche nach.
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Pos. Problem Angenommene Ursache Fehlersuche
- - Unterscheiden sich die Polaritat (PNP, NPN) des
Die Eingangspolaritéaten . . N . -
. e . Eingangsmoduls und des Eingangsgerats, muss sie bei einem
stimmen nicht Uberein. ; S o
von beiden getauscht werden, damit sie Uibereinstimmen.
Die Spannunasversoraun Prufen Sie, ob die griine PWR LED der SI-Einheit leuchtet. Ist
A P 9 ) gung die LED aus oder leuchtet die rote LED, muss die
fur Steuerung und Eingang S fur die St d den Ei it
Ungewshnlicher it fehlerhaft pannungsve{:)rsorgung Ur die Steuerung und den Eingang mi
Betrieb des 24 VVDC +10 % versorgt werden.
digitalen Die Verdrahtung oder der | Verdrahten Sie das digitale Eingangsgeréat und das digitale
Eingangsgerats. Anschluss ist fehlerhaft. Eingangsmodul korrekt.
Das Eingangsmodul hat Tauschen Sie das Eingangsmodul gegen ein funktionsfahiges
versagt. aus und prifen Sie den Betrieb.
Tauschen Sie das Eingangsgeréat gegen ein funktionsfahiges
Eingangsgeréat fehlerhaft | aus und prifen Sie den Betrieb. Oder schlagen Sie beim
verwendeten Eingangsgerat unter Fehlersuche nach.
13 Unterscheiden sich die Polaritat (PNP, NPN) des

Ungewdohnlicher
Betrieb des
digitalen

Ausgangsgerats.

Die Ausgangspolaritat
stimmt nicht Uberein.

Ausgangsmoduls und des Ausgangsgerats, muss sie bei
einem von beiden getauscht werden, damit sie
Ubereinstimmen.

Die Spannungsversorgung
des Ausgangs ist
fehlerhatft.

Prufen Sie, ob die grine PWR(V) LED der Sl-Einheit leuchtet.
Ist die LED aus oder leuchtet die rote LED, muss die
Spannungsversorgung fir den Ausgang mit 24 VDC +10/-5 %
versorgt werden.

Die Verdrahtung oder der
Anschluss ist fehlerhaft.

Verdrahten Sie das digitale Ausgangsgerat und das digitale
Ausgangsmodul korrekt.

Das Ausgangsmodul hat
versagt.

Tauschen Sie das Ausgangsmodul gegen ein funktionsféhiges
aus und prifen Sie den Betrieb.

Ausgangsgerat fehlerhaft.

Tauschen Sie das Ausgangsgerat gegen ein funktionsfahiges
aus und prifen Sie den Betrieb. Oder schlagen Sie beim
verwendeten Ausgangsgerat unter Fehlersuche nach.

Programm usw. fehlerhaft.

Prufen Sie nach, ob der Kontaktplan usw. der SPS stimmt.
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Pos. Problem Angenommene Ursache Fehlersuche
Die Spannunasversoraun Prifen Sie, ob die grine PWR LED der SlI-Einheit leuchtet. Ist
i P 9 orgung die LED aus oder leuchtet die rote LED, muss die
fur Steuerung und Eingang . . .
(US1) ist fehlerhatt Spannungsversorgung fur die Steuerung und den Eingang mit
) 24 VDC +10 % versorgt werden.
Einstellfehler bei Sehen Sie in den technischen Daten des analogen
analogem Eingangsgeréts nach und stellen Sie den
Eingangssignalbereich Eingangssignalbereich gemaR den Vorgaben dort ein.
Ungewshnlicher Das analoge Datenformat | Uberpriifen Sie, ob das Datenformat des analogen
Betrieb des passt nicht. Eingangsmoduls korrekt eingestellt ist.
ar_1a|ogen ) Die Verdrahtung oder der | Verdrahten Sie das analoge Eingangsgerat und das analoge
Eingangsgerats. Anschluss ist fehlerhaft. | Eingangsmodul korrekt.
Dgs analoge Tauschen Sie das analoge Eingangsmodul gegen ein
Eingangsmodul hat . . - ] ;
funktionsféhiges aus und priifen Sie den Betrieb.
versagt.
Tauschen Sie das analoge Eingangsgerat gegen ein
Fehler am analogen funktionsféhiges aus und priifen Sie den Betrieb. Oder
Eingangsgerat. schlagen Sie beim verwendeten analogen Eingangsgerat
unter Fehlersuche nach.
. Prufen Sie, ob die grine PWR(V) LED der SI-Einheit leuchtet.
14 Die Spannungsversorgung

Ungewdohnlicher
Betrieb des
analogen

Ausgangsgerats.

des Ausgangs (US2) ist
fehlerhatft.

Ist die LED aus oder leuchtet die rote LED, muss die
Spannungsversorgung fir den Ausgang mit 24 VDC +10/-5 %
versorgt werden.

Einstellfehler bei
analogem
Ausgangssignalbereich

Sehen Sie in den technischen Daten des analogen
Ausgangsgerats nach und stellen Sie den
Ausgangssignalbereich gemaf den Vorgaben dort ein.

Das analoge Datenformat
passt nicht.

Uberpriifen Sie, ob das Datenformat des analogen
Ausgangsmoduls korrekt eingestellt ist.

Die Verdrahtung oder der
Anschluss ist fehlerhaft.

Verdrahten Sie das analoge Ausgangsgerat und das analoge
Ausgangsmodul korrekt.

Das analoge
Ausgangsmodul hat
versagt.

Tauschen Sie das analoge Ausgangsmodul gegen ein
funktionsféhiges aus und priifen Sie den Betrieb.

Fehler am analogen
Ausgangsgerat.

Tauschen Sie das analoge Ausgangsgerat gegen ein
funktionsféhiges aus und priifen Sie den Betrieb. Oder
schlagen Sie beim verwendeten analogen Ausgangsgerat
unter Fehlersuche nach.

Programm usw. ist
fehlerhatft.

Prufen Sie nach, ob der Kontaktplan usw. der SPS stimmt.

O
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Parametereinstellung

Das Produkt hat Parameter, die fir das System, jedes Modul oder jeden Kanal eingestellt werden kénnen.
Die Parameter kdnnen mithilfe der SPS und des tragbaren Handgeréats verandert werden.
Es gibt keine Prioritat zwischen SPS und tragbarem Handgerét. Es gelten die zuletzt eingestellten Parameter.

/oSicherheitshinweise fur die Handhabung

«Andert man Parameter mit dem tragbarem Handgerét , &ndert das die
Parametereinstellungen in der SPS nicht.
*Werden Parameter vom Konfigurator auf die SPS uberspielt, nachdem Parameter mit dem
tragbarem Handgeréat gedndert wurden, werden die Parameter in die geandert, die vom
Konfigurator vorgegeben wurden. Deshalb ist es ratsam, Parameter per SPS zu andern,
sofern sie mit beiden, SPS und tragbarem Handgerét, geéndert werden kénnen.
\ *Die SI-Einheit mufd EX600-HT1A verwenden. (EX600-HT1 kann nicht verwendet werden.)

~

J

mParameterdefinition und -einstellung

eSystemparameter
Parameter-
Parameter o . Werkseitige einstellung
Pos. (TH-Symbol) Definition Position Inhalt Einstellung | Uber | Uber
SPS | TH
- o Die Einstellung des
A_ndern Sie die Schalters der Sl-Einheit
. Einstellung d"es Schalter gilt. OFF/Hold/Forced o
Einstellung Ausgangs wahrend ON kann pro Kanal
der Prioritét eines Kommunikations- eingestellt werden
von fehlers oder : - :
1 | Speichern/ Kommunikations- Einstellung %?er _ o o
Léschen ,Ruhe“-Zustands EtherNet/IP"™ Objekt
(speichern/ (Idle), damit sie der tragbares oder trag_par_es
I6schen) Einstellung der Handgerat Handgerat gilt.
SI-Einheit oder den OFF/Hold/Forced ON
Parametern entspricht. kann pro Kanal
eingestellt werden.
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*Parameter der SlI-Einheit

Parameter-
Parameter einstellung
(des " Uber
Pos. tragbaren Definition Position Inhalt Werkseltlge . trag-
Handgerates- Einstellung | (Jper
andgerates SPS bares
Symbol) Hand
gerat
Uberwachung | Fehler wird pro Modul
gi);nnungs gzgirrllirr:’g\genn die Aktivieren Gibt einen Fehler aus. o
1 | Versorgung versorgung von o o
fur Steuerung | Steuerung und
und Eingang | Eingang ca. 26 V - . .
USL. iiber- oder 21 V Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
(PWRC_Mon) | untersteigt.
Uberwachung | Fehler wird pro Modul
der generiert, wenn die Aktivieren Gibt einen Fehler aus. o
Spannungs- Spannungs-
2 | versorgung versorgung vom o o
fur Ausgang Ausgang ca. 26 V
us2. iber- oder 20 V Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
(PWRO_Mon) | untersteigt.
Kurzschluss- Slﬁt E/illlﬁreri)rzo Modul Aktivieren Gibt einen Fehler aus. o
3 | erkennung Kur,zschluss des ° °
(SC_MonOp) Ventils erkannt wird Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
Der Fehler wird
Eie Ein;ltellung des Automatisch automatisch geléscht, o
e:JI::r?r:urllng:f-ehlers oro sobald der Kurzschluss
behoben ist.
Neustart nach | Modul X
4 Kurzschluss wiederherstellen, DethehIﬁrl;/vlrd sdelbst o o
(SC_RstOp) nachdem der nach Behebung des
Kurzschluss des tragbares Kurzschlusses nicht
Ventils behoben Handgerat geldscht - solange bis
wurde wieder Strom angelegt
' wird.
Erfassungs- . o o
funktion fiir Generiert Fehler pro | akiivieren Gibt einen Fehler aus.
Kanal, wenn eine
5 offene . o o
S Krei Trennung des Ventils
tromkreise | oot wird. Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
(OC_Mon)
Ausgangs Léschen Ausgang ausschalten. o
einstellung Ausgang pro Kanal
6 wahrend einstellen, wenn Halten Ausgang Speichern. o o
Kommunikations | Kommunikation
fehler ungewdhnlich ist. erzwingen Einschalten des
(Fault_MD) (ForceON) Ausgangs erzwingen.
A_usgangs- Léschen Ausgang ausschalten. o
einstellung Ausgangs-
wéahrend einstellung pro Kanal .
7 Kommunikationy wahrend des Halten Ausgang speichern. o o
,Ruhe*- Kommunikations- ) .
Zustand ** * Idle-Zustands erzwingen Einschalten des
(idle_MD) " (ForceON) Ausgangs erzwingen.
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Parameter-

einstellung
Parameter Ub
(tragbares o » Werkseitige &r
Pos. Handgerét- Definition Position Inhalt Einstellung | Uper trag-
Symbol) sps | bares
Hand
-gerat
Speichert den
Zahlerstand der . Gibt einen Fehler aus.
. o Aktivieren . .
Ventil Ventil-Einschal- Wert: 1 bis 65000 **
EIN/AUS- tungen. Gibt Fehler
8 . o o
Zahler pro Kanal aus, wenn
(zahler) der Z&hlwert den Ktivi ibt Kei hi
E3inste||wert ibersteigt. Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o

x1: Diese Funktion gilt nur, wenn die “Speichern/Loschen Prioritéat” der Systemparameter auf tragbares Handgerat (tragbares Handgerat)
eingestellt ist.
x2: Einige SPS unterstiitzen den ,ldle“-Modus nicht.
x3: Die Zahlung wird alle 30 Sekunden pro Kanal gespeichert. Wenn die Spannungsversorgung wieder eingeschaltet wird, fahrt die
Zahlung beim letzten gespeicherten Wert fort.
x4: Die Einstellung ist Einstellwert x 1000 Mal.
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sParameter des digitalen Eingangsmoduls

Parameter Parameter-
iti einstellun
Pos. (Uagbar?s Definition Position Inhalt VVgrksemge = = d
Handgerét- Einstellung | Uber | Uber
Symbol) SPS | TH
Die
Kurzschluss- .
erkennung Gibt Fehler pro Modul Aktivieren Gibt einen Fehler aus o
der aus, wenn ein
SpannuNas- Kurzschluss der
1 P 9 Spannungs- o o
versorgung
fiir Steuerung versorgung des
dEi Eingangsgerats . . .
und Eingang, - Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus
VS1 erkannt wird.
(SC_MonSs)
Erfassungs- Generiert Fehler pro o o
funktion fir Kanal, wenn eine Aktivieren Gibt einen Fehler aus
2 | offene L Trennung des o o
Stromkreise ™ | Eingangsgerats Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus o
(OC_Mon) erkannt wird. *
Einschalt- Ignoriert Uberstrom Aktivieren Ignoriert Uberstrom
3 | stromfilter Efo Mr?dlltjltnaCh 100 Ignoriert Uberstrom © ©
(Inrush) inschaltstrom, Deaktivieren | o
msec lang. nicht.
Eingangs- Stellt die Zeit ein, die | 0.1 ms
4 | TiefpaRfilter ?lne Eingangssignal- | 1.0 ms Auswahl der Filterzeit 1.0 ms o o
(Filter_T) anderung pro Modul 10 ms
- ignoriert. 20 ms
i - 1.0ms
IELr:g\?grgll;n o Auswahl der Zeit, die 15 ms Auswahl der Zeit, die ein
5 un 9 ein Eingangssignal pro 100 Eingangssignal 15 ms o o
g Modul speichert. ms speichert
(SigExt_T) 200 ms
Speichert die Male,
die ein Eingangsgerat - Gibt einen Fehler aus.
. ; Aktivieren . «
Kanal eingeschaltet wird. Wert: 1 bis 65000 **
6 EIN/AUS- Gibt Fehler pro Kanal o o
Zahler aus, wenn der
(Counter) Zahlwert den o . .
E3inste||wert ibersteigt. Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus o

x1: Die Trennungserkennungsfunktion ist nur bei digitalen Modulen (EX600-DXPC1, EX600-DXNC1) mit Trennungserkennung verfugbar.
x2: Bei 2-adrigen Eingangsgeraten kann nicht richtig erkannt werden, ob ihr Kriechstrom 0.5 mA oder weniger betragt, wahrend das

#3:

#4:

Gerat ausgeschaltet ist (Reed-Sensor usw.).

Achten Sie darauf, dass alle verwendeten Eingangsgerate im ausgeschalteten Zustand einen Kriechstrom von mehr als 0.5 mA
haben.

Bei 3-adrigen Eingangsgeraten kann nicht richtig erkannt werden, ob ihr Stromverbrauch 0.5 mA oder weniger betragt.

Bei Eingangssignalen kann kein offener Stromkreis erkannt werden.

Die Zahlung wird jede Stunde gespeichert. Wenn die Spannungsversorgung wieder eingeschaltet wird, fahrt die Zahlung beim letzten
gespeicherten Wert fort.

Die Male der Einstellung ist Einstellwert x 1000 Mal.
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sParameter des digitalen Ausgangsmoduls

Parameter Parameter-
iti einstellun
Pos. (nagbaqes Definition Position Inhalt VVgrksemge = = <
Handgerat-Sy Einstellung | Uper | Uber
mbol) SPS | TH
Generiert Fehler pro o o
Ausgangslast Modul. wenn ein Aktivieren Gibt einen Fehler aus. o
Kurzschluss- '
1 Kurzschluss am o o
erkennung Ausgangsgerat
Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
(SC_MonOP) | oricannt wird. **
Der Fehler wird
Die Einstellung des Automatisch automatisch geléscht, o
Neustart h Kurzschluss- sobald der Kurzschluss
eustart nac erkennungsfehlers pro behoben ist.
Kurzschluss . -
5 bei Modul wiederherstellen, Der Fehler wird selbst o o
nachdem der nach Behebung des
Ausgangslast .
(SC_RstOp) Kurzschluss des Tragbares Kurzschlusses nicht
- Ausgangs- Handgeréat geldscht - solange bis
geréats behoben wurde. wieder Strom angelegt
wird.
Erfassungs- Generiert Fehler pro o o
funktion fir Kanal. wenn eine Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
3 | offene Trennung des o o
Stromkreise | Ausgangsgerats Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
(OC_Mon) erkannt wird.
Ausgangs- Léschen Ausgang ausschalten. o
einstellung Ausgang pro Kanal
4 wahrend einstellen, wenn Halten Ausgang speichern. o o
Kommunikations- | Kommunikation
fehler 2 ungewdhnlich ist. erzwingen Einschalten des
(Fault_MD) (ForceON) Ausgangs erzwingen.
Aysgang& Léschen Ausgang ausschalten. o
einstellung
N Ausgang pro Kanal
wahrend instellen: wahrend
5 Kommunikations- | &S /€N, wanren Halten Ausgang speichern. o o
. Kommunikations-,|dle*-
,Ruhe*- Zustand
Zustand (idke) 2 | /SN erzwingen | Einschalten des
(Idle_MD) (ForceON) Ausgangs erzwingen.
Speichert die Male,
die ein Ausgangsgerat - Gibt einen Fehler aus.
. ) Aktivieren . .
Ausgang eingeschaltet wird. Wert: 1 bis 65000 *°
EIN/AUS- Gibt Fehler pro Kanal
6 . o o
Zahler aus, wenn der
(Counter) Zahlwert den . . .
Einstellwert tbersteigt Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
%5

x1: Konnte, je nach verwendeter Last, falschlicherweise als Kurzschluss gedeutet werden (z. B. Anzeigenlast). Bei falscher Erkennung

Parametereinstellung deaktivieren.

x2: Diese Funktion gilt nur, wenn die “Speichern/Lschen Prioritat” der Systemparameter auf tragbares Handgerét eingestellt ist.

x3: Einige SPS unterstiitzen den ,Ruhe“-Modus (ldle) nicht.

x4: Die Zahlung wird jede Stunde gespeichert. Wenn die Spannungsversorgung wieder eingeschaltet wird, fahrt die Zahlung beim
letzten gespeicherten Wert fort.

x5: Die Einstellung ist Einstellwert x 1000 Mal.
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sParameter des digitalen E/A-Moduls

Parameter-
einstellun
Parameter = J
(tragbares _ » Werkseitige Uber
Pos. x Definition Position Inhalt . . trag-
Handgerat- Einstellung | (Jper g
Symbol) sps | bares
Hand
gerat
Die .
Kurzschluss Generiert Fehler pro
. Modul, wenn ein Aktivieren Gibt einen Fehler aus. o
erkennung der
Kurzschluss an der
Spannungs-
1 .| Spannungsversorgung o o
versorgung fiir
der Steuerung oder
Steuerung und - . . .
Eingang, US1 des Eingangs erkannt | Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
(SC_Mongs) | Wird-
Einschalt- Ignoriert Uberstrom Aktivieren Ignoriert Uberstrom.
2 | stromfilter pro Modul nach T o °
(Inrush) Einschaltstrom 100 Deaktivieren Ignorlert Uberstrom o
m/sec lang. nicht.
. Stellt die Zeit ein, die | 0.1 ms
Eingangs- eine Eingangs- 1.0 ms
3 | filterzeit . ingang : Auswabhl der Filterzeit. 1.0ms o o
(Filter_T) signalanderung pro 10 ms
- Modul ignoriert wird. 20 ms
i - it, di 1.0 ms
Elnqangs A_usw_ahl der Z_elt, die Auswahl der Zeit, die ein
verlangerungs- | ein Eingangssignal pro | 15 ms . .
4 . ; Eingangssignal 15 ms o o
zeit Modul gespeichert 100 ms espeichert wird
(SIgExt.T) | wird. 500 ms gesp '
Generiert Fehler pro o o
Ausgangslast Modul. wenn ein Aktivieren Gibt einen Fehler aus. o
Kurzschluss- '
5 Kurzschluss am o o
erkennung A st
(SC_MonOp) | ~usgangsgeral Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
- erkannt wird. *
Die Einstellung des Der Fehler wird automatisch
Kurzschluss- Automatisch | geléscht sobald der o
Neustart nach | erkennungsfehlers pro Kurzschluss behoben ist.
Kurzschluss Modul
6 | bei wiederherstellen, Der Fehler wird selbst nach ° °
Ausgangslast | nachdem der Tragbares Behebung des
(SC_RstOp) Kurzschluss des Handgers Kurzschlusses nicht
gerat ; .
Ausgangsgerats geloscht - solange bis
behoben wurde. wieder Strom angelegt wird.
Erfassungs- Generiert Fehler pro o o
funktion for Kanal. wenn eine Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
7 | offene Trennung des o o
Stromkreise Ausgangsgerats Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
(OC_Mon) erkannt wird.
Ausgangsein- Léschen Ausgang ausschalten. o
stellung Ausgang pro Kanal
8 wahrend emstellen_, wenn Halten Ausgang speichern. o o
Kommunikations-| Kommunikation
fehler *2 ungewshnlich ist. erzwingen Einschalten des
(Fault MD) (ForceON) Ausgangs erzwingen.
Ausgang§ein- Léschen Ausgang ausschalten. o
stellung fiir Ausgang pro Kanal
9 Kommunikatio einstellen_ Wahrend Halten Ausgang speichern. o o
ns-,Ruhe“-Zust | Kommunikations-
and (Idie) *** |, Idle*-Zustand. erzwingen Einschalten des
(de_MD) (ForceON) Ausgangs erzwingen.
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Parameter-
einstellun
Parameter Ubg
(tragbares o » Werkseitige &l
Pos. Handgerét-Sy Definition Position Inhalt Einstellung | Uper ;rag-
mbol Bl
) SPS | land
-gerat
Speichert die Male,
die ein Eingangs- oder AKtivi Gibt einen Fehler aus.
Eingang oder | Ausgangsgerat tivieren Wert: 1 bis 65000 *°
Ausgang eingeschaltet wird.
10 | EIN/AUS- Gibt Fehler pro Kanal o o
Zahler aus, wenn der
(Counter) Zahlwert den | Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
I%lnstellwert Uibersteigt.

x1: Konnte, je nach verwendeter Last, falschlicherweise als Kurzschluss gedeutet werden (z. B. Anzeigenlast). Bei falscher Erkennung
Parametereinstellung deaktivieren.

x2: Diese Funktion gilt nur, wenn die “Speichern/Ldschen Prioritat” der Systemparameter auf tragbares Handgerét eingestellt ist.

x3: Einige SPS unterstiitzen den ,Ruhe“-Modus (ldle) nicht.

x4: Die Z&hlung wird jede Stunde gespeichert. Wenn die Spannungsversorgung wieder eingeschaltet wird, fahrt die Zahlung beim letzten

gespeicherten Wert fort.
x5: Die Einstellung ist Einstellwert x 1000 Mal.
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sParameter des analogen Eingangsmoduls

Parameter-
einstellun
Parameter Ubg
iti er
Pos. (tragba.r.es Definition Position Inhalt Werkseltlge . trag-
Handgerat-Sy Einstellung | (Jper " g
mbol ares
) SPS | iond.
gerat
Die Generiert Fehler pro
Kurzschluss- Modul, wenn ein Aktivieren Gibt einen Fehler aus. o
erkennung der | Kurzschluss der
1 Spannungs- Spannungs- o o
versorgung des | versorgung des
Eingangsgeréts | Eingangsgerats Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
(SC_MonSs) erkannt wird.
-10...10 V
-5...05V
Analoger Einstellung des -20...0.20 mA
2 Eingangsbereic | analogen 0..10V Auswahl des analogen 10.10V o o
h Eingangsgeréte- 0..05V Eingangsbereichs. "
(Range) bereichs pro Kanal. 1..05V
0...0.20 mA
4....0,20 mA
Binéares
Versatz- Binéres Versatz-Format o
Einstellung des Format (Offset)
Analoges analogen Datentyps (Offset)
3 Datenformat der pro Modul an die - o o
(D_Format) SPS ausgegeben \?Jgnal und Biné&res Signal.
. ert
wird.
2s
Komplement 2s Komplement.
Einstellung analoger ohne ohne
Analoger Filterzeit pro Kanal.
4 | Mittelwertfilter | Das Abfrage- 2 Mittelungen | Mittelwert von 2 Werten o o o
(Filter) intervall betragt ca. 2 | 4 Mittelungen | Mittelwert von 4 Werten
Sek. 8 Mittelungen | Mittelwert von 8 Werten
Generiert Fehler pro o o
Erkennung Modul. wenn der Aktivieren Gibt einen Fehler aus. o
Bereichsuber- - '
5 : Eingangswert den o o
schreitung Endwert 0.5 %
(Over_Rng) =ndwert um ©.5 % Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
- Ubersteigt.
Generiert Fehler pro o o
Erkennung Modul. wenn der Aktivieren Gibt einen Fehler aus. )
Bereichsunter- - ’
6 ; Eingangswert 0.5 % o o
schreitung den Endwert
(Undr_Rng) ;J"r}ltter en Enawer Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
- allt.
Fehler Benutzer- . o . . 1
: Generiert Fehler pro | Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
einstellung
N ! Modul, wenn der
7 | Uberschreitet - o o
Grenzwert Eingangswert den o ) )
Einstellwert (ibersteigt. | Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
(Upr_Lmt)
Fehler Benutzer- . o . . i
; Generiert Fehler pro | Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
einstellung
. Modul, wenn der
8 | unterschreitet . o o
Grenzwert Elngangswert unt_er - . .
den Einstellwert sinkt. | Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
(Lwr_Lmt)

«1: Der Einstellwert sollte pro analogen Eingangsbereich innerhalb des einstellbaren Bereichs nachfolgender Tabelle eingestellt werden.

Wird der analoge Eingangsbereich gedndert, muss der Einstellwert Gberprift und in einen geeigneten Wert gedndert werden.
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Analoger Eingangsmessbereich Untere und obere _Einstellgrenze far
(Range) Benutzereinstellung
(Lwr_Lmt) (Upr_Lmt)
-10.. 10V -10.50 bis +10.45 V -10.45 bis +10.50 V
-5.05V -5.25 bis +5.22V - 5.22 bis +5.25 V
-20.. 20 mA -21.00 bis +20.90 mA -20.90 bis +21.00 mA
0..10V 0.00 bis +10.45V +0.05 bis +10.50 V
0.5V 0.00 bis +5.22 V +0.03 bis +5.25 V
1.5V +0.75 bis +5.22 V +0.78 bis +5.25 V
0.. 20 mA 0.00 bis +20.90 mA +0.10 bis +21.00 mA
4..20 mA +3.00 bis +20.90 mA +3.10 bis +21.00 mA
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sParameter des analogen Ausgangsmoduls (1)

Parameter-
s ; einstellung
arameter
iti Uber
Pos. (tragbar?s Definition Position Inhalt Werkseltlge . trag-
Handgerat- Einstellung | (jper g
Symbol) SPS bares
Hand
-gerat
Die
Kurzschluss- | Generiert Fehler pro Aktivieren Gibt einen Fehler aus o
erkennung der | Modul, wenn ein
1 | Spannungs- Kurzschluss am o o
versorgung des | Ausgangsgerat erkannt
Ausgangsgerats | wird. Deaktivieren Gibt keinen Fehler aus
(SC_MonSs)
) ] 0.10V
Analoger Eﬁ;?éCZielnSte”Uﬂg @ 103V Auswahl des analogen
2 | Ausgangsbereich g N 1.5V nalog 0..10V o o
(Range) Ausgangsgerats pro T Ausgangsbereichs
Kanal. u
4..20 mA
ngzi-Form Binéres Versatz-Format o
. Offset
Analoges Einstellung des at (Offset) ( )
3 | Datenformat | @n@logen Datentyps, Signal und Wert | Binares Signal o o
(D_Format) der pro Modul an die Zwei
- SPS ausgegeben wird. K\(,)Vriglrement Zweier Komplement
Skaliert Umwandlungstyp Skalierung
Fehler Benutzer- . . N 2
einstellung Generiert Fehler pro Aktivieren Gibt einen Fehler aus.”
Uberschreitet Kanal, wenn der
Grenzwert Ausgangswert den o o
(Upr. Lmt) Einstellwert tibersteigt. | Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
4 - Einstellen der N ° °
Einstellung der | Skalierungsober- Aktivieren Gibt glnen Fehl_er aus.
h . Wert: -32766 bis 32767
Skalierungs- grenze. Generiert Fehler
obergrenze 1 pro Kanal, wenn der Gibt keinen Fehler aus
UpLm/Scl Ausgangswert die ivi . . ©
(UpLm/Sch Obe?gregnze ibereteigt Deaktivieren | \vert: 32766 bis 32767 | Wert: 1000
Fehler Benutzer- . . S 2
einstellung Generiert Fehler pro Aktivieren Gibt einen Fehler aus. *
. Kanal, wenn der
unterschreitet
Grenzwert Ausgangswert den o o
(LwrLmi) Einstellwert tibersteigt. | Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
5 Einstellen der o o o
Einstellung Skalierungsunter- Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
der grenze. Generiert Wert: -32767 bis 32766
Skalierungs- L Fehler pro Kanal,
untergrenze - vAvenn der Deaktivieren Gibt keinen Fehler aus. o
(LwLm/Scl) di‘ésgﬁ:‘grzvr"eer:tzgr‘sﬂ(t Wert: -32767 bis 32766 Wert: 0
Ausgangs- Der Ausgang wird ein
) | Ausgang pro Kanal ivi gang
einstellung fir eins?ellegnpwenn Aktivieren Benutzerfehlerwert sein. *
6 Kommunikations- - o o
fehler Kommunikation Deaktivieren | D€rAusgang wird im .
ungewshnlich ist. letzten Zustand gehalten.
(Fault_MA)
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sParameter des analogen Ausgangsmoduls (2)

Parameter-
Parameter emSte";Zg
Pos. (tragbar?s Definition Position Inhalt Werkseltlge . trae_r
Handgerat- Einstellung | (Jper 9
Symbol) spg | bares
Hand
-gerat
Ausgangsein- Der Ausgang wird ein
stellung fur Ausgang pro Kanal Aktivieren Benutzer-,Ruhe®- _
;| Kommunikations- | einstellen, wéhrend éustandswert (Idle) sein. . .
,Ruhe“-Zustan | Kommunikations-,Ruh
d (idle) =+ e“-Zustand (ldle). o Der Ausgang wird im
(Idle_MA) Deaktivieren letzten Zustand gehalten. °
x1:

von Lwr_Lmt auf LwLm/Scl.

#2!

: Wird als analoges Datenformat “Skaliert” ausgewahlt, schaltet die Anzeige des tragbaren Handgerats von Upr_Lmt auf UpLm/Scl,

Der Einstellwert sollte pro analogen Eingangsbereich innerhalb des einstellbaren Bereichs nachfolgender Tabelle eingestellt werden.

Wird der analoge Eingangsbereich geandert, muss der Einstellwert Gberprift und in einen geeigneten Wert geéndert werden.
x3: Diese Funktion gilt nur, wenn die “Speichern/Ldschen Prioritat” der Systemparameter auf tragbares Handgerét eingestellt ist.
x4: Einige SPS unterstiitzen den Wartemodus nicht.

Analoger

(Range)

Ausgangsmessbereich

Untere und obere Einstellgrenze fur
Benutzereinstellung

(Lwr_Lmt)

(Upr_Lmt)

Einstellbarer Bereich wahrend
Kommunikationsfehler oder

sRuhe“-Zustand (ldle)
(Fault_MA) (Idle_MA)

0..10V

0.00 bis +10.45 V

+0.05 bis +10.50 V

0.00 bis +10.50 V

0.5V

0.00 bis + 5.22 V

+0.03 bis +5.25 V

0.00 bis +5.25 V

1.5V

+0.75 bis +5.22 V

+0.78 bis +5.25 V

+0.75 bis +5.25 V

0.. 20 mA

0.00 bis +20.90 mA

+0.10 bis +21.00 mA

0.00 bis +21.00 mA

4..20 mA

+3.00 bis +20.90 mA

+3.10 bis +21.00 mA

+3.00 bis +21.00 mA

O
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sParameter des analogen E/A-Moduls (1)

Parameter-
einstellun
Parameter Ubg
(tragbares - ” Werkseitige Elr
Pos. Handgerat- Definition Position Inhalt Einstellung | (Jper trag-
Symbol) SPS bares
Hand
-gerat
Die
Kurzschluss- Generiert Fehler pro o o
erkennung der | Modul, wenn ein Aktivieren Gibt einen Fehler aus. o
Spannungs- Kurzschluss an der
1 | versorgung Spannungs- versorgung o o
des Eingangs- | des Eingangs- oder
oder Ausgangsgerats Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus.
Ausgangsgerats | erkannt wird.
(SC_MonSs)
Analoder Einstellung des 0..10V
nalog analogen Eingangs- 0.5V Auswahl des analogen
Eingangs- oder )
2 . oder Ausgangs- 1.5V Eingangs- oder 1...05V o o
geratebereichs pro 0..20 mA Ausgangsbereichs
(Range)
Kanal. 4..20 mA
g';;arﬁ: t Binares Offset-Format o
Analoges Einstellung des setrorma
9 analogen Datentyps, Signal und Wert | Binéres Signal
3 | Datenformat : - o o
(D_Format) der pro Modul an die Zweier o Koml
- SPS ausgegeben wird. | Komplement | ZV&'" *OMP ement
Skaliert Umwandlungstyp Skalierung
Analoger Einstellung analoger ohne ohne
naloger | Filterzeit pro Kanal. 2 Mittelungen | Mittelwert von 2 Werten o
4 Mittelwertfilter . - - o o
(Filter) Das Abfrageintervall 4 Mittelungen | Mittelwert von 4 Werten
betragt ca. 2 Sek. 8 Mittellungen | Mittelwert von 8 Werten
Generiert Fehler pro o o
Erke_nnur.l.g Modul, wenn der Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
Bereichsuber- .
5 . Eingangswert den o o
schreitung Endwert um 0.5 %
(Over_Rng) =nawert um 0.5 %0 Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
- Ubersteigt.
Erke_nnung Generiert Fehler pro Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
Bereichsunter- | Modul, wenn der
6 schreitung Eingangswert 0.5 % ° °
(Undr_Rng) unter den Endwert fallt Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
Fehler .
Obergrenze Generiert Fefler pro Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
Kanal, wenn der
vom Benutzer .
. Eingangs- oder
eingestellter
Wert Ausgangswert den Deakiivi Gibt keinen Fehl
Einstellwert iibersteigt. eaktivieren ibt keinen Fehler aus. o
(Upr_Lmt)
7 Einstellen der o o
Skalierungsober- Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
Einstellung der | grenze. Generiert Fehler Wert: -32766 bis 32767
Skalierungsob | pro Kanal, wenn der
er-grenze ** Eingangs- oder
(UpLm/Scl) Ausgangswert, die Deaktivieren | GiPtkeinen Fehler aus. o
Obergrenze Wert: -32766 bis 32767 Wert: 1000
Uberschreitet.
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sParameter des analogen E/A-Moduls (2)

Parameter-
einstellun
Parameter Ubg
o er
Pos. (tragbar?s Definition Position Inhalt Werkseitige . Trag-
Handgerat- Einstellung | (Jper g
Symbol) SPS bares
Hand
-gerat
Fehler
Untergrenze | Generiert Fehler pro | Aktivieren Gibt einen Fehler aus.
vom Kanal, wenn der
Benutzer Eingangs- oder
eingestellter | Ausgangswert unter
Wert die Untergrenze sinkt. | Deaktivieren | Gibt keinen Fehler aus. o
(Lwr_Lmt)
8 Einstellung der ° °
. Skalierungsunter- - Gibt einen Fehler aus.
Eler:Ste”ung grenze. Generiert Aktivieren Wert: -32767 bis 32766
. Fehler pro Kanal,
Skalierungs- .
.1 | wenn der Eingangs-
untergrenze ) )
(UpLm/Scl) oder Agsgangswert Deaktivieren Gibt keinen Fehler aus. o
unter die Untergrenze Wert: -32767 bis 32766 Wert: 0
sinkt.
i Der Ausgang wird ein
Ausgang§e|n- Ausgang pro Kanal Aktivieren Benutzer-Fehlerwert
stellung fur . L2
- einstellen, wenn sein.
9 Kommunikatio N — o o
ns- fehler = Kommunlkgtlop Der Ausgang wird im
(Fault_MA) ungewdhnlich ist. Deaktivieren | letzten Zustand o
gehalten.
Ausgangsein- . Der Ausgang wird ein
- Ausgangsein- . “
stellung fur el K | Aktivieren Benutzer-,|dle*-
Kommunikations- | >'¢,'4nd Pro ranal, Zustandswert sein. *?
10 Ruhe“-Zustan wahrend ird | o o
d (Idle)~® ** Kommunikations- Deaktivieren E:?zrts:szgua}srt]gnvglr " o
,Ruhe“-Zustand (ldle
(Idle_MA) (1dle) gehalten.

*1: Wird als analoges Datenformat “Skaliert” ausgewahlt, schaltet die Anzeige des tragbaren Handgerats von Upr_Lmt auf UpLm/Scl,

von Lwr_Lmt auf LwLm/Scl.
*2: Der Einstellwert sollte pro analogen Ausgangsbereich innerhalb des einstellbaren Bereichs nachfolgender Tabelle eingestellt werden.

Wird der analoge Ausgangsbereich gedndert, muss der Einstellwert tGberprift und in einen geeigneten Wert geéndert werden.
*3: Diese Funktion gilt nur, wenn die “Speichern/Léschen Prioritat” der Systemparameter auf tragbares Handgerate eingestellt ist.

*4: Einige SPS unterstitzen den ,Ruhe“-Modus (Idle) nicht.

Analoger

Untere und obere Einstellgrenze fur

Eingangs-oder
Ausgangsmessbereich

Benutzereinstellung

Einstellbarer Bereich wahrend
Kommunikationsfehler oder
+Ruhe“-Zustand (Idle)

(Range) et L) (Upr_Lmi) (Fault_MA) (Idle_MA)
0..10V 0.00 bis +10.45V +0.05 bis +10.50 V 0.00 bis +10.50 V
0.5V 0.00 bis +5.22 V +0.03 bis +5.25 V 0.00 bis +5.25 V
1.5V +0.75 bis +5.22 V +0.78 bis +5.25 V +0.75 bis +5.25 V

0..20 mA 0.00 bis +20.90 mA +0.10 bis +21.00 mA 0.00 bis +21.00 mA

4..20 mA +3.00 bis +20.90 mA +3.10 bis +21.00 mA +3.00 bis +21.00 mA
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Hardware-Konfiguration

mEDS-Datei und Symboldatei
Zur Konfiguration des EX600 kann eine EDS-Datei verwendet werden. Fur das Anzeigensymbol des EX600
wird die Symboldatei in der Konfiguration benétigt. Die EDS-Datei und die Symboldatei kbnnen unter
folgender URL runtergeladen werden.
*URL: http://www.smcworld.com
Products Document — Instruction Manual — ex600_sen_v12.zip

eInhalt von ex600_sen_v12.zip EDS-Datei ex600_sen_v12.eds
Symboldatei ex600_1l.ico

mEinstellung mit RSLogix5000™
Im Folgenden erhalten Sie eine Erklarung zur Anschlussmethode der EX600-Serie mit einem Rockwell

Automation EtherNet/IP™ -Modul.
Ausfuhrlichere Information Gber den Betrieb des RSLogix5000TM finden Sie in seiner Bedienungsanleitung.

«: Bei dem hier abgebildeten Bildschirm handelt es sich um die englische Version des RSLogix5000™.

sWéhlen Sie [EtherNet/IP™] im Ordner [I/O Configuration]. Wahlen Sie [New Module].

i RSLoeix 5000 — EX600SEN [1756-L55]*

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

8(S(8| 2| (%5 - o = &lslal[F

Offline 0. = RUN - Path: [AB_ETHIP-11192.168.0.20\8

No Forces | 2 I':g:T 4}

No Edits 2 = K1 == U= NI 5 K8
indancy 5.9

ll ;I‘_,\Iu'.'mlit?t-: Iﬂ—

=11 Gontroller EX600SEN
Controller Tags
(23 Gontroller Fault Handler
(3 Power-Up Handler
(=3 Tasks
-8 MainTask
+ % MainProgram
(23 Unscheduled Programs
=5 Mation Groups
3 Unerouped Axes
(3 Trends
--£5 Data Types
O User-Defined
+ g Strings
+ 9 Predefined
- Module-Defined
(=13 IO Configuration
-3 1756 Backplane, 1756-A4
m] [0] 1756-L55 EXB00SEN

] 3] 1756-ENET/B EX600S
- i@ [5] New Module..

Gopy Ctrl+G

|

Description
hs;:::; Fault LI Cross Reference Ctri+E
Properties
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*Der [Select Module]-Bildschirm wird angezeigt. Wahlen Sie [ETHERNET MODULE Generic Ethernet
Module] und klicken Sie auf [OK].

File Edit arch  Loeic  Communications ol Window  Help
| Ble(@| | [8|E] o [Tmeron &l Klslel[E 2@ @la
Offline 0. I RUN St [ pain [AB_ETHIP1\192168.0.20\Backplane\D"
No Forces | :: gAKT ‘
" [ Y (VI Ny VR YRS T RS
No Edits © i/ _‘J I ‘l’:nlh:ﬂl ! | | | |
MEEHALEnC l q | » ]\Fauomes ABL X T\r‘xuﬁ-r.“:‘fl!!-ir:; A Inputioutput_ A Compare & Com
=15 Controller EX600SEN
Controller Tags
[ Gontroller Fault Handler -
[ Power-Up Handler BN Select Module
=15 Tasks
El @ MainTask Module iDescription |
% MainProgram 1788-ENBT/A 1788 10/100 Mbps Ethernet Bridee, Twisted-Pair Media N
(23 Unscheduled Programs 1788-EWEB/A 1788 10/100 Mbps Ethernet Bridee w/Enhanced 'Web Services
=5 Motion Groups 1794-AENF/A 1794 10/100 Mbps Ethernet Adapter, Fiber Media
¥ (23 Unerouped Axes 1794-AENT/A 1794 10/100 Mbps Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media
7 Trend Drivelogix5730 Etherne.. 10/100 Mbps Ethernet Port on Drivelogix5730
| rencs ETHERNET-BRIDGE  Generic EtherNet/IP GIP Bridee
=5 Data Types 1 c Ethernet Module
(g User-Defined ETHERNET-PANELVL. Ethemet/IP Panelview
# O Strines EtherNet/IP SoftLogix5800 EtherNet/IP
[+ C& Predefined PowerFlex 70 EC-E PowerFlex 70 EC Drive via 20-COMM-E
038 Module-Defined PowerFlex 70-E PowerFlex 70 Drive via 20-COMM-E _
= a /O Confiuration PowerFlex 700 Vector.. PowerFlex 700 Vector Drive (208/240V) via 20-COMM-E
583 1756 Backplane, 1756-A4 PowerFlex 700 Vector.. PowerFlex 700 Vector Drive (400/480V) via 20-COMM-E
= ackplane, PowerFlex 700 Vector.. PowerFlex 700 Vector Drive (600V) via 20-COMM-E
&' [0] 1756-155 EXG00SEN PrwerFlex 7NN-2NMY=F  PrwerFlex 700 Drive (2NR/24N) via 2N-COMM-F D |
w8 [3]1766-ENET/B EXG00SEN | o
End. | AddFavaite |
By Category By Yendor | Favorites I
oK I Cancel | Help |
[Ceseription
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*Der [Module Properties]-Bildschirm wird angezeigt. Fihren Sie alle Einstellungen durch.
(1) Name: Geben Sie die Beschreibung des spezifischen Moduls ein.
(2) Comm Format: Wahlen Sie das Datenformat der Anschlussparameter.
(3) IP-Adress: Geben Sie die in der SlI-Einheit eingestellte IP-Adresse ein.
(4) Assembly Instance (Montagebeispiel): Einstellen wie nachfolgend angegeben.
Input (Eingang) =100

Output (Ausgang) =150
Configuration(Konfiguration) = Andere als 105

(5) Size (Grofe): Einstellen wie nachfolgend angegeben.
Input (Eingang) = Anzahl angeschlossener Eingénge
Output (Ausgang) = Anzahl angeschlossener Eingéange
Configuration(Konfiguration) =0

¥ RSLogix 5000 - EX600SEN [1756-L55]*

File Edit \iew Search Logic Communications Tools Window Help

| als@] 2| p]5[@] o] [Fnerion 5] &lnlmlE @ ale
Offline 0, 7 RUN - Path: [ AB_ETHIP-11132.168.0.20\Backplanz\0*
No Forces - FSET q}
No Edits 2|50 _| 4 = =0 [ | o
0.0 i}
;"_I\I avorites £ X T x T Toven T
=5 Controller EXG00SEN Il Module Properties: EX600SEN (ETHERNET-MODULE 1.1}
Controller Tags
S Controller Fault Handler General I Connection | Madule Info |
e Tas:z""e"up Handler Type: ETHERNET-MODULE Generic Ethernet Module
= 63 MainTask (1) Vendor: Allen-Bradley
+ C8, MainProgram Parent EXGO0SEN ' (5)
(3 Unscheduled Programs Name: IEXSO[]SEM Connection Parameters
=151 Motion Groups St ﬁ\iﬁzrgg Sizer
3 Unerouped Axes ESCIpon: : -
(3 Trends (2) —— Input; 100 T 2 ey
--£5 Data Types < .
(, User-Defined ( 3) I _I Output: 150 4 _,;' (8-bit)
+ 9 Strings Comm Format: ) z S = ¢
Configuration: |103 0 = (abi
+ % Predefined Address / Host Name S = 152
[ O Modu‘le-Defined | Address: | 192 168 . 0 . 1
=5 IO Configuration I—
=3 1756 Backplane, 1756-A4 ™ Host Name: 1 1
8 [0] 1756-L55 EXA00SEN ety
=] ﬂ [3] 1756-ENET/B EX600SEN
= &5 Ethernet
§] ETHERNET-MODUILE ex600sen? Status: Offiine ok | cencel |
ﬂ ETHERNET-MODULE EXS00SEN1
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E/A-Speicherbelegung

Jedes Modul des Produktes belegt sein eigenes E/A-Byte.

B tztes Byt
Einheit Bestellnummer des Moduls S
Eingang Ausgang
EX600-SENCO 0 4
(32 Ausgange)
) EX600-SENCD
Serielle (24 Ausgénge) 0 3
Ubertragungseinheit 9ang
EX600-SENCO 0 2
(16 Ausgénge)
EX600-SENO (8 Ausgange) 0 1
EX600-DXcB 1 0
(8 Eingénge)
EX600-DXcC 1 0
(8 Eingénge)
EX600-DXoC1
(8 Eingénge, mit Erfassungsfunktion 1 0
Digitales Eingangsmodul fur offene Stromkreise)
EX600-DXcD 2 0
(16 Eingange)
EX600-DXcE 2 0
(16 Eingange)
EX600-DXoF 9 0
(16 Eingange)
EX600-DYuB 0 1
(8 Ausgénge)
EX600-DYCE 0 9
. (16 Ausgénge)
Digitales Ausgangsmodul
EX600-DYCE1L 0 3
(24 Ausgénge)
EX600-DYoF 0 2
(16 Ausgénge)
EX600-DMcE 1 1
8 Eingange/8 Ausgange
Digitales E/A-Modul ( gang gange)
EX600-DMoF 1 1
(8 Eingange/8 Ausgange)
Analoges Eingangsmodul EXGOO-AXA 4 0
(2 Kanéle) (2 Byte/1 Kanal)
Analoges Ausgangsmodul EXGOO'_’_A‘YA 0 4
(2 Kanéle) (2 Byte/1 Kanal)
Analoges E/A-Modul EXGOO'A_MB 4 4
(2/2 Kanéle) (2 Byte/1 Kanal) (2 Byte/1 Kanal)

x: EX600-SENO kann durch Schaltereinstellung Ausgang (Grol3e) auswahlen, den die SI-Einheit belegt.
= Weisen Sie am Master-Gerat 1 Byte oder mehr an Eingangsdaten zu, selbst wenn das Eingangsgerat nicht angeschlossen ist.
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Diagnose

Durch Anderung des Diagnoseschalters werden die Diagnosedaten unten dem Kopf der Eingangsdaten des
E/A-Speicherplans zugewiesen. (Fur Schaltereinstellung siehe ,Einstellung und Justierung“.)

Modus Diagnosedaten DiagnosegroRe
0 Keine Diagnosedaten 0 Byte
1 Systemdiagnose 4 Byte
2 Systemdiagnose + Moduldiagnose (bis zu 9 Module plus SI-Einheit) 6 Byte
3 Systemdiagnose + Moduldiagnose (bis zu 64 Module) 12 Byte

x: Die Funktion Diagnosemodus 3 dient fiir kiinftige Erweiterungen. Verwenden Sie sie jetzt nicht.
x: Die Kanaldiagnose kann nicht dem Diagnosebereich des Eingangs zugeordnet werden.

Systemdiagnose

O@

@) m o) o)
)

°° ololo
BRB

®@

O ~—

Pl@ o o

=" =

Kanaldiagnose

Moduldiagnose
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*E/A-Speicherzuordnung

Der E/A-Speicherzuordnung des EX600 ist der Reihe nach zugewiesen, beginnend mit dem Modul auf der

Seite der Endplatte (links).
Bei der unten als Beispiel gezeigten Modulkonfiguration, sieht der
Eingangs-/Ausgangs-Speicherzuordnung in jedem Diagnosemodus folgendermaf3en aus.

Modul0 Modull Modul2 Modul3 Modul 4 Modul 5
AXA DYoB DYuB DXoB DXoD SENCO
Analoger | Digitaler | Digitaler | Digitaler | Digitaler | Serielle Ubertra-gungs- .
: . . . ; Ventil-
Endplatte | Eingang | Ausgang | Ausgang | Eingang | Eingang | einheit (32 Ausgange) block
4 Byte 1 Byte 1 Byte 1 Byte 2 Byte 4 Byte
Eingang | Ausgang | Ausgang | Eingang | Eingang Ausgang

Eingangsdaten: Analoges Eingangsmodul (EX600-AXA)_4 Byte belegt (Modul 0)
Digitales Eingangsmodul (EX600-DXoB)_1 Byte belegt (Modul 3)
Digitales Eingangsmodul (EX600-DXoD)_2 Byte belegt (Modul 4)

Ausgangsdaten: Digitales Ausgangsmodul (EX600-DYoB)_1 Byte belegt (Modul 1)
Digitales Ausgangsmodul (EX600-DYoB) 1 Byte belegt (Modul 2)
Sl-Einheit (EX600-SENO)_4 Byte belegt (Modul 5)

x: Siehe ,Fehlersuche” (Seite 36) fur ausfihrlichere Informationen zu Gegenmafinahmen.

*Diagnosemodus 0

Eingangsdaten Ausgangsdaten
Byte 0 DYoB (Modul 1)
AXA Kanal 0 (Modul 0)
Byte 1 DYoB (Modul 2)
Byte 2
AXA Kanal 1 (Modul 0)
Byte 3
SENo(Modul 5)
Byte 4 | DXoB (Modul 3)
Byte 5
DXoD (Modul 4)
Byte 6
Gesamt | 7 Byte 6 Byte
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*Diagnosemodus 1

Eingangsdaten Ausgangsdaten
Byte 0 | Systemdiagnose ByteO DYoB (Modul 1)
Byte 1 | Systemdiagnose Bytel DYoB (Modul 2)
Byte 2 | Systemdiagnose Byte2
Byte 3 | Systemdiagnose Byte3
y y g Y SENo(Modul 5)

Byte 4

AXA Kanal 0 (Modul 0)
Byte 5
BYt6 | \xA Kanal 1 (Modul 0)
Byte 7
Byte 8 | DXoB (Modul 3)
Byte 9

DXoD (Modul 4)
Byte 10
Gesamt | 11 Byte 6 Byte

*Diagnosemodus 2

Eingangsdaten Ausgangsdaten
Byte 0 | Systemdiagnose ByteO DYoB (Modul 1)
Byte 1 | Systemdiagnose Bytel DYoB (Modul 2)
Byte 2 | Systemdiagnose Byte2
Byte 3 | Systemdiagnose Byte3
y y — g Y SENo(Modul 5)

Byte 4 | Einheitsdiagnose ByteO
Byte 5 | Einheitsdiagnose Bytel
Byte 6

AXA Kanal 0 (Modul 0)
Byte 7
Byte 8

AXA Kanal 1 (Modul 0)
Byte 9
Byte 10 | DXoB (Modul 3)
Byte 11

DXoD (Modul 4)
Byte 12
Gesamt | 13 Byte 6 Byte
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Detaillierte Diagnosedaten
*Systemdiagnose
*Systemdiagnose Byte 0

Bit-Nr. Diagnoseinhalt
0 Der analoge Wert ist unter den Benutzer-Einstellwert gesunken.
1 Der analoge Wert hat den Benutzer-Einstellwert Uberschritten.
2 Der analoge Eingangswert ist unter den Einstellbereich gesunken.
3 Der analoge Eingangswert hat den Einstellbereich Uiberschritten.
4 Der Zahler hat den Einstellwert Uberschritten.
5 Es wurde ein offener Stromkreis erkannt.
6 Es wurde ein Kurzschluss am Ventilausgang oder digitalen Ausgang erkannt.
7 Es wurde ein Kurzschluss in der Spannungsversorgung des Eingangs-/Ausgangsgerats erkannt.

*Systemdiagnose Byte 1

Bit-Nr. Diagnoseinhalt

0 Die Spannungsversorgung des Ausgangsgerats (US2) liegt auRerhalb der in den technischen
Daten genannten Werte.

1 Die Spannungsversorgung fiir Steuerung und Eingangsgerat (US1) liegt aul3erhalb der in den
technischen Daten genannten Werte.

2 Reserviert
Es besteht ein Verbindungsfehler zwischen jedem Modul (wahrend des Betriebs).

4 Es besteht ein Verbindungsfehler zwischen jedem Modul (wenn die Spannungsversorgung

angelegt wird).

Ein Konfigurationsspeicherfehler ist aufgetreten.

Ein Systemfehler ist aufgetreten.

Ein Hardware-Fehler ist aufgetreten.

*Systemdiagnose Byte 2

Bit-Nr. Diagnoseinhalt
0 Reserviert
7 Reserviert

*Systemdiagnose Byte 3

Bit-Nr. Diagnoseinhalt
0 Es liegt ein Fehler am digitalen Eingangsmodul vor. 1
1 Es liegt ein Fehler am digitalen Ausgangsmodul vor. 1
2 Es liegt ein Fehler am analogen Eingangsmodul vor. *
3 Es liegt ein Fehler am analogen Ausgangsmodul vor. 2
4 Es liegt ein Fehler an der SI-Einheit vor.
5 Reserviert
6 Reserviert
7 Reserviert

*1: Wenn der Fehler am digitalen E/A-Modul auftritt, werden Bit 0 und Bit 1 eingeschaltet.
x2: Wenn der Fehler am analogen E/A-Modul auftritt, werden Bit 2 und Bit 3 eingeschaltet.
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*Moduldiagnose

*Moduldiagnose Byte 0

Bit-Nr.

Diagnoseinhalt

0

Es liegt ein Fehler an Modul 0 vor.

Es liegt ein Fehler an Modul 1 vor.

Es liegt ein Fehler an Modul 2 vor.

Es liegt ein Fehler an Modul 3 vor.

Es liegt ein Fehler an Modul 4 vor.

Es liegt ein Fehler an Modul 5 vor.

Es liegt ein Fehler an Modul 6 vor.

N|o|a|bh|Ww|IN|FP

Es liegt ein Fehler an Modul 7 vor.

*Moduldiagnose Byte 1

Bit-Nr. Diagnoseinhalt
0 Es liegt ein Fehler an Modul 8 vor.
1 Es liegt ein Fehler an Modul 9 vor.
2 Reserviert
3 Reserviert
4 Reserviert
5 Reserviert
6 Reserviert
7 Reserviert

*: Das angeschlossene Modul mit der héchsten Nummer ist die SI-Einheit.
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EtherNet/IP ™ Objekt

Die EX600-Serie unterstutzt folgende Objektklassen:

*Systemobjekt (Klasse: 66h)

Zugriff

Attribute
(Access)

Instance

Name

Ausfiihrung

Wert

64h Get

Eingangsdatenlange

UINT

E/A-Speicherplan Eingangsdatenlange (Byte)

65h Get

Ausgangsdatenlange

UINT

E/A-Speicherplan Ausgangsdatenléange (Byte)

6Dh Get

Anzahl angeschlossener
Module

USINT

Anzahl angeschlossener Module

79h Get/Set

speichern/ldschen

BOOL

0: Schalter
1: TH oder EtherNet/IP™ Objekt

7Ah Get

Systemdiagnose 1

BYTE

Bit 0: Erkennung Untergrenze analoger
Benutzer-Einstellwert

Bit 1: Erkennung Obergrenze analoger
Benutzer-Einstellwert

Bit 2: Erkennung Untergrenze analoger Bereich

Bit 3: Erkennung Obergrenze analoger Bereich

Bit 4: Erkennung Obergrenze
EIN/AUS-Zahler

Bit 5: Erfassungsfunktion fur offene
Stromkreise

Bit 6: Kurzschlusserkennung (Ausgang)

Bit 7: Kurzschlusserkennung
(Spannungsversorgung fiir
Eingangs-/ Ausgangsgerat)

7Bh Get

01lh

Systemdiagnose 2

BYTE

Bit 0: Uberwachung Spannungsversorgung
(far Ausgang)

Bit 1: Uberwachung Spannungsversorgung
(fur Steuerung und Eingang)

Bit 2: Reserviert

Bit 3: Anzahl nicht angeschlossener Module

Bit 4: Systemanschlussfehler

Bit 5: Konfigurationsfehler

Bit 6: Systemvorgabefehler

Bit 7: Hardware-Fehler

7Dh Get

Systemdiagnose 3

BYTE

Bit 0: Fehler digitales Eingangsmodul

Bit 1: Fehler digitales Ausgangsmodul
Bit 2: Fehler analoges Eingangsmodul
Bit 3: Fehler analoges Ausgangsmodul
Bit 4: Fehler SI-Einheit

Bit 5: Reserviert

Bit 7: Reserviert

9Ch Get

Modul
Betriebsbedingung 1

BYTE

Bit O: In Modul 0 wurde ein Fehler erkannt.

Bit 1: In Modul 7 wurde ein Fehler erkannt.

9Dh Get

Modul
Betriebsbedingung 2

BYTE

Bit 0: In Modul 8 wurde ein Fehler erkannt.
Bit 1: In Modul 9 wurde ein Fehler erkannt.
Bit 2: Reserviert

Bit 7: Reserviert

AEh Get

Modul
Betriebsbedingung 1

BYTE

Bit 0: Modul 0 wurde erkannt.

Bit 7: Modul 7 wurde erkannt.

AFh Get

Modul
Betriebsbedingung 2

BYTE

Bit 0: Modul 8 wurde erkannt.
Bit 1: Modul 9 wurde erkannt.
Bit 2: Reserviert

Bit7: Reserviert
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*Einheits-/Kanaldiagnose Objekt (Klasse: 67h)

Instance

Attribute

Zugriff
(Access)

Name

Typ

Wert

01h bis
0Ah
#1

6Ch

Get

Modul

BYTE

Bit O:

Bit 1:

Bit 2:
Bit 3:
Bit 4:
Bit 5:
Bit 6:
Bit 7:

Erkennung Untergrenze analoger
Benutzer-Einstellwert

Erkennung Obergrenze analoger
Benutzer-Einstellwert

Erkennung Untergrenze analoger Bereich
Erkennung Obergrenze analoger Bereich
Erkennung Obergrenze EIN/AUS-Z&hler
Erfassungsfunktion fiir offene Stromkreise
Kurzschlusserkennung (Ausgang)
Kurzschlusserkennung
(Spannungsversorgung fiir
Eingangs-/Ausgangsgerat)

6Eh

Get

Kanaldiagnose
ChO bis Ch7

BYTE

Bit 0:

Bit 7:

Fehler erkannt in Kanal 0.

Fehler erkannt in Kanal 7.

6Fh

Get

Kanaldiagnose
Ch8 bis Ch15

BYTE

Bit O:

Bit 7:

Fehler erkannt in Kanal 8.

Fehler erkannt in Kanal 15.

70h

Get

Kanaldiagnose
Ch16 bis Ch23

BYTE

Bit O:

Bit 7:

Fehler erkannt in Kanal 16.

Fehler erkannt in Kanal 23.

71h

Get

Kanaldiagnose
Ch24 bis Ch31

BYTE

Bit O:

Bit 7:

Fehler erkannt in Kanal 24.

Fehler erkannt in Kanal 31.

*1: 01h bis 0Ah zeigt Modulnummer 0 bis 9 an.

*Néaheres zur Kanaldiagnose Objekt (Klasse: 77h)

Instance

Attribute

Zugriff
(Access)

Name

Typ

Wert

01h bis
0Ah
#1

64h bis
83h
)

Get

Kanaldiagnose
ChO bis 31

BYTE

Bit O:
Bit 1:
Bit 2:
Bit 3:
Bit 4:

Bit 5:

Bit 6:
Bit 7:

Erkennung Untergrenze analoger
Benutzer-Einstellwert

Erkennung Obergrenze analoger
Benutzer-Einstellwert

Erkennung Untergrenze analoger Bereich
Erkennung Obergrenze analoger Bereich
Erkennung Obergrenze
EIN/AUS-Zahler

Erfassungsfunktion fiir offene
Stromkreise

Kurzschlusserkennung (Ausgang)
Kurzschlusserkennung
(Spannungsversorgung fiir
Eingangs-/Ausgangsgerat)

x1: 01h bis OAh zeigt Modulnummer 0 bis 9 an.
%2: 64h bis 83h zeigt Kanalnummer 0 bis 31 an.

O
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*Modulparameter Objekt (Klasse: 78h)

. Zugriff
Insatn Attribut Nam T Wert
satnce bute e ame yp e
Kurzschlusserkennung
(Spannungsversorgu
ng fur Eingangsgeréat) O=Deaktivieren
64h Get/Set «Digitaler Eingang, E/A BOOL 1=Aktivieren
«Analoger Eingang,
Ausgang, E/A
Kurzschlusserkennung
65h Get/set | AUS9aN9) gooL | O-Deaktivieren
Sl 1=Aktivieren
Digitaler Ausgang, E/A
Erkennung
66h Get/Set Ober.grenze analoger BOOL O=De§Kt|V|eren
Bereich 1=Aktivieren
«Analoger Eingang, E/A
Erkennung
67h Get/Set Untergrenze analoger BOOL O=De§Kt|V|eren
Bereich 1=Aktivieren
«Analoger Eingang, E/A
Maflinahme gegen _ o
68h Get/Set | Einschaltstrom BOOL 2:25?\';2\::;:%
«Digitaler Eingang, E/A B
Wiederverwertung
01h bis 69h Get/Set nach Kurzschluss BOOL 0=Manuell
0Ah S| 1=Auto
1 Digitaler Ausgang, E/A
0=0,1 ms
Eingangsfilterzeit 1=1,0 ms
6AN Get/Set «Digitaler Eingang, E/A USINT 2=10 ms
3=20 ms
Digitaler Eingang 2?12_)0;?35
6Bh Get/Set | Verlangerungszeit USINT _
«Digitaler Eingang, E/A 2=100 ms
g gang, 3=200 ms
0=Binéres Offset
Analoges 1=Signal und Wert
6Ch Get/Set Datenformat . USINT 2=zwe|§r Komplement
«Analoger Eingang, 3=Skaliert
Ausgang, E/A (Skaliert kann fir analogen Eingang nicht
gesetzt werden)
Uberwachung
Spannungsversorgung _ .
6Dh Get/Set | (fur Steuerung und BOOL O-Degkﬁwmren
. 1=Aktivieren
Eingang)
Sl
Uberwachung
6Eh Get/Set SPannungsversorgung BOOL O=De§Kt|V|eren
(fur Ausgang) 1=Aktivieren
Sl
x1: 01h bis 0Ah zeigt Modulnummer 0 bis 9 an.
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*Kanalparameter Objekt (1) (Klasse: 79h bis 7Fh)

Class

Instance

Attribute

Zugriff
(Access)

Name

Typ

Wert

79h

7Ah

7Bh

7Ch

7Dh

7Eh

7Fh

01h bis
OAh

#1

64h bis
83h
52

Get/Set

Erfassungsfunktion
fur offene Stromkreise
Sl
Digitaler Eingang
(DXoC1l)
Digitaler Ausgang, E/A

BOOL

O=Deaktivieren
1=Aktivieren

Erkennung
Obergrenze
EIN/AUS-Zahler

Sl

Digitaler Eingang,

Ausgang, E/A

BOOL

O=Deaktivieren
1=Aktivieren

EIN/AUS-Zahler
oberer Grenzwert
Sl
Digitaler Eingang,
Ausgang, E/A

UINT

1 bis 65000
(Male, die eine Diagnose erkannt
wurde=Einstellwert x 1000)

Erkennung

Obergrenze

Benutzer-Einstellwert
«Analoger Eingang,
Ausgang, E/A

BOOL

O=Deaktivieren
1=Aktivieren

Oberer Grenzwert
Benutzer-Einstellwert
«Analoger Eingang,

Ausgang, E/A

UINT

Erkennung

Untergrenze

Benutzer-Einstellwert
«Analoger Eingang,
Ausgang, E/A

BOOL

O=Deaktivieren
1=Aktivieren

Unterer Grenzwert
Benutzer-Einstellwert
«Analoger Eingang,

Ausgang, E/A

UINT

x1: 01h bis OAh zeigt Modulnummer 0 bis 9 an.
%2: 64h bis 83h zeigt Kanalnummer 0 bis 31 an.
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*Kanalparameter Objekt (2) (Klasse: 83h bis 8Ah)

Class | Instance | Attribute zugriff Name Typ Wert
(Access)
Ausgangseinstellung
zur Zeit des O=Deaktivieren (speichern)
Kommunikationsfehlers 1=Aktivieren
83h Sl BOOL (Léschen oder EIN erzwingen
«Digitaler Ausgang, E/A (Force ON))
«Analoger Ausgang, E/A
Ausgangseinstellung
zur Zeit des
Kommunikationsfehlers 0=Aus (I6schen)
84n (Digital) BOOL 1=Ein erzwingen (Force ON)
Sl
Digitaler Ausgang, E/A
Ausgangseinstellung
zur Zeit des
85h Kommunikationsfehlers UINT
(Analog)
«Analoger Ausgang, E/A
Ausgangseinstellung
zurZendgs_ O=Deaktivieren (speichern)
Kommunikations- 1=AKtivieren
86h wartezustands BOOL I .
.S (Léschen oder EIN erzwingen
«Digitaler Ausgang, E/A (Force ON))
«Analoger Ausgang, E/A
Ausgangseinstellwert
zur Zeit
87h 01h bis | 64h bis | Erhalten/ desKommunlkatlo_n_s- BOOL O=A_us (Idsc_hen)
0Ah 83h Einstellen | wartezustands (Digital) 1=Ein erzwingen (Force ON)
5 %2 S|
«Digitaler Ausgang, E/A
Ausgangseinstellwert
zur Zeit des
Kommunikations-
88h Jdle“-Zustands UINT
(Analog)
«Analoger Ausgang, E/A
Analoger 0=Ohne
8oh Mittelwertfilter USINT | LEMittelwert von 2 Werten
«Analoger Eingang, E/A 2=Mittelwert von 4 Werten
' 3=Mittelwert von 8 Werten
0=-10...+10V
(nur analoges Eingangsmodul)
1=-5..+5V
(nur analoges Eingangsmodul)
Analogbereich 2=-20...+20 mA
8Ah «Analoger Eingang, USINT (nur analoges Eingangsmodul)
Ausgang, E/A 3=0...10 V
4=0...5V
5=1...5V
6=0...20 mA
7=4...20 mA

x1: 01h bis OAh zeigt Modulnummer 0 bis 9 an.
%2: 64h bis 83h zeigt Kanalnummer 0 bis 31 an.
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Fur Zubehdrauswahl siehe Katalog.
(1) Ventilplatte

EX600-ZMV1
Im Lieferumfang enthaltene Teile: 2 Stk.Rundkopfschraube
(M4 x 6)
4 Stk. Rundkopfschraube
(M3 x 8)

EX600-ZMV?2 (speziell fir SY-Serie)
Im Lieferumfang enthaltene Teile: 2 Stk. Rundkopfschraube
(M4 x 6)
4 Stk. Rundkopfschraube
(M3 x 8)

(2)Befestigungselement Endplatte
EX600-ZMA2
Im Lieferumfang enthaltene Teile: 1 Stk. Rundkopfschraube (M4 x 20)
2 Stk. P Dichtschraube (4 x 14)
EX600-ZMA3 (speziell fir SY-Serie)
Im Lieferumfang enthaltene Teile: 1 Stk. Rundkopfschraube (M4 x 20)
mit Unterlegscheibe
2 Stk. P Dichtschraube (4 x 14)

(3)Zwischenbefestigungselement
EX600-ZMBL1...fur Direktmontage
Im Lieferumfang enthaltene Teile: 2 Stk. Rundkopfschraube
(M4 x 5)

EX600-ZMB2...fur DIN-Schienen-Montage
Im Lieferumfang enthaltene Teile: 2 Stk. Rundkopfschraube
(M4 x 6)
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(4)Dichtungskappe (10 Stk.)

EX9-AWES...fur M8
EX9-AWTS...fur M12

(5)Markierung (1 Bogen, 88 Stk.)

EX600-ZT1 @

(6)Y-Verbindungsstecker
PCA-1557785 2 x M12 (5-polig) — M12 (5-polig)

(7)Stecker zum Zusammenbauen
PCA-1578078 fur Spannungsversorgung , 7/8 Zoll, Stecker, KabelauRendurchm. 12 bis 14 mm
PCA-1578081 fur Spannungsversorgung , 7/8 Zoll, Buchse, KabelauRendurchm. 12 bis 14 mm
PCA-1557730 M8 (3-polig), Stecker
PCA-1557743 M12 (4-polig), Stecker , fir AWG26 bis AWG22, SPEEDCON-kompatibel
PCA-1557756 M12 (4-polig), Stecker, fur AWG22 bis AWG18, SPEEDCON-kompatibel

(8)Spannungsversorgungskabel
PCA-1558810 Kabel mit 7/8 Zoll Stecker, Buchse, gerade 2 m
PCA-1558823 Kabel mit 7/8 Zoll Stecker, Buchse, gerade 6 m
PCA-1558836 Kabel mit 7/8 Zoll Stecker, Buchse, rechtwinklig 2 m
PCA-1558849 Kabel mit 7/8 Zoll Stecker, Buchse, rechtwinklig 6 m
PCA-1564927 Kabel mit M12 Stecker, B-Code, Buchse, gerade 2 m, SPEEDCON-kompatibel
PCA-1564930 Kabel mit M12 Stecker, B-Code, Buchse, gerade 6 m, SPEEDCON-kompatibel
PCA-1564943 Kabel mit M12 Stecker, B-Code, Buchse, rechtwinklig 2 m, SPEEDCON-kompatibel
PCA-1564969 Kabel mit M12 Stecker, B-Code, Buchse, rechtwinklig 6 m, SPEEDCON-kompatibel

(9)EtherNet/IPT'VI -Kommunikationskabel
EX9-AC020EN-PSRJ Kabel M12 Stecker, D-Code, Buchse, gerade 2 m

(10)Steckerverlangerungskabel
PCA-1557769 M12 (4-polig), gerade 3 m, SPEEDCON-kompatibel
PCA-1557772 M8 (3-polig), gerade 3 m
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