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Sicherheltsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschaden schiitzen.
In diesen Hinweisen wird die potenzielle Gefahrenstufe mit den Kennzeichnungen ,Achtung®,
~Warnung“ oder ,Gefahr* bezeichnet.
Diese wichtigen Sicherheitsvorschriften miissen zusammen mit internationalen Standards (ISO/IEC) *1)
und anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.
*1) ISO 4414: Pneumatische Fluidtechnik-Empfehlungen fir den Einsatz von Geréten fir Leitungs- und Steuerungssysteme.
ISO 4413: Fluidtechnik — Ausfuhrungsrichtlinien Hydraulik.
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausristung von Maschinen. (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen.
USsw.

A Achtun Achtung verweist auf eine Gefahrdung mit geringem Risiko, die leichte bis
g mittelschwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

é warnun Warnung verweist auf eine Geféahrdung mit mittlerem Risiko, die schwere
g Verletzungen oder den Tod zur Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

| e |

c Gefahr Gefahr verweist auf eine Gefahrdung mit hohem Risiko, die schwere

/!\Warnung

1. Verantwortlich fur die Kompatibilitat bzw. Eignung des Produkts ist die Person, die die

Ausriustung konstruiert oder dessen technische Daten festlegt.

Da das hier beschriebene Produkt unter unterschiedlichen Betriebsbedingungen eingesetzt wird, muss

die Entscheidung Uber seine Eignung mit konkreten Geréten von der Person getroffen werden, die das

Gerat entwickelt oder auf der Grundlage von erforderlichen Analysen und von Testergebnissen Uber

dessen Spezifikationen entscheidet.

Die Erfullung der zu erwartenden Leistung sowie die Gewahrleistung der Sicherheit liegen in der

Verantwortung der Person, die die Systemkompatibilitat festgestellt hat.

Diese Person muss anhand der neuesten Kataloginformation standig die Eignung aller Produktdaten

Uberprifen und dabei im Zuge der Systemkonfiguration alle Mdglichkeiten eines Gerateausfalls

ausreichend berucksichtigen.

2. Maschinen und Anlagen dirfen nur von entsprechend geschultem Personal betrieben werden.

Das hier beschriebene Produkt kann bei unsachgemafer Handhabung geféahrlich sein.

Montage-, Inbetriebnahme- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen, einschlief3lich der

Produkte von SMC, dirfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem Bedienungspersonal

vorgenommen werden.

3. Wartungsarbeiten an Maschinenanlagen und Ausristungen oder der Ausbau einzelner

Komponenten dirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit gewahrleistet ist.

1. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen dirfen erst dann ausgefuhrt werden,
wenn alle Mal3nahmen Uberpruft wurden, die ein Herunterfallen oder unvorhergesehene Bewegungen
des angetriebenen Objekts verhindern.

2. Vor dem Ausbau des Produkts miissen vorher alle oben genannten SicherheitsmaRnahmen ausgefuhrt
und die Stromversorgung getrennt werden. AuRerdem muissen die produktspezifischen
Sicherheitshinweise fir alle entsprechenden Produkte sorgféltig gelesen und verstanden worden sein.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MalRnahmen zu treffen, um
unvorhergesehenen Betrieb des Produkts oder Fehlfunktionen zu verhindern.

4. Wenden Sie sich im Vorfeld an SMC und treffen Sie besondere SicherheitsmalRnahmen,
falls das Produkt unter einer der folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll.

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen auf3erhalb der angegebenen technischen Daten oder
Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2. Beim Einbau in Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, Eisenbahnen, Luft- und
Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militarischen Einrichtungen, Verbrennungsanlagen,
medizinischen Geraten oder Freizeitgeraten eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und
Getranken, Notausschaltkreisen, Kupplungs- und Bremsschaltkreisen in Stanz- und
Pressanwendungen, Sicherheitsausristungen oder anderen Anwendungen, die nicht fir die in
diesem Katalog aufgefiihrten technischen Daten geeignet sind, in Kontakt kommen.

3. Anwendungen, bei denen die Mdglichkeit von Schaden an Personen, Sachen oder Tieren besteht und
die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungsschaltungen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit mechanischer
Schutzfunktion zum Schutz vor Ausfallen und eine regelmafige Funktionspriifung erfordern.
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Sicherheitsvorschriften

AAchtung

1. Das Produkt wurde fir die Verwendung in der herstellenden Industrie konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fir die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen
entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Branchen verwenden mdchten, missen Sie SMC vorher
informieren und bei Bedarf entsprechende technische Daten aushandigen oder einen gesonderten
Vertrag unterzeichnen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die ndchste SMC-Vertriebsniederlassung.

Gewahrleistung und Haftungsausschluss/Einhaltung von
Vorschriften

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zu ,Gewahrleistung und Haftungsausschluss® und
zur ,Einhaltung von Vorschriften®.
Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie lhr Einverstandnis, bevor Sie das Produkt verwenden.

Gewahrleistung und Haftungsausschluss

1. Die Gewahrleistungszeit betragt ein Betriebsjahr, gilt jedoch maximal bis zu 18 Monate nach
Auslieferung dieses Produkts.*2)

Das Produkt kann zudem eine bestimmte Haltbarkeit oder Laufleistung aufweisen oder
bestimmte Ersatzteile bendtigen. Bitte wenden Sie sich an eine Vertriebsniederlassung in
Ihrer N&he.

2. Wenn innerhalb der Gewahrleistungszeit ein Fehler oder Schaden auftritt, der eindeutig von
uns zu verantworten ist, stellen wir Ihnen ein Ersatzprodukt oder die entsprechenden
Ersatzteile zur Verfigung.

Diese Gewahrleistung gilt nur fir unser Produkt, nicht jedoch fiir andere Schaden, die durch
den Ausfall dieses Produkts verursacht werden.

3. Lesen Sie vor der Verwendung von SMC-Produkten die Gewéahrleistungs- und
Haftungsausschlussbedingungen sorgfaltig durch, die in den jeweiligen spezifischen
Produktkatalogen zu finden sind.

*x2) Diese 1-Jahres-Gewahrleistung gilt nicht fir Vakuumsauger.
Vakuumsauger sind Verschleif3teile, fir die eine Gewéahrleistung von 1 Jahr ab der
Auslieferung gilt.
Diese Gewahrleistung wird auch nicht wirksam, wenn ein Produkt innerhalb der
Gewahrleistungszeit durch die Verwendung eines Vakuumsaugers verschleildt oder
aufgrund einer Zersetzung des Gummimaterials ausfallt.

Einhaltung von Vorschriften

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsmaschinen von Herstellern von
Massenvernichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem Land in ein anderes hat nach
den geltenden Sicherheitsvorschriften und -normen der an der Transaktion beteiligten
Lander zu erfolgen. Vor dem internationalen Versand eines jeglichen SMC-Produkts ist
sicherzustellen, dass alle nationalen Vorschriften in Bezug auf den Export bekannt sind und
befolgt werden.
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Anwender

+ Diese Betriebsanleitung wurde fur Anwender erstellt, die Kenntnis von Maschinen und Geréten
mit Pneumatikanlagen besitzen und mit der Montage, dem Betrieb und der Wartung solcher
Anlagen umfassend vertraut sind. Nur die genannten Personen dirfen den Aufbau, den Betrieb
und die Wartung solcher Anlagen durchfuhren.

+Bitte lesen Sie diese Betriebsanleitung aufmerksam durch, so dass Sie ihren Inhalt verstehen,
bevor Sie das Produkt montieren, bedienen oder warten.

AWarnung

*Das Produkt nicht zerlegen, verandern (einschlief3lich Veranderungen an der Leiterplatte) oder reparieren.
Andernfalls besteht die Gefahr von Verletzungen oder eines Produktausfalls.

*Das Produkt darf nur unter Einhaltung der technischen Daten verwendet werden.
Nicht mit entziindlichen oder schadlichen Medien verwenden.
Brande, Fehlfunktionen und Schaden am Produkt kdnnen die Folge sein.
Bitte Uberprifen Sie vor der Verwendung die technischen Daten.

*Das Produkt darf nicht in explosionsfahigen oder entflammbaren Atmospharen verwendet werden.
Brand oder eine Explosion kdnnen die Folge sein.
Dieses Produkt verfugt nicht Gber eine explosionsgeschiitzte Bauweise.

*Bei Verwendung des Produkts in Verriegelungsschaltungen:
*Ein doppeltes Verriegelungssystem installieren, zum Beispiel ein mechanisches System.
*Das Produkt regelmafig kontrollieren, um den ordnungsgemaf3en Betrieb sicherzustellen.
Andernfalls besteht die Gefahr von Fehlfunktionen und Unfallen.

*Die folgenden Anweisungen miussen fir die Wartung befolgt werden:
*Schalten Sie die Stromversorgung aus.
*Vor Wartungsarbeiten die Luftversorgung trennen, den Restdruck ablassen und sicherstellen, dass die
Druckluft vollstandig entliftet wurde.
Andernfalls kann es zu Verletzungen kommen.

AAchtung

*Die Klemmen und die Leiterplatte im Produktinnern nicht berthren.
Andernfalls kdnnen Elektroschock, Fehlfunktionen oder Produktschéden die Folge sein.

*Nach Abschluss der Wartungsarbeiten sind die entsprechenden Funktionstests durchzufthren.
Den Betrieb einstellen, wenn die Komponente nicht korrekt funktioniert.
Andernfalls ist die Sicherheit bei unerwarteten Fehlfunktionen nicht gewahrleistet.
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Die Bezeichnung ,Zylinder” oder ,Antrieb“ bezieht sich auf einen Zylinder, pneumatischen Greifer,
Schwenkantrieb, elektrischen Antrieb/Zylinder usw.
Im Folgenden wird der ,Antriebs-Positionssensor” als ,Positionssensor” bezeichnet.

Konstruktion und Auswahl

Warnung

(1) Uberpriifen Sie die technischen Daten.
Das Produkt kann beschadigt werden oder Funktionsstérungen aufweisen, wenn es mit einer
Ubermé&Rigen Last oder aul3erhalb der technischen Daten verwendet wird.
Das Produkt wird nicht von der Gewahrleistung abgedeckt, wenn es aul3erhalb des spezifizierten Bereichs
verwendet wird.

(2) Folgende Hinweise sind bei Verwendung in einem Verriegelungssystem zu beachten
Falls das Produkt in einem Verriegelungssystem verwendet wird, das eine hohe Zuverlassigkeit erfordert,
sollte ein doppeltes Verriegelungssystem vorgesehen werden, indem eine mechanische Schutzfunktion
eingebaut ist oder ein zusétzlicher Sensor zusammen mit dem Produkt verwendet wird.
Fihren Sie aul3erdem regelméRige Inspektionen durch, um die ordnungsgemaéafe Funktion zu tberprifen.

(3) Das Produkt nicht zerlegen, verandern (einschlie3lich Veranderungen an der Leiterplatte) oder reparieren.
Andernfalls kénnen Verletzungen und/oder Unfélle die Folge sein und der Gewahrleistungsanspruch
erlischt.

Achtung

(1) VorsichtsmafRnahmen sind zu treffen, wenn mehrere Antriebe nahe beieinander eingesetzt werden.
Wenn zwei oder mehr Zylinder/Antriebe mit eingebautem Magnet nahe beieinander eingesetzt werden,
sollte ein Mindestabstand von 40 mm eingehalten werden. (Der Mindestabstand kann je nach
Antriebsserie variieren. Verwenden Sie den flr die jeweilige Serie angegebenen Wert.)
Das Produkt kann aufgrund von Magnetfeldinterferenzen Funktionsstérungen aufweisen.

(2) Ausreichend Freiraum fir Wartungsarbeiten vorsehen.
Sehen Sie den Aufbau so vor, dass ausreichender Platz fir Wartungsarbeiten vorhanden ist.

(3) Montieren Sie den Zylinder/Antrieb nicht auf eine Flache, die als Fulistiitze dient.
Setzt ein Mitarbeiter versehentlich seinen Fuld oder sein gesamtes Gewicht auf die Basis, so wird der
Drehtisch tGibermafiger Last ausgesetzt, was zu einem Bruch des Schwenkantriebs fihrt.

(4) Bei der Konzeption des Produkts darauf achten, Riickstrom zu verhindern, wenn der Schaltkreis
geodffnet wird oder ein Betrieb des Produkts zur Betriebstberpriifung erzwungen wird.
Rickstrom kann Fehlfunktionen oder Produktschaden verursachen.

(5) Einschrankungen der Abfrageposition.
Es gibt bestimmte Einbaulagen oder -flachen, auf denen das Produkt aufgrund physischer Interferenzen
(z. B. Hinterseite der FuBbefestigung) je hach Montagebedingungen des Antriebs nicht montiert werden
kann.
Ein Produkt wahlen, dessen Einbaulage nicht mit dem Befestigungselement in Kontakt kommt (z. B.
Schwenklager, Stitzring usw.).
Der Lagesensor kann moglicherweise Uber den Zylinder hervorstehen, sodass je nach
Zylinderdurchmesser/-hub keine Montage mdglich ist.
Wenn die Position Uber dem gesamten Hub des Zylinders gemessen werden muss, muss ein Zylinder mit
einem 5 mm kirzeren Hub als der Sensorbereich verwendet werden.
Verwenden Sie einen Zylinder mit Wegmesssystem, wenn der vollstédndige Hub nicht durch den
Positionssensor erfasst werden kann.

(6) Die Verdrahtungslange sollte eine Lange von max. 20 m nicht Gberschreiten.
Bei langen Kabellangen empfiehlt SMC, an beiden Enden einen Ferritkern anzubringen, um die
elektromagnetischen Stérsignale zu reduzieren.

(7) Keine Last verwenden, die Stol3spannung erzeugt.
Wenn eine Last, die Sto3spannungen erzeugt, wie z. B. ein Relais oder eine Magnetspule, direkt
angesteuert wird, muss ein Signalgeber mit integrierter Funkenléschung verwendet werden.

(8) Nach dem Anlegen der Stromversorgung ist der Ausgangsbetrieb des Positionssensor wahrend 150
ms unstabil.
Wahrend der Zeit nach der Zufuhr der Stromversorgung hélt das Eingabegerét (z. B. SPS, Relais) u. U.
die ON-Position fir den OFF-Ausgang bzw. die OFF-Position fiir den ON-Ausgang.
Daher ist die Anwendung unter der Beriicksichtigung auszulegen, dass die Signale in einem Zeitraum von
150 ms nach der Zufuhr der Stromversorgung ungltig sind.
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(9) Installieren Sie eine Verdrehsicherung fir die Antriebskolbenstange.
Verwenden Sie eine Fiihrung oder wahlen sie ein SMC-Produkt mit Verdrehsicherung.
Ohne Verdrehsicherung kann die Genauigkeit beeintrachtigt werden.
Bei einigen Zylindern ist selbst dann eine Verdrehung des Magneten mdglich, wenn die Kolbenstange nicht
dreht. Der Magnet einiger Zylinder mit Fihrung kann verdreht werden. Wenden Sie sich fur Details an SMC.

(10) Wenn Spannung auf3erhalb des Messbereiches zugefiihrt wird, zeigt der Analogausgang den

unteren Grenzwert an.
(Analoger Strom: 4 [mA], Analoge Spannung: 0 [V])

(11) Unter den nachfolgenden Betriebsbedingungen kann die Genauigkeit beeintrachtigt werden:
Ungeeignete Aufwarmphase (10 bis 15 min), Spiel aufgrund mechanischer Ursachen oder vorhandener
Ausgleichselemente sowie magnetische Effekte wie Storfelder oder magnetische Stoffe (Eisen,
Schrauben) in der Betriebsumgebung.

Fur die umliegenden Teile sollte nicht magnetisches Material verwendet werden.

Montage und Einstellung

Achtung
(1) Lassen Sie das Produkt nicht fallen und setzen Sie es keinen StolReinwirkungen aus.
Bei zu hohen StéRen (iiber 300 m/s?) kann es zu Fehlfunktionen des Produkts kommen.
(2) Das korrekte Anzugsmoment fiir die Montage beachten.
Wenn beim Befestigen der Schrauben die angegebenen Drehmomente Uberschritten werden (0,2 bis 0,4 Nm),
kénnen Zylinder/Antrieb, Montageschrauben, Befestigungselemente, Sensor usw. beschadigt werden.
Bei einem zu niedrigem Anzugsmoment kann sich der Positionssensor aus seiner Position verschieben.
(3) Den Antrieb nicht am Anschlusskabel festhalten.
Dies kann ein ReiRen des Anschlusskabels oder Schaden an den Bauteilen im Innern des Positionssensor
verursachen.
(4) Fur die Montage des Positionssensor sind nur die Schrauben zu verwenden, die im
Positionssensor-Gehause installiert sind.
Bei Verwendung anderer Schrauben kann der Positionssensor beschadigt werden.
(5) Den Produktbetrieb wahrend der Installation prifen und einstellen.
Der Positionssensor funktioniert in bestimmten Installationsumgebungen u.U. selbst in korrekter
Antriebs-Einbaulage nicht.
Den Positionssensorbetrieb ebenfalls entsprechend der Betriebsumgebung priifen, wenn er in
Zwischenhub-Positionen verwendet wird.

Verdrahtung

Achtung

(1) Priifen Sie die Isolierung der Verdrahtung.
Stellen Sie sicher, dass die Isolierung der Anschliisse nicht fehlerhaft ist (Kurzschliisse, Erdungsfehler, defekte
Isolierungen zwischen Klemmen usw.), da Uberstrom Schaden am Positionssensor verursachen kann.

(2) Verlegen Sie die Kabel fir den Positionssensor nicht zusammen mit Netzanschlusskabeln oder
Hochspannungskabeln.
Andernfalls kbnnen Funktionsstérungen des Positionssensors aufgrund von elektromagnetischen
Stoérgerduschen und Einschaltstrom auftreten.

(3) Ein wiederholtes Biegen oder Dehnen des Anschlusskabels ist zu vermeiden.
Biege- und Dehnbelastungen verursachen Briiche in den Anschlusskabeln.
Wird die Verbindung zwischen Anschlusskabel und Produkt belastet oder unterliegt sie einer Zugkraft, so
steigt die Wahrscheinlichkeit, dass die Verbindung getrennt wird.
Das Anschlusskabel befestigen, um die Bewegung in dem Bereich einzuschranken, in dem das
Anschlusskabel mit dem Positionssensor verbunden ist.

(4) Schalten Sie vor der Verkabelung die Stromversorgung aus.
Andernfalls kdnnen Elektroschock, Fehlfunktionen oder Schaden am Positionssensor die Folge sein.

(5) Lastkurzschliisse verhindern.
Es besteht das Risiko, den Lagesensor zu beschadigen.

(6) Auf eine korrekte Verdrahtung achten.
Eine fehlerhafte Verdrahtung kann Fehlfunktionen oder Schaden am Lagesensor verursachen.
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Umgebungsbedingungen

Warnung

(1) Setzen Sie den Positionssensor nicht in der Nahe explosiver Gase ein.
Positionssensoren verfiigen nicht tiber eine explosionssichere Bauweise. Brand oder Explosion kdnnen
die Folge sein.

Achtung

(1) Das Produkt nicht an Orten mit starken Magnetfeldern verwenden.

Es kommt zu Fehlfunktionen des Positionssensors oder zur Beeintrachtigung seiner Genauigkeit.

(2) Setzen Sie den Positionssensor nicht in Umgebungen ein, an denen er permanent mit Wasser in
Berlihrung kommt.

Obwohl das Produkt dem IEC-Standard IP67 entspricht, sollte es nicht in Anwendungen eingesetzt
werden, in denen es permanent Wasserspritzern oder Sprihnebel ausgesetzt ist. Andernfalls kdnnen
Isolationsfehler oder Fehlfunktionen die Folge sein.

(3) Nicht in Umgebungen einsetzen, in denen Ol- oder Chemikalienspritzer zu erwarten sind.

Auch ein kurzzeitiger Einsatz in Umgebungen, die Kéaltemittel, Reinigungsmittel, Ol oder Chemikalien enthalten,
kann die Funktionstiichtigkeit der Produkte durch eine Beschadigung der Isolierung, durch Funktionsstérungen
aufgrund des aufquellenden Harzes oder ein Verharten des Anschlusskabels beeintrachtigen.

(4) Setzen Sie das Produkt nicht in Umgebungen mit regelméaRigen Temperaturschwankungen ein.
Warmezyklen, mit Ausnahme der gewdhnlichen Temperaturdnderungen, kénnen den Positionssensor
beeintrachtigen.

(5) Setzen Sie das Produkt keiner hohen Eisenstaubkonzentration oder direktem Kontakt mit
magnetischen Stoffen aus. )

Wenn sich eine hohe Konzentration von Eisenstaub (Metallspane, Schweil3spritzer 0.A.) oder ein
magnetischer Stoff in der N&he des Zylinders/Antriebs mit eingebautem Magnet befindet, kdnnen aufgrund
eines Magnetkraftverlustes innerhalb des Antriebs Funktionsstérungen im Positionssensor auftreten.

(6) Nicht in Umgebungen einsetzen, in denen Spannungsspitzen auftreten.

Wenn sich Geréte, die hohe Spannungsspitzen erzeugen (z. B. elektromagnetische Heber,
Hochfrequenz-Induktionséfen, Motoren usw.) in der Nahe von Zylindern/Antrieben befinden, die mit einem
Positionssensor besttickt sind, kdnnen in der internen Schaltung der Positionssensoren
Funktionsstdrungen oder Schaden auftreten.

(7) Setzen Sie den Signalgeber nicht direktem Sonnenlicht aus.

(8) Montieren Sie den Signalgeber nicht an Orten, an denen er Strahlungswarme ausgesetzt ist.

(9) Das Produkt verfugt Uber die CE-Kennzeichnung, es ist allerdings nicht mit einem Schutz gegen Blitzschlag
ausgestattet. Das System mithilfe der geeigneten Gegenmaf3nahmen vor Blitzschlag schitzen.

(10) Verwenden Sie das Produkt nicht in SchweilRumgebungen.

Es kommt zu Fehlfunktionen des Positionssensors oder zur Beeintrachtigung seiner Genauigkeit.

Wartung

Warnung
(1) Demontage der Ausristung und Ablassen der Druckluft.
Stellen Sie beim Ausbau von Komponenten sicher, dass geeignete MaRnahmen getroffen wurden, um ein
Hinunterfallen des Werkstticks bzw. unvorhergesehene Bewegungen der Ausriistung usw. zu verhindern.
Schalten Sie dann den Versorgungsdruck und die Stromversorgung ab, und lassen Sie mit Hilfe der
Restdruckentliftungsfunktion die gesamte Druckluft aus dem System ab.
Gehen Sie bei der Wiederinbetriebnahme vorsichtig vor und stellen Sie sicher, dass geeignete
Vorkehrungen getroffen wurden, um unbeabsichtigte Bewegungen der Zylinder zu vermeiden.
(2) Beruihren Sie die Klemmen nicht, solange Spannung anliegt.
Andernfalls kénnen Elektroschock, Fehlfunktionen oder Schaden am Positionssensor die Folge sein.
(3) Die folgenden WartungsmafRnahmen sind regelmafig zur Vermeidung von Gefahren durch
unerwartete Funktionsstérungen des Positionssensors durchzufihren.
1) Die Lagesensor-Befestigungsschrauben sicher festziehen.
Falls die Schrauben sich lockern oder sich die Einbaulage |6st, die Position korrigieren und die
Schrauben erneut festziehen.
2) Sicherstellen, dass das Anschlusskabel keine Schaden aufweist.
Werden Schaden am Anschlusskabel festgestellt, muss der Positionssensor zur Vermeidung einer
fehlerhaften Isolierung ersetzt oder das Anschlusskabel repariert werden.

Achtung

(1) Verwenden Sie keine Losungsmittel, wie Benzol, Verdiinner, Alkohol usw. zur Reinigung des
Positionssensors.
Diese Stoffe kdnnen die Gehauseoberflache beschadigen und Beschriftungen auf dem Gehéause l6schen.
Bei hartnackigen Rostflecken ein Tuch mit verdiinntem, neutralem Reiniger tranken und vollstandig
auswringen, damit den Rost behandeln und anschlieRend mit einem trockenen Tuch nachwischen.
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Modellangabe und Bestellschliissel
D-MP ][ ]

Messbereich I Anschlusskabel

Code Inhalt Code Inhalt

025 25 mm A 2000 mm

050 50 mm B M8-Stecker 4-polig, Steckdose: 0,3 m

100 100 mm c M12-Stecker 4-polig, A-codiert, Steckdose: 0,3 m
200 200 mm Klasse A

Produktubersicht
oProduktibersicht

Anschlusskabel

Montagegewinde

Bedienanzeige

Montagegewinde
eDetaillierte Ansicht der Bedienanzeige
Betriebsanzeige 2 —\ Betriebsanzeige 1
Montagegewinde
—(ode)
Teach-Pad
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eDisplay

. Betriebs- Betriebs- .
Kategorie Modus et |.ebs et |-ebs Beschreibung
anzeige 2 | anzeige 1
- B ...
Strom -@- Analoger Stromausgang aktiv
Analog- ausgang
ausgang | Spannungs-| G 2. .
-@- Anal k
Busgang @ naloger Spannungsausgang aktiv
System-status . G . . .
1O-Link O I0-Link-Verbindung aktiv
o @- Sensor nicht betriebsbereit/
Fehler o Messbares Magnetfeld hat abgenommen
LED blinkt bei 4 Hz
. B .o Schaltausgang an
High ®. PNP: ON, NPN: OFF
B Schaltausgang aus
Schaltausgang | Low O PNP: OFF, NPN: ON
. B A v
Uberstromfehler @- U__berlastung des Schaltausgangs
' (Uberstrom)
) O ... Magnetfeld innerhalb des Messbereichs
Im Messbereich ‘ gemessen
Magnetfeld —
AuRerhalb des O o Magnetfeld nicht innerhalb des
Messbereichs Messbereichs gemessen

. blau blau
®: =LEDON, @ =LED blinkt, O =LED OFF

B: blau, O: orange, G: griin 8 8 |:

gran orange
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Montage und Installation

minstallation

Fur die Montage des Antriebs-Positionssensors ein fur den Zylinder/Antrieb geeignetes
Befestigungselement verwenden.

Die Montagemethode héngt von der Antriebsausfiihrung und dem Innendurchmesser des Schlauchs ab.
Wird ein Sensor zum ersten Mal montiert, sicherstellen, dass der Zylinder/Antrieb Uber ein eingebautes
Magnet verfligt und ein geeignetes Befestigungselement fir den Zylinder/Antrieb verwenden. In manchen
Féllen ist kein Befestigungselement erforderlich.

eKorrektes Anzugsmoment
Verwenden Sie zum Anziehen der Befestigungsschrauben einen geeigneten Sechskantschliissel (1,5).
Das empfohlene Drehmoment liegt zwischen 0,2 und 0,4 Nm.
Bei einem zu hohen Anzugsmoment kénnen Zylinder/Antrieb und Sensor beschadigt werden.
Lose Schrauben kénnen eine falsche Ausrichtung oder eine verringerte Genauigkeit wahrend des Betriebs
verursachen.

Driicken Sie den Schalter in die
Befestigungsnut des
Zylinders/Antriebs.

Ziehen Sie die Befestigungsschrauben
gleichmafig fest.
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mVerdrahtung
SI0-Modus
NPN-Ausgang

braun (Nr. 1)

o .
R

o schwarz (Nr. 4)

-

S

o

1) weifd (Nr. 2)

2 O

3

T blau (Nr. 3)

AN

{1

PNP-Ausgang

braun (Nr. 1)

—0O
0
o schwarz (Nr. 4)
X —O0
S
- S
Stromver- E weil3 (Nr. 2)
sorgung 2 —©
15 bis 30 VDC -I('__U blau (Nr. 3) q
_O A d

_Stromversorgung
15 bis 30 VDC

Die Stift-Nummern werden in Klammern dargestellt.

10-Link-Modus

braun (Nr. 1)

L+

J

(2]

[ schwarz (Nr. 4) C/Q

E o)

o |O-Link-
:@‘ weifd (Nr. 2) Master-
% Einheit
T blau (Nr. 3) L-

o

Der Analogausgang (weil3) ist bei Auswahl des 10-Link-Modus ausgeschaltet.

Verdrahtung
- Bedeutung
Stift-Nummer Aderfarbe
1 braun Stromversorgung DC(+)
2 weild Analoger Stromausgang/Analoger Spannungsausgang
3 blau Stromversorgung DC(-)
4 schwarz I0-Link/Schaltausgang (C/Q)

Verdrahtungsspezifikationen

O\,
o

Anschlussbild des M8-Steckers

[ ]
2 O O 1
s\ O () /4

Anschlussbild des M12-Steckers

_11_
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Einstellung

Die Anfangseinstellungen sind folgendermalf3en:
Schaltausgang: Low (NPN = ON, PNP = OFF), Analogausgang: Stromausgang, Bereich: Gesamter Messbereich

Teach-Pad-Einstellung
Anmerkung: Fir das Teaching des Messbereichs sicherstellen, dass der Kolben am Startpunkt des Bereichs positioniert

Ist.

Klicken Sie auf das Teach-Pad, dann klicken Sie und halten es nach unten gedrtickt.

89 8 B8Lwm
Haien 88

0,1 bis 0,5 [s] ~ 0,1bis 0,5[s] Teach-Level 1
2]

LED
blinkt

LED OF

Teach-Level 1 wird gestartet, wenn die LED-Anzeige langsam blinkt.
Anmerkung: Blinkt die LED-Anzeige nicht und die Einstellung ist nicht verfugbar, warten Sie fur 3 Sekunden und
doppelklicken Sie erneut auf das Teach-Pad.

Teach-Level 1 /
Klicken, danach
erneut klicken
und das
Teach-Pad
gedriickt halten Kolben
Teach-Level 1 bewegen,
¥ dann auf
S Teach-Pad Teach-Pad
|: Teaching des loslassen Der Startpunkt Klicken Der Endpunkt |
h > —> Ab hi
2[Hz]|  messbereichs wurde ausgewahlt wurde ausgewdhlt geschiossen
Min. 2 s
v Teach-Pad
8 8 Messbereich loslassen | Messbereich
4[HZ] | Geksetzen »| erfolgreich — Abgeschlossen
zuriickgesetzt
Min.5s Y Teach-Pad min.
v Teach-Pad Stromausgangs- ér?ekur(]jd?nk
- Modus g gedriickt D
2 [HZf |: Andl loslassen S A o halten Ar(?;logausgang
ogausgangs- > umAndermnaufdas | >
2 [HZ] modus andern * * Teach-Pad klicken smodus wurde Abgeschlossen
g ausgewahlt
8 Spannungsaus-
l Min. 8's gangs-Modus
o — Teach-Pad
4 [HZ] loslassen | Analogausgang
4 [Hz] AnaI(t)_gausgang »| erfolgreich — Abgeschlossen
invertieren . ;
invertiert
Min. 11 s
S A 4 Teach-Pad ---------------
E[HZ] Schaltausgangs- loslassen , Teach-
modus i Level2
l Min. 15 s
Abgeschlossen
-12-
2 S\VC
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Teach-Level 2

i Teach- E .| Auf Teach-Pad
D level2 A —— driicken und
2 [HZ] halten
B8l
8 8 1]s
v Teach-Pad ‘ [s]
3 [H][ Enzelpunk loslassen
Z inzelpunkt- )
_ | Einstellun
E[HZ] modus v Einzelpungktmodus > Abgeschlossen
—
Min. 3 s @ |:
v Teach-Pad 1[s
loslassen
2 [HZ@E[HZ] Positions- o] Schaltpunkteins- » Abgeschlossen
modus 7| tellung
Kolben
Min. 6 s bewegen,
2 [HZ 2 [Hz] dann auf 1 [s 1]s]
Teach-Pad
loslassen kllcken
2 [HZ] )
Startpunkteins- Endpunkt-
2 [HZ@E[HZ] Fenster-Ver- > tellung > ainstellng > Abgeschiossen
gleichsmodus
—
Min.9's 8 E[HZ]
1[s]
A 4 Teach-Pad
. loslassen
Schaltpunkt . | Erfolgreich
t[ 4 [Hz] zuricksetzen »| Jurickgesetzt [ > Abgeschlossen
—
Min. 12's 1 @E[S]
S
v Teach-Pad [s] L[s]
loslassen
4[Hz@t 2 [Hz] .
Schaltausgang o | Erfolgreich
4 [HZ] invertieren ”| invertiert » Abgeschlossen
Min. 15 s

Befindet sich ein Magnet (zu erfassendes Objekt) auRerhalb des Messbereichs,
blinkt die LED-Anzeige vier Mal und die Einstellung ist abgeschlossen.

-13-
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oAnalogausgang

Spannung [V]
10

Einstellbarer

Messbereich

eAnaloge Ausgangsfunktion
*Der Messbereich kann durch Einstellen geandert werden.
*Der gesamte Messbereich kann mit der Reset-Funktion zuriickgesetzt werden.

*Analoger Stromausgang und analoger Spannungsausgang kénnen ausgewahlt werden.
*Analogausgang kann invertiert werden.

Beispiel: 4-20 mA = 20-4 mA
0-10V =100V

Strom [mA]

20

Einstellbarer

Messbereich

*: Falls das Teaching unter den untenstehenden Bedingungen durchgefiihrt wird, kann es unterbrochen werden und die orange LED blinkt 4 Mal.
*Wird das Teaching am Start- oder Endpunkt des Messbereichs durchgefiihrt, wird die Magnetkraft nicht erfasst.

*Minimaler einstellbarer Messbereich: 1 mm

O

-14-
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oSchaltausgangsmodus

eFur den Schaltausgang sind 4 Modi verfugbar. Beachten Sie nachfolgende Bedingungen.
*SP1 + Hysteresis < Messbereich
*SP2 + Hysteresis < Messbereich
*SP1 - Hysteresis > 0
*SP2 - Hysteresis > 0

(1) Einzelpunktmodus

Normaler Ausgang Invertierter Ausgang
Schaltpunkt 1 Schaltpunkt 1
Hysterese : Hysterese :
Schalter AN ====== L Schalter AN y T Hub
Schalter AUS & Schalter AUS &
T mmmm—- Hub " 7 r===mm
" I
(2) Positionsmodus
Normaler Ausgang Invertierter Ausgang
Schaltpunkt 1 Schaltpunkt 1
Hysterese | Hysterese Hysterese : Hysterese
Schalter AN , . ¥ Schalter AN + ! +
Schalter AUS 4 P & Schalter AUS . &
] ]

<Zusatzliche Bedingung>
SP1 + 1,5 mm + 1,5+ Hysterese < Betriebsbereich
SP1-1,5mm - 1,5% Hysterese > 0
Der ON-Bereich betragt ca. 3 mm. (Die Uberstandswerte sind nicht in der Abmessung enthalten.)

(3) Fenster-Vergleichsmodus

Normaler Ausgang Invertierter Ausgang
Schaltpunkt 2 Schaltpunkt 1 Schaltpunkt 2 Schaltpunkt 1
| Hysterese | Hysterese | Hysterese | Hysterese
Schalter AN ! 3 Schalter AN
Schalter AUS | , & L . Schalter AUS ' I | : I

| ] ]
<Zusétzliche Bedingung>
Hysterese < | SP1 - SP2 |

(4) 2-Punkt-Modus (kann nur im 10-Link-Modus tibermittelt werden)

Normaler Ausgang Invertierter Ausgang
Schaltpunkt 2 Schaltpunkt 1 Schaltpunkt 2 Schaltpunkt 1
| Hysterese : ! Hysterese '
Schalter AN v Schalter AN i
Schalter AUS L Schalter AUS Y

<Zusétzliche Bedingung>
Kann ohne 10-Link-Verbindung verwendet werden.

oHysterese

Der Standardwert fir jeden Modus betragt 0,5 mm. Durch Verwendung von 10-Link kann dieser Wert
zwischen 0,05 und 20 mm geandert werden.

_15_
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|O-Link

oKommunikationsfunktion
Dieses Produkt dient zur Priifung des gemessenen Positionswerts, der Diagnoseinformation und des Status
des Schaltausgangs mit Hilfe zyklischer Dateniibertragung tber das 10-Link-System.

oData Storage Funktion
Die Data Storage Funktion speichert die Parametereinstellungen des 10-Link-Geréats auf dem |O-Link-Master.
Dank der Data Storage Funktion von 10-Link kann das IO-Link-Gerét einfach ausgetauscht werden, ohne
dass die Ausristungskonstruktion oder die Einstellparameter erneut eingestellt werden miissen.

Wenn die Gerateparameter eingestellt und anhand des 10-Link Einstellungstools auf das Gerat geladen
wurden, werden sie aktiviert. Danach werden diese Parameter durch einen Befehl
(Datensicherungs-Kommunikationsbefehl) auf die Datenspeicherung der Master-Einheit geladen. Wird das
Gerat durch ein 10-Link-Gerat des gleichen Typs ausgetauscht, werden die auf der Master-Einheit
gespeicherten Parametereinstellungen automatisch heruntergeladen und das Gerét wird mit den
Parametereinstellungen des Vorgangers betrieben.

Mit dem 10-Link Einstellungstool kénnen fiir jeden Master-Anschluss 3 verschiedene Sicherungsstufen fur
die Datenspeicherung eingestellt werden (“Disabled®, “back-up/restore®, “restore®).

"Back-up" bedeutet das Aktivieren des Hochladens und “Restore” bedeutet Herunterladen.

eTechnische Daten der Kommunikation

10-Link-Ausfiihrung Gerat

10-Link-Version V1.1

SIO-Modus Verfligbar
Ubertragungsgeschwindigkeit COMS3 (230,4 kbps)

Min Zykluszeit 1ms

Prozessdatenlange Eingang: 2 Byte, Ausgang: O Byte
eProzessdaten

Die Prozessdaten werden regelmaRig zwischen Master-Einheit und dem Gerat ausgetauscht.
Diese Produktprozessdaten beinhalten den Schaltausgangsstatus und den Positionsmesswert

Bit-Offset 1514131211 |10]9]8|7]6|5]4a] 3 2 1 0
Beschreibung ** Positionsmesswert (PD) BDC4 | BDC3 | BDC2 | BDC1
+1: BDC = Binary Data Channel (Binarer Datenkanal)

*Die Prozessdaten dieses Produkts sind Big-Endian.
Ist die Ubertragungsmethode der héheren Kommunikationsebene Little-Endian, wird die Byte-Reihenfolge geéndert

-16-
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Parametereinstellungen fur 10-Link

olODD-Datei

IODD (I/O Device Description) ist eine Definitionsdatei, die alle erforderlichen Eigenschaften und Parameter

bereitstellt, um die Funktionen und die Kommunikation des Gerates herzustellen.

Die IODD enthalt die IODD-Hauptdatei und eine Reihe von Bilddateien wie das Logo des Herstellers,

Gerétebild und Geratesymbol.

Unten ist die IODD-Datei dargestellt.

Produkt-Nr.

IODD-Datei *

D-MPO025A/B/C

SMC-D-MP025-yyyymmdd-IODD1.1

D-MPO50A/B/C

SMC-D-MP050-yyyymmdd-IODD1.1

D-MP100A/B/C

SMC-D-MP100-yyyymmdd-IODD1.1

AIWIN |

D-MP200A/B/C

SMC-D-MP200-yyyymmdd-IODD1.1

*:,yyyymmdd* steht fir das Erstellungsdatum der Datei. yyyy ist das Jahr, mm der Monat und dd der Tag.

Die I0DD-Datei kann von der SMC-Website heruntergeladen werden (http://www.smcworld.com).

-17-
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oServicedaten

Die folgenden Tabellen stellen die Parameter dar, die von einfachen Zugriffsparametern (direkte

Parameterseite) und ISDU-Parametern, die auf verschiedene Parameter und Befehle angewendet werden

kénnen, ausgelesen oder geschrieben werden kénnen.

sParameter fiir Direktbetrieb

Adresse Zugriff Parameterbezeichnung | Standard (Dezimalzahl) Wert
0x07 .
X038 R Herstellername 0x0083(131) SMC Corporation
X
0x0125(293) D-MP025%
; 0x0126(294) D-MP050+
9 R -
oxo Gerate-ID 0x0127(295) D-MP100x
0x0128(296) D-MP200%
*|SDU-Parameter
ISDU
Zugriff s Parameterbezeichnung Data Storage * Wert
Index Subindex
(Dezimalzahl)
0x0002 Siehe Systembefehl
0 W Systembefehl N
(2) 4 (S.19)
Siehe
0x000C . B .
X 7] R/W Gerate-Zugriffssperre Y Gerate-Zugriffssperre
(12)
(S.19)
0)((2210 %] R Herstellername N SMC Corporation
0)((23;'1 %] R Hersteller-Text N www . smcworld.com
0x0012 . N
)((18) % R Produktbezeichnung N Beispiel: D-MP@25A
0)((?2? 0 R Produkt-ID N Beispiel: D-MP@25A
0x0014 Actuat Positi
X 0 R Produkt-Text N ctuator Fosition
(20) Sensor
Festgelegte
0x0015 . . .
)((21) 0 R Seriennummer N Zeichenfolge mit
8 Bytes
0x0016 .
0 R - N
(22) Hardware-Version
0x0017 . .
0 R - N
(23) Firmware-Version
Festgelegte
0x0018 Anwendungs- . .
)((24) 0 R/W S ez\?liischlénga Y Zeichenfolge mit
P 9 16 Bytes
0x0024 Siehe Gerate-Status-
%] R Gerate-Status N
(36) ! Parameter (S.19)
0x0028 .
)(( 40) 0 R Prozessdateneingabe N

*1: ,R" steht fir Lesen und ,W* flir Schreiben.

*2:Y: In DS (Data Storage) enthalten, N: Nicht in Data Storage enthalten.

-18-
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*Systembefehl (Index 2)

Im ISDU-Index 0x002 SystemCommand (Systembefehl) werden die unten aufgefiihrten Befehle

ausgegeben.

Auf dem 10-Link Einstellungstool werden die Tasten fir die einzelnen Systembefehle angezeigt.
Klicken Sie auf die entsprechende Taste, um den Systembefehl an das Produkt zu Gbermitteln.

(Dezrenf:\rzlahl) Befehlsbezeichnung Beurteilungsverfahren
0x41(65) SP1 Einzelwert-Teaching Festgelegter Startpunkt 1
0x42(66) SP2 Einzelwert-Teaching Festgelegter Startpunkt 2
0x80(128) Gerat ricksetzen Gerat neu starten
0x82(130) Werkseitige Einstellungen wiederherstellen Werte werden auf werkseitige Einstellungen zurlickgesetzt
OxA8(168) Teach Messbereichsanfang Startposition des Messbereichs einstellen
OxA9(169) Teach Messbereichsende Endlage des Messbereichs einstellen
OxAA(170) Messbereich zuriicksetzen Messbereich zuriicksetzen
0xBO(176) Warnungen zuriicksetzen Alarme zuriicksetzen

*Gerate-Zugriffssperre (Index 12)

Wert Beurteilungsverfahren
0x02(2) Data storage sperren
0x04(4) Lokale Benutzeroberflache sperren

Data Storage Sperre:

Data Storage Funktion ist aufgrund der Data Storage Sperre im Sensor deaktiviert.
In diesem Fall wird der Zugriff fir Data storage backup und restore verweigert.

Sperre der lokalen Benutzeroberflache:

Betrieb des Lagesensors Uber das Teach-Pad ist nicht zulassig. Wird das Teach-Pad wahrend der Sperre berihrt, blinkt

die griine LED 4 Mal. (SIO-Modus)

*Gerate-Status-Parameter (Index 36)
Der lesbare Gerate-Status ist wie folgt.

Wert Statusdefinition Beurteilungsverfahren

0 Normaler Betrieb -

1 ﬁ‘:f;;‘j;gg ;c;l:tdeeimer Inspektion Nicht verfugbar

| At o speiaton | JSBRAY el b e, ersersrgspannin

3 Funktionsprifung Nicht verfligbar

4 Produktausfall Sensorstérung

*Ereignis
Ereignis-Code Ereignis Ereignis-Klasse

0x4210(16912) Temperatur Ubersteigt den oberen Grenzwert Warnung
0x5000(20480) Hardwarefehler im Geréat Problem
0x5111(20753) Abnahme der Versorgungsspannung Warnung
OXx8CA8(36008) Messbares Magnetfeld hat abgenommen Warnung

-19-
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*Produktspezifische Parameter

Index . e 1 Parameter- . Anfangs- > sl .
(Dezimalzahl) Subindex | Zugriff * bezeichnung Format | Lange wert DS = Wahlberelf:h
Wert/Bereich
9x003C 1 R/W BD | Schaltpunkt1 | bit(16) | 16 Bit #3 Y 5
(60) 2 R/W C1 | schaltpunkt2 | bit(0) | 16 Bit #3 Y 5
1 R/W Logik bit(24) | 8 Bit Y *
@’(‘22?[) 2 R/W '(3:[1) Modus bit(16) | 8 Bit v |+
3 R/W Hysterese bit(0) 16 Bit 10 Y 1 bis 400
@X003E 1 R/W BD | Schaltpunkt1 | bit(16) | 16 Bit *3 Y 53
(62) 2 R/W C2 | schaltpunkt2 | bit(0) | 16 Bit *3 Y 53
1 R/W Logik bit(24) | 8 Bit Y #
0’(‘22? F 2 R/W '(3:[2) Modus bit(16) | 8 Bit v |+
3 R/W Hysterese bit(0) 16 Bit 10 Y 1 bis 400
0x4000 1 R/W BD | Schaltpunkt 1 | bit(16) | 16 Bit *° Y #°
(16384) 2 R/W C3 | Schaltpunkt2 | bit(0) | 16 Bit #° Y *°
1 R/W Logik bit(24) | 8 Bit Y #
(01";@8@51) 2 R/W '(3:2 Modus bit(16) | 8 Bit v |
3 R/W Hysterese bit(0) 16 Bit 10 Y 1 bis 400
0x4002 1 R/W BD | Schaltpunkt1 | bit(16) | 16 Bit 3 % 3
(16386) 2 R/W C4 | Schaltpunkt 2 | bit(0) | 16 Bit *3 Y «
1 R/W Logik bit(24) | 8 Bit Y «*
(01)(;@3@73) 2 R/W i'z Modus bit(16) | 8 Bit v | #
3 R/W Hysterese bit(0) 16 Bit 10 Y 1 bis 400

*1: ,R" steht fur Lesen und ,W* fUr Schreiben.

*2:Y: In DS (Data storage) enthalten, N: Nicht in Data storage enthalten.

*3: Siehe Anfangswert und Auswahlbereich. (S.22)

*4: 0: Normaler Ausgang, 1: Invertiert

+5: 0: Deaktiviert, 1: Einzelpunktmodus, 2: Fenster-Vergleichsmodus, 3: 2-Punkt-Modus, 4: Positionsmodus

Fur alle Betriebsmodi missen die folgenden Voraussetzungen erfillt werden.
*(SP1 + Hysterese < Messbereich) und (SP2 + Hysterese < Messbereich) und
(SP1 - Hysterese) > 0) und (SP2 - Hysterese) > 0
*Im Fenster-Vergleichsmodus (Hysterese < [SP1 - SP2])
*(SP1 + 1,5 mm + 1,5 x Hysterese < Messbereich) und (SP1 - 1,5 mm - 1,5 mm x Hysterese> 0)
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*Produktspezifische Parameter 2

Index . e 1 Parameter- . Anfangs- Auswabhlbereich
(Dezimalzahl) Subindex | Zugriff « bezeichnung Format | Lange wert DS Wert/Bereich
0: Standard
BDC =BDC1
Ox3A . . 1: BDCL
(58) 0 R/W Teaching-Kanal Int 8 Bit 0 Y | 2:BDC2
3: BDC3
4: BDC4
5: Messbereich
ox3B . 1
R - N
(59) %] Teaching-Status Record Byte
0x0040 Gerate-/Funktions- . 16
(64) 0 / bezeichnung String Byte
0: Deaktiviert
37: QA-l
0x0079 Konfiguration (Analoger
(121) 0 RO | o 29 Einheit | 8 Bit 37 Y Strom)
38: QA-U
(Analoge
Spannung)
0: Deaktiviert
oxeacc 0 R/W | Find Mich Einheit | 8 Bit 0 N | 1: LEDs blinken
(204) -
mit 1 Hz
0: Alle aktiviert
Ox@0E3 0 r/w | Meldungen Einheit | 8 Bit 0 v | 1 Alle
(227) aktivieren .
deaktiviert
Reichweite
[mm]
1 Position bit(8) 16 Bit N | 30000:
Ox00E5 R Magnet auRerhalb des
(229) position Messbereichs
Positions- . . 1
2 N
bewertung bit(0) 8 Bit s
Mess- .
. . . Siehe
1 Y
bereich bit(16) | 16 Bit S22 0 bis 4000
0x3000 Messbe | Start .
(12288) R/W reich Bereich Start -
Mess- Siehe Ende = 20
2 bereich- bit(0) 16 Bit Y
S.22
Ende

*1: 0: Magnet befindet sich innerhalb des Messbereichs
1: Magnet befindet sich au3erhalb des Messbereichs aber innerhalb des Arbeitsbereichs (stirnseitig)
2: Magnet befindet sich aulRerhalb des Messbereichs aber innerhalb des Arbeitsbereichs (kabelseitig)
3: Magnet befindet sich auRerhalb des Arbeitsbereichs (auRerhalb des Messbereichs)
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Anfangswert und Auswahlbereich

Produkt-Nr. Parameter A?{Z‘;?SVXE rt Anf?:]?:;/v ert A\lﬁ;ﬁg:re(;i'ﬁ L
Schaltpunkt 1 (SP1) 250 12,5 mm
D-MP025+ | Schaltpunkt 2 (SP2) 230 11,5 mm 0 bis 500
Messbereich 0 bis 500 25 mm
Schaltpunkt 1 (SP1) 500 25 mm
D-MPO0O50x= Schaltpunkt 2 (SP2) 480 24 mm 0 bis 1000
Messbereich 0 bis 1000 50 mm
Schaltpunkt 1 (SP1) 1000 50 mm
D-MP100+ |Schaltpunkt 2 (SP2) 980 49 mm 0 bis 2000
Messbereich 0 bis 2000 100 mm
Schaltpunkt 1 (SP1) 2000 100 mm
D-MP200+  |Schaltpunkt 2 (SP2) 1980 99 mm 0 bis 4000
Messbereich 0 bis 4000 200 mm
;Lg dillllz gleich Hysterese 10 0,5 mm 0 bis 400
*2: 1Wert = 0,05 mm
22
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Fehlersuche

Wenn der Positionssensor eine Fehlfunktion aufweist, fiihren Sie die folgende Fehlersuche durch.
Ein Ausfall des Positionssensor kann von der Betriebsumgebung (Anwendung usw.) abhéangen und muss ggf.
individuell durch SMC tberpruft werden.

Falsche
Anwendung

Ist der Antrieb
verwendbar?

Fehlerhafter
Betrieb

N

Betriebs-LED
schaltet sich nicht

Schaltausgang
schaltet sich nicht
aus

Fehlfunktion Nr. 1

\ 4

Ja —

Betriebs-LED
schaltet sich nicht
ein

Fehlfunktion Nr. 1

\ 4

Nein ---»

ssssssmnsssnmnsnnnnnnnnnnnnnnnnna)l Fehlfunktion Nr. 2

Schaltausgang
bleibt
ausgeschaltet

Betriebs-LED

schaltet sich nicht Fehlfunktion Nr. 1

\ 4

Betriebs-LED
schaltet sich nicht
ein

Fehlfunktion Nr. 3

\ 4

EE NN NN NN EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE R FehlfunktionNr.4

LED-Anzeige 1
blinkt

Fehlifunktion Nr. 5

\ 4

Fehlfunktion Nr. 6

\ 4
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Teach-Pad-Betrieb »| Fehlfunktion Nr. 7
nicht moglich

10-Link-
LED blinkt nicht

|O-Link funktioniert
nicht korrekt

\ 4

Fehlfunktion Nr. 8

ssssssssssmmssmsnmnnnnnnnnnnnnnnn)y|  Fehlfunktion Nr. 9

D -

Fehlfunktion Nr. 10
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*Querverweis zur Fehlersuche

Fehlfunktion .
€ Igr 2 Problem Mdogliche Ursache Untersuchungsmethode Gegenmalnahmen
Der Einstellmodus
i _ (Hysterese,
i{fjsngegggber Eienhslteém?:]te Schaltausgangsmodus, Funktionen zuriicksetzen
schaltet sich 9 normaler Ausgang/invertierter
nicht aus Ausgang)
Betriebs-LED Folgende Bedingungen liegen vor
- Falsche ; : Lagesensor
schaltet sich ; " Betriebsbereich des A .
nicht aus I(Eé?nséglljl);)sgl)on Lagesensors . gﬁ:juecrlésetzen, Einbaulage
Der 9 > Betriebsbereich des Antriebs )
Signalgeber-
Ausgang
1 schaltet sich
nicht aus
Betriebs-LED
schaltet sich
nicht ein itions-
b spgr?gcl)??eshl er Das Produkt ersetzen.
*Der
Schaltausgang
schaltet sich
nicht ein
Betriebs-LED
schaltet sich
nicht aus
Uberprufen, ob die
Lastspezifikation die folgende
Der Ausgang Falsche " . N
schaltet sich Lastspezifikation Eprmel erfu_llth it OFF St Die SPS zuriicksetzen
icht aus ingangseinhei rom
2 B'I‘; > Schalter Kriechstrom
. Fehlerhafte . N Die Verdrahtung
Betriebs-LED Die Ausgangsverdrahtung prufen. .
funktioniert Verc.ir.ahtung korrigieren
einwandfrei spgr?;tcl)cr)?esr;l or Das Produkt ersetzen.
. Die Versorgungs-
Spannungs- E;Sf;/r?rsorgungsspannung spannung auf den
versorgungsfehler (null oder extrem niedrig) gtne?lee%ebenen Wert
Fehlerhafte . - N Die Verdrahtung
Verdrahtung Die Verdrahtung Uberprifen Korrigieren
Einstellmodus
Fehlerhafte (Hysterese, " -
Einstellung Schaltausgangsmodus, normaler Funktionen zuriicksetzen
Ausgang/invertierter Ausgang)
Der Ausgang Verstellung von der | - ) Das korrekte
schaltet sich Einstellpogition Uberpriifen, ob das Anzugsmoment
nicht ein Die Positi f di Sensor-Befestigungselement d
3 iebs- ierositilon aurdie. | o qer die Befestigungsschrauben | YErWenden . ;
Betriebs-LED optimale Lage . gung (Anzugsmoment: 0,05 bis
schaltet sich einstellen. lose sitzen. 0,15 Nm) o
nicht ein Stopp-Position stabilisieren
Verstellung der Abweichungen der (Fehlausrichtung und
Kolben-Stopp-Pos | Antriebs-Stopp-Position e
ition Uberprifen Endlagendampiung
) korrigieren).
Die wiederholte Die Verdrahtung
g Durchbiegungsbelastung/ korrigieren
iﬁzgnﬁggiﬁ) el Spannkraft, die auf das (Zugbelastung anpassen
Anschlusskabel wirkt, und Biegeradius
Uberprifen. erweitern).
spgr?étg?;]esﬁl or Das Produkt ersetzen.
-25-
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Fehlfunktion

N Problem Méogliche Ursache Untersuchungsmethode Gegenmalnahmen
Fehlerhafte Die Ausgangsverdrahtung Die Verdrahtung korrigieren
Der Ausgan Verdrahtung prufen.
schaltet%ichg Die wiederholte ] o
nicht ein Beschadigtes Durchbiegungsbelastung/ Die Verdrahtung korrigieren
4 Die Anschlusskabel Spannkraft, die auf das (Zugbelastung anpassen und
he. Anschlusskabel wirkt, Biegeradius erweitern).
Betriebs-LE ib o
D funktioniert uberpruten.
einwandfrei Positions-
sensorfehler Das Produkt ersetzen.
[B)Erugul‘sggngmkt Uberpriifen, ob 40 mA oder _
wurde mit zu mdehr %urj_deE Ausgang wirken Die at?l_g%gebene Last
hohem Strom ck) ero r|](|e ast anschlief3en
beaufschlagt urzgeschlossen ist.
(1) Antrieb erneut wéahlen
. . (2) Nach der Sensormontage
5 Eizt:ibt?l?r?l?tz Orange LED blinkt g_g Eglssgshe Antriebswahl an der richtigen Position
Ungeeignete Sensor-Befestigungselemen mit dem angegebenen
Magnetkraft t oder Montageschrauben Drehmoment einen
9 vollstandigen Hub
durchfiihren.
Positions- Das Produkt ersetzen
sensorfehler :
Uberprifen, ob das Produkt die | Nach Anlegen der
Unzureichende spezifizierte Genauigkeit 10 bis | Spannungsversorgung weicht
Aufwarmphase 15 Minuten nach Anlegen der der Ausgang ab. 10 bis 15
Spannungsversorgung erfillt. Minuten aufwarmen lassen.
Fehlerhafte - " :
Verdrahtung und Uberprifen, ob eine korrekte ) o
Last an den Analogausgang Die Verdrahtung korrigieren
fehlerhafte angeschlossen ist
Lastspezifikation ’
Uberprifen, ob das
Fehlerhafte Positionssensor-
Montage, Befestigungselement oder die ggxgﬁaeesnmehmoment
Verstellung Befestigungsschrauben lose
sitzen.
Rotation der .
Zylinder-Kolbenst I_figtaﬂo_.r]l der Kolbenstange Verdrehsicherung einstellen
ange Uberprifen
Uberprufen, ob -
Fehler Eg\é\?ggung der Befestigungselemente oder gﬁﬁersatllj%lér:]gggflggiegtnund
Analog- Schrauben lose sind 9
ausgang . . Magnetisches Material wie
g (erfuillt nicht Einfluss einer Befestigungselemente oder Nicht magnetisches Material
die magnetischen Schrauben sind nah am Sensor | einsetzen
Spezifikation) Substanz angebracht'
Magnetisierung Nicht anwendbar fur
oder Schweillumgebungen oder
Entmagnetisierung : wenn Magnetkréafte
der Schrauben H&geﬁ;ggsbemngungen angewendet werden.
oder Basis P : Schrauben oder Basis aus
aufgrund nicht magnetischem Material
Schweil3en einsetzen.

Einfluss durch
Stdrung des
Magnetfeldes

Uberprufen, ob ein Antrieb in
der Nahe ein Magnetfeld
erzeugt, das die Funktion
beeintrachtigt.

Intervalle zwischen den
Antrieben erhdhen.
Montageflache des
Lagesensors andern.

Wahrend
|O-Link-Kommuni
kation

Uberpriifen, ob griine LED blinkt

Analogausgang ist bei
Auswahl von |O-Link
ausgeschaltet.

Positions-
sensorfehler

Das Produkt ersetzen.
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Fehlfunktion

N Problem Méogliche Ursache Untersuchungsmethode Gegenmalnahmen
Lokale Wird das Teach-Pad wahrend Im 10-Link-Modus
Benutzeroberflache | der Sperre berihrt, blinkt die Benutzeroberflache
gesperrt griine LED 4 Mal. entsperren.
Teach-Pad-B | Kein Wechsel in
7 etrieb nicht | den Das Teach-Pad wird Nach 3 Sekunden auf
moglich Ubergangsmodus | kontinuierlich berihrt. Teach-Pad driicken.
des Teach-Pads.
Positions- Das Produkt ersetzen
sensorfehler ’
Kabelanschlisse und - -
. '\:/:P(;?;E?Ltﬁ Vorhandensein von Drahtbruch \kloerrg r?grt;? g tberpriifen und
][O':zt'_nk_ . 9 uberpriifen. gieren.
unktionie
8 nicht korrekt | spannungsversor . I
Statusanzeige gungsfehler der Versorgungsspannung aus der Der IO-Link-Master-Einheit
[O-Link-Master- I0-Link-Master-Einheit eine Spannungsversorgung
Einheit Uberprifen. von 18 bis 30 VDC zufuhren.
|O-Link-Master
und die Die |O-Link-Version der . . .
Produktversion Master-Einheit und des Gerats gr:edlgs-léglséllﬂgrslég;s/ee?on
stimmen nicht Uberprifen. )
Uberein.
|O-Link P . Data storage Zugriffssperre
funktioniert Kommunikations- | Einstellung der Data storage aufheben oder die Einstellung
: modus wechselt Zugriffssperre und Data storage | ¢
9 nicht korrekt ; = == | flr Data storage backup level
nicht zum backup level der Master-Einheit
Status-LED Betriebsmodus {iberpriifen des Master-Anschlusses
blinkt : P ’ deaktivieren.
Backup und
\If/g;tgr:eDt;?;longt Data storage Zugriffssperre Data storage Zugriffssperre
Uberprifen. aufheben.
storage
Zugriffssperre.
Falsche Uberprifen, ob die Abfrage Den Signalgeber in die
Einstellnosition nahe dem Grenzwert des korrekte Position bewegen (in
(EinbauFI)a e) Signalgeber-Betriebsbereichs die Nahe der Mitte des
9 durchgefuhrt wird. Betriebsbereichs).
- " An der korrekten Position mit
Uberprufen, ob der -
(\j/grrstellung von Signalgeber-Montagewinkel gggs%%ggneten Drehmoment
; " und die Befestigungsschrauben . ;
Der Betrieb Einstellposition lose sitzen. 8A{1521f\(];ns%r)noment. 0,05 bis
10 ist instabil. '
(Flattern)

Fehlerhafte
Verdrahtung

Zustand des Kabelanschlusses
Uberprifen (Steckerkontakt-Stift
und Crimpverbinder).

Verdrahtung korrigieren
(erneut durchfiihren).

Beschadigtes
Anschlusskabel

Die wiederholte
Durchbiegungsbelastung/
Zugkraft, die auf das
Anschlusskabel wirkt,
Uberprifen.

Die Verdrahtung korrigieren
(Zugkraft anpassen und
Biegeradius erweitern.)
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Zuricksetzen des Produkts nach Ausschalten der Spannung oder einem unerwarteten
Spannungsausfall

In Bezug auf die Einstellung kdnnen die Programminhalte tiber das Anwendungssystem des Kunden
verwaltet werden.

Stellen Sie einen sicheren Zustand her, bevor Sie Zylinder und Antrieb wieder in Betrieb setzen, da diese ggf.
in einer unstabilen Position gestoppt wurden.
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Technische Daten

Modell D-MP025x D-MPO50* D-MP100= D-MP200:=
Messbereich 25 mm+1 mm 50 mm+1 mm 100 mm+1l mm 200 mm+1 mm
T 15 his 30 VDQ, max. Restwelligkeit (p-p) 10 %

(mit Verpolungsschutz)
Stromaufnahme 48 mA oder weniger (ohne Last)

Wiederholgenauigkeit *

1 %2

0,1 mm (@25 °C)

Aufldsung

0,05 mm

Linearitat *°

+0,3mm (@25 °C)

Schaltausgang NPN oder PNP 1 Ausgang (push-pull)
Max. Laststrom 40 mA
Interner Max. 2 V
Spannungsabfall )

NPN: max. 0,5 mA bei Lastwiderstand 3 kQ,
Kriechstrom max. 1,5 mA bei Lastwiderstand 750 Q
PNP: 0,1 mA oder weniger

Kurzschlussschutz Ja
Ausgangsstrom 4 bis 20 mA

Analoger "

Stromausgang *° ax.

Ly Lastwiderstand 500Q

Analoger Ausgangsspannung 0 bis10V

Spannungs- ) id q 2 KkQ

ausgang o Min. Lastwiderstan

Anschlusskabel

PUR 4-adrig ¢2,6 0,08 mm?

Normen CE-Kennzeichnung (EMV-Richtlinie « RoHS-Richtlinie), UL
StoRfestigkeit 300 m/s?
Isolationswiderstand 50 MQ oder mehr (500 VDC gemessen mit einem Isolationsmessgerat)
Prifspannung 1000 VAC 1 Min.
Umgebungstemperatur -10 bis 60 °C
Schutzart IEC60529 IP67
Version V1.1
Ubertragungs-
geschw?ndigkeit COMS (230,4 kbps)
. Min Zykluszeit 1ms
10-Link

ProzessdatengrofRe Eingang: 2 Byte, Ausgang: O Byte
Gerate-ID 125 hex 126 hex 127 hex 128 hex
Handler-1D 83 hex

*1: Wiederholgenauigkeit der Magnetbewegung in eine Richtung.
*2 Abhangig von den Betriebsbedingungen.

*3 Der analoge Ausgang kann als Spannungs- oder Stromausgang gewahlt werden.

_29_
Z SNC

No.D-3%S-OMU0002




mAbmessungen

Teach-Pad Betriebsanzeige

e 501 ||

-
O{C; Montagegewinde
2000 22.4 i A i
P I, __LL SD p D-MPs#*A
¥ ) 0
A (7.5) | B (7.5)

M8-Stecker 4-polig

300
= .
0 0

M12-Stecker 4-polig

300
A7 | '
—% - - 7 = = A 5D D-MP##*C
- 0 0
(mm)
B
Modell A Erfassbarer

Bereich
D-MP025: 40,5 25
D-MPQO50= 64,9 50
D-MP100= 114,9 100
D-MP200x= 214,7 200

-30-
ZS\MC

No.D-3%S-OMU0002



Anderungstibersicht

SMC Corporation

4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokio 101-0021 JAPAN
Tel: + 81 35207 8249 Fax: +81 3 5298 5362
URL http://www.smcworld.com

Bemerkung: Die technischen Daten kdnnen ohne vorherige Ankiindigung, und ohne dass dem Hersteller daraus eine Verpflichtung
entsteht, geandert werden.
© 2018 SMC Corporation Alle Rechte vorbehalten
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