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Sehr geehrte Kunden,

danke, dass Sie sich fur den Thermo-Kihler von SMC entschieden haben (im Folgenden "Produkt"
genannt).

Lesen Sie zum sicheren Gebrauch dieses Produkts, zu lhrer eigenen Sicherheit und um eine lange
Lebensdauer des Produkts zu gewéhrleisten das vorliegende Betriebshandbuch (im Folgenden
"Handbuch") sorgfaltig durch und vergewissern Sie sich, dessen Inhalt genau verstanden zu haben.

e Lesen und beachten Sie alle Hinweise, die in diesem Handbuch mit "Warnung" oder "Achtung"
gekennzeichnet sind.

e Dieses Handbuch beschreibt die Installation und den Betrieb des Produkts. Der Umgang mit diesem
Produkt ist Personen vorbehalten, die auf der Grundlage des vorliegenden Handbuchs die
Funktionsprinzipien dieses Produkts verstehen, Personen, die das Produkt installieren und betreiben
bzw. die Gber grundlegende Kenntnisse im Bereich der Industriemaschinen verfligen.

e Das vorliegende Handbuch sowie die dazugehérigen Dokumente, die mit dem Produkt geliefert werden,
kénnen nicht als Vertrag verstanden werden und haben keinen Einfluss auf bestehende
Vereinbarungen oder Verpflichtungen.

e Das Kopieren dieses Handbuchs fiir die Verwendung Dritter, ganz oder teilweise, ist ohne die vorherige
Genehmigung von SMC nicht gestattet.
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Kapitel 1 Vor dem Gebrauch

Kapitel 1

Vor dem Gebrauch

Die Kommunikation dieses Geréats erfolgt entweder Gber einen
Kontakt-Eingang-/Ausgang oder lber serielle Kommunikation.

Als Protokoll fir die serielle Kommunikation kann zwischen MODBUS und einem
einfachen Kommunikationsprotokoll gewahlt werden. Je nach
Kundenspezifikation kann die Kommunikationsart zwischen
Kontakt-Eingang/Ausgang und serieller Kommunikation gewechselt werden.

Tabelle 1-1 Kommunikationsart

Dieses Produkt ist mit einem Anschlussgerat ausgestattet,
das das Produkt per Fernsteuerung startet/stoppt sowie

Kontakt-Eingangs-/Ausgangs-Kommunikation | einem Anschlussgerat, das Alarmsignale erfassen kann.

Diese Anschlussgerate konnen der Anwendung des Kunden
entsprechend angepasst werden.

MODBUS-Standardprotokoll

Die serielle Kommunikation (RS-485/RS232C) ermdglicht
das ferngesteuerte Starten/Stoppen des Produkts, das
Einstellen der Temperatur und die Erfassung des
Produktzustands und des Alarmstatus.

Uber die serielle Kommunikation (RS-485/RS232C) kann die
Temperatur per Fernsteuerung eingestellt werden.
Dieses Protokoll ist mit dem Thermo-Kuhler von SMC der

Serielle Serien HRG, HRGC kompatibel.

Kommunikation (Wenn Sie nicht mit der Kommunikationsfunktion vertraut
Einfaches sind, empfehlen wir lhnen die Verwendung des
Kommunikationsprotokoll MODBUS-Protokolls.)

Mit dem einfachen Kommunikationsprotokoll gibt es zwei
Arten von Start/Stopp. Der Kunde kann zwischen dem
Betrieb mit Schalttafelanzeige (einfaches
Kommunikationsprotokoll 1) und per Fernsteuerung
(einfaches Kommunikationsprotokoll 2) wahlen.

@Bei Verwendung der Kommunikation mit
Kontakt-Eingang-/Ausgang siehe Kapitel 2.

@Bei Verwendung der seriellen MODBUS-Kommunikation s iehe
zunachst Kapitel 3 fir Spezifikationen der serielle n
Kommunikation und im Anschluss Kapitel 4 fur Spezif ikationen

des Protokolls.

@Bei Verwendung des einfachen Kommunikationsprotokol Is fir
die serielle Kommunikation siehe zunachst Kapitel 3 fur
Spezifikationen der seriellen Kommunikation und im Anschluss

Kapitel 5 fur Spezifikationen des Protokolls.

Serie HRS

1.1 Kommunikationsmodus und Betriebsart
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Kapitel 1 Vor dem Gebrauch

1.1 Kommunikationsmodus und Betriebsart

LOCAL, DIO und SERIAL sind die verfugbaren Kommunikationsmodi. Tabelle 1.1-1
erlautert die Kommunikationsmodi. Die Standardeinstellung ist LOCAL.

Die Betriebsart ist vom Kommunikationsmodus abhangig. Tabelle 1.1-2 zeigt, wie
Kommunikationsmodus und Betriebsart miteinander in Verbindung stehen.

Der Betrieb der Produktfunktionen ist abhéngig vom Kommunikationsmodus. Tabelle
1.1-3 zeigt, wie der Kommunikationsmodus und die Funktionen dieses Produkts
miteinander in Verbindung stehen.

Tabelle 1.1-1 Kommunikationsmodi

Kommunikationsmodus Beschreibung
LOCAL In diesem Modus kann das Produkt tiber die Schalttafel betrieben werden.
In diesem Modus kann das Produkt iber die Kontakt-Eingang/Ausgang-Kommunikation
betrieben werden.
Im Kommunikationsmodus ,DIO* wechselt der Betriebsmodus automatisch zu ,DIO REMOTE".
.DIO REMOTE" und ,,DIO LOCAL" sind uber das DIO-Kommunikationssignal wéahlbar.
DIO Die Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation steuert den
DIO REMOTE: Betrieb des Produkts.
Die [REMOTE]-Lampe (Fernsteuerung) auf der Schalttafel leuchtet.
Die Betriebssteuerung des Produkts ist wie bei LOCAL.
DIO LOCAL: Die [REMOTE]-Lampe (Fernsteuerung) auf der Schalttafel
leuchtet nicht.
SERIAL In diesem Modus kann das Prodgkt Uber die seriell'e Kpmmunikation be_t_rieben werden. Es
kann zwischen dem MODBUS-/ einfachen Kommunikationsprotokoll gewahlt werden.

Tabelle 1.1-2  Kommunikationsmodus und Betrieb
DIO SERIAL
Muster einfaches
LOCAL DIO DIO .
LOCAL | REMOTE MODBUS Komrgunlkatlonsprotcz)koll

Start/Stopp-Steuerung mit Schalttafelanzeige O O X x O X

Einstellung der Ablasstemperatur des

zirkulierenden Umlaufmediums tber die @) O X X
| Schalttafelanzeige | |
| AuBer oben mit Schalttafelanzeige | __! O | .. O _|...O | ... O ! Q

Lesen des Status iiber Schalttafelanzeige O O O O ®)

Start/Stopp-Betrieb iber
| Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation | | S D N S S °©

Lesen des Status Uber

Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation O O O O O

Lesen des externen Schalters @) o" o" @) ©) | o-

Start/Stopp-Betrieb Uiber serielle
| Kommunikation. | * . S © L

Einstellung der Ablasstemperatur des

zirkulierenden Umlaufmediums tiber die X X x @) O
| serielle Kommunikaton | | |

Lesen des Status lber serielle Kommunikation. ©) ©) ©) O O

L1: Es darf nur ein externer Schalter installiert werden.

Tabelle 1.1-3  Kommunikationsmodus und Produktfunktionen
DIO SERIAL
Muster einfaches
LOCAL DIO DIO o
LOCAL REMOTE MODBUS Kommlunlkatlonsprotozkoll

| Run-zeitschater | S O ... R N O | ... X
| Stopp-Zeitschalter | . O ... O ... X o I O | X
| Wiederherstellung nach Stromausfall | O ... O ... X X o] O | X o
| Gefrierschutz ... O ... O . |....O. | .. (O O . |....O

Reset der akkumulierten Betriebszeit X

der Pumpe O O * * O

1.1 Kommunikationsmodus und Betriebsart Serie HRS
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1.2 Kommunikationsanschluss

HRX-OM-M091
Kapitel 1 Vor dem Gebrauch

Der Kommunikationsanschluss befindet sich auf der Riickseite des Produkts. Abb.
1.2-1, Abb. 1.2-2 zeigt die Position des Kommunikationsanschlusses.

Serieller
Kommunikations-

stecker
s for
e RS-485/RS-232C

Kontakt-Eingang/
Ausgang (DIO
Kommunikations-
stecker

Fur die DIO-
Kommunikation.

00000
0000

Ein passender
Gegenstecker ist
als Zubehor
enthalten.

Stecker fiir Option

HH | [~ Doooooooooogs) ()

Nicht fr
Kommunikation.

1
LIl
LT

Serielle Kommunikation

Fur RS-485/RS-232C.

Stecker

Kontakt-Eingang/Ausgang (DIO)
Kommunikationsstecker

Fur die DIO-Kommunikation.
Ein passender Gegenstecker ist
als Zubehor enthalten.

Stecker fiir Option

Nicht fiir Kommunikation.

Abb. 1.2-2 Kommunikationsanschluss (HRS050-[1320-0)

Serie HRS

1.2 Kommunikationsanschluss
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Kapitel 1 Vor dem Gebrauch

1.3 Tastenfunktionen

Abb. 1.3-1 ,Tastenfunktionen (1/2)"

Abb. 1.3-2 ,Tastenfunktionen (2/2)“ zeigen die Funktionen der Thermo-
Kihler-Tasten. Die§es Handbuch erlautert das ,Kommunikations-Einstellmeni®.
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Dieses Handbuch beschreibt das “Einstellmeni Kommunikation”.

Abb. 1.3-2 Tastenfunktionen (2/2)

Serie HRS

1.3 Tastenfunktionen
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Kapitel 1 Vor dem Gebrauch

1.4 Parameter

Tabelle 1.4-1 ,Parameters” erlautert die Parameter des Kommunikations-

Einstellmeniis.

Tabelle 1.4-1 Parameters

Anfangswert .
Anzeige Paosition (Standa?deinstel Detsaul_s g Kategorie
eite
lung)
r ol | 2.4
8-4-1 | Kommunikationsmodus LOC 4.3
5.3
: 4.3
Lol2 serielles Protokoll MDBS 53
Technische Daten der 4.3
Lol3 Kommunikation 485 5.3
[ 004 | g | RS-485-Klemme AUS o
L0005/ | 2|\oq.| Slave-Adresse 1
S Kommunikations- 4.3
Lolb g bus geschwindigkeit 19.2
Lol o Slave-Adresse 1
Col08l || ¢ | Kommunikations- 96
= c . . i
T |,,.6_ | geschwindigkeit
Lo03]|g|250 BCC EIN
[ E'gg Datenlange 8BIT 5.3
Lo ll %E =| Paritatsprifung NON
Lo lld € | Stopp-Bit-Lange 2BIT
Lo l3 X | Antwortzeitverzdgerung 0
Lo !4 Kommunikationsbereich RW Kommunikations-
Lol5 Kontakt-Eingangssignal 1 RUN Einstellungsmenti
Lo lb Kontakt-Eingangssignal 1 Typ ALT
Lol Kontakt-Eingangssignal 1
S | Verzogerungszeitschalter 0
% | (Zeitverzogerung) zum Lesen
Lo l8 é Kontakt-Eingangssignal 1 AUS 0
g Erfassungszeitschalter
[ o. 1 9] | € | Kontakt-Eingangssignal 2 AUS
[ 0.2 0] | € | Kontakt-Eingangssignal 2 Typ ALT
fg Kontakt-Eingangssignal 2
L o.cd Il | g | Verzogerungszeitschalter 0
2 | (Zeitverzbgerung) zum Lesen 2.4
[ od? i Kontakt-Eingqngssignal 2 AUS 0
a Erfassungszeitschalter
L 0.2 3| | § | Kontaktausgang 1 Funktion RUN
L 0.2 4] | 2| Kontaktausgang 1 Betrieb A
L 0.2 5] | W | gewahlt fiir Kontaktausgang 1 AL.01
L oldhb _;4‘; Kontaktausgang 2 Funktion RMT
L o.2 7] | € | Kontaktausgang 2 Betrieb A
L o2 8] | <2 | gewahltfur Kontaktausgang 2 AL.01
Lod8l Kontaktausgang 3 Funktion ALM
L o030 Kontaktausgang 3 Betrieb B
L o3 ! gewabhlt fur Kontaktausgang 3 AL.01

1.4 Parameter

1-6
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Kapitel 2 Kontakt-Eingangs-/Ausgangs-Kommunikation

Kapitel 2  Kontakt-Eingangs-/Ausgangs-
Kommunikation

Das Gerét ist mit einem Anschlussgerat ausgestattet, das das Produkt
startet/stoppt. Es verfiigt auch tber ein Anschlussgerat, das Betriebssignale,
Alarmsignale und den Einstellstatus erfasst.

Das Gerét startet die Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation
entsprechend der Einstellung der Schalttafelanzeige. Die
Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation kann durch Anderung der
Einstellungen an verschiedene Bedurfnisse angepasst werden. Tabelle 2-1
~Anderbare Inhalte” zeigt die Inhalte, die Uber die Schalttafelanzeige
geandert werden kénnen.
Tabelle 2-1 Anderbare Inhalte
Signal Kénnen gedndert werden

Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Signal (2 Stk.) | Signalkonfiguration (alternierend/momentan)

Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Signal (3 Stk.)

Signalart, Signalbetrieb (N.O.-Ausfuhrung /
N.C.-Ausfiihrung)

2.1 Sicherheitshinweise fur die Kommunikation
2.1.1 Sicherheitshinweise fir die Verdrahtung der K = ommunikation

O Kommunikationsverdrahtung

Nicht im Lieferumfang des Produkts enthalten ist ein Kommunikationskabel fir
den Anschluss des Produkts an das System des Kunden. Dieses Kabel muss
bereitgestellt werden, siehe ,2.3 “Spezifikation der Klemmenleiste (der Stecker
ist im Lieferumfang enthalten.) Um Fehlfunktionen zu vermeiden, darf der
Anschluss nur wie unter 2.3 “Spezifikation der Klemmenleiste spezifiziert
vorgenommen werden.

O Spannungsversorgung

Im Hinblick auf die Spannungsversorgung des Produkts darf der
Gesamt-Arbeitsstrom max. 500 mA betragen.

Betragt der Arbeitsstrom tiber 500 mA, wird die interne Sicherung zum Schutz des
Produkts unterbrochen und der Alarm [AL21 DC-Leitungssicherung unterbrochen]
wird erzeugt. Siehe ,Installation / Betrieb" des Betriebshandbuchs fiir Alarme.

Zubehorteile mussen so eingestellt werden, dass der Gesamt-Arbeitsstrom
max. 500 mA betragt (siehe Tabelle unten).

Tabelle 2-1-1 Stromverbrauch von Zubehdrteilen

Nr. Bezeichnung Bestell-Nr. Leistungsaufnahme
.1 __| Ablasswanne, Set (mit Wasserleckagesensor) | HRS-WL001 | 25mA .
2 Ablasswanne, Set (mit Wasserleckagesensor) HRS-WL002 25 mA
3 | spezifischer elektrischer Widerstandsensor, Set | HRS-DIOO1 |  100mA

2.1.2  Sicherheitshinweise nach der Verdrahtung und vor der
Kommunikation
O Auf der Schalttafelanzeige den Kommunikationsmodus priifen bzw. einstellen.
* Der Kommunikationsmodus muss DIO sein.

In anderen Kommunikationsmodi ist das Lesen zwar auch maéglich, aber nur
in DIO kann geschrieben werden.

Serie HRS 2.1 Sicherheitshinweise fiir die Kommunikation
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Kapitel 2 Kontakt-Eingangs-/Ausgangs-Kommunikation

2.2 Technische Daten Kommunikation

Tabelle 2.2-1 Technische Daten DIO-Kommunikation

Position

Steckerart (fir dieses Produkt)

Kontakt-Eingangssignal | Isolierungssystem

Ausfiihrung
MC 1.5/12-GF-3.5
Optokoppler
DC24y
DC 21.6 V bis 26.4 V
SMATYP .
4.7 kQ

Kontakt-Ausgangssignal | Nennspannung

max. Strom

AC/DC 500 mA (Widerstandslast)

Ausgangsspannung

DC 24 V+10% 0.5 AMAX

2.3 Spezifikation der Klemmenleiste

In diesem Abschnitt wird die Klemmenleiste der

Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation erlautert. Nicht im

Lieferumfang des Produkts enthalten ist ein Kommunikationskabel fiir den
Anschluss des Produkts an das System des Kunden. Bitte stellen Sie ein
Kabel bereit, siehe Tabelle 2.3-1 und Abb. 2.3-1. Den im Lieferumfang
enthaltenen Stecker verwenden.

Tabelle 2.3-1 Spezifikation der Klemmenleiste

Lerimen Anwendung Art werkseitige Einstellung Elns"tel!ung
-Nr. moglich
1 COM von Kontakt-Ausgangssignal 3
2 Kontakt-Ausgangssignal 3 Ausgang '(A‘,\Ilaémilggzj hrung) o
3 COM von Kontakt-Ausgangssignal 2
4 Kontakt-Ausgangssignal 2 Ausgang I(:I\T gsfzﬂggsagjsnsé?nal O
5 COM von Kontakt-Ausgangssignal 1
6 Kontakt-Ausgangssignal 1 Ausgang (S,Ilag'_siigzﬂ?un&;) O
7 COM von Kontakt-Eingangssignal 2
8 Kontakt-Eingangssignal 2 Eingang ohne
9 COM von Kontakt-Eingangssignal 1
10 Kontakt-Eingangssignal 1 Eingang (St,;ﬁ;t:r?ifr%%'ds)'gnal
11 24V COM Ausgang Ausgang
12 DC 24 V Ausgang Ausgang
2.2 Technische Daten Kommunikation Serie HRS
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F*Drf;f;t Ihr System
DC2av 12
=0 | DC2AV Ausgang
11
r-@ 284 GOM iﬁ.usgang
24V COM .
Signalbeschreibung Standard-einstellung
D Kontakt-Eingangssignal 1 | Start/Stopp-Signal
rx 1k

Kontakt-Eingangssignal 2 —

lﬁ!l i gmii.ﬁ?g

5

i}

E [ Kontakt-Ausgangssignal 1) Start-Statussignal
g 0

[

o ) ) Farnstauerungs-
f Kontakt-Eingangssignal 2 | . &

o signal

Kontakt-Eingangssignal 3 | Alarmsignal

—| O QR QU OB QU O O OO0 05

| fir einen Steckeranschluss

1]

Abb. 2.3-1 Beispi

4¢—— Klemme Nr.12

SchlieRen Sie das
Kommunikationskabel

an den im Lieferumfang E
[v]

enthaltenen Stecker an.
l—— Klemme Nr.1

SchlieBen Sie das Fernbedienungskabel und den
Signalgeber an den als Zubehor gelieferten Stecker
fur Kontakt-Eingang/Ausgang an. Montieren Sie
anschlieBend den als Zubehdr gelieferten

Ferritkern (3 Schleifen). (Hierbei handelt es sich um
ein \/erdrahtiinncheicniel \

4¢—— Klemme Nr.12

schwarz

blau
A 1
(Ausgang 1) (DC COM)

SchlieRen Sie das ]
Kommunikationskabel ]
an den im Lieferumfang L]

D]

enthaltenen Stecker an.
¢——— Klemme Nr.1

=

|_||: braun (DC 24V)
¢—— Klemme Nr.12 el
=
mi=
[+
SchlieRen Sie das E schwarz blau
Kommunikationskabel E (Ausgang 1) (DC COM)
an den im Lieferumfang [
enthaltenen Stecker an. [
[ Klemme Nr.1 \_I,_

Abb. 2.3-4 Verdrahtung des externen Schalters (PNP offener Kollektorausgang) (Beispiel)

Serie HRS 2.3 Sperzifikation der Klemmenleiste
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2.4 Einstellen und prifen

2.4.1 Einstellen und priufen
Die nachfolgende Tabelle erlautert die Einstellpositionen des Kontakt-
Eingangs/Ausgangs-Signals und die Anfangswerte.
Tabelle 2.4-1 Liste der eingestellten Kommunikationspositionen
Anfangswert
Anzeige Position Inhalt (Standardein
stellung)
Lol um Einstellen des Kommunikationsmodus dieses Produkts.
[ .0 1) |ommunkations | 7, Einstellen des K ikationsmodus dieses Produkis LoC
r Ic Kontakt-Eingangs | Zum Einstellen des Kontakt-Eingangssignals 1 der RUN
o. sighal 1 Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation.
. Zum Einstellen der Eingangsart des Kontakt-Eingangssignals 1 der
Lolb L(igrrltae}klt-%l/r;gangs Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation. [----] wird angezeigt, wenn die ALT
Einstellung des Kontakt-Eingangssignals 1 AUS ist.
Kontakt-Eingangs | Zum Einstellen des Verzdgerungszeitschalters zum Lesen des
signal 1 Kontakt-Eingangssignals 1 der Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation.
L o. ! 7] |Verzbgerungszeit- | Wird verwendet, wenn die Einstellung des Kontakt-Eingangssignals 1 SW_A -
schalter zum oder SW_B ist. [----] wird angezeigt, wenn die Einstellung des
Lesen Kontakt-Eingangssignals 1 nicht SW_A oder SW_B ist.
. Zum Einstellen des AUS-Erfassungszeitschalters des
ls(io?]t;klt-gggangs Kontakt-Eingangssignals 1 der Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation.
Fo I8 E?f ASSUNOSZeit- Wird verwendet, wenn die Einstellung des Kontakt-Eingangssignals 1 SW_A -
9 oder SW_B ist. [----] wird angezeigt, wenn die Einstellung des
schalter Kontakt-Eingangssignals 1 nicht SW_A oder SW_B ist
r g Kontakt-Eingangs | Zum Einstellen des Kontakt-Eingangssignals 2 der AUS
o. sighal 2 Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation.
- Zum Einstellen der Eingangsart des Kontakt-Eingangssignals 2 der
Coldl Kpntakt Eingangs Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation. [----] wird angezeigt, wenn die ALT
signal 2 Typ Einstellung des Kontakt-Eingangssignals 2 AUS ist.
Kontakt-Eingangs | Zum Einstellen des Verzdgerungszeitschalters zum Lesen des
signal 2 Kontakt-Eingangssignals 2 der Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation.
L o.2 ! |Verzbgerungszeit- | Wird verwendet, wenn die Einstellung des Kontakt-Eingangssignals 2 SW_A -
schalter zum oder SW_B ist [----] wird angezeigt, wenn die Einstellung des
Lesen Kontakt-Eingangssignals 2 nicht SW_A oder SW_B ist.
. Zum Einstellen des AUS-Erfassungszeitschalters des
gogt;lg—;ggangs Kontakt-Eingangssignals 2 der Kontakt-Eingangs/Ausgangs-Kommunikation.
[ == E?f ASSUNOSZeit- Wird verwendet, wenn die Einstellung des Kontakt-Eingangssignals 2 SW_A -
9 oder SW_B ist. [----] wird angezeigt, wenn die Einstellung des
schalter Kontakt-Eingangssignals 2 nicht SW_A oder SW_B ist
r o3 Kontaktausgang 1 | Zum Einstellen der Ausgangssignal-Funktion von Kontakt-Ausgang 1 der RUN
o. Funktion Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation.
rody Kontaktausgang 1 | Zum Einstellen des Ausgangssignal-Betriebs von Kontakt-Ausgang 1 der A
o. Betrieb Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation.
N Zum Einstellen des gewahlten Alarms von Kontakt-Ausgang 1 der
rodS ngvtgllztlihéla;? Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation. [----] wird angezeigt, wenn die AL.O1
o. 1 gang Einstellung des Ausgangssignals des Kontakt-Ausgangs 1 nicht das gewahite )
Alarmsignal ist.
ro?6 Kontaktausgang 2 | Zum Einstellen der Ausgangssignal-Funktion von Kontakt-Ausgang 2 der RMT
o. Funktion Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation.
Kontaktausgang 2 | Zum Einstellen des Ausgangssignal-Betriebs von Kontakt-Ausgang 2 der
Loldl A
o. Betrieb Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation.
N Zum Einstellen des gewéhlten Alarms von Kontakt-Ausgang 2 der
Gewahiter Alarm Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation. [----] wird angezeigt, wenn die
L o.c 8] |Kontakt-Ausgang | . ; AL.01
Lo 2 Einstellung des Ausgangssignals des Kontakt-Ausgangs 2 nicht das gewahite )
Alarmsignal ist.
ro29 Kontaktausgang 3 | Zum Einstellen der Ausgangssignal-Funktion von Kontakt-Ausgang 3 der ALM
Lo Funktion Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation.
ro30 Kontaktausgang 3| Zum Einstellen des Ausgangssignal-Betriebs von Kontakt-Ausgang 3 der B
Lo Betrieb Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation.
. Zum Einstellen des gewahlten Alarms von Kontakt-Ausgang 3 der
ro3i ngvtgllztlihéla;? Kontakt-Eingangs/Ausgangskommunikation. [----] wird angezeigt, wenn die AL.O1
Lo 3 gang Einstellung des Ausgangssignals des Kontakt-Ausgangs 3 nicht das gewahite )
Alarmsignal ist.
2.4 Einstellen und prifen Serie HRS
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Einstellen und prufen

Kommunikationsmodus Einstellen und prifen

1 . Drucken Sie die [MENU]-Taste und halten Sie sie 2 s gedrickt.

Durch wiederholtes Driicken der Taste erscheint der Einstellbildschirm des
Kommunikationsmodus [£L 2.2 (] auf der digitalen Anzeige.

[MENUI [MENUI [MENU]
E :f Lj’ driicken und ": " driicken und 5 E 8 drUﬁk(len und
. . . t
PV e A halten PV halten PV alten

]
]
. Y| F F
sV - @ sveg ﬁ> sva :>—‘

[m] ] [MENU] [ (] 1
9 5 [ | drickenund | | 0. L0 0
halten
LY W[ oL
SV SV

2. Wahlen Sie [LOC] uber die Taste [ A] und bestatigen Sie mit ,SEL".

r n
L 0w
Wl Lol
SV
Tabelle 2.4-2 Liste der Einstellwerte
. . Anfangswert
Einstellwerte Beschreibung g W
(Standardeinstellung)
Lol Stellt den LOCAL-Modus ein @)
d! o Stellt den DIO-Modus ein™
SEr Stellt den SERIAL-Modus ein

(1 :-Wenn die Einstellung des Kontakt-Eingangs 1 ,Signal externer Schalter” ist, kann der
.DIO-Modus" nicht eingestellt werden.

[2:Wenn das serielle Protokoll das ,einfache Kommunikationsprotokoll 2“ ist und der
Kontakt-Eingang 1 ,Signal externer Schalter® bzw. der Kontakt-Eingang 2
.Fernsteuerungssignal“ ist, kann der ,SERIAL-Modus" nicht eingestellt werden.

ACHTUNG

Ist der Kommunikationsmodus zundchst auf [DIO] eing estellt,
wahrend das Betriebssignal eingeht, startet das Pro  dukt und fuhrt
das zirkulierende Umlaufmedium zu, bevor Detaileins tellungen
vorgenommen werden koénnen.

Stellen Sie daher den Kommunikationsmodus aus
Sicherheitsgruinden erst auf [DIO], nachdem Sie die nachstehenden
Einstellungen vorgenommen haben.

Serie HRS 2.4 Einstellen und prifen
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Kontakt-Eingangssignal 1  Einstellen und priifen

3 . Rufen Sie den Bildschirm des Kontakt-Eingangssignals 1 auf, indem Sie [SEL] mehrmals drticken.

Der Einstellbildschirm des Kontakteingangssignals 1 erscheint auf der digitalen Anzeige.

I~ []
f o !5
Py ryn

SV

4. Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der[A]- oder [V]-Taste das
Kontakt-Eingangssignal 1 und bestétigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-3 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung (Standardeinstellung)

oF F ohne Eingangssignal

rUn Eingang des Start-/Stopp-Signals O

Signaleingang des externen Schalters

SH_A N.O.-Ausfithrung)®™

Signaleingang des externen Schalters

CH_b N.C.-Ausfiihrung) *

[B:Wenn der Kommunikationsmodus auf ,DIO-Modus” eingestellt ist, kann das ,Signal
externer Schalter” nicht eingestellt werden.

: Wenn der Kommunikationsmodus auf ,SERIAL-Modus“ und als Protokoll das
.einfache Kommunikationsprotokoll 2“ eingestellt ist, kann das ,Signal externer
Schalter” nicht eingestellt werden.

Kontakt-Eingangssignal 1 Art  Einstellen und prifen

5 . Drlcken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm fur die Art des Kontakt-Eingangssignals 1 erscheint auf der digitalen

Anzeige.
B ]
Lo b
Wl RLE
sV

6. Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die Art des
Kontakt-Eingangssignals 1 und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-4 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung (Standardeinstellung)

Das Einstellen/Uberprifen ist nicht maoglich,
wenn die Einstellung des
Kommunikationseingangssignals 1 auf AUS
geschaltet ist.

ALt alternierendes Signall @)
nt momentanes Signal
nt momentanes Signal”

[b: Wird verwendet, wenn die Einstellung von Kontakt-Eingang 1 ,Betriebsstopp Signaleingang” ist.

2.4 Einstellen und prifen Serie HRS
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Kontakt-Eingangssignal 1 Verzégerungszeitschalter zum Lesen Einstellen und prifen

7 . Drucken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des Verzdgerungszeitschalters zum Lesen des Kontakt-Eingangssignals
1 erscheint auf der digitalen Anzeige.

C o
PV U
SV

8. Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste den
Verzdgerungszeitschalter zum Lesen des Kontakt-Eingangssignals 1 aus und bestatigen
Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-5 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Schaltpunkt Beschreibung e e

Das Einstellen/Priifen ist nur mglich, wenn
das Kontakt-Eingangssignal 1 der
Signaleingang des externen Schalters ist
(N.O.-Ausflihrung oder N.C.-Ausfiihrung).
0 Einstellen des Verzégerungszeitschalters
fur das Lesen des Kontakteingangssignals
1.
Der Einstellbereich 0 bis 300 s.

cJ

auf
3800

Kontakt-Eingangssignal 1 AUS-Erfassungszeitschalter Einstellen und prifen

9 . Drucken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des AUS-Erfassungszeitschalters des Kontakt-Eingangssignals 1
erscheint auf der digitalen Anzeige.

- []

f o | 8

PV B
SV

10.Wéhlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste den
AUS-Erfassungszeitschalter des Kontakt-Eingangssignals 2 und bestéatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-6 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Schaltpunkt Beschreibung e e

Das Einstellen/Priifen ist nur moglich, wenn
das Kontakt-Eingangssignal 1 der
Signaleingang des externen Schalters ist
(N.O.-Ausflihrung oder N.C.-Ausfiihrung).
0 Einstellen des AUS-Erfassungszeitschalters
auf des Kontakteingangssignals 1.
[ Der Einstellbereich ist 0 bis 10s.

cJ

Serie HRS 2.4 Einstellen und prifen
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Kontakt-Eingangssignal 2  Einstellen und priifen

11 . Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm des Kontakt-Eingangssignals 2 erscheint auf der digitalen Anzeige.
L o 19
Wl aFF

SV

12.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste das
Kontakt-Eingangssignal 2 und bestétigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-7 Liste der Einstellwerte

Anf t
Einstellwerte Beschreibung : angswer
(Standardeinstellung)
oF F ohne Eingangssignal O

rln Eingang des Start/Stopp-Signals
Signaleingang des externen Schalters
SH-AR (N.O.-Ausfiihrung)
Signaleingang des externen Schalters
SH-b (N.C.-Ausfuihrung)

rnt FernsteuerungssignalEﬁ
[6:Wenn das serielle Protokoll auf ,einfaches Kommunikationsprotokoll 2“ eingestellt ist,
kann das ,Fernesteuerungssignal” nicht eingestellt werden.

Kontakt-Eingangssignal 2 Art  Einstellen und prifen

13 Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm der Art des Kontakt-Eingangssignals 2 erscheint auf der digitalen
Anzeige.
"~ I n
L ocu
PV|_ - - _
SV

14.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V ]-Taste die Art des
Kontakt-Eingangssignals 2 und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-8 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung Sl

Das Einstellen/Uberpriifen ist nicht moglich,
wenn die Einstellung des
Kommunikationseingangssignals 2 auf AUS
geschaltet ist.
ALE alternierendes Signall O
At momentanes Signal”’
[7: Kann eingestellt werden, wenn das Kontakteingangssignal 2 auf ,Start-/Stopp-Signaleingang*
oder ,Fernsteuerungssignal“ eingestellt ist.

2.4 Einstellen und prifen Serie HRS
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Kontakt-Eingangssignal 2 Verzdgerungszeitschalter zum Lesen Einstellen und prifen

15 Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des Verzogerungszeitschalters fiir das Lesen des Kontakteingangssignals
2 erscheint auf der digitalen Anzeige.

L oc
PV

SV

{
!
n
u

16.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste den
Verzogerungszeitschalter fur das Lesen des Kontakteingangssignals 2 und bestatigen Sie

mit "SEL".
Tabelle 2.4-9 Liste der Einstellwerte
. . Anfangswert
Einstellwerte Beschreibung g
(Standardeinstellung)
[ Einstellen des Verzdégerungszeitschalters fiir
auf das Lesen des Kontakteingangssignals 2. 0
300 Der Einstellbereich 0 bis 300 s.

AUS-Erfassungszeitschalter des Kontakt-Eingangssignals 2 Einstellen und priifen

17 . Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm des AUS-Erfassungszeitschalters des Kontakteingangssignals 2
erscheint auf der digitalen Anzeige.
|
L occ
PV n
u
Sv

18.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste den
AUS-Erfassungszeitschalter des Kontakteingangssignals 2 und bestétigen Sie mit "SEL".

Tabelle 2.4-10 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung el

Das Einstellen/Prifen ist nur maoglich,
P wenn das Kontakt-Eingangssignal 2 der
Signaleingang des externen Schalters ist
(N.O.-Ausfuhrung oder N.C.-Ausfiihrung).
g Einstellen des
AUS-Erfassungszeitschalters des
Kontakt-Eingangssignals 2.
Der Einstellbereich ist 0 bis 10 s.

c3

Serie HRS 2.4 Einstellen und prifen
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Funktion des Kontakt-Ausgangssignals 1  Einstellen und prifen

19 . Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm der Funktion des Kontakt-Ausgangssignals 1 erscheint auf der
digitalen Anzeige.
r u |
L ocd
Wl rlUn
SV

ZO.WéhIen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [ ¥]-Taste die Funktion des
Kontakt-Ausgangssignals 1 aus und bestéatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-11 Liste der Einstellwerte

Einstellwerte Beschreibung Anfangswert
(Standardeinstellung)
oF F ohne Ausgangssignal
rin Betriebsstatussignal wird ausgegeben @)
rnt Remote-Statussignal wird ausgegeben
4y Signal fur den Abschluss der Vorbereitung

(TEMP READY)
ACEP Signql fir den Sta.tus des Alarms
: "Betriebsstopp" wird ausgegeben
ArUn S[gnal fir den Stat_us des Alarms "Betrieb
: wird fortgefihrt" wird ausgegeben
AL n Alarmstatussignal wird ausgegeben
ASEL Signal fur den Status des gewdahlten Alarms
: wird ausgegeben
Signal fur den Einstellstatus des
Run-Zeitschalters wird ausgegeben
o FER Signal f[]r. den Einstell_status des
: Stopp-Zeitschalters wird ausgegeben
P, CE Signal fur die Wiederherstellung nach
: Stromausfall wird ausgegeben
£p Signal fur die Gefrierschutzeinstellung wird
— ausgegeben
AP Durchgangssignal des
Kontakteingangssignals 1
AP o Durchgangssignal.des
Kontakteingangssignals 2
AFT L Sign_alausgang wahrend automatischer
- Medienzufuhr

ontktn

Betrieb des Kontakt-Ausgangssignals 1  Einstellen und prifen

21 . Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des Betriebs des Kontaktausgangssignals 1 erscheint auf der
digitalen Anzeige.

r oY
PV H

SV

2.4 Einstellen und prifen Serie HRS
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22.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [ A]- oder [V ]-Taste den Betrieb des
Kontaktausgangssignals 1 und bestatigen Sie mit "SEL"

Tabelle 2.4-12 Liste der Einstellwerte

Anf t
Einstellwerte Beschreibung n angswer
(Standardeinstellung)
R N.O.-Ausfiihrung O
b N.C.-Ausflihrung

Gewahlter Alarm Kontakt-Ausgang 1 Einstellen und prifen

23 Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des gewahlten Alarms des digitalen Ausgangs 1 erscheint auf der
digitalen Anzeige.

r ocs§
PV |_ _ _ _
SV

24.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V ]-Taste den gewahlten
Alarm des Kontaktausgangssignals 1 und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-13 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung Sl

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich,
wenn die Funktionseinstellung des
Kontakt-Ausgangs 1 das Statussignal des
gewahlten Alarms ist.

n
A ‘;u'-f, : Stellt den Auswabhlalarm ein. AL O]
AL 3E Der Einstellbereich ist AL.01 bis AL.36. B

Kontakt-Ausgang 2 Funktion Einstellen und prifen

25 Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm der Funktion des Kontakt-Ausgangs 2 erscheint auf der digitalen Anzeige.
= B
Locbh
W[ At
SV

Serie HRS 2.4 Einstellen und prifen
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26.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [ A]- oder [ ¥]-Taste die Funktion des
Kontakt-Ausgangs 2 und bestétigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-14 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung SrmkEEl

ofF F ohne Ausgangssignal

rlin Betriebsstatussignal wird ausgegeben
rnt Remote-Statussignal wird ausgegeben (@)
Fdy Signal fur den Abschluss der Vorbereitung (TEMP

READY)

ACEP Signal fur den Status des Alarms "Betriebsstopp”
: wird ausgegeben

AriUn Signal fir deq Status des Alarms "Betrieb wird
: fortgefihrt" wird ausgegeben

Al n Alarmstatussignal wird ausgegeben

ACEL Signal fur den Status des gewahlten Alarms wird
: ausgegeben
= Signal furr den Einstellstatus des
ontn

Run-Zeitschalters wird ausgegeben
o FEn Signal fur den Einstellstatus des
: Stopp-Zeitschalters wird ausgegeben
PrSE Signal fur die Wiederherstellung nach
: Stromausfall wird ausgegeben
Fp Signal fur die Gefrierschutzeinstellung wird
— ausgegeben

P nP 1 Durchgangssignal des Kontakteingangssignals 1
I nP?2 Durchgangssignal des Kontakteingangssignals 2
AFI L Signalausgang wahrend automatischer Medienzufuhr

Kontakt-Ausgang 2 Betrieb Einstellen und priifen

27 . Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des Betriebs des Kontakt-Ausgangs 2 erscheint auf der digitalen Anzeige.

L ocd 1l
PV H

SV

28.Wéhlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [ A]- oder [ ¥V ]-Taste den Betrieb des
Kontakt-Ausgangs 2 und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-15 Liste der Einstellwerte

Anfangswert
Einstellwerte Beschreibung g
(Standardeinstellung)
R N.O.-Ausfiihrung O
b N.C.-Ausfiihrung
2.4 Einstellen und prifen Serie HRS
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Gewahlter Alarm Kontakt-Ausgang 2  Einstellen und prifen

29 . Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des gewahlten Alarms des Kontakt-Ausgangs 2 erscheint auf der
digitalen Anzeige.

L och
PV | _ _ _ _
sV

SO.Wéhlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [ ¥] -Taste den gewahiten
Alarm des Kontakt-Ausgangs 2 und bestéatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-16 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung el

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur maglich,
wenn die Funktionseinstellung des
Kontakt-Ausgangs 2 das Statussignal des
gewahlten Alarms ist.

il ‘;UL;I ! Stellt den Auswahlalarm ein. AL O
AL 3E Der Einstellbereich ist AL.01 bis AL.36. :

Kontakt-Ausgang 3 Funktion Einstellen und prifen

31 . Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm der Funktion des Kontakt-Ausgangs 3 erscheint auf der digitalen Anzeige.
L oc8
W[ RALa
SV

Serie HRS 2.4 Einstellen und prifen
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32 . Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [ ¥ ]-Taste die Funktion des
Kontakt-Ausgangs 3 und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-17 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung Sensaelng

oF F ohne Ausgangssignal

rlin Betriebsstatussignal wird ausgegeben
rntk Remote-Statussignal wird ausgegeben
4y Signal fur den Abschluss der Vorbereitung

(TEMP READY)
ASEP Signal fur den Status des Alarms
: "Betriebsstopp" wird ausgegeben

A, U Signal fur den Status des Alarms "Betrieb
L En wird fortgefihrt" wird ausgegeben
AL n Alarmstatussignal wird ausgegeben O

ACEL Signal fir den Status des gewahlten Alarms
: wird ausgegeben
Signal fuir den Einstellstatus des
Run-Zeitschalters wird ausgegeben
o FE Signal furr den Einstellstatus des
: Stopp-Zeitschalters wird ausgegeben
P, CE Signal fur die Wiederherstellung nach
: Stromausfall wird ausgegeben
£p Signal firr die Gefrierschutzeinstellung wird
— ausgegeben
AP 1 Durchgangssignal des
Kontakteingangssignals 1
AP o Durchgangssignal des
Kontakteingangssignals 2
AFT L Signalausgang wahrend automatischer
- Medienzufuhr

ontktn

I

Kontakt-Ausgang 3 Betrieb Einstellen und priifen

33 Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des Betriebs des Kontakt-Ausgangs 3 erscheint auf der digitalen Anzeige.

"~ an

L O.Ju

PV b
SV

34.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [ A]- oder [V ]-Taste den Betrieb des
Kontakt-Ausgangs 3 und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-18 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung T e

A N.O.-Ausfiihrung
b N.C.-Ausfiihrung O

2.4 Einstellen und prifen Serie HRS
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Gewahlter Alarm Kontakt-Ausgang Einstellen und priifen

35 Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des gewahlten Alarms des Kontakt-Ausgangs 3 erscheint auf der
digitalen Anzeige.

L o3 !
PV|_ _ _ _

SV

36.Wéhlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [ ¥] -Taste den gewahiten
Alarm des Kontakt-Ausgangs 3 und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-19 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung el

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur maglich,
wenn die Funktionseinstellung des
Kontakt-Ausgangs 1 das Statussignal des
gewahlten Alarms ist.

il ‘;UL;I ! Stellt den Auswahlalarm ein. AL O
AL 3E Der Einstellbereich ist AL.01 bis AL.36. :

Kommunikationsmodus Einstellen und prifen

37 . Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des Kommunikationsmodus erscheint auf der digitalen Anzeige.

~ |
L 0.0 1

Py Lol
SV

38 .Wahlen Sie den Kommunikationsmodus[DIO Jaus der unten stehenden Tabelle mit der [A]-
oder [ ¥ ]-Taste und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 2.4-20 Liste der Einstellwerte

. Anfangswert
Schaltpunkt Beschreibun .
= I (Standardeinstellung)
Lol Stellt den LOCAL-Modus ein. O
d! o Stellt den DIO-Modus ein.
SEr Stellt den SERIAL-Modus ein.
Serie HRS 2.4 Einstellen und prifen
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2.5 Kontakt-Eingangssignal

Es gibt zwei Kontakt-Eingangssignale. Standardmafiig wird das Kontakt-

Eingangssignal 1 fUr das Start/Stopp-Signal verwendet (Signalart: alternierend),
wobei das Kontakt-Eingangssignal 2 nicht verwendet wird. Die Eingangssignale
kénnen der Anwendung des Kunden entsprechend angepasst werden.

Tabelle 2.5-1  Kontakt-Eingangssignal
Signalart Signalkonfiguration Zeitschalter
Verzoge- werkseitige
Beschreibung Anzeige |Beschreibung | Anzeige | Mn9szeilt AUS-Er- I Eingteliung
schalter fur | fassung
das Lesen
Start-/Stopp-Signal RUN alternierend ALT - - ©)
momentan MT - -
Signaleingang des
Kontakt- | externen Schalters SW_A alternierend ALT verwendet | verwendet
Eingangs- | (N.O.-Ausfiihrung)
signal 1 | Signaleingang des
externen Schalters SW_B alternierend ALT verwendet | verwendet
(N.C.-Ausfiihrung)
ohne Eingangssignal AUS - — - -
. alternierend ALT - -
Start-/Stopp-Signal RUN momentan MT - -
Signaleingang des
externen Schalters SW_A alternierend ALT verwendet | verwendet
Kontakt- | (N.O.-Ausfiihrung)
Eingangs- | Signaleingang des
signal 2 | externen Schalters SW_B alternierend ALT verwendet | verwendet
(N.C.-Ausflihrung)
Remote-Signal RMT alternierend ALT - -
momentan MT - -
ohne Eingangssignal AUS — — - - O
2.5.1 Start-/Stopp-Signal -Fernsteuerungssignal

1) Start/Stopp-Signal (Signalart: alternierend)
Das Produkt bleibt in Betrieb, wahrend das Eingangssignal des Kunden eingeschaltet (EIN) ist.

Start-/Stopp-Signal
(alternierend)

Produktstatus

2) Start/Stopp-Signal (Signalart: momentan)
Der Status andert sich, wenn sich das Eingangssignal des Kunden ausschaltet (AUS). Diese
Signal ist aktiviert, wenn das Produkt nicht in Betrieb ist, und deaktiviert, wenn das Produkt in

Betrieb ist. Halten Sie den EIN-Status min. 300 ms aufrecht.

EIN
AUS

Start

Stopp

300ms 300ms
. o o EIN

Start-/Stopp-Signal

(alternierend)
AUS
Start

Produktstatus

Stopp

2.5 Kontakt-Eingangssignal
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3) Fernsteuerungssignal (Signalart: alternierend)
Das Produkt befindet sich im Status DIO REMOTE, wahrend das Eingangssignal des Kunden
eingeschaltet (EIN) ist.

EIN
Remote signal
(alternierend) AUS
DIO REMOTE
Produktstatus
DIO LOCAL

4) Fernsteuerungssignal (Signalart: momentan)
Der Status andert sich, wenn sich das Eingangssignal des Kunden ausschaltet (AUS). Ist DIO
LOCAL eingestellt, erfolgt ein Wechsel zu DIO REMOTE. Ist DIO REMOTE eingestellt, erfolgt
ein Wechsel zu DIO LOCAL. Halten Sie den EIN-Status min. 300 ms aufrecht.

300ms 300ms
"—‘“ "—“ EIN
Remote signal
(momentan) : _ AUS
DIO REMOTE
Produktstatus
DIO LOCAL

5) Das digitale Eingangssignal 1 ist fiir das Start/Stopp-Signal (Signalart: alternierend), das digitale
Eingangssignal 2 ist fir das Signal des externen Schalters (N.O.-Ausflihrung)
Siehe Kapitel 2.5.2 fur ndhere Angaben zum externen Schalter.

EIN
Start/Stopp-Signal
AUS
: EIN
Signal externer Schalterg ® |AUS-Erfassungsze'nschaIter| ® AUS
T
t [ \Verzégerungszeitschalter fiir das Lesen |
' 1 Start
Produktstatus @ @
— —— Stopp

(D Das Produkt startet den Betrieb, wenn das Start/Stopp-Signal des Benutzers eingeschaltet wird.

@ Es liest das Signal des externen Schalters (N.O.-Ausfiihrung) nach Ablauf der Zeit, die fiir den
Verzégerungszeitschalter fir das Lesen eingestellt wurde.
Die werkseitige Einstellung des Verzégerungszeitschalters betragt 0 s (siehe 2.4.2 fiir die Einstellung).

@ Ist das Signal des externen Schalters (N.O.-Ausfiihrung) tber den Zeitraum ausgeschaltet, der fir
den AUS-Erfassungszeitschalter eingestellt wurde, wird es als AUS erfasst.
Die werkseitige Einstellung des AUS-Erfassungszeitschalters betrégt O s (siehe 1.4.2 fur die Einstellung).

@ Der Signalerfassungsalarm von Kontakt-Eingang 2 wird erzeugt. Der Betrieb des Produkts wird gestoppt.
.Betriebsstopp" ist die Standardeinstellung fir AL32. Das Produkt kann zur Erfassung des Alarms so
eingestellt  werden, dass der Betrieb fortgefuhrt ~wird oder nicht.  Siehe
Installations-/Bedienungsanleitung fiir ndhere Angaben.

ODas Produkt stoppt den Betrieb, wenn das Start/Stopp-Signal wahrend des Betriebs ausgeschaltet wird.
Im Anschluss wird der Alarm selbst dann nicht erzeugt, wenn das Signal des externen Schalters
(N.O.-Ausfuihrung) ausgeschaltet wird.

6) Das Eingangssignal ist weder an Kontakt-Eingangssignal 1 noch Kontakt-Eingangssignal 2 angeschlossen.
Dieses Produkt kann nicht Uber den Kontakt-Eingang gesteuert werden.

7) Das Fernsteuerungssignal ist weder an Kontakt-Eingangssignal 1 noch Kontakt-Eingangssignal 2
angeschlossen.
Dieses Produkt kann nicht Uber den Kontakt-Eingang gesteuert werden.

Serie HRS 2.5 Kontakt-Eingangssignal
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2.5.2 Signal des externen Schalters

Das Produkt kann wahrend des Betriebs durch Lesen des Signals des externen Schalters
uberwacht werden, der kundenseitig bereitgestellt wird.

Das Produkt stoppt die Uberwachung, wenn der Betrieb gestoppt wird.

Das Produkt erzeugt einen Alarm und stoppt den Betrieb, wenn der externe Schalter ein
Problem erfasst.

Wabhlen Sie entweder den externen Schalter 1 oder 2 bzw. beide, je nach Anforderung des
kundenseitigen Systems (siehe O fur die Einstellung).

Die Anzahl der Gberwachten externen Schalter ist vom Kommunikationsmodus abhangig
(siehe Tabelle 2.5-2).

In dem Kommunikationsmodus, in dem die externen Schalter 1 und 2 zur Verfligung stehen,
kénnen zwei Produkte gleichzeitig Gberwacht werden. Wird ein Problem von einem oder
beiden externen Schaltern erfasst, wird ein Alarm erzeugt und der Betrieb stoppt.

Sie konnen das Produkt zur Erfassung des Alarms so einstellen, dass der Betrieb
fortgefuihrt wird oder nicht. Siehe Installations-/Bedienungsanleitung fir ndhere Angaben.

Tabelle 2.5-2 Querverweis fiir Kommunikationsmodi und Uberwachung des externen Schalters

DIO SERIAL
LOCAL Muster einfaches
DIO LOCAL | DIO REMOTE | MODBUS | Kommunikationsprotokoll
1 2
 Externer Schalter1 | O | - S R X N o | X
Externer Schalter 2 @) @) @) @) O O
Betrichsatart Betrabs-
i | stopp
Start _H-H-::::h'" ¢ | verursacht
durch den
Startstatus dieses Produkts Alarm.
Stopp =— Signal-Lesestart
SCHLIESSEN /
| Alarm-
i erzewgung
externer Schalter H
OFFNEN f
Verzogerungszeitschalter AlVS-Erfassungs-
fibr das Lesen zeitschalter

Abb. 2.5-1  Ablaufdiagramm fiir die Uberwachung des externen Schalters

W Verzdgerungsschalter fir das Lesen
Wird das Signal des externen Schalters, der kundenseitig bereitgestellt wird, nicht unverziglich
deaktiviert, wenn das Produkt in Betrieb ist, stellen Sie den Verzdgerungszeitschalter fur das Lesen ein.
Durch Einstellen dieses Zeitschalters startet die Uberwachung des externen Schalters nach Ablauf der
Zeit ab dem Betriebsstart, die fir diesen Verzogerungszeitschalter fur das Lesen eingestellt wurde.
,0" ist der Standardwert. Stellen Sie eine Zeit ein, die fur Ihre Betriebsumgebung angemessen ist.
Beispiel: Bei Verwendung eines Durchflussschalters.
Wenn der Betrieb gestartet wird, dauert es eine gewisse Zeit, bis das Medium die
Leitungen erreicht und der Durchflussschalter den Durchfluss erfasst. Sie kdnnen die
Zeit einstellen, nach deren Ablauf der Durchflussschalter den Betrieb startet.
B AUS-Erfassungszeitschalter
Wenn Sie nicht mdchten, dass der Alarm sofort erzeugt wird, wenn der kundenseitig
bereitgestellte externe Schalter sich im offenen Status befindet, sondern dass der Alarm erzeugt
wird, wenn der Schalter nach Ablauf einer bestimmten Zeit offen war (kontinuierlicher Offen-Status),
kénnen Sie den AUS-Erfassungszeitschalter einstellen.
Mit diesem Zeitschalter wird der Alarm erst nach Ablauf der Zeit des Schalters im OPEN-Status
erzeugt, die fur den AUS-Erfassungszeitschalter eingestellt ist.
Die Standardeinstellung ist 0 s. Stellen Sie eine Zeit ein, die fur Ihre Betriebsumgebung angemessen ist.
H Kontakt-Eingang
N.O.-Ausfiihrung oder N.C.-Ausfuhrung sind fur den externen Schalter wahlbar. Stellen Sie das
Signal ein, das mit dem kundenseitig bereitgestellten externen Schalter kompatibel ist.

2.5 Kontakt-Eingangssignal Serie HRS
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2.6 Kontakt-Ausgangssignal

Es gibt drei Kontakt-Ausgangssignale. Werkseitig ist das
Kontakt-Ausgangssignal 1 fur den Betriebsstatus (N.O.-Ausfuhrung), das
Kontakt-Ausgangssignal 2 fur das Fernsteuerungssignal (N.O.-Ausfuihrung)
und das Kontakt-Ausgangssignal 3 fur das Alarmsignal (N.C.-Ausfihrung)
eingestellt (siehe Tabelle 2-6-1). Je nach Produktstatus ist das
Kontakt-Ausgangssignal eingeschaltet (geschlossen) oder ausgeschaltet
(gedffnet).

Die Signale kénnen der Anwendung des Kunden entsprechend angepasst
werden. Tabelle 2.6-2 zeigt die Funktionsweise des
Kontakt-Ausgangssignals.

[Hinweise]

Alle Kontakt-Ausgangssignale sind ausgeschaltet (gedffnet), wenn keine
Spannung zugefihrt wird.

Tabelle2.6-1 Kontakt-Ausgangssignal (werkseitige Einstellung)

Signalart Signalkonfiguration Bemerkungen
Beschreibung Anzeige | Beschreibung Anzeige
Kontakt-Ausgangssignal 1| Run-Statussignal RUN N.O.-Ausfiihrung A
Kontakt-Ausgangssignal 2 Remote-Signal RMT N.O.-Ausfiihrung A
Kontakt-Ausgangssignal 3 Alarmsignal ALM N.C.-Ausfihrung B

Produktstatus Erzeugung (eingestellt)
(Status einstellen)
Keine Erzeugung (nicht
eingestellt)
Digitales Ausgangssignal : i EIN
(N.O.-Ausfuhrung)
AUS
EIN
Digitales Ausgangssignal
(N.C.-Ausfiihrung) AUS

Serie HRS

2.6 Kontakt-Ausgangssignal
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Tabelle 2.6-2 Funktionsweise des Kontakt-Ausgangssignals

: S|gna_1Iart - Funktionsweise des Kontakt-Ausgangssignals
Anzeige Funktion Betrieb
N.O. Aus- ‘o . .
. Normalerweise ist das Ausgangssignal AUS (geoffnet).
AUS |ohne Ausgang l\fugr'li‘ng 9angssig (g )
fijh'rur?g_ Normalerweise ist das Ausgangssignal EIN (geschlossen).
. Nfu(?qu#g';S Wenn das Produkt in Betrieb ist, schaltet sich das Signal ein.
RUN  |Run-Statussignal N.C. Aus- | Wenn das Produkt in Betrieb ist, schaltet sich das Signal
fih
dhrung | aus.
N.O. Aus- | Wenn das Produkt in DIO REMOTE wechselt, schaltet sich
RMT Fernsteuerungs- fuhrung | das Signal ein.
Statussignal I\%Cr:] Aus- \é\(ennldas Produkt in DIO LOCAL wechselt, schaltet sich das
thrung ignal aus.
Signal far den N.O. Aus- | Wenn das Produkt in Abschluss der Vorbereitung wechselt
RDY Abschluss der fuhrung | (TEMP READY), schaltet sich das Signal ein.
Vorbereitung N.C. Aus- | Wenn das Produkt in Abschluss der Vorbereitung wechselt
(TEMP READY) fuhrung | (TEMP READY), schaltet sich das Signal aus.
Signal fiir den N.O. Aus- | Wenn ein Betriebsstopp-Alarm erzeugt wird, schaltet sich
ASTP |Betriebsstopp- fuhrung | das Signal ein.
: PP N.C. Aus- | Wenn ein Betriebsstopp-Alarm erzeugt wird, schaltet sich
Alarm fih das Sianal
thrung as Signal aus.
] N.O. Aus- | Wenn ein Alarm fiir laufenden Betrieb erzeugt wird, schaltet
ARUN Signal fir den Alarm | fahrung | sich das Signal ein.
: fur laufenden Betrieb | N.C. Aus- | Wenn ein Alarm fur laufenden Betrieb erzeugt wird, schaltet
fuhrung | sich das Signal aus.
) I\#u(ljwruA#S Wenn ein Alarm erzeugt wird, schaltet sich das Signal ein.
ALM |Alarmstatussignal NG Au%—
fijh'rung Wenn ein Alarm erzeugt wird, schaltet sich das Signal aus.
] N.O. Aus- | Das Signal schaltet auf EIN, wenn der gewé&hlte Alarm
A.SEL Signal fuir den fuhrung | ausgelost wird.
: Wahl-Alarm N.C. Aus- | Das Signal schaltet aut AUS, wenn der gewahlte Alarm
fihrung | ausgelost wird.
Signal fir die N.O. Aus- | Das Signal schaltet auf EIN, wenn der Betriebszeitschalter
EIN.TM |Betriebsstart-Zeit- fuhrung | eingestelit wird. ; :
. schaltereinstellung I\%Cr:] Aus- | Das S|grhal s.cgaltet auf AUS, wenn der Betriebszeitschalter
Uhrung | eingestellt wird. ]
Signal fur die Nfu%ruA#S (Iejiﬁs eSsltger}ﬁdvsi?Qaltet auf EIN, wenn der Stoppzeitschalter
OF.TM |Betriebsstopp-Zeit- |-' " AT+ BRI G A Sehaliet aiif AUS der Stoppzeitschalt
schaltereinsteliung f'uh'rurl:g?- eiﬁaeslgeqﬁlvsigda et au , wenn der Stoppzeitschalter
Signal fiir die N.O. Aus- | Das Signal schaltet auf EIN, wenn die_
PRST LeglastungsrUckge- fhrung | Leistungsriickgewinnung eingestellt wird.
: winnungs-Einstellung N.C. Aus- | Das Signal schaltet auf AUS, wenn die
fihrung | Leistungsriickgewinnung eingestellt wird.
] . N.O. Aus- | Das Signal schaltet auf EIN, wenn der Frostschutz eingestellt
EP Signal fur die flihrung | wird.
"+ |Frostschutzeinstellung| N.C. Aus- | Das Signal schaltet auf AUS, wenn der Frostschutz
fuhrung | eingestellt wird.
] N.O. Aus- | Gibt das Signal aus, das in das Kontakt-Eingangssignal
Durchgangssignal S eingegeben wird. Eingangssignal EIN - Ausgangssignal
o |des fuhrung EII\%J
INP1. Kontakteingangs- | \ = ays- | Gibt das umgekehrte Signals aus, das in das
signals 1 fihrun K_ontakt-Emgangssgnal 2 eingegeben wird.
g Eingangssignal AUS = Ausgangssignal EIN
_ | Gibt das Signal aus, das in das Kontakt-Eingangssignal
; N.O. Aus . :
Durchgangssignal fuhrun eingegeben wird. )
INP2™ des 9 Eingangssignal EIN - Ausgangssignal EIN
Kontakt-Eingangs- N.C. AUs- Gibt das umgekehrte Signals aus, das in das
signals 2 fihrun Kontakt-Eingangssignal 2 eingegeben wird. Eingangssignal
9 | AUS > Ausgangssignal EIN
Signalausgang N.O. Aus- | Das Signal schaltet wahrend der automatischen
AFE |wahrend fahrung | Medienzufuhr auf EIN.
©°  |automatischer N.C. Aus- | Das Signal schaltet wahrend der automatischen
Medienzufuhr fuhrung | Medienzufuhr auf AUS.

(1: Das Signal bei Produkten ohne die Option [automatische Zufuhr] wechselt ebenfalls.
[2:Das Signal wechselt selbst dann, wenn die Option J [automatische Medienzufuhr] nicht gewahlt

wurde.

2.6 Kontakt-Ausgangssignal
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Kapitel 3

Serielle Kom munikation

Die serielle Kommunikation (RS-485/RS232C) ermdglicht das ferngesteuerte
Starten/Stoppen des Produkts, das Einstellen der Temperatur und die
Erfassung des Produktzustands und des Alarmstatus.

Der Betriebsstatus des Produkts (Start/Stopp) und die Temperatureinstellung
kénnen durch Senden einer Anforderungsnachricht aus dem Programm des
Host-Computers (z. B. PC) tUberwacht werden.

Als Protokoll fiir die serielle Kommunikation kann zwischen MODBUS und
einem einfachen Kommunikationsprotokoll gewéhlt werden. Dieses Kapitel
erlautert die allgemeinen Spezifikationen der seriellen Kommunikation.
Kapitel 4 und 5 beschreiben die einzelnen Protokolle.

3.1 Sicherheitshinweise flr die Verdrahtung der
Kommunikation

©)

3.2 Technisch

Verdrahtung der Kommunikation

Nicht im Lieferumfang des Produkts enthalten ist ein Kommunikationskabel
fur den Anschluss des Produkts an das System des Kunden. Bitte bereiten
Sie ein Kabel vor (siehe 3.3 ,Schaltplan“). Um Fehlfunktionen zu vermeiden,
darf der Anschluss nur wie unter 3.3 ‘,Schaltplan® spezifiziert vorgenommen
werden.

e Daten Kommunikation

Tabelle 3.2-1 Technische Daten serielle Kommunikation

Position Ausfiihrung
Steckerart (fir dieses Produkt) D-Sub, 9-Pin-Steckerbuchse
Standard Auswahl zwischen EIA RS-485,"RS-232C
Schaltungstyp Halb-Duplex Halb-Duplex
Ubertragungsart Start-Stopp
Protokoll MODBUS-Terminal”™ ~einfaches Kommunikationsprotokoll
Endwiderstand Auswghl zwischen mit Endwiderstand (120Q) “ohne
Endwiderstand

: werkseitige Einstellu

ng

[1: Siehe Protokollspezifikationen von Modicon Co. ,PI-MBUS-300 Rev.J".

Serie HRS
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3.3 Schaltplan

Abb. 3.3-1 zeigt die Verdrahtung, wenn RS-485 als
Kommunikationsstandard gewahlt wurde. Abb. 3.3-2 zeigt die Verdrahtung,
wenn RS-232C gewéhlt wurde.

Nicht im Lieferumfang des Produkts enthalten ist ein Kommunikationskabel
fur den Anschluss des Produkts an das System des Kunden. Bitte stellen Sie
ein Kabel bereit, siehe Abb. 3.3-1 oder Abb. 3.3-2.

1 9 5 1 9 5
SD+ SD- SG = SD+ SD- SG
e L _
Endwider-
stand 120Q
Master dieses Produkt  dieses Produkt dieses Produkt
(erster Slave) (zweiter Slave) (31. Slaves)

Abb. 3.3-1 Steckeranschluss RS-485

[Hinweise ]

= 1 Master : 1 Produkt, oder 1 Master: N Produkte.
Im letzteren Fall kénnen bis zu 31 Produkte angeschlossen werden.

- Beide Enden des Kommunikationsanschlusses (die Endknoten) miissen an
den lGbergeordneten Computer angeschlossen werden.

- Der Endwiderstand dieses Produkts kann Uber die Schalttafelanzeige eingestellt
werden. Siehe ,4.3.2 Einstellen und prifen®, ,5.3.2 Einstellen und prifen*.

2 2
RD ( () RD
B
5 5

SG () () SG

Master Dieses Produkt
Abb. 3.3-2 Steckeranschluss RS-232C

3.3 Schaltplan
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Kapitel4 MODBUS-Kommunikations-
funktion

MODBUS ist ein von Modicon entwickeltes Kommunikationsprotokoll. Es wird
fur die Kommunikation mit einem PC oder einer SPS verwendet.

Dieses Kommunikationsprotokoll liest und schreibt Registerinhalte.

Die Kommunikation verfiigt tiber folgende Funktionen:

- Steuert Start/Stopp

- Stellt die Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums ein und liest sie aus.
- Liest die Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums aus.

- Liest den Produktstatus aus.

- Liest den Status der erzeugten Alarme des Produkts aus.

Siehe ,4.10 Register-Diagramm* flir das Register des Produkts.

4.1 Sicherheitshinweise flur die Kommunikation

4.1.1 Sicherheitshinweise nach der Verdrahtung und vor der
Kommunikation

O Prifen Sie die einzelnen Kommunikationseinstellungen auf der
Schalttafelanzeige ein bzw. prufen Sie sie.

*Die Kommunikationsspezifikation muss dem Kommunikationsstandard des
Kunden entsprechen.

- Das serielle Protokoll muss MODBUS sein.
+ Der Kommunikationsmodus muss SERIAL (seriell) sein.

In anderen Kommunikationsmodi ist das Lesen zwar auch mdéglich, aber nur
in SERIAL kann geschrieben werden.

O Prifen Sie die Kommunikationsparameter mithilfe der Schalttafelanzeige
bzw. stellen Sie sie mit dieser ein.

Prifen Sie die Kommunikationsgeschwindigkeit bzw. stellen Sie sie so ein, dass
das Produkt mit dem kundenseitigen Host-Computer (Master) synchron ist.

O Prifen Sie die Slave-Adresse anhand der Schalttafelanzeige.

Wird eine Anforderungsnachricht von einer anderen als der im Produkt
eingestellten Slave-Adresse geschickt, wird keine Antwort ausgegeben.

Serie HRS 4.1 Sicherheitshinweise fir die Kommunikation
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Kapitel 4 MODBUS-Kommu

4.1.2 Sicherheits
o)

4.2 Technisch

Tabelle 4.2-1

hinweise fur die Kommunikation

Sehen Sie ein ausreichendes Intervall zwischen den Anforderungen vor.

Warten Sie beim Senden von Anforderungsnachrichten min. 100 ms
nachdem Sie eine Antwortnachricht vom Produkt erhalten haben, bevor Sie
die nachste Nachricht senden.

Versuchen Sie es erneut (die Anforderungsnachricht erneut senden).

Aufgrund elektromagnetischer Stérsignale wird die Antwort moglicherweise
nicht ausgegeben. Wird 1 s nach dem Senden der Anforderungsnachricht
keine Antwortnachricht ausgegeben, senden Sie die Anforderungsnachricht
erneut.

Senden Sie ggf. eine Lese-Anforderungsnachricht um zu prifen, ob sie
korrekt geschrieben wurde.

Wenn der Vorgang fir die Schreib-Anforderungsnachricht abgeschlossen ist,
wird eine Nachricht ausgegeben, die den Prozessabschluss mitteilt.

Senden Sie eine Lese-Anforderungsnachricht um zu prifen, ob die
Einstellung wie angefordert geschrieben wurde.

Einstellgrenze der Temperatur des zirkulierenden Umlaufmediums

Wenn die Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums per
Kommunikation geschrieben wird, werden die Daten in FRAM gespeichert.
Bei einem Neustart des Produkts wird der Wert wiederhergestellt, der vor
dem Neustart eingestellt war. Die Anzahl der moglichen Uberschreibungen
in FRAM ist begrenzt. Die Daten werden nur in FRAM gespeichert, wenn
eine Einstelltemperatur fiir das zirkulierende Umlaufmedium eingegeben
wird, die von den vorherigen Temperaturen abweicht. Bitte prufen Sie, wie oft
ein Uberschreiben in FRAM mdglich ist und vermeiden Sie unnétige
Anderungen der Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums
wéahrend der Kommunikation.

e Daten Kommunikation

Kommunikationsspezifikation der MODBUS-Kommunikationsfunktion

Position

Ausfuhrung

Standard

Auswahl zwischen EIA RS-485.”RS-232C

Kommunikationsgeschwind

igkeit | Auswahl zwischen 9600 bps.~ 19200 bps

Daten - Bit-Lange 7 bit
Stopp - Bit-Lange 1 bit
Datenlbertragungsrichtung LSB
Paritat gleiche Paritét
Buchstabencode ASCII-Modus

Einstellbereich der Slave-Adresse | Auswahl zwischen 1 bis 99

Fehlerlberprifung

LRC -Methode

- werkseitige Einstellu

ng

4.2 Technische Daten Kommunikation Serie HRS
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4.3 Einstellen und prifen

4.3.1 Punkte zur Einstellung und Uberprifung
Die nachfolgende Tabelle erlautert die Einstellpositionen der
MODBUS-Kommunikationsfunktion sowie die Anfangswerte.
Tabelle 4.3-1 Einstellpositionen der Kommunikation
. - Anfangswert
Anzeige Position Inhalt (Standardeinstellung)
_— Zum Einstellen des Kommunikationsmodus
n i
C 0.0 !l | Kommunikationsmodus dieses Produkts. LOC
L 0.02] | serielles Protokoll Stellt das serielle Kommunikationsprotokoll ein. MDBS
Y Technische Daten Zum Einstellen des Standards der seriellen 485
e- Kommunikation Kommunikation.
L 0.04] | RS-485-Klemme Zum Einstellen der RS-485-Klemme. AUS
Zum Einstellen der Slave-Adresse des
[ olS Slave-Adresse MODBUS-Protokolls. [----] wird angezeigt, 1
e (MODBUS) wenn die Einstellung des seriellen Protokolls
nicht MODBUS iist.
Zum Einstellen der
Kommunikations- Kommunikationsgeschwindigkeit des
L 0.0 6] | geschwindigkeit MODBUS-Protokolls. [----] wird angezeigt, 19.2
(MODBUS) wenn die Einstellung des seriellen Protokolls
nicht MODBUS iist.
Serie HRS 4.3 Einstellen und priufen
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4.3.2 Einstellen und prifen

Kommunikation Einstellen und prifen

1 . Drucken Sie die [MENU]-Taste und halten Sie sie 2 s gedrickt.

Durch wiederholtes Driicken der Taste erscheint der Einstellbildschirm des
Kommunikationsmodus [£ o.Z (] auf der digitalen Anzeige.

[MENU] [MENU] [MENU]
E 3 Lj’ drUﬁk(ﬁn und ": : driicken und S E 8 l' driicken und
alten hal
W[ 200l [ 234 M W[ o FF] MY
SV — sV — sV — _‘

Fl' 5 [ [MENU] - _ 1 1
L ] driicken und [ N | ]
halten
|7 onll Wl Lol
SV SV

2. Wahlen Sie aus der nachfolgenden Tabelle ,SER" mit der A-Taste und bestatigen Sie mit

SSEL".
r n 1
L Ou 1
W[ GEr
SV
Tabelle 4.3-2 Liste der Einstellwerte
Anf t
Einstellwerte Beschreibung 3 angswer
(Standardeinstellung)
Lol Stellt den LOCAL-Modus ein (@)
dl o Stellt den DIO-Modus ein
SEr Stellt den SERIAL-Modus ein ™

1 :Wenn das serielle Protokoll das ,einfache Kommunikationsprotokoll 2“ ist und der
Kontakt-Eingang 1 ,Signal externer Schalter® bzw. der Kontakt-Eingang 2
.Fernsteuerungssignal“ ist, kann der ,SERIAL-Modus" nicht eingestellt werden.

Serielles Protokoll  Einstellen und prufen

3 . Drucken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm des seriellen Protokolls erscheint auf der digitalen Anzeige.

==
Wiads S

SV

4.3 Einstellen und prifen Serie HRS
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4.

Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste das serielle
Protokoll und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 4.3-3 Liste der Einstellwerte

Einstellwerte Beschreibung Anfangswert
(Standardeinstellung)
ndb S MODBUS-Protokoll O
Prol einfaches Kommunikationsprotokoll 1
Prod einfaches Kommunikationsprotokoll 2

[2:Wenn die Einstellung des Kontakt-Eingangs 2 ,Fernsteuerungssignal” ist, kann das
~einfache Kommunikationsprotokoll 2" nicht eingestellt werden.

Technische Daten Kommunikation Einstellen und prifen

Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm der Kommunikationsspezifikation erscheint auf der digitalen Anzeige.
r
L ol 3
W[ 4B§

SV

Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
Kommunikationsspezifikation und bestatigen Sie mit "SEL".

Tabelle 4.3-4 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung e e

2c32( RS-232C-Standard
485 RS-485-Standard O

RS-485-Klemme Einstellen und prifen

Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm der RS-485 -Klemme erscheint auf der digitalen Anzeige.
B ()]
L ouH
Wl oaFF
SV

Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
RS-485-Klemme und bestétigen Sie mit "SEL".

Tabelle 4.3-5 Liste der Einstellwerte

. . Anfangswert
Einstellwerte Beschreibung g
(Standardeinstellung)
ofF F ohne Klemme O
on mit Klemme
Serie HRS 4.3 Einstellen und priufen
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Einstellen und Uberpriifen der Slave-Adressen (MODBUS)

9 . Drucken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm der Slave-Adressen (MODBUS) erscheint auf der digitalen Anzeige.
r
L o065
PV !
SV

10.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
Slave-Adressen (MODBUS) und bestétigen Sie mit "SEL".

Tabelle 4.3-6 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung SensaeEiElng

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich, wenn
das serielle Protokoll auf MODBUS eingestellt ist.
! Stellt die Slave-Adressen fir MODBUS ein.

au; g Der Einstellbereich ist 1 bis 99. !

Kommunikationsgeschwindigkeit (MODBUS) Einstellen und prifen

11 . Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm der Kommunikationsgeschwindigkeit (MODBUS) erscheint auf der
digitalen Anzeige.

e
r o068
PV 192
SV

12.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
Kommunikationsgeschwindigkeit und bestatigen Sie mit "SEL".

Tabelle 4.3-7 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung SrmkrEE

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich, wenn

das serielle Protokoll auf MODBUS eingestellt ist.
9.6 9600 bps

192 19200 bps O

4.3 Einstellen und prifen Serie HRS

4-6



Kundensystem
(Host)

HRX-OM-M091
Kapitel 4 MODBUS-Kommunikations- funktion

4.4 Kommunikationssequenz

Die Sequenz startet mit einer Anforderungsnachricht aus dem Kundensystem

(Host) und endet mit einer Antwortnachricht aus dem Produkt (Slave). Dieses

Produkt dient als Slave. Es sendet keine Anforderungen.

Anf

\_%a_chﬁc\h!b

_____

il __Eﬁ—r\:t;;:;;l_na{:hrichtj

Anf

Drdemﬂgsnachricm

________
________

Anfor,

derungsn achricht

Keine Antwort

Dieses System
(Slave)

1

10=~=200ms

ePositive Antwort
Auf der Grundlage der Anforderungsnachricht wird

das Register ausgelesen/in das Register

geschrieben und eine positive Antwort ausgegeben.

eNegative Antwort
Gibt eine negative Nachricht aus, wenn die

empfangene Anforderungsnachricht nicht normal ist.

Siehe ,4.9 Negative Antwort".

eKeine Antwort
Wenn ein Fehler in der

~Slave-Adressen-Spezifikation“ oder bei

,LRC" vorliegt, wird keine Antwort ausgegeben.

Serie HRS

4.4 Kommunikationssequenz
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4.5 Nachrichtenkonfiguration
Nachrichtenformat

45.1

Die Nachrichtenkonfiguration wird unten dargestellt. Dieses Produkt
kommuniziert im ASCII-Modus. Der ASCII-Modus wird von Start bis Ende
verwendet.

1) 2) 3) 4) 5) 6)
Start SIave-Adresse Funl_(tion _ Daten _ LRC En_de
[1] XX - XX XX XX XX ~ XX XX XX [CR] [LF]

1) Start
Der Anfang der Nachricht. [:](3Ah)
2) Slave-Adresse (1 bis 99 3031h bis 3939h)

Mit dieser Zahl wird das Produkt identifiziert. ,1“ ist der Standardwert.
Dieser lasst sich Uber die Schalttafelanzeige éndern.

3) Funktion (Siehe ,4.6 Funktionscodes".)
Der Befehl wird zugeordnet.
4) Daten

Je nach Funktion werden die Adresse und die Registerzahl, der
Lese-/Schreibwert zugeordnet.

5) LRC
LRC-Methode
Siehe ',4.7 LRC".
6) Ende
Das Ende der Nachricht [CR](ODh)+[LF](0Ah).

Eine Antwortnachricht wird nur dann ausgegeben, wenn die Anforderung [:]
und [CR][LF] beinhaltet. Dieses Produkt I6scht den zuvor empfangenen Code
vollstandig, wenn [:] empfangen wird.

4.5 Nachrichtenkonfiguration

4-8
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4.5.2 Nachrichtenbeispiel

Das Beispiel zeigt die Kommunikation mit den nachstehend genannten
Bedingungen.

O Slave-Adresse:Nr.1
O Liest sieben konsekutive Daten aus dem Register 0000 h.

(Liest die Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums.)
B Kommunikationsbeispiel

ACHTUNG

Das Kommunikationsbeispiel wird in einem hexadezima len Wert mit [ ]
ausgedruckt. Die eigentliche Kommunikation erfolgt im ASCII-Code.
Siehe Anforderungs- / Antwortnachricht in diesem Ab schnitt.

Ihr System | dieses Produkt

(Anforderung): 010300000001FB [CR][LF]

> Die Daten werden

(Antwort): 01030200EEOC [CR][LF] in ASCIl gesendet
< und empfangen.
Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
03 Funktion 03 Funktion
0000 Kopfadresse des spezifizierten Registers | 02 Anzahl der zu lesenden Bytes
0001 00EE Information Gber 0000 h
Anzahl der zu lesenden Register (Ablasstemperatur des zirkulierenden
Umlaufmediums: 23.8 °C)
FB LRC 0C LRC
B Anforderungsnachricht (Master zu Slave)
Start Slave-Adresse Funktion Daten LRC Ende
3A 30 31 30 33 46 | 42 OD | 0A
— T
_____ LesenderAdresse | ____Zulesende Anzahl ___

B Antwortnachricht (Slave zu Master)

Start SIave—Adresse Funktion Daten LRC En_de
3A 30 31 30 | 33 30 | 43 oD @ OA
- .

Lesen der Datenl
Byte.—ZahI H| ------ e _L_b ------
30 32 |30 30| 45 45

Serie HRS 4.5 Nachrichtenkonfiguration
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4.6 Funktionscodes

Tabelle 4.6-1 zeigt Funktionscodes zum Lesen oder Schreiben des Registers.

Tabelle 4.6-1 Funktionscodes

NO Code Bezeichnung Funktion
1 03(03h) | Lesen der Halteregister Lesen mehrerer Register
2 06(06h) | Voreinstellen eines einzelnen Registers | Schreiben von Registern™
3 16(10h) | Voreinstellen mehrerer Register Schreiben mehrerer Register
4 23(17h) | Lesen/Schreiben 4x Register Lesen/Schreiben mehrerer Register

(1 : Broadcast wird nicht unterstiitzt.

4.7 LRC

LRC pruft die Inhalte von Nachrichten, die nicht [:] bei START und [CR][LF]
bei END entsprechen. Die Senderseite ist fir die Berechnung und das
Einstellen zustandig. Die Empfangerseite fiihrt die Berechnungen auf der
Grundlage der empfangenen Nachricht durch und vergleicht das
Berechnungsergebnis mit dem empfangenen LRC. Die empfangene
Nachricht wird geléscht, wenn das Ergebnis und der empfangene LRC nicht
Ubereinstimmen.

Die Byte-Zahl der Nachricht bestehend aus 8 konsekutiven Bits wird addiert.
Das Ergebnis mit Ausnahme des Ubertrags wird in ein Zweierkomplement
umgewandelt.

B Berechnungsbeispiel

LRC-Nachricht fur die Berechnung 0106000BOOFE

Berechnung —-Addition
01h+06h+00h+0Bh+00h+FEh=110h
-Objekt

110h—10h

-Zweierkomplement

10h—EFh—FOh

LRC ist FOh

Sendet Nachricht [:]0106000BOOFEFO[CR][LF]

4.6 Funktionscodes Serie HRS
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4.8 Beschreibung der Funktionscodes
4.8.1 Funktionscode: 03 Lesen mehrerer Register

Die Registerdaten zugeordneter Punkte der zugeordneten Adresse werden gelesen.

B Anforderungsnachricht <Normal> (Master zu Slave)
Start Slave-Adresse Funktion Daten LRC Ende
[] XX | XX 0 [3] XX | XX | [CR] | [LF]
_____ LesenderAdresse | _ ZulesendeAnzahl
Hi Lo Hi Lo

XX 0 XX ] XX XX XX XX | XX XX

B Antwortnachricht<Normal> (Slave zu Master)

Start SIave-Adresse Funktion Daten LRC En_de
[] XX = XX 0]  [3] XX . XX | [CR] @ [LF]
Byte-zahl |- LesenderDatenl ¢ ¢ | Lesen der Datenn |

Hi | Lo Hi | Lo
XX 1 XX | XX T XX | XX XX XX | XX | XX | XX

B Kommunikationsbeispiel
O Slave-Adresse: Nr.1
O Liest sieben konsekutive Daten aus dem Register 0000 h.

(Lesen der Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums,
des Ablassdrucks des zirkulierenden Umlaufmediums, der
Statusinformation, der Alarminformation.)

Ihr System | | dieses Produkt |
(Anforderung):010300000007F5 [CR][LF] Die Daten werden
> in ASCIlI gesendet

(Antwort):01030E00D40000000D00000201000000000A [CRI[LF] und empfangen.

A

Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
03 Funktion 03 Funktion
0000 Kopfadresse des spezifizierten Registers | OE Anzahl der zu lesenden Bytes
0007 Anzahl der zu lesenden Register 00D4 :jnformatiqn Uber 0000 h (Ablasstemperatur
es zirkulierenden Umlaufmediums)
F5 LRC 0000 | Information Gber 0001 h (reserviert)
000D Information Uber 0002 h (Ablassdruck des

zirkulierenden Umlaufmediums)
0000 | Information Giber 0003 h (reserviert)
0201 | Information Giber 0004 h (Statusflag)
0000 | Information Giber 0005 h (Alarmflag 1)
0000 | Information Gber 0006 h (Alarmflag 2)
0A LRC

Serie HRS 4.8 Beschreibung der Funktionscodes
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4.8.2

Funktionscode: 06 Schreiben von Registern

Schreibt Daten in die zugeordnete Adresse.

B Anforderungsnachricht <Normal> (Master zu Slave)
Start SIave—Adresse FunI_(tion Daten LRC En_de
[] XX | XX [0] [6] XX | XX | [CR] | [LF]
___Schreiben der Adresse | Schreiben der Daten
Hi Lo Hi Lo
XX XX [ XX XX | XX XX | XX | XX
B Antwortnachricht <Normal> (Slave zu Master)
Start Slave-Adresse Funktion Daten LRC Ende
[] XX | XX [0  [6] XX | XX | [CR] | [LF]

B Kommunikationsbeispiel

Schreiben der Adresse

____________________________

Schreiben der Daten

__________________________

XX | XX | XX | XX

XX | XX | XX | XX

O Slave-Adresse: Nr. 1

O Schreiben der Daten in das Register 000Ch

(Auszufuihrende Befehle)

Ihr System |

dieses Produkt

(Anforderung):0106000C0001EC [CR][LF]

Die Daten werden
in ASCIlI gesendet

(Antwort):0106000C0001EC [CR][LF]

A

und empfangen.

Anforderungsnachricht Antwortnachricht

Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
06 Funktion 06 Funktion
000C Adresse des spezifizierten Registers 000C Adresse des Registers zum Schreiben
0001 In 000Ch geschriebene Information 0001 Information des Registers zum Schreiben

(Stoppflag)

EC LRC EC LRC

4.8 Beschreibung der Funktionscodes

4-12

Serie HRS




HRX-OM-M091

Kapitel 4 MODBUS-Kommunikations- funktion

4.8.3

Funktionscode: 16 Schreiben mehrerer Register

Der Registerinhalt zugeordneter Punkte der zugeordneten Adresse wird

geschrieben.

B Anforderungsnachricht <Normal> (Master zu Slave)

Start

SIave-A_d resse

Funktion

Daten

Ende

1 [ xx T xx | @ | [0

XX

LRC
XX

[CR] [LF]

Schreiben der Adresse

Hi : Lo

Anzahl zum Schreiben

XX | XX | XX | XX

XX | XX | XX | XX

Schreiben der Datenl

Schreiben der Daten n

Byte-Zahl f------- R e REERREEREEEEEEE LT
Hi . Lo Hi . Lo
XX XX [ XX T XX | XX XX XX XX [ XX | XX
B Antwortnachricht <Normal> (Slave zu Master)
Start Slave-Adresse Funktion Daten LRC Ende
[] XX XX [11  [0] XX = XX | [CR] @ [LF]

Schreiben der Adresse

Anzahl zum Schreiben

XX xxi XX | XX

XX xxi XX | XX

B Kommunikationsbeispiel

O Slave-Adresse: Nr. 1

O Schreibt zwei konsekutive Daten aus dem Register 000Bh.

(Befehle zum Andern der Einstelltemperatur des zirkulierenden

Umlaufmediums <39.9 °C > und Start.)

Ihr System |

| dieses Produkt

(Anforderung):0110000B000204018F00014D [CR][LF]

Die Daten werden

(Antwort):0110000B0002E2 [CR][LF]

> in ASCIlI gesendet
und empfangen.

A

Anforderungsnachricht Antwortnachricht

Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
10 Funktion 10 Funktion
000B Kopfadresse des spezifizierten Registers | 000B | Kopfadresse des Registers zum Schreiben
0002 Anzahl der zu schreibenden Register 0002 | Anzahl der zu schreibenden Register
04 Anzahl der zu lesenden Bytes E2 LRC
018F In 000Bh geschriebene Information

(Einstelltemperatur des zirkulierenden

Umlaufmediums)
0001 In 000Ch geschriebene Information

(Stoppflag)
4D LRC
Serie HRS 4.8 Beschreibung der Funktionscodes
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4.8.4

Funktionscode: 23 Lesen/Schreiben mehrerer Re

gister

Der Registerinhalt zugeordneter Punkte der zugeordneten Adresse wird
gelesen. Die Registerdaten aus der spezifizierten Adresse mit spezifizierten
Punkten werden gleichzeitig geschrieben.

B Anforderungsnachricht <Normal> (Master zu Slave)
Start SIave-Adresse Funktion Daten LRC En_de
[] XX = XX [1] [7] XX | XX | [CR] | [LF]
|____LesenderAdresse | Zulesende Anzahl | Schreiben der Adresse | Anzahl zum Schreiben
I-_|i L_o I—_|i : L_o I-_|i L_o I—_|i L_o
XX XX | XX XX ] XX XX XX XX ] XX XX | XX XX [ XX XX | XX XX
Byte-zahl |...SchreibenderDatenl Schreiben der Datenn___
_ Hi i Lo i i Lo
XX XX | XX XX | XX XX XX - XX | XX | XX
B Antwortnachricht <Normal> (Slave zu Master)
Start SIave-Adresse Funktion Daten LRC En_de
[] XX XX [1] [7] XX = XX | [CR] [LF]
Byte-zahl |- Lesen der Datenl 0. LesenderDatenn |
Hi ' Lo . . Hi ' Lo
XX XX | XX XX [ XX XX XX XX | XX XX
4.8 Beschreibung der Funktionscodes Serie HRS
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B Kommunikationsbeispiel

O Slave-Adresse: Nr. 1

O Liest drei konsekutive Daten aus Register 0004h und schreibt zwei
konsekutive Daten aus Register 000Bh.

(Befehl zum Andern der Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums
auf <15.5°C> und Lesen der Status- und Alarminformation.)

Ihr System |

| dieses Produkt |

(Anforderung): 011700040003000B000204009B000134 [CRI[LF] Die Daten werden

(Antwort): 011706000000000000E2 [CR][LF]

> Lin AsClI gesendet
und empfangen

A

Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
17 Funktion 17 Funktion
0004 Kopfadresse des spezifizierten Registers | 06 Anzahl der zu lesenden Bytes
0003 Anzahl der zu lesenden Register 0000 Information iber 0004h (Statusflag)
000B Kopfadresse des spezifizierten Registers | 0000 Information tber 0005h (Alarmflag 1)
0002 Anzahl der zu schreibenden Register 0000 Information tber 0006h (Alarmflag 2)
04 Anzahl der zu schreibenden Byte E2 LRC
In 000Bh geschriebene Information
009B (Einstelltemperatur des zirkulierenden
Umlaufmediums)
In 000Ch geschriebene Information
0001
(Stoppflag)
34 LRC
Serie HRS 4.8 Beschreibung der Funktionscodes
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4.9 Negative Antwort

Eine negative Antwort wird ausgegeben, wenn folgende Anforderungsnachrichten
empfangen wird.

1) Wenn ein nicht spezifizierter Funktionscode verwendet wird.
2) Eine Adresse aufRerhalb des zuldssigen Bereichs wurde spezifiziert.

3) Das Datenfeld ist nicht normal.

B Negative Antwortnachricht (Slave zu Master)

1) 2)
Start SIave—A_dresse FunI_(tion Fehle_rcode LRC En_de
[ XX | XX 0] @ [3] XX | XX XX = XX | [CR] | [LF]
1) Funktion

Der Wert bestehend aus dem Anforderungs-Funktionscode
(hexadezimaler Wert) plus 80h in ASCII wird zugeordnet.

2) Fehlercode
Der nachstehende Fehlercode wird zugeordnet.
01: Der Funktionscode eines Befehls liegt auRerhalb des Standards
02: Die spezifizierte Adresse des Registers liegt aul3erhalb des Bereichs.

03: Das Datenfeld eines Befehls ist nicht normal.

B Kommunikationsbeispiel
O Slave-Adresse: Nr. 1
O Sieben konsekutive Daten aus Register 0100h werden gelesen, das sich

aulRerhalb des Bereichs befindet.

Ihr System | dieses Produkt
(Anforderung): 010301000007F4 [CR][LF] Die Daten werden
> in ASCIl gesendet
(Antwort): 0183027A [CR][LF] und empfangen.
Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
03 Funktion 83 Funktion (03h+80h)
. . . Fehlercode (Die spezifizierte
0100 Die Kopfadresse de; Registers ist 02 Registeradresse ist auRerhalb des
aul3erhalb des Bereichs ;
Bereichs.)
0007 Anzahl der zu lesenden Register 7A LRC
F4 LRC
4.9 Negative Antwort Serie HRS
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4.10 Register-Diagramm

Bit-Format
Adresse L/S
15 14 13 12 11 : 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Ablasstemperatur des -110.0 bis 150.0 °C = FBB4h bis 5DCh  (0.1°C /dig)

0000h zirkulierenden
Umlaufmediums

0001h reserviert
Ablassdruck des 0.00 bis 3.00 MPa = 0h bis 12Ch  (0.01 MPa/dig)

-166.0 bis 302.0 °F = F984h bis BCCh (0.1 °F /dig)

0002h 1 - irkulierenden Umlaufmediums 0 bis 435 PSI = 0h bis 1B3h (1 PSl/dig)
elektrischer Widerstand des : _ . ) .
0003h sirkulierenden Umlaufmediums 0 bis 4.5 MQ-cm=0h bis 2dh (0.1 MQ-cm /dig)
0004h Statusflag L

0005h | Alarmflag 1
0006h | Alarmflag 2
0007h | Alarmflag 3
0008h | reserviert

0009h reserviert

000Ah reserviert

ooogh | Einstelitemperatur des 5.0 bis 40.0°C = 32h bis 190h (0.1 °C /dig)
zirkulierenden Umlaufmediums 41 .0 bis 104.0 °F = 19Ah bis 410h (0.1 °F /dig)
000Ch | reserviert o

000Dh | reserviert L/S

00O0Eh reserviert

000Fh reserviert
: Auszufiihrende Befehle

4.10.1 Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufme  diums

Die Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums wird in der
gewahlten Temperatureinheit ausgelesen (T oder ¥) . Die
Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums wird gelesen, die auf
der Schalttafelanzeige PV angezeigt wird. (Die Offset-Temperatur wird
angezeigt, wenn die Offset-Funktion eingestellt ist).

4.10.2 Ablassdruck des zirkulierenden Umlaufmediums

Der Ablassdruck des zirkulierenden Umlaufmediums wird in der gewéhlten
Druckeinheit (MPa oder PSI) ausgelesen.

4.10.3 Elektrischer Widerstand des zirkulierenden U mlaufmediums

Der elektrische Widerstand (DI-Stand) des zirkulierenden Umlaufmediums
wird mitgeteilt.

Der Wert ist 0 MQ-cm, wenn der optionale [elektrische Widerstandssensor]
nicht gltig ist.

Serie HRS 4.10 Register-Diagramm
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4.10.4 Statusflag

Der Status des Produkts wird durch die folgende Belegung ausgelesen.

Bezechnung Statusflag
Bit 15 14;13 12,11 10;9 8 7 6 5 4 32 10
Bit Bezeichnung Beschreibung
Startstatus (einschlie3lich des unabhangigen
0 Startflag Betriebs der Pumpe)
0= Stopp 1=Start
Betriebsstopp-Alarm im Aus-Status
1 Betriebsstopp-Alarmflag 0= nicht erzeugt 1= Betriebsstopp-Alarm im
AUS
Alarmflag wegen Alarm wegen fortgefiihrtem Betrieb im Aus-S__tatus
2 fortgefiihrtem Betrieb 0= _mcht erzeugt 1= Alarm wegen fortgefiihrtem
Betrieb im AUS
nicht verwendet
Druckeinheitflag Einstellstatus der Druckeinheit
0=MPa 1=PSI
5 Fernsteuerungsstatusflag Fernst_euerungsstatus
0= nicht SERIAL-Modus 1=SERIAL-Modus
6 nicht verwendet
7 nicht verwendet
8 nicht verwendet
Status fur Abschluss der Vorbereitung (TEMP
9 Flag fur Abschluss der READY)
Vorbereitung (TEMP READY) 0= Bedingung nicht gegeben 1= Bedingung
gegeben
L Einstellstatus Temperatureinheit
10 | Temperatureinheitfiag 0= Celsius (°C) 1= Fahrenheit (°F)
. Einstellstatus Zeitschalter
1 Zeitschalterflag 0= nicht eingestellt 1= eingestellt
12 Stopp-Zeitschalterflag E_instellstatus _Stolpp—ZeitschaIter 0= nicht
eingestellt 1= eingestellt
13 Flag fur Reset nach Einstellstatus fir Reset nach Stromausfall
Stromausfall 0= nicht eingestellt 1= eingestellt
. Einstellstatus Gefrierschutz
14 Gefrierschutzflag 0= nicht eingestellt 1= eingestellt
Status fur automatische Medienzufuhr
15 Flag fur automatische 0= Stopp 1= Medium
Medienzufuhr [Das Signal bei Produkten ohne die Option
[automatische Zufuhr] wechselt ebenfalls.

4.10 Register-Diagramm
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4.10.5 Alarmflag

Die einzelnen Alarmtypen, die in diesem Produkt erzeugt werden, werden
mit der folgenden Belegung ausgelesen.

Bezeichnung Alarmflag 1
Bit 15 14 13 12 11 :10: 9 8 7 6 5 4 3 2 0
Bezeichnung Alarmflag 2
Bit 15 14 13 12 11 110 9 8 7 6 5 4 3 2 0
Bezeichnung Alarmflag 3
Bit 15 14 13 12 11 :10: 9 8 7 6 5 4 3 2 0
Bit Bezeichnung Beschreibung
0 | geringer Fillstand Behélter
1 Ablasstemperatur des zirkulierenden
Umlaufmediums zu hoch
2 Anstieg der Ablasstemperatur des
zirkulierenden Umlaufmediums
3 | Ablasstemperatur des zirk. Umlaufmediums
4 Rucklauftemperatur des zirkulierenden
Umlaufmediums zu hoch
5 Ablassdruck des zirkulierenden
> Umlaufmediums zu hoch
) 6 | fehlerhafter Betrieb der Pumpe
3 Anstieg des Ablassdrucks des zirkulierenden
5 Umlaufmediums
Q 8 Abfall des Ablassdrucks des zirkulierenden
= Umlaufmediums
9 | Kompressor-Ansaugtemp. zu hoch
10 | Kompressor-Ansaugtemp. zu niedrig
11 | Uberhitzungswarmetemperatur zu niedrig
12 | Kompressor-Ablassdruck zu hoch
13 | nicht verwendet
14 Abfall des Kaltemittelkreislaufdrucks (Seite mit
hohem Druck)
15 Anstieg des Kaltemittelkreislaufdrucks (Seite
mit niedrigem Druck) Alarm wegen Aus-Status
0 Abfall des Kaltemittelkreislaufdrucks (Seite mit | 0= nicht erzeugt 1= erzeugt
niedrigem Druck)
1 | Kompressoriberlastung
2 Kommunikationsfehler
3 | Speicherfehler
4 | DC-Leitungssicherung unterbrochen
5 Fehler im Ablasstemperatursensor des
zirkulierenden Umlaufmediums
6 Fehler im Ricklauftemperatursensor des
> zirkulierenden Umlaufmediums
g:: 7 Fehler im Sensor der
3 Verdichter-Ansaugtemperatur
) Fehler im Ablassdrucksensor des
Q zirkulierenden Umlaufmediums
N Fehler im Sensor des Verdichter-Ablassdrucks
10 Fehlc_er im Sensor des
Verdichter-Ansaugdrucks
11 | Wartung der Pumpe
12 | Wartung des Gebldsemotors
13 | Wartung des Kompressors
14 Alarm fir die Erfassung des
Kontakt-Eingangssignals 1
15 Alarm flr die Erfassung des
Kontakt-Eingangssignals 2
Serie HRS 4.10 Register-Diagramm

4-19




HRX-OM-M091

Kapitel 4 MODBUS-Kommunikations- funktion

Bit

Bezeichnung

Beschreibung

Wasserleckage

Anstieg des Deionat-Fullstands

Abfall des Deionat-Fillstands

Deinoat-Sensorfehler

nicht verwendet

nicht verwendet

nicht verwendet

nicht verwendet

nicht verwendet

nicht verwendet

€ Pejuwe)y

nicht verwendet

RPIRP|O|0|No|0|A~W|IN(F|O

nicht verwendet

nicht verwendet

13

nicht verwendet

14

nicht verwendet

15

nicht verwendet

Alarm wegen Aus-Status
0= nicht erzeugt 1= erzeugt

- Die aktuelle Bit-Belegung der Alarmflags wird sich in Zukunft &ndern, da optionale
Funktionen hinzugefugt werden.
* Nicht verwendetes Bit fixiert auf 0.

4.10 Register-Diagramm
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4.10.6 Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlauf ~ mediums

Die Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums kann eingestellt
werden, indem sie mit der gewahlten Temperatureinheit (T oder F) im
SERIAL-Modus spezifiziert wird.

Ubersteigt die Temperatur die Obergrenze fiir den Einstelltemperaturbereich
des zirkulierenden Umlaufmediums, wird die Einstelltemperatur des
zirkulierenden Umlaufmediums auf den Obergrenzenwert eingestellt. Liegt
die Temperatur unterhalb der Untergrenze, wird die Einstelltemperatur des
zirkulierenden Umlaufmediums auf den Untergrenzwert eingestellt.

4.10.7 Betriebsstart-Befehl

Der Betrieb kann gesteuert werden, indem im SERIAL-Modus der
Betriebsstart-Befehl ausgegeben wird.

O=Betriebsstopp 1=Betriebsstart

Serie HRS 4.10 Register-Diagramm
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Kapitel 5  Funktion einfaches
Kommunikationsprotokoll

Dieses Kommunikationsprotokoll kann Daten lesen / schreiben. Dieses
Protokoll ist mit dem Thermo-Kihler von SMC der Serien HRG, HRGC
kompatibel.

Die Kommunikation verfiigt tiber folgende Funktionen:

- Stellt die Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums ein und liest
sie aus.

- Liest die Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums aus.

5.1 Sicherheitshinweise fur die Kommunikation

5.1.1 Sicherheitshinweise nach der Verdrahtung und vor der
Kommunikation

O Prufen Sie die einzelnen Kommunikationseinstellungen auf der
Schalttafelanzeige ein bzw. prufen Sie sie.

*Die Kommunikationsspezifikation muss dem Kommunikationsstandard des
Kunden entsprechen.

* Das serielle Protokoll muss das einfache Kommunikationsprotokoll 1 oder 2 sein.

Einfaches Kommunikationsprotokoll 1:Die Schalttafelanzeige steuert
Start und Stopp des Produkts.

Einfaches Kommunikationsprotokoll 2: Start und Stopp des Produkts
werden ferngesteuert.

Siehe Kapitel 2.4 fur die ferngesteuerte Einstellung, wenn dieses Protokoll
gewahlt wird.

+ Der Kommunikationsmodus muss SERIAL (seriell) sein.

In anderen Kommunikationsmodi ist das Lesen zwar auch mdéglich, aber nur
im SERIAL-Modus kénnen Werte geschrieben werden.

QO Priifen Sie die Kommunikationsparameter mithilfe der Schalttafelanzeige
bzw. stellen Sie sie mit dieser ein.

Prufen Sie die Kommunikationsgeschwindigkeit, das Vorhandensein von
BBC, die Datenlénge, die Paritat, die Stopp-Bit-L&nge, die
Antwortverzdgerungszeit und den Kommunikationsbereich (RO oder RW)
bzw. stellen Sie diese ein, um das kundenseitige Produkt mit dem
Host-Computer (Master) zu synchronisieren.

O Prufen Sie die Slave-Adresse dieses Produkts.

Wird eine Anforderungsnachricht von einer anderen als der im Produkt
eingestellten Slave-Adresse geschickt, wird keine Antwort ausgegeben.

Serie HRS 5.1 Sicherheitshinweise fiir die Kommunikation
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5.1.2 Sicherheitshinweise fur die Kommunikation

O Prifen Sie die Anzahl der Datenstellen und die Position des
Dezimalpunkts bei der Anforderung zum Schreiben des Einstellwerts.

O Sehen Sie ein ausreichendes Intervall zwischen den Anforderungen vor.

Warten Sie beim Senden von Anforderungsnachrichten min. 100 ms
nachdem Sie eine Antwortnachricht vom Produkt erhalten haben, bevor Sie
die nachste Nachricht senden.

oAuf eine Anforderungsnachricht eines Befehls, den das Produkt nicht
unterstitzt, wird keine Antwort ausgegeben.

O Versuchen Sie es erneut (die Anforderungsnachricht erneut senden).

Aufgrund elektromagnetischer Stérsignale wird die Antwort moglicherweise
nicht ausgegeben. Wird 1 s nach dem Senden der Anforderungsnachricht
keine Antwortnachricht ausgegeben, senden Sie die Anforderungsnachricht
erneut.

O Senden Sie ggf. eine Lese-Anforderungsnachricht um zu prifen, ob sie
korrekt geschrieben wurde.

Wenn der Vorgang fir die Schreib-Anforderungsnachricht abgeschlossen ist,
wird eine Nachricht ausgegeben, die den Prozessabschluss mitteilt.

5.1.3 Sicherheitshinweise nach Abschluss der Kommun ikation
O Senden Sie ggf. die Datenspeicherungsanforderung (STR).

Die Uber die Kommunikation eingestellten Daten werden im RAM
gespeichert. Die im RAM gespeicherten Einstellwerte werden geldscht, wenn
die Spannungsversorgung des Produkts unterbrochen wird. Wenn die
Spannungsversorgung wiederhergestellt wird, startet der Betrieb mit den
Werten, die vor der Kommunikation eingestellt wurden (im FRAM des
Produkts gespeicherte Werte).

Speichern Sie die Uber die Kommunikation eingestellten Werte im FRAM
(FRAM Uberschreiben), indem Sie eine Anfragenachricht zur
Datenspeicherung senden (STR), bevor Sie die Spannungsversorgung des
Produkts unterbrechen.

Bitte priifen Sie, wie oft ein Uberschreiben in FRAM mdglich ist und
vermeiden Sie ein unnétiges Uberschreiben wahrend der Kommunikation.

5.1 Sicherheitshinweise fiir die Kommunikation Serie HRS
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5.2 Technische Daten Kommunikation

Tabelle 5.2-1

Kommunikationsspezifikation des einfachen Kommunikationsprotokolls

Position

Ausfiihrung

Standard

Auswahl aus EIA RS-485/RS-232C

Kommunikationsgeschwindigkeit

Auswahl aus 1200 bps/2400 bps/4800 bps/9600 bps/19200 bps

Daten - Bit-Lange

Auswahl aus 7 bit/8 bit

Stopp - Bit-Lange

Auswahl aus 1 bit/2 bit

Paritat

Auswahl aus ohne Paritat, ungerade Zahl, gerade Zahl

Buchstabencode

ASCII-Modus

Einstellbereich der Slave-Adresse

Auswahl aus 1 bis 99

Einstellung der
Antwortverzégerungszeit

Auswahl aus 0 bis 250 [ms]

Kommunikationsbereich

RO(kann nur Daten lesen),
Auswahl aus RW (kann Daten lesen und schreiben)

BCC

Auswahl aus mit BCC, ohne BCC

Fehlerliberpriifung

Der EXOR-Algorithmus aller Daten von STX bis ETX ist
schreibgeschitzt, wenn BCC gewahlt ist.

: werkseitige Einstellung

Serie HRS

5.2 Technische Daten Kommunikation
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5.3 Einstellen und prifen

5.3.1 Punkte zur Einstellung und Uberprufung
Die nachfolgende Tabelle erlautert die Einstellpositionen der Funktion des
einfachen Kommunikationsprotokolls sowie die Anfangswerte.
Tabelle 5.3-1 Einstellpositionen der Kommunikation
. - Anfangswert
Anzeige Position Inhalt (Standardeinstellung)
L 0.0 ! |Kommunikationsmodus Stellt den Kommunikationsmodus ein. LOC
serielles Protokoll Zum Einstellen des seriellen
Lolic Kommunikationsprotokolls. MDBS
ro03 Kommunikations- Zum Einstellen des Standards der seriellen 485
: spezifikation Kommunikation.
L 0.0 4 |RS-485-Klemme Zum Einstellen der RS-485-Klemme. AUS
Slave-Adresse Zum Einstellen der Slave-Adresse des
(einfaches einfachen Kommunikationsprotokolls. [----]
L 0.0 7 |Kommunikationsprotokoll) | wird angezeigt, wenn die Einstellung des 1
seriellen Protokolls nicht das einfache
Kommunikationsprotokoll ist.
Kommunikations- Zum Einstellen der
geschwindigkeit Kommunikationsgeschwindigkeit des
Y (einfaches einfachen Kommunikationsprotokolls. [----] 96
: Kommunikationsprotokoll) | wird angezeigt, wenn die Einstellung des '
seriellen Protokolls nicht das einfache
Kommunikationsprotokoll ist.
BCC Zum Einstellen des Fehlererfassungscodes
(einfaches bei der Kommunikation des einfachen
o9 Kommunikationsprotokoll) | Kommunikationsprotokolls. [----] wird EIN
: angezeigt, wenn die Einstellung des seriellen
Protokolls nicht das einfache
Kommunikationsprotokoll ist.
Datenlange Zum Einstellen der Datenlange.[----] wird
o il (einfaches angezeigt, wenn die Einstellung des seriellen SBIT
: Kommunikationsprotokoll) | Protokolls nicht das einfache
Kommunikationsprotokoll ist.
Paritatsprifung Zum Einstellen der Paritatsprufung.[----] wird
Co i (einfaches angezeigt, wenn die Einstellung des seriellen NON
: Kommunikationsprotokoll) | Protokolls nicht das einfache
Kommunikationsprotokoll ist.
Stopp-Bit-Lange Zum Einstellen der Bit-Lange.[----] wird
o 1o (einfaches angezeigt, wenn die Einstellung des seriellen oBIT
: Kommunikationsprotokoll) | Protokolls nicht das einfache
Kommunikationsprotokoll ist.
Antwortzeitverzégerung Zum Einstellen der Verzoégerungszeit der
(einfaches Antwortnachricht des einfachen
o T3 Kommunikationsprotokoll) | Kommunikationsprotokolls. [----] wird 0
: angezeigt, wenn die Einstellung des seriellen
Protokolls nicht das einfache
Kommunikationsprotokoll ist.
Kommunikationsbereich | Zum Einstellen des Kommunikationsbereichs
(einfaches des einfachen Kommunikationsprotokolls. [----]
{ o. { 4] |Kommunikationsprotokoll) | wird angezeigt, wenn die Einstellung des RwW

seriellen Protokolls nicht das einfache
Kommunikationsprotokoll ist.

5.3 Einstellen und priifen
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5.3.2 Einstellen und prifen

Kommunikationsmodus Einstellen und prifen

1 . Drucken Sie die [MENU]-Taste und halten Sie sie 2 s gedrickt.

Durch wiederholtes Driicken der Taste erscheint der Einstellbildschirm des
Kommunikationsmodus [£ 2.2 (] auf der digitalen Anzeige.
[MENU]

[MENU]
{ - R | (IMENU] 1
E 3 L' druﬁgﬁgﬂ””d [ drucken und 5 E { driicken und
PV EI B Q PV E) 3 Y halten o F F halten
SV —> SV —> SV o

a 5 i IMENU] | [= _ 11
¥ drickenund | | L. LN 1
halt
R Py on aen 1PV o [
SV SV

2 . Wahlen Sie aus der nachfolgenden Tabelle ,SER* mit der [ A]-Taste und bestatigen Sie mit

SEL".
r n 1
L Oou |
W[ SEr
SV
Tabelle 5.3-2 Liste der Einstellwerte
. . Anfangswert
Einstellwerte Beschreibung g W
(Standardeinstellung)
Lol Zum Einstellen des LOCAL-Modus. @)

d! o Zum Einstellen des DIO-Modus.
SEr Zum Einstellen des SERIAL-Modus™

(L: Wenn das serielle Protokoll das ,einfache Kommunikationsprotokoll 2 ist und der
Kontakt-Eingang 1 ,Signal externer Schalter® bzw. der Kontakt-Eingang 2
.Fernsteuerungssignal“ ist, kann der ,SERIAL-Modus" nicht eingestellt werden.

Serielles Protokoll  Einstellen und prufen

3 . Drucken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des seriellen Protokolls erscheint auf der digitalen Anzeige.

r l'l J
L 0.
Wia d b S
SV
Serie HRS 5.3 Einstellen und priifen
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4.

Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste das serielle
Protokoll und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 5.3-3 Liste der Einstellwerte

Einstellwerte Beschreibung Anfangswert
(Standardeinstellung)
ndbb MODBUS-Protokoll O
Prol einfaches Kommunikationsprotokoll
Prod einfaches Kommunikationsprotokoll*®

[2:Wenn die Einstellung des Kontakt-Eingangs 2 ,Fernsteuerungssignal® ist, kann das
~einfache Kommunikationsprotokoll 2" nicht eingestellt werden.

[B: Siehe Kapitel 2.4 fur die ferngesteuerte Einstellung, wenn der Kommunikationsmodus
SERIAL ist und das einfache Kommunikationsprotokoll 2 als serielles Protokoll gewéhlt wurde.

Technische Daten Kommunikation Einstellen und prifen

Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm der Kommunikationsspezifikation erscheint auf der digitalen Anzeige.
r
L ol 3
W[ 4B§

SV

Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
Kommunikationsspezifikation und bestatigen Sie mit "SEL".

Tabelle 5.3-4 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung e e

c32l RS-232C-Standard
485 RS-485-Standard O

RS-485-Klemme Einstellen und prifen

Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm der RS-485 -Klemme erscheint auf der digitalen Anzeige.
B ()]
L ouH
Wl oaFF
SV

Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
RS-485-Klemme und bestétigen Sie mit "SEL".

Tabelle 5.3-5 Liste der Einstellwerte

. . Anfangswert
Einstellwerte Beschreibung g
(Standardeinstellung)
ofF F ohne Klemme O
on mit Klemme
5.3 Einstellen und priifen Serie HRS
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Slave-Adresse (einfaches Kommunikationsprotokoll) Einstellen und prifen

9 . Drucken Sie die [SEL]-Taste 3 Mal.

Der Einstellbildschirm der Slave-Adressen (einfaches Kommunikationsprotokoll) erscheint
auf der digitalen Anzeige.

r n -

L Ou 1

PV

SV

!
[

10.Wéhlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
Slave-Adressen und bestéatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 5.3-6 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung el

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich,

- - - - wenn das serielle Protokoll auf "einfaches
Kommunikationsprotokoll" eingestellt ist.

! Stellt die Slave-Adressen flir das einfache

auf Kommunikationsprotokoll ein. !

99 Der Einstellbereich ist 1 bis 99.

Kommunikationsgeschwindigkeit (einfaches Kommunikationsprotokoll)  Einstellen und prifen

11 . Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm der Kommunikationsgeschwindigkeit (einfaches
Kommunikationsprotokoll) erscheint auf der digitalen Anzeige.

L o008
PV 8.6

SV

12.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
Kommunikationsgeschwindigkeit ,SEL".

Tabelle 5.3-7 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung Sl

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich,
- - - - wenn das serielle Protokoll auf "einfaches
Kommunikationsprotokoll" eingestellt ist.
= 1200 bps
2.4 2400 bps
4.8 4800 bps
9.6

8.2

9600 bps O
19200 bps

Serie HRS 5.3 Einstellen und priifen
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BCC (einfaches Kommunikationsprotokoll) Einstellen und prifen

13 Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des BCC (einfaches Kommunikationsprotokoll) erscheint auf der
digitalen Anzeige.

- [n]

{ 008

PV o n
N

14.Wéhlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [ A]- oder [ ¥]-Taste BBC (einfaches
Kommunikationsprotokoll) und bestéatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 5.3-8 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung GamaseElis

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich,
- - - - wenn das serielle Protokoll auf "einfaches
Kommunikationsprotokoll" eingestellt ist.
oF F ohne BCC

on mit BCC O

Datenlédnge (einfaches Kommunikationsprotokoll) Einstellen und prifen

15 Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm der Datenlénge (einfaches Kommunikationsprotokoll) erscheint auf
der digitalen Anzeige.

f o0
WiBb! E
SV

16.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V ]-Taste die Datenlange
(einfaches Kommunikationsprotokoll) und bestétigen Sie mit "SEL".

Tabelle 5.3-9 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung Sl

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich,
- - - - wenn das serielle Protokoll auf "einfaches
Kommunikationsprotokoll" eingestellt ist.

7 bit

8 bit ®)

5.3 Einstellen und priifen Serie HRS
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Paritatsprifung (einfaches Kommunikationsprotokoll) Einstellen und prifen

17 . Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm der Paritatspriifung (einfaches Kommunikationsprotokoll) erscheint
auf der digitalen Anzeige.

r 1

[ R I |

Py Nnon
SV

18.Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
Polaritatsprufung und bestatigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 5.3-10 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung Sl

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich,
- - - - wenn das serielle Protokoll auf "einfaches
Kommunikationsprotokoll" eingestellt ist.

non ohne O
odd ungerade Zahl
EvEn gerade Zahl

Stopp-Bit (einfaches Kommunikationsprotokoll) Einstellen und prifen

19 . Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm des Stopp-Bit (einfaches Kommunikationsprotokoll) erscheint auf der
digitalen Anzeige.

fC ol
PVigh! E
SV

ZO.WéhIen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [ ¥]-Taste Stopp-Bit und
bestétigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 5.3-11 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung el

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich,
- - - - wenn das serielle Protokoll auf "einfaches
Kommunikationsprotokoll" eingestellt ist.
tb! t 1 bit

bl t 2 bit [e)

Serie HRS 5.3 Einstellen und priifen
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Antwortverzégerungszeit (einfaches Kommunikationsprotokoll)  Einstellen und priifen

21 . Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbildschirm der Antwortzeitverzégerung (einfaches
Kommunikationsprotokoll)erscheint auf der digitalen Anzeige.

r [
L O 13
PV 0

SV

22.Wéhlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A]- oder [V]-Taste die
Antwortverzégerungszeit und bestétigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 5.3-12 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung GamaseElis

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich,
- - - - wenn das serielle Protokoll auf "einfaches
Kommunikationsprotokoll" eingestellt ist.

0

auf

esi

Zum Einstellen der Antwortverzégerungszeit 0
Der Einstellbereich ist 0 bis 250 ms.

Kommunikationsbereich (einfaches Kommunikationsprotokoll)  Einstellen und prifen

23 Dricken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.

Der Einstellbereich des Kommunikationsbereichs (einfaches Kommunikationsprotokoll)
erscheint auf der digitalen Anzeige.

f o 14
"
SV

24.Wé‘1hlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der A]- oder [V]-Taste den
Kommunikationsbereich und bestétigen Sie mit ,SEL".

Tabelle 5.3-13 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung Sl

Das Einstellen/Uberpriifen ist nur moglich,
- - - - wenn das serielle Protokoll auf "einfaches
Kommunikationsprotokoll" eingestellt ist.
nur Lesen maoglich

Schreiben und Lesen méglich O

I}

cc(o

5.3 Einstellen und priifen Serie HRS
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5.4 Kommunikationssequenz

Die Sequenz startet mit einer Anforderungsnachricht aus dem
Kundensystem (Host) und endet mit einer Antwortnachricht aus dem Produkt
(Slave). Dieses Produkt dient als Slave. Es sendet keine Anforderungen.

Ihr Systam Dieses Produkt
{Master) [Slave)

Anf 10 bis 200ms .POSitive Antwort

UrdErUn na .
\—\Ec_h%’ Auf der Grundlage der Anforderungsnachricht wird eine

‘ positive Antwort zuriick ausgelesen/geschrieben.

- _{rhlégat'we Nachricht) o b 250me
{Antwart-
verzdge-
rungszeit)
Anf,
nrderung.-;nach Ficht
@®Negative Antwort
o e Gibt eine negative Nachricht aus, wenn die
______________ -r__ b . - .
*_"_ENEEEWE . empfangene Anforderungsnachricht nicht normal ist.

Siehe ,5.9 Negative Antwort".

Anfy

ordery Ngsrach richt
@Keine Antwort

Keine Antwort Es wird keine Antwort ausgegeben, wenn die
Slave-Adresse spezifiziert ist oder ein nicht
unterstutzter Befehl empfangen wird.

Serie HRS 5.4 Kommunikationssequenz
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5.5 Nachrichtenkonfiguration

Die Nachrichtenkonfiguration wird unten dargestellt. Die Nachrichtendaten
werden in Tabelle 5.5-1 beschrieben.

Dieses Produkt kommuniziert im ASCII-Modus. Der ASCII-Modus wird von
STX bis ETX verwendet. Der hexadezimale Wert wird fir BCC verwendet.

5.5.1 Nachrichtenformat

1) Format der Anforderungsnachrichten

1-1) Anforderungsnachricht (Leseanforderung)
STX Slave-Adresse | Anforderung Befehl ETX BCCE
[STX | XX | XX [R] XX | XX T XX | [ETX] | XX !

1-2) Anforderungsnachricht (Schreibanforderungy
STX Slave-Adresse | Anforderung Befehl Schreibt Daten ETX BCC .

[STX] | XX = XX W] XX T XX XX [ XX XX T XX T XX | XX [[ET™X] XX !

1-3) Anforderungsnachricht (Anforderung zum Speichern der Daten)

STX SIave—Adresse Anforderung _Befehl_ ETX BCC
[STX] [ XX | XX W] XX XX XX | [ETX] | XX

2) Format der Antwortnachricht
2-1) Antwortnachricht (normale Antwort auf eine Schreibanforderung)

STX Slave-Adresse ACK Befehl Liest Daten ETX BCC I
[STX [ XX | XX [racki | XX | XX | XX | XX | XX | XX | XX | XX [[ETX| XX !

2-2) Antwortnachricht (normale Antwort auf eine Schreibanforderung bzw. eine Anforderung zum
Speichern derDaten)
STX Slave-Adresse ACK ETX BCC |
[STX] | XX = XX | [ACK] | [ETX] | XX !

2-3) Antwortnachricht (Antwort, wenn ein Fehler beim Empfangen aufgetreten ist)
STX Slave-Adresse NAK ETX BCC |

\ !
(st [ XX T XX [ Nakp [ XN EETX | XX

| Ausnahmecode |

Eine Antwort wird nur dann ausgegeben, wenn STX und ETX (BCC) in der Anforderung enthalten sind.
Dieses Produkt I6scht den zuvor empfangenen Code vollstandig, wenn STX empfangen wird.

5.5 Nachrichtenkonfiguration Serie HRS
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Tabelle 5.5-1 Formatdaten

NO Position Beschreibung
Starttext
1 STX(02h) Der Code, der den Kopf der Nachricht spezifiziert. Wird dem Kopf der zu
sendenden Zeichen hinzugefigt.
Endtext
2 ETX(03h) Der Code, der das Ende der Nachricht spezifiziert. Wird dem Ende der zu
sendenden Zeichen hinzugefiigt. Ausnahme BCC.
Slave-Adresse, die fir jedes Produkt eingestellt ist. Kann durch Einstellen
Untersensor ..
3 Adresse ggandert Wer_den._ N _ N )
Die Adresse identifiziert das jeweilige Geréat.
4 Anforderung Anforderungsidentifikator. L (lesen) oder S (schreiben)
5 Befehl Befehl zum Lesen oder Schreiben.
: Fiur eine Schreibanforderung, die Daten in diesem Bereich in die Objektdaten
Schreiben .
6 Lesen s<_:_hre_|ben. _ _ o _ _
Fir eine Leseanforderung, die Objektdaten in diesem Bereich einstellen.
Der EXOR-Algorithmus aller Zeichen von STX bis ETX wird mit dem Prifcode zur
7 BCC Fehlererfassung gelesen.
Dieser Code (BCC) ist nur in der ,,Antwort" enthalten, wenn die BCC-Priufung beim
Einstellen der Kommunikation gewahlt wurde.
Quittierungscode.
8 ACK(06h) Dieser ist in der Antwort des Produkts enthalten, wenn die erhaltene Anforderung
keinen Fehler enthalt.
Negativer Quittierungscode.
9 NAK(15h) Dieser ist in der Antwort des Produkts enthalten, wenn die erhaltene Anforderung
einen Fehler enthalt.
Der Fehlerinhalt ist in der Antwort enthalten, wenn die erhaltene Anforderung
einen Fehler enthélt. Siehe nachstehende Tabelle fiir Ausnahmecodes.
Ausnahmecode | Ausnahme
0 Fehlstérung der Anlage
Speicherfehler
AuRerhalb des eingestellten Bereichs.
1 Die Datenwerte sind aul3erhalb des Einstellbereichs, der
unabhéngig durch Einstellparameter spezifiziert ist.
Einstellung nicht erlaubt.
Die angeforderten Kommunikationsparameter dirfen nicht
geandert werden. Oder die zu lesenden
5 Kommunikationsparameter existieren nicht.
Das Schreiben des Kommunikationsmodus wird angefragt,
wahrend der Kommunikationsmodus auf RO (read only -
schreibgeschiitzt) eingestellt wird.
10 | Ausnahmecode Das Schreiben an PV (gemessener Wert) wird angefordert.
Anormaler Code
ASCII-Code, der nicht numerischen Daten entspricht, wird
3 an die Position fir numerische Daten angefordert
(spezifiziert).
ASCII-Code, der nicht ,,0 oder ,-“ entspricht, wird an die
Position fur Symbole angefordert (spezifiziert).
4 Formatfehler
5 BCC-Fehler
6 Uberlauffehler
7 Fleming-Fehler
8 Paritatsfehler
(1 : Ausnahmecode ,0" ist unabhangig vom Vorliegen des Anforderungsfehlers in
der Antwort enthalten, da ein Speicherfehler vorliegt.
(2 : Die Ausnahme mit der hochsten Zahl ist in der Antwort enthalten, wenn zwei
oder mehr Fehler aufgetreten sind.
Serie HRS 5.5 Nachrichtenkonfiguration
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5.5.2 Nachrichtenbeispiel

Das Beispiel zeigt die Kommunikation mit den nachstehend genannten

Bedingungen.

O Slave-Adresse:Nr.1

O Liest sieben konsekutive Daten aus dem Register 0000h.

(Liest die Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums.)

B Kommunikationsbeispiel

ACHTUNG

Das Kommunikationsbeispiel wird in einem hexadezima
ausgedrickt. Die eigentliche Kommunikation erfolgt
Siehe Anforderungs -/ Antwortnachricht in diesem Abschnitt.

len Wert mit [ ]
im ASCII-Code.

Ihr System |

(Anforderung): [STX] 01RPV1 [ETX] [65h]

dieses Produkt

(Antwort): [STX] 01[ACK] PV100187 [ETX] [OFh]

Die Daten werden
in ASCIlI gesendet
und empfangen.

Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
R Anforderungsnachricht zum Lesen [ACK] | Normale Antwortnachricht
Ablasstemperatur des zirkulierenden Ablasstemperatur des zirkulierenden
PV1 . PV1 :
Umlaufmediums Umlaufmediums
[65h] BCC-Wert 00187 | Information lesen
[OFh] | BCC-Wert
B Anforderungsnachricht (Master zu Slave)
STX | Slave-Adresse | Anforderung Befehl ETX | BCC
02 | 30 @ 31 52 50 56 31| 03 | 65
B Antwortnachricht (Slave zu Maste) .
STX | Slave-Adresse | ACK Befehl Liest Daten ETX | BCC ;
02 30 31 06 50 56 31|30 30 31 38 37 | 03 __C_)I_:___:
5.5 Nachrichtenkonfiguration Serie HRS
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5.6 BCC

Der EXOR-Algorithmus aller Zeichen von STX bis ETX wird mit dem Prifcode
zur Fehlererfassung gelesen.

Dieser Code BCC ist nur in der ,Antwort" enthalten, wenn die BCC-Prifung
beim Einstellen der Kommunikation gewahlt wurde.

Wird als eine ASCII-Stelle im Nachrichten-Rahmen angezeigt.

B Berechnungsbeispiel

eNachricht fu

[STX] 01RPV1 [ETX]

eBerechnung

r BCC
ASCIl | HEX
[STX] 02
‘0 30
‘1 31
‘R’ 52
‘P’ 50
Vv’ 56
‘1 31
[ETX] 03
‘e’ 65

eSendet Nachricht
[STX] 01RPV1 [ETX] e

5.7

Befehl

<—Der Code fir EXOR von STX bis ETX ist BCC.

Tabelle 5.7-1 zeigt die vom Produkt unterstiitzten Befehle.
Es wird keine Antwort auf eine Anforderungsnachricht eines Befehls

ausgegeben, der nicht in Tabelle 5.7-1 ist.
Tabelle 5.7-1 Befehlsliste

NO Befehl

Bezeichnung

L/S

Beschreibung

PV1

Ablasstemperatur
des zirkulierenden
Umlaufmediums

Die Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums wird in
der gewahlten Temperatureinheit des Produkts ausgelesen. Die
Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums
(Offset-Temperatur, wenn die Offset-Einstellung gewahlt wurde),
die auf dem PV-Teil der Schalttafeleinheit angezeigt wird.

z.B. bei 19.8°C

00198

Sv1

Einstelltemperatur
des zirkulierenden
Umlaufmediums

L/S

Die Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums wird
in der gewahlten Temperatureinheit des Produkts
geschrieben/ausgelesen. Das Schreiben ist nur im seriellen
Modus verfligbar.

z. B. bei 35.8°C

00358

LOC

Tastensperren-
Einstellung

L/Ss

Die Tastensperren-Einstellung wird geschrieben und gelesen.
00000 : nicht gesperrt

00001 : vollstandig gesperrt

00002 : Einstellmoduswert gesperrt

00003 : Tasten gesperrt aul3er fur Einstelltemp.

Die Tastensperreneinstellung dieses Produkts empfangt nur den
Befehl. Dieser Befehl sperrt die Tasten nicht wirklich.

Mit dieser Funktion sind die Kommunikationsspezifikationen des
Produkts mit denen der Thermo-Kuhler der SMC-Serie
HRG/HRGC austauschbar. Wenn dieses Produkt nicht zum
Austauschen eines HRG/HRGC-Modells verwendet wird, ist
diese Funktion nicht erforderlich.

STR

Speichern der
Daten

Speichern der Daten im Produkt (schreiben in FRAM)

Serie HRS

5.6 BCC
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5.8 Erlauterung der Befehle

5.8.1

B Anforderun

Befehl: PV1 Ablasstemperatur des zirkulierend

Umlaufmediums

en

Die Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums wird in der
gewahlten Temperatureinheit ausgelesen (T oder ¥) . Die
Ablasstemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums (Offset-Temperatur,
wenn die Offset-Einstellung gewahlt wurde), die auf dem PV-Teil der
Schalttafeleinheit angezeigt wird.

snachricht <Normal> (Master zu Slave

STX Slave-Adresse | Anforderung Befehl ETX BCC |

[STX] | XX | XX [R] Pl M [ J[ETX] | XX !
B Antwortnachricht <Normal> (Slave zu Master

STX SIave—Adresse ACK _ Befehl _ _ L_iest Date_n _ ETX | BCC !

[STXI [ XX XX |[ACKI | [P M [ | XX XX = XX | XX | XX [[ETX [ XX |
B Kommunikationsbeispiel

O Slave-Adresse: Nr. 1
O BCC-Auswahl
Ihr System | dieses Produkt
(Anforderung) [STX] 01RPV1 [ETX] [65h] Die Daten werden
" in ASCIl gesendet

Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
R Anforderungsnachricht zum Lesen [ACK] | Normale Antwortnachricht

Ablasstemperatur des zirkulierenden Ablasstemperatur des  zirkulierenden
PV1 : PV1 :
Umlaufmediums Umlaufmediums
[65h] BCC-Wert 00187 | Information lesen (18.7°C)
[OFh] BCC-Wert

5.8 Erlauterung der Befehle
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5.8.2

B Anforderun

Befehl: SV1 Einstelltemperatur des zirkuliere

Umlaufmediums (R)

nden

Die Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums wird in der
gewahlten Temperatureinheit ausgelesen (T oder F) .

snachricht <Normal> (Master zu Slave

STX Slave—/-_\dresse Anforderung _Befehl_ ETX BCC
[STX] | XX @ XX [R] S M [ [[ETX] | XX
B Antwortnachricht <Normal> (Slave zu Master
STX SIave—Adresse ACK _ Befehl _ _ L_iest Date_n _ ETX | BCC !
sTX] [ XX @ XX [ [ACK]| [S] ¢ M ¢ [ [ XX @ XX i XX i XX @ XX | [E™X | XX
B Kommunikationsbeispiel
oSlave-Adresse: Nr. 1
oBCC-Auswahl
Ihr System | Dieses Produkt
(Anforderung) [STX] 01RSV1 [ETX] [66h] Die Daten werden
> in ASCIl gesendet
(Antwort) [STX] 01[ACK] SV100258 [ETX] [0Dh] und empfangen.
Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
R Anforderungsnachricht zum Lesen [ACK] | Normale Antwortnachricht
Einstelltemperatur des zirkulierenden Einstelltemperatur des zirkulierenden
Sv1 . Sv1 X
Umlaufmediums Umlaufmediums
[66h] BCC-Wert 00258 | Information lesen (25.8°C)
[ODh] BCC-Wert
Serie HRS 5.8 Erlauterung der Befehle
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5.8.3

B Anforderun

B Antwortnac

Befehl: SV1 Einstelltemperatur des zirkuliere  nden

Umlaufmediums (W)

Die Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums wird in der
gewahlten Temperatureinheit ausgelesen (T oder F) .

snachricht <Normal> (Master zu Slave)

STX Slave-Adresse | Anforderung Befehl

Schreibt Daten ETX BCC .

soa [ xx  xx [ w1 [isI ™

(1]

XX T XX XX | XX XX | [ETX | XX |

STX SIave—Adresse ACK ETX BCC
[STX] [ XX = XX | [ACK] | [ETX] | XX

B Kommunikationsbeispiel

O Slave-Adresse: Nr. 1
O BCC-Auswahl

Ihr System |

(Anforderung)[STX] 01WSV100258 [ETX] [5Ch]

hricht <Normal> (Slave zu Master)

Dieses Produkt

Die Daten werden

(Antwort)[STX] 01[ACK] [ETX] [06h]

A

> in ASCII gesendet
und empfangen.

Anforderungsnachricht Antwortnachricht

Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
W Anforderungsnachricht zum Schreiben [ACK] | Normale Antwortnachricht
svi Einstelltemperatur des zirkulierenden [06h] BCC-Wert

Umlaufmediums

00258 Information schreiben (25.8 °C)
[5Ch] BCC-Wert

5.8 Erlauterung der Befehle
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5.8.4 Befehl: LOC Tastensperreneinstellung (R)

Lesen des Tastensperrenstatus, der in 5.8.5 ,Befehl: LOC* eingestellt ist.

Hier besteht ein Unterschied zur Tastensperreninformation, die Uber die
Schalttafelanzeige eingestellt wird.

B Anforderungsnachricht <Normal> (Master zu Slave)
STX Slave-Adresse | Anforderung _Befehl_ ETX BCC !

[STX] | XX = XX [R] L [0 [C]|I[ETX] [ XX

B Antwortnachricht <Normal> (Slave zu Master)
STX Slave—/-_\dresse ACK Befehl _ L_iest Date_n ETX BCC :

5T [ XX | XX [Iackl| I [0l €l [ XX XX | XX XX XX [E™ ] XX

B Kommunikationsbeispiel
O Slave-Adresse: Nr. 1
O BCC-Auswahl

Ihr System | | Dieses Produkt
(Anforderung) [STX] 01RLOC[ETX][12h] Die Daten werden
> in ASCIl gesendet
(Antwort) [STX] 01 [ACK]LOCOO0001[ETX][77h] und empfangen.
Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
R Anforderungsnachricht zum Lesen [ACK] | Normale Antwortnachricht
LOC Tastensperreneinstellung LOC Tastensperreneinstellung
[12h] BCC-Wert 00001 Information lesen (00001 : vollstéandig
gesperrt)
[77h] BCC-Wert

Serie HRS 5.8 Erlauterung der Befehle
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5.8.5

B Anforderun

B Antworthac

Befehl: LOC Tastensperreneinstellung (W)

Zum Einstellen der Tastensperre dieses Produkts. Diese Einstellung ist
anders als die Tastensperreninformation, die tUber die Schalttafelanzeige

eingestellt wird.

Die Tastensperreneinstellung dieses Produkts empfangt nur den Befehl.
Dieser Befehl sperrt die Tasten nicht wirklich.

Mit dieser Funktion sind die Kommunikationsspezifikationen des Produkts mit
denen der Thermo-Kiihler der SMC-Serie HRG/HRGC austauschbar. Wenn
dieses Produkt nicht zum Austauschen eines HRG/HRGC-Modells
verwendet wird, ist diese Funktion nicht erforderlich.

snachricht <Normal> (Master zu Slave)

Schreibt Daten ETX BCC |

STX SIave—Adresse Anforderung _Befehl_
[STX | XX XX W] L o |

[C]

XX XX XX XX XX [[ET] XX :

STX Slave-Adresse ACK ETX BCC
[STX] | XX | XX | [ACK] [ [ETX] | XX

B Kommunikationsbeispiel

O Slave-Adresse: Nr. 1
O BCC-Auswahl

Ihr System |

(Anforderung)[STX] 01WLOCO00001 [ETX] [26h]

hricht <Normal> (Slave zu Master)

Dieses Produkt

Die Daten werden

(Antwort)[STX] 01[ACK] [ETX] [06h]

> in ASCII gesendet
und empfangen.

A

Anforderungsnachricht Antwortnachricht

Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
W Anforderungsnachricht zum Schreiben [ACK] | Normale Antwortnachricht
LOC Tastensperreneinstellung [06h] BCC-Wert
00001 Information lesen (00001 : vollstandig

gesperrt)
[26h] BCC-Wert

5.8 Erlauterung der Befehle
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5.8.6

Befehl: STR Speichert Daten (W)

Zum Speichern der Einstelltemperatur des zirkulierenden Umlaufmediums,
die in 5.8.3 ,Befehl: SV1 Einstelltemperatur des zirkulierenden
Umlaufmediums” eingestellt ist. Die Einstelldaten der Tastensperre, die in
5.8.5 ,Befehl: LOC Tastensperreneinstellung (W) eingestellt werden, sind
nicht das zu speichernde Objekt.

B Anforderungsnachricht <Normal> (Master zu Slave

STX Slave-Adresse | Anforderung _Befehl ETX BCC |
[STX] | XX = XX W] [SI_ (M | [Rl [[ETX] | XX :

B Antwortnachricht <Normal> (Slave zu Master)

STX SIave—Adresse ACK ETX BCC
[STX] | XX | XX | [ACK] | [ETX] | XX

B Kommunikationsbeispiel

O Slave-Adresse: Nr. 1
O BCC-Auswahl

lhr System | Dieses Produkt
(Anforderung) [STX] 01WSTR[ETX][02h] Die Daten werden
" in ASCII gesendet
Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
W Anforderungsnachricht zum Schreiben [ACK] | Normale Antwortnachricht
STR Speichert Daten [06h] BCC-Wert
[02h] BCC-Wert
Serie HRS 5.8 Erlauterung der Befehle
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5.9 Negative Antwort

Ist die Anforderung bei Eingang nicht normal oder kann die Anforderung
aufgrund des Produktstatus nicht empfangen werden, wird eine negative
Antwort ausgegeben. Siehe Ausnahmecodes in Tabelle 5.5-1 fir
Ausnahmen.

B Antwortnachricht <Normal> (Slave zu Master
STX Slave-Adresse NAK ETX BCC E

\
[sTxq | XX T XX [ INak] [ XX [ [ETX] | XX

| Ausnahmecode |

B Kommunikationsbeispiel
O Slave-Adresse: Nr. 1
O Die Einstelltemperatur ist bei Einstellung RO des

Kommunikationsbereichs schreibgeschitzt.

Ihr System | Dieses Produkt
(Anforderung) [STX]01WSV100258[ETX][5Ch] Die Daten werden
> in ASCIl gesendet
 (Antwort) [STX] 01 [NAKJ2[ETX][39h] und empfangen.
Anforderungsnachricht Antwortnachricht
Code Inhalt Code Inhalt
01 Slave-Adresse 01 Slave-Adresse
W Anforderungsnachricht zum Schreiben [NAK] | Negative Antwortnachricht
sv1 Einstelltemperatur des zirkulierenden 2 Ausnahmecode fur das Einstellen nicht
Umlaufmediums gestattet
00258 Information schreiben (15.1 °C) [39h] BCC-Wert
[5Ch] BCC-Wert

5.9 Negative Antwort Serie HRS
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Kapitel 6

Kommunikationsalarmfunktion

Uberwacht, ob die serielle Kommunikation korrekt zwischen dem Produkt
und dem Geréat des Kunden gesendet/empfangen wird. Diese Funktion ist
nur giltig, wenn der Kommunikationsmodus auf SERIAL-Modus eingestellt
ist.

Anormale Signale oder das Entfernen des Kommunikationskabels kénnen
unverziiglich mitgeteilt werden, indem die Alarmfunktion so eingestellt wird,
dass sie dem Intervall entspricht, in dem die Nachrichten aus dem Geréat des
Kunden gesandt werden. Sobald die Kommunikation wiederhergestellt ist,
wird der Alarm automatisch zuriickgesetzt.

Verwenden Sie diese Funktion nicht, wenn das Gerat des Kunden nicht
regelméanRig Nachrichten ausgibt.

Die Standardeinstellung dieser Funktion ist ,AUS"

6.1 Auftreten eines Kommunikationsalarms

Ihr System

Abb. 6.1-1 zeigt, wenn ein Alarm auftritt. Siehe 6.3 ,Einstellen und prufen” fir
den Einstellvorgang.

O Andern des Kommunikationsfehlers
Der Betrieb wird fortgeftihrt, wenn ein Alarm auftritt.
O Zeit fur die Uberwachung des Kommunikationsfehlers
180s

Wenn das Gerat des Kunden alle 60 s Nachrichten ausgibt, das
Kommunikationskabel entfernt ist und Uber einen Zeitraum von 180 s keine
Nachricht eingeht, erzeugt das Produkt den Kommunikationsfehleralarm
AL19, um Uber den Fehler zu informieren.

Dieses Produkt

Schreiben oder lesen

v

A

60 s

Schreiben oder lesen

Uber-
\wachungsz i

v

N

60 s

60 s

\4

Kabel
beschédigt

60 s

v

oder nicht
ange-
schlossen

Uber-
wachungszei

Durchgang von 180 s.
Uberschreiten bei keiner
kommunikation wahrend
der Uberwachungszeit.

\

AL19 Kommunikationsfehler wird
erzeugt. Betrieb fahrt fort

Abb. 6.1-1 Kommunikationsalarm-Beispiel

Serie HRS

6.1 Auftreten eines Kommunikationsalarms
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6.2 Kommunikationsalarm-Reset

Wenn ein AL19 Kommunikationsfehler erzeugt wurde, wird der Alarm

automatisch zuriickgesetzt, wenn das Kabel wieder korrekt angeschlossen
wird und die Nachricht des kundenseitigen Gerats empfangen wird. Ist die
Einstellung so, dass der Betrieb bei einem Kommunikationsalarm gestoppt
wird, starten Sie den Betrieb ggf. neu.

lhr System

Dieses Produkt
|

AL19 Kommunikationsfehler

60 sec

oy sy wird erzeugt

schlossen

N

Schreiben oder Iesen©

Automatische Wiederherstellung
des Kommunikationsfehlers

60 sec
A
& = ..
- Uberwa-
h it
60 sec . chungszei
Schreiben oder lesen -
<€ =\ Uberwa-
chungszeit
60 sec 9

Schreiben oder lesen
s

\A

il

Abb. 6.2-1 Beispiel fir das Wiederherstellen nach einem Kommunikationsalarm

6.3 Einstellen und prifen

6.3.1  Punkte zur Einstellung und Uberprifung
Die nachfolgende Tabelle erlautert die Einstellpositionen der
Kommunikationsalarmfunktion sowie die Standardwerte.
Tabelle 6.3-1 Einstellpositionen der Kommunikation
: . Anfangswert
Anzeige Position Inhalt (Standardeinstellung)
Ac i Anderung des Einstellung des Betriebs, wenn die Alarm-Nr. AUS
: Kommunikationsfehlers | AL19 "Kommunikationsfehler" erzeugt wird.
Stellen Sie die Alarm-Uberwachungszeit ein,
wenn die Alarm-Nr. AL19
) "Kommunikationsfehler" erzeugt wird. Das
Ac iz Uberwachungszeit des| Alarmsignal wird erzeugt, wenn die 30
. 0

Kommunikationsfehlers

Uberwachungszeit tiberschritten wird. Die
Einstelleinheit ist 1 s.

[----] wird angezeigt, wenn die Einstellung des
Kommunikationsfehlers AUS ist.

6.2 Kommunikationsalarm-Reset

6-2
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6.3.2 Einstellen und prifen

1 . Drucken Sie die [MENU]-Taste und halten Sie sie 2 s gedrickt.

Durch wiederholtes Driicken der Taste erscheint der Einstellbildschirm des akustischen
Alarmsignals [A 5.8 {] auf der digitalen Anzeige.

[MENU] [MENU] [MENU]

E 3 L.’ u?]ﬁjﬁl;ﬁgn ": |’ dgﬂﬁgﬁn 5 E . 8 l' driicken R 5 L-l' "

un en und halten
PV E) n PV o F F PV

n PV . Y
L u.u I:> L c 3 :> = :> = on

Anderung des Kommunikationsfehlers Einstellen und priifen

2 . Durch 10 maliges Driicken der [SEL]-Taste wird der Bildschirm des Kommunikationsfehlers
angezeigt.

Der Einstellbildschirm fur die , Anderung des Kommunikationsfehlers* erscheint auf der
digitalen Anzeige.

AS 11
Wl oFF

SV

3 . Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [ A]- oder [ ¥]-Taste die Anderung des
Betriebs bei einem Kommunikationsfehler und bestatigen Sie mit "SEL".

Tabelle 6.3-2 Liste der Einstellwerte

. . Anfangswert
Einstellwerte Beschreibung g
(Standardeinstellung)
ofF F Dieses Alarmsignal wird nicht erfasst. O
(- Der Betrieb wird fortgefiihrt, wenn dieser
L 4N Kommunikationsfehler erzeugt wird.
ASEP Der Betrieb wird gestoppt, wenn dieser
: Kommunikationsfehler erzeugt wird.
Uberwachungszeit bei einem Kommunikationsfehler Einstellen und priifen
4. Driicken Sie die [SEL]-Taste ein Mal.
Der Einstellbildschirm fir die ,,Uberwachungszeit bei einem
Kommunikationsfehler* erscheint auf der digitalen Anzeige.
[ |
RS I
W[ 30
SV
Serie HRS 6.3 Einstellen und priifen
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5 . Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle mit der [A] - oder [ ¥ ]-Taste die
Uberwachungszeit bei einem Kommunikationsfehler und bestatigen Sie mit "SEL".

Tabelle 6.3-3 Liste der Einstellwerte

Anfangswert

Einstellwerte Beschreibung Sensaelng

Das Einstellen/Uberpriifen ist nicht méglich,
- - - - wenn die Einstellung fir die Anderung des
Kommunikationsfehlers auf AUS geschaltet ist.

30 Zum Einstellen der Uberwachungszeit bei
auf einem Kommunikationsfehler 30
65§00 Der Einstellbereich betragt 30 bis 600 s.

6.3 Einstellen und priifen Serie HRS
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