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Maschinen.
Teil 1: Allgemeine Anforderungen.
ISO 10218-1: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen — Teil 1: Roboter

e Weitere Informationen finden Sie im Produktkatalog, in der

Betriebsanleitung und in den Sicherheitshinweisen zur Handhabung
von SMC-Produkten.

e Bewahren Sie diese Betriebsanleitung fiir spatere Einsichthnahme an
einem sicheren Ort auf.

2.2 Technische Daten — LE2SH - Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit

Gefahr verweist auf eine Gefahrdung mit hohem Risiko,
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat,
wenn sie nicht verhindert wird.

A\ Gefahr

Warnung verweist auf eine Gefahrdung mit mittierem
A Warnung| Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge
haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Achtung verweist auf eine Gefahrdung mit geringem
4k Achtung | Risiko, die leichte bis mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

A Warnung

o Stellen Sie stets sicher, dass alle relevanten Sicherheitsgesetze

und Normen erfiillt werden.

e Alle Arbeiten miissen von einer qualifizierten Person in sicherer

Art und Weise sowie unter Einhaltung der nationalen Vorschriften
durchgefiihrt werden.

o Elektromagnetische Vertraglichkeit
Dieses Produkt ist der Klasse A zugeordnet und ist dementsprechend

fur die Verwendung in Industriebereichen vorgesehen. Bei der

Gewahrleistung der elektromagnetischen Vertraglichkeit in anderen

Umgebungen kann es aufgrund von leitungs- und strahlungsbedingten

Stérungen zu Schwierigkeiten kommen.

o Kundenspezifische Sonderprodukte (-X#, -D#) haben mdglicherweise

andere als die in diesem Abschnitt gezeigten technischen Daten.
Wenden Sie sich fur spezifische Zeichnungen bitte an SMC.

Modell LE2SH16* LE2SH25*
Hub (mm) 50, 100 50, 100, 150
Nutzlast (kg) horizontal 8 5 12 8
R vertikal 2 1 4 2
Schubkraft (N) . . 81 bis 50 bis
30-70% 2 36 bis 84 [ 20 bis 48 189 117
horizontal 10 bis 20 bis 10 bis 20 bis
Geschwindigkeit 250 400 300 450
(mm/s) ™" . 10bis | 20bis | 10bis | 20 bis
vertikal 200 450 200 300
Schubgeschwindigkeit (mmy/s) [ 10 bis 20 20 10 bis 20 20
Max. Beschleunigung/ 5000
Verzégerung (mm/s?)
Positionierwieder-
holgenauigkeit (mm) 20,05
Umkehrspiel (mm) ™ 0,15
Spindelsteigung (mm) 5 10 | 8 | 16
StoR-/Vibrationsfestigkeit 50/ 20

(m/s?) 9

Funktionsweise

Gleitspindel + Riemen (LE2SH*RI/L),

Gleitspindel (LE2SH*D)

Fihrung

Linearfuhrung (Kugelumlauf)

Betriebstemperaturbereich (°C)

5 bis 40

Luftfeuchtigkeitsbereich
(% rel. Luftfeuchtigkeit)

Max. 90 (keine Kondensation)

Schutzart

IP30

Modell

Axiale Motorausfiihrung

LE2S16D LE2S25D
Hub [mm] 30| 50| 75]100] 30 | 50 | 75 |100|125[150
Gewicht [kg] 0,7810,91]11,12]1,21]1,75]1,98]2,28|3,00{ 3,20 3,40

Zusatzliches Gewicht
mit Motorbremse [kg]

0,13

0,28

e Serie LE2SH

Grundausfiihrung und

Axiale Motorausfiihrung

Modell symmetrische Ausfiihrung
LE2SH LE2SH LE2SH LE2SH
16R/L 25R/L 16D 25D
Hub [mm] 50 |100]| 50 [100]|150| 50 | 100| 50 | 100 150
Gewicht [kg] 1,14]11,58(2,41]3,15(3,47|1,26(1,71]|2,43(3,23]|4,19
Zusatzliches Gewicht
mit Motorbremse [kg] | ~ 0.1 0.34 0.1 0.35
Anmerkungen

*1) Die Nutzlast ist abhangig von der Geschwindigkeit und der
Beschleunigung. Beachten Sie die ,Geschwindigkeits-/Nutzlast-
Diagramme* des gewahlten Modells im Katalog.

*2) Die Genauigkeit der Schubkraft betragt £20 % (F.S.).

*3) Geschwindigkeit und Kraft kdnnen je nach Kabellange, Last und

Anbaubedingungen

variieren. Wenn

die Kabellange 5 m

Uberschreitet, nimmt der Wert pro 5 m um bis zu 10 % ab.

*4) Referenzwert zur Korrektur eines Fehlers im Umkehrbetrieb.

*5) StoRfestigkeit: Beim Testen des Antriebs mittels Fallversuch in
axiale Richtung und senkrechte Richtung zur Gewindespindel ist
keine Fehlfunktion aufgetreten (der Versucht erfolgte mit dem
Antrieb in der Startphase).
Vibrationsfestigkeit: Keine Fehlfunktionen im Vibrationstest von 45
bis 2000 Hz. Der Test wurde sowohl in axialer als auch in

senkrechter Richtung zur

Gewindespindel durchgefiihrt (der

Versuch erfolgte mit dem Antrieb in der Startphase).
*6) Gibt die maximale Leistung wahrend des Betriebs an (Controller

ausgeschlossen).

Dieser Wert kann
Spannungsversorgung verwendet werden.

*7) Gilt nur fur den Antrieb mit Motorbremse.
*8) Bei Antrieben mit Motorbremse muss die Leistungsaufnahme der
Motorbremse hinzugerechnet werden.

fur die Wahl der

-f % UBERSETZUNG DER 2.1 Technische Daten — Serie LE2S — kompakte Ausfiihrung 2.3 Elektrische Spezifikation — Serie LE2S /LE2SH 3.1 Installation
» |ORIGINALBETRIEBSANLEITUNG A w
Modell LE2S16* LE2S25* Modell LE2S16*/LE2SH16* | LE2S25*/LE2SH25* arnung
Betriebsanleitun . Das Produkt erst installieren, wenn die Sicherheitshinweise gelesen
i 9 ] Hub (mm) 30,50, 75,100 | %92 25,715 e Yotorgrte 028 042 und verstanden worden sind. o o .
Elektrischer Kompaktschlitten . Batterieloser Absolut-Encoder Das Produkt nicht auRerhalb seiner zulassigen Spezifikation betreiben.
horizontal 3 3 5 5 Motorausfiihrung (Schrittmotor 24 VDC) i i i ¥ i
ie LE2S*. LE2SH* !\ll{tzlast (kg) Yemengn Sie den Ant.rlleb nicht fu[ Anwendungen,. in denen er
Serie ’ R vertikal 3 1,5 5 2,5 Encoder batterieloser Absolut-Encoder ;t;e“rmag_lger_] iXtercf;e” Kdraﬂle;n (::idirt iFOB?ut?USSg?EtZtHSt{ A
Batterieloser Absolut-Encoder [Schrittmotor: 24 VDC i i 9 ellen sie sicner, dass das Frodukt die richtige rolse hat und Tur die
[ ] ggrlu;aokzzftngs)) 36 bis 84 | 20 bis 48 81813915 5?1b7|s Nennsp?nnung ) 24 VDC +10 % Anwendung geeignet ist.
Max; Leistungsaufnahme 69/74 76/90 Das Gehause und die Befestigungsflachen des Tisches durfen nicht
horizontal 10 bis 20 bis 10 bis 20 bis (W) ® verbeult, zerkratzt oder anderweitig beschadigt werden.
Geschwindigkeit 300 550 350 600 Dies kann zu einem Verlust der Parallelitat der Montageflachen, einer
(mm/s) 0™ . 10bis | 20bis | 10bis | 20 bis 2.4 Technische Daten Motorbremse — Serie LE2S/LE2SH ) Lockerung der Flhrungseinheit, einem Anstieg des Gleitwiderstands
vertikal 250 450 250 400 oder anderen Problemen fihren.
—— - - Modell LE2S16*/LE2SH16* | LE2S25*/LE2SH25* Die Laufflache von Schiene und Fiihrung darf nicht verbeult, zerkratzt
Schubgeschwindigkeit (mm/s) [ 10 bis 20 20 10 bis 20 20 Aasfahron soannunasoie Funklioneweis oder anderweitig beschadigt werden.
Max. Beschleunigung/ 5000 9 P 9 Spiel oder ein héherer Gleitwiderstand kann die Folge sein.
Verzdgerung (mm/s?) Haltekraft (N) 30/20 | 15/10 49/40 | 25/20 Bei der Installation, Inspektion oder Wartung des Produkts ist sicherzustellen,
. . N . . . - — - . dass die Spannungsversorgungen vollstandig ausgeschaltet worden sind.
_ 8)
8|e bt(ezst|mmyngsg|er£§l?>eh Veé\./vendung. d|e|se:s glektnsct;]en.xtneBbs ist die Eo|3|t|on|grv;/(|§;jer +0.05 Leistungsaufnahme (W) 4 8 AnschlieBend ist es zu verriegeln, um sicherzustellen, dass es bei der
msetzung eines elekirischen Eingangssignats in eine mecnanische Bewegung. olgenauigkeit (mm) Nennspannung (V) 24 VDC £10 % Durchfiihrung der Arbeiten nicht manipuliert werden kann.
. . . . i *4)
1 Sicherheitshinweise Umkehrspiel (mm) 0.3
_ _ P _ . Spindelsteigung (mm) 5 10 [ 8 [ 16 ) ) .
Diese Sicherheitshinweise dienen zur Vermeidung von geféhrlichen — — 2.5 Antriebsgewicht 3.2 Betriebsumgebung
Situationenund/oder Sachschéaden. In diesen Hinweisen wird der Grad (Sr;c;gz-)/\!;)bratlonsfest|gkelt 50/20 o Serie LE2S A Warnung
der potenziellen Gefdhrdung mit den Kennzeichnungen ,Achtung’ I : Grundausfiihrung und symmetrische Ausfiihrun Nicht in Umgebungen verwenden, in denen korrosive Gase
,Warnung" oder ,Gefahr" bezeichnet. Funktionsweise Gleitspindel + Riemen (LEZS*R/L)' Modell  E2S16RIL g . LE2S25R/L g Chemikalien Sgalzwags’ser oder Dampf’vorhanden sind ’
Diese wichtigen Sicherheitsvorschriften miissen zusammen mit interationalen Gleitspindel (LE2S*D) Nicht in explosiven Atmosphéren verwenden '
. , : : " - - Hub [mm] 30 [ 50 | 75 [100] 30 [ 50 | 75 [100]125] 150 plosh tmosp . : . .
Standards (ISO/IEC) ™ und anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden. Fihrung Linearfuhrung (Kugelumlauf)
X : Das Produkt nicht direktem Sonnenlicht aussetzen. Eine geeignete
"1SO 4414: Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 40 Gev.\."Cht [ka] 0,91]0,99(1,14]1,22(1,70)1,96{2,29|3,08|3,31|3,55 Schutzabdeckung verwenden.
Anforderungen an Pneumatikanlagen und deren Bauteile. —— - Zusatzliches Gewicht 013 0.27 Nicht an Orten verwenden, an denen es starkeren Vibrationen und
R . . . . . Luftfeuchtigkeitsbereich (% . . it Motorb K - ) - . .. - ; .
ISO 4413: Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische . Luftfeuchtiakeit Max. 90 (keine Kondensation) mit Motorbremse [kg] StoRkraften ausgesetzt ist als in den technischen Daten angegeben.
Anforderungen an Hydraulikanlagen und deren Bauteile. rel. Luftfeuchtigkeit) Nicht an Orten einsetzen, an denen es Strahlungswarme ausgesetzt
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von Schutzart IP30 ist, die zu hdheren Temperaturen fiihren kénnte als in den technischen

Daten angegeben.

Verhindern Sie das Eindringen von Fremdkérpern in das Produkt.

Nicht in den folgenden Umgebungen verwenden:

a) Orte mit hohem Anteil an Staub oder Bearbeitungsspanen, die in
das Produkt gelangen kénnen.

b) Umgebungen, in denen die Umgebungstemperatur den
vorgegebenen Betriebstemperaturbereich lUbersteigt.
c) Umgebungen, in denen die Luftfeuchtigkeit den vorgegebenen
Luftfeuchtigkeitsbereich ubersteigt.
d) Umgebungen, an denen starke Magnet- oder Stromfelder entstehen;
e) Umgebungen, an denen grof3e Staubmengen vorhanden sind oder
an denen das Produkt Wasser- oder Oltropfen ausgesetzt ist;
f) Umgebungen in einer Héhe von Gber 1000 m.
Die Warmestrahlung und die Prifspannung koénnen dadurch
abnehmen. Fir Details kontaktieren Sie SMC.
Verwenden Sie das Produkt nicht in Umgebungen, in denen es
Flussigkeiten ausgesetzt ist, wie z. B Kiihlschmiermittel.
Wenn Schneiddl, Kithimittel oder Olnebel am Produkt anhaftet, kann ein
Produktausfall oder ein erhdhter Gleitwiderstand verursacht werden.
Eine Schutzabdeckung installieren, wenn das Produkt in einer Umgebung
verwendet wird, die Fremdkoérpern, wie Staub, Schneidspanen und
Schweilspritzern ausgesetzt ist. Spiel oder ein erhéhter Gleitwiderstand
kann die Folge sein.
Der Tisch und der Fuhrungsblock sind aus rostfreiem Spezialstahl
gefertigt. In Umgebungen, die Wassertropfen/Feuchtigkeit ausgesetzt
ist, kann sich Rost auf dem Produkt bilden.

3.3 Montage

A Warnung

Beachten Sie das erforderliche Anzugsdrehmoment fiir Schrauben.
Ziehen Sie fur die Montage des Produkts die Schrauben mit dem
angegebenen Anzugsdrehmoment fest (sofern nicht anders angegeben).
Nehmen Sie keine Anderungen an diesem Produkt vor.

Anderungen an diesem Produkt kénnen zu einem Verlust der Haltbarkeit
und zu Schaden am Produkt fiihren, was wiederum zu Verletzungen und
Schaden an anderen Geraten und Maschinen fiihren kann.

Bei Verwendung einer externen Flhrung, befestigen Sie die
beweglichen Teile des Produkts und die Last derart, dass sich die Last
und die Fuhrung wahrend des Hubes nicht behindern.

Zerkratzen oder verbeulen Sie nicht die gleitenden Teile wie z. B. des
Schlittens oder der Montageflache, indem Sie mit anderen Gegenstanden
dagegen schlagen oder sie festhalten. Die Komponenten werden mit
prazisen Toleranzen gefertigt, so dass schon eine leichte Verformung zu
Fehlifunktionen oder zum Festfressen fiihren kann.
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Lassen Sie gentigend Freiraum fir Instandhaltungs- und Inspektions-
arbeiten.

Nach Montage- oder Reparaturarbeiten die Spannungsversorgung
anschlieBen und mithilfe geeigneter Funktionskontrollen die korrekte
Montage uberpriifen.

Beim Anbringen an das Werkstlick dirfen keine hohen Stof3- oder
Momentkrafte angewendet werden.

Eine externe Kraft, die das zulassige Moment Uberschreitet, kann Teile
der Fuhrungseinheit lockern, den Gleitwiderstand erhéhen usw.
Vermeiden Sie starke StdRe oder UbermaRige Momente bei der
Montage des Produkts oder eines Werkstticks.

Eine externe Kraft, die das zulassige Moment Uberschreitet, kann Teile
der Fuhrungseinheit lockern oder den Gleitwiderstand erhdhen.
Lassen Sie genugend Platz fiir Instandhaltungs- und Inspektions-
arbeiten.

A Achtung

Wenn Sie die Schrauben zum Anbauen des Werkstiicks oder der
Haltevorrichtung anziehen, fixieren Sie die Platte so, dass sie sich
nicht dreht, und ziehen Sie die Schrauben innerhalb des angegebenen
Drehmomentbereichs ordnungsgemaf an.

Es kann sonst zu abnormalen Reaktionen des Signalgebers, Spiel in
der internen Fihrung oder einem Anstieg des Gleitwiderstands fiihren.
Fir die Montage des Produkts Schrauben mit der passenden Lange
verwenden und diese mit dem korrekten Anzugsmoment festziehen.
Das Anziehen mit einem gréfierem Drehmoment als angegeben kann
zu einer Fehlfunktion fuhren, wéhrend das Anziehen mit einem
kleinerem Drehmoment die Verschiebung der Antriebsposition
ermoglichen kann. Unter extremen Bedingungen kann sich der Antrieb
aus seiner Einbauposition 16sen.

Um zu verhindern, dass die Befestigungsschrauben des Werkstlicks den
Schlitten beschadigen, verwenden Sie Schrauben, die mindestens 0,5 mm
kirzer sind als die maximale Gewindetiefe. Léangere Schrauben kénnen
gegen die Endplatte stofen und Betriebsfehler verursachen.

Die Ebenheit der Montagefliche darf bei der Montage des
Antriebsgehduses und des Werkstiicks um max. 0,02 mm abweichen.
Eine unzureichende Ebenheit des Werkstiicks oder der Antriebs-
Montageflache einen erhdhten Gleitwiderstand verursachen.

Das Gehause nicht bewegen, wenn der Tisch fixiert ist.

Lassen Sie bei der Montage des Antriebs einen Freiraum von 40 mm
oder mehr, um die Durchbiegung des Kabels zu erméglichen.

Wenn Sie den Antrieb mit Hilfe von Seitenhaltern installieren,
verwenden Sie fur die Installation unbedingt Positionierstifte. Wenn
Vibrationen oder tibermaRige externe Krafte auf den Antrieb einwirken,
kann es zu einer Verschiebung kommen, wenn keine Positionierstifte
verwendet werden.

3.3.1 Antriebsmontage (unten montiert)

|

— i

Schrauben- | Max. Drehmoment |L Max. Gewindetiefe
Modell "
groRe [Nm] (mm)

LE2S16R/L M5 x 0,8 3,0 10
LE2S16D

M6 x 1,0 52 12
LE2SH16*
LE2S25R/L M6 x 1,0 52 12
LE2S25D

M8 x 1,25 10 16
LE2SH25*

3 Installation (Fortsetzung

3.3.2 Antriebsmontage (oben montiert)

|
- ! | L

NN

Modell Schraube LLEES D[r'\e]rrllr?oment L (mm)
LE2S16R/L M4 x 0,7 1,5 33,5
LE2S16D 25,2
LE2SH16R/L M5 x 0,8 3,0 35,5
LE2SH16D 27,3
LE2S25R/L M5 x 0,8 3,0 49
LE2S25D 39,8
LE2SH25R/L M6 x 1,0 5,2 50,5
LE2SH25D 39,5

3.3.3 Antriebsmontage (Seitenhalter)

Positionierstifte

Modell Schraube Max. Drehmoment [Nm] L (mm)
LE2S*16D M5 x 0,8 3,0 8,3
LE2S*25D M6 x 1,0 52 12

¢ \Wenn Sie den Antrieb mit Hilfe der Seitenhalter installieren, missen diese
entsprechend den unten angegebenen Mafien eingebaut werden.
Andernfalls gerat der Antrieb aus dem Gleichgewicht und kann sich
lockern.

Modell L (mm)
LE2S*16D*-30 5 bis 10
LE2S*16D*-50 20 bis 30
LE2S*16D*-75 60 bis 75
LE2S*16D*-100 | 85 bis 100
LE2S*25D*-30 5 bis 15
LE2S*25D*-50 25 bis 35
LE2S*25D*-75 60 bis 75
LE2S*25D*-100 | 70 bis 100

max. 5 mm LE2S*25D*-125 | 155 bis 170
LE2S*25D*-150 | 160 bis 180

e Wenn Sie den Antrieb mit Hilfe der Durchgangsbohrungen in den
unten gezeigten Einbaulagen befestigen, missen Sie 2 Seitenhalte
wie abgebildet verwenden.

Andernfalls gerat der Antrieb aus dem Gleichgewicht und kann sich
lockern.

Deckenmontage (Durchgangsbohrung)

max. 5 mm

J———

3 Installation (Fortsetzung

Wandmontage (Durchgangsbohrung)

— )
o ]

Vertikale Montage (Durchgangsbohrung)

max. 5 mm
(:‘ 5 KT
5 5] |
= AP

max. 5 mm

¢ Der Antrieb muss wie in den mit O gekennzeichneten Abbildungen unten

montiert werden.

Eine instabile Montage des Antriebs kann zu Betriebsfehlern, abnormalen

Gerauschen oder einer groReren Durchbiegung usw. fiihren.

[ )

Modell Schraube Max. Drehmoment [Nm] L (mm)
LE2S16R/L M4 x 0,7 1,5
LE2S16D 8

M5 x 0,8 3,0
LE2SH16*
LE2S25R/L 12
LE2S25D M6 x 1,0 52 10
LE2SH25* 14
3.3.5 Werkstiickanbau (Oberseite)
%,E L
| |
Y
= 5
@
L ——
Modell Schraube RS, IR E: L (mm)
[Nm]

LE2S16* M4 x 0,7 1,5 2,7-57
LE2SH16* M5 x 0,8 3,0 6,5 (max.)
LE2S25* M5 x 0,8 3,0 33-73
LE2SH25* M6 x 1,0 52 8 (max.)

3 Installation (Fortsetzung

3.4 Schmierung

A Achtung

Die SMC Produkte werden bei der Herstellung lebensdauergeschmiert
und erfordern keine Schmierung durch geélte Druckluft.

Falls ein Schmiermittel im System verwendet wird, finden Sie im
Katalog weitere Angaben.

Es wird Lithiumfett der Klasse 2 als Schmierfett empfohlen.

Anwendungsbereich | Bestell-Nr. Beutel mit Fett| Gewicht [g]
. GR-S-010 10
Kolbenstange Fiihrung
GR-S-020 20

4 Kabelanschluss

4.1 Kabelanschluss

A Warnung

Vor dem Einstellen, der Montage oder Veranderungen an der Verdrahtung
stets die Spannungsversorgung des Produkts abschalten.

Andernfalls kann es zu Elektroschock, Fehlfunktionen und Schaden kommen.
Die Kabel nicht entfernen.

Verwenden Sie nur die angegebenen Kabel, da sonst Brand- und
Beschadigungsgefahr besteht.

Drahte, Kabel und Stecker nur bei ausgeschalteter Spannungs-
versorgung anschlieRen bzw. entfernen.

A\ Achtung

Stecker sicher und fest anschlielRen.

Auf die korrekte Polaritat achten und den Klemmen keine Spannung zufiihren,
die nicht den in der Betriebsanleitung spezifizierten Werten entspricht.

Treffen Sie geeignete MalRnahmen gegen elektromagnetische Stérungen.
Rauschen in einer Signalleitung kann zu Fehlfunktionen flhren.
Trennen Sie als GegenmaRnahme die Hoch- und Niederspannungs-
leitungen und verkirzen Sie die Verdrahtung usw.
Eingangs-/Ausgangs-Dréhte und Kabel nicht zusammen mit
Netzanschlusskabeln oder Hochspannungskabeln verlegen.
Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen des Produkts kommen, die
durch elektromagnetische Storsignale und Stospannung verursacht
werden, die von Netzanschlusskabeln und Hochspannungskabeln auf

die Signalleitung ausgehen. Verlegen Sie die Drahte des Produkts
getrennt von Netz- oder Hochspannungskabeln.

Achten Sie darauf, dass die Bewegung des Antriebs die Kabel nicht
einklemmt.

Fur den Betrieb missen alle Kabel und Drahte gesichert sein.

Die Kabel an der Anschlussstelle in den Antrieb nicht Uber scharfe
Kanten biegen.

Die Kabel nicht biegen, knicken oder verdrehen. Die Kabel keiner
externen Krafteinwirkung aussetzen.

Andernfalls besteht das Risiko von Elektroschock, Kabelbruch,
Kontaktfehlern und Kontrollverlust (ber das Produkt. Fir das
Biegeverhalten von Schlauchen siehe zugehdrige Betriebsanleitung.
Befestigen Sie die aus dem Antrieb herausragenden Motorkabel vor
dem Gebrauch.

Die Motor- und Motorbremsenkabel sind keine Robotikkabel und
kdénnen beschadigt werden, wenn sie bewegt werden.

Die Kabel, die den Antrieb und den Controller verbinden, sind
Roboterkabel. Sie sollten jedoch nicht in ein flexibles bewegliches
Rohr mit einem kleineren als dem angegebenen Radius (min. 50 mm)
eingesetzt werden.

Die korrekte Isolierung priifen.

Isolationsfehler von Drahten, Kabeln, Steckern, Klemmen usw. kénnen
Interferenzen mit anderen Schaltkreisen verursachen. Sie kdnnen
darGber hinaus eine zu hohe Spannungs- oder Stromzufuhr
verursachen, die Produktschaden verursachen kann.

4.2 Erdungsanschluss des Antriebs

A Achtung

Der Antrieb muss auf einer leitfahigen Platte montiert und mit der Erde
verbunden werden, um den Antrieb vor elektrischen Stérungen zu schiitzen.
Eine separate Erdung verwenden. Erdungsklasse: Erdung der Klasse D
(mit einem Erdungswiderstand von 100 Q oder weniger).

Die Erdung sollte nah beim Antrieb erfolgen, um die Erdungsdistanz gering
zu halten. Der Querschnitt des Erdungskabels muss mindestens 2 mm?
betragen. Eine gemeinsame Erdung mit anderen Geraten vermeiden.

Die Schraube und das Kabel mit Quetschkabelschuh sind vom Anwender
seperat bereitzustellen.
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Position des Erdungspunktes

! i
- =

Leiterplatte
(kundenseitig bereitgestellt)

Kabel mit
,-/_/ Crimpverbinder
s

@-
( >:- ) Schraube
ﬁ

Erdungspunkt

4.3 Verdrahtung des Antriebs zum Controller

o Bereiten Sie den elektrischen Antrieb der Serie LE2S(H) fur die
Verwendung mit dem EA-Manifold-Controller der Serie JXD1 vor.
Verbinden Sie die Endstufeneinheit des EA-Manifold-Controllers mit
Hilfe des Antriebskabels (JX-CP-D-*) mit dem elektrischen Antrieb.
Einzelheiten zur Verdrahtung der EA-Manifold-Controller finden Sie in
der Betriebsanleitung des EA-Manifold-Controllers der Serie JXD1-M*
fur  elektrische  Antriebe auf der SMC-Website (URL:
https://www.smcworld.com).

Gateway-Einheit Abschluss-Modul

Spannungs-

versorgung fir

Controller
24 VDC

_____________________

. Endstufen-
W Modul
G ¥ Max. 16 Achsen

‘?8 Antriebskabel A
gl JX-CP-D-* \
. g

Elektrischer Antrieb

5 Bestellschliissel

Den Bestellschliissel der Standardprodukte finden Sie im Katalog auf
der SMC-Website (URL: https://www.smcworld.com) .

6 AuRenabmessungen

Die AuBenabmessungen fir Standardprodukte finden Sie im Katalog
auf der SMC-Website (URL: https://www.smcworld.com).

7.1 Allgemeine Wartung
A Achtung

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Fehlfunktionen des
Produkts und Schaden am Gerat oder an der Anlage verursachen.
Bei unsachgemafier Handhabung bestehen Gefahren im Zusammenhang
mit dem Spannungsversorgungs- und Druckluftsystem.

Die Wartung von elektromechanischen und pneumatischen Systemen
sollte nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

Vor der Durchfihrung von Wartungsarbeiten muss unbedingt die
Spannungsversorgung abgeschaltet und der Eingangsdruck
unterbrochen werden. Stellen Sie sicher, dass Spannungen
vollstdndig entladen und die Druckluft in die Atmosphare entllftet wird.
Nach der Installation und Wartung kann das Produkt an den
Betriebsdruck und die Spannungsversorgung angeschlossen und die
entsprechenden Funktions- und Leckagetests durchgefiihrt werden.
Wenn elektrische oder pneumatische Anschlisse im Zuge von
Wartungsarbeiten beeintrachtigt werden, sicherstellen, dass diese
korrekt wieder angeschlossen werden und dass unter Einhaltung der
nationalen Vorschriften die entsprechenden Sicherheitsprifungen
durchgefiihrt werden.

¢ Nehmen Sie keine Anderungen am Produkt vor.

Das Produkt darf nicht demontiert werden, es sei denn, die Anweisungen
in der Installations- oder Wartungsanleitung erfordern dies.

Eine falsche Handhabung kann zu Verletzungen, Beschadigungen
oder Fehlfunktionen der Ausrustung und Maschinen fiihren, stellen Sie
also sicher, dass das korrekte Verfahren fir die durchzufiihrenden
Arbeiten befolgt wird.

Sehen Sie stets ausreichend Freiraum in der direkten Umgebung des
Produktes fir die Durchfiihrung der Wartungsarbeiten vor.

7.2 Wartungsintervalle
e Fir die Durchfiihrung der Wartungsarbeiten sind die Angaben der

*je nachdem, was zuerst eintritt. Sichtprifung|Riemenprifung

Inspektion vor dem taglichen Betrieb v

Inspektion alle sechs Monate* 4 v
Inspektion alle 250 km* v v
Inspektion alle 5 Millionen Zyklen* v 4

Fihren Sie nach der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten immer eine
Systempriifung durch. Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn ein
Fehler auftritt, da die Sicherheit bei einer unbeabsichtigten
Fehlfunktion nicht gewahrleistet werden kann.

7.3 Sichtpriifung
e Die folgenden Punkte sollten visuell kontrolliert werden, um
sicherzustellen, dass der sich der Antrieb weiterhin in einem
ordnungsgemalen Zustand befindet und keine Probleme vorhanden sind:
+ lose Schrauben,
- ungewohnliches Staub- oder Schmutzaufkommen,
- visuelle Beschadigungen/Mangel,
+ Kabelverbindungen,
+ Ungewohnliche Gerausche oder Vibrationen.

7.4 Riemenpriifung (LE2S**R / LE2S**L)

Stellen Sie den Betrieb sofort ein und ersetzen Sie den Riemen, wenn
er sich in dem auf den folgenden Bildern gezeigten Zustand befindet.

« Abnutzung des Zahnriemens.
Die Gewebefasern werden undeutlich. Der Kautschuk nutzt sich ab,
und die Faser wird bleich. Die Faserlinien werden undeutlich.

7 Wartung (Fortsetzung

* Riemenseite l16st sich ab oder ist verschlissen.
Die Ecke des Riemens wird rund und ausgefranst, die Fasern
beginnen herauszustehen.

* Riemen ist teilweise eingeschnitten.
Der Riemen ist teilweise eingeschnitten. Fremdkorper kdnnten
zwischen den Verzahnungen festsetzten und Fehler verursachen.

+ Vertikale Linie am Zahnriemen.

Beschadigung, die entsteht, wenn der Riemen auf dem Flansch lauft.
+ Gummiriickseite des Riemens ist weich und klebrig.
* Riss auf der Riemenriickseite.

8 Nutzungsbeschrankungen

8.1 Eingeschrankte Gewaihrleistung und Haftungsausschluss/
Konformitatsanforderungen

o Siehe Sicherheitshinweise zur Handhabung von SMC-Produkten.

9 Entsorgung des Produktes

Dieses Produkt sollte nicht als Siedlungsabfall entsorgt werden.
Uberpriifen Sie die értlichen Vorschriften und Richtlinien zur korrekten
Entsorgung dieses Produkts, um die Auswirkungen auf die menschliche
Gesundheit und die Umwelt zu reduzieren.

10 Kontakt

Siehe www.smcworld.com oder www.smc.eu fiir lhren lokalen Handler/
Importeur.

SMC Corporation

URL: http// www.smcworld.com (Weltweit)  http// www.smceu.com (Europa)
SMC Corporation, 1-5-5, Kyobashi, Chuo-ku, Tokio 104-0031, JAPAN
Die Angaben kénnen ohne vorherige Ankiindigung durch den Hersteller gedndert werden.
© SMC Corporation Alle Rechte vorbehalten.
Vorlage DKP50047-F-0850
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