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2 Caractéristiques techniques 2 Caractéristiques techniques (suite 2 Caractéristiques techniques (suite

INSTRUCTIONS ORIGINALES

_f- Moteur de la série LEFS : pas & pas [servo 24 VDC] Moteur de la série LEFB : pas a pas [servo 24 VDC] Model CERSS2 CERSAQ
® Modeéle LEFB16 LEFB25 LEFB32 Course [mm] 50~1000 150~1200
Modele LEFS16 LEFS25 Charge Horizontale 20 45 50 25 55 65
Course [mm] ™) 50 a 500 50 & 800 [kg™= Verticale 4 10 20 2 2 23
Manuel d'instructions h | [ LECP1 JXCEa1 14 15 12 25 30 0 211200 | 16800 | 8~a00 | 29 | 208 | 10~300
Charge orizontale ~! ~ i~ ~ 20 i ~;
[kg] ™2 | LECPA/XCo? 9 10 10 20 20 300, 500, 300, 500, 600, 300, 500, 600, 0~
H A H A dAA Verticale 2 4 0.5 75 15 600, 700. 700, 800, 900, 800, 900, 1000, 501~600 | 24~1200 | 16~800 | 8~400 20~850 | 10~300
Course [mm] ") , 700, , 800, 900, , 900, ) 1200
Actionneur electrlque, modéle QUIde 3500 03700153360 12031700 725 750 | 63400 [mm] 800, 900, 1000,1200, | 1200, 1500, 1800, —
Série LEF 5012600 - - [20a9000 [ 122540 [ 62270 5 1000 1500, 1800, 2000 2000 Plage | 601~700 | 24~930 | 16~60 | 8~310 | 5 | 20~850 | 10~300
erie Type de prage |6012700 - - | 204630 | 122420 | 6a230 < el e i~e00 | 24~750 | 1650 | 8~250 | 27 | 2070 | 10300
. . N . age — N N N S 1140
Moteur : pas a pas [servo 24 VDC], Absolu sans batterie controleur [V"/es]sngez) de |7012800 - - [ 202550 | 124330 | 64180 g B01~900 | 24~610 | 16~410 | 8~200 | 30~930 | 20~620 | 10~30
X mm/s) = £
(Moteur pas-a-pas 24 VDC) JXCEo1 course 381 Z?ggo - - - - - 2 | charge LECP1 ] 10 10 Vitesse 901~1000 | 24~500 | 16~340 | 8~170 | 30~780 | 20~520 | 10~250
Haute performance [Pas a pas 24 VDC] 001 3 1100 - - - - - g | pojroem | Horizontale JXCot mms] i~ - - — 3060 [ 20~a0 | To~220
Moteur / codeur absolu sans batterie et a haute performance [pas a pas = 1101 31200 - - - - - 2 - LECPA/XCo23 1 5 14 5 1011~1200 - - - | 30~670 [ 20~380 [ 10~1%0
24 VDC] o 2 Vitesse [mm/s] ™2 48 a 1100 48 a 1400 48 a 1500 £ ~500 24~800 | 16~650 | 8~325 | 30~750 | 20~550 10~300
"u 8 4500 104500 52250 | 2041000 | 124500 | 6a250 2 | Accélération/décélération max. [mm/s2] 3.000 S 501~600 | 24~800 | 16~650 | 8~325 | 30~750 | 20~580 | 10~300
- _fa’ N — — - - g Répétitivité de positionnement [mm] +0.08 E PL 601~700 24~800 | 16~620 | 8~310 [ 30~750 | 20~550 10~300
— = / é (I\j/lodele o 501 ?600 - - 20 ffl 900 | 12 ffl 500 6 ffl 250 1] Mouvement perdu [mm] =9 0.1 max. P p?m_ gge 701~800 24~750 | 16~500 | 8~250 | 30~750 | 20~550 10~300
T~ o [de Vitesse age {6012 700 - - 202630 | 122420 | 62230 Pas de vis quivalent [mm] ) I 28 I 78 A Idle 801~900 | 24~610 | 16~410 | 8~200 | 30~750 | 20~550 | 10~300
@ |contrbleur ez | de [7012800 - - 20a550 [ 124330 62180 15 course 901~1000 | 24~500 | 16~340 | 8~170 | 30~750 | 20~520 10~250
< - & [LECPA [mm/s] course (801 a 900 Résistance aux chocs/vibrations [m/s2] "% 50/20 g
£ z - 2 |uxcos 901 a 1000 - - - - - Type d'actionnement Courroie -% 1831~1;gg - - - %g £~$ 18~%
\ R . ks S alon - - - - - Type de guidage Guide linéaire 8 [Accslération/décéiération max - - -
o > g 1101 a 1200 N N N N N Plage de température d'utilisation [°C] 5 a40 o [mm/s3 : 3.000
——— - - (&)
f - © [Accélération/décéiération max. mm/s?] 3.000 Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) Standard +0.02
. Repaiiivits de posionnement | S2N0810 +0.02 Taille du moteur 028 [ 042 [ 0564 Répétitivité de Modéle
. . . s . . Pz . Modéle haute o @ Type de moteur Moteur pas a pas (Servo 24 VDC) positionnement [mm] haute +0.015(Pas de vis H :10.02)
' mm o +0.015(Pas de vis H :+0.02) 4] P
Cet actlonneurlelec.trlque sert a convertir un signal d'entrée électrique en [mm] précision £ Codar Tnermanial - Phace ATS {800 mpulsionsiromTon] précision
mouvement mécanique. s Standard 0.1 max. 3 3 | Tension nominale [V] 24 VDC£10 % " Standard 0.1 max.
nae > 5E —— t &
1 C - t - Mouvement perdu [mm] N:'(e?gieslieo:ame 0.05 max. 2 3 | Consommation électrique [W] "**°) 24 32 52 p;‘éne[”n'_';'} o) t’;ﬂaoudtzle 0.05 max
o nes de securite Pas de vis [mm] P! 0 1 5 ] 20 I 12 I 5 g ®© [ Consommation électrique en veille lors du 18 16 44 précision : .
. . iez ST STI . . . . o pr— ) © fonctionnement [W] " -
Ces consignes de sécurité ont été rédigées pour prévenir des situations Résistance aux chocs/vibrations [m/s?] " 50/20 Per— Pas de vis [mm] 24 ] 16 [ 8 [ 30 [ 20 [ 10
dan ereuses pour Ies ersonnes et/ou Ies e Ui ements Les récautions Type d'actionnement Vis a billes (LEFSn). vis a billes + courroie (LEFSoL/R) Consommation électrique max. (W] "< 51 60 127 R_e'sis_tance aux chocs/ 50/20
. 9 . p p quip Y . p Type de guidage Guide linéaire L o | Type ™ Frein @ manque de courant vibrations [m/s? ™%
énumérées dans ce document sont classées en trois grandes Plage de température dutiisation [°C] 5240 5® Type d'actionnement Vis  billes (LEFS0). vis a billes + courroie (LEFSOL/R)
Catégories : « Précaution », « Attention » ou « Danger ». Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) ] E Effort de maintien [N] 4 19 36 Type de guidage S GUideJi”éaife
Elles sont toutes importantes pour la sécurité et doivent étre appliquées, en plus " :d'"e ju motteur DZBM ! [ < gjzv — 38 = E:Zg: gi L:(g’l:ﬁ;“mf; :n‘i‘e'";j‘:“"%[ Cl T (S; 2 :(?ndensation)
des normes intemationales (ISO/IEC) ™ et autres normes de sécurité. § (oo domotour —_Moleurpas 3pas (Sorvo 24 VDO)__ § g | Consommation électrique W] 29 5 5 Taile dumoteur 564
m ISO 4414 : Transmissions pneumatiques Régles générales relatives % 5 T0 o inale [V] IO aszi VDC(+10"I/mpu sonsiroaton) ° Tension nominale (V] 24 VDC£10 % 8 Type de moteur Absolu sans batterie (moteur pas a pas 24 VDC)
. - -2 .2 ['ension nominale T o [
aux systémes. '%§ Consommation électrique [W] ™ 22 38 _§- 2)1 Codeur Absolu sans batterie (4096 impulsions/rotation)
. . H _ A AN A : O [Consommation électrique en veille lors du -2 8] Tension nominale [V] 24 VDC+10%
ISO 4413 : Transmissions hydrauliques — Regles générales relatives & |fonctionnomont W] " 18 16 & & Consommation electique (W] ™ 50 700
aux SyStemeS- Consommation électrique max. [W] ") 51 57 g @ Consommation électrique en veille 44 43
IEC 60204-1: Sécurité des machines — Equipement électrique des Type e Frein a manque de courant O | lors du fonctionnement [W] "°“-“’n;n
H : . . P o Consommation électrique max. [W] 123 141
machines. (Partie 1 : Régles générales ©
ISO 1 0218(1 : Robots 'ng strgels mani ) lateurs - Sécurité, etc 2e g | Type ™9 Frein 3 manque de Gourant
-1 Inaustri pu urs - urite, . S 2 |Effort de maintien [N] 20 39 47 78 157 s,
e Consultez le catalogue du produit, manuel d'opérations et précautions 23 2 | Effort de maintien [N] 72 ‘ 108 ‘ 218 s 13 ‘ 225
de manipulation pour des informations supplémentaires concernant g g | Consommation électrique [W] "= 29 5 e e et
f 8> g €| Consommation électrique [W] "= 5 5
les produits SMC. 5 |- inale V] 28 VD1 0% 3
. . ~ . ension nominale + i i 10/
e Veuillez conserver ce manuel en lieu sdr pour pouvoir le consulter ’ Tension nominale (V] 24 VDC£10%
ultérieurement.
Précaution indique un risque potentiel de faible niveau :/I;ndéle LEFS32 LEFS40 Moteur de la série LEFS : absolu sans batterie [pas en pas 24 VDC] Moteur de la série LEFB : absolu sans batterie [pas en pas 24 VDC]
e . . . . . . n Course [mm] " 50 a 1000 150 a 1200 Modele LEFS16 LEFS25 Modele LEFB16 LEFB25 LEFB32
A Précaution |qui, s'il estignoré, pourrait entrainer des blessures o
mineures ou beu graves Charde Horizon- | LECP1 JXCEax1 20 45 50 25 55 65 Course [mm] " 50~500 50~800
p 9 . [kg] ngctez) tale (ECPAIIXCE 5 70 75 20 50 50 Charge Horizontale 14 15 12 25 30
. . . . . 3 Kg] ") -
Attention indique un risque potentiel de niveau moyen Verticale 4 10 20 2 2 23 kgl Verticale 1g~ 4 05 5 15 300, 500, 300, 500, 600, 300, 500, 600,
A P ol ; A ; A 5500 [2441200 |16 2800]8 520 [3041200 2041000 | 10 & 300 ~500 5~360 | 20~1100 | 12~750 | 6~400 600, 700, 700, 800, 900 700, 800, 900
700 naen) , 700, , 800, 900, , 800, 900,
Attention qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou des 5012600 2441200 | 16 2 800 8 & 400 [3041200 |20 21000 | 10 & 300 =0T=600 - —o=s00 2<si0 6= _ | Course tmm] 800,900, | 1000, 1200, 1500, | 1000, 1200, 1500,
blessures graves. Type de 601270024 4930]16 2620]8 4310304120020 4900 10 & 300 hl 501~700 20~630 | 12~420 | 6~230 3 1000 1800, 2000 1800, 2000
N Vitesse \ \ \ \ \ N N age - - g
. - ; ; ; contréleur : Plage de 701280024 a750] 16 25008 &4 250304114020 &4 760] 10 & 300 Axial p 701~800 - - 20~550 | 12~330 | 6~180 £
Danger indique un risque potentiel de niveau fort qui, LECP1 Imm/s] | course 801290024 4610|162 410] 8 & 200 |30 & 930|20 & 620] 10 & 300 T coise T B0T=500 - - - - - g
A Danger s'il est ignoré, entrainera la mort ou des blessures JXCEo1 90121000 [24 2500[ 16 2 340[ 8 2 170[30 478020 4 520] 10 4 250 901~1000 - - - - - s
raves 100121100 - - - [302660[20 a440[10 a 220 1001~1100 N N N N N © | Charge [kg] Horizontale 1 10 19
graves. _ 110121200 - - - [30a570[202380[10a190 Vitesse 1011~1200 N N N N N $  [Vitesse mmis] = 28~1100 28 3 1400 2831500
A Attention T e T E T |
5 ) 2 Répétitivité de positionnement [mm] +0.08
2 | Modele de Vit 601270024 4930]16 4500]8 a 25030 a 500]20 & 500 10 & 250 < 501~600 - - 20~900 | 12~540 | 6~270 S [Vouvement perdu [mm] 99 01 max
. by . I . © N Itesse 2 2 2 2 2 2 2 o h ~
e Veillez a toujours respecter les réglementations et normes de 5 |contrdleur | |Plage de 701480024 4750 16 2 500| 8 4 25030 4 50020 4 500] 10 4 250 2 Plage | 601~700 - - 20~630 | 12~420 | 6~230 S [Pasdevis equivalent [mm] 78 I 78 [ a8
sécurité applicables S |LECPA noe2) | COUSe 8012900 [24 261016 44108 220030 a500[20 & 500[ 10 a 250 = Parallgle | de 701~800 - - 20~550 | 12~330 | 6~180 Résistance aux chocsivibrations [/s2] ™ 50720
. [0}
i ~ . ‘s P 8 |xCo% 90141000 |24 3500 16 4340(8 & 17030 4 500{20 4500{ 10 & 250 ° course | 801~900 - - - - - Type dacti T Courroi
Tous les travaux doivent étre effectués de manigre sécuritaire par une 2 ool - ——130 2500120 3220110 3 220 g 901~1000 - - : : : e e e
e s . . . . . @ > ype de guidage uide linéaire
2 : - - - : : : 2 — - - - - -
personne qualifiée, conformément aux réglementations nationales en vigueur. 5 1 1121&11200 30 450020 4 380] 10 & 190 £ 1001~1100 Plage de température duliisation ] 5340
g Accélération/décélération max. [mm/s?] 3.000 k5 1011~1200 - - - - - Plage dhumidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation)
1] Standard +0.02 (4 Accélération/décélération max. [mm/s?] 3.000 Taille du moteur 28 I 42 [ o564
Répétitivité de positionnement Modeéle ] Standard +0.02 i 3 )
[mm] haute +0.015(Pas de vis H : £0.02) (] Répétitivité de Modsle § N Type de moteur Absolu sans batten.e (moteu.r pas a. pas 24 YDC)
précision positionnement [mm] haute +0.015(Pas de vis H :+0.02) =8 Code.ur - Absolu sans batterie (4096 impulsions/rotation)
Standard 0.1 max. précision £ .g Tension nominale [V] 24 VDC10 %
— Standard 0.1 max. 5 g | Consommation électrique [W] " 24 32 52
Mouvement perdu [mm] "***) Modeéle wy | Modéle 2% [ Consommation électrique en veille lors du 18 16 44
;?e'uctiesion 0.05 max. Mouvement perdu {mm] ™= haute 0.05 max. © fonctionnement [W] "
&Cisi Consommation électrique max. nae?) 51 60 127
Pas de vis [mm] 24 [ 16 ] 8 | 30 [20] 10 - precsion 4 ]
Résistal hocs/vibrations [m/s?3 "™ 50 /20 Pas de vis [mm] 0 [ 5 ] 20 ] 12 | 6 2o Type "8 Frein @ manque de courant
esistance aux chocs/vibrations [m/s’ ot - N T o
Résistance aux chocs/vibrations [m/s?] "% 50 /20
Type d'actionnement Vis a billes (LEFSn). vis & billes + courroie (LEFSaL/R) [m/s Vis  billes (LEFSa). vis a billes + courroie( % %
Type de guidage Guide linéaire Type d'actionnement LEFéDL/R) =g Effort de maintien [N] 4 19 36
. TTERT—— 5 - T 8 O
Plage dle tenjl;).erature.d utlllsoatlon ra 5a40 i Type de guidage Guide lingaire g o | Consommation électrique [W] "= 29 5 5
Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) Plage de température d'utilisation [°C] 5240 8o Tension nominale [V] 24 VDCE10 %
Taille du moteur 0564 Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation)
$ | Type de moteur Moteur pas a pas (Servo 24 VDC) Taille du moteur 028 [ 042
_§' § Codeur Incrémental - Phase A/B (800 impulsions/rotation) 2 Type de moteur Absolu sans batterie (moteur pas & pas 24 VDC)
:% g Tension nominale [V] 24 VDC+10% & & | Codeur Absolu sans batterie (4096 impulsions/rotation)
g g |Consommation électrique [W] " 50 100 @ g [ Tension nominale [V] 24 VDC10%
§ *® | Consommation électrique en veille lors du 2 2 [ Consommation lectrique [W] ™) 22 38
O |fonctionnement [W] "% 44 43 a2
C — - e 5 © | Consommation électrique en veille lors du 18 16
onsommation électrique max. [W] 123 141 o fonctionnement [W] "6
8 Type "8 Frein @ manque de courant Consommation électrique max. [W] ") 51 57
2 —L
28 [Effort de maintien [N] 72 [ 108 ] 216 75 [ 113] 225 o [ Type ™0 Frein & manque de courant
a3 £ [ Effort de maintien [N] 20 30 | 47 [ 78 [ 187
g 5 |Consommation électrique [W] "% 5 5 2 | Consommation électrique [W] "% 29 [ 5
g 5
§ Tension nominale [V] 24 VDC210% > | Tension nominale [V] 24 VDC+10%
+10%
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2 Caractéristiques techniques (suite 2 Caractéristiques (suite 2 Caractéristiques (suite 3 Installa

Moteur de la série LEFS : haute performance [moteur pas a pas 24 VDC] Série LEFS 3.1 Installation
—— Ay — Y — Moteur : codeur absolu sans batterie et & haute performance [pas a pas 24 VDC] Note1) Veuillez consulter SMC pour les courses non standard, qui sont fabriquées A .
A sur commande ttention
Course [mm] " 50 & 500 50 & 800 Modgle LEFS16 LEFS25 te2) La vit i fonction de la ch c ltez le « Graphique d
. « . : . . .
- ; Course [mm] ™" 50 4 500 50 4800 note2) La vitesse varie en fonction de la charge. Consultez le « Graphique de « N'installez pas le produit avant d'avoir lu et compris les consignes de
Charge Horizontale 14 20 16 28 40
o YT, 3 S 3 — 5 Charge Torzonil 5 5 5 28 70 vitesse-charge (Guide) » dans le catalogue. En outre, si la longueur du sécurité
n > " " = " ) Vertical 3 5 3 75 15 cable dépasse 5 m, elle diminuera jusqu'a 10 % pour tous les 5 m. oL X . L .
Jusqua d00 | 102800 | 52400 | 2021509 128590 basm L o Y note3) Une valeur de référence pour la correction d'une erreur dans l'utilisation e Nutilisez pas le produit au-dela de ses caractéristiques techniques
4014500 | 104700 | 53360 | 2041100 12 4750 6 3400 Jusqu'a 400 10 4 800 54400 | 2041500 | 124900 | 64500 neé p autorisées
5014600 - - 20 &4 900 12 4540 624270 4014450 10 2700 54360 | 2041100 [ 124750 | 64400 reciproque. :
o . . " . " . . . . .
i Plage 5012700 N N 20 3630 122420 52230 2512500 10 2600 52300 | 2021100 | 122750 | 62400 note 4) Résistance aux chocs : aucun dysfonctionnement ne s'est produit lorsque o Lors de l'installation, de l'inspection ou de I'entretien du produit, veillez
Itesse > > N N 2 \ N 2 d H AtA H H 3 . . 3 . . a1 a1
e de 7014800 - - 20 & 550 12 2330 62180 501 a 600 - - 202900 | 1224540 | 6a270 I'actionneur a été soumis a un test de chute. Dans le sens axial et a couper l'alimentation électrique. Ensuite, fixez-le correctement afin
. S Plage N N . 4 . " .
5 course | 8014900 - - - - - Vitesse | 601 a 700 - - 204630 | 124420 | 64230 perpendiculaire au pas de vis (le test a été effectué avec I'actionneur dans Uil ne puisse pas étre endommagé
£ 901 & 1000 - - - - - mmis] | e 7012800 - - 204550 | 1224330 | 6a180 son état initial). q P P 9
7 1001 & 1100 - - - - - 8014900 - - - - - Résistance aux vibrations : aucun dysfonctionnement ne s'est produit lors Maintenez la planéité de la surface de montage a 0.1 mm maximum
s 1101 & 1200 - - - - - 901 3 1000 " " " " " ) e s A Cis !
8 [Accaleration/ Horizontale 9800 . 00T 51100 - - - - - d'un test entre 45 et 2000 Hz, lorsque I'actionneur a été testé dans le sens pour 500 mm. Une planéité insuffisante de la surface de montage
g | Decéiération max. [ 5000 g \ axial et perpendiculaire au pas de vis. (Le test a été effectué avec d'une piece ou d'un actionneur peut entrainer un jeu dans le guide et
g [ Imm/s? 5 1101 & 1200 = = . = = I'actionneur dans I'état initial). X
2 3 | Accélération/ Horizontal 10000 : . : . N 4si i
5 | Repettvite hs,'ts;s;r:aum 2002 8 d:z;::;z: max e note5) La consommation électrique (y compris le contréleur) correspond au une re‘S'Stance. gccrue au glissement. Dans le cas d L‘!n montage en
g | mmi prcisien +0.015 (Pas de vis H : £0.02) et | Vertical 5000 fonctionnement de I'actionneur. porte-a-faux utilisez une plaque de support ou un guide de support
g < " - ] A ) o (. . . .
S | Mouvement Standad __ 0.1 max. € [Repetaiitedu | Standard 002 note6) La Cons%mmaul?n en \;el”elvpendant |Utl|lsatloln (v Comprls% le Cortrolel:ir) pour éviter la déformation du corps de I'actionneur.
1e) odele haute ; iti > correspond a l'arrét de l'actionneur sur la position fixée lors du : ’
perdu [mm[™* précision 0.05 max. g | positionnement | Modéle haute 0,015 (cable H : £0.02) 'SP P ¢ Lors du montage de I'actionneur, utilisez tous les trous de montage.
Fas de vis [mm] T 5 ] 20 I 2 % g | [mm] précision fonctionnement. . .
Resistance aux mpacts] 0120 € | Mouvement Standard 0.1 max. note7) La consommation électrique maximale (y compris le contréleur) correspond Si tous les trous de montage ne sont pas utilisés, la performance
vibrations[m/s?] = O | perdu Modgle haute 0.05 max au fonctionnement de I'actionneur. Cette valeur peut étre utilisée pour la spécifiée ne sera pas maintenue. Par exemple, le déplacement de la
Type d'actionnement Vis & billes [mm] 2 prédision i i sélection de I'alimentation électrique. tabl t
Type de guidage Guide linéaire Pas de vis [mm] 0o [ 5 [ 20 [ 12 [ s note8) Pour les modéles incluant un verrouillage uniquement able augmentera.
Plage de température dutiisation [°( 5440 Resistance aux chocs/vibrations : L 9 a o ) ) e Lors du montage de I'actionneur, laissez un espace de 40 mm ou plus
v p—— 5 : 50/20 note9) Pour un actionneur avec frein, ajoutez la consommation électrique du frein. '
Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) [m/s? ™4 N N b Lo . p N tt | f| . d A bl d I, t
Taille du moteur 28 42 — —— —— - note10)La charge maximale & une vitesse d'accélération et de décélération de pour permetire la tlexion du cable de l'actionneur.
- ~ Type d'actionnement Vis a bille (LEFSO), Vis a bille + courroie (LEFSOL/R) * o . N f . - . ,
8 , [ Type de moteur Moteur pas & pas (servomoteur / 24 VDC) Type de guidage Guide lnéaire 3000 mm/s2 (Les valeurs avec * indiquent la Ch&lrge2 maximale & une ¢ Lors du montage de I'actionneur, utilisez des vis de longueur adéquate
29 - - - - - ) A AT . >
£z Codeur Incrémental - Phase A/B (iiOO Tpulsmns/rotatlon) Moment statique | Mep(Pitching) 10 27 vitesse c_iaccelerat[on et de dec'elere'm'on _de 1000 mm/s?). La charge varie et serrez-les avec un couple de serrage adéquat.
§ € [ Tension nominale [v] 24 VDC £10 % admissible [Nm] | Mey(Yawing) 10 27 en fonction de la vitesse et de I'accélération. Consultez le « Graphique de . - N .
& 8| Consommation d'énergie en veille ponid - it h Guide) » dans le catal Serrer les vis avec un couple de serrage supérieur a celui
€3 | 1ore du fonetionnemant [W] o 27 16 ) Mer(Rolling) 20 52 vitesse-charge (Guide) » dans le catalogue. i N . ;
© [ Consommation électique max. W] 102 132 Plage de température dutiisation [C] 5440 En outre, si la longueur du cable dépasse 5 m, la vitesse et la charge recommandé peut entrainer un dysfonctionnement, tandis que serrer
= Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) peuvent diminuer de 10 % pour tous les 5m (a 15 m, la diminution peut avec un couple de serrage inférieur a celui recommandé peut entrainer
[ i 1 0, ’ g . .
2 | Typeren Frein & manque de courant Taile du moteur 028 | 042 atteindre 20 %). un déplacement de la position de montage, ou I'actionneur pourrait se
'E 5 ) Type de moteur Codeur absolu sans batterie (pas & pas de 24 VDC) , -
g8 r—— " " - ” - & [Codeur ‘Absolu sans batterie détacher de sa position de montage.
g g| — o demaintien INI 8 [ Tension nominale [v] 24 VDC +10 %
3= R . . N
S E Consommation électrique nle 6)
% 8| Consommation électrique [W] "< 29 5 note 8) que (W] 116 max. 126 max.
@ 3
’g © 5 Type "7 Verrouillage non magnétisant . . PA
3 | Tension nominale v 24 VDC £10 % 8 [Effort de maintien [N] 20 [ 30 27 78 157 Montage de I'actionneur
% Consommation électrique [W] "¢ ® 2,9 5
8 [ Tension nominale (v] 24VDC£10 % — = =
| I | | =
A —f— — —
- ModNéJz) SBE‘nggo 1;;&?;%0 Modéle LEFS32 LEFS40 Poi_ds de l'actionneur Taille Couple de
ourse [mm] _ a a _ _ Série LEF (sans moteur de la série LEFS : haute performance [moteur pas a pas 24 VDC]) Modeéle de la serrage max. g A[mm] | L[mm]
Charge kg™ Horizontale 40 50 68 26 60* 75 Course [mm]Nee ! 50 & 1000 150 & 1200 vis [Nm]
e Verticale 4 12 18 45 | 45 25 Charge Horizontal 40 50 68 26 60 75 oo e
- - - - : G o 5000 o0 ] Z00] o0 [ a00] S0 a0 ] aeo] w0
Jwsaua400 | Tooo | to00 | 82520 | Tao | ooo | 10250 ligl 7 ertea 4L _to_| 16| 45 | 45 | 25 O P P9 1O Y O P LEFo18 M3 06 35 20
- - L L Jusqu'a 400 [24 21300 [ 1621000 | 84500 | 30 a1200 | 20 41000 | 10 & 500 Poid addiomel pour LEFo25 M4 1.5 4.5 24
; 243 | 16a ; 30a | 20a ; everaag i) or2 = : :
4014500 1300 | 950 | 88520 | 1500 | 1000 | 102500 40124500 [2441300 [ 164950 | 84500 [ 3041200 2021000 | 104500 Wosele s LEFo32 M5 3.0 55 30
- 222 162 - 302 [ 203 - 5012600 |24a1200| 162800 | 82400 | 3021200 | 201000 | 10 2500 Gourse (nm 50 T o0 Tveo [00 T 250 [0 [0 Taoo [aso [eooT 0 [ w0 [ o0 [ w0 T 70 [ 0 = : :
5012600 | 32 | 1% [sad00 | 208 | 208 | 102500 e Pooe [ 6072700 T 268660 [ 165020 | 8a310 04 1200] 208500 [ 104440 vemerg [ PR Y Y P I R P P I O LEFo40 M6 5.2 6.6 31
6014700 24a | 164 | g a0 | 30a | 20a | 0000 [r; m/s? de 7014 800 242750 | 164500 | 84250 |30a1140| 204760 | 104350 o veroulage 026 s
vt o 20 o 2o oo couse| 8014900 | 244610 | 164410 | 84200 | 304930 | 204620 | 104280 — o « M do la pid
llesse age 701 a 800 a 2 | 849250 a 2 | 102350 901 & 1000 244500 | 164340 | 84170 | 304780 | 2024520 | 10 a 250 Masse (kg 5 | 335 |as5|o7s| 05| a15) 45 |ass[ars|aos| 515 | 55 | 555 | 575 | 595 [ 615 | 635 | 5 | 675 | 695 ontage e la piece
[mm/s] | de course 750 500 1140 | 760 a a a a a a a Poids addlomel pour . . . L .
2014 243 | 162 | o, 30a | 20a . 1001 a 1100 - - - 304660 | 204440 | 104220 e verouilege 05 o Afin d'éviter que les vis de fixation des piéces n'endommagent la table,
3 a900 610 410 | 88200 | 930 | g | 108260 1101 2 1200 304570 | 204380 | 104a190 '
[ . ~ ~ ~ 1H 1 1
g - 215 65 T 305 203 - = [hocgiératon Horzona 15600 Mol Coohnk Imml T o Tl ol utilisez des vis plus courtes d'au moins 0.5 mm que la profondeur
5 90121000 | 0O a0 | 82170 o0 20 | 108250 2 Course o 150] 200 { 250 [ 000 | 550 [ 00 [ as0 ['so0 [ 'ss0 [ eoo | eso [ 700 | 7s0 | a0 | eso [ s00 [ ss0 | 1000 | 1100 | 1200 . .
3 £ |decsisration/ [ 53 aes Loss lozt|ete Loz | 215 |2ss Lzotlpse] stz | oo Loz Losr | o | s | soee | %2 maximale du taraudage. Des vis plus longues peuvent heurter le corps
2 - 305 | 203 - 8 Vertical 5000 Masse (g 7| ses [sealeot|eao|err|z1s [raa]rerlrao] a1 | 6as [ a7 | 001 | 000 | 057 | ans | sse | 1060 | "5
= 1001 & 1100 - - - 560 | a40 | 108220 S [max. [mm/s? Poik sadiare) por 0s et provoquer un dysfonctionnement
® 305 | 203 s |Reépstabiite |Standard £0.02
8 1101 & 1200 - - - 576 380 | 108190 S | du positionne- e
& - 8 Haute précision +0.015 (cable H: £0.02) Modéle
2 Max. accélération/ Horizontale 9800 3 [ment [mm] Course fm 300 T 500 | 600 | 700 ] 800 | 900 ] dowo
‘% décélération [nm/s?] | Verticale 5000 @ |Mouvement |Standard 0.1 max. Mool — Fv 119 [ias Toss T 171 [ ea [ 1or T o0
= Standard +0.02 @ |perdu L vermouilage k 012 V
8 | repetivies de Modele € |mmpmen _|Haute précision 0.05 max e m— i
positionnement mm] ;?e’uctiesion 0.015 (Pas de vis H : 20.02) S [Pas de vis mm] 24 16 8 30 20 10 Pots adgtomsouTs = Lze Tom 1 oo Tew Tom [ ow 1 aw 1 5% = = el | ! x
— lsge 02 s =8 -
Standard 0.1 max. Reslstapce aux e LEFB32 1
Mouvementperdu | Modéle choos/vibrations 50/20 Vi b T T B T S 8 B Y M
[mm] ™ haute 0.05 max. [mis?™ed ot SdtoarsouTe ) -
vemsutiage 058
précision Type d'actionnement Vis a bille (LEFSO), Vis a bille + courroie (LEFSOL/R)
Pas de vis [mm 24 16 8 30 20 10 Type d id Guide linéai - N r
de vis fmm] | | | | | YD 0O GUEESs oo neare Moteur de la série LEFS : haute performance [moteur pas a pas 24 VDC] ( t
Résistance aux impacts/ 50/20 Moment Mep(Pitching) 46 110
vibrations[m/s?] "*** statique Mey(Yawing) 46 110 I T
Ty
Type dacti t Vis & bill dmissibl
T o il = tamra o g as o | Tailede | _Coupledo | Profondeur do
Pois sadtiome pourle odéle ! serrage max. iltage max.
Plage de température dutiisation [°C] 5a40 Plage de température 5440 et en:m\e 2 LEFS25 la vis [I?]m] [?nm]
Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) d'utiisation [C] foure e 0
” Taille du moteur 056.4 Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) [Poics adtiomel pourfe 026 LEFo16 M4 x 0.7 1.5 6
S ., | Type de moteur Moteur pas a pas (servomoteur / 24 VDC) Taille du moteur 056.4 Modele : T T T [ e [ [ [50] LEFo25 M5 x 0.8 3.0 8
. - - - = 50 o0 [ 70 |20 [ 750 [ 300 [ %0 | 0 40| 00 550 | e0o [ g0 [ 700 750 | w00 T g6 [o00 [ G50 | 100 . .
% % Codeur Incrémental - Phase A/B (800 impulsions/rotation) o |Type de moteur Codeur absolu sans batterie (pas & pas de 24 VDC) bosee i 35 ] 3m
£ € [Tension nominale [V] 24VDC 10 % 2 [Codeur Absolu sans batterie P o EER32 M6 x 1.0 5.2 9
E % Consommati_on d'énergie en veille 44 43 g Tension nominale [V] 24 VDC +10 % Modgle FEES0) LEFo40 M8 x 1.25 12.5 14
& lors du fonctionnement [W] ™'e® U [GConsommation dlectiaue W] Icourse (mm 150 | 200 | 250 | o0 | aso | aoo | aso | soo | ss0 |00 ['sso | 700 | 750 | aoo [aso ] o0o | oso sove]s100] 1200
Consommation électrique max. [W] " 158 202 note 6)note) 9 222 max. 222 max. IMasse (kg; 5.37 | 565 | 503 | 621 | 649 | 677 | 7.15 | 733 | 761 |739|517|545| 873 |9m |929|957|955 wlmssl 1125
) — ersuinge gy 058
o Type "*e® Frein @ manque de courant 3 |Typeree?n Verrouillage non magnétisant
[ =
gé Effortd intion [N] 72 ‘ 108 216 75 "3 ‘ 25 E Effort de maintien [N] 72 108 216 75 113 245 7
[o] e maintien o
@ é § € |Consommation électrique [W] "¢®) 5 5 A Aﬂentlon
g 2°® | Consommation électrique W] = 5 5 Tension nominale [V] 24VDC 10 % Pour les produits spéciaux, qui comportent un suffixe « -X# », « -D# »,
S£ veuillez vous référer au schéma du client pour ce produit spécifique.
3 Tension nominale [V] 24 VDC £10 %
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3 Installation (suite

3.2 Environnement
A\ Attention

N'utilisez pas le produit dans un milieu contenant des gaz corrosifs, de
l'eau salée, de la vapeur ou des produits chimiques.

N'utilisez pas le produit dans un milieu explosif.

N’exposez pas le produit aux rayons directs du soleil. Utilisez un
couvercle de protection adéquat.

N'installez pas le produit dans un milieu soumis a des vibrations ou a
des impacts excédant les caractéristiques du produit.

N'installez pas le produit dans un endroit exposé a une chaleur
rayonnante qui pourrait résulter en des températures excédant les
caractéristiques du produit.

Veillez a ce qu'aucun corps étranger ne pénétre dans le produit.

3.3 Montage
A\ Attention

Respectez le couple de serrage requis des vis.

Sauf indication contraire, serrez les vis au couple recommandé pour le

montage du produit.

¢ Ne modifiez pas le produit.

Toute modification faite sur le produit peut entrainer une diminution de

la durée de vie et endommager le produit, ce qui peut provoquer des

blessures et des dommages sur d'autres machines ou équipements.

Evitez de rayer ou bosseler les parties coulissantes de la table ou de

la face de montage, etc., en les frappant ou en les tenant avec d'autres

objets. Les composants sont fabriqués avec des tolérances précises,

de sorte que méme une légére déformation peut entrainer un

dysfonctionnement ou un grippage.

N'utilisez le produit qu'apres vérification d'une utilisation correcte de

I'équipement.

Apres le montage ou la réparation, branchez I'alimentation au produit

etréalisez les contréles de fonctionnement appropriés pour vérifier que

le montage est correct.

N'utilisez le produit qu'apres vérification d'une utilisation correcte de

I'équipement.

¢ Aprés le montage ou la réparation, branchez I'alimentation au produit
etréalisez les contréles de fonctionnement appropriés pour vérifier que
le montage est correct.

e Prévoyez un espace libre suffisant pour I'entretien et l'inspection.

3.4 Lubrification
A\ Précaution

e Les produits SMC sont lubrifiés a vie en usine et ne nécessitent pas
de lubrification ultérieure.

e Si un lubrifiant est utilisé dans le systeme, référez-vous au catalogue
pour plus de détails.

e La graisse recommandée est la graisse au lithium de qualité n° 2

e Réf. du kit de

Région d'application lubrification Masse [g]
Vis & billes Guide Bande GR-S-010 10
externe GR-S-020 20

e Pour les produits standard dont le préfixe est « 25A- », la graisse
recommandée est la graisse a faible condensation.

. . I Réf. du kit de
Région d'application lubrification Masse [g]
Vis a billes Guide Bande GR-D-010 10
externe

3 Installation (suite

3.5 Cablage
A\ Attention

e Le réglage, le montage ou la modification du cablage doit s'effectuer
hors tension.
Vous risqueriez de vous électrocuter, de provoquer des
dysfonctionnements et d'endommager le produit.

¢ Ne démontez pas les cables.

Utilisez uniquement les cables spécifiés

Utilisez seulement les cables spécifiés faute de quoi vous risqueriez

des dommages ou un incendie.

e Ne connectez ou déconnectez pas les fils, les cables et les
connecteurs lorsque I'appareil est allumé.

A\ Précaution

e Cablez le connecteur correctement et de maniére sire.
Contrélez la polarité du connecteur et n'appliquez pas de tension aux
bornes autres que celles indiquées dans le manuel d'utilisation.
e Prenez des mesures appropriées contre tout type perturbations.
Les parasites dans une ligne de signal peut provoquer un
dysfonctionne-ment. Par précaution, séparez les cables basse tension
et haute tension, et raccourcissez les longueurs de cablage, etc.
¢ N'acheminez pas les fils ou les cables d'entrée/sortie avec des cébles
électriques ou a haute tension.
Le produit pourrait présenter des dysfonctionnements causés par des
parasites et a des surtensions provenant de cables électriques et
haute tension a proximité de la ligne de signal. Acheminez séparément
les fils du produit des cables électriques ou a haute tension.
Veillez a ce que le mouvement de I'actionneur ne coince pas les cébles.
o Démarrez seulement I'équipement lorsque les fils et cables sont bien
connectés.
Evitez de plier les cables en angle droit au niveau du raccordement au
produit.
Evitez de tordre, de plier, de tourner ou d’appliquer une force externe
sur le céble.
Il peut se produire un risque d'électrocution, une rupture du cable, une
instabilité du signal ou une perte de contréle du produit.
Sélectionnez « Cables robotiques » dans les applications ou les cables se
déplacent de maniere répétée (codeur / moteur / verrouillage).
Consultez le manuel d'utilisation correspondant pour connaitre la
durée de vie en flexion du cable.

e Assurez-vous que l'isolation est correcte.
Une mauvaise isolation des fils, cables, connecteurs, bornes, etc. peut
provoquer des interférences avec d'autres circuits. Il est également
possible qu'une tension ou un courant excessif soit appliqué au
produit, causant ainsi des dommages.

e Consultez les références du détecteur dans le catalogue « Best
Pneumatics » lorsqu'un détecteur doit étre utilisé

3.6 Connexion a la terre de I'actionneur

o L'actionneur doit étre connecté a la terre pour protéger l'actionneur du
bruit électrique. La vis et le cable avec la borne de sertissage et la
rondelle dentée doivent étre préparés séparément par I'utilisateur.

Cablage de I'actionneur au contréleur

¢ Actionneur électrique /
Type table linéaire T 2

A, «Contrdleur
.

y

/Cable d'actionneur
' LE-CP-*-* (sans

1 verrouillage ni

« capteur)

i LE-CP-*-B-* (Avec
\ frein et capteur)

4 Pour passer commande

e Pour les produits standards, reportez-vous au catalogue sur le site
internet de SMC
(URL : https://www.smcworld.com) pour connaitre la procédure de
commande.

5 Cotes hors tout

e Pour les produits standards, reportez-vous au catalogue sur le site
internet de SMC
(URL : https://www.smcworld.com) pour les cotes hors tout.

6.1 Entretien général

A\ Précaution

e Le non-respect des procédures d'entretien peut entrainer des
dysfonctionnements et endommager I'équipement.

¢ S'ils ne sont pas manipulés correctement, I'électricité et I'air comprimé

peuvent étre dangereux.

L'entretien des systémes électromécaniques et pneumatiques doit étre

réalisé exclusivement par du personnel qualifié.

e Avant de procéder a une opération d'entretien, coupez les
alimentations électrique et pneumatique. Vérifiez que le courant a été
déchargé et que l'air I'air a bien été purgé dans I'atmosphére.

e Aprés une installation ou une opération d'entretien, appliquez la
pression d'utilisation et l'alimentation électrique a I'équipement, et
testez le bon fonctionnement et I'absence de fuites afin de vous
assurer que I'équipement est correctement installé.

e Si les connexions électriques ou pneumatiques sont perturbées

pendant I'entretien, assurez-vous qu'elles soient correctement

branchées et que des contrbles de sécurité sont effectués au besoin
pour garantir la conformité continue avec les réglementations
nationales en vigueur.

Ne modifiez pas le produit.

Ne démontez pas le produit a moins que les instructions d'installation

ou d'entretien ne I'exigent.

e Une mauvaise manipulation peut provoquer des blessures, des
dommages ou un dysfonctionnement de [I'équipement et des
machines. Il faut donc s'assurer que la procédure prévue pour cette
tache est respectée.

e Prévoyez toujours un espace suffisant autour du produit pour
I'entretien et I'inspection.

6.2 Entretiens périodiques
e L'entretien doit étre effectué selon le tableau ci-dessous :

Vérification Vérification
de de la
I'apparence courroie
Inspection avant I'utilisation v
quotidienne
Inspection tous les six mois v v
Inspection tous les 1,000 km* v v
Inspection tous les 5 millions de v v
cycles*.

*selon la premiere éventualité

o Aprés tout entretien, effectuez toujours une vérification du systeme.
N'utilisez pas le produit si une erreur se produit, car la sécurité ne peut
étre assurée si elle est causée par un dysfonctionnement involontaire.

6.3 Vérification de I'apparence
¢ Les éléments suivants doivent faire l'objet d'une inspection visuelle et
garantir que I'actionneur reste en bon état et qu'aucun probléme n'est
signalé ;
- Vis desserrés,
- Niveau anormal de poussiére ou de saleté,
- Défauts/anomalies visuels,
- Connexions du cable,
+ Bruits ou vibrations anormaux.

6 Entretien (suite

6.4 Vérification de la courroie
e Si l'un des 6 états ci-dessous est constaté, cessez d'utiliser
I'actionneur, contactez immédiatement SMC.
* Les dents de la courroie sont usées.
La fibre de la courroie devient « pelucheuse », le caoutchouc est
enlevé et la fibre prend une couleur blanche. Les lignes de la fibre
deviennent trés floues.

+ Décollage ou usure sur les c6tés de la courroie.
Le bord de la courroie devient rond et effiloché, avec des fils qui
commencent a sortir.

* La courroie est partiellement coupée.
La courroie est partiellement coupée. Des corps étrangers
pourraient se coincer dans les dents et causer des défauts.

* Marquage vertical des dents de la courroie.
Défaut qui se produit lorsque la courroie se décale de la poulie.

» L'arriére en caoutchouc de la courroie est ramolli et collant.
* Fissure a I'arriére de la courroie.

7 Limites d'utilisation

7.1 Garantie limitée et exclusion de responsabilité / Conditions de
conformité

e Consultez les « Précautions de Manipulation pour les Produits SMC ».

8 Mise au rebut du produit

Ce produit ne devrait pas étre jeté avec les déchets ordinaires. Vérifiez
les réglementations et directives locales pour éliminer ce produit
correctement, afin de réduire les impacts sur la santé humaine et
I'environnement.

9 Contacts

Consultez www.smcworld.com ou www.smc.eu pour connaitre votre
distributeur/importateur local.

SMC Corporation

URL : http// www.smcworld.com (International)  http// www.smceu.com

(Europe)
'SMC Corporation, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, Japon
Les caractéristiques techniques peuvent étre modifiees par le fabricant sans
préavis.
© 2021 SMC Corporation Tous droits réservés.
Modéle DKP50047-F-085M
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