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2 Caractéristiques techniques 2 Caractéristiques techniques (suite 2 Caractéristiques techniques (suite

INSTRUCTIONS ORIGINALES

f Moteur de la série LEFS : pas a pas [servo 24 VDC Moteur de la série LEFB : pas a pas [servo 24 VDC Modele LEFS32 LEFS40
C )
® _ Modele LEFB16 LEFB25 LEFB32 ourse [mm] 50~1000 150~1200
Modele LEFS16 LEFS25 Charge Horizontale 20 45 50 25 55 65
Course [mm] ™) 50 a 500 50 a 800 [kg™= Verticale 4 10 20 2 2 23
[ LECP1JXCExt 14 15 12 25 30 30~
[H . Charge  |Horizontale S ~500 | 24~1200 | 16~8U0 | 8~400 | oo | 20~850 | 10~300
Manuel d'instructions kg] ™= [ LEcPAMXCH 9 10 10 20 20 300,500, | 300,500,600, | 300,500,600, o
Verticale 2 4 0.5 75 15 ot 600, 700, 700, 800, 900, 800, 900, 1000, 501~600 | 24~1200 | 16~800 | 8~400 20~85 | 10~300
. z . by . z a 500 10a700| 5a360 | 2041100 | 12 a 750 6 a 400 Course [mm] ' 800, 900 1000, 1200. 1200, 1500, 1800, 1200
a a a a a , , ] ] s s s
Actionneur électrique, modéle guidé a5 e o T o st T o aat0 ) 1000 | 1500, 1800, 2000 2000 age | 00170 | 2imom | 1o | o310 | X | 20 | 1000
N N N N [ Axial de
601 a 700 - - 202630 | 122420 | 64230 c 30~
S é ri e LEF Typede | \jiooce | Plage ° a a a £ course | 701~800 | 24~750 | 16~500 | 8~250 | . | 20~760 | 10~300
contrleur| 1o de  |7012800 - - 2024550 | 124330 | 64180 = a0 zis0 T e=a0 1 5=
Mot . > 24 VDCI. Absol batteri LECP1 note2) course |801 a 900 N N N N N © i £ 0 030
oteur : pas a pas [servo ], Absolu sans batterie JXCEnT 0T 51000 - - - - - 8 | charge LECP1 ] 1 10 lesse 201~1000 | 24~500 | 16~340 | 8~170 | 30~780 | 20~520 | 10~250
(Moteur pas-a-pas 24 VDC) 1001 & 1100 - - - - - g | kgyrea | Horizontale LEC;ZC&L — : . tmmsl 1001~1100 |_- - ~ [ so~6@ | 20~440 |_10~2®
3 5 > 2 o 14 5 1011~1200 - - - 30~570 | 20~380 | 10~190
- - - - - g
Haute performance [PaS apas 24 VDC] é 1101 81200 B Vitesse [mm/s] "'*? 48 21100 48 a 1400 48 a 1500 é ~500 24~800 | 16~650 | 8~325 | 30~750 | 20~550 | 10~300
5 S 4500 104500 54250 (2041000 [ 124500 | 62250 £ | Accélération/décélération max. [mm/s2] 3.000 2 501~600 | 24~800 | 16~650 | 8~325 | 30~750 | 20~580 | 10~300
- & N " - - - g Répétitivité de positionnement [mm] +0.08 E PL 601~700 24~800 | 16~620 | 8~310 | 30~750 | 20~550 10~300
= / r (“j":de'e viesse | Place 281 ?sgg - - 208900 | 124500 | 64250 S [Mouvement perdu [mm] = 0.1 max. 3 Para- | 729 [T701~B00 | 24~750 | 16~500 | 8~250 | 30~750 | 20~580 | 10~300
= 8 |controleur| [mm/s] deg 701 < 800 . . gg = ggg g ?ggg g 2 fgg Pas de vis équivalent [mm] 48 | 48 I 48 2 e | e | 801~000 | 24~610 | 16~410 | 8~200 | 30~750 | 20~550 | 10~300
- 4 3 [LEcPA | course [goq 2900 - - a a a Résistance aux chocs/vibrations [m/s2] " 50/20 g 901~1000 | 24~500 | 16~340 | 8~170 | 30~750 | 20~520 | 10~2%0
3 - - - - - 4 ~ et ~:
3 - . ﬁ 2 |UXCo?% 90121000 - - - - - Type d'actionnement Courroie 2 1001~1100 - - - 30~660 | 20~440 10~220
- e 3 1001 2 1100 Type de guidage Guide linéaire 3 L || 10M~120 - - - | 30~570 | 20~3%0 | 10~1%0
~ © a - - - - - n TrT— T © | Accélération/décélération max.
~ 5 1101 a 1200 N N N N N Plage de température d'utilisation [°C] 5a40 T [mm/s? 3.000
| " P = " o
o~ ® Accélération/décélération max. [mm/s?] 3.000 Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) Standard $0.02
. Répétitivité de positionnement Standard +0.02 Taille du moteur 028 [ 042 [ 056.4 Répétitivite de Modale
. , ) R . . , ; ; . [mmi Modeéle haute +0.015(Pas de vis H :£0.02) 2 Type de moteur Moteur pas & pas (Servo 24 VDC) positionnement [mm] haute +0.015(Pas de vis H :+0.02)
Cet actionneur électrique sert & convertir un signal d'entrée électrique en précision - - 2 ¢ [Codeur Incrémental - Phase A/B (800 impulsions/rotation précision
. . =9
mouvement mecamque_ s Stanfjard 0.1 max. ] _5_ Tension nominale [V] 24 VDC+10 % Standard 0.1 max.
Mouvement perdu [mm] "% Mgd_el_e haute 0.05 max. € = [ Consommation électrique [W] ™ 24 32 52 Mouvement Modéle
1Co nes sécurité précision e o Blectr eTored perdu [mm] "= haute 0.05 max.
Pas de vis [mm] 10 ] 5 [ 20 ]| 12 ] 6 8 fozgzz:gif:tmmfﬁf envellelors du 18 16 44 précision
. . s sz . . . . Résistance aux chocs/vibrations [m/s? ") 50/20 L Pas de vis [mm] 24 | 16 | 8 | 30 [ 20 [ 10
Ces consignes de sécurité ont été redlgee§ p(?UI' prevenir des §|tuat!ons Type d'actionnement Vis & billes (LEFSn). vis a billes + courroie (LEFSoL/R) Consommation électrique max. (W] "< 51 60 127 Résistance aux chocs/ 50/20
dangereuses pour les personnes et/ou les équipements. Les précautions Type de guidage Guide linéaire 2o | Type ™ Frein 8 manque de courant vibrations [m/s?] ™
énumérées dans ce document sont classées en trois grandes Plage de température d'utilisation [°C] 5440 g E’ Type d'actionnement Vis a billes (LEFSn). vis & billes + courroie (LEFSoL/R)
Catégories - « Précaution », « Attention » ou « Danger » Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) & E Effort de maintien [N] 4 19 36 Type de guidage Guide linéaire
) . ’ . e e . ¥ T , Taille du moteur 028 [ 042 &5 Plage de température d'utilisation [°C] 5 a40
Elles sont toutes importantes pour la sg1c)ur|te et doivent étre apphquggs, en plus 2 [Type de moteur Moleur pas 3 pas (Sero 24 VDC) g 2 [ Consommation electique (W] " 29 5 5 Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation)
des normes internationales (ISO/IEC) " et autres normes de sécurité. 2 8 [Codeur Incrémental - Phase A/B (800 impulsions/rotation) 8 ronsion nominale M PTRVAITERE Taille du moteur 0564
) 1SO 4414 : Transmissions pneumatiques - Régles générales relatives 2 5 [Tension nominale [V] 24 VDC10% — g { Type de moteur Absolu sans batterie (moteur pas & pas 24 VDC)
aux systémes 2 g Consommation électrique [W] "9 22 38 _§- 51 Codeur Absolu sans batterie (4096 impulsions/rotation)
3 . . R . . O [Consommation électrique en veille lors du -2 5| Tension nominale [V] 24 VDC+10%
ISO 4413 : Transmissions hydrauliques — Régles générales relatives 8 |fonctionnement [w] ") 8 6 & [ Consommation électrique (W] ™= 50 100
aux systémes_ Consommation électrique max. [W] "") 51 57 g @ Consommation électrique en veille 44 43
e s . . . . S | lors du foncti t [W] e
IEC 60204-1 : Sécurité des machines — Equipement électrique des o |Type M Frein 4 manque de courant é’;w‘;ﬂf’;fof’;’;z:“;’;n[gi T 3 i
hines. (Partie 1 : Régles générales) ® '
mac . ‘R C ! . . Lo — Type ") Frein @ manque de courant
ISO 10218-1 : Robots industriels manipulateurs - Sécurité, etc. 5 8 |Effort de maintien [N] 20 39 47 78 157 N
. o . . ©3 ®| Effort de maintien [N 72 108 216 75 113 225
o Consultez le catalogue du produit, manuel d'opérations et précautions 83 Consommation électrique [W] "9 29 5 22 m ‘ ‘ ‘
. . . . 7 . - . © e
de manipulation pour des informations supplémentaires concernant 8> 5 3| Consommation électrique W] ™ 5 5
f s g
les produits SMC. © | Tension nominale [V] 24 VDC£10% S [ Tension nominale [v] 24 VDC10%
¢ Veuillez conserver ce manuel en lieu slr pour pouvoir le consulter
ultérieurement.
Modéle LERSS2 LEFS40 Moteur de la série LEFS : absolu sans batterie [pas en pas 24 VDC] Moteur de la série LEFB : absolu sans batterie [pas en pas 24 VDC]
Course [mm] ") 50 & 1000 150 & 1200 Modele LEFS16 LEFS25 Modéle LEFB16 LEFB25 LEFB32
Précaution indique un risque potentiel de faible niveau Charge | Horizon- | LECP1UXCEat | 20 | 45 | 50 | 25 | 55 | 65 Course [mm] ™ 50~500 50~800
3 . . . . . . n tale i
A\ Précaution | qui, il est ignoré, pourrait entrainer des blessures k] 2 LECPAIXCS |15 40 | a5 | 20 | 0 60 g rotzontle » 1 2 =2 =
mineures ou peu graves. Verticale 4 10 1 20 | 2 2 23 To~ 300, 500, 300, 500, 600, 300, 500, 600,
3500 2421200 |16 2800]8 & 5203041200 2041000 10 & 300 ~500 700 | 5360 | 20~1100 | 12~750 | 6~400 Course [mm] " 600, 700, 700, 800, 900, 700, 800, 900,
Attention indique un ri i i 5012600 2421200 | 16 4 800] 8 & 400 [3041200 2041000 [ 10 & 300 — - - — — — _ 800,900, | 1000, 1200, 1500, | 1000, 1200, 1500,
. ention Indique un risque potentiel de niveau moyen Typede | 6014700 |24 5 930 | 16 2 620 8 3 310]3021200] 20 3 900 10 2 300 e T 5 1000 1800, 2000 1800, 2000
A\ Attention |qui s'l estignoré, pourrait entrainer la mort ou des corirleur | V1E55° |piago de 701 600 24 4 750 16 500 & 260 02 114020 8 760] 0.2 300 | o 20170 - - [20-6%0 | 12420 | 623 £
blessures graves. LECP1 Nz | course [8012900[24 2610{16 2410]8 & 20030 a930{20 & 620[ 10 & 300 course | 80T~900 N - - - - 3
JXCE1 90141000 [24 250016 2340[8 & 17030 & 780[20 a 520 10 a 250 901~1000 _ _ _ _ _ -
Danger indique un risque potentiel de niveau fort qui 100121100 - - — [302660]20 a440] 10 & 220 1001~1100 S | Charge [kg] ™ Horizontale 1 10 19
g - - - - - @
T : 4 - 110121200 - - - [302570[202380[10a 190 Vitesse 1011~1200 N N N N N S Vitesse [mmis] =2 28~1100 28 31400 2831500
A Danger s'il estignore, entrainera la mort ou des blessures 3 2500 [2421200 [16 4500{8 a 250[30 a 500]20 a 500{ 10 a 250 [mm/s] 10~ 2 sse [mm/s] ™2
o ;_ note2) ~500 5~360 | 20~900 | 12~600 6~300 2 Accélération/décélération max. [mm/s2] 3.000
graves. £ 5014600 [2441200 | 16 4500 8 4 250 |30 & 50020 & 500 10 & 250 3 700 © Répalifivité de posiionnement [mm] 3008
2 |Modelede | .. 601270024 4930]16 500]8 a 25030 & 500]20 & 500{ 10 & 250 < 501~600 - - 20~900 [ 12~540 | 6~270 Ay e —
- = sleur | VIS5 |pjage de {7012 800 |24 & 750 16 4 500| 8 & 25030 & 500| 20 & 500] 10 & 250 2 601~700 - - 20~630 | 12~420 | 6~230 S ouvement perdu (mm] 0.1 max.
A Aﬂenﬂon of| ool [mm/s] 9 S Plage © Pas de vis équivalent [mm] 48 [ 48 [ 48
o .II)ESPZA note2) course 8014900 (24 461016 2410|8 a20030 a500]20 & 500{ 10 a 250 = Parallele | de 701~800 - - 20~550 | 12~330 | 6~180 Resislance aux dhocsibrations [1/62] ™ 50720
. 2 . - . [} 0% Py Py Py 5 5 5 Py o~ - - - - - - =
o Veillez a toujours respecter les réglementations et normes de = e 1000124 4500116834018 170130 4 500,20 2 5001 108 250 % course 980011 190%00 Type d'actionnement Courroie
B _ _ N = B B B s s
securité applicables. 5 Tiotata0 502 500]204 580] 105 160 f 1001~1100 Type de guidage Guide linéaire
Tous les travaux doivent étre effectués de maniére sécuritaire par une S [Accélération/décélération max. (mm/s] 3.000 2 1011~1200 |- - - - - Plage de température dutiisation () 5240
A | L N N 5 Standard Y % —L — > Plage d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation)
personne qualifiée, conformément aux réglementations nationales en (S " tandar £0.02 g | Accélération/décélération max. [mm/s] 3.000 Taille du moteur 28 o4
2 0564
A Répétitivité de positionnement Modeéle Gy Standard +0.02 i 3
V|gueur_ [mm] haute +0.015(Pas de vis H :0.02) (] Répétitivité de Modsle = $ Type de moteur Absolu sans batterie (moteur pas a pas 24 VDC)
précision positionnement [mm] haute +0.015(Pas de vis H : £0.02) _§— § Codeur Absolu sans batterie (4096 impulsions/rotation)
5 cisi o o 2 g | Tension nominale [V] 24 VDC10 %
Standard 0.1 max. précision 5=
. Standard 0.1 max. 5 9§ [ Consommation électrique [W] "% 24 32 52
Mouvement perdu [mm] "*=*) }I;Aodele Modsle 2% [ Consommation électrique en veille lors du
aute 0.05 max. Mouvement perdu [mm] "% haute 0.05 max S fonctionnement [W] ") 18 16 44
Pas de vis [mm] e 24 [ 16 [ 8 [ 30 J2] 10 précision Consommation électrique max. [W] ™" 51 60 127
- — Pas de vis [mm] 10 [ 5 [ 20 [ 12 ] 6 Q !
: ) 2o naes) A
Reslstanc? aux chocshvibrations [m/s] —— - 50 /_20 - Résistance aux chocs/vibrations [m/s? "% 50/20 5% Type Frein & manque de courant
Type d'actionnement Vis & billes (LEFSno). vis a billes + courroie (LEFSoL/R) Vis & billes (LEFS0). vis a billes + courroie( '; %
Type de guidage Guide linéaire Type d'actionnement LEFéDL/R) T 2 | Effort de maintien [N] 4 19 36
. o = Py B 0
Plage d,e tenjl;).erature.d utlllsoatlon rd 5440 " Type de guidage Guide linéaire E o | Consommation électrique [W] "9 2.9 5 5
Plefge d'humidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) Plage de température d'utilisation [°C] 5240 S ° Tension nominale [V] 24 VDCE10 %
Taille du moteur 0564 Plage d'humidit¢ ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation)
§ N Type de moteur Moteur pas a pas (Servo 24 VDC) Taille du moteur 028 | 042
=g Code.ur _ Incrémental - Phase A/B (800 impulsions/rotation) 2 Type de moteur Absolu sans batterie (moteur pas & pas 24 VDC)
:% -f;’ Tension non?nnalre [V]_ 24 VDC£10% _g- 8 | Codeur Absolu sans batterie (4096 impulsions/rotation)
T § |Consommation électrique [W] ") 50 100 3 & [ Tension nominale [V] 24 VDC£10%
5 '© | Consommation électrique en veille lors du bl ion & n notes)
&% " 44 43 5 Q [ Consommation électrique [W] 22 38
S e6) o
fonctlonnem.ent [W] "_ ey g *© [ Consommation électrique en veille lors du 18 16
Consommation électrique max. [W] 123 141 [¢] fonctionnement [W] ")
§ Type "8 Frein @ manque de courant Consommation électrique max. [W] ") 51 57
28 [Effort de maintien [N] 72 [ 108 ] 216 75 [113] 225 o | Type ™0 Frein & manque de courant
3 & | Effort de maintien [N] 20 [ 39 | 471 [ 78 157
= E Consommation électrique [W] "¢ 5 5 § Consommation électrique [W] "¢ 2.9 5
8
g g - - D
8 [Tension nominale [V] 24 VDC+10% Tension nominale [V] 24 VDC£10%
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2 Caractéristiques techniques (suite 2 Caractéristiques (suite 3 Installation 3 Installation (suite

Moteur de la série LEFS : haute performance [moteur pas a pas 24 VDC] Note1) Veuillez conzulter SMC pour les courses non standard, qui sont fabriquées 3.1 Installation 3.2 Environnement
sur commande.
Model LEFS16 LEFS25 . ; ) . i i
ocee note2) La vitesse varie en fonction de la charge. Consultez le « Graphique de A Attention A Attention
Course [mm] Nte! 50 & 500 50 a 800 i - i i . . . . . - . - .
Charge rP— ” P " 25 T vitesse-charge (Guide) » dans le catalogue. En outre, si la longueur du « Ninstallez pas le produit avant d'avoir lu et compris les consignes de « Nutilisez pas le produit dans un milieu contenant des gaz corrosifs, de
e : cable dépasse 5 m, elle diminuera jusqu'a 10 % pour tous les 5 m. Lo " lée. de | d duits chimi
[kgl Verticale 3 6 3 7.5 15 fox . ' bl g sécurité. eau salee, de la vapeur ou des produits chimiques.
= = - - ~ - note3) Une valeur de référence pour la correction d'une erreur dans I'utilisation T i . L X e " . .
Jusqua 400 | 104800 | 54400 | 2041500 | 124900 | 6a500 réCinroque e Nutilisez pas le produit au-dela de ses caractéristiques techniques ¢ N'utilisez pas le produit dans un milieu explosif.
4014500 | 104700 | 54360 | 20a1100 | 124750 | 6a400 ciprogue-. ! . torisé e N'exposez pas le produit aux rayons directs du soleil. Utilisez un
5014600 - - 20 3900 122540 | 63270 note 4) Résistance aux chocs : aucun dysfonctionnement ne s'est produit lorsque au 0”399.5- . . . . . . couverdle de protection adéauat Yy :
i Plage | 6012700 . . 20 4630 125420 | 64230 I'actionneur a été soumis a un test de chute. Dans le sens axial et o Lors de l'installation, de l'inspection ou de I'entretien du produit, veillez Nrinstal pl it quat. " < ad brat .
Itesse > > > > B H i AtA A U : N . . 3 . . a1 .
mmis] | o 1078500 - - 202550 | 122330 | 62180 Perpi?tn(t“.cqtb'lr)e au pas de vis (le test a été effectué avec I'actionneur dans a couper l'alimentation électrique. Ensuite, fixez-le correctement afin * dégsin?pgitgisxczgg?qt Lljés faqzcligrin;tli:fuuezoduum;o%ui?s vibrations ou a
5 a - - - - - son état initial). " . A . .
o 2 . . . z X
£ 901 41000 - - - - - Résistance aux vibrations : aucun dysfonctionnement ne s'est produit lors Qqu I.I ne puisse pas’fat’re endommagé . ) * N'installez pas le produit dans un endroit exposé a une chaleur
5 1:’81 Zggg - - - - - d'un test entre 45 et 2000 Hz, lorsque I'actionneur a été testé dans le sens Maintenez la planéité de la surface de montage a 0.1 mm maximum rayonnante qui pourrait résulter en des températures excédant les
2 [Acceleration/ Horizon@le 5800 axial et perpendiculaire au pas de vis. (Le test a été effectué avec pour 500 mm. Une planéité insuffisante de la surface de montage caractéristiques du produit.
oe ora ot \atat it " . A . . ) R \ . s .
§ | Dectiyio" ™ | vertcale 5000 te5) 'E‘Ct'onne“r da”? 'eta,tl'”':"i")' ( . froleur) g d'une piéce ou d'un actionneur peut entrainer un jeu dans le guide et * Veillez a ce qu'aucun corps étranger ne pénétre dans le produit.
Z note a consommation électrique compris le contréleur) correspond au o .
- Standard £0.02 fonctionnement de |,acti0nniur y P P une résistance accrue au glissement. Dans le cas d'un montage en
e Modéle haut . - . § S . A > ili i .
S | tmoml prscisien £0.015 (Pas de vis H : £0.02) note6) La "Consommation en veille pendant ['utilisation" (y compris le contrdleur) porte-a-faux utilisez une plaque de support ou un guide de support 3.3 Montage
S | Mouvement Standard 0.1 max. correspond a l'arrét de l'actionneur sur la position fixée lors du pour éviter la déformation du corps de I'actionneur. A Attention
note Modéle haute foncti t i ili
perdu [mm] "= ecisi 0.05 max. enctionnement. e Lors du montage de I'actionneur, utilisez tous les trous de montage i i
Pas de vis [l precoien T 5 ] % % T & note7) La consommation électrique maximale (y compris le contrdleur) correspond ; 9 ’ s ge. ® ReSP.eCt.eZ I.e couple Qe serrage requis des vis. .
Résistance aux impacts/ 50120 au fonctionnement de I'actionneur. Cette valeur peut étre utilisée pour la Si tous les trous de montage ne sont pas utilisés, la performance Sauf indication cor]tralre, serrez les vis au couple recommandé pour le
vibrations[m/s’] =) i sélection de I'alimentation électrique. spécifiée ne sera pas maintenue. Par exemple, le déplacement de la montage du produit.
RSZ g:;t‘uj?g;;:em G\S:Z:Iik:gzsre no:eg) II;our les m?deles |nc|uanft un vgrrotuﬂlalge unlquemetr)t. et dufrei table augmentera. ¢ Ne modifiez pas le produit.
- — - note our un actionneur avec frein, ajoutez la consommation électrique du frein. ) . ificati i i 1) iminuti
Plage de température dutisation [°C] 5240 " 12) La ch imale 3 'tJ d'accélération et de dé q’l’ tion d « Lors du montage de I'actionneur, laissez un espace de 40 mm ou plus Toute modification faite sur le produit peut entrainer une diminution de
Plage dhumidité ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) note10)La charge maximale & une vitesse d'accélération et de décélération de our permettre la flexion du cable de 'actionneur la durée de vie et endommager le produit, ce qui peut provoquer des
g [0t dumoteur o28 | c42 3.?00 mrg,/sz ,(ll‘,est.vale‘t”j ‘Zv,ec,l, ":.d'q”c?”z(')%O‘:har?ez)mfx'";ale a une pourp o - o . blessures et des dommages sur d'autres machines ou équipements.
5 vitesse d'accélération et de décélération de mm/s?). La charge varie - : -
§’§ I:?:iee:re — mcrznffn‘;p.ashzzzisssegggmﬁ;ﬁs\ggm) en fonction de la vitesse et de I'accélération. Consultez le « Graphgique de © Lors dumontage de factionneur, utilisez desl vis de longueur adéquate Evitez de rayer ou bosseler les parties coulissantes de la table. ou de
§ €[ Tension nominale [v] 24 VDC £10 % vitesse-charge (Guide) » dans le catalogue. et serrez-les avec un couple de serrage adéquat. Iabfa(t:e clj_e montage, et(t:" en If? fg?PP?”‘ ou endles :eln,ant avec d'autres
g3 o - } - N .
g g | Consommation d'énergie en yelle 27 16 En outre, si la longueur du cable dépasse 5 m, la vitesse et la charge Serrer les vis avec un couple de serrage  superieur a celui objets. Les composants sont fabriques avec des tolerances precises,
& Hors du fonctionnement (W) peuvent diminuer de 10 % pour tous les 5 m (& 15 m, la diminution peut recommandé peut entrainer un dysfonctionnement, tandis que serrer de sorte que méme une légére déformation peut entrainer un
Consommation électique max. [W] ") 102 132 ; o ’ el R . Lo A dysfonctionnement ou un grippage.
" atteindre 20 %). avec un couple de serrage inférieur a celui recommandé peut entrainer N'utilisez | duit qu'apres vérification d tilisati te d
o I e . .
2 | Ty Frein & manque de courant un déplacement de la position de montage, ou I'actionneur pourrait se * I'égdilsg;e?wtpro uit quiapres veriiication dune utilisation correcte de
= , » .
2 détacher de sa position de montage. > ; : - : :
£ 3/ Effortde maintien [N] 20 39 47 | 78 | 157 p 9 Atprgsl!e molntage Otu‘lla reéaar]?tlo?, branche? I'alimentation au pr,o‘?c‘un
o9 el realisez les controles de tonctionnement appropries pour veritier
s g
£ 8| Consommation électrique [W] "= 2.9 5 que le montage est correct.
o 2 0 . 3 r o . o0 .
§" _ _ s S DA . I'\l,'utllllsez le produit qu'apres vérification d'une utilisation correcte de
& | Tension nominale [V] 24 VDC +10 % Montage de I'actionneur < I'équipement.
RN | — e Aprés le montage ou la réparation, branchez I'alimentation au produit
& [ et réalisez les contréles de fonctionnement appropriés pour vérifier
6 i i ﬂ \ |- — = que le montage est correct.
e Prévoyez un espace libre suffisant pour I'entretien et l'inspection.
Modle PERS32 PERS40 Poids de I'actionneur Taille Couple de 3.4 Lubrification
Course [mm] _ 5041000 15041200 Série LEF (sans moteur de la série LEFS : haute performance [moteur pas a pas 24 VDC]) Modeéle de la serrage max. @ A[mm] | L[mm] 7 T
Charge [kg] =" Horizontale 40 50 68 26 60° 75 vis [Nm] A Précaution
9e g Verticale 4 12 18 45 45 25 oste ersio
" 24a [ 16a | o 30a | 20a ; Cose o e e e e e e LEFo16 M3 0.6 3.5 20 e Les produits SMC sont lubrifiés & vie en usine et ne nécessitent pas
Jusqua 400 | 4300 | 1000 | 88520 | 41200 | 1000 | 108500 Massa g S ool osel sosl sl ol szl sl rao] 4 AU >
2018500 | 222 | 162 | gamo | 302 | 208 [ oo 00 Rainge i o1 LEF025 M4 1.5 4.5 24 de lubrification ultérieure.
a a a o . o P s e
12:;02 19:2 13%02 12%02 Couvsem:‘ 50 | 100 | 160 [ 200 | 250 | 300 | 350 IADDIAS:EIFS;?JI 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 LEF032 M5 3.0 55 30 e Si un lubrifiant est utilisé dans le systeme, référez-vous au Catalogue
5014600 1220‘0 1839 84400 13%09 12%op 104500 T I P P B P P P P Y Y P P P e T LEF040 M6 52 6.6 31 pour plus de détails.
- a Sl a ) A e amolage 02 . i ) . .
6012700 930 620 | 82319 | 1200 | o0o | 102440 S ] «:Wm R N N I 0 0 0 00 B * Lagraisse recommandée est la graisse au lithium de qualité n° 2
\[/r:i-lslss? depézafse 7014800 27‘;3 15%3 82250 13104% 27%3 104350 Masse (kg %] s [ass|ars| aos | ats | ass | ass | v ass| o1s | 536 | ass | o7 | 595 | a6 | 635 | om | a7 | ess MOntage de la piece
o sadtomeipor N . L N - P
_ X 245 | 163 | .. 30a | 208 | .. e voroula 0 o Afin d'éviter que les vis de fixation des piéces n'endommagent la table, Région d'application S LD Masse [g]
5 8014900 810 a0 | 82200 | 950 520 | 102280 i d X | q i 0 | fond lubrification
5 so1at000 | 208 | 183 1 gaq70 | 308 1 208 1 404250 oo [l o T T o [ T oo oo o o [ o [ [ [ [ [ow [ o [ utilisez | ej ths P lés Couges . aul m:)ms -5 mm qlﬁ] artprolon eur Vis a billes Guide Bande GR-S-010 10
5 \ 780 | 520 | et [ L Leleo Lol Ty Lo Lol oo T L Lo Lo Loer Lo L Lo | maximale du taraudage. Des vis plus longues peuvent heurter le corps o Suid
s 100121100 | - - - 660 | 440 | 108220 e sttt oss et provoquer un dysfonctionnement. GR-S-020 20
8 110141200 | - - - 308 1 20a | 494499
ES 570 | 380 oo L1 ) . )
% | Max. accélération/ | Horizontale 9800 Come Em T o0 [ o0 [ o0 T s0 | 50 [ fom X e Pour les produits standard dont le préfixe est « 25A- », la graisse
g | Jecskération mmis] | Verticale 5000 P oo e—Toe Toe Lon Lo Lo 1on ' recommandée est la graisse a faible condensation.
g Standard £0.02 vemlege kol - e
Répétitivité d Model T o T 5 | s T oo [ o | o T o] . . o Réf. du kit de
© pfspiﬁon'ﬁ'eieit [mm] hote £0.015 (Pas de vis H : £0.02) sy I i I o e s B+ | = = Région d'application ol Masse [g]
ordcision Fo sittara soute . Al JHN lubrification
Standard 0.1 max. Hoddle o 1 Vis a billes Guide Bande
et T w0 [ 7o T w00 | w00 | oo [ 700 | o0 [ o0 ]
ordeiaion Ceroutage s oss P =
Pas de vi 24 16 8 30 20 10 - R ra
Rés_ ZV'S [mm]_ = | | | | | Moteur de la série LEFS : haute performance [moteur pas a pas 24 VDC] L 3
esistance aux iImpaci
vibrations[m/s?] " 50/20 — —
Type d'actionnement Vis a billes [Course mm 5nm B Couple de Profondeur de
Type de guidage Guide linéaire L”;z“;:jﬂm Poure o8 110 A s 1 1o 14 1e Modéle Taille de serra pe max filtage max.
Plage de température dutilisation [°C] 5240 perulage ba) = T la vis S i g :
Plage dhumidits ambiante [%HR] 90 max. (sans condensation) e o B B o o Rl e ol P 0 [Nm] [mm]
Masse (kg .70 | 184 | 1.08 | 212 | 226 | 240 | 254 | 268 | 2.82 [2.95 | 3.10 | 3.04 | 3.35 | 3.52 [3.66 ] 3.60
R Taille du moteur 0564 Pow aastiomerpoors - LEFo16 M4 x 0.7 1.5 6
Type d M 3 /24 VDC T
_% @ ype de moteur \ oteur p_as apas (servomyteur : ). umse(mmMW — 1 LEF025 M5 x 0.8 30 8
= S | Codeur Incrémental - Phase A/B (800 impulsions/rotation) ifasse g 315 [ 535 [ 565 | 575 | 505 | 415 | 435 | 465 [ a75 [405 (516535 666 (575 [505[615 636 [65 6751 695
22 [omonnomnan(y VDG £10% e LEF032 M6 x 1.0 52 9
(4 & Consommation d'énergie en veille 44 43 Lzl el LEFo40 M8 x 1.25 12.5 14
S @ lors du fonctionnement [W] ™'e® Icourse (mm) 150 [ 200 | 250 | ao0 | aso | aoo | aso | soo | ss0 | 600 ['sso | 700 | 750 | aoo [aso ] o0o | oso sove]s100] 1200
Consommation électrique max. [W] " 158 202 IMasse (kg; 537 | 565 | 593 | 621 | 640 | 677 | 715 | 733 | 761 |739|517|545| 873 |9m |929|957|955 wlmss 1125
Pors asdtomsrpourte
" g Type "*e® Frein & manque de courant etodage =
S5
%é 5 | Effortde mainiien () 72 ‘ 108 | 216 75 113 ‘ 225 A Attention
S 85
S 2°® | consommation lectrique [W] 5 5 Pour les produits spéciaux, qui comportent un suffixe « -X# », « -D# »,
S£ veuillez vous référer au schéma du client pour ce produit spécifique.
o Tension nominale [V] 24 VDC £10 %
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3 Installation (suite

3.5 Cablage
A\ Attention

Le réglage, le montage ou la modification du cablage doit s'effectuer
hors tension.
Vous risqueriez de vous électrocuter, de provoquer des
dysfonctionnements et d'endommager le produit.
¢ Ne démontez pas les cables.
o Utilisez uniquement les cables spécifiés
Utilisez seulement les cables spécifiés faute de quoi vous risqueriez
des dommages ou un incendie.
e Ne connectez ou déconnectez pas les fils, les cables et les
connecteurs lorsque I'appareil est allumé.

A\ Précaution

Cablez le connecteur correctement et de maniére sare.
Contrélez la polarité du connecteur et n'appliquez pas de tension aux
bornes autres que celles indiquées dans le manuel d'utilisation.
e Prenez des mesures appropriées contre tout type perturbations.
Les parasites dans une ligne de signal peut provoquer un
dysfonctionne-ment. Par précaution, séparez les cables basse tension
et haute tension, et raccourcissez les longueurs de cablage, etc.
¢ N'acheminez pas les fils ou les cables d'entrée/sortie avec des cables
électriques ou a haute tension.
Le produit pourrait présenter des dysfonctionnements causés par des
parasites et a des surtensions provenant de cables électriques et
haute tension a proximité de la ligne de signal. Acheminez séparément
les fils du produit des cables électriques ou a haute tension.
¢ Veillez a ce que le mouvement de I'actionneur ne coince pas les cables.
Démarrez seulement I'équipement lorsque les fils et cables sont bien
connectés.
Evitez de plier les cables en angle droit au niveau du raccordement au
produit.
Evitez de tordre, de plier, de tourner ou d’appliquer une force externe
sur le céble.
Il peut se produire un risque d'électrocution, une rupture du cable, une
instabilité du signal ou une perte de contréle du produit.
Sélectionnez « Cables robotiques » dans les applications ou les cables se
déplacent de maniere répétée (codeur / moteur / verrouillage).
Consultez le manuel d'utilisation correspondant pour connaitre la
durée de vie en flexion du cable.

e Assurez-vous que l'isolation est correcte.

Une mauvaise isolation des fils, cables, connecteurs, bornes, etc. peut
provoquer des interférences avec d'autres circuits. Il est également
possible qu'une tension ou un courant excessif soit appliqué au
produit, causant ainsi des dommages.

Consultez les références du détecteur dans le catalogue « Best
Pneumatics » lorsqu'un détecteur doit étre utilisé

3.6 Connexion a la terre de I'actionneur

e L'actionneur doit étre connecté a la terre pour protéger I'actionneur du
bruit électrique. La vis et le cable avec la borne de sertissage et la
rondelle dentée doivent étre préparés séparément par I'utilisateur.

Cablage de I'actionneur au contréleur

o Actionneur électrique /
Type table linéaire

&, «Contréleur
2

/ Céble d'actionneur
' LE-CP-*-* (sans

i verrouillage ni

. capteur)

i LE-CP-*-B-* (Avec
\ frein et capteur)

4 Pour passer commande

e Pour les produits standards, reportez-vous au catalogue sur le site
internet de SMC
(URL : https://www.smcworld.com) pour connaitre la procédure de
commande.

5 Cotes hors tout

e Pour les produits standards, reportez-vous au catalogue sur le site
internet de SMC
(URL : https://www.smcworld.com) pour les cotes hors tout.

6.1 Entretien général
A\ Précaution

e Le non-respect des procédures d'entretien peut entrainer des
dysfonctionnements et endommager I'équipement.

¢ S'ils ne sont pas manipulés correctement, I'électricité et I'air comprimé
peuvent étre dangereux.

o L'entretien des systémes électromécaniques et pneumatiques doit étre
réalisé exclusivement par du personnel qualifié.

e Avant de procéder a une opération d'entretien, coupez les
alimentations électrique et pneumatique. Vérifiez que le courant a été
déchargé et que l'air I'air a bien été purgé dans I'atmosphére.

e Aprés une installation ou une opération d'entretien, appliquez la
pression d'utilisation et I'alimentation électrique a I'équipement, et
testez le bon fonctionnement et I'absence de fuites afin de vous
assurer que I'équipement est correctement installé.

e Si les connexions électriques ou pneumatiques sont perturbées
pendant I'entretien, assurez-vous qu'elles soient correctement
branchées et que des contrbles de sécurité sont effectués au besoin
pour garantir la conformité continue avec les réglementations
nationales en vigueur.

¢ Ne modifiez pas le produit.

o Ne démontez pas le produit a moins que les instructions d'installation
ou d'entretien ne I'exigent.

e Une mauvaise manipulation peut provoquer des blessures, des
dommages ou un dysfonctionnement de I'équipement et des
machines. Il faut donc s'assurer que la procédure prévue pour cette
tache est respectée.

e Prévoyez toujours un espace suffisant autour du produit pour
I'entretien et I'inspection.

6.2 Entretiens périodiques
e L'entretien doit étre effectué selon le tableau ci-dessous :

Vérification Vérification
de de la
I'apparence courroie
Inspection avant I'utilisation v
quotidienne
Inspection tous les six mois v v
Inspection tous les 1,000 km* v v
Inspection tous les 5 millions de v v
cycles*.

*selon la premiere éventualité

e Aprés tout entretien, effectuez toujours une vérification du systéme.
N'utilisez pas le produit si une erreur se produit, car la sécurité ne peut
étre assurée si elle est causée par un dysfonctionnement involontaire.

6.3 Vérification de I'apparence
o Les éléments suivants doivent faire I'objet d'une inspection visuelle et
garantir que I'actionneur reste en bon état et qu'aucun probléme n'est
signalé ;
- Vis desserrés,
+ Niveau anormal de poussiére ou de saleté,
- Défauts/anomalies visuels,
- Connexions du cable,
+ Bruits ou vibrations anormaux.

6 Entretien (suite

6.4 Veérification de la courroie
e Si lI'un des 6 états ci-dessous est constaté, cessez d'utiliser
I'actionneur, contactez immédiatement SMC.
* Les dents de la courroie sont usées.
La fibre de la courroie devient « pelucheuse », le caoutchouc est
enlevé et la fibre prend une couleur blanche. Les lignes de la fibre
deviennent trés floues.

+ Décollage ou usure sur les c6tés de la courroie.
Le bord de la courroie devient rond et effiloché, avec des fils qui
commencent a sortir.

* La courroie est partiellement coupée.
La courroie est partiellement coupée. Des corps étrangers
pourraient se coincer dans les dents et causer des défauts.

* Marquage vertical des dents de la courroie.
Défaut qui se produit lorsque la courroie se décale de la poulie.

+» L'arriére en caoutchouc de la courroie est ramolli et collant.
* Fissure a I'arriére de la courroie.

7 Limites d'utilisation

7.1 Garantie limitée et exclusion de responsabilité / Conditions de
conformité

e Consultez les « Précautions de Manipulation pour les Produits SMC ».

8 Mise au rebut du produit

Ce produit ne devrait pas étre jeté avec les déchets municipaux. Vérifiez
les réglementations et directives locales pour éliminer ce produit
correctement, afin de réduire les impacts sur la santé humaine et
I'environnement.

9 Contacts

Consultez www.smcworld.com ou www.smc.eu pour connaitre votre
distributeur/importateur local.

SMC Corporation

URL : http// www.smcworld.com (International)  http// www.smceu.com
(Europe)
'SMC Corporation, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, Japon
Les caractéristiques techniques peuvent étre modifiées par le fabricant sans
préavis.
© 2021 SMC Corporation Tous droits réserveés.
Modéle DKP50047-F-085M
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