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Manual de instalacién y mantenimiento
Posicionador inteligente serie 52-IP8001 (tipo giratorio)

g3

Antes de utilizar este producto lea detenidamente este manual.

@ II 1G Ex ia IIC Ga T4/T5 Ta < 80°C, T6 Ta < 60 °C

« La informacién descrita en este documento debe ser utilizada
unicamente por personal cualificado para el uso de aparatos neumaticos.

* Guarde este manual en lugar seguro para futuras consultas.

« Este manual debe leerse conjuntamente con el catalogo correspondiente.

Descripcion del marcado ATEX

II 1G Ex ia IIC Ga T4/T5 Ta £ 80°C, T6 Ta <60 °C

Grupo Il Categoria 1 G - Adecuado para entornos con gas
Exia Seguridad intrinseca IIC - Grupo explosién T4/T5/T6 - Clasificacion de temperatura
Ta - Rango temperatura ambiente

1 RECOMENDACIONES DE SEGUR

1.1 Recomendacion general

El objeto de estas normas es evitar situaciones de riesgo y/o dafios al
equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las
etiquetas de "Precaucién", "Advertencia" o "Peligro".

Para garantizar la seguridad del personal y de los equipos, se deben
observar las instrucciones de seguridad de este manual y del catalogo del
producto, asi como cualquier otra practica de seguridad pertinente.

A PRECAUCION: El uso indebido podria causar lesiones o dafios al equipo.

& ADVERTENCIA: El uso indebido podria causar serias lesiones o

incluso la muerte.

A PELIGRO: En condiciones extremas, puede causar lesiones graves o la
muerte.

/\ ADVERTENCIA:

e La del equipo aticoesr

disedia el o decide su ificacié
Puesto que los productos aqui descritos pueden ser utilizados en
condiciones de trabajo diversas, su compatibilidad con un equipo
neumatico concreto debera basarse en especificaciones o en la
realizacion de pruebas que confirmen la viabilidad de su uso en las
condiciones de trabajo dadas.

Sélo el personal cualificado podra operar con maquinas y equipos

neumaticos.

o El aire comprimido puede ser peligroso si el personal no estd
especializado. Solamente operarios experimentados deben efectuar el
montaje, el manejo o la reparacién de sistemas neumaticos.

de la persona que

°

No realice trabajos de en maqui i ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de segurldad cor i

1 RECOMENDACIONES DE SEGURI

D (CONTINUACION)

/\ PRECAUCION:

Aseglrese de que el sistema de suministro de aire esté filtrado a 0,3 micras.

1.2 Recomendaciones especificas

Si la corriente de entrada se desconecta durante el funcionamiento, la
salida OUT1 pasard a 0 MPa y la salida OUT2 alcanzard su limite méaximo,
independientemente de la direccion de funcionamiento del modo de
pardmetros (codigo de parametro: 200), ya sea directo o inverso.

Si se ha seleccionado el modo inverso en el modo de pardmetros
(cédigo de pardmetro: 200), al desconectar la fuente de alimentacion,
la salida OUT1 pasard a 0 MPa y el posicionador comenzard a moverse
hacia la direccién de la corriente de entrada de 20 mA CC.

Segln el ajuste de los pardmetros, el actuador se moverd
erraticamente cuando se aplique una corriente de entrada de 4 mA CC.
Hay un capacitor para la prevencién de ruidos entre la terminal FG
(carcasa) y cada terminal de entrada/salida del posicionador,
respectivamente. Asi pues, evite realizar pruebas de resistencia
dieléctrica o de resistencia del aislamiento entre la terminal y la carcasa.
Para mas informacion, consulte el manual de funcionamiento.

2 CONDICIONES APTAS DE USO

2.1 Espec

aciones

Evite impactos y caidas de la unidad durante la instalacion y el montaje, ya
que podria dafarla.

No utilice la unidad en lugares expuestos a altas temperaturas y
humedad, ya que podria resultar dafiada.
No utilice este posicionador fuera del rango especificado ya que podria
ocasionar fallos.

Tabla 1 Especificaciones

Modelo
52-1PB001-Q**-*-*-*

Elemento

Corriente de entrada

4~20 mA CC *!
(sistema de 2 cables, no es necesario disponer de una

fuente de alimentacién independiente)

Corriente minima

3,85 mA CC o mas

2 CONDICIONES APTAS DE USO (CONTINUACION)

*4: La linealidad es una caracteristica que se comprueba sin cargas,
utilizando una maquina de inspeccidn en fabrica. El posicionador no
puede funcionar de forma independiente, por lo que se usa como
parte de un bucle que incluird equipamiento de activaciéon, como una
valvula, un actuador y un sistema de control distribuido (DCS). Asi,
debemos tener en cuenta que los valores caracteristicos descritos
pueden variar en funcién de las condiciones del bucle.

*5: (ANR) indica aire estandar segun JIS B0120.

Tabla 2 Esp p
| Modelo

Elemento

| 52-TPBO01-0* *-*-*-%

Salida de alarma 1, 2 *®

Normativa cor

DIN19234 / Normativa NAMUR

Método de cableado

Sistema de 2 hilos

Tensién de alimentacién

5~28V CC

Corriente de salida

ON: 2,1 mA CC o mas
OFF: 1,2 mA CC 0 menos

Salida analégica *7

Método de cableado

Sistema de 2 hilos

Tension de alimentacion

10~28 V CC

Corriente de salida

4~20 mA CC (Min.:3,85 mA CC / Max.: 24 mA CC)

de carga 0~7502

Precisién

+0,5% fondo de la escala o menos “®

Pardmetros de seguridad intrinseca

Los mismos que aparecen en la tabla 1 de

*6:

*7:

*8:

2.2 Forma de pedido

Si no se aplica corriente de
entrada, se emite una alarma. La
fig. 1 muestra un circuito de
alarma interna.

Conecte las resistencias de carga
teniendo en cuenta la tension de
alimentacién minima.

Precision de salida analdgica
segun el valor de posicién (valor
P) en el display LCD.

1€ SALIDA
~ (+)

SALIDA
©)

O

Fig. 1

ambiente y de fluido

-20°C a 60°C (T6)

Disefio con proteccion
contra explosiones

Modelo de seguridad intrinseca ATEX con disefio de
proteccién contra explosiones

C€ 0344 € 111G ExialIC Ga T4/TS/T6

N° de homologacién Kema 07ATEX0155X

Pardmetros de
segundad intrinseca

Ui=28 V, 1i=100 mA, Pi=0.7 W, Ci=12.5 nF, Li=1.5 mH

o La inspeccién y el mantenimiento del equipo no se debe efectuar hasta
confirmar que no hay peligro de contacto con fluidos peligrosos.

A la hora de retirar el equipo, verifique las especificaciones de
seguridaddel punto anterior. Corte el suministro eléctrico y la
alimentacién neumatica y evacue todo el aire comprimido residual del
sistema.

Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas oportunas para evitar
movimientos bruscos de los cilindros (introduzca aire al sistema de
forma gradual para generar una contrapresion, incorporando, por
ejemplo, una valvula de arranque progresivo).

Consulte con SMC si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

o Las condiciones de trabajo estan fuera de las especificaciones indicadas
o el producto se utiliza al aire libre.

El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aviacién, automocién, instrumentacion médica,
alimentacién, aparatos recreativos, asi como para circuitos de parada
de emergencia, aplicaciones de prensado o de seguridad.

El producto se usa para aplicaciones que pueden conllevar consecuencias negativas para
personas, propiedades o animales y requiere, por ello, un analisis especial de seguridad.

°

o

o

o

de proteccion
Protocolo de
comunicacién
Puertos de conexién
de aire
Conexiones eléctricas

1 del grado J1S F8007 IP65 (conforme a CEI 60529)

Comunicaciéon HART

Rosca hembra Rc1/4 (o G1/4 o 1/4NPT)

Rosca hembra M20x1.5 (o G1/2 o 1/2NPT)
Cuerpo/cubierta: Aluminio fundido

Material (Revestimiento: pintura de resina epoxy)
Eje/tornillo: Acero ir
Peso Aprox. 2,6 kg
*1: El rango partido es posible con el ajuste del span (cédigo de parametro:
00).

*2: <Ej.> Al aplicar una corriente de entrada de 80 mA CC, una tensién de
alimentacion de entrada de 12,5 V CC o menos, evitara dafios en el
posicionador.

Alimentaciéon max. = 80 mA CC x 12,5V =1 W
*3: Si el angulo de giro de la palanca de retroalimentacion instalada en el

posicionador es de 30° o menos, su carrera se podrd ajustar en un
rango de 0 a 10° y de 0 a 30°. Para lograr una mayor precision,
establezca el dngulo de funcionamiento de la palanca de
retroalimentacion a 10°.

*9:

*10:

Voltaje entre 12vcc Conexiones Clasificacion de
terminales (resistencia de entrada equivalente a 6002, a 20 mA CC) Marca | Aire Eléctricas temperatura
ATEX
Potencia de - Posicionador Nil c1/4 G1/2
alimentacién maxima 1 W *? (100 mA CC, 28 V CC) 001 | inteligente M c1/4_ | M20<1.5 0 :’:"“ T4
resion o 5 po palanca c1/4__| 1/2nPT To 1 TS/T6
resién de aire de iz
r 0,14~0,7 MPa aNPT_| G1/2
suministro Manémetro /ANPT | M20<1.5°10
Carrera estandar 10°~30°*3 - 0,2MPa /:/Zvr %
G 2
Sensibilidad +0,2% fondo de la escala o menos ** 21 Sdee T TMaoET
Linealidad +1% fondo de |a escala o menos ** 1/4 1/2NPT
ry Construccio
Histéresis 0,5% fondo de la escala o menos n ATEX T Salidas T ART Accesorios =
zeget :Iaf’ _ tqg“/: fodncl?j dle la es(ia\aag menos 5 ATEX NI Sin accesorios
oeficient fa ermlco. 0,05% fondo de a'esca 3, 0 menos 7 ATEX + HART. Con unidad de palanca de
Caudal méx. de salida 80 I/min (ANR) 0 mas (SUP=0,14 MPa) * 8 ATEX + Salidas E retroalimentacion para carrera de
s 35 a 100 mm.
Consumo de aire 2 l/min (ANR) o menos (SUP=0, 14 MPa) Con unidad de palanca de
4 I/min (ANR) 0 menos (SUP=0,4 MPa) > F retroalimentacion para carrera de
S S 50 140 mm.
Temperatura -20°C a 80°C (T4/T5) W Con ventana de cubierta del cuerpo

Si se requieren dos o mas accesorios, los nimeros de pieza deberan
indicarse en orden alfabético.
Se suministra el casquillo para paso de cable azul M20x1.5 para las
conexiones eléctricas.

3 INSTALACION

/\ ADVERTENCIA:

Lea detenidamente las instrucciones de seguridad y aseglrese de
comprender su contenido antes de realizar la instalacion.

Evite golpear el producto con objetos metalicos.

Evite utilizar este producto en ambientes potencialmente explosivos
ante una fuga de aire.

Si el sistema se encuentra en peligro debido al fallo del posicionador, prepare
el sistema con un circuito de seguridad alternativo para evitar riesgos.
Cuando utilice este producto en zonas peligrosas, asegurese de que la
velocidad de trabajo de las piezas en movimiento no supera 1m/s y de
que el actuador no oscila.

El posicionador electroneumético inteligente tiene una carcasa de
aleacion de aluminio. Si se utiliza en un ambiente potencialmente
explosivo que requiere el uso de equipos de categoria 1G, el aparato
debe instalarse de tal manera que, en el caso poco frecuénte de que
se produzcan incidentes:

a) se excluye una fuente de ignicién debido al impacto o la friccion.

b) se excluye una fuente de ignicién debido a las cargas electrostaticas
(para modelos con una ventana de plastico)

Vaya con cuidado en condiciones normales de uso y durante los
trabajos de mantenimiento y limpieza para evitar un peligro de
arranque por carga electrostatica.

No limpie el aparato con un pafio suave y seco.

3 INSTALACION (CONTINUACION)

3.1 Condiciones de trabajo

ADVERTENCIA:

Evite utilizar el producto en ambientes donde el producto esté en contacto
con gases corrosivos, productos quimicos, agua salina, agua o vapor.

No monte el producto en lugares expuestos a fuertes vibraciones y/o
impactos. Si el posicionador se utiliza en lugares donde haya
vibraciones, se recomienda utilizar una sujecién de cable adecuada
para evitar que los cables se rompan.

No monte el producto junto a fuentes de ruido eléctrico.

Evite realizar el montaje del producto en lugares expuestos a
radiaciones de calor.

Durante el montaje del producto, disponga de suficiente espacio
alrededor del mismo para su mantenimiento y ajuste.

Evite exponer este producto a la luz directa del sol (luz ultravioleta), ya
que ésta puede generar una temperatura de superficie superior al valor
especificado en la clasificacion de temperatura. Instale una cubierta
protectora adecuada contra los efectos de la exposicion directa a la luz
ultravioleta.

3.2 Conexionado
/N PRECAUCION:

Antes de realizar el conexionado limpie cualquier resto de virutas,
aceite de corte, polvo, etc.

Cuando realice la instalacion de tuberias o racores en una conexion, evite
que el material de sellado penetre en la conexion. Cuando utilice cinta
sellante, deje de 1,5 a 2 hilos sin cubrir al final de las tuberias o racores.
Utilice aire limpio sin humedad ni polvo para el suministro de aire.

El posicionador dispone de conductos internos muy estrechos. Asi,
utilice aire limpio deshidratado y filtrado, y evite el uso de lubricantes.
Ademds, utilice un sistema de limpieza segun el n.° 4 o superior del
"Equipo de limpieza de aire comprimido" enumerado en el manual de
los sistemas de limpieza por suministro de aire.

No utilice aire comprimido que contenga sustancias quimicas, fluidos
sintéticos con disolventes organicos, sustancias salinas o gases
corrosivos, pues podrian provocar fallos de funcionamiento.

3.3 Conexioén eléctrica
/\ PRECAUCION:

Asegurese de efectuar el cableado eléctrico con la corriente de entrada
desconectada.

Aseglrese de utilizar una conexion a tierra para evitar que el ruido
interrumpa la corriente de entrada y que la electricidad estética dafie
el posicionador.

No toque la zona alrededor del eje del actuador cuando aplique
corriente de entrada tras efectuar el cableado eléctrico.

Utilice una fuente de corriente de entrada (4 a 20 mA CC) con un
voltaje seguro de 12 V CC o superior lo mas cerca posible al terminal
de corriente de entrada para evitar caidas de tension.

De acuerdo con los parametros 1.S. establecidos en las especificaciones
(Tabla 1), es necesario que las barreras de seguridad empleadas en el
circuito de alimentacion del posicionador sean de salida con resistencia
lineal

El casquillo para paso de cable resistente a explosiones suministrado
para las conexiones eléctricas M20x1.5 (c6digo M) esta homologado
por ATEX II 2GD, y posteriormente se han realizado pruebas del mismo,
de acuerdo con ATEX II 1GD, en la certificacion del posicionador.

3.4 Montaje
/\ ADVERTENCIA:

Compruebe que el posicionador estd montado de forma firme y segura
sobre el actuador.
Tenga cuidado de no pillarse los dedos al alinear las posiciones de montaje.

/\ PRECAUCION:

Aseglrese de dejar el espacio necesario para poder realizar los trabajos de
mantenimiento (tuberias, cableado, ajuste, etc.) en el lugar de instalacion.
Desconecte la presion de alimentaciéon y aseglrese de que el aire
comprimido del posicionador y el actuador se descarga completamente
antes de comenzar el montaje.

3.5 Lubricacién
/N PRECAUCION:

El posicionador dispone de un orificio fijo con boquilla que a su vez
contiene pequefios conductos internos. Utilice aire filtrado y
deshidratado y evite el uso de lubricantes, ya que de lo contrario se
podria dafiar el posicionador. Se recomienda que el sistema de
suministro de aire esté filtrado a 0,3 micras.

3.6 Manejo
/\ PRECAUCION:

Evite los impactos contra el cuerpo o el motor de par del
posicionador y evite, a su vez, aplicar una fuerza excesiva a la
armadura ya que podria ocasionar dafios. Tenga cuidado durante el
transporte y el funcionamiento.

Si el posicionador se deja parado en su lugar de funcionamiento durante
un largo periodo de tiempo, asegurese de que la cubierta esta fijada y
coloque sendos tapones en las conexiones de cableado y tuberias. Tome
las medidas oportunas si el lugar estd expuesto a altas temperaturas y
humedad y evite de esta manera que se produzca condensacion en el
interior del posicionador. Las medidas de control de la condensacion
deben cumplirse obligatoriamente durante el envio del producto.
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3 INSTALACION (CONTINUACION)

« Aseglrese de montar la cubierta del cuerpo cuando utilice el posicionador.
El grado de proteccién IP65 no se pude garantizar si las condiciones de
montaje de la cubierta del cuerpo no son las adecuadas. Para conseguir esta
proteccion, apriete los tornillos con el par adecuado (2,8 a 3,0 Nm).

« Si se elige la placa de medicién externa (opcién H), el indicador de la
placa de medicién se movera con el actuador. Tenga cuidado de no
acercar las manos mientras el actuador esté en funcionamiento.

4 PROCEDIMIENTO DE CONFIGURACION DEL IP8001

A continuacién se muestra el procedimiento de preparacién del posicionador
inteligente IP8001, desde la configuracién hasta el ajuste inicial. Siga este
procedimiento para configurar y ajustar el posicionador. Para mas
informacién consulte el manual.

Comenzar la configuracién

Comprobar Compruebe la especificacion y asegirese de que
ificaci el posici es adecuado para el actuador conectado y la

Con referencia al "MEjemplo de montaje en actuador’,
seleccione la fijacién adecuada a la aplicacion.

Seleccionar la
forma de las
fijaciones

Con referencia a la “MConexién de la palanca de
retroalimentacion”, conecte la palanca de retroalimentacion
con el eje principal de la valvula del actuador.

Cone: de la

palanca de
retroalimentacién

Conecte el al actuador.

Montar el
posicionador

Conexionado
Cableado eléctrico

Comprobar la
descripcion de cada
parte

Con referencia a "6 Conexionado”, seleccione el método de
cor adecuado a su aplicacion.

<Realice el ajuste inicial en el orden
— siguiente segin este manual>

1. Seleccionar Seleccione el modo
modo d utilizado para el ajuste
calibracién inicial.

Compruebe el angulo de la
palanca de
retroalimentacién tal y
como se muestra en "5
MONTAJE".

2. Comprobar el
angulo de la palan
de retroalimentacién

Comprobar los
contenidos en el

Sisplay LCD 3. Ajuste de corriente

de compensacion
simple

Ajuste la corriente de
compensacion simple.

Efectue el ajuste de punto
cero/intervalo y los ajustes
de la constante PID
adecuados para el
actuador conectado.

Ajuste inicial

Comenzar el
funcionamiento En caso necesario, realice la
calibracion de la corriente
de entrada. Normalmente
no es necesario.

Fig. 2

5 MONTAIJE

M Ejemplo de montaje en actuador

El posicionador inteligente IP8001 se puede montar indistintamente en el
orificio de montaje de los modelos IP600, IP6000 y IP8000. Asi, es posible
utilizar una fijacion del modelo IP600, IP6000 o IP8000 para el montaje "'

Realice el montaje
directamente utilizando
los orificios en el lateral
del posicionador y en el
lateral del yugo de la
valvula de diafragma.

-

Fig. 3

5 MONTAJE (CONTINUACION)

Realice el montaje
utilizando los orificios
en el lateral del
posicionador y en el
soporte delantero de la
valvula de diafragma.

Fijacién

Posicionador

Realice el montaje
utilizando los orificios
en la parte posterior del
posicionador y en el
soporte delantero de la
valvula de diafragma.

Fijacion

Posicionador

Fig. 5

*11: Existe la posibilidad de que la conexiéon y la palanca de

retroalimentacion interfieran entre ellos cuando el modelo IP600 se
cambia por el modelo IP8001. Mecanice la conexién o interponga el
espaciador entre el posicionador y la fijacién en ese momento.

Conexién de la palanca de retroalimentacién ~

(1) Acople el posicionador de tal forma que el eje principal de la valvula y

(2) Acople el posicionador de tal forma que el dngulo de funcionamiento

12

Muelle *13

Angulo recto

/. 1 Posicién 0% (o 100%) de corriente de entrada
/
H & = ] { Posicién 50% de corriente de entrada

tALf —LPosicion 100% (o 0%) de corriente de entrada

/Palanca de
/ retroalimentacion

\ Conexién

/ —
/ Cuerpo del posicionador e principal de Ia valvuia

la palanca de retroalimentacién formen un angulo recto cuando la
corriente de entrada sea del 50% (distribuir uniformemente con un
50% de corriente de entrada establecido como referencia).

de la palanca de retroalimentacion esté dentro del rango de 10° a 30°.

7 CABLEADO ELECTRICO

Casquillo para

paso de cable

fente de E
Salida analbgica *
Salida de alarma 1+
Salida de alarma 2 +

Toma a tierra
Tornillo M4 para

conexién interna del
terminal a tierra

Terminal macho
(utilice hilo trenzado de 2,63 a 6,64mm?2)

Fig. 7

(1) Retire la cubierta del cuerpo del posicionador.

(2) Conecte el cableado de corriente de entrada desde un medidor de ajuste
(controlador) y conecte el cableado de salida como se muestra a
continuacién en la Fig. 7. La conexién de entrada de la conexion
eléctrica dispone de un conector de cable (azul) M20x1.5.

Notal: En caso de conexiones eléctricas, G1/2 o 1/2NPT, no se suministran
los casquillos para paso de cable.

Nota2: Aseglrese de colocar un tapén si solamente utiliza un puerto de la
junta W.

/\ ADVERTENCIA:

Para que se pueda utilizar como especificacién de protecciéon contra
explosiones debe conectarse Unicamente a un circuito eléctrico certificado
como intrinsecamente seguro con los siguientes valores maximos.

Paréametros (circuito de corriente)
Ui=28V, Ii=100mA, Pi=0.7W, Ci=12.5nF, Li=1.5mH

DESCRIPCION DE COMPONENTES

— g
®

Display LCD

Terminal
HART.
Terminal de
corriente de

Fig. 6

*12: Evite los impactos en el eje de retroalimentaciéon del posicionador

cuando la palanca de retroalimentaciéon esté conectada con el eje
principal de la vélvula o instalada en el posicionador.

*13: No es necesario cambiar la direccién de instalacion del muelle debido

a la diferencia en la direccién de funcionamiento, al contrario que en
el modelo IP8000.

6 CONEXIONADO

Tabla 3

Simple efecto Doble efecto

Funcionamiento normal

Funcionamiento: El vastago del
cilindro se desplaza en la

direccién de Ia flecha cuando la
corriente de entrada aumenta.

desplaza en la direccion de
flecha cuando la corriente de
entrada aumenta.

Funcionamiento: El eje principal se | Funcionamiento: El eje principal
la

se desplaza en la direccion de la
flecha cuando la corriente de
entrada aumenta (Accion normal
utilizando la unidad de
accionamiento de —
funcionamiento <
inverso)

urs

OUT2:Plug

OUT1:Plug

Funcionamiento inverso

Funcionamiento: El eje principal se | Funcionamiento: El eje principal

Funcionamiento: El vastago del
cilindro se desplaza en la
direccion de la flecha cuando la
corriente de entrada aumenta

desplaza en la direccion de la
flecha cuando la corriente de
entrada aumenta (Accionamiento
inverso con la

se desplaza en la direccion de la
flecha cuando la corriente de
entrada aumenta.

OUT1:Plug

OUT2:Plug

| Ele (Presionar a la
alégica N vez) Boton de
» O
Terminal de
salida de alarmal w
o Boton UP

Terminal de | | [ Botén DOWN

motor de par
Terminal de
potenciometro

Fig. 8

9 MANTENIMIENTO

/\ ADVERTENCIA:

* No desmonte el producto. Todo producto que haya sido desmontado
perderd su garantia. Consulte a SMC si el desmontaje es necesario.
Después de realizar la instalacion, reparacién o desmontaje, conecte el
aire comprimido y realice un test de funcionamiento correcto y un test
de fugas. Si el ruido de purga es mayor que en el estado inicial o si el
funcionamiento es anémalo, detenga la unidad y compruebe si la
instalacion es correcta o no.

Esté prohibida la modificacion del disefio eléctrico para asi mantener la
certificacion a prueba de explosiones.

/\ PRECAUCION:

« Compruebe si el aire de suministro esta limpio. Revise el sistema de

limpieza del aire comprimido periédicamente para evitar que el polvo,
aceite y humedad penetren en el equipo, ocasionando fallos o un
funcionamiento incorrecto.
Si se manipula de forma inadecuada, el aire comprimido puede
resultar peligroso. El mantenimiento y la sustitucién de piezas
deberd realizarse Unicamente por personal cualificado para el
manejo de equipos de instrumentacion, siguiendo siempre las
especificaciones del producto.

9 MANTENIMIENTO (CONTINUACION)

Compruebe el posicionador una vez al afio. Si los diafragmas,
juntas tdricas o sellos estdn demasiado desgastados o hay alguna
unidad dafiada, remplace estos componentes por otros nuevos. Si el
posicionador se utiliza en lugares expuestos a condiciones adversas,
como zonas costeras, es importante realizar esta inspeccién con mayor
frecuencia.

Antes de desmontar el posicionador para su mantenimiento o de volver
a montar las piezas de la unidad después de su instalacion, aseglrese
de cortar la presiéon de alimentacion y de evacuar toda la presion
residual de las tuberias.

Cuando el orificio fijo esté bloqueado con particulas de carbén u otros
materiales, desmonte el tornillo de conmutacién automatica/manual
de la valvula de pilotaje (orificio fijo integrado) y limpielo
introduciendo un hilo de f0,2 en la apertura. Si hay que sustituirlo por
uno nuevo, detenga la presion de alimentacion y retire el tornillo de
la valvula de pilotaje.

Cuando desmonte la valvula de pilotaje, engrase la junta térica de la
zona deslizante (utilice grasa TORAY SILICONE SH45).

Compruebe la existencia de fugas de aire en el conexionado de aire
comprimido. Las fugas de aire pueden disminuir el rendimiento del
posicionador. El aire normalmente se descarga desde un orificio de
purga, pero es un consumo de aire necesario basado en la construccion
del posicionador, por lo que es algo normal siempre que dicho consumo
se encuentre dentro del rango especificado.

Al sustituir las tuberias para cambiar la direcciéon de funcionamiento,
aseglrese de realizar un ajuste de span (cddigo de parametro: C70).

Al retirar el posicionador del actuador y montarlo sobre otro, pueden
producirse fallos de funcionamiento debido a su constante inicial
retenida. Asi, al montarse sobre otros actuadores, transmita la
corriente de entrada a la vez que corta el suministro de aire y pase al
modo de pardmetros para realizar los ajustes.

La corriente de compensacion cambiard en funcién de la orientacién del
posicionador. Ajuste la corriente de compensacion (cédigo de
parametro: C60) cada vez que cambie la orientacién.

Tenga cuidado durante las condiciones normales de uso,
mantenimiento y limpieza con objeto de evitar el riesgo de ignicion
debido a la electricidad electrostatica. No efectie la limpieza con un
pafio suave y himedo.

MITACIONES DE USO

/\ ADVERTENCIA:

Cumpla las especificaciones expuestas en el apartado 2 de este
documento o en el catdlogo correspondiente.

Lea atentamente el manual de funcionamiento y aseglrese de
comprender su contenido antes de utilizar el producto.

11 RECCIONES

AUSTRIA (43) 2262 62280  PAISES BAJOS (31) 20 531 8888
BELGICA (32) 33551464 NORUEGA (47) 67 1290 20
REP. CHECA (420) 541 424 611 POLONIA (48) 22 211 9600
DINAMARCA (45) 7025 2900 PORTUGAL (351) 21 471 1880
FINLANDIA (358) 207 513513  ESLOVAQUIA (421) 2 444 56725
FRANCIA (33) 16476 1000 ESLOVENIA (386) 73 885 412
ALEMANIA (49) 6103 4020  ESPANA (34) 945 184 100
GRECIA (30) 210 271 7265  SUECIA (46) 8 603 1200
HUNGRIA (36) 23511390  SUIZA (41) 52 396 3131
IRLANDA (353) 14039000  REINO UNIDO (44) 1908 563888
ITALIA (39) 02 92711
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