EXW1-TF223-004ES

INSTRUCCIONES ORIGINALES

Manual de instrucciones

Sistema wireless de SMC - Base compacta
Compatible con EtherCAT

Serie EXW1-BECAC
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El uso previsto de este producto es proporcionar una conexién entre la
red de comunicacién EtherCAT y un bloque de vélvulas neumaticas o
sistema I/O a través de una comunicacion inalambrica.

1 Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo
y/o dafio del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial
mediante las etiquetas de «Precaucién», «Advertencia» o «Peligro».
Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse ademas de
las normas internacionales (ISO/IEC)™ y otros reglamentos de seguridad.
™ ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos - Recomendaciones
generales para los sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos - Recomendaciones generales
para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas - Equipo eléctrico de las
maquinas. (Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad, etc.
¢ Para mas informacion, consulte el catalogo de producto, el manual de
funcionamiento y las precauciones de manejo de productos SMC.
e Guarde este manual en un lugar seguro para futuras consultas.

2 Especificaciones (continuacion

2.2 Especificaciones generales

Elemento Especificacion
Grado de proteccion P67
;I;g;)nap}gratura ambiente de 10a+50°C
Temperatura ambiente de 20a+60°C

almacenamiento

Humedad ambiente

35 a 85 % humedad relativa (sin condensacion)

Resistencia dieléctrica

500 VAC durante 1 minuto entre los
terminales externos (incluido el terminal FE)
y los tomillos de proteccion

Resistencia de aislamiento

10 MQ min. (500 VDC entre los
terminales externos (incluido el terminal
FE) y los tornillos de proteccion)

Resistencia a vibraciones

Conforme con EN61131-2:
5<f<8.4Hz3.5mm
8.4 <f< 150 Hz 9.8 m/s?

Resistencia a impactos

Conforme con EN61131-2:
147 m/s2' "' ms

Peso

150 g

2.3 Especificaciones de comunicaciéon EtherCAT

Elemento Especificacion
Protocolo EtherCAT (conformance test record V2.3.0)
Velocidad de comunicacion 100 Mbps

Medio de comunicacion

Cable Ethernet 100-Base-TX (CATS5)

CoE

Compatible para ajuste de parametros y
diagnéstico, etc.

Archivo de configuracidn (ESI)

SMC EXW1-BEC_V10

ID de vendedor

0x00000114 hex (276 dec)

Cédigo de producto

0x01000047 hex (16777287 dec)

Area ocupada
(N.° de 1/0)

11784 entradas / 11784 salidas maximo

«Precauciony indica un peligro con un nivel de
riesgo bajo que, de no evitarse, podria provocar
lesiones leves a moderadas.

A\ Precaucion

«Advertencia» indica un peligro con un nivel de
A Advertencia |riesgo medio que, de no evitarse, podria ocasionar
lesiones graves o la muerte.

«Peligro» indica peligro con un nivel de riesgo
elevado que, de no evitarse, provocara la muerte o
lesiones graves.

A\ Peligro

A\ Advertencia

e Compruebe siempre la conformidad con las leyes y reglamentos
de seguridad relevantes.
Todos los trabajos deben realizarse de manera segura por una
persona cualificada conforme a la reglamentacion nacional aplicable.

2 Especificaciones

2.1 Especificaciones eléctricas

Elemento Especificacion

Tension de alimentacion

para control (US1) 24 VDC +10 %

Consumo de corriente 150 mA o menos

*1: El archivo de configuracién se puede descargar de la web de SMC

(URL: https://www.smcworld.com).

2.4 Especificaciones de comunicacion inalambrica

Elemento

Especificaciones

Protocolo

Protocolo original de SMC
(cifrado de SMC)

Tipo de ondas de radio

Espectro expandido por salto de

canal de frecuencia (F.C.S.)

(propagacion) frecuencia (FHSS)
Banda de frecuencia 2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)
Funcién de seleccion del

Compatible

Canales de frecuencia

79 canales max. (Ancho de banda: 1.0

comunicacion

MHz)
VElBaitE) ¢ 1 Mbps / 250 kbps ™
comunicacion
Distancia de Hasta 100 m de campo de visién

(en funcién del entorno)

Certificados de Ley
sobre radio

Consulte el manual de funcionamiento en
el sitio web de SMC.

*1: Seleccione un protocolo antes de llevar a cabo el emparejamiento
(V.2.0: 1 Mbps, V.1.0: 250 kbps). Diferentes velocidades de

comunicacién son incompatibles mutuamente.

3 Designacion y funciones de las piezas

o Base compacta (EXW1-BECAC)
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N.° Elemento Descripcion

Orificios de montaje para la base

1| Orificios de montaje inalambrica compacta (2 x M4).

Conector para adaptador | Conector para cable de adaptador

2 wireless (ADPTR) wireless.

3 Conector de Conector para cable EtherCAT
comunicacion (PORT1) | (lado IN).

4 Conector de Conector para cable EtherCAT
comunicacion (PORT2) | (lado OUT).

5 Conector de Suministra energia a la unidad base

alimentacién inalambrica compacta.

Para conectarse a una toma de tierra

6 | Terminal FE (para mejorar la inmunidad al ruido).

Indica el estado de la unidad base o

7 | Pantalla LED L .
remota inalambrica compacta.

Area en contacto estrecho con el

8 | Area de antena NFC lector/grabador NFC ("o" marca el centro).

* El punto de la toma de tierra deberia estar lo mas cerca posible del producto y los
cables de tierra deberian ser lo mas cortos posible.

4 Instalacion

4.1 Instalacion
A\ Advertencia

e Lea detenidamente las normas de seguridad y asegurese de
comprender su contenido antes de realizar la instalacién del producto.

4.2 Montaje de la unidad base compacta

Monte la unidad base con tornillos M4 (no suministrados) usando los 2
orificios de montaje de la unidad (Par recomendado: 0.8 10 % Nem).
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4 Instalacion (continuacion

4.3 Montaje del adaptador wireless (EXW1-A11#)

¢ Monte el producto sobre una superficie plana

(1) Montaje de la placa de instalacién
Monte la placa de instalacion en la ubicacién requerida usando
cualquiera de los dos métodos siguientes.

Instalacién usando tornillos M3 x 4 posiciones
El par de apriete recomendado es 0.4 N*m + 10 % (no se incluyen
los tornillos).

Instalacién usando tornillos M4 x 2 posiciones
El par de apriete recomendado es 0.6 N*m + 10 % (no se incluyen
los tornillos).

(2

-

Instalacién del adaptador wireless
Conecte el adaptador wireless en la placa de instalacion como se
muestra a continuacion y fije el adaptador en su posicién usando la
tuerca M10 ya instalada en el adaptador wireless. El par de apriete
recomendado es 0.9 N-m £ 10 %.

(3) Conexion del cable para adaptador wireless
Conecte el cable entre la unidad base / remota y el adaptador wireless.

(7

(@

* Montaje sobre una superficie curvada.

(1) Enrosque 2 sujetacables a través de la placa de instalacién en la
parte superior e inferior.

(2) Fije el adaptador wireless a la placa de instalacion y, a continuacion,
fijela en la posicién requerida apretando los sujetacables.
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4 Instalacion (continuacion

4.4 Entorno de instalacion
A\ Advertencia

o Evite utilizar el producto en entornos donde esté expuesto a gases
corrosivos, productos quimicos, agua salina o vapor.

¢ Evite los ambientes explosivos.

¢ No exponga el producto a la luz directa del sol. Utilice una cubierta
protectora adecuada.

¢ No instale el producto en zonas sometidas a vibraciones o impactos
superiores a los indicados en las especificaciones.

o Evite realizar el montaje del producto en lugares expuestos a calor
radiante que provocara un aumento de la temperatura mas alla de las
especificaciones del producto.

5 Cableado

5.1 Conexiones de cables
Realice siempre el cableado con la alimentacion desconectada.

e Conector de alimentacion

M12, conector macho de 4
N.° Senfal pins
Codigo A
1 24V (US1) O
2 N.C. 2/0 o\’
3 0V (US1)
4 N.C. NG

o Conector EtherCAT (PORT1/ PORT2)

Conector hembra M12 de 4 pins
N.° Sefial —
Cédigo D
1 SLD
2 DB
3 DG
4 DA

e Conector para adaptador wireless

Conector hembra M8 de 4 pins

N.° Sefal

Codigo A
1 24V (US1)
2 | BUS intemo B Y00\
3 0V (UST) 3\ © O J;
4 BUS interno A

A\ Precaucion

e Use el cable especifico para el adaptador wireless para conectar la
base wireless compacta al adaptador wireless.

6.1 Diagrama de flujo para utilizar el sistema inalambrico.

Para usar las unidades inaldambricas SMC (base y remotas), deben
configurarse mediante un lector/grabador NFC y el configurador /0. A
continuacion, se puede ver el procedimiento de configuracion usando NFC.

Paso 1: Preparacion antes del uso (aplicacion PC)

| (1) Instale el lector / grabador y los drivers NFC. |
*: Consulte el manual de funcionamiento para el lector/grabador NFC (EXW1-NT1).

v

| (2) Instale el configurador I/O |

*: Ver.2.10.0 y las posteriores del Configurador I/O son compatibles.
Consulte el manual de funcionamiento del Configurador I/O (versién
NFC) para obtener mas detalles.

Paso 2: Ajuste / Instalacion de la unidad inalambrica

| (1) Ajuste de parametros de los médulos remotos (opcional). |

*: Cambie los ajustes usando el Configurador I/O en modo Administrador.

v

(2) Ajustes de sistema y funcion de seleccion del canal de
frecuencia (F.C.S.) de la base.

*: La base debe conectarse a un adaptador wireless.
*: La funcién de seleccion del canal de frecuencia (F.C.S.) es opcional.

v

(3) Registre la unidad remota en la unidad base
(emparejamiento)
*: Tanto la unidad base como la remota deben estar enchufadas a la alimentacion.

v

| (4) Instalacion y cableado.

0

Paso 3: Conexién a PLC

Nota) Consulte el manual de funcionamiento del fabricante del PLC
para la conexion al PLC y al Configurador.

Los ajustes anteriores permiten controlar el controlador de nivel superior.
Consulte el manual de funcionamiento de cada fabricante para el ajuste
del controlador y del PLC.

Consulte los detalles del Configurador I/O en el manual de
funcionamiento del Configurador I/O (para NFC).

6.2 Configuracion

e La direccidon se reconoce y asigna automaticamente al producto
EtherCAT durante la configuracion.
No es necesario que el usuario establezca la direccion.

o Para configurar la base wireless compacta con la base EtherCAT se
requiere un archivo de configuracién ESI.

e El archivo se puede descargar del sitio web de SMC (URL:
https://www.smcworld.com).

La documentacion técnica con informacion detallada sobre la
configuracion se puede obtener en el sitio web de SMC (URL:
https://www.smcworld.com).

7 Visualizacion de LEDs

7.1 Los indicadores LED de la unidad base wireless compacta
indican el estado de la alimentacién, la comunicacion y el diagnéstico.

JUU Uyl

O L L L L
PWR ST MS L/AIN L/AQUT W-8S W-NS W-MS

PORT1 PORT2

Estado del . .
LED LED Funcionamiento
LED verde |La alimentaciéon de US1 (para control) esta
PWR ON encendida
OFF La alimentacién de US1 (para control) esta apagada.
LED verde |Estado OPERATIVO de comunicacion
ON EtherCAT.
gon o0 | Estado de SEGURIDAD OPERATIVA de
comunicacion EtherCAT.
LED verde
LED verde |Estado PREOPERATIVO de comunicacién
parpadeando | EtherCAT.
LED verde |Estado de ARRANQUE AUTOSUFICIENTE
alternativo | de comunicacion EtherCAT.
ST deL{sTeSII(c):c;n Error de sincronizacion, error de datos de
. comunicacion.
LED rojo
Doble Error de comunicacion (tiempo de espera del
destello en :
. control de secuencia).
LED rojo
LED rojo Error de configuraciéon de comunicacion.
parpadeando
LED rojo
ON Error fatal.
Estado de INICIO de comunicacion EtherCAT o
OFF . P
alimentacién OFF.
LED verde |La unidad base inalambrica compacta
ON funciona con normalidad.
Se detecta un error recuperable.
(el LED parpadea cuando se detecta mas de
un elemento de informacién de diagnostico).
¢ El nivel de tension de la alimentacion de
) US1 (para control) no es normal.
aLEaEzjg;Jr?do e Error en la configuracién del numero de
MS parp entradas/salidas del sistema.
o Numero andmalo de unidades remotas registradas.
e Error de comunicacion interno entre
adaptadores wireless.
o Error de lectura/escritura en la memoria.
LEg,\rjOJO Se detecta un error no recuperable.
La alimentacién de US1 (para control) esta
OFF
apagada.
LEDO\;\?rde Enlace, Sin actividad
L/A
IN | LEDverde g ace, Actividad
alternativo
OFF Sin enlace, Sin actividad
LEDO\;\?rde Enlace, Sin actividad
L/A
LED verde -
ouT alternativo Enlace, Actividad
OFF Sin enlace, Sin actividad
LED verde | Elnivel de potencia de ondas de radio recibidas
ON de todas las unidades remotas conectadas es 3.
LED verde El nivel de potencia de ondas de radio recibidas
parpadeando )
(1 Hz) de algunas unidades remotas conectadas es 2.
LED verde El nivel de potencia de ondas de radio recibidas
W-SS | parpadeando de al idad d 1
2 Ha) e algunas unidades remotas conectadas es 1.
LED rojo Todas las unidades remotas que son compatibles
parpadeando | con Protocol V.1.0 no estan conectadas.
LED naranja | Todas las unidades remotas que son compatibles
parpadeando | con Protocol V.2.0 no estan conectadas.
OFF La unidad remota no esta registrada.

7 Visualizacion de LEDs (continuacion

Estado del . .
LED LED Funcionamiento
LED verde |Todas las conexiones de las unidades

ON remotas son normales.
LED verde |Algunas unidades remotas no estan
parpadeando | conectadas.

LED rojo
parpadeando
W-NS LED rojo No hay unidades remotas conectadas

ON (Error no restaurable en comunicacion inalambrica).
LED rojo/verde | La conexién de comunicacion inalambrica se
parpadeando | esta configurando (modo de emparejamiento).
LED naranja

No hay unidades remotas conectadas.

Modo de salida forzada.

encendido
OFF La unidad remota no esta registrada.
LED verde |La unidad remota inalambrica es normal.
ON Protocolo V.1.0 (modo de emparejamiento).
LED narania | p.stocolo V.2.0 (modo de emparejamiento).
encendido

Se detecta un error recuperable.

(el LED parpadea cuando se detecta mas de

un elemento de informacién de diagnostico).

¢ El nivel de tension de la alimentacion de
US1 (para control / entrada) no es normal.

¢ El nivel de tension de la alimentacion de
US2 (para salida) no es normal.

* Numero excesivo de entradas/salidas de
ajuste 1/0.

e Se ha superado el ajuste del limite superior
de I/O analdgicas.

e Se han superado los limites superior e
inferior de rango de entrada analdgica.

e Error en la comunicacion entre unidades.

e La unidad /0O EX600 detecta informacién
de diagndstico.

o Se detecta informacion diagndstica de las valvulas.

W-MS LED rojo
parpadeando

LED rojo
ON

OFF La unidad remota no esta registrada.

Se detecta un error no recuperable.

7.1.1 Patrén de parpadeo de LEDs

A{ }1750ms

ON
Parpadeo

OFF

ON
Parpadeando } 02s ,, 025

OFF

ON
Un solo | o2s 1s
destello \

OFF

ON
Doble | 02s 0.2s 02s 1s
destello \

OFF

e Consulte el manual de funcionamiento de la unidad base wireless
compacta en la web de SMC (URL: https://www.smcworld.com) para
obtener informacién adicional.
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7 Visualizacion de LEDs (continuacion

7.2 Los indicadores LED del adaptador wireless (EXW1-A11#)

indican el estado de la alimentacién, la comunicacion y el diagnéstico.

W-8S PWR
et
10
N
% )
10 I
b —
W-SS PWR
LED EstﬁgoDdel Funcionamiento
LEDO\;\Trde La tension de alimentacion esta activada.
LED naranja | Se ha detectado un error de comunicacion
PWR | parpadeando |interna.
LEg,\rjOJO Se detecta un error no recuperable.
OFF La tension de alimentacion esta desactivada.
El nivel de potencia de ondas de radio
LEDO\;\Trde recibidas de todas las unidades remotas
conectadas es 3.
LED verde | El nivel de potencia de ondas de radio
parpadeando |recibidas de algunas unidades remotas
(1 Hz) conectadas es 2.
LED verde | El nivel de potencia de ondas de radio
W-SS parpadeando |recibidas de algunas unidades remotas
(2 Hz) conectadas es 1.
LED roio Ninguna de las unidades remotas que son
ar adeaJndo compatibles con el protocolo V.1.0 estan
parp conectadas.
LED narania Ninguna de las unidades remotas que son
ar adeanéo compatibles con el protocolo V.2.0 estan
parp conectadas.
OFF La unidad remota no esta registrada.

8 Forma de pedido

Consulte la forma de pedido en el catdlogo en la web de SMC (URL:
https://www.smcworld.com).

9 Dimensiones externas (mm

Consulte las dimensiones externas en el catalogo en la web de SMC
(URL: https://www.smcworld.com).

10 Mantenimiento

10.1 Mantenimiento general
A\ Precaucion

¢ Elincumplimiento de los procedimientos de mantenimiento apropiados
podria causar un funcionamiento defectuoso del producto,
produciendo dafios al equipo.

e El aire comprimido puede resultar peligroso si se maneja de manera
inadecuada.

¢ El mantenimiento de los sistemas neumaticos debera ser realizado
Unicamente por personal cualificado.

¢ Antes de llevar a cabo el mantenimiento, desconecte el suministro
eléctrico y asegurese de cortar la presion de alimentacion. Confirme
que el aire se ha liberado a la atmésfera.

¢ Tras la instalacién y el mantenimiento, conecte el suministro eléctrico
y de presion al equipo y realice pruebas de funcionamiento y de fugas
para comprobar que el equipo esta correctamente instalado.

e Si alguna conexién eléctrica resulta afectada durante el
mantenimiento, asegurese de que vuelvan a conectarse
correctamente y que se llevan a cabo las comprobaciones de
seguridad necesarias para garantizar la conformidad continuada con
la reglamentacién nacional aplicable.

¢ No realice ninguna modificacion del producto.

¢ No desmonte el producto a menos que se indique en las instrucciones
de instalaciéon o mantenimiento.

11 Limitaciones de uso

11.1 Garantia limitada y exencion de responsabilidades/Requisitos
de conformidad

Consulte las «Precauciones en el manejo de productos SMC».

NOTA

Este equipo ha sido probado y encontrado conforme con los limites de
un dispositivo digital de clase A segun el apartado 15 de las normas FCC.
Dichos limites estan disefiados para proporcionar una proteccién
razonable contra las interferencias dafinas durante el funcionamiento
del equipo en un entorno comercial.

Este equipo genera, usa y puede emitir energia de radiofrecuencia y, si
no se instala y usa conforme al manual de instrucciones, puede
ocasionar interferencias perjudiciales en las comunicaciones de radio.
El uso de este equipo en zonas residenciales podria causar
interferencias perjudiciales; en tal caso, el usuario debera solucionar las
interferencias por sus propios medios.

¢ Influencia de la radiofrecuencia sobre dispositivos médicos implantables:
La radiofrecuencia generada por este producto puede tener efectos adversos
sobre dispositivos médicos implantables, tales como marcapasos cardiacos
implantables y desfibriladores cardioversores implantables.
Lea los catalogos o manuales de instrucciones del equipo y dispositivos que
puedan verse afectados por las radiofrecuencias para obtener instrucciones
de uso o pdéngase en contacto con el fabricante correspondiente.

12 Eliminacion del producto

Este producto no debe desecharse como residuo municipal. Compruebe
la reglamentacion local y las directrices para la correcta eliminacion de
este producto para reducir el impacto sobre la salud y el medio ambiente.

13 Contactos

Consulte www.smcworld.com o www.smc.eu para su distribuidor/
importador local.

SMC Corporation

URL: https://www.smcworld.com (Global)  https://www.smceu.com (Europa)
SMC Corporation, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokio 101-0021, Japén
Las especificaciones pueden sufrir modificaciones sin previo aviso por parte del fabricante.
© 2023 SMC Corporation Todos los derechos reservados.
Plantilla DKP50047-F-085M
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