EX600W-TF2Z203ES

INSTRUCCIONES ORIGINALES

2 Especificaciones (continuacion

Manual de instrucciones

Sistema de comunicacioén inalambrico
Compatible con EtherNet/IP™

Serie EX600-WEN# / EX600-WSVi#
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El uso previsto de este producto es proporcionar una conexién entre el
protocolo de comunicacién EtherNet/IP™ y un bloque de valvulas
neumaticas o sistema I/O a través de una comunicacion inalambrica.

1 Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo
y/o dafo del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial
mediante las etiquetas de «Precaucién», «Advertencia» o «Peligro».
Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse ademas de
las normas internacionales (ISO/IEC) ™y otros reglamentos de seguridad.
™ ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos - Recomendaciones

generales para los sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos - Recomendaciones

generales para los sistemas.

IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las
maquinas. (Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad, etc.
e Para mas informacién, consulta el catalogo del producto, el manual
de funcionamiento y las precauciones de manejo de productos SMC.
e Guarda este manual en un lugar seguro para futuras consultas.

A Precaucion

«Precaucion» indica un peligro con un nivel de
riesgo bajo que, de no evitarse, podria provocar
lesiones leves a moderadas.

A Advertencia

«Advertencia» indica un peligro con un nivel de
riesgo medio que, de no evitarse, podria ocasionar
lesiones graves o la muerte.

A Peligro

«Peligro» indica un peligro con un nivel de riesgo
elevado que, de no evitarse, ocasionara lesiones
graves o la muerte.

A Advertencia

o Comprueba siempre la conformidad con las leyes y reglamentos

de seguridad relevantes.

e Todos los trabajos deben realizarse de manera segura por una
persona cualificada conforme a la reglamentacion nacional aplicable.

2 Especificaciones

2.1 Especificaciones de la unidad base

Modelos EX600-WEN1 | EX600-WEN2
Protocolo de comunicacion EtherNet/IP™
(Version de conformidad: Composit CT-12
Medio de transmision (cable) Cablzfggﬁ(r)r:ag gggxgaEr_%i?Ts °
< | Velocidad de transmisién 10 Mbps / 100 Mbps
‘2 [ Método de transmision Full-duplex / Half-duplex
8['Archivo de configuracion Archivo EDS '
£ Rango de ajuste de direccién IP Manual/BOOTP, DHCP
§ ID de vendedor: 7 (SMC Corporation)
©| Informacién del dispositivo Tipo de dispositivo: 12, Codigo de
producto: 186
Funcién Quick Connect™ Aplicable
Funcién DLR Aplicable
Funcién de servidor web Aplicable
Tension de
° (patradcc))r}tl% %/) alimentacion 24 VDC +10 %
Q| entrada Consumo de
§ e ——— 150 mA o menos
| Para salidas ;ﬁ;ﬂg&ggn 24 VDC +10 %
() Corriente max. 4A

2 Especificaciones (continuacion
2.2 Especificaciones de unidad remota (EX600-WSV#)

g:tgz':sdfel Max. 1280 puntos junto con las
. ; unidades remotas registradas
Numero de |sistema
CEEs  Nine e ds Max. 128 puntos (deben ser mdltiplo
entradas de la
. de 16 puntos)
unidad
's\laulir:j]::';odi? Max. 1280 puntos junto con las
. ; unidades esclavas registradas
Numero de |sistema
salidas | Nimero de_ Méx. 128 puntos
unidad (deben ser multiplo de 16 puntos)
10 ms o menos
Tiempo de (entrada conectada a la base)
Entrada/ |actualizacion AD |0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s (entrada
Salida conectada a unidad esclava)
§ analdgica T & 10 ms o menos (salida conectada a
© i la base) 0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s
n actualizacion DA ‘ !
< (salida conectada a unidad esclava)
®
° ) . COM-/PNP COM+/NPN
g Tipo de salida (-COM) (+COM)
u Numero de Max. 32 puntos
salidas (0/8/16/24/32 puntos)

. Electrovalvula con supresor de picos
Salidade |carga conectada| de tension de 24 VDCy 1.5 W o
valvula menos (fabricada por SMC)

Condiciones de

salida para error | Clear/Hold / Control de software

de comunicacion

Proteccion Proteccion frente a cortocircuitos
integrada

Numero de unidades
esclavas conectadas

Maximo 127 uds.
(0/15/31/63/127 uds.)

9 x unidades 1/0 EX600 como

Modelos EX600-WSV1 | EX600-WSV2
Tension de
Control y i —-—y 24 VDC £10 %
Bl e Consumo de
21 us1) . 70 mA max.
5 corriente
3 —
T Tension de
i .
Suagcéa alimentacién 24 VDC £10 %
( ) Corriente max. 4A
Numero de NITETD GO 128 puntos max.
entradas de la A
entradas unidad (deben ser multiplo de 16 puntos)
Numero de Numero Es 128 puntos max.

. salidas de la A

salidas . (deben ser multiplo de 16 puntos)

unidad
g | fiempo de actualizacion AD | 1/9.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s
©
D |\ . 9 x unidades /0 EX600 max.
= | pymero de unidades /0 (/O = 128. Por encima de 128
L conectadas.
o4 no se reconocen)
E Tioo de salida COM-/ PNP COM+/NPN
P (-COM) (+COM)

. Numero de 32 puntos max.
Salidade | qq)gas (0/8/16/24/32 puntos)
valvula

T Electrovalvula con supresor de picos
Congcta da de tension de 24 VDC y 1.5 W o
menos (fabricada por SMC)
Protocolo Protocolo original de SMC
3 (cifrado de SMC)
5 | Tipo de ondas de radio Espectro expandido por salto de
£ | (propagacion) frecuencia (FHSS)
@ Frecuencia 2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)
= . 79 canales (Ancho de banda: 1.0
§ | Canal de frecuencia
2 MHz)
& | Velocidad de comunicacién 250 kbps
E | . o 10 m (dependiendo del entorno de
3 | Distancia de comunicacion :
g trabajo)
E g‘zrigf'cad“ deleysobre | . iaponesa de la radio RE 2, FCC
Normativa de comunicacion ISO/IEC14443B (Tipo B)
S:) Frecuencia 13.56 MHz
% Velocidad de comunicacion 20 a 100 kHz (12C)
Distancia de comunicacion Hasta 1 cm
Grado de proteccion IP67 (con bloque ensamblado)
Temperatura ambiente de 10 3 +50 °C
trabajo
Temperaturg ambiente de 20 3 +60 °C
almacenamiento
S - -
e e 35a85% humedaq ’relatlva (sin
condensacion)
o . i 500 VAC-1 min. entre los terminales
c | Resistencia dieléctrica . o
5 externos y las piezas metdlicas
£ 10 MQ min. (500 VDC entre los
Resistencia de aislamiento terminales externos y las piezas
metalicas)
Resistencia a vibraciones ENG1131-2: 5 < f < 8.4 Hz 3.5 mm
(excluyendo el bloque de 8.4 <f< 150 Hz 9.8 m/s?
vélvulas) as 29.8mis
Resistencia a impactos
(excluyendo el bloque de EN61131-2: 147 m/s?, 11 ms
valvulas)
Peso 2809

Numero de unidades I/0O maximo
EX600 conectadas. (I/0 = 128. Por encima de 128 no se
reconocen)
Protocolo original de SMC
S (cifrado de SMC)
-g Tipo de ondas de radio Espectro expandido por salto de
@ |(propagacion) frecuencia (FHSS)
% |Frecuencia 2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)
= f 79 canales
:§|Canal de frecuencia (Ancho de banda: 1.0 MHz)
& |Velocidad de comunicacion 250 kbps
§ |Distancia de comunicacién 10 m(depend{endo. del entorno de
z i rabajo)
§|Setificado de Ley sobre Ley japonesa de la radio RE 2, FCC
« [Normativa de comunicacion ISO/IEC14443B (Tipo B)
‘0 |Frecuencia 13.56 MHz
% Velocidad de comunicacion 20 a 100 kHz (12C)
Distancia de comunicacion Hasta 1 cm
Grado de proteccién IP67 (con bloque ensamblado)
Temperatura ambiente de o
trabaio -10 a +50 °C
Temperatura ambiente de o
almacenamiento 20a+60°C
. 35 a 85 % humedad relativa
Humedad ambiente (sin condensacién)
o ] ey VA 500 VAC-1 min. entre los terminales
§ Resistencia disléctrica externos y las piezas metdlicas
E 10 MQ o mas
Resistencia de aislamiento (500 VDC entre los terminales
externos y las piezas metalicas)
Resistencia a vibraciones
EN61131-2: 5<f< 8.4 Hz 3.5 mm
(excluyendo el bloque de
valvulas) 8.4 <f <150 Hz 9.8 m/s2
Resistencia a impactos
(excluyendo el bloque de EN61131-2: 147 m/s?, 11 ms
valvulas)
Peso 300g

*1: El archivo de configuracion se puede descargar del sitio web de SMC:

(URL: https://www.smcworld.com)

x2: Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia,
Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, ltalia, Letonia, Lituania,
Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia,
Espafia, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia (en marzo de 2018)

*3: La etiqueta RFID de comunicacion NFC del tipo pasivo 13.56 MHz.

*1: Varia dependiendo del estado de comunicacion inaldmbrica y el entorno circundante.

*2: Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia,
Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, ltalia, Letonia, Lituania,
Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia,

Espafia, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia. (a marzo de 2018).

*3: La etiqueta RFID de comunicacion NFC del tipo pasivo 13.56 MHz.

3 Designacion y funciones de las piezas

o Maestro (EX600-WEN#)

N° Elemento

Descripcion

1 | Area de antena NFC

Esta area esta en contacto con el
lector/grabador NFC. «O» marca el
centro de la antena NFC.

LED de visualizacion

2 Muestra el estado de la unidad.
de estado
3 | Conector (PORT-1) Conexién de entrada / salida de bus
de campo.
4 | Conector (PORT-2) Conexién de entrada / salida de bus
de campo.

Ranura para un

Posibilidad de montar un marcador

la placa de la valvula

5 marcador (EX600-ZT1).

6 Montaje de la placa de | Orificio para tornillo de montaje de la
la valvula placa de valvula.

7 Ranura de montaje de | Ranura para montar la placa de

valvula.

8 | Fijacién de union

Fijacién para unir las unidades adyacentes.

Conector de unidad
(macho)

Conector para transferencia de
sefiales y suministro de alimentacién a
la siguiente unidad.

Tapon de sellado
(1ud.)

Se puede montar en los conectores no
utilizados (Conexion 1 o0 2)

« Remoto (EX600-WSV#)

N° Elemento

Descripcion

1 | Area de antena NFC

Esta area esta en contacto con el
lector/grabador NFC. «O» marca el
centro de la antena NFC.

LED de visualizacion

la placa de la valvula

2 Muestra el estado de la unidad.
de estado

3 Ranura para un Posibilidad de montar un marcador
marcador (EX600-ZT1).

4 Montaje de la placa de | Orificio para tornillo de montaje de la
la valvula placa de valvula.

5 Ranura de montaje de | Ranura para montar la placa de

valvula.

6 | Fijacion de union

Fijacién para unir las unidades adyacentes.

Conector de unidad
(macho)

Conector para transferencia de
sefiales y suministro de alimentacién a
la siguiente unidad.

Pagina 1 de 3




EX600W-TF2Z203ES
4 Instalacion

4.1 Instalacion
A\ Advertencia

¢ Lee detenidamente las normas de seguridad y asegurate de comprender
su contenido antes de realizar la instalacion del producto.

¢ Montaje de la unidad como un bloque

(1) Conecta una unidad a la placa final.

Las unidades de analdgicas y digitales se pueden conectar en
cualquier orden.

(Par de apriete: 1.5a 1.6 N'-m)

(2) Ahade mas unidades.
En un bloque se pueden conectar hasta 9 unidades.

(3) Conecta la unidad inalambrica.

Después de conectar las unidades /O requeridas, conecta la unidad
inalambrica.

El método de conexion es el mismo que el empleado arriba.

(4) Montaje de la placa de valvula. (Blogue de valvula no conectado)
Monta la placa de valvula (EX600-ZMV*) en el bloque de valvula
usando los tornillos de fijacion (M3 x 8) suministrados con el producto.
(Par de apriete: 0.6 a 0.7 N-m)

Posicién de montaje del tornillo
SV: 2 posiciones
S0700: 2 posiciones
VQC1000: 2 posiciones
VQC2000: 3 posiciones
VQC4000: 4 posiciones
SY: 2 posiciones

(5) Conecta la unidad inalambrica al bloque de valvulas.

Inserta la placa de valvula en la ranura de montaje de la placa de la
valvula del lateral de la unidad inalambrica. A continuacion, fija ambas
superficies de la placa usando los tornillos de montaje de la placa de
valvula (M4 x 6) suministrados con el producto.

(Par de apriete: 0.7 a 0.8 N°-m)

Ranura de montaje
de la placa de la
vélvula

(6) Cuando el bloque de valvula no esta conectado.

Inserta la placa final (EX600-EU1) en la ranura de montaje de la placa de la
vélvula del lateral de la unidad inalambrica. A continuacion, fija ambas su-
perficies de la placa usando los tomillos de montaje de la placa de valvula
(M4 x 6) suministrados con el producto. (Par de apriete: 0.7 a 0.8 N-m)

' Placa de vélvula
(EXB00—ZMV-#)

4 Instalacion (continuacion

/
Ranura de montaje de
la placa de la valvula

¢ Montaje directo

(1) A la hora de unir 6 o mas unidades, fija la parte central de la unidad
EX600 completa con una abrazadera de refuerzo intermedia (EX600-
ZMB1) antes del montaje, usando 2 tornillos M4 x 5.

(Par de apriete: 0.7 a 0.8 N°-m)

g
é Abrazadera de refuerzo intermedia
(EX600-ZMB1)

(2) Monta y aprieta la placa final y el bloque de valvulas (en caso
necesario, con una abrazadera de refuerzo intermedia) en uno de los
extremos de la unidad. (M4)
(Par de apriete: 0.7 a 0.8 N-m)
Consulta el manual de funcionamiento del bloque de valvulas aplicable
para conocer el método de montaje del lado de las valvulas.

¢ Montaje en rail DIN

(1) Si unes 6 o mas unidades, fija la parte central de la unidad EX600
completa con una abrazadera de refuerzo intermedia (EX600-ZMB2)
antes del montaje, usando 2 tornillos M4 x 6.

(Par de apriete: 0.7 a 0.8 N°-m)

(2) Monta la fijacién de la placa final (EX600-ZMA2) en la placa final
usando 2 tornillos M4 x 14.

(Par de apriete: 0.7 a 0.8 N-m) Para la serie SY, usa la fijacion de placa
final (EX600-ZMA3).

Z ” - Abrazadera de 5 Placa final fijacion
s é refuerzo intermedia : g (EX600-ZMA2)
] (EX600-ZMB2) i !

(3) Engancha la ranura de montaje en el rail DIN.

(4) Empuja el bloque usando el lateral enganchado al rail DIN como
tope hasta que el bloque quede fijado.

(5) Fija la fijacion de la placa final (EX600-ZMA2) al bloque usando los
tornillos M4 x 20 suministrados con el producto. (Par de apriete: 0.7 a
0.8 N'm)

Consulta el método de montaje del lado de la valvula en el Manual de
funcionamiento del bloque de valvulas aplicable en el sitio web de SMC
(URL: https://www.smcworld.com).

Ranura para montaje en
rail DIN

Placa final fijacion
(EXB00-ZMA2)

4 Instalacion (continuacion

* Montaje del marcador

El nombre de la sefial de los dispositivos de entrada o salida y la
direccion de la unidad se pueden escribir en el marcador, que se puede
colocar en cada unidad.

Monta el marcador (EX600-ZT1) en la ranura para el marcador en caso

necesario.

e

[ ]

o

4.2 Conexiones de cables

¢ Conector (solamente base)

Este sistema se opera usando alimentacion suministrada desde la
placa final EX600-ED#. Consulta los detalles de la placa final para la
conexion de alimentacion.

La base esta conectada al nivel de comunicacion superior
(EtherNet/IP™). EI conector tiene 2 conexiones, PORT-1 y PORT-2, y
ambas se pueden conectar a Ethernet.

La topologia Ethernet/IP™ corresponde a estrella, linea, arbol y DLR
(anillo a nivel de dispositivos).

e Conector de comunicacion

M12, hembra de 4 pins, cédigo D

Conector Nombre de la
o .
N° de pin sefial
1 TX+
2 RX+
3 TX-
4 RX-

Conector Ethernet de la unidad base

¢ Conector de alimentacion
(1) EX600-ED2-#
PWR IN: M12, macho de 5 pins, cédigo B

Configuracién N° de pin Nombre de la sefial
1 24 V (Salida)
2 0V (Salida)
3 24 V (Control y entrada)
4 0V (control y entrada)
5 F.E.

(2) EX600-ED3-#
PWR IN: 7/8", macho de 5 pins

Configuracion N° de pin Nombre de la sefal
] 1 0V (Salida)
01 50 2 0V (control y entrada)
3 F.E.
Ozogo 4 24 V (Control y entrada)
5 24V (Salida)

(3) EX600-ED4-#
PWR IN: M12, macho de 4 pins, cédigo A

Configuracién N° de pin Nombre de la sefial
1 24 V (Control y entrada)
3/o 932 2 24V (Salida)
4\ o 9/1 3 0V (control y entrada)
4 0V (Salida)
PWR OUT: M12, hembra de 5 pins, cédigo A
Configuracién N° de pin Nombre de la sefal
1 24 V (Control y entrada)
1/670\2 2 24V (Salida)
4 (5)©® 3 3 0V (control y.entrada)
4 0V (Salida)
5 No se usa

4 Instalacion (continuacion

(4) EX600-ED5-#
PWR IN: M12, macho de 4 pins, cédigo A
Configuracion N° de pin

1
3/0 972 2
4\ o O/1 3
4

PWR OUT: M12, hembra de 5 pins, cédigo A

Nombre de la sefial
24 V (Salida)
0V (Salida)
24 V (Control y entrada)
0V (control y entrada)

Configuracién N° de pin Nombre de la sefial
1 24 V (Salida)
1/6_0\2 2 0V (Salida)
5@0 3 24 V (Control y entrada)
4\0 3 4 0V (control y entrada)
5 No se usa
4.3 Entorno

A Advertencia

o Evita utilizar el producto en entornos donde esté expuesto a gases
corrosivos, productos quimicos, agua salina o vapor.

¢ Evita los ambientes explosivos.

e No expongas el producto a la luz directa del sol. Utiliza una cubierta
protectora adecuada.

¢ No instales el producto en zonas sometidas a vibraciones o impactos
superiores a los indicados en las caracteristicas técnicas.

o Evita realizar el montaje del producto en lugares expuestos a calor
radiante que provocara un aumento de la temperatura mas alla de
las especificaciones del producto.

5 Ajustes

* Diagrama de flujo para utilizar el sistema inaldambrico

Paso 1: Preparacion antes del uso (PC, aplicacion)

[ (1) Instala el lector, grabador y driver NFC. |

v

[ (2) Instala el Configurador 1/O para NFC. |

1L

Paso 2: Ajuste / Instalacion de la unidad inalambrica

(1) Ajusta el numero de puntos I/0O ocupados para el médulo
y cada uno de los parametros del «remoto».

v

(2) Ajusta el numero de puntos I/0O ocupados para el médulo
y cada uno de los parametros de la "base".
+ Diferentes de los puntos I/O del sistema completo.

v

|(3) Ajuste del sistema «base». |

v

|(4) Registro del remoto en la base (emparejamiento). |

v

|(5) Montaje de la unidad /0. |

v

|(6) Instalacion y cableado. |

v

|(7) Ajusta la conexion Ethernet. |

0

Paso 3: Conexién a PLC

Nota) Consulta el manual de funcionamiento del fabricante del PLC
para la conexion al PLC y al Configurador.

Los ajustes anteriores permiten controlar el controlador de nivel
superior.

Consulta los detalles del Configurador 1/0O en el manual de
funcionamiento del Configurador /O para NFC y el manual de
funcionamiento del Configurador I/O (Web) en el sitio web de SMC
(URL: https://www.smcworld.com).
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6 Pantalla LED

6 Visualizacion de LEDs (continuacion

6.1 Base (EX600-WEN#)

OPWR(V) ONs QOwms

Ow-s8 OW-Ns OW-Ms

6 Visualizacion de LEDs (continuacion
6.2 Remoto (EX600-WSV#)

OPWRW) O O
Ow-ss Ow-ns OMS

LED Collcl)zrsiel Funcionamiento
LED verde | Todas las unidades esclavas estan
encendido | correctamente conectadas.
LED verde Hay unidades esclavas desconectadas.
parpadeando
LED rojo | Todas las unidades esclavas estan
parpadeando| desconectadas.
Todas las unidades esclavas estan
W-Ns| LEDrojo |desconectadas.
encendido | (Error no restaurable en comunicacién
inalambrica)
. La conexion de comunicacion inalambrica se
Rojo / Verde . .
esta realizando (Enlace)
LED nar?nja Modo de salida forzada encendido.
encendido
OFF La unidad esclava no esta registrada.
LED "efde El estado de la unidad esclava es normal.
encendido
Se ha detectado un error restaurable (el LED
parpadea cuando se detecta mas de un
elemento de informacion de diagnoéstico)
* Nivel anormal de tension de alimentacién para
control y entrada (US1)
* Nivel anormal de tension de alimentacién para
salida (US2)
* Numero excesivo de Entradas/salidas de
LED rojo ajuste /0
W-MS | parpadeando| « Limite de ajuste superior e inferior de /0O
analdgicas superado
* Limite superior e inferior de rango de entrada
analdgica superado
* Error de comunicacion entre unidades
* La unidad 1/0 EX600 detecta informacion de
diagnéstico
* Se detecta informacion diagndstica de las
valvulas
LED rojo | Se ha detectado un error no restaurable (p.e;.
encendido | fallo del hardware)
OFF No hay ninguna unidad esclava conectada.
LED verde | o\ e, Sin actividad (100 Mbps)
encendido
LEDverde |\ e, Actividad (100 Mbps)
LINK / parpadeanc.jo
AcT1 | LED naranjal e o Sin actividad (10 Mbps)
encendido
LINK /| LED narania\ e o ctividad (10 Mbps)
ACT2 parpadeando
LEDrojo 10y o cién IP duplicada.
encendido
OFF EtherNet/IP™ no conectada.

Color del . .
LED LED Funcionamiento
LED verde |La tension de alimentacion para salidas (US2)
encendido. |es normal.
La tension de alimentacién para salidas (US2)
es anémala.
PWR LED rojo Indicacién unicamente. El producto se puede
(V) | parpadeando | utilizar.
(El monitor de tensién de alimentacion (Salida)
es valido).
Alimentacion para control y entradas (US1) no
OFF o
suministrada.
LED "efde Comunicacion EtherNet/IP™ establecida.
encendido
LED verde Comunicacion EtherNet/IP™ no establecida.
parpadeando
NS | LEDrojo | o;minicacion EtherNetIP™ perdida.
parpadeando
LED rol0 | ge detectan direcciones IP duplicadas.
encendido
OFF Direccion IP no establecida.
LED "efde El estado del sistema base es normal.
encendido
LED verde Comunicacion EtherNet/IP™ no establecida.
parpadeando
Se detecta un error restaurable.
(el LED parpadea cuando se detecta mas de
un elemento de informacién de diagndstico).
* Nivel anormal de tension de alimentacion
para control y entradas
(El monitor de tensién de alimentacion
(control/entrada) es valido)
» Numero excesivo de Entradas/salidas de
LED roio ajuste 1/0
MS ! + Limite de ajuste superior e inferior de I/O
parpadeando g,
analdgicas superado
* Limite superior e inferior de rango de entrada
analdgica superado
» Numero anémalo de conexiones esclavas
* Error de comunicacion entre unidades
* La unidad I/0 EX600 detecta informacion de
diagnéstico
* Se detecta informacion diagndstica de las
vélvulas
LED rojo | Se ha detectado un error no restaurable (p.ej.
encendido | fallo del hardware)
Alimentacion para control y entradas (US1) no
OFF S
suministrada.
El nivel de intensidad de ondas de radio
LED verde o
. recibidas desde todas
encendido .
las unidades esclavas es 3
LED verde Hay unidades esclavas conectadas con un
parpadeando | . . o
nivel de potencia recibida de 2.
(1 Hz)
W-8S | LED verde .
Hay unidades esclavas conectadas con un
parpadeando | . . o
nivel de potencia recibida de 1.
(2 Hz)
LED rojo No hay ninguna unidad esclava conectada.
parpadeando
OFF La unidad esclava no esta registrada.

* Si existen multiples condiciones para que el LED se ilumine/parpadee,
la informacién detallada solo se puede ver cuando el ajuste de la
informacioén e diagnéstico es «Sencilla» o «Detallada».

LED Collcl)zrsiel Funcionamiento
LED verde |La tensién de alimentacion para salidas (US2)
encendido |es normal.
La tension de alimentacién para salidas (US2)
PWR LED roo | €S anodmala. (Indicacién unicamente. El
V) ar adeajndo producto se puede utilizar).
parp (El monitor de tensién de alimentacion (Salida)
es valido)
OFF Alimentacion para control y entradas (US1) no
suministrada.
LED verde |El nivel de intensidad de ondas de radio
encendido |recibidas es 3.
LED verde
parpadeando | El nivel de potencia recibida es 2.
(1 Hz)
W-SS| LED verde
parpadeando | El nivel de potencia recibida es 1.
(2 Hz)
palr_pEaDdg;Jl?do Comunicacioén inalambrica no establecida.
OFF La base no esta registrado.
LED verde |La unidad esclava esta correctamente
encendido |conectada.
palr_pEaDdg;Jl?do No hay ninguna unidad esclava conectada.
LED roio No hay ninguna unidad esclava conectada
. error no restaurable en la comunicacion
encendlgjo t bl ! icacid
W-NS " |inalambrica)
Roio / Verde La conexion de comunicacion inalambrica se
! esta realizando (Enlace)
LEnDCQ:éijnéa Modo de salida forzada encendido.
OFF La base no esta registrado.
IéECDe\é?jggg El estado de la unidad esclava es normal.
Se detecta un error restaurable.
(el LED parpadea cuando se detecta mas de un
elemento de informacién de diagnostico).
* Nivel anormal de tension de alimentacién para
control y entradas
(El monitor de tensién de alimentacion (Control
/ Entrada) es valido)
* Numero excesivo de entradas / salidas de
LED rojo |ajuste I/O
parpadeando | ¢ Limite de ajuste superior e inferior de /0
MS analdgicas superado
* Limite superior e inferior de rango de entrada
analdgica superado
* Error de comunicacion entre unidades
* La unidad 1/0 EX600 detecta informacién de
diagnéstico
* Se detecta informacion diagndstica de las
valvulas
LED rojo Se ha detectado un error no restaurable (p.ej.
encendido. fallo del hardware)
OFF Alimentacion para control y entradas (US1) no

suministrada.

* Si existen multiples condiciones para que el LED se ilumine/parpadee,
la informacién detallada solo se puede ver cuando el ajuste de la

informacion y diagnostico es «Sencilla» o «Detallada».

Consulta

los detalles de la pantalla LED en el Manual de

funcionamiento en el sitio web de SMC
(URL: https://www.smcworld.com).

7 Forma de pedido

Consulte el manual de funcionamiento o el catalogo disponible en el
sitio web de SMC (URL: https://www.smcworld.com) para obtener
informacion sobre la Forma de pedido.

8 Dimensiones externas (mm

Consulte el manual de funcionamiento o el catalogo disponible en el
sitio web de SMC (URL: https://www.smcworld.com) para el esquema
de dimensiones.

9 Mantenimiento

9.1 Mantenimiento general
A Precaucién

El incumplimiento de los procedimientos de mantenimiento
apropiados podria causar un funcionamiento defectuoso del
producto, produciendo dafios al equipo.

El aire comprimido puede resultar peligroso si se maneja de manera
inadecuada.

El mantenimiento de los sistemas neumaticos debera ser realizado
Unicamente por personal cualificado.

Antes de llevar a cabo el mantenimiento, corta el suministro eléctrico
y asegurese de cortar la presion de alimentacion. Confirma que el
aire se ha liberado a la atmosfera.

Tras la instalacion y el mantenimiento, conecta el suministro eléctrico
y de presién al equipo y realiza pruebas de funcionamiento y de
fugas para comprobar que el equipo esta correctamente instalado.

Si alguna conexion eléctrica resulta afecta durante el mantenimiento,
asegurate de que vuelvan a conectarse correctamente y que se
llevan a cabo las comprobaciones de seguridad necesarias para
garantizar la conformidad continuada con la reglamentacién nacional
aplicable.

No realices ninguna modificacién del producto.

No desmontes el producto a menos que se indique en las
instrucciones de instalacion o mantenimiento.

¢ Influencia de la radiofrecuencia sobre dispositivos médicos implantables:
La radiofrecuencia generada por este producto puede tener efectos
adversos sobre dispositivos médicos implantables, tales como marcapasos
cardiacos implantables y desfibriladores cardioversores implantables.
Lee los catalogos o manuales de instrucciones del equipo y dispositivos
que puedan verse afectados por las radiofrecuencias para obtener
instrucciones de uso o ponte en contacto con el fabricante
correspondiente.

10 Limitaciones de uso

10.1 Garantia limitada y exencion de responsabilidades/Requisitos
de conformidad

Consulta las «Precauciones en el manejo de productos SMC».

11 Eliminacion del producto

Este producto no debe desecharse como residuos municipales.
Compruebe la reglamentacion local y las directrices para la correcta
eliminaciéon de este producto para reducir el impacto sobre la salud
humana y el medio ambiente.

12 Contactos

Consulte www.smcworld.com o www.smc.eu para su distribuidor/importador
local.

SMC Corporation

URL: https://www.smcworld.com (Global) https://www.smceu.com (Europa)
SMC Corporation, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokio 101-0021, Jap6n

Las especificaciones pueden sufrir modificaciones sin previo aviso por parte del fabricante.
© 2021 SMC Corporation Todos los derechos reservados.
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