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UBERSETZUNG DER
ORIGINALBETRIEBSANLEITUNG

Betriebsanleitung
Elektrischer Vakuumgreifer
Serie ZXPES*Q11P-*xx_ ***

Die bestimmungsgemale Verwendung des elektrischen Vakuumgreifers
ist die Montage auf einem kollaborativen Roboter und das Greifen/Lésen
von Werkstuicken.

1 Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschaden

schiitzen. In diesen Hinweisen wird der Grad der potenziellen Gefahrdung mit den

Kennzeichnungen ,Achtung”, ,Wamung" oder ,Gefahr" bezeichnet.

Sie alle sind wichtige Hinweise fir die Sicherheit und miissen zuséatzlich

zu den internationalen Normen (ISO/IEC) ™ und anderen

Sicherheitshinweisen beachtet werden.

"DISO 4414: Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische

Anforderungen an Pneumatikanlagen und deren Bauteile.

ISO 4413: Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische

Anforderungen an Hydraulikanlagen und deren Bauteile

IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elekirische Ausriistung von

Maschinen.

Teil 1: Allgemeine Anforderungen

ISO 10218-1: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen — Teil 1: Roboter

* Weitere Informationen finden Sie im Produktkatalog, in der Betriebsanleitung
und in den Sicherheitshinweisen zur Handhabung von SMC-Produkten.

e Bewahren Sie diese Betriebsanleitung fur eine spatere Einsichtnahme
an einem sicheren Ort auf.

Gefahr verweist auf eine Gefahrdung mit hohem Risiko,
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat,
wenn sie nicht verhindert wird.

Warnung verweist auf eine Gefahrdung mit mittlerem
A\ Warnung |[Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge
haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Achtung verweist auf eine Gefédhrdung mit geringem
A Achtung |Risiko, die leichte bis mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

A\ Warnung

e Stellen Sie stets sicher, dass alle relevanten Sicherheitsgesetze
und Normen erfillt werden.

* Alle Arbeiten miissen von einer qualifizierten Person in sicherer Art und Weise
sowie unter Einhaltung der nationalen Vorschriften durchgefuhrt werden.

2 Technische Daten

2.1 Allgemeine technische Daten

A\ Gefahr

Normen Gemalf ISO 9409-
1-50-4-M6
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40
Elektrischer Steckerausfiihrung M8, 8-polig (Stecker)
Greifer Gewicht ohne Sauger mit Adapter [g] 722 (556)
Max. Nutzlast [kg] ? 5
Max. Vakuum [kPa]® -74
Saugvolumenstrom [I/min] ¥ 4,5
StoR3-/Vibrationsfestigkeit [m/s?3] ¥ 150/ 30
\Versorgungsspannung [V] 24 VDC +10 %
SS([))%rlljrr]]langsver- Stromaufnahme [Max. Strom® 1400
[mA]? Standby-Strom” Max. 60
I0-Kommunikations-|Eingangsart PNP
leingang Eingangsspannung ON Min. 15 V
Eingangsstrom ON Min. 3 mA
Eingangsspannung OFF Max. 5 V
Eingangsstrom OFF Max. 0,5 mA

2 Technische Daten (Fortsetzung

Allgemeine technische Daten (Fortsetzung)

10-Kommunikations{ Ausgangstyp PNP
ausgang Max. Laststrom [mA] 200
Schutz Eingebauter Kurzschlussschutz
Tabelle 1.

Anm. 1) Das Gewicht in Klammern bezieht sich auf das Gewicht des Produkts ohne
Sauger-Montageflansch. Das Gewicht ist je nach verwendeten
Vakuumsaugern unterschiedlich. Siehe Betriebsanleitung.

Anm. 2) Die maximale Nutzlast wird durch den Saugerdurchmesser, die Einbaulage und die
Werkstiicke begrenzt. Das Produkt innerhalb seiner max. Nutzlast verwenden. Das
Greifen oder der Transport eines Werkstiicks, das die maximale Nutzlast
Uberschreitet, kann zu einer Reduktion des Vakuums aufgrund von Leckagen fiihren.

Anm. 3) Hierbei handelt es sich um Werte unter SMC Messbedingungen, wenn sich der Greifer
im Dauerbetrieb befindet (die Vakuumpumpe arbeitet kontinuierlich) und kdnnen je nach
atmospharischem Druck (Wetter, Hohe usw.) und Messmethode variieren.

Anm. 4) StoRfestigkeit: Die Kennwerte wurden bei einmaliger Priifung jeweils in X-, Y-und Z-
Richtung im bestromten Zustand erfulk. (Anfangswert)

Vibrationsfestigkeit: Die Kennwerte wurden bei einer einmaligen Priifung in X-, Y-und
Z-Richtung bei 10 bis 500 Hz im bestromten Zustand erfilllt. (Anfangswert)

Anm. 5) Dies ist der Wert, wenn eine Versorgungsspannung von 24,0 VDC angelegt wird.

Anm. 6)Dies ist der Wert einschlie3lich Einschaltstrom.

Anm. 7)Der Standby-Strom ist ein durchschnittlicher Stromwert, wenn der
elektrische Vakuumagreifer im Standby ist.

A Warnung

Kundenspezifische Sonderprodukte (-X) haben mdéglicherweise andere
technische Daten als in diesem Abschnitt gezeigt. Wenden Sie sich fir
spezifische Zeichnungen bitte an SMC.

3 Installation

3.1 Installation

A\ Warnung

e Das Produkt erst installieren, wenn die Sicherheitshinweise gelesen
und verstanden wurden.

3.2 Im Lieferumfang enthaltene Teile

e Elektrischer Vakuumgreifer: 1 Stk.

e Hauptplatten-Baugruppe: 1 Stk.

e Bestellnummer: RMTM2-4M1

¢ Die Baugruppe enthalt folgende Bauteile:
1 x Zylinderstift (6x10), 1 x Zylinderstift (6x15), 4 X Innensechs-
kantschraube (M6x10), 4 x Innensechskantschraube (M6x8) und 2 x
Innensechskantschraube (M5x25) (nur wenn die Option "Mit
Hauptplatten-Baugruppe" gewahlt wurde)

3 Installation (Fortsetzung

e Anschlusskabel: 1 Stk.
Bestell-Nr. RMH-AQ00-11-A (wenn ,Mit Anschlusskabel“ gewahlt wurde)

- i

e Sauger mit Adapter: 4 Stk.
(wenn ,Saugerdurchmesser* gewahlt wurde)

e Verschlussschrauben: 4 Stk.
Bestell-Nr. M-3P (wenn ,Mit Flansch-Baugruppe“ gewahlt wurde)
(Zur Verringerung der Anzahl der Vakuumsauger).

3.3 Montage
¢ Montage der Greifer auf dem Roboter

1. Setzen Sie den Zylinderstift in die Bohrung am Werkzeugflansch
des Roboters ein.

2. Richten Sie den Zylinderstift mit dem Langloch der Hauptplatte aus.
Montieren Sie die Hauptplatte mit den vier mitgelieferten
Innensechskantschrauben mit flachem Kopf am Roboter. Mit einem
Anzugsdrehmoment von 5,2 +0,5 Nm festziehen.

3. Richten Sie die Nuten der Hauptplatte und der LED-Abdeckung aus.
Setzen Sie die Klammer in die Nuten ein und montieren Sie den Greffer,
indem Sie die Innensechskantschrauben mit flachem Kopf mit einem
Anzugsdrehmoment von 1,5 +0,1 Nm anziehen.

4.  Montieren Sie die vier Sauger mit dem Adapter und der Dichtung mit
einem Anzugsdrehmoment von 1 Nm auf den elekirischen
Vakuumgreifer oder ziehen Sie sie mit einem Schraubenschliisselum 1/4
Umdrehung an, nachdem Sie sie von Hand angezogen haben.

e Um den Greifer zu demontieren, befolgen Sie das Montageverfahren
in umgekehrter Reihenfolge.

Adapter Langloch

Sauger mit Adapter Héab_tplatte

LED-
M8-Anschlusspin  aApdeckung ~ Klammer
(Stecker) -,

Werkzeugflansch

' . .""-.‘ “Hau ptplatte

Elekt;ischer

Sauger mit Adapter

Innensechskantschrauben mit
Vakuumgreifer ~ flachem Schraubenkopf (M6x10)

3 Installation (Fortsetzung)
Achtung

e Montieren Sie den elektrischen Vakuumgreifer so am Roboter, dass
das M8-Anschlusskabel moglichst wenig Spiel hat. Wenn das Kabel
lose ist, kann es sich wahrend des Betriebs des Roboters an
Peripheriegeraten, Werkstiicken, dem menschlichen Kdorper usw.
verfangen und unerwartete Unfélle verursachen.

<Montagebeispiel>

Vorderseite des elektrischen
Vakuumgreifers (Drucksensor)

Richtung M8 1/0-Anschluss des Roboters

3.4 Elektrischer Anschluss

e Verbinden Sie den M8-Anschlusspin (Stecker) des elektrischen
Vakuumgreifers und den  I/O-Anschluss  (Stecker) des
Werkzeugflansches mit dem M8-Verbindungskabel (Buchse - Buchse).

e Schalten Sie die Spannungsversorgung nicht ein, wéhrend Sie den
Stecker befestigen.

¢ Sicherstellen, dass der Stecker nicht lose ist.

M8-Anschlusskabel (Buchse)

Werkzeug-l/O-Anschluss (Stecker)

Werkzeugflansch

e M8-Anschlusspin

PIN Funktion
RS485+
RS485-

Digitaler Ausgang 1
Digitaler Ausgang 0
Versorgungsspannung (24 V)
Digitaler Eingang 1 *
Digitaler Eingang 0 *

Versorgungsspannung (Masse)
Tabelle 2.

[oc T N I Ko p T @ 2 N N SN (G N I \O I | o

*Stellen Sie den digitalen Ausgang 0/1 im Roboterwerkzeug-I/O auf Sourcing (PNP).

Innensechskantschrauben mit
flachem Schraubenkopf (M5x25)
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3 Installation (Fortsetzung

e Wenn die Versorgungsspannung am M8-Kabel anliegt, wird der
Drucksensor eingeschaltet. Die LED blinkt griin und zeigt damit an,
dass der elektrische Vakuumgreifer im Leerlauf ist.

A Achtung

e Schalten Sie den elektrischen Vakuumgreifer ein, wobei der Vakuumanschluss
zur Atmosphére hin offen und drucklos ist. Dieses Produkt setzt den Anzeigewert
beim Einschalten auf Null zuriick. Wenn das Produkt eingeschaltetwird, wahrend
es mit Druck beaufschlagt wird, kann der angezeigte Druckwert abweichen.
Schalten Sie esin diesem Fall wieder ein, nachdem Sie es ausgeschaltet und den
Druck vom Vakuumanschluss in die Atmosphéare entliiftet haben.

3.5 Umgebung
A Warnung

e Nicht in Umgebungen verwenden, in denen korrosive Gase,
Chemikalien, Salzwasser oder Dampf vorhanden sind.

« Nicht in explosiven Atmosphéren verwenden.

e Das Produkt nicht direktem Sonnenlicht aussetzen. Eine geeignete
Schutzabdeckung verwenden.

e Nicht an Orten verwenden, an denen es starkeren Vibrationen und
StoRkréften ausgesetzt ist als in den technischen Daten angegeben.

« Nicht an Orten einsetzen, an denen es Strahlungswarme ausgesetzt ist, die zu
hoheren Temperaturen fihren kénnte als in den technischen Daten angegeben.

o Das Produkt nichtin Umgebungen einsetzen, in denen Stol3spannungen auftreten.
Befinden sich Maschinen oder Ausriistung, die hohe Stof3spannungen
erzeugen (elektromagnetische Heber, Hochfrequenz-Induktionséfen,
SchweiBmaschinen, Motoren usw.) in der Nahe des Produkts, kann dies
zu einer Verschlechterung und Beschadigung der internen Bauteile fuhren.
MaRnahmen gegen Quellen ergreifen, die StoRspannungen erzeugen und
verhindern, dass die Leitungen nahe beieinander liegen.

o Das Produkt nicht im Wirkungsbereich von Magnetfeldem einsetzen. Andemialls kdnnen
inteme Bautelle beschadigtwerden, was Fehlfunkionen des Produkts verursacht.

o Achten Sie darauf, dass Ol, Feuchtigkeit, Partikel, Staub, Spane, SchweilRspritzer
oder andere Fremdkdrper nicht in das Innere des Produkts gelangen; dies kann zu
einer Verschlechterung der Produktleistung oder zu Fehlifunktionen filhren. Sorgen
Sie fir angemessenen Schutz, wenn Sie das Produkt in einer Umgebung
verwenden, in der es zu Kontaminationen kommen kann.

o Das Produkt keinen Vibrations- oder Stof3einwirkungen aussetzen. Behandeln
Sie das Produkt mit Vorsicht, da Vibrationen und Stél3e die Leistung des
Produkts beeintrachtigen oder zu Fehlfunktionen fihren kénnen.

3.6 URCap-Software
Die Einstellungen finden Sie in der Betriebsanleitung DOC1069701.

4 Bestellschliissel

Siehe Katalog fiir den Bestellschlussel.

5 Auflenabmessungen

Siehe Katalog fur AuRenabmessungen.

6.1 Wartung des elektrischen Vakuumgreifers

A Achtung

o Inspektion vor und nach der Wartung. Wenn Sie das Produkt vom Roboter
demontieren, vergewissern Sie sich, dass die Spannungsversorgung
ausgeschaltet ist und das Vakuum im Inneren des Produkts bellftet wurde.
Wenn Sie das Produkt nach der Wartung wieder am Roboter montieren,
schliel3en Sie es an die Spannungsversorgung an und Uberprufen Sie, ob
es ordnungsgeman funktioniert.

* Fihren Sie die Diagnosefunktion des Produkts regelméRig durch. Einzelheiten
zur Diagnosefunktion finden Sie in der Betriebsanleitung DOC 1069701.
Ziehen Sie Verbindungen, die sich bei langerem Gebrauch gelockert
haben kénnten, regelmaRig nach. Die Verbindungen der Teile kdnnen sich
durch Vibrationen oder StoRe lockern, wenn der Greifer Uber einen
langeren Zeitraum betrieben wird. Ziehen Sie die folgenden Verbindungen
regelmagig nach, um sicherzustellen, dass die Teile nicht abfallen und der
Greifer ordnungsgemar am Roboter installiert ist:

Klammer: Ziehen Sie die Klammer auf die gleiche Weise wie bei der
vorhergehenden Montage fest.

6 Wartung (Fortsetzung

Sauger-Montageflansch: Siehe Betriebsanleitung DOC 1069701 fur
die Anzugsmethode.

¢ Instandhaltungsarbeiten sind den Anweisungen in der Betriebsanleitung
entsprechend auszufiihren. Falsche Handhabung kann Schéden oder
Fehlfunktionen der Gerate und Ausriistungen verursachen.

o Dieses Produkt darf nicht auseinandergebaut oder modifiziert werden, abgesehen
von dem in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Austausch von Bauteilen.

6.2 Wartung der Vakuumsauger

A\ Achtung

¢ Vakuumsauger sind Verschleif3teile. Tauschen Sie sie regelméaRig aus.
Die fortgesetzte Verwendung von Vakuumsaugemn fiihrt zu einer Abnutzung der
Saugfiéche und zu einer allmahlichen Verringerung der Aul3enabmessungen,
was zu einer Vemingerung der Hebekraft fiihren kann, wahrend das Greifen
weiterhin - moglich bleibt. Es ist &uBerst schwierig, Empfehlungen zur
Austauschhaufigkeit der Sauger zu erteilen. Grund dafiir sind eine Vielzahl an
Faktoren bei der Anwendung, wie z. B. die Oberflachenrauhett,
Betriebsumgebung (Temperatur, Feuchtigkeit, Ozon, Losungsmittel usw.) und
die Betriebsbedingungen (Vakuum, Werkstiickgewicht, Betatigungskraft der
Sauger auf die Werkstiicke, Vorhandensein oder Fehlen eines Federelements
usw.). (Bei Saugem in Faltenbalgausfiihrung kann es zu einer Schwachung der
Falten, zu Verschlei oder zum Verkleben von Gummiteilen kommen.) Der
Kunde solite im Hinblick auf ihren Zustand bei der ersten Verwendung
entscheiden, wann die Sauger ersetzt werden soliten. Die Schrauben kénnen
sich je nach Betriebsbedingungen und Umgebung 16sen. Stellen Sie eine
regelmaflige Wartung sicher.
e Ersetzen des Vakuumsaugers:
- Ziehen Sie den Sicherungsring bis zum Adapter nach oben und
entfernen Sie den Sauger, indem Sie Ihn nach unten ziehen.
- Halten Sie den Sicherungsring in der angehobenen Position und
setzen Sie einen neuen Sauger auf den Adapter.

- Vergewissern Sie sich, dass der Sauger fest sitzt und bringen Sie
den Sicherungsring wieder in seine urspriingliche Position.
Anm.) Der Sauger ohne Sicherungsring wird auf das Ende des

Adapters gesteckt.

Adapter o
Fixierung fur

Sicherungsring t

Sicherungsring l\

Montage des Saugers Demontage des Saugers

7 Nutzungsbeschrankungen

7.1 Eingeschrankte Gewéahrleistung und
Haftungsausschluss/Konformitatsanforderungen
Siehe Sicherheitshinweise zur Handhabung von SMC-Produkten.

A\ Achtung

8 Entsorgung des Produkts

Dieses Produkt darf nicht als gewdhnlicher Abfall entsorgt werden.
Uberprifen Sie die ortlichen Vorschriften und Richtlinien zur korrekten
Entsorgung dieses Produkts, um die Auswirkungen auf die menschliche
Gesundheit und die Umwelt zu reduzieren.

9 Kontakt

Siehe www.smcworld.com oder www.smc.eu fir Ihren lokalen
Handler/Importeur.

SMC Corporation

URL : https:// www.smcworld.com (Weltweit) https:// www.smc.eu (Europa)
SMC Corporation, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, Japan

Die Angaben kdnnen ohne vorherige Anklndigung durch den Hersteller geandert
werden.

© SMC Corporation Alle Rechte vorbehalten.

Vorlage DKP50047-F-085N
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