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Betriebsanleitung
Elektrischer Zylinder mit Fihrungsstangen

Serie LEYG

Schrittmotor [Servo 24VDC]
Schrittmotor 24 VDC mit batterielosem Absolut-Encoder
DC-Servomotor [24 VDC]

Die bestmmungsgemafle Verwendung dieses elektrischen Antriebs ist die
Umwandlung eines elektrischen Eingangssignals in eine mechanische Bewegung.

1 Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder
Sachschaden schiitzen. In diesen Hinweisen wird die potenzielle Gefahrenstu-
fe mit den Kennzeichnungen ,Achtung®, ,WWamung® oder ,Gefahr* bezeichnet.
Diese wichtigen Sicherheitshinweise und muissen zusétzlich zu den
internationalen Normen (ISO/IEC) ™ und anderen Sicherheitsvorschriften
beachtet werden.™ 1SO 4414: Pneumatische Fluidtechnik-Empfehlungen fiir
den Einsatz von Geraten fiir Leitungs- und Steuerungssysteme.

ISO 4413: Fluidtechnik — Ausfihrungsrichtlinien Hydraulik.

IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von

Maschinen.

(Teil 1: Allgemeine Anforderungen)

ISO 10218-1: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen. usw.
¢ Weitere Informationen finden Sie im Produktkatalog, in der Betriebsanleitung

und in den VorsichtsmafRnahmen beim Umgang mit SMC-Produkten.

e Bewahren Sie dieses Bedienungshandbuch fir spatere Einsichtnahme

an einem sicheren Ort auf.

Achtung verweist auf eine Gefahrdung mit geringem
A\ Achtung | Risiko, die leichte bis mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Warnung verweist auf eine Gefahrdung mit mittlerem
A\ Warnung | Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Gefahr verweist auf eine Gefahrdung mit hohem Risiko,
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat,
wenn sie nicht verhindert wird.

A\ Gefahr

A\ Warnung

e Stellen Sie stets sicher, dass alle relevanten Sicherheitsgesetze
und -normen erfillt werden.

o Alle Arbeiten miissen von einer qualifizierten Person in sicherer Art und
Weise sowie unter Einhaltung der nationalen Vorschriften durchgefuihrt
werden.

2 Technische Daten

Serie LEYG - Schrittmotor [Servo 24 VDC]

Modell LEYG16 | LEYG25 LEYG32 LEYG40
Hub [mm] 30 bis 200 | 30 bis 300 | 30 bis 300 30 bis 300

6 |17130|20| 40| 60 [30| 45 | 60 | 50 | 60 | 80

Horizontal — |mm?s)
(IXCHI/LECP1) [(2000
mm?s)

10 (2335|3055 70 |40| 60 | 80| 60 [ 70 | 90

max.

Nutzlast _ X

[kg]*: horizontal mm?7s)
(IXC*2,3/ LECPA)| (2000

mm?%s)

4 (1120|1230 30 |20 40 | 40| 30 | 60 | 60

6 1713018 |50 50 (30 60 | 60

vertikal 15|4175| 71151299 |20 |41|11 25|51

14 |27 (51 |63 |126232 |80 |156 |296 | 132 [266 |562
Schubkraft [N] 2™ bis [bis |bis |bis | bis | bis |bis | bis |bis | bis |bis | bis
38 [74 |141]122|238|452 [189]|370 |707 | 283 |553 [LO58
121 6 |24 |12] 6

JXCo1*/LECP1 bis | bis | bis [ bis | bis

1518|4189 ]| 5 |24
il P P el I . (300150 500 350{175
bis [bis | bis | bis | bis | bis | bis 216 221121 6

LECPA/JXCo2,3 5001250/125/500)250) 125 500 bis | bis | bis | bis [ bis

250]125) 300 [150{ 75

(
mm?s)

Geschwindigkeit
[mm/s]

max. Beschleunigung/Verzégerung 3.000

Schubgeschwindigkeit [mm/s]®| max.50 | max.35 | max.30 | max. 30
Positionierwiederholgenauigkeit [mm] +/- 0,02

Umkehrspiel [mm] ® max. 0,1

Spindelsteigung [mm] 10[5]25[12] 6 [ 3 J16[ 8 41684
StoB-/Vibrations-

festigkeit [m/s?] 50720

Technische Daten Zylinder

Kugelumlaufspindel und Riemen (fiir “LEYGD)
Kugelumlaufspindel (fiir “LEYGoD)

Funktionsweise

24 VDC+/-10 %

Fihrung Gleitfihrung (LEYGoM), Kugelfilhrung (LEYGoL)
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40
Luftfeuchtigkeitsbereich [%RH] max. 90 (keine Kondensation)
MotorgroRRe 028 | o42 | o564 | o564
Motorausfiihrung Schrittmotor (Servo 24 VDC)
Encoder Inkremental, A/B-Phase (800 Impulse/Umdrehung)
1 |Nennspannung [V] 24 VDC +/- 10 %
max. momentane
Leistungsaufnahme [W] *® 43 | 48 | 104 106
Ausfithrung ™ spannungsfreie Funktionsweise
Haltekraft [N] 20 |39 | 78|78 |157| 294 108| 216 |421 127 |264|519
g Leistungsaufnahme [W] *° 2,9 5 5 5
g

Nennspannung [V]

Serie LEYG*E - Motor: batterieloser Absolutwertgeber [Schrittmotor 24 VDC]

Modell LEYG16*E | LEYG25*E | LEYG32*E | LEYGA40*E
Hub 30 bis 200 30 bis 300 30 bis 300 30 bis 300
(Ha%r(')zoog:;'zls) 6 |17 [30 |20 |40 | 60 |30 |45 |60 |50 | 60 |80
max. -
Nutzlast g%rgo"m;'zls) 10 (23|35 [30 |55 [ 70 |40 [60 | 80 [60 | 70 |90
k *1
bal™ Vertka 1 757 |15 |2 20 |41 |11 | 25 |51
(3000 mrssy | 25 |35 | 75 5209 |20 5 |5

14 | 27 | 51 | 63 |126 232 | 80 |156 |296 |132 | 266 |562
Schubkraft [N] 22" bis [ bis | bis | bis | bis | bis [ bis | bis | bis | bis | bis | bis
38 | 74 | 141122 |238|452 189|370 | 707|283 | 553 |1058
15| 8 4 18| 9 5 12412 | 6 |24 |12 | 6

5 [?ne;?:]w'”d'gke” bis | bis | bis | bis | bis | bis | bis | bis | bis [ bis | bis |bis
£ 500 |250 | 125 | 500 | 250 | 125 |500 | 300 | 150 [ 500 | 300 |150
S, -
r;l \B/esc_hleunlgung/ 3.000
S |Verzogerung
& [Schubgeschwindigkeit
% [mm/s] S Max. 50 | Max. 35 | Max. 30 | Max. 30
2 ——
3 Positionierwieder- +-0,02
= [holgenauigkeit [mm]
é Umkehrspiel [mm] Max. 0,1
F [spindelsteigung mm] [ 10 [ 5 J25]12] 6 [ 3 J16[ 8 [ 4 J16] 8 |4
StoR-/Vibrationsfestigkeit
s+ 50/ 20
Funktio Kugelumlaufspindel und Riemen (fiir “LEYGD)
unktior Kugelumlaufspindel (fur "LEYGOD)
Fihrung Gleitfihrung (LEYGoM), Kugelfilhrung (LEYGoL)
[BOE?'lebstemperamrberelch 5 bis 40
Luftfeuchtigkeitsbereich . .
[%RH] max. 90 (keine Kondensation)
MotorgroRe 028 042 [ os64 | o4

Motortyp Schrittmotor 24 VDC
Encoder batterieloser Absolut-Encoder (4096 Impuls/U)
Nennspannung [V] 24 VDC+/-10 %

max. momentane
Leistungsaufnahme [W] **

Ausfiihrung
Haltekraft [N] 20 I 39 | 78 | 78 |157| 294 108| 216|421 127| 264 |519
Leistungsaufnahme

[VV] *10

Nennspannung [V]

43 | 48

104 | 106

spannungsfreie Funktionsweise

2,9 5 5 5

24 VDC+/-10 %

TedrstheDeenMoohense|  BedisheSpedan

2 Technische Daten (Fortsetzung

Serie LEYG**A - Motor: Servomotor [24 VDC]

Modell LEYG16A LEYG25A
Hub 30 bis 200 30 bis 300
horizontal
max. (3000 mm?/s) 3 6 12 7 15 30
Nutzlast Vertikal
*
[kg] *1 (3000 mm?/s) 15 35 7,5 2 5 11
w2344 16 bis | 30 bis | 57 bis | 18 bis | 35 bis | 66 bis

Schubkraft [N] 30 | 58 | 111 | 35 | 72 | 130
= S 1bis | 1bis | 1bis | 2bis | 1bis | 1bis
§ Geschwindigkeit [mm/s] 500 250 125 500 250 125
E, Beschleunigung/Verzégerung 3.000
< | Schubgeschwindigkeit [mmis] 9 Max. 50 | max. 35
% Positionierwiederholge-
g L +- 0,02
° nauigkeit [mm]
S |Umkehrspiel [mm] " Max. 0,1
% gpir&ds_s;eig_ungf[mm]k _ 10 | 5 [ 25 ] 12 ] 6 | 3
S | StoR-/Vibrationsfestigkeit
8 [[misy 50/ 20

Kugelumlaufspindel und Riemen (fur "LEYGn)
Kugelumlaufspindel (fur "LEYGoD)
Gleitfuihrung (LEYGoOM),

Funktionsweise

Fihrung Kugelfihrung (LEYGoL)
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40

Lufifeuchtigkeitsbereich [6RH] max. 90 (keine Kondensation)
Motorgréf3e 028 042
Motorleistung [W] 30 36
Motorausfiihrung DC-Servomotor (24 VDC)

Encoder Inkremental, A/B-Phase (800 Impulse/U) Z-Phase

Nennspannung [V] 24 VDC+/-10 %
max. momentane

Leistung [W] *8

59 96

Ausfiihrung *° spannungsfreie Funktionsweise

Haltekraft [N] 20 | 39 | 78 78 | 157 | 294

Leistungsaufnahme [W] "© 2,9 5

Nennspannung [V] 24 VDC+/-10 %

TedmitheDaenMootremse| - Elekirische Spezifikation

Produktgewicht [kg]

Motorausfihrung oben/parallel

Modell LEYG16M EYG16L

Hub [mm’ 30 50 | 100 | 150 | 200 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200

Schrittmotor | 0,83 | 0,97 | 1,20 | 1,49 | 1,66 | 0,84 | 0,97 | 1,14 | 1,43 | 1,58
Produkt- ["5C-Servomotor | 0,83 [ 0,07 | 1,20 | 1,49 | 1,66 [ 0,84 [0,97| 1,14 | 1,43 [ 1,58
gewicht ["Schrittmotor mit
kgl | batterielosem | 1,00 | 1,14 | 1,37 | 1,66 | 1,83 [ 1,00 | 1,14] 1,31 | 1,60 | 1,75
Absolut-Encoder

Modell LEYG25M LEYG25L
Hub [mm 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Schrittmotor

o | SShtionssocem" | 167 | 186 | 218 | 260 | 204 | 328 | 354| 168 | 189 | 213 | 256 [ 282 | 3,14 | 338
[kg] Absolut-Encoder

DC-Servomotor | 1,63 | 1,82 | 2,14 | 2,56 | 2,90 | 3,24 | 3,50 1,64 | 1,85 | 2,09 | 2,52 | 2,78 | 3,10 | 3,34

Modell LEYG32l LEYG32L
Hub [mm] 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Schrittmotor
ZZ’V%E‘{ Sg;‘{";‘”me?;ggm”" 291|317 372|428 495 |544]|588| 291318357 |412|466]517]556
[kg] |Absolut-Encoder
DC-Servomotor - - - - - - - - - - N
Model LEYG40M LEvGAa0L

Hub [mm] 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Schrittmotor
Pmd“‘;“{ Schitumotor mit | 321 | 3,47 | 4,02 | 4,58 | 525 | 5,74 | 6,18 3,21 [ 3.48 | 387 | 442 | 496 [ 547 | 5.86
ge[\:(vg]: Absolut-Encoder
DC-Servomotor

Motorausfiihrung axial
Modell LEYG16MD LEYG16LD
Hub [mm] 30 | 50 | 100 [ 150 [ 200 | 30 ] 50 | 100 | 150 | 200

Schrittmotor 0831097 1120)149]1,66084]097] 114|143 1,58
DC-Servomotor | 0,83 | 097 | 1,20 11,49 | 166 | 084 |097] 1,14 | 143 | 158

Produkt-
gewicht

K batterielosem
[ka] Absolut-Encoder 097|111 134|163 172|098 1,11 1,28 | 1,57 | 1,72
Modell LEYG25MD LEYG25LD
Hub [mm] 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Schrittmotor
Produkt- | S ermoaem | .66 | 1.85 | 217 | 2,59 293 [ 3,27 [353| 1,67 | 188 | 212 | 255 | 281 [ 3,23 [ 337
9 [kg] |Absolut-Encoder

DC-Servomotor | 1,62 | 1,81 | 2,13 | 2,55 | 2.80 | 3,23 | 3,49 1,63 | 1,84 | 2,08 | 251 | 2.77 | 3,00 | 3.33
Modell LEYG32MD LEYG32LD
Hub [mm] 30 | 50 | 100 [ 150 | 200 | 250 [ 300] 30 | 50 | 200 | 150 | 200 | 250 | 300
Schrittmotor
Zf:vaim Schritmotor mit | 2,00 | 3,16 [ 3,71 | 4,27 | 4,04 | 5,43 [5,87| 2,90 [ 3.17 [ 3,56 [ 4,21 | 4,65 | 5,16 | 5.55
[kg] |Absolut-Encoder
DC-Servomotor - - - - - - - - - - -
Modell LEYG40MD LEYG40LD

Hub [mm] 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
Schrittmotor

Produkt-|  patierielosem | 3,20 | 3,46 | 4,01 | 4,57 | 5,24 | 5,73 | 6.17| 3,20 | 3,47 | 3,86 | 4,41 | 4,95 | 5.46 | 5,85
gewicht | Absolut-Encoder

kel DC-Servomotor

Zusatzliche Gewichte (kg)

GroRe 16 25 32 40
Motorbremse 0,12 0,26 0,53 0,53
Motorgehause 0,02 0,03 0,04 0,05
Motorbremse und Motorabdeckung | 0,16 | 0,32 0,61 0,62

2 Technische Daten (Fortsetzung

Anm. 1) Horizontal: max. Wert der Nutzlast. Zur Unterstiitzung der Last ist
eine externe Fuhrung erforderlich (Reibungskoeffizient der
Fihrung: max. 0,1). Die tatséchliche Nutzlast und die
Verfahrgeschwindigkeit &ndern sich je nach Zustand der externen
Fihrung. Die Geschwindigkeit ist zudem je nach Nutzlast
unterschiedlich. Siehe , Typenauswahl® im Web-Katalog.

Vertikal: Die Geschwindigkeit ist je nach Nutzlast unterschiedlich.
Siehe , Typenauswahl“ im Web-Katalog.
Die Werte in () beziehen sich auf die Beschleunigung/Verzégerung.

Anm. 2) Die Genauigkeit der Schubkraft betragt £20 % (v. E.).

Anm. 3) Die Schubkraftwerte fiir
LEY16G* sind 35 % bis 85 %, fur LEY25G* 35 % bis 65 %, fur
LEY32G* 35 % bis 85 % und fiir LEY40G* 35 % bis 65 %.

Fir LEY16G*A sind es 60 % bis 95 % und fur LEY25G*A 70 %
bis 95 %.

Fur LEY16G*E sind es 20 % bis 65 %, fir LEY25G*E 30 % bis 50
%, fur LEY32G*E 30 % bis 70 % und fiir LEY40G*E 35 % bis 65 %.
Die Schubkraft variiert in Abhéngigkeit von der Einschaltdauer und
der Schubgeschwindigkeit. Siehe , Typenauswahl" im Katalog.

Anm. 4) Geschwindigkeit und Schubkraft kénnen je nach Kabellange,
Last und Montagebedingungen usw. variieren. Wenn die
Kabellange 5 m uberschreitet, nimmt der Wert pro zusatzlichen
5 m um bis zu 10 % ab (bei 15 m: Abnahme um bis zu 20 %).

Anm. 5) Zulassige Geschwindigkeit fur den Schubbetrieb. Schubvorgénge zum
Transport eines Werkstiicks max. mit der vertikalen Nutzlast betreiben.

Anm. 6) Richtwert zur Fehlerkorrektur im Umkehrbetrieb.

Anm. 7) Stolfestigkeit: Keine Fehlifunktion im Fallversuch des Antriebes in
axialer und senkrechter Richtung zur Gewindespindel. (Die Priifung
wurde mit dem Antrieb in der Startphase durchgefiihrt).
Vibrationsfestigkeit: Keine Fehlfunktionen im Vibrationstest von 45
bis 2000 Hz. Der Test wurde sowohl in axialer als auch in
senkrechter Richtung zur Gewindespindel durchgefuhrt. (Die
Prufung wurde mit dem Antrieb in der Startphase durchgefihrt).

Anm. 8) Die maximale momentane Leistungsaufnahme (inkl. Controller)
gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist. Dieser Wert kann fur die
Wabhl der Spannungsversorgung verwendet werden.

Anm. 9) Nur mit Motorbremse

Anm. 10) Fir einen Antrieb mit Motorbremse muss die Leistungsaufnahme

der Motorbremse hinzugerechnet werden.

Warnung

Kundenspezifische Sonderprodukte (-X#, -D#) haben mdoglicherweise
andere als die in diesem Abschnitt gezeigten technischen Daten.
Kontaktieren Sie SMC.

3 Installation

3.1 Installation

A Warnung

e Das Produkt erst installieren, wenn die Sicherheitsvorschriften gelesen
und verstanden worden sind.

e Das Produkt nicht auRerhalb seiner zulassigen Spezifikation betreiben.

o Stellen Sie sicher, dass das Produkt die richtige Grof3e hat und fir die
Anwendung geeignet ist.

e Das Produkt nicht betreiben, wenn die Kolbenstange fixiert ist und der
Gehause sich bewegt.

e Bei der Installation, Inspektion oder Wartung des Produkts ist sicher-
zustellen, dass die Spannungsversorgungen vollstandig ausgeschaltet
werden. Anschliel3end ist sie gegen Wiedereinschalten zu sichern.

3.2 Umgebung
A Warnung

e Nicht in Umgebungen verwenden, in denen Kkorrosive Gase,
Chemikalien, Salzwasser oder Dampf vorhanden sind.

« Nicht in explosiven Atmosphéren verwenden.

e Das Produkt nicht direktem Sonnenlicht aussetzen. Eine geeignete
Schutzabdeckung verwenden.

¢ Nicht an Orten verwenden, die stérkeren Vibrationen und StoRRkréaften
ausgesetzt sind als in den technischen Daten angegeben.

* Nicht an Orten einsetzen, an denen es Strahlungswarme ausgesetzt
ist, die zu hoheren Temperaturen fithren kénnte als in den technischen
Daten angegeben.

e Verhindern Sie das Eindringen von Fremdkérpern in das Produkt.
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3 Installation (Fortsetzung

3.3 Montage
A Warnung

e Beachten Sie das erforderliche Anzugsmoment fur Schrauben.
Ziehen Sie fur die Montage des Produkts die Schrauben mit dem
angegebenen Anzugsmoment fest.

¢ Nehmen Sie keine Anderungen an diesem Produkt vor.

Anderungen an diesem Produkt kénnen zu einem Verlust der Haltbarkeit
und zu Schaden am Produkt fuhren, was wiederum zu Verletzungen und
Schaden an anderen Geraten und Maschinen fiihren kann.

Zerkratzen oder verbeulen Sie nicht die sich bewegenden Teile oder die
Montageflachen des elektrischen Zylinders, indem Sie mit anderen
Gegenstanden dagegen schlagen oder sie festhalten. Die Komponenten
werden mit prézisen Toleranzen gefertigt, so dass schon eine leichte
Verformung zu Funktionsstdrungen oder einen Ausfall fihren kann.

o Das Produkt erst verwenden, wenn Sie sichergestellt haben, dass es
korrekt funktioniert.

Nach Montage- oder Reparaturarbeiten die Spannungsversorgung
anschlielen und mithilfe geeigneter Funktionskontrollen die korrekte
Montage Uberprufen.

A Achtung

e Fur die Montage des Produkts Schrauben mit der passenden Lange
verwenden und diese mit dem korrekten Anzugsmoment festziehen.
Das Anziehen mit einem gréReren Drehmoment als angegeben kann
zu einer Fehlfunktion fuhren, wahrend das Anziehen mit einem
kleineren Drehmoment die Ausrichtung des Zylinders beeinflussen
kann. Unter extremen Bedingungen kann sich der Antrieb aus seiner
Einbauposition losen.

Montage Werkstick/Befestigung an Endplatte

max. max.
Modell Schraube | Anzugsmoment| Gewinde-
[Nm] lange [mm]
LEYG16 M5 x 0,8 3,0 8
LEYG25 M6 x 1,0 5,2 11
LEYG32 M6 x 1,0 5,2 12
LEYG40 M6 x 1,0 5,2 12

Ziehen Sie die Befestigungsschrauben des Produkts mit dem
angegebenen Anzugsmoment fest.

Das Anziehen mit einem Anzugsmoment, das iber dem angegebenen
Bereich liegt, kann zu Betriebsstdrungen fuhren, und ein unzureichendes
Anzugsmoment kann ein Verschieben oder Herabfallen des Anbauteils
verursachen.

Montage/ Durchgangsbohrungen

max.
Modell | Schraube miﬁg‘nﬁl’]\%ﬁ] Gewinde-
tiefe [mm]
LEYG16 M4 x 0,7 1,5 32
LEYG25 M5 x 0,8 3,0 40,3
LEYG32 M5 x 0,8 3,0 50,3
LEYG40 M5 x 0,8 3,0 50,3

Montage/Befestigungsbohrungen Zylinderunterseite

max. Anzugs- LR
Modell | Schraube moﬁent [N?n] Gewinde-
tiefe [mm] AT
LEYG16 | M5x0,8 3,0 10 ﬁ@
LEYG25 M6 x 1,0 5,2 12 -
LEYG32 | M6x1,0 52 12
LEYG40 M6 x 1,0 52 12

3 Installation (Fortsetzung

Montage/Befestigung an der Motorseite e
max. Anzugs- |max. Gewin- 0
lanEll | EaiELze moment [N%n] detiefe [mm] oI
LEYG16 | M4x 0,7 15 7 iy
LEYG25 | M5x0,8 3,0 8 O
LEYG32 | M6x 1,0 5,2 10 4
LEYG40 | M6x 1,0 5,2 10

3.4 Schmierung
A\ Achtung

Die SMC Produkte werden bei der Herstellung lebensdauergeschmiert
und erfordern im Allgemeinen keine weitere Schmierung.

Falls ein Nachschmieren produktbedingt notwendig ist, finden Sie im
Katalog weitere Angaben.

Es wird Lithiumfett der Klasse 2 als Schmierfett empfohlen.

Anwendungsbereich Bestell-Nr. Beutel mit Fett Gewicht [g]

Kolbenstange GR-S-010 10
Fuhrungsstangen GR-S-020 20

e FUr Produkte, die mit "25A-" beginnen, wird ein Schmierfett mit
geringer Kondensation empfohlen.

Anwendungsbereich Bestell-Nr. Beutel mit Fett Gewicht [g]

Kolbenstange

Fiihrungsstangen GR-D-010 10

w

.5 Verdrahtung
A Warnung

Vor dem Einstellen, der Montage oder Veranderungen an der Verdrahtung
stets die Spannungsversorgung des Produkts abschalten.
Elektroschock, Fehlfunktion und Schaden kénnen die Folge sein.

Die Kabel nicht entfernen.

Verwenden Sie nur die angegebenen Kabel, da sonst Brand- und
Beschadigungsgefahr besteht.

Drahte, Kabel und Stecker nur bei ausgeschalteter Spannungsversorgung
anschliel3en bzw. entfernen.

A Achtung

Stecker sicher und fest anschlieBen.

Auf die korrekte Polaritét achten und den Klemmen keine Spannung zufiih-
ren, die nicht den in der Betriebsanleitung spezifizierten Werten entspricht.
Treffen Sie geeignete MalRnahmen gegen elektromagnetische Storsignale.
Rauschen in Signalleitungen kann zu Fehlfunktionen fiihren. Trennen
Sie als Gegenmafinahme die Hoch- und Niederspannungsleitungen
und verkirzen Sie die Verdrahtung usw.

Eingangs-/Ausgangs-Drahte und Kabel nicht zusammen mit
Netzanschlusskabeln oder Hochspannungskabeln verlegen.
Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen des Produkts kommen, die
durch elektromagnetische Storsignale und StoRRspannung verursacht
werden, die von Netzanschlusskabeln und Hochspannungskabeln auf
die Signalleitung ausgehen. Verlegen Sie die Drahte des Produkts
getrennt von Netz- oder Hochspannungskabeln.

Achten Sie darauf, dass die Bewegung des Antriebs die Kabel nicht
einklemmt.

Fir den Betrieb miissen alle Kabel und Drahte gesichert sein.

Die Kabel an der Anschlussstelle in den Antrieb nicht Uber scharfe
Kanten biegen.

Die Kabel nicht biegen, knicken oder verdrehen. Die Kabel keiner
externen Krafteinwirkung aussetzen.

Andernfalls besteht das Risiko von Elektroschlag, Kabelbruch,
Kontaktfehlern und Kontrollverlust tber das Produkt. ,Robotikkabel” fiir
Anwendungen einsetzen, in denen die Kabel wiederholt bewegt werden
(Encoder/Motor/Motorbremse).

Fur das Biegeverhalten von Schlduchen siehe zugehdrige Betriebsanleitung.
Die korrekte Isolierung prufen.

Isolationsfehler von Dréhten, Kabeln, Steckern, Klemmen usw. kénnen
Interferenzen mit anderen Schaltkreisen verursachen. Sie kdnnen
darliber hinaus eine zu hohe Spannungs- oder Stromzufuhr
verursachen, die Produktsch&den verursachen kann.

Siehe Signalgeber im Katalog "Best Pneumatics”, wenn ein
Signalgeber verwendet werden soll.

3 Installation (Fortsetzung

3.6 Erdung des elektrischen Zylinders

A Achtung

e Der Zylinder muss mit der Erdung verbunden werden, um den Antrieb
vor elektrischen Stérungen zu schiitzen. Die Schraube und das Kabel
mit Quetschkabelschuh und Zahnscheibe sind vom Anwender separat
vorbereitet werden bereitzustellen.

3.7 Verdrahtung des Zylinders zum Controller

Elektrischer Zylinder__ " Motorkabel |
/Kolbenstangenausfiihrung | O s

N\

,’rAntriebskabeI

1 LE_C*_*_*

i (ohne Motorbremse

| oder Sensor)

1 LE_C*_*_ ok

« (mit Motorbremse und
', Sensor)

4 Bestellschlissel

e Fir Standardprodukte beachten Sie den Katalog auf der SMC-Website
(URL: https://www.smc.de oder https://www.smcworld.com) fiir
Bestellinformationen.

5 AuRenabmessungen

¢ FUr Standardprodukte beachten Sie den Katalog auf der SMC-Website
(URL: https://www.smc.de oder https://www.smcworld.com)
AulRenabmessungen.

6.1 Allgemeine Wartung
A Achtung

e Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Fehlfunktionen des
Produkts und Schaden am Geréat oder an der Anlage verursachen.

¢ Bei unsachgemafler Handhabung bestehen Gefahren im Zusammenhang
mit dem Strom- und Druckluftsystem.

e Die Wartung von elektromechanischen und pneumatischen Systemen
sollte nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

e Vor der Durchfilhrung von Wartungsarbeiten muss unbedingt die
Spannungsversorgung abgeschaltet und der Versorgungsdruck
unterbrochen werden. Stellen Sie sicher, dass Spannungen
vollstandig entladen und die Druckluft in die Atmosphare entliiftet wird.

¢ Nach der Installation und Wartung die Ausrlistung an den Betriebsdruck und die
Stromversorgung  anschlieen und die entsprechenden Funktions- und
Leckagetests durchfiihren, um sicherzustellen, dass die Anlage korrekt installiert ist.

e Wenn elektrische oder pneumatische Anschliisse im Zuge von Wartungs-
arbeiten beeintrachtigt werden, sicherstellen, dass diese korrekt wieder
angeschlossen werden und dass unter Einhaltung der nationalen
Vorschriften die entsprechenden Sicherheitspriifungen durchgefiihrt werden.

¢ Nehmen Sie keine Anderungen am Produkt vor.

¢ Das Produkt darf nicht zerlegt werden, es sei denn, die Anweisungen
in der Installations- oder Wartungsanleitung erfordern dies.

e Eine falsche Handhabung kann zu Verletzungen, Beschadigungen
oder Fehlfunktionen der Ausristung und Maschinen fuhren, stellen Sie
also sicher, dass das korrekte Verfahren fir die durchzufuhrenden
Arbeiten befolgt wird.

¢ Sehen Sie stets ausreichend Freiraum in der direkten Umgebung des
Produktes fur die Durchfuihrung der Wartungsarbeiten vor.

6.2 Periodische Wartung

e Fur die Durchfiihrung der Wartungsarbeiten sind die Angaben der
nachstehenden Tabelle zu beachten:

*je nachdem, was zuerst eintritt. Sichtprifung | Riemenprifung
Vor der taglichen Inbetriebnahme v

Alle 6 Monate* v v

Alle 1000 km* v v

Alle 5 Millionen Zyklen* v v

6 Wartung (Fortsetzungq).

e Fuhren Sie nach der Durchfihrung von Wartungsarbeiten immer eine
Systemprifung durch. Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn ein
Fehler auftritt, da die Sicherheit bei einer unbeabsichtigten
Fehlfunktion nicht gewahrleistet werden kann.

6.1 Sichtprufung
* Die folgenden Punkte sind visuell zu kontrollieren, um sicherzu-stellen,
dass der sich der Antrieb weiterhin in einem ordnungs-geméafien
Zustand befindet und keine Probleme vorhanden sind:
- lose Schrauben,
- ungewdhnliches Staub- oder Schmutzaufkommen,
- visuelle Beschadigungen/Méangel,
- Kabelanschlisse,
+ Ungewohnliche Gerausche oder Vibrationen.

6.4 Riemenprifung
e Wenn einer der 6 folgenden Zustande auftritt, muss der Betrieb des
Antriebs gestoppt und unverziiglich SMC kontaktiert werden.
» Abnutzung des Zahnriemens.
Die Gewebefasern werden undeutlich. Der Kautschuk nutzt sich ab,
und die Faser wird bleich. Die Faserlinien werden sehr unklar.

B

* Riemenseite |6st sich ab oder ist verschlissen.
Die Ecke des Riemens wird rund und ausgefranst, die Fasern
beginnen herauszustehen.

» Riemen ist teilweise eingeschnitten.
Der Riemen ist teilweise eingeschnitten. Fremdkdrper kdnnten
zwischen den Verzahnungen festsetzten und Fehler verursachen.

+ Vertikale Linie der Riemenzéhne.

Beschadigung, die entsteht, wenn der Riemen auf dem Flansch lauft.
+ Gummirickseite des Riemens ist weich und klebrig.
+ Riss auf der Riemenrickseite.

7 Betriebseinschrankungen

7.1 Gewabhrleistung und Haftungsausschluss/Einhaltung von Vor-
schriften

e Siehe Vorsichtsmanahmen zur Handhabung von SMC-Produkten.

8 Entsorgung des Produktes

Dieses Produkt darf nicht als Siedlungsabfall entsorgt werden.
Uberpriifen Sie die ortlichen Bestimmungen, um dieses Produkt
ordnungsgemaf zu entsorgen und somit den negativen Einfluss auf
Umwelt und Gesundheit zu vermeiden.

9 Kontakt

Siehe www.smcworld.com oder www.smc.eu fur Ihren lokalen Handler/Importeur.

SMC Corporation

URL: http// www.smcworld.com (Weltweit) http// www.smceu.com (Europa)
SMC Corporation, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, Japan
Die technischen Daten kénnen ohne vorherige Ankundigung durch den Hersteller
geandert werden.
© 2021 SMC Corporation Alle Rechte vorbehalten.
Vorlage DKP50047-F-085M
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