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UBERSETZUNG DER
ORIGINALBETRIEBSANLEITUNG

O

Betriebsanleitung
Elektrischer Zylinder /

Serie LEY

Schrittmotor [24 VDC(]

Servomotor [24 VDC(]

Schrittmotor mit batterielosem Absolut-Encoder [24 VDC(]
Schrittmotor in High Performance Ausfiihrung [24 VDC]

Schrittmotor mit batterielosem Absolut-Encoder in High Performance
Ausflhrung [24 VDC]

Die bestimmungsgeméfRe Verwendung dieses elektrischen Zylinders ist die
Umsetzung eines elektrischen Eingangssignals in eine mechanische Bewegung.

1 Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder
Sachschéaden schitzen. In diesen Hinweisen wird die potenzielle
Gefahrenstufe mit den Kennzeichnungen ,Achtung”, ,Warnung" oder
,Gefahr" bezeichnet.
Sie alle sind wichtige Hinweise fir die Sicherheit und missen zuséatzlich
zu den internationalen Normen (ISO/IEC) ™, und anderen
Sicherheitshinweisen beachtet werden.™
ISO 4414: Fluidtechnik - Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische
Anforderungen an Pneumatikanlagen und deren Bauteile.

ISO 4413: Fluidtechnik - Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische

Anforderungen an Hydraulikanlagen und deren Bauteile.

IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von

Maschinen. (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
IEC 10218-1: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen — Teil 1: Roboter
e Weitere Informationen finden Sie im Produktkatalog, in der
Betriebsanleitung und in den Sicherheitshinweisen zur Handhabung
von SMC-Produkten.
e Bewahren Sie diese Betriebsanleitung fur spatere Einsichtnahme an
einem sicheren Ort auf.

Achtung verweist auf eine Gefahrdung mit geringem
Risiko, die leichte bis mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Warnung verweist auf eine Gefahrdung mit mittlerem
Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge
haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Gefahr verweist auf eine Gefahrdung mit hohem Risiko,
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat,
wenn sie nicht verhindert wird.

A\ Achtung

A\ Warnung

A\ Gefahr

A Warnung

e Stellen Sie stets sicher, dass alle relevanten Sicherheitsgesetze
und -normen erfillt werden.

e Alle Arbeiten missen von einer qualifizierten Person in sicherer Art
und Weise sowie unter Einhaltung der nationalen Vorschriften
durchgefiihrt werden.

2 Technische Daten

Serie LEY - Schrittmotor [24 VDC]

2 Technische Daten (Fortsetzung

Serie LEY - Servomotor [24 VDC]

2 Technische Daten (Fortsetzung

Serie LEY - Motor: High-Performance, batterlielose Absolutwertgeber [Schrittmotor VDC]

Modell LEY16 LEY25 LEY32 LEY40 Modell LEY16A LEY25A Modell LEY16G LEY25G LEY40G
Hub [mm] 30 bis 300 30 bis 400 30 bis 500 30 bis 500 N - - 5 5
horizont@l @000 o Tir 1 30 | 20 40 | 60 | 20 | 45 | 60 | =0 | e0 w0 Hub [mm] 30 bis 300 30 bis 400 Hub [mm] 30 bis 300 30 bis 400 30 bis 500
(Controller- mmas) horizontal (10000
Ausfiihrung: @m Nutzlast | (3000 mm?/s) N 5 12 7 15 30 hori- [mm?/s]) 4 8 30 3 25 40 30 34 70
IXCt 10| 23|35 |30 |55 |70 |40 | 60 |80 |60 | 70 [ 90 [kg]*1 | vertikal zontal
LECP1) | M) (3000 mm?s) 2 4 8 8 6 12 Nuast [Sﬁg(s)]) 6 | 18 | 3 | 26 | 40 | 70 | 50 | 90 | 100
Nutzlast| horizontal 2430 16 bis 30 bis . 18 bis 35 bis 66 bis
kgl | (Contolier- éﬁ) 4 11|20 |12 |30|30 2040|4030 60| 60 Schubkraft [N] 30 5g | 57Pis1ll | “5g 72 130 kgl 1 _ (5000 2 4 8 7l 1al 25| 8| 22| 2
Ausiunung: Geschwindigkeit [mm/s] 1bis | 1BIS | 4 pgqpg | 2DiS | 1bis ) 1bis e e =D
f_é%*f,:)’ n&ﬂ) 6|17 |30 |18 |50 |50 [30]60 |60 - | - g 500 | 250 500 | 250 | 125 [ Sﬁgg]) > | 2l s | & | 161 30| 13| 26 | 46
300 3 | Beschleunigung/Verzégerung 3000 7 > = = 5 35 137 T 266 =
: £ :
vertikal | g | 2| 4| 8 | 8 | 1613011} 2243 )13 27 | 53 2 | Schubgeschwindigkeit [mmvs] max. 50 max. 35 Schubkraft [N] 273" bis | bis | bis | bis | bis | bis | bis | bis | bs
2 14127 | 511 63 | 126 | 232 | 80 | 156 | 296 | 132 | 266 | 562 3 | Positionierwiederholgenauigkeit 38 4 141 | 122 | 238 | 452 | 263 | 553 | 108
S | schubkraft [N] 2" bis | bis | bis | bs | bs | bis | bis | bs | bs | bis | bs | bis S | om) genauig +-0,02 o bis30o | 1555 | 8s | abs | 18ts | otis | Sbs | 24bs | 1265 | 4bs
E 38| 74 | 141|120 | 233 | 452 | 189 | 370 | 707 | 283 | 553 | 1058 g 3 s 70| 30 | 175 | 700 | 40 | 25 | 80 | 40 | 200
N N 2|6 |24] 12 . O | Umkehrspiel [mm] max. 0,1 £ | Gesch-
@ JXCot s | bis | bs | bs | 8PS o R | windig- Hub- 350 bis 18 obs |5his | 24 12 4bis
3 LECPL |15 | 8 | 4 |18 | 9| 5 | 4 175 5 | spindelsteigung [mm] 10 [ 5] 25 [J12] 6 |3 o | Mnde - 100 - - - [bs | 200 150 | DS | b | 500
< | Geschwindigkeit e | s | b | b | b | b | bs P24 2501501 350 2 . 2 '[<e'l/ ] bereich 600 800 | 400
8 A . . . mm/s;
g | [mm/s] Lecpad |500 | 250 | 125 | 500 [ 250 | 25 [ s00 | 22 | 6 | 2| 12 | gpis £ | StoB-Nibrationsfestigkeit [m/s]*7 50/ 20 § 400 bis 24 12 4 bis
a XCo23 bis | bis | bis | bis o - - _— 5} - - - - - - bis bis
2 02, 250 | 125 | 30| 150 | 7° = Funi . Kugelumlaufspindel und Riemen (fiir "LEY) a 500 640 | 320 | 169
[5) unktionsweise @
E Beschleunigung/Verzégerung 3000 Kugelumlaufspindel (fur "LEYoD) é Beschleunigung/Verzégerung 10000
G - - - = RS o
8 [ Schubgeschwindigkeit fmmis] ® max. 50 | max. 35 | max. 30 I max. 30 Fuhrung Gleitbuchse (Kolbenstangenteil) § Schubgeschwindigkeit [mm/s] max. 50 | max. 35 | max. 30
Positionierwiederholgenauigkeit +/-0.02 Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40 = | Positionierwiederholgenauigkeit [mm] +/- 0,02
[mm] ' - ,
Umkehrspiel [mm] ® max. 0.1 Luftfeuchtigkeitsbereich [%RH] max. 90 (keine Kondensation) Umkehrspiel [mm] max. 0,1
Spindelsteigung [mm] 10 | 5 | 25 | 12 | 6 | 3 | 16 | 8 | 4 | 16 | 8 | 4 § | MotorgroRe 028 042 Sp'"de_'Stefg“"g [_mm_] 10 | 5 I 25 | 12 | 6 | 8 | 16 | 8 | 4
SORNibraionsiesigket [VS] 7 50720 £ [ motorteistung (W) 30 36 Stoft-Vibrationsfestigket [mis]*7 T — Isoéfs TS
. . Kugelumlaufspindel und Riemen (fiir "LEYo) = - Funktionsweise ugelumlaufspindel und Riemen (fiir
Funktionsweise Kugelumlaufspindel (fur "LEYCD) 5 Motorausfilhrung Servomotor (24VDC) Kugelumlaufspindel (fiir “LEY OODG)
Fuhrung Gleitbuchse (Kolbenstangenteil) & | Encoder Inkremental, A/B-Phase (800 Impulse/Umdrehung) Z-Phase Fiihrung Gleitbuchse (Kolbenstangenteil)
- - - °
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40 £ | Nennspannung [V] 24 VDC+- 10 % Beriebsemperatbereich [ Tbis 20
Luftfeuchtigkeitsbereich [%RH] max. 90 (keine Kondensation) 2 — - - -
— X | max. momentane Luftfeuchtigkeitsbereich [%6RH] max. 90 (keine Kondensation)
| MotorgroRe 028 [ 042 [ 056.4 [ 56,4 B | Leistungsaufnahme [[W] *8 59 96
°d < : u 9 o3 2 42 056,4
25| Motorausfiihrung Schrittmotor (Servo 24 VDC) - MotorgroRRe 028 o :
G- " " g . . .
ggi Encoder = Inkremental, A/B ;;ilsoec(i(;oll(;r:;ulse/Umdrehung) g g Ausfihrung nicht-magnetische Verriegelung 2 § Motorausfihrung Batterieloser Absolutwertgeber (Schrittmotor 24 VDC)
XE| Nennspannung -10 % S2
[7) (%)
w 3 max. momentane % g | Haltekraft [N] 20 | 39 | 8 8 | 157 I 294 Eg Encoder Batterieloser Absolutwertgeber (4096 Impulse/Umdrehung)
9| Leistungsaufnahme [ [W] *8 43 48 104 106 -£§ Leistungsaufnahme [W] *° 2,9 5 i
= = - - - 52 . W& | Nennspannung [V] 24 VDC +/-10 %
%g Ausfiihrung spannungszfgele Funktionsweise é Nennspannung [V] 24 VDC +/-10 % %) g = - | — | —
§| Haltekaft [N) 20 | 30 | 78 | 78 | 157 | o | 108 | 216 | 421 | 127 |2e4 |519 _| maxna Ererelestrgsaietme Al
_‘ég Leistungsaufnanme W[ ™ 29 5 5 5 § é Ausfiihrung ™ nicht-magnetische Verriegelung
£ 9
’§§ Nennspannung [V] 24 VDC +/-10 % .gg_ Haltekraft [N] 20 ‘ 39 ’ 78 78 157 ‘ 294 | 127 ‘ 265 ‘ 519
23 -
E§ Leistungsaufnahme [W] ™*° 2,9 5 5
§ Nennspannung [V] 24 VDC +/-10 %
Serie LEY - Schrittmotor mit batterielosem Absolut-Encoder [24 VDC] Serie LEY - Schrittmotor in High Performance Ausflihrung [24 VDC] Gewicht des Antriebs (Serie LEY) kg
Modell LEY16**E LEY25**E LEY32*E LEY40*E filocel LEVIEF LSV LSV
Hub [mm] 30 bis 300 30 bis 400 30 bis 500 30 bis 500 Hub [mm] 30 bis 300 30 bis 400 30 bis 500 Gewicht: Motorausfuhrung oben/parallel
: (10000 _
horizontal | 6 | 17 | 30 | 20 | 40 | 60 | 30 | 45 | 60 | 50 | 60 | 80 ) mmspy | 4 | 8 | 30| 13| 25| 40|30 |34 ] 70 Serie LEY16
Nutz. [-3000 mm'is) horizontal =275 Hub [mm] 30 [ 50 [ 100 [ 150 [ 200 | 250 [ 300
last :ggm 59 | 10 | 23 |35 |30 |55 | 70 | 40 [0 | 80| 60 |70 90 Nutzlast (omérsgy | 6 | 18| 36 | 26 | 40 | 70 | 50 | 90 | 100 Schritmotor | 058 | 062 | 0.73 | 087 | 098 | 109 | 12
[kg] ¥1 (2 kgl*1
Servomotor 058 | 062 [ 0,73 [ 087 [ 098 | 1,09 | 12
‘g%kgjmmzls) 2 | 4| 8|8 |16]30 |11 |22|43] 13 |27] 53 tal [n('lsn?g(s)]) G I A A Mt Ml B el B
vertikal Produkt- batterieloser
14 | 27 | 51 | 63 | 126 | 232 | 80 | 156 | 206 | 132 | 266 | 562 (3000 \ 075 | 079 | 09 | 104 | 115 | 126 | 137
Schubkraft [N] 23" | bis | bis | bis | bis | bis | bis | bis | bis | bs | bis | bis | bis mmysp | 2 | 4| 8 | 8 | 1630|1826 46 geE’,Z;m Absoltwergeber
High 72 7 7 1101 | 1,12 | 1.2 1,
ig 784 121 11282 238 422 1;29 31720 707 22%13 51523 1058 14 27 51 63 126 | 232 | 132 | 266 | 562 th:ﬁmmanoe 0, 0,76 | 08 0. ) .23 34
. _ 2eu . ; ; ; ° ° > ° ° rformance
a [Gr:;f:]‘”'”d'gke" bis | bis | bis | bis | bis | bis | bis | bis | bs | bis | bis fi;‘f Schubkratt [N] 2‘; ‘;‘j ffl f;z 2;’38 }1’?2 ;és?’ :% 12'558 Baterieoser | 075 | 079 | 09 | 1,04 | 115 | 126 | 1,37
g 500 | 250 | 125 | 500 | 250 | 125 | 500 | 300 [ 150 | 500 | 300 2] Absolutwertgeber
£ | Beschleunigung/ 3000 3 ) 15 8 4 18 |9 5 24 112 | oo Serie LEY25
< Verzdgerung é bis 300 bis bis | bis | bis | bis bis | bis | bis 200 Hub [mm] 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 [ 350 | 400
@ | Schubgeschwindigkeit N 700 | 350 | 175 | 700 | 450 | 225 | 800 | 400 Schritmotor/
[}
S | mms] Max. 50 max. 35 max. 30 max. 30 8 | cesch- | as0bis 18 (9 5 |26 [12 |0 Batierieloser | 1,18 | 125 | 1,42 | 168 | 186 | 203 | 221 | 238 | 256
% Positionierwiederhol- +-002 < | windigkeit | Hubbereich 200 - - - bis bis bis bis bis 160 Produkt- Absolutwertgeber
Q | genauigkeit [mm] ’ £ | (mmis] 600 | 300 | 150 | 800 | 400 gewicht Servomotor 114 | 121|138 | 164 | 182 [ 199 | 217 | 234 | 252
Q . P (=] High Perfformance | 1,40 | 147 | 164 | 190 | 208 | 225 | 243 | 260 | 2,78
5 | Umkehrspiel [mm] ® max. 0,1 i 24 |12 i [kg] g . . - . . 2 . : .
2 el £ aoobis |l | -] | - | bis |bis | Sos Figh Perormance
£ | Spindelsteigung [mm] 10 | 5 | 2,5 | 12 | 6 | 3 | 16 | 8 | 4 | 16 | 8 | 4 2 640 | 320 Batterieloser 143 | 150 | 1,67 | 193 | 211 | 228 | 246 | 263 | 281
2 [Stor: 5 | Beschleunigung/Verzégerung 10000 Absolnwenneber
Nibrationsfestigkeit 50/20 2 Schubgeschwindigkeit [mm/s] max. 50 [ max. 35 [ max. 30 Serie LEY32
[mis?] *7 Positionierwiederholgenauigkeit [mm] +/- 0,02 Hub [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
" - — N 5 Schrittmotor/
Funktionsweise Kuge'ET;:‘:;"I:&ZL?n"dde::{('%Tﬁ_"Eg‘gD')‘EY”) Umkehrspiel (mm] max. 0.1 Batterieloser | 209 | 22 | 249 | 277 | 317 | 346 | 374 | 408 | 432 | 46 | 489
Fuhrung Gleitbuchse (Kolbenstangenteil) Spindelsteigung [mm] 10 | 5 | 25 | 12 | 6 | 3 | 16 | 8 | 4 Produkt- Ab?gh.mmme[m rber B B B B N B N N N N N
. . StoB-/Vibrationsfestigkeit [m/sz] *7 50/20 lewicht -
Betriebsternperatuoereich g
i - n — High Performance - - - - - - - - - - -
o 5 bis 40 ) ) Kugelumlaufspindel und Riemen (fiir “LEY OF) [kal -
Funktionsweise " — High Performance
Kugelumlaufspindel (fiir “LEY CIDF) Batterieloser - - - - - - - - - - -
Luftfeuchtigkeitsbereich . N
[P6RH] e max. 90 (keine Kondensation) Fuhrung Gleitbuchse (Kolbenstangenteil) Absolutwertgeber
— - — - Serie LEY40
o B Motorgroe 028 | 042 [ oOsea ] 056.4 Betriebstemperaturbereich [C] 5 bis 40 i Fiub [mm] 30 [ 50 [ 100 [ 150 [ 200 [ 250 | 300 [ 350 | 400 | 450 | 500
< 5| Motortyp Batterieloser Absolutwertgeber (Schrittmotor 24 VDC) Luftfeuchtigkeitsbereich [%RH] max. 90 (keine Kondensation) >
FE=1 - Schrittmotor/
28 Encoder Batterieloser Absolutwertgeber (4096 Impulse/Umdrehung) MotorgréRe 028 042 56,4 Batterieloser 239 | 25 | 279 | 307 | 347 | 376 | 404 | 433 | 462 | 49 | 510
$E| Nennspannung [V] 24 VDC+/- 10 % 5 Absolutwertgeber ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’
i O Trax momenane 25| Motorausfiihrung Schrittmotor (Servo 24 VDC)
3 Leistungsaufnahme [[W]*8 43 48 104 106 2= Produkt- Servomotor - - N N N N N N N N N
- §f_j Encoder Inkremental, A/B-Phase (800 Impulse/Umdrehung) gewicht .
é Ausfiihrung nicht-magnetische Verriegelung N [kg] High Performance | 2,84 | 295 | 324 | 352 | 392 | 421 | 449 | 478 | 507 | 535 | 5,64
Dg W&l Nennspannung [V] 24 VDC +/-10 % _
05| Haltekraft [N] 20 I 39 I 78 | 78 I 157 I 294 108] 216 I 421 | 127 | 265 | 519 @ _ HighPedomance | o | 5o | 35 [ 35 | 390 | 42 | 45
§-E - max momentane Leistungsaufnahme W] *8 102 | 132 | 202 Batterieloser é é é é é é é 4,82 | 511 | 5,39 5,68
-Eg Leistungsauinahme W] ™° 2,9 5 5 5 § Ausfiihrung " nicht-magnetische Verriegelung Absolutwerigeber
8= Nennspannung [V] 24 VDC +/-10 % g Haltekraft [N] 20 | 39 | 78 | 78 | 157 | 204 | 127 | 265 | 519
§§ Leistungsaufnahme [W] *° 2,9 5 5
e=
<

Nennspannung [V]

24 VDC +/-10 %
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2 Technische Daten (Fortsetzung

Gewicht: axiale Motorausfithrung

Serie LEY16D
Hub [mm] 30 50 100 | 150 [ 200 | 250 | 300
Schrittmotor 058 ] 062 | 0,73 | 087 | 098 | 1,09 | 12
Servomotor 058 | 062 | 0,73 [ 087 | 098 [ 1,09 | 1.2
batterieloser
Zr;(\jnlékh‘t Absolutwertgeber 072|076 | 087 | 101|112 | 123 | 1,34
ka] High-Performance | 069 | 0,73 [ 0,84 | 098 [ 109 | 1,20 | 1,31
High-Performance
Batterieloser 072|076 | 087 | 1,01 | 112 | 1,23 | 1,34
Absolutwertgeber
Serie LEY25D
Hub [mm] 30 50 100 | 150 [ 200 | 250 | 300 | 350 | 400
Schrittmotor/
Batterieloser 117 | 124 | 141 | 167 | 185 | 202 [ 22 | 237 | 2,55
Absolutwertgeber
Produkt- Servomotor 113 12 [ 137 [ 163 ] 181 | 198 [ 216 [ 233 | 251
99[["1"5“‘ High-Performance | 1,33 | 140 [ 157 [ 183 [ 201 [ 218 [ 236 [ 253 | 2,71
High-Performance
Batterieloser 136 | 143 [ 160 | 1,86 | 204 | 221 | 239 | 256 | 2,74
Absolutwertgeber
Serie LEY32D
Hub [mm] 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Schrittmotor/
Batterieloser 208 | 219 | 248 | 2,76 | 316 | 345 | 373 | 402 | 431 | 459 | 4,88
Absolutwertgeber
Produkt- 9
gewicht Servomotor
k] High-Performance
High-Performance
Batterieloser
Absolutwertgeber
Serie LEY40D
Hub [mm] 30 50 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Schrittmotor/
Batterieloser 238|249 | 278 | 306 | 346 | 3,75 | 403 | 432 | 461 | 4,89 | 5,18
Absolutwertgeber
Pm‘éﬁ Servomotor - - - - - - - - - - -
g[kg] High-Performance | 2,76 | 2,87 | 316 | 344 | 384 | 413 | 441 | 470 | 4,99 | 5,27 | 5,56
High-Performance
Batterieloser 280 | 291 | 320 | 348 | 388 | 417 | 445 | 474 | 5,03 | 5,31 | 5,60
Absolutwertgeber
Zusatzliches Gewicht
GroRe 16 25 32 40
Schrittmotor/Servomotor 0,12 0,26 0,53 0,53
batterieloser Absolutwertgeber 0,16 0,26 0,53 0,53
Motorbremse
High-Performance /
High-Performance, batterieloser 0,16 0,33 0,65
Absolutwertgeber
Motorgeh&use 0,02 0,03 0,04 0,05
Motorbremse/-abdeckung 0,16 0,32 0,61 0,62
Kolbenstangen- | AuBengewinde 0,01 0,03 0,03 0,03
AuBengewinde | Mmutter 0,01 0,02 0,02 0,02
FuRbefestigung (2 Sets inkl. Befestigungsschrauben) 0,06 0,08 0,14 0,14
FI h inkl. Befesti h
anscl vorn? (inl egstlgungssc raube) 013 017 0,20 0,20
Kopfflansch (inkl. Befestigungsschraube)
Gabell?efestlgung (inkl. Pin, Sicherungsring und 0,08 0.16 0.22 0,22
Befestigungsschraube)

Anm. 1) Horizontal: max. Wertder Nutzlast. Zur Unterstiitzung der Last ist eine exteme
Fihrung erforderlich (Reibungskoeffizient der Fuhrung: 0,1 oder weniger).
Die tatsachliche Nutzlast und die Verfahrgeschwindigkeit &ndem sich je nach
Zustand der extemen Filhrung. Priifen Sie die Last, die Geschwindigkett, die
Beschleunigung und den Betrieb tiber die ,Modellauswahl im Webkatalog.
Vertikal: Prufen Sie die Last, die Geschwindigkeit, die Beschleunigung

und den Betrieb Uber die ,Modellauswahl” im Webkatalog.

Die Werte in () beziehen sich auf die Beschleunigung/Verzégerung.
Anm. 2) Die Genauigkeit der Schubkraft betréagt +20 % (v. E.).

Anm. 3) Die Schubkraftwerte fir

LEY16™* betragen 35 % bis 85 %, fur LEY25* 35 % bis 65 %, fiir
LEY32* 35 % bis 85 % und fiir LEY40* 35 % bis 65 %.

Fiir LEY16*A betragen sie 60 % bis 95 % und fiir LEY25*A 70 % bis 95 %.

Fir LEY16*E betragen sie 20 % bis 65 %, fiir LEY25*E 30 % bis
50 %, fir LEY32*E 30 % bis 70 % und fiir LEY40*E 35 % bis 65 %.
Fir LEY16*F betragen sie 35 % bis 85 %, fur LEY25*G 35 %
bis 65 % und fur LEY40*F 35 % bis 65 %
Fir LEY16*G betragen sie 20 % bis 65 %, fiir LEY25*G 30 %
bis 50 % und fir LEY40*G 25 % bis 50 %.
Die Schubkraft variiert in Abhangigkeit von der Einschaltdauer und
der Schubgeschwindigkeit. Siehe , Typenauswahl" im Katalog.
Anm. 4) Geschwindigkeit und Schubkraft konnen je nach Kabellange, Last und
Montagebedingungen usw. variieren. Wenn die Kabellinge 5 m
Uberschreitet, nimmt der Wert pro zusétzlichen 5 m um bis zu 10 % ab.
(Bei 15 m: Abnahme um bis zu 20 %)

2 Technische Daten (Fortsetzung

Anm. 5) Zulassige Geschwindigkeit fir den Schubbetrieb. Schubvorgénge zum
Transport eines Werkstlicks max. mit der vertikalen Nutzlast betreiben.

Anm. 6) Referenzwert zur Korrektur eines Fehlers im Umkehrbetrieb.

Anm. 7) Stol¥festigkeit Beim Testen des Antriebs mitiels Fallversuch in axiale Richtung und
senkrechte Richiung zur Gewindespindel ist keine Fehffunkiion aufgetreten (der
Versucht erfolgte mit dem Antrieb in der Startphase).
Vibrationsfestigkett Keine Fehifunkiionen im Vibrationstest von 45 bis 2000 Hz. Der
Testwurde sowohl in axialer als auch in senkrechter Richiuing zur Gewindespindel
durchgeflirt (der Versuch erfolgie mit dem Antieb in der Startphase).

Anm. 8) Die maximale momentane Leistungsaufnahme (inkl. Controller)
gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist. Dieser Wert kann fur die
Wahl der Spannungsversorgung verwendet werden.

Anm. 9) Nur mit Motorbremse

Anm. 10) Bei Antrieben mit Motorbremse muss die Leistungsaufnahme
der Motorbremse hinzugerechnet werden.

A Warnung

Kundenspezifische Sonderprodukte (-X#,-D#) haben mdglicherweise andere als die
in diesem Abschnitt gezeigten technischen Daten. Kontaktieren Sie SMC.

3 Installation

3.1 Installation

A Warnung

e Das Produkt darf erst installiet werden, nachdem die
Sicherheitsvorschriften gelesen und verstanden worden sind.

¢ Das Produkt nicht auRerhalb seiner zulassigen Spezifikation betreiben.

e Stellen Sie sicher, dass das Produkt die richtige GroRe hat und fur die
Anwendung geeignet ist.

o Das Produkt nicht betreiben, wenn die Kolbenstange fixiert ist und das
Gehause sich bewegt.

¢ Verwenden Sie den elektrischen Antrieb nicht, wenn ein Drehmoment
auf die Kolbenstange wirkt. Wenn ein Drehmoment auf die
Kolbenstange ausgeiibt wird, fiihrt dies zu einer Verformung,
Beschadigung und/oder Verringerung der Verdrehtoleranz des
Produkts. Das zulassige Drehmoment ist unten aufgefihrt.

Zulassiges LEY16 | LEY25 | LEY32 | LEY40
Drehmoment
(Nm oder weniger) 0.8 11 1,4 1,4

e Wenn eine Halterung oder Mutter am Ende der Stange angebracht
wird, sicherstellen, dass die Kolbenstange vollstandig eingefahren ist.

/ \le

e Schalten Sie das Produkt vor der Installation, Inspektion oder Wartung
unbedingt aus. Anschlieend ist es zu verriegeln, um sicherzustellen, dass
es bei der Durchfiihrung der Arbeiten nicht manipuliert werden kann.

3.2 Umgebung
A Warnung

e Nicht in Umgebungen verwenden, in denen Kkorrosive Gase,
Chemikalien, Salzwasser oder Dampf vorhanden sind.

¢ Nicht in Umgebungen einsetzen, in denen Explosionsgefahr besteht.

e Das Produkt nicht direktem Sonnenlicht aussetzen. Eine geeignete
Schutzabdeckung verwenden.

¢ Nicht an Orten verwenden, die stérkeren Vibrationen und StoRRkré&ften
ausgesetzt sind als in den technischen Daten angegeben.

o Nichtan Orten einsetzen, an denen es Strahlungswarme ausgesetztist, die zu hdheren
Temperaturen fuhren kdnnte als in den technischen Daten angegeben sind.

¢ Verhindern Sie das Eindringen von Fremdkérpern in das Produkt.

3.3 Montage
A Warnung

e Beachten Sie das erforderliche Anzugsdrehmoment fir Schrauben.
Ziehen Sie fur die Montage des Produkts die Schrauben mit dem
angegebenen Anzugsdrehmoment fest (sofern nicht anders angegeben).

¢ Nehmen Sie keine Anderungen an diesem Produkt vor.

Anderungen an diesem Produkt kénnen zu einem Verlust der Haltbarkeit
und zu Schaden am Produkt fiihren, was wiederum zu Verletzungen und
Schéaden an anderen Geraten und Maschinen fiihren kann.

Zerkratzen oder beschéadigen Sie nicht die gleitenden Teile wie z. B. des
Kompaktschlittens oder der Montageflache, indem Sie mit anderen
Gegenstanden dagegen schlagen oder sie festhalten. Die Komponenten
werden mit prézisen Toleranzen gefertigt, sodass bereits eine leichte
Verformung Funktionsstérungen oder eine Ausfall verursachen kann.

3 Installation (Fortsetzung

Werkstlick befestigt/Kolbenstangen-Innengewinde

Das Produkt erst verwenden, wenn Sie sichergestellt haben, dass es
korrekt funktioniert.

Nach Montage- oder Reparaturarbeiten die Spannungsversorgung
anschliefen und mithilfe geeigneter Funktionskontrollen die korrekte
Montage uberprifen.

Das Produkt erst verwenden, wenn Sie sichergestellt haben, dass es
korrekt funktioniert.

Nach Montage- oder Reparaturarbeiten die Spannungsversorgung
anschliefen und mithilfe geeigneter Funktionskontrollen die korrekte
Montage uberprufen.

Lassen Sie gentigend Platz fur Instandhaltungs- und Inspektionsarbeiten.

A\ Achtung

Fur die Montage des Produkts Schrauben mit der passenden Lénge

verwenden und diese mit dem korrekten Anzugsdrehmoment festziehen.
Das Anziehen mit einem gréRerem Drehmoment als angegeben
kann zu einer Fehlfunktion fihren, wahrend das Anziehen mit
einem kleinerem Drehmoment die Verschiebung der
Antriebsposition ermdglichen kann. Unter extremen Bedingungen
kann sich der Antrieb aus seiner Einbauposition I6sen.

ria

max. I Schliisselweites
Modell | Schraube [Anzugsdrehmoment max. G?I\T/]vm]d deliee Kolbenstangenende

[Nm] [mm]
LEY16| M5x0,8 3,0 10 14
LEY25 | M8x 1,25 12,5 13 17
LEY32 | M8x 1,25 12,5 13 22
LEY40 | M8x 1,25 12,5 13 22

Werkstlick befestigt/Kolbenstangen-AuBengewinde

Kolbenstangenmutter

max. I Schliisselweites
Modell | Schraube |Anzugsdrehmoment TR (TG EEE Kolbenstangenende

[N i )
LEY16 | M8 x 1,25 12,5 12 14
LEY25| M14x 1,5 65,0 20,5 17
LEY32| M14x 15 65,0 20,5 22
LEY40 | M14x 1,5 65,0 20,5 22

Kolbenstangenmutter | Gewinde-
Modell (Schiiisselweite| Lange tiefe des
Befestigungs-
[mm] MMl Jelements [mm]] [ Y

LEY16 13 5 8,5 L
LEY25 22 8 14
LEY32 22 8 14 <>
LEY40 22 8 14 Gewindetiefe des

Befestigungselements

Ziehen Sie die Befestigungsschrauben des Produkts mit dem
angegebenen Anzugsdrehmoment fest.

Das Anziehen mit einem Anzugsdrehmoment,

das Uber dem

angegebenen Bereich liegt, kann zu Betriebsstérungen fuhren, und ein

unzureichendes Anzugsdrehmoment

kann ein Verschieben oder

Herabfallen des Anbauteils verursachen.

3 Installation (Fortsetzung

Montage/Schraubenunterseite mit Gewindebohrung

max. max.
Modell |Schraube| Anzugsdreh- Gewinde-
moment [Nm] | tiefe [mm]
LEY16 [M4x 0,7 1,5 5,5
LEY25|M5x0,8 3,0 6,5
LEY32|M6x 1,0 5,2 8,5
LEY40 [M6x 1,0 52 8,5

Montage / Stangenseite - Kopfzeite mit Gewinde

max. :

Modell | Schraube [ Anzugsdreh- mabx. Ceoniddes
moment [Nm] S|

LEY16 | M4x0,7 15 7
LEY25| M5x0,8 3,0 8
LEY32| M6x1,0 52 10
LEY40| M6x 1,0 52 10

3.4 Schmierung

A Achtung

n Bestell-Nr. Beutel "
Anwendungsbereich mit Fett Gewicht [g]
Kolbenstange
Fiihrung GR-D-010 10
3.5 Verdrahtung
A\ Warnung

Die SMC Produkte werden bei der Herstellung lebensdauergeschmiert
und erfordern im Allgemeinen keine weitere Schmierung.

Falls eine Nachschmierung produktbedingt notwendig ist, finden Sie
im Katalog weitere Angaben.
Es wird Lithiumfett der Klasse 2 als Schmierfett empfohlen.

. Bestell-Nr. Beutel .
Anwendungsbereich mit Fett Gewicht [g]
Kolbenstange GR-S-010 10
Fihrung GR-S-020 20
Fir Standardprodukte, die das Prafix ,25A-“ enthalten, sollte

Schmierfett mit geringer Kondensatbildung verwendet werden.

Vor dem Einstellen, der Montage oder Veranderungen an der Verdrahtung
stets die Spannungsversorgung des Produkts abschalten.
Elektroschock, Fehlfunktion und Schaden kénnen die Folge sein.

Die Kabel nicht entfernen.
AusschlieBlich spezifizierte Kabel verwenden.
Nur die spezifizierten Kabel verwenden, andernfalls besteht die Gefahr
von Brand oder Schaden.

Drahte,

Beispiel,

Kabel

und

Stecker
Spannungsversorgung anschlieRen bzw. entfernen.

nur

A\ Achtung

Stecker sicher und fest anschlieen.
Uberpriifen Sie die Polaritat des Steckers und legen Sie keine andere als die
in der Bedienungsanleitung angegebene Spannung an die Klemmen an.
Treffen Sie geeignete MalRnahmen gegen elektromagnetische Storsignale.
Rauschen in einer Signalleitung kann zu Fehlfunktionen fihren. Zum

trennen Sie als Gegenmallnahme die Hoch-

ausgeschalteter

und

Niederspannungsleitungen und verkirzen Sie die Verdrahtung.
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e Eingangs-/Ausgangs-Drahte und Kabel nicht zusammen mit
Netzanschlusskabeln oder Hochspannungskabeln verlegen.
Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen des Produkts kommen, die
durch elektromagnetische Stérsignale und Sto3spannung verursacht
werden, die von Netzanschlusskabeln und Hochspannungskabeln auf
die Signalleitung ausgehen. Verlegen Sie die Drahte des Produkts
getrennt von Netz- oder Hochspannungskabeln.

e Achten Sie darauf, dass die Bewegung des Antriebs die Kabel nicht
einklemmt.

e Fir den Betrieb missen alle Kabel und Drahte gesichert sein.

e Die Kabel an der Anschlussstelle in den Antrieb nicht Gber scharfe
Kanten biegen.

e Die Kabel nicht biegen, knicken oder verdrehen. Die Kabel keiner

externen Krafteinwirkung aussetzen.

Andernfalls besteht das Risiko von Elektroschlag, Kabelbruch,

Kontaktfehlern und Kontrollverlust tiber das Produkt. ,Robotikkabel”

fur Anwendungen einsetzen, in denen die Kabel wiederholt bewegt

werden (Encoder/Motor/Motorbremse).
Fir das Biegeverhalten von Schlauchen siehe zugehdrige

Betriebsanleitung.

Die korrekte Isolierung prufen.

Isolationsfehler von Dréahten, Kabeln, Steckern, Klemmen usw. kdnnen

Interferenzen mit anderen Schaltkreisen verursachen. Sie kdnnen

dartiber hinaus eine zu hohe Spannungs- oder Stromzufuhr

verursachen, die Produktschaden verursachen kann.

Siehe Signalgeber-Referenzen im Katalog ,Best Pneumatics”, wenn

ein Signalgeber verwendet werden soll.

3.6 Erdungsanschluss des Antriebs

A Achtung

Der Antrieb muss geerdet werden, um den Antrieb vor elektrischen
Stoérungen zu schitzen. Die Schraube und das Kabel mit
Quetschkabelschuh und Zahnscheibe sind vom Anwender separat
bereit zu stellen.

3.7 Verdrahtung des Antriebs zum Controller

Elektrischer Antrieb
IKolbenstangenausfiihrung ! s

! Antriebskabel

LE-C*-*-*

(keine Motorbremse oder
Sensor)

LE-C*-*-B-* !
(mit Motorbremse und Sensor) 1

\
[
i
[
'
1
'

N

4 Bestellschlissel

o FUr Standardprodukte beachten Sie den Katalog auf der SMC-Website
(URL: https://www.smcworld.com) fur den Bestellschlissel.

5 AuRenabmessungen

o FUr Standardprodukte beachten Sie den Katalog auf der SMC-Website
(URL: https://www.smcworld.com) fiir Auf3enabmessungen.

6.1 Allgemeine Wartung
A Achtung

e Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Fehlfunktionen des
Produkts und Schaden am Gerét oder an der Anlage verursachen.

e Bei unsachgemaRer Handhabung bestehen Gefahren im
Zusammenhang mit dem Strom- und Druckluftsystem.

¢ Die Wartung von elektromechanischen und pneumatischen Systemen
sollte nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

e Vor der Durchfuhrung von Wartungsarbeiten muss unbedingt die
Spannungsversorgung abgeschaltet und der Betriebsdruck
unterbrochen werden. Stellen Sie sicher, dass Spannungen
vollsténdig entladen und die Druckluft in die Atmosphére entliftet wird.

e Nach der Installation und Wartung die Ausristung wieder an die
Spannungs- und Druckluftversorgung anschlieRen und die
entsprechenden Funktions- und Leckagetests durchfihren, um
sicherzustellen, dass das Produkt korrekt installiert ist.

e Wenn elektrische oder pneumatische Anschlisse im Zuge von
Wartungsarbeiten beeintrachtigt werden, sicherstellen, dass diese korrekt
wieder angeschlossen werden und dass unter Einhaltung der nationalen
Vorschriften die entsprechenden Sicherheitspriifungen durchgefihrt werden.

¢ Nehmen Sie keine Anderungen am Produkt vor.

e Das Produkt darf nicht demontiert werden, es sei denn, die Anweisungen
in der Installations- oder Wartungsanleitung erfordern dies.

e Eine falsche Handhabung kann zu Verletzungen, Beschadigungen
oder Fehlfunktionen der Ausriistung und Maschinen fuhren, stellen Sie
also sicher, dass das korrekte Verfahren fur die durchzufiihrenden
Arbeiten befolgt wird.

e Sehen Sie stets ausreichend Freiraum in der direkten Umgebung des
Produktes fur die Durchfiihrung der Wartungsarbeiten vor.

6.2 Wartungsintervalle

Fr die Durchfiihrung der
Wartungsarbeiten sind die Angaben der | Sichtprifung | Riemenprifung
nachstehenden Tabelle zu beachten:

Inspektion vor dem téglichen Betrieb v

Inspektion alle sechs Monate* v v
Inspektion alle 1.000 km* v v
Inspektion alle 5 Millionen Zyklen* v v

*je nachdem, was zuerst eintritt.

e Fuhren Sie nach der Durchfuhrung von Wartungsarbeiten immer eine
Systemprifung durch. Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn ein
Fehler auftritt, da die Sicherheit bei einer unbeabsichtigten
Fehlfunktion nicht gewahrleistet werden kann.

6.3 Sichtprifung

e Die folgenden Punkte sollten visuell kontrolliet werden, um
sicherzustellen, dass der sich der Antrieb weiterhin in einem
ordnungsgemafen Zustand befindet und keine Probleme vorhanden sind:

+ lose Schrauben,

+ ungewohnliches Staub- oder Schmutzaufkommen,
+ visuelle Beschadigungen/Mangel,

+ Kabelverbindungen,

+ Ungewdhnliche Gerédusche oder Vibrationen.

6.4 Riemenprufung
e Wenn einer der 6 folgenden Zustande auftritt, muss der Betrieb des
Antriebs gestoppt und unverziglich SMC kontaktiert werden.
* Abnutzung des Zahnriemens
Die Gewebefasern werden undeutlich. Der Kautschuk nutzt sich ab,
und die Faser wird bleich. Die Faserlinien werden undeutlich.

* Riemenseite 16st sich ab oder ist verschlissen.
Die Ecke des Riemens wird rund und ausgefranst, die Fasern
beginnen herauszustehen.

» Riemen ist teilweise eingeschnitten.
Der Riemen ist teilweise eingeschnitten. Fremdkdrper kénnten sich
zwischen den Verzahnungen festsetzten und Fehler verursachen.

6 Wartung (Fortsetzung

Vertikale Linie der Riemenzahne.

Beschadigung, die entsteht, wenn der Riemen auf dem Flansch lauft.
» Kautschukrickseite des Riemens ist weich und klebrig.
» Riss auf der Riemenriickseite.

- M

7 Nutzungsbeschrankungen

71 Engeschrankte Garantie und Haftungsausschluss/Konformitétsanforderungen
o Siehe Sicherheitshinweise zur Handhabung von SMC-Produkten.

8 Entsorgung des Produktes

Dieses Produkt sollte nicht als Siedlungsabfall entsorgt werden.
Uberprifen Sie die 6rtlichen Bestimmungen und Richtlinien, um dieses
Produkt ordnungsgemaf zu entsorgen und somit den negativen Einfluss
auf Umwelt und Gesundheit zu vermindern.

9 Kontakt

Siehe www.smcworld.com oder www.smc.eu fir lhren lokalen
Handler/Vertriebspartner.

SMC Corporation

URL: http// www.smcworld.com (Weltweit) http// www.smceu.com (Europa)
'SMC Corporation, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, Japan
Die Angaben kdnnen ohne vorherige Ankiindigung durch den Hersteller geandert werden.
© 2021 SMC Corporation Alle Rechte vorbehalten.
Vorlage DKP50047-F-085M
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