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UBERSETZUNG DER
d ORIGINALBETRIEBSANLEITUNG

QO

Betriebsanleitung
Schrittmotor-Controller (24 VDC)
Serie IXCL1#-#

@ IO-Link

Die bestimmungsgemafle Verwendung des Schrittmotor-
Controllers ist die Steuerung der Bewegung eines elektri-
schen Antriebs bei Anschluss an das |O-Link-Protokoll.

1 Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder Sach-
schéaden schitzen. In diesen Hinweisen wird die potenzielle Gefahrenstufe mit
den Kennzeichnungen ,Achtung*, ,Wamung* oder ,Gefahr" bezeichnet.
Diese wichtigen Sicherheitsvorschriften miissen zusammen mit internatio-
nalen Standards (ISO/IEC)™ und anderen Sicherheitsvorschriften beachtet
werden.
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen. (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen — Teil 1:
Roboter.
* Weitere Informationen finden Sie im Produktkatalog, in der Betriebsanleitung
und in den VorsichtsmafRnahmen beim Umgang mit SMC-Produkten.
e Bewahren Sie dieses Bedienungshandbuch fiir spatere Einsichtnahme
an einem sicheren Ort auf.

Achtung verweist auf eine Gefahrdung mit geringem
A\ Achtung | Risiko, die leichte bis mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Warnung verweist auf eine Gefahrdung mit mittlerem
A\ Warnung | Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Gefahr verweist auf eine Gefahrdung mit hohem Risiko,
A\ Gefahr | die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat,
wenn sie nicht verhindert wird.

A\ Warnung

e Stellen Sie stets sicher, dass alle relevanten Sicherheitsgesetze
und -normen erfillt werden.

o Alle Arbeiten miissen von einer qualifizierten Person in sicherer Art und
Weise sowie unter Einhaltung der nationalen Vorschriften durchgefuihrt
werden.

2 Technische Daten

2.1 Allgemeine technische Daten
Bezeichnung
kompatibler Motor

Technische Daten
Schrittmotor (Servo 24 VDC)

Spannungsversorgung Versorgungsspannung: 24 VDC = 10 %
max. 100 mA (Controller). Die gesamte
Stromaufnahme Leistungsaufnahme ist den technischen

Daten des Antriebs zu entnehmen.

Inkrementale A/B-Phase
(Auflésung: 800 Impulse/Umdrehung)

Datenspeicherung EEPROM
Bremsansteuerung Entriegelungsklemme fiir Zwangsverriegelung
Kabellange Antriebskabel: max. 20 m
Kiihimethode natirliche Luftkiihlung

0 °C bhis 40 °C (Version S1*/S2*/\V1*/\V/2¥).

kompatibler Encoder

Betriebstemperatur 0 °C his 55 °C (Version S3*/VV3* oder aktueller)
(kein Gefrieren)

Lagerungstemperatur -10 °C bis 60 °C (kein Gefrieren)

Luftfeuchtigkeit max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (keine

Kondensation)
50 MQ (500 VDC)
zwischen externen Klemmen und Gehause

190 g (Direktmontageausfiihrung)
210 g (DIN-Schienenmontage)

Isolationswiderstand

Gewicht
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2.2 Technische Daten 10
Bezeichnung
Protokoll IO-Link (Version 1.1)

Ubertragungsgeschwindig
keit

Technische Daten

COMS3 (230,4 Kbps)

4-adriges ungeschirmtes Kabel
(Leiterwiderstand max. 3 Ohm, Leitungs-
kapazitat max. 3 nF, Lange max. 20 m).

Kommunikationskabel

I0-Link-Anschluss Klasse | Klasse A

Prozessdatenlange Eingang 14 Bytes / Ausgang 22 Bytes

minimale Zykuszeit___|24™
Handler-1D 0x0083
Gerate-ID 0x00013E
Netztopologie 11

SIO-Modus nicht zutreffend

|ODD-Konfigurationsdatel | o1 1| 175X CL18-#######5-10DDL. Lxm

+* Die 10DD-Konfigurationsdatei kann von der SMC-Website
(https://www.smcworld.com) heruntergeladen werden.

A Warnung

Kundenspezifische Sonderprodukte (-X#, -D#) haben mdglicherweise
andere als die in diesem Abschnitt gezeigten technischen Daten.
Kontaktieren Sie SMC.

3 Bezeichnung und Funktion der einzelnen Komponenten
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3 Bezeichnung und Funktion der einzelnen Komponenten
Fortsetzung

Nr. Bezeichnung Beschreibung

LEDs zur Anzeige des Controller-

Anzeige Status

Kommunikationsstecker | Anschluss an 10-Link Netzwerk

Anschluss fur die Teaching-Box
(LEC-T1) oder das Controller-

(8-polig) S Kommunikationskabel (JXC-W2A-C).

Anschluss fiir Encoder
(16-polig) ENC

Anschluss fur Motor

Anschluss fir Antriebskabel.

®
@
©) Serieller I/O-Anschluss
®
®

(6-polig) MOT
Anschluss fiir die Controller-
Spannungsversorgungs- Spannungsversorgung (24 VDC)
® |anschluss Steuerspannung (+), Stopp-Signal
(6-polig) PWR (+), Motorspannung (+),

Motorbremse (+), gemeinsame
Masse (-)

Etikett mit Angabe der
Bestellnummer des elektrischen
Antriebs, der an den Controller
angeschlossen werden kann.

Typenschild mit der

@ Modellnummer des
verwendbaren

elektrischen Antriebs

Typenschild

Typenschild mit der Angabe der
Modellnummer des Controllers

Funktionserde

® |rc (Bei der Controller-Montage das
Erdungskabel anschlieRen und die

Schrauben festziehen).

4 Installation

4.1 Installation

A Warnung

e Das Produkt erst installieren, wenn die Sicherheitsvorschriften gelesen
und verstanden worden sind.

¢ Richten Sie die Installation so ein, dass die Temperatur in der Umgebung
des Controllers max. 55 °C betragt. Zwischen den Controllern ausreichend
Platz lassen, sodass die Betriebstemperatur der Controller innerhalb des
vorgegebenen Bereichs liegt.

e Montieren Sie den Controller, wie unten dargestellt, vertikal mit einem
Mindestabstand von 30 mm an der Ober- und Unterseite des Controllers.

e Lassen Sie mindestens 60 mm Platz zwischen der Vorderseite des
Controllers und der Tir des Schaltschrankes oder einer Abdeckung,
um den Anschluss und das Trennen der Stecker zu erméglichen.

Z %

min. 30 mm

Controller

min. 50 mm (DIN-Schienenmontage)

T

1 min. 30 mm (Direktmontage)

4 Installation (Fortsetzung

4.2 Montage

o Der Controller kann direkt (Modell IXCL17#) mit Schrauben oder auf einer
DIN-Schiene (Modell IXCL18#) montiert werden.

e Bei der DIN-Schienenmontage wird der Controller auf die DIN-Schiene
eingehakt und der Hebel nach oben gedrickt, um ihn zu verriegeln.

A\ Achtung

Wenn die Montageflache fir den Controller nicht flach oder eben ist, kann das
Gehéduse Ubermafig belastet werden, was Fehler zur Folge haben kann.
Stellen Sie sicher, dass die Montage auf einer ebenen Flache erfolgt.

4.3 Umgebung
A\ Warnung

* Nicht in Umgebungen verwenden, in denen korrosive Gase, Chemikalien,
Salzwasser oder Dampf vorhanden sind.

e Nicht in explosiven Atmosphéaren verwenden.

e Das Produkt nicht direktem Sonnenlicht aussetzen. Eine geeignete
Schutzabdeckung verwenden.

e Nicht an Orten verwenden, die starkeren Vibrationen und StoRkraften
ausgesetzt sind als in den technischen Daten angegeben.

¢ Nicht an Orten einsetzen, an denen es Strahlungswarme ausgesetzt ist, die zu
hoéheren Temperaturen fiilhren kdnnte als in den technischen Daten angegeben.

e Die Montage des Controllers in der Nahe einer Schwingungsquelle wie
einem grof3en elektromagnetischen Schiitz oder Sicherungsautomaten auf
derselben Schalttafel ist zu vermeiden.

e Verwenden Sie das Produkt nicht in einer Umgebung mit starken
Magnetfeldern.

4.4 Verdrahtung
A Achtung

e Keine Verdrahtung vornehmen, solange Strom anliegt.

o Die Isolierung der Verdrahtung tberprifen.

e Drédhte und Kabel nicht zusammen mit Netzanschluss- bzw.
Hochspannungskabeln verlegen.

e Die Verdrahtung so kurz wie mdglich halten, um Interferenzen mit
elektromagnetischen Stérsignalen und Stol3spannung zu vermeiden.

e Verwenden Sie fur den Controller keine Spannungsversorgung mit
Einschaltstrombegrenzung.
e SchlieBen Sie nicht mehrere Dréhte an eine Anschlussklemme an.

Spannungsversorgungsanschluss

Verbinden Sie das Netzanschlusskabel mit dem Spannungsversorgungsanschluss

und stecken Sie es dann in den Anschluss PWR am Controller.

e Verwenden Sie Spezialschraubendreher (Phoenix Contact Nr.
SZS0,4%2,0) um den Hebel zu 6ffnen/schlieffen und fuhren Sie die Leitung
in die Anschlussklemme ein.

LK RLS

Bestell-Nr. SMC JXC-CPW

Bestell-Nr. Phoenix Contact:
DFMC1,5/3-ST-LR

EMG m24v C24v
Pin- . .
NI Klemme Funktion Beschreibung
1 Cc24v Controllerspannung (+) | Positive Steuerungsspannung
Positive Spannungsversorgung
2 M24V Motorspannung (+) des Antriebsmotors Uiber den
Controller
) Positive Spannung fiir Not-Aus-
3 EMG Stopp Signal (+) Signal
. Negativ COM M24V, C24V, EMG
4 ov Gemeinsame Masse (-) und LK RLS
5 - NC nicht angeschlossen
. Positive Spannung zur
6 LKRLS | Entriegelung (+) Entriegelung der Motorbremse
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Technische Daten elektrischer Anschluss
Der elektrische Anschluss muss vom Nutzer bereitgestellt werden und
die folgenden Spezifikationen erfullen:

Technische Daten

¢ Einzelleitung, Litzendraht AWG20 (0,5 mm?)

e Die Nenn-Temperatur der Isolierschicht
muss min. 60 °C betragen.

o Der AuRen-@ sollte max. 2,5 mm betragen.

— mm ogpn

max. 10 m

Bezeichnung

verwendbare
KabelgrolRe

abisolierte Drahtlange

Kabellange

Kommunikationsanschluss

Schlie3en Sie das 10-Link-Kommunikationskabel an den Kommunikations-

anschluss an und verbinden den Stecker mit den Controller.

e Verwenden Sie Spezialschraubendreher (Phoenix Contact Nr.
SZS0,6%3,5) um die Schrauben der Anschlussklemmen festzuziehen.
Anzugsmoment = 0,5 bis 0,6 Nm.

o Anwendbarer Drahtdurchmesser: 20 AWG (0,5 mm?).

10-Link-Anschluss (Bestell-Nr. JXC-CL-S)

Bestell-Nr. Phoenix Contact FMC1,5/4-STF-3,5
oder gleichwertig.

Nr | Klemme Beschreibung
+24 VVDC Spannungsversorgung fur 10-Link-Kommunikation.

1 L+ Die 10-Link-Kommunikation beginnt, sobald die
Spannungsversorgung L+/L- und C24V-Steuerspannung
des Controllers JXC zugeschaltet werden.

2 N.C. nicht angeschlossen

3 L- 0 VDC fir die Spannungsversorgung der 10-Link-
Kommunikation

4 C/Q 10-Link-Signal

Technische Daten elektrischer Anschluss
Der elektrische Anschluss muss vom Nutzer bereitgestellt werden und
die folgenden Spezifikationen erfillen:

Bezeichnung Technische Daten
e Einzelleitung, Litzendraht AWG24-16
(0,2-1,5 mm?).
e Die Nenn-Temperatur der Isolierschicht muss min.
verwendbare 60 °C betragen
KabelgroRe gen. )
e Der AuRen-@ sollte 2,5 mm oder weniger betragen.
o Leiterwiderstand 3 Ohm max.
o Leitungskapazitat 3 nF oder weniger
abisolierte :m .
Drahtlange 8 bis 10 mm
Kabellange max. 20 m

4.5 Erdungsanschluss

o Platzieren Sie ein Erdungskabel mit Crimpverbinder unter einer der
M4-Befestigungsschrauben mit erschitterungsfester Unterlegscheibe
und Zahnscheibe und ziehen Sie die Schraube fest.

A\ Achtung

Die M4-Schraube, Kabel mit Crimpverbinder, Zahnscheibe und
erschitterungsfeste Unterlegscheibe sind kundenseitig bereitzustellen.
Der Controller muss geerdet werden, um Stérungen zu reduzieren. Wenn
eine hohere Storfestigkeit bendtigt wird, erden Sie die 0 V (Signalmasse).
Bei der Erdung von 0 V ist zu vermeiden, dass Storsignale von der Masse
auf 0 V flieRen.

e Es ist ein fest zugeordneter Masseanschluss zu verwenden. Die
Erdung sollte mit einem Erdanschluss der Klasse D erfolgen
(Erdungswiderstand von maximal 100 Q).

e Der Leiterquerschnitt des Erdungskabels muss mindestens 2 mm?
betragen.

o Der Erdungspunkt sollte so nahe wie méglich am Controller liegen.
Halten Sie das Erdungskabel so kurz wie mdoglich.

5 Einstellung

5.1 10-Link-Konfiguration

e Es ist notwendig, den JXC-Controller mit dem I0O-Link-Master zu
verbinden.
Versorgen Sie zunachst den |O-Link-Master und die Spannungs-
versorgung L+/L- fur die Kommunikation mit 10-Link mit Strom.
Installieren Sie dann die I0DD-Datei (Beschreibung der E/A-
Komponente) fur JXCL1 im |0-Link Master-Konfigurationsprogramm,
um den JXC-Controller zum Master einzustellen.

o Die IODD-Datei kann von der SMC-Website heruntergeladen werden
(URL: https://www.smcworld.com).
Dokumente/Download — Betriebsanleitung —
SMC-JIXCL17JXCL18_**¥*sxik 7jn

e Inhalt der zip-Datei

|0DD-Datei SMC-JXCL17JIXCL18-*+rerex|ODD1.1.xml
Geratesymbol SMC-JXCL17JXCL18-pic.png
Geréate-lcon SMC-JXCL17JXCL18-icon.png
Herstellerlogo SMC-logo.png

5.2 Anfangseinstellung

Um den elektrischen Antrieb in eine bestimmte Position zu verfahren, ist
es erforderlich, die Schrittdaten mit einem PC unter Verwendung der
Controller-Einstellsoftware oder einer Teaching-Box zu programmieren.
Diese Einstelldaten werden in den Speicher des Controllers Uibertragen.

A Achtung

Wahrend Daten in das EEPROM geschrieben werden, darf weder die
Spannungsversorgung des Controllers ausgeschaltet noch das Kabel
angeschlossen/abgezogen werden.

Dadurch wird vermieden, dass die Daten (Schrittdaten, Parameter)
fehlerhaft/beschéadigt werden.

Siehe Betriebsanleitung auf der SMC-Website (URL: https:/Amww.smcworld.com)
fir weitere Einstellungsdetails.

6 LED-Anzeige

Der LED-Status ist in der nachstehenden Tabelle aufgefihrt.

LED Beschreibung
OFF Spannung liegt nicht an
PWR | grine LED Spannung liegt an
leuchtet P glieg
OFF normaler Betrieb

rote LED Spannungsversorgung der 10-Link-

ALM blinkt Kommunikation (L+/L-) ist nicht angeschlossen
rote LED .
leuchtet Alarm wurde ausgelost.
grine LED Die 10-Link-Kommunikation ist nicht hergestellt.
leuchtet
OFF 10-Link-Kommunikationsfehler,
COM o
iine LED Spannungsversorgung L+/L- ist nicht
gruk?l?nkt verbunden, oder C24V

Spannungsversorgung ist nicht verbunden.

6 LED-Anzeige (Fortsetzung

Einzelheiten zum LED- und Controller-Status finden Sie in der nachfolgenden
Tabelle

LED-Beschreibung
Status Controller
PWR ALM COM
. grune LED _
Wenn Spannung anliegt leuchtet OFF
normale _ _ grine LED
Kommunikation blinkt
Kommunikation nicht LED grine LED
- leuchtet
hergestellt . leuchtet
nicht
10-Link-
Kommunikationsfehler LED LED
E C/Q-Leitung nicht - leuchtet leuchtet
< | angeschlossen 10-Link- nicht nicht
© | Kommunikationsfehler
Spannungsversorgung _ rote LED Ietsﬁet
(L+/L-) nicht verbunden blinkt nicht
Spannungsversorgung Iettl:zrliet LED
C24V ist nicht nicht leuchtet -
verbunden (OFF) nicht (OFF)
Controller- LED rote LED
. leuchtet -
Systemfehler ausgeldst . leuchtet
nicht
Controller- grune LED | rote LED _
Systemfehler ausgelost | leuchtet leuchtet
In Controller-EEPROM | griine LED _ _
schreiben blinkt

7 Bestellschlissel

Siehe Katalog auf der SMC-Website (URL: https://www.smc.de oder
https://www.smcworld.com) fiir den Bestellschlussel.

8 AuRenabmessungen (mm

Siehe Zeichnungen/Betriebsanleitung auf der SMC-Website (URL:
https://www.smc.de oder https://iwww.smcworld.com) fiir AuRenabmessungen.

9.1 Allgemeine Wartung
A Achtung

e Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Fehlfunktionen des
Produkts und Schaden am Gerét oder an der Anlage verursachen.

e Vor der Durchfuihrung von Wartungsarbeiten die
Spannungsversorgung unterbrechen. Prifen Sie die Spannung 5
Minuten nach dem Ausschalten der Spannungsversorgung.

e Wenn elektrische Anschlisse im Zuge von Wartungsarbeiten beein-

tréachtigt werden, sicherstellen, dass diese korrekt wieder angeschlossen

werden und dass unter Einhaltung der nationalen Vorschriften die
entsprechenden Sicherheitsprifungen durchgefuhrt werden.

Nehmen Sie keine Anderungen am Produkt vor.

Das Produkt darf nicht zerlegt werden, es sei denn, die Anweisungen

in der Installations- oder Wartungsanleitung erfordern dies.

A\ Achtung

¢ Instandhaltungsarbeiten sind den Anweisungen in der Betriebsanleitung
entsprechend auszufuihren.

e Stellen Sie fur die Wartung von Geradten zunéchst sicher, dass
Mafinahmen getroffen wurden, um das Herunterfallen von Werkstuicken
und unvorhergesehene Bewegungen von Geréten usw. zu verhindern,
und unterbrechen Sie dann die Spannungsversorgung der Anlage.
Uberpriifen Sie bei der erneuten Inbetriebnahme der Maschine den
ordnungsgemafen Betrieb und die korrekte Lage der Antriebe.

A Warnung

e Fihren Sie regelmafig Wartungskontrollen durch.

* Vergewissern Sie sich, dass sich Kabel und Schrauben nicht gelost
haben. Lose Schrauben oder Dréahte konnen zu unerwarteten
Fehlfunktionen fiihren.

e Fihren Sie nach Abschluss der Wartungsarbeiten eine entsprechende
Funktionskontrolle und -priifung durch. Bei Stérungen (z. B. wenn sich der
Antrieb nicht bewegt) muss der Anlagentrieb gestoppt werden. Andernfalls
kann es zu einer unerwarteten Fehlfunktion kommen und die Sicherheit
kann nicht mehr gewahrleistet werden. Fihren Sie einen Not-Aus-Befehl
aus, um die Betriebssicherheit zu gewahrleisten.

e Das Innere des Controllers fern von leitfahigen oder entziindlichen
Stoffen halten.

o Fir Wartungszwecke ausreichend Platz um den Controller sicherstellen.

10 Nutzungsbeschrankungen

10.1 Gewahrleistung und Haftungsausschluss/Einhaltung von
Vorschriften
Siehe VorsichtsmalRnahmen zur Handhabung von SMC-Produkten.

11 Entsorgung des Produktes

Dieses Produkt darf nicht als Siedlungsabfall entsorgt werden.
Uberpriifen Sie die ortlichen Vorschriften und Richtlinien zur korrekten
Entsorgung dieses Produkts, um die Auswirkungen auf die menschliche
Gesundheit und die Umwelt zu reduzieren.

12 Kontakt

Siehe www.smcworld.com oder www.smc.eu fir Ihren lokalen Handler/
Vertriebspartner.

SMC Corporation

URL: https://www.smcworld.com (Weltweit) https://www.smc.eu (Europa)

SMC Corporation, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, Japan

Die Angaben kénnen ohne vorherige Ankiindigung durch den Hersteller geéndert werden.
© 2021 SMC Corporation Alle Rechte vorbehalten.

Vorlage DKP50047-F-085M
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