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Sahkoinen lineaariyksikko, jadykkarakenteinen
LEJ

Vetotapa Hammashihna (LEJB) Kuularuuvi (LEJS)

Paikoitustarkkuus +0,04 mm (LEJB) 0,02 mm (LEJS)

Moottori AC-servomoottori

Pulssianturi Absoluuttinen

Nimellisjannite 230 VAC

Kayttélampdtila 5 ... 40 °C

¢ Matala rakenne / matala painopiste

o Kevyt

* Hyva tarkkuus ja jaykka rakenne kahden rinnakkaisen lineaarijohteen ansiosta
* AC-servomoottorikayttd

Sarja LEJS kuularuuvikaytolla

* Maks. tydkuorma: 400 kg

e Paikoitustarkkuus +0,02 mm

® Maks. kiihtyvyys/hidastuvuus: 20 000 mm/s?

* Saatavana myos iiman moottoria, yhteensopiva useiden valmistajien AC-servomoottorien kanssa
(kysy SMC:Ita)

Sarja LEJB hihnakaytolla

® Maks. iskunpituus: 3 000 mm

* Maks. nopeus: 3 000 mm/s

o Maks. kiihtyvyys/hidastuvuus: 20 000 mm/s?

Sarja LEJS-M kuularuuvikéytélla ja kuularuuvin lisatuki

* Maksiminopeus mahdollinen iskunpituudesta riippumatta

* Maks. tybkuorma 85 kg

e Paikoitustarkkuus +0,01 mm

* Saatavana myos iiman moottoria, yhteensopiva useiden valmistajien AC-servomoottorien kanssa
(kysy SMC:lt8)

LEJS63-M

Maks. tydkuorma [kg] ;
Sarja Koko Iskunpituus Nopeus [mm/s] IR LS Ohjainsarja
Vaakasuora Pystysuora [mm]
15 3 maks. 1 800 24
40 200 - 1200 30 5 maks. 1 200 16
55 10 maks. 600 8
30 6 maks. 1800 30
LECSA
LEJS 63 300 - 1 500 45 10 maks. 1 200 20 LECSB
85 20 maks. 600 10 LECSS
LECSC
60 14 maks. 2 300 50 LECSN-T
100 200 - 1500 150 29 maks.1 250 25
400 80 maks. 500 10
LEB 40 200 - 2 000 20 (10%) — maks. 2 000 27
63 300 - 3 000 30 — maks. 3 000 42
*Iskunpituuden ylittdessa 1000 mm.
1) LEJS40: Nopeusarvot ovat voimassa maks. 500 mm
iskunpituuteen asti, pidemmilla iskunpituuksilla maks. nopeus 2000 T
pienenee. !
2) LEJS63: Nopeusarvot ovat voimassa maks. 700 mm |
iskunpituuteen asti, pidemmilla iskunpituuksilla maks. nopeus =
pienenee. 1500 Ay

\ Sisaisella
kuularuuvin tuella

1000 ~
Nopeus \ | | |
[mm/s] M Esim. nousu 30 mm
500 T

[ liman kuularuuvin tukea

ol I [ [ T 1

TOO  BOD 00 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800
Iskunpituus [mm]
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Maks. tydkuorma [k i
Sarja Koko Iskunpituus Y lkal Nopeus [mm/s] Ruu\[/rlgn:]ousu Ohjainsarja
Vaakasuora Pystysuora
30 6 1800 30 LECSA
LECSB
LEJS-M 63 790 - 1790 45 10 1200 20 LECSS
LECSC
85 20 600 10 LECSN-T
Tilausohje, LEJS
s | faofse]al - fso] |- | | | |
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
(1) Tarkkuus (2) Koko (7) Moottorin/pulssianturin kaapeli
Vakio 40 S Vakio
H Suuri tarkkuus 63 R Robottikaapeli
100
(8) Moottorityyppi (8) Moottorin/pulssianturin kaapeli
Tyyppi ok QEIR liman kaapelia
S2 AC-servo, inkrem. pulssianturi 100 W 40 | LECSA-S1 P om
S3 AC-servo, inkrem. pulssianturi 200 W 63 | LECSA1-S3 5 5m
. . LECSS2-T5
T6 AC-servo, absol. pulssianturi 100 W 40 LECSN-T 10m
. . LECSS2-T7 _
T7 AC-servo, absol. pulssianturi 200 W 63 LECSN-T (9) Ohjaimen tyyppi
To AG-servo, absol. pulssianturi 750 W 100 | LECSB2-T9 Jannite
Nil liman ohjainta -
A2 LECSA2-S 200 ... 230
S2 LECSA1-TL | 200 ... 240
92 LECSN-T-9 | 200 ... 240 | Ethernet/IP
E2 LECSN-TL-E | 200 ... 240 | EtherCAT
P2 LECSN-TC-P | 200 ... 240 ProfiNet
(4) Ruuvinousu (mm) (6) Moottorivalinnat
LEJS40 LEJSE3 | LEJS100 Ei valintaa
H 24 30 50 B Jarru
16 20 25
B 8 10 10
(5) Iskunpituus (mm)
3 Malli Iskunpituus
= 200, 300, 400, 500, 600, 700, (10) 10-kaapeli
2 LEJS40 800, 900, 1000, 1100, 1200 -
g 300, 400, 500, 600, 700, 800 Aen Feapela
Q , , 8 , , , ; "
E LEJSB3 900, 1000, 1100, 1200, 1500 H Pelkka |O-liitin
5 200, 300, 400, 500, 600, 800, 1 1,6m kaapeli, liitin toisessa pééssa
5 LEJS100 1000, 1200, 1500 ' Pl P
=
@
o
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Tilausohje, LEJB

e s T] [ w0 | || |||
1 2 3 4 5 6 7 8 9
(1) Koko
40
63

(2) Moottorityyppi

(6) Moottorin/puls:

sianturin kaapeli

S

Vakio

R

Robotiikaapeli

(7) Moottorin/puls:

sianturin kaapeli

Tyyppi Koko Ohjain
S2 AC-servo, inkrem. pulssianturi 100 W 40 LECSA1-S1
S3 AC-servo, inkrem. pulssianturi 200 W 63 LECSA[1-S3
) . LECSS2-T5
T6 AC-servo, absol. pulssianturi 100 W 40 LECSN-T
) ) LECSS2-T7
T7 AC-servo, absol. pulssianturi 200 W 63 LECSN-T

(8) Nousu (mm)
LEJB40 LEJB63
T 27 42

(4) Iskunpituus (mm)

Malli Iskunpituus

200, 300, 400, 500, 600, 700, 800,

LEJB40 900, 1000, 1200, 1500, 2000

300, 400, 500, 600, 700, 800, 900,

LEJBES 1000, 1200, 1500, 2000, 3000

(5) Moottorivalinnat

Ei valintaa
B Jarru

liman kaapelia
2 2m
5 5m
A 10m
(8) Ohjaimen tyyppi
Jannite
Nil llman ohjainta -
A2 LECSA2-S 200 ... 230
S2 LECSA1-T 200 ... 240
92 LECSN-T[I-9 | 200 ... 240 | Ethernet/IP
E2 LECSN-TL-E | 200 ... 240 | EtherCAT
P2 LECSN-T{-P | 200 ...240 | ProfiNet
(9) 10-kaapeli
liman kaapelia
H Pelkka |0-liitin

1,6m kaapeli, liitin toisessa padssa
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Kuularuuvikéyttd

Hihnakaytto

Sahkoinen lineaariyksikko

LEF

Vetotapa Hihnakaytto (LEFB), kuularuuvikéytto (LEFS)

Paikoitustarkkuus

+0,08 mm (LEFB) +0,02 mm (LEFS)

Moottori Askelmoottori, DC-servo ja AC-servo

Pulssianturi

Inkrementtianturi, absoluuttianturi

Nimel

lisjannite 24 VDC, 230 VAC

Kayttolampatila

5..40°C

Sahkoinen lineaariyksikko, joka soveltuu kaikenlaisiin siirtotehtaviin
o Kaksi vetotapaa: hihnakaytto (LEFB), kuularuuvikayttd (LEFS)
* Moottorin asennusasento valittavissa

¢ Kolme moottorivaihtoehtoa: askelmoottori, DC-servomoottori ja AC-servomoottori

* Moottorin jarrumekanismi lisdvarusteena
* Integroitu lineaarijohde
* Saatavana myds iiman moottoria, yhteensopiva useiden valmistajien moottoreiden kanssa (kysy

SMC:t&)

Kysy askelmoottorilla ja absoluuttisella pulssianturilla varustettuja vaihtoehtoja SMC:Ita.

Tyokuorma [kg] Ruvi Paikoi
Vetotapa Erittely Sarja Iskunpituus Nopeus [mm/s] nou:lzj\[ﬁm] tarkiLSSL;;m] Ohjainsarja
Vaakasuora | Pystysuora
14 (9)" 2 10-700 (10-500)" 10
LEFS16 | 50 - 500
15 (10)* 4 5-360 (5-250)" 5
12 (10)" 05 20-1100 (20-1000)" 20
LEFS25 | 50-800 | 25(0) 75 12-750 (12-500)" 12
XC61
Askel- 30 (201" 15 6-400 (6-250)" 6 ﬂngF;
moottort 20 (15)° 4 24-1200 24 LECPA
(servo/24 JXC83 JXC
VDO) LEFS32 | 50-1000 | 45 (40)" 10 16-800 (16-500)" 16 PR
50 (45)° 20 8-520 (8-250)" 8
25 (20)" 2 30-1 200 (30-500)" 30
LEFS40 | 150-1200 | 55 (50)° 2 20-1 000 (20-500)* 20
65 (60)" 23 10-300 (10-250) 10
7 2 1-500 10
Kuula- LEFS16A | 50 -500
lzuuvtl Servo- 10 4 1-250 5 +0,02
US| moottori 5 1 2800 20 LECAG
(@4VDO) | | Ersosa | 50-800 1 25 2500 12
18 5 1-250 6
10 4 Maks. 1 500 20
LEFS25S | 50 - 800 20 8 Maks. 900 12
20 15 Maks. 450 6
AC-servo- 30 5 Maks. 1 500 24 I[Eggg
moottort 1) ersang | 50- 1000 40 10 Maks. 1 000 16 LECSS
(100/200/ e
400 W) 45 20 Maks. 500 8 oot
30 7 Maks. 1 500 30
@ LEFS40S | 150 - 1 200 50 15 Maks. 1 000 20
% 60 30 Maks. 500 10
o _ -
7 nﬁjs:ggri LEFB16 | 300 - 1000 1 48-1100 IXCB1 LECPT
- sovoios | EFB25 | | 106r - 48-1 400 48 LECPA, JXC83
5 . XOES
Y vDC) | LEFBS32 19 (14 481500 0,08 HXC kentiavayla
5 Hinna- | SeMVO- | LEFB16A | 300- 1000 1
=1 Kaytto moottori — 5-2000 48 LECA6
a (24 vDC) | LEFB25A | 300 - 2 000 2
AC-servo- | LEFB25S | 300 - 2 000 5 LECSA LECSE
(%%‘3288 , | LEFB32S | 300- 2500 15 - Maks. 2 000 54 0,06 LECSS, LECSC
400W) | LEFB40'S | 300 - 3 000 25 LECSNT

*() Voimassa LECPA- tai JXC83/93-ohjainta kéytettaessa.
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Tilausohje, LEFS 24 VDC

ers [n] 25| n | e8]~ [wo] |- [o]n]«] - [m] cowr ]

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
(1) Tarkkuus

Vakio (9) Polysuojanauha
H Suuri tarkkuus Rasvattu liukupinta

N Rulla, ei rasvaa

(2) Koko
16 (10) Kohdistustapin reiat
25 ———
32 Yksi moottorin paassa |=
40

(8) Moottorin asennusasento

Inline
R Rinnakkainen oikealla
L Rinnakkainen vasemmalla

(4) Pulssianturi

Inkrementtianturi

Absoluuttianturi (huom. ei kokoon 16)

(5) Ruuvin nousu (mm)

LEFS16 LEFS25 LEFS32 LEFS40
H 20 24 30
10 12 16 20

B 6 8 10
(6) Iskunpituus (mm)
Malli Iskunpituus

50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400,
LEFS16 450, 500
LEFS25 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,

500, 550, 600, 650, 700, 750, 800

50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
LEFS32 500, 550, 600, 650, 700, 750, 800, 850,

900, 950, 1000

150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500,
LEFS40 550, 600, 650, 700, 750, 800, 850, 900,

950, 1000, 1100, 1200

(7) Moottorivalinnat

Ei valintaa

B

Jarru

(8) Valmius tunnistimelle

Ei

Kylla

Kaksi

(11) Moottorin/pul

ssianturin kaapeli

Pituus

Ei kaapelia
St 1.5 Kiinteaan
S3 3 asennukseen
S5 5
R1 15
R3 3
R5 5
R8 8 Robottikaapeli
RA 10
RB 15
RC 20
(12) Ohjain
1N1D NPN Ohjaimesta ohjelmoitava
1P1D PNP Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN Pulssijono-ohjaus
AP1D PNP Pulssijono-ohjaus
C5181 NPN |0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C6181 PNP |0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
Co18 Ethernet/IP
CE18 EtherCAT
CP18 Profinet
CL18 10-Link
CD18S DeviceNet, suoraliitin
CD18T DeviceNet, T-liitin
CM18S CC-Link, suoraliitin
CM18T CC-Link, T-liitin
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Tilausohje, LEFS AC-servo

ers [ 1 o2 7 s8] - [wo] [o|n[x]|-[s]z]e] |
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
(1) Tarkkuus (8) Valmius tunnistimelle
Vakio Ei
H Suuri tarkkuus C Kylla
(2) Koko (9) Pdlysuojanauha
25 Rasvattu liukupinta
32 N Rulla, ei rasvaa
40
(10) Kohdistustapin reiat
(3) Moottorin asento —
Inline Yksi moottorin paassa I.,_,_!!-
Rinnakkainen oikealla
L Rinnakkainen vasemmalla K Kaksi I_Il-
(4) Moottorityyppi
Tyyppi Koko (11) Moottorin/pulssianturin kaapeli
S2 AC-servo, inkrem. pulssianturi 100 W 25 Vakio
S3 AC-servo, inkrem. pulssianturi 200 W 32 Robottikaapeli
S4 AC-servo, inkrem. pulssianturi 400 W 40
T6 AC-servo, absol. pulssianturi 100 W 25 (12) Moottorin/pulssianturin kaapeli
T7 AC-servo, absol. pulssianturi 200 W 32 liman kaapelia
T8 AC-servo, absol. pulssianturi 400 W 40 2 2m
5 5m
10m
(13) Ohjaimen tyyppi
(8) Ruuvin nousu (mm) Jannite
LEFS25 LEFS32 LEFS40 Nil liman ohjainta R
H 20 24 30 A2 LECSA2-S_ | 200 ... 230
A 12 16 20 s2 LECSAT-T_ | 200 ... 240
2 6 8 10 92 LECSN-T -9 | 200 ... 240 | Ethernet/IP
E2 LECSN-TI-E | 200 ... 240 | EtherCAT
(6) Iskunpituus (mm) P2 LECSN-TI-P | 200 ... 240 ProfiNet
Malli Iskunpituus
LEFS25 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
500, 550, 600, 650, 700, 750, 800
50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
LEFS32 500, 550, 600, 650, 700, 750, 800, 850,
900, 950, 1000
150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500,
LEFS40 550, 600, 650, 700, 750, 800, 850, 900,
950, 1000, 1100, 1200
(14) 10-kaapeli
(7) Moottorivalinnat llman kagpelia
Eival H Pelkka IO-liitin
i valintaa
) Jarru 1 1,5 m kaapeli, liitin toisessa péasséa
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Tilausohje, LEFB 24 VDC

(8) Kohdistustapin reiat

Yksi moottorin paéssa @Q

e [w] [7] [o] [o[n]x]- [m]ome]
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
(1) Koko
16
25
32
(2) Pulssianturi
Inkrementtianturi

Absoluuttianturi (huom. ei kokoon 16)

(8) Hihnan nousu

(4) Iskunpituus (mm)

Malli Iskunpituus
LEFB16 300, 500, 600, 700, 800, 900, 1000
LEFB25
300, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1200,
1500, 1800, 2000
LEFB32

(5) Moottorivalinnat

Ei valintaa

Jarru

(6) Valmius tunnistimelle

Ei

C

Kylla

(7) Polysuojanauh:

a

Rasvattu liukupinta

Rulla, ei rasvaa

(9) Moottorin/pulssianturin kaapeli

Pituus

Ei kaapelia
St 15 Kiinteaan
s3 3 asennukseen
S5 5
R1 1,5
R3 3
R5 5
R8 8 Robottikaapeli
RA 10
RB 15
RC 20
(10) Ohjain
1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
Co18 Ethernet/IP
CE18 EtherCAT
CP18 Profinet
CL18 1O-Link
CD18S DeviceNet, suoraliitin
CD18T DeviceNet, T-liitin
CM18S CC-Link, suoraliitin
CM18T CC-Link, T-liitin

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa
maksimikuormalla. Katso laskentataululot

erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta
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Tilausohje, LEFB AC-servo

(8) Kohdistustapin reiat

s 40| [sefs|-faw| Jo|k]|-[s]2]a] |
1 2 3 4 5 6 7 8 10 11 12
(1) Koko (2) Moottorin asennusasento
25 Ylapuolella
32 U Alapuolella
40

(4) Hihnan nousu (mm)

(8) Moottorityyppi

Yksi moottorin padssa

Kaksi

Tyyppi Koko (10) Moottorin/pulssianturin kaapeli
S2 | AC-servo, inkrem. pulssianturi 100 W 25 (9) Moottorin/pulssianturin kaapeli llman kaapelia
58} AC-servo, inkrem. pulssianturi 200 W 32 S Vakio 2 2m
S4 | AC-servo, inkrem. pulssianturi 400 W 40 Robottikaapeli 5 5m
T6 AC-servo, absol. pulssianturi 100 W 25 A 10m
T7 AC-servo, absol. pulssianturi 200 W 32
T8 AC-servo, absol. pulssianturi 400 W 40
(11) Ohjaimen tyyppi
Jannite
Nil liman ohjainta -
(5) Iskunpituus (mm) A2 LECSA2-ST | 200 ... 230
Malli Iskunpituus S2 LECSA1-T 200 ... 240
LEFB25 :132804(1)g08020880 700, 800, 900, 1000, 92 LECSN-T(1-9 | 200 ... 240 | Ethernet/IP
J J E2 LECSN-TIJ-E | 200 ... 240 | EtherCAT
LEFB32 300, 400, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, P2 LECSN-TI-P | 200 .. 240 | ProfiNet
1200, 1500, 2000, 2500
Eros0 550,00, 500,50, 100 50,50, 100
(6) Moottorivalinnat (7) Valmius tunnistimelle
Ei valintaa Ei
B Jarru (¢} Kylla (12) 10-kaapeli

LEF:n varusteet
Ulkoinen lineaarijohde - LEFG

e [} ]

liman kaapelia

Pelkka 1O-liitin

1,5 m kaapeli, liitin toisessa padssa

(1) Koko (2) Tyyppi (3) Iskunpituus

16 S Askelmoottorille ja AC-servolle (ruuvi) Malli Iskunpituus

25 BT Askelmoottorille (hihnakéytto) 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400,

32 BS AC-servomoottorille (hihnakéytts) 450, 500, 550, 600, 650, 700, 750, 800,

0 LEFG16-40 850, 900, 950, 1000, 1100, 1200, 1300,
1400, 1500, 1600, 1700, 1800, 1900, 2000,

2500, 3000

Valitse sama iskunpituus kuin moottorilla varustetussa lineaa-

riyksikdssa.

Enemmaén tuotevaihtoehtoja ja lisatietoja I0ydat séhkoisesta tuoteluettelosta verkkosivultamme: www.smec.fi
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LEMB
Perusmalli
* Kevyen kuorman siirtoon
* Yhdistettavissé ulkoisen
johteen kanssa

Sahkoinen lineaariyksikkd, matala rakenne

LEM
Vetotapa Hihnakayttd
Paikoitustarkkuus +0,08 mm
Moottori Askelmoottori
Pulssianturi Inkrementti
Nimellisjannite 24V DC
Kayttélampotila 5..40°C
LEMC LEMH LEMHT
Johdekisko Yksi kuulajohde Kaksi rinnakkaista kuulajohdetta

* Tydkappaleen suora kiinnitys
o Pitk& isku

* Tyokappaleen suora kiinnitys

® Parempi vaantdmomentin
kesto kuin LEMC:ll&

* Tydkappaleen suora kiinnitys

© Parempi vaantdmomentin
kesto kuin LEMH:lI&

© Pitka isku * Nopea siirtoliike * Nopea siirtoliike
. . Péydan korkeus Tyokuorma . .
Sarja Koko Iskunpituus [mm] ] Nopeus [mm/s] (e esuE) La] Ohjainsarja
25 6 (10)
LEMB 40
32 11 (20)
2000 48-1 000
25 28 10
LEMC LECP1
32 37 20 LECP2
25 1000 28 10 JXC61
LEMH JXC kenttavayla
32 1500 37 20
48-2 000
25 1000 28 10
LEMHT
32 1500 37 20

()= kaytettdessa ulkoista johdetta, jonka kitkakerroin on pienempi kuin 0,1

8
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8 Sahkoiset toimilaitteet

Tilausohje, LEMB

wve 2] 7] [ | |- [w] o)
1 2 3 4 5 6 7 8 9
(1) Koko (8) Moottorin/pulssianturin kaapeli
25 liman kaapelia
32 1 1,6m
3 3m
(2) Moottorin asennusasento 5 5m
Moottori ylhaalla 8 8m
U Moottori alhaalla A 10m
B 15m
(8) Hihnan nousu c 20m
T 48 mm
(9) Ohjain
(4) Iskunpituus (mm) 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
Malli Iskunpituus 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
LEMB25 - .
50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
?285528‘0500' 700, 800, 900, 1000, 1200, C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
LEMB32 ' C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C918 Ethernet/IP
(5) Moottorivalinnat e EtherGAT
R CP18 Profinet
Ei valintaa
= Jarmu CL18 10-Link
CD18S DeviceNet, suoraliitin
(6) Iskunpituuden séitd CD18T DeviceNet, T-liitin
- CcM18S CC-Link, suoraliitin
Eiole
- N CM18T CC-Link, T-liitin
Vain moottorin puolella
E Vain paadyn puolella
Molemmilla puolilla

(7) Moottorin/pulssianturin kaapeli
‘ R Robottikaapeli

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

19911B]IWIO) 19SIOYYES
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Tilausohje, LEMC

LEMC‘ 25 ‘ ‘ T ‘ - ‘500‘ ‘ - ‘ R ‘ 1 ‘ CL18 ‘
1 2 3 4 5 6 7 8
(1) Koko (8) Ohjain
25 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
32 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
(2) Moottorin asennusasento AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
Moottori ylhaalla C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
Moottori alhaalla C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
L Symmetrinen, moottori ylhaalla co18 Ethernet/IP
LU Symmetrinen, moottori alhaalla CE18 EtherCAT
CP18 Profinet
(3) Hihnan nousu cLi8 10-Link
T 48 mm cD18S DeviceNet, suoralitin
CD18T DeviceNet, T-liitin
(4) Iskunpituus (mm) CM18S CC-Link, suoraliitin
Malli Iskunpituus CM18T CC-Link, T-liitin
LEMC25

50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,

500, 550, 600, 700, 800, 900, 1000, 1200,

1500, 2000
LEMC32

(5) Moottorivalinnat

Ei valintaa

B Jarru

(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli

R Robottikaapeli

(7) Moottorin/pulssianturin kaapeli

liman kaapelia

1,6m

3m

5m

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

8m maksimikuormalla. Katso laskentataululot

10m erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

15m

oOlw|>|o|o|w|=

20m
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8 Sahkoiset toimilaitteet

Tilausohje, LEMH

LEMH‘ZS‘ U ‘ T ‘ - ‘500‘ ‘ - ‘ R ‘ 1 ‘CL18‘
1 2 3 4 5 6 7 8
(1) Koko (8) Ohjain
25 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
32 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
(2) Moottorin asennusasento AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
Moottori ylhaalla C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
Moottori alhaalla C6181 PNP | IO-ohjaus, 64 muistipaikkaa
L Symmetrinen, moottori ylhaalla c918 Ethernet/IP
LU Symmetrinen, moottori alhaalla CE18 EtherCAT
) CP18 Profinet
(3) Hihnan nousu cLi8 1O-Link
| il 48 mm cD18S DeviceNet, suoralitin
CD18T DeviceNet, T-liitin
(4) Iskunpituus (mm) 5 —
T Iskunpituus CM18S CC-Lﬁnk, su.oralutm
CM18T CC-Link, T-liitin
LEMH25

50, 100, 150, 200, 250, 300, 350,
400, 450, 500, 550, 600

LEMH32

Yli 600 mm iskunpituudet valmistetaan tilauksesta.

(5) Moottorivalinnat

Ei valintaa

B Jarru

(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli
R Robottikaapeli

(7) Moottorin/pulssianturin kaapeli

liman kaapelia
1 1,5m
3m

5m

8m

10m Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa
15m maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

QT[> | |0 |w

20m

19911B]IWIO) 19SIOYYES

506 Enemmaén tuotevaihtoehtoja ja lisatietoja I0ydat séhkoisesta tuoteluettelosta verkkosivultamme: www.smec.fi



'\

SvC

Sahkoiset toimilaitteet

Tilausohje, LEMHT

LEMHT‘25‘ ‘T‘-‘SOO‘ ‘—‘R‘1‘CL18‘
12 3 4 5 6 7 8

(1) Koko

25

32

(2) Moottorin asennusasento

Moottori ylhaalla
U Moottori alhaalla
L Symmetrinen, moottori ylhaalla
LU Symmetrinen, moottori alhaalla

(8) Hihnan nousu
T 48 mm

(4) Iskunpituus (mm)

Malli Iskunpituus

LEMHT25
50, 100, 150, 200, 250, 300, 350,

400, 450, 500, 550, 600

LEMHT32

Yli 600 mm iskunpituudet valmistetaan tilauksesta.

(5) Moottorivalinnat

Ei valintaa

B Jarru

(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli
[R Robottikaapeli

(7) Moottorin/pulssianturin kaapeli

liman kaapelia
1,5m

3m

5m

8m

10m
15m
20m

O|m|>|o|lo|w|=

(8) Ohjain

1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus

AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus

C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C918 Ethernet/IP

CE18 EtherCAT

CP18 Profinet

CL18 10-Link

CD18S DeviceNet, suoraliitin
CD18T DeviceNet, T-liitin

CM18S CC-Link, suoraliitin

CM18T CC-Link, T-liitin

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

8
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8 Sahkoiset toimilaitteet

Sahkoinen lineaariyksikko
LEL

] Vetotapa Hihnakayttd

Paikoitustarkkuus +0,08 mm

Moottori Askelmoottori

Pulssianturi Inkrementti

Nimellisjannite 24V DC

Kayttélampétila 5..40°C

¢ Matalaprofiilinen sahkdinen toimilaite: korkeus 48 mm
 Vaihtoehtoina liuku- tai kuulajohteet:
Liukujohde: hiljaisempi toiminta (60 dB tai alle)
Kuulajohde: suuri siitonopeus (1000 mm/s), sopii momenttikuormille
* Moottorin lukitusmekanismi lisévarusteena
* Tunnistimen kiinnityskisko on saatavana lisdvarusteena

Malli Laakerointi Istumgliivug Ty Nopeus [mm/s] Ohjainsarja
[mm] (vaakasuora) [kg]
LEL25M Liukujohde 3 48-500 JXC61
Maks. 1 000 LECP1
LEL25L Kuulajohde 5 48-1 000 JXC kenttéavayla

Tilausohje, LEL

1 2 3 4 5 6 7 8 9
(1) Koko (2) Laakerointi (8) Ohjain
[25 | [m Liukujohde IN1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
L Kuulajohde 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava

AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus

(8) Hihnan nousu AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus

‘ T ‘ 48 mm C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa

C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa

(4) Iskunpituus (mm)
C918 Ethernet/IP

Malli Iskunpituus
CE18 EtherCAT

LEL25 300, 400, 500, 600 "
CP18 Profinet

| ituudet 101 , 200 ka 700-10 -
hungityudet, 1O% oM, 200 mm seké 700-1000 mm cL18 10-Link

CD18S DeviceNet, suoraliitin

(5) Moottorivalinnat CD18T DeviceNet, T-liitin

Ei valintaa CM18S CC-Link, suoraliitin
B Jarru CM18T CC-Link, T-liitin

Koteloitu moottori

(9) Lisévalinnat

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa
3m maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

5m

% (6) Moottorm/pulsmanturh kaapeill Vakio

; R Robottikaapeli X5 Tunnistimen kisko
o:

g (7) Moottorin/pulssianturin kaapeli

g lIman kaapelia

3 1 1,5m

D

&

8

8m

10m
15m
20m

Q|IT|> || |w
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Sahkoinen lineaariyksikko
LEY

Vetotapa Kuularuuvikayttd

Paikoitustarkkuus +0,02 mm

Moottori Askelmoottori/AC-servo

Pulssianturi Inkrementtianturi, absoluuttianturi

Nimellisjannite 24V DC
Kayttélampétila 5..40°C

 Tarkka nopeuden ja paikoituksen s&ato, kehitetty erityisesti tydnto- ja vetosovelluksiin

* Kuularuuvikéyttoinen toimilaite servomoottorilla tai askelmoottorilla

* Joustava asennus: kolme eri kiinnikkeetonta asennustapaa, kolme eri asennuskiinniketta
* Moottorin asennusasento valittavissa

* Moottorin lukitusmekanismi lisdvarusteena

e Pitkat iskunpituudet, maks. 800 mm

* Matalampi toimilaite inline-moottorirakenteen ansiosta

® Saatavana ilman moottoria, yhteensopiva useiden AC-servomoottorimerkkien kanssa (kysy
SMC:lt8)

Inline-moottori

Kysy askelmoottorilla ja absoluuttisella pulssianturilla varustettuja vaihtoehtoja SMC:l/ta.

TS Maks. Pystysuora | Vaakasuora Neem Ruuvin
Erittely Sarja P tyontévoima | tydkuorma tyokuorma P nousu Ohjainsarja
] N ) (k) [mm/s] frmm]
38 2 6 (4" 15 - 500 10
LEY16 30 - 300 74 4 17 (1) 8 - 250 5
141 8 30(20)"! 4-125 2,5
122 8 20 (12)* 18 - 500 12
LEY25 30 - 400 238 16 40 (30" 9-250 6
452 30 60 (30)*' 5-125 3 .
JXCB1
189 11 30 (20)*' 24 - 500 16
Askelmoottori LEGP1
12 - 300 LECPA
*1
(3332324 LEY32 30 - 500 s70 22 45(40) (12 - 250" 8 JXC83
JXC
707 43 60 (40)*' (66_ 11255?” 4 kenttavayla
24 - 500
*1
283 13 50 (30) (24 - 300" 16
12 -350
LEY40 30 - 500 553 27 60 (12 - 150" 8
6-175
*1
1058 53 80 (60) ©- 75" 4
30 2 3 1-500 10
LEY16A 30 - 300 58 4 6 1-250
Servomoottori m 8 12 1-125 25
(24 VDC) 35 3 7 2 - 500 12 LECAS
LEY25A 30 - 400 72 6 15 1-250 6
130 12 30 1-125 3
131 8 18 900 12 5
LEY25S 30 - 400 255 16 50 450 6 ;3
485 30 50 225 3 %
. . 1200 ; LECSA £
. 157 (197)2 | 9(12)* 30 (1000 20(16) LECSB <
5
. . Q
(3166‘(’)%”0%(;288 LEvazs 80-800 308 (3asy* | 1924y 60 600 (500)*2 10 (8)2 '[Eggg 2
W) 588 (736)* 37 (46)*2 60 300 (250)*2 5 (4)*2 LECSN-T =
521 19 40 1000 20 3
1012 38 70 500 10
LEY63S 100 - 800
1910 72 80 250 5
3343 115 70 5 (2.86)"2

*1 Voimassa LECPA:n kanssa.
*2 Arvo koskee inline-moottoria.
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Tilausohje, LEY 24 VDC

ey |w[o] [of|-fwo| | | |-[r][s]cus|
1 2 3 4 5 6 7 8 10 11
(1) Koko (9) Moottorin/pulssianturin kaapeli
16 R Robottikaapeli
25
30 (10) Moottorin/pulssianturin kaapeli
20 lIman kaapelia
1 1,5m
(2) Moottorin asennusasento 9 sm
. . . 5 5m
Rinnakkainen ylhaalla
R Rinnakkainen oikealla g em
L Rinnakkainen vasemmalla R} 1om
N B 15m
Inline
C 20m
() Pulssianturi
Askelmoottori (11) Ohjain
E Absuluuttianturi (koot 25, 32 ja 40) 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
(4) Ruuvin nousu (mm) AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
LEY16 LEY25 LEY32/40 AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
10 12 16 C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
B 5 6 8 C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C 2,5 3 4 918 Ethernet/IP
CE18 EtherCAT
(5) Iskunpituus (mm) cPis Profinet
Malli Iskunpituus cLi8 1O-Link
LEY16 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300 CD18S DeviceNet, suoralitin
30, 50, 100, 150, 200, 250, 300, - -
LEY25 350, 400 CD18T DeviceNet, T-liitin
LEva0/0 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300, CM18S CC-Link, suoraliitin
350, 400, 450, 500 CM18T CC-Link, T-liitin

(6) Moottorivalinnat

Ei valintaa
C Koteloitu moottori
B Jarru

Jarru ja koteloitu moottori

(7) Kierretanko

Sisakierre
M Ulkokierre
(8) Kiinnikkeet

Kierteet paadyissé ja pohjassa

Jalkakiinnikkeet (ei inline-versioihin)

Laippakiinnike edessa

Laippakiinnike, taka (ei inline-versioihin)

olo|[n|r

Haarukkakiinnike, taka (ei inline-versioihin)

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

Enemmaén tuotevaihtoehtoja ja lisatietoja I0ydat séhkoisesta tuoteluettelosta verkkosivultamme: www.smec.fi
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Tilausohje, LEY-X5 IP65-luokiteltu

LEY-X7 IP67-luokiteltu 24 VDC

e [m] [ [a]-[xfe] | [-[r]a]e]-|x]
1 2 3 4 5 6 9 10 11 12
(10) Moottorin/pulssianturin kaapeli
(1) Koko llman kaapelia
25 1 1,56m
32 3 3m
5 5m
(2) Moottorin asennusasento 8 8m
Rinnakkainen ylh&alla A 10m
D Inline B 15m
C 20m
(8) Moottorityyppi
Askelmoottori (11) Ohjain
A DC-servomoottori koot 16, 25 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
(4) Ruuvin nousu (mm) AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
LEY25 LEY32 AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
A 12 16 C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
B 6 8 C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
c 3 4 c918 Ethernet/IP
CE18 EtherCAT
(5) Iskunpituus (mm) cPi8 Profinet
Malli Iskunpituus CLis O-Link
LEY25 320520800 110, 200, 2500, €00} CD18s DeviceNet, suoraliitin
LEvas 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300, CD18T DeviceNet, T-liitin
350, 400, 450, 500 CM18S CC-Link, suoraliitin
CM18T CC-Link, T-liitin
(6) Moottorivalinnat
Ei valintaa (12) IP-luokka
B Jarru X5 P65
X7 P67
(7) Kierretanko
Sisakierre
M Ulkokierre
(8) Kiinnikkeet
Kierteet paadyissa ja rungon pohjassa
L Jalkakiinnikkeet (ei inline-versioihin)
F Laippakiinnike, etu
G Laippakiinnike, taka (ei inline-versioihin)

(9) Moottorin/pulssianturin kaapeli

R

Robottikaapeli

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

8
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Tilausohje, LEY AC-servo

e [nlas] [sefe] o] [ | [-[sfz] [ |
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 18
(1) Tarkkuus Sisakierre
Vakio M Ulkokierre
H Suuri tarkkuus

(9) Kiinnikkeet
(2) Koko Kierteet edessé ja rungossa

25 L Jalkakiinnike*
32 F Laippa, etu
G Laippa, taka*
(3) Moottorin asennusasento D Haarukkakiinnike*
Rinnakkainen ylhaalla * Eiinline
Oikealla
L Vasemmalla
N (10) Moottorin/pulssianturin kaapeli
D Inline
[R Robottikaapeli
(4) Moottorityyppi (11) Moottorin/pulssianturin kaapeli
Tyyppi Koko liman kaapelia
S2 AC-servo, inkrem. pulssianturi 100 W 25 2 om
S3 AC-servo, inkrem. pulssianturi 200 W 32 5 5m
T6 AC-servo, absol. pulssianturi 100 W 25 A 10m
T7 AC-servo, absol. pulssianturi 200 W 32

(5) Ruuvin nousu (mm) (12) Ohjaimen tyyppi

LEY25 LEY32 R
Jannite
A 12 1629 Nil liman ohjainta -
° 5 8(10 A2 LECSA2-SII | 200 ... 230
e S 40 S2 LECSA1-TLI 200 ... 240
Arvo ilman () koskee inline-mallia » LECSN-TO-9 | 200 ... 240 | EthermetIP
(6) Iskunpituus (mm) E2 LECSN-TI-E | 200 ... 240 | EtherCAT
Mall Iskunpituus P2 LECSN-TL-P | 200 ... 240 | ProfiNet
30, 50, 100, 150, 200, 250, 300,
LEY25 350, 400
30, 50, 100, 150, 200, 250, 300,
LEYs2 350, 400, 450, 500
(8) Kierretanko
(7) Moottorivalinnat (13) 10-kaapeli
Ei valintaa liman kaapelia
B Jarru H Pelkka IO-iitin
1 1,5 m kaapeli, liitin toisessa padssa

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

19911B]IWIO) 19SIOYYES
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Tilausohje, LEY63 AC-servo

e | Jeo [sof J-fm[e] [ [ ]-[r]s]

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1

(1) Tarkkuus (7) Moottorivalinnat

Vakio Ei valintaa
H Suuri tarkkuus B Jarru
(2) Moottorin asennusasento (8) Kierretanko

Rinnakkainen ylhaalla Sisakierre

Oikealla M Ulkokierre
L Vasemmalla
D Inline (9) Kiinnikkeet

Kierteet paadyissa* ja pohjassa

(8) Moottorityyppi L Jalkakiinnike*

Tyyppi Koko F Laippa, etu
S4 AC-servo, inkrem. pulssianturi 400 W 63 D Haarukkakiinnike*
S8 AC-servo, absol. pulssianturi 400 W 63 * Eiinline
T8 AC-servo, absol. pulssianturi 400 W 63

(10) Moottorin/pulssianturin kaapeli
(4) Ruuvin nousu (mm) R Robottikaapeli
LEY63
A 20 (11) Moottorin/pulssianturin kaapeli
B 10 lIman kaapelia
C 5 2 2m
L 2,86 5 5m
A 10m

(5) Iskunpituus (mm)
Malli Iskunpituus
LEY63 ;88 288 300, 400, 500, 600,

(6) Kotelointiluokka

IP5X (pdlysuojattu)

P P65

Sahkoiset toimilaitteet
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Sahkdinen lineaariyksikko
LEYG

Vetotapa Kuularuuvikayttd

Paikoitustarkkuus +0,02 mm

Moottori Askelmoottori, DC-servo ja AC-servo

Pulssianturi Inkrementtianturi, absoluuttianturi

Nimellisjannite 24 VDG, 230 VAC

Kayttélampétila 5..40°C

o Hyva jaykkyys lisdjohteen ansiosta

* Moottorin asennusasento valittavissa

* Moottorin lukitusmekanismi lisdvarusteena

* Matalampi toimilaite inline-moottorirakenteen ansiosta

Kysy askelmoottorilla ja absoluuttisella pulssianturilla varustettuja vaihtoehtoja SMC:Ita.

Inline-moottori

Erittel T Iskunpituus Maks. Pystysuora Vaakasuora Nopeus Ruuvin nousu Ol
Y ) [mm] tyontévoima [N] | tyokuorma [kg] | tyokuorma (kg) [mm/s] [mm] ) J
38 1,6 6 (4) 15 - 500 10
LEYG16 30 - 200 74 3,5 17 (1) 8-250 5
141 7,5 30(20)* 4-125 2,5
122 7 20 (12 18 - 500 12
LEYG25 30 - 300 238 15 40 (30)* 9 - 250 6
452 29 60 (30)* 5-125 3
JXC61
189 9 30 (20)* 24 - 500 16 LECP1
Askelmoottori . 12 -300 LECPA
(sevo/24VDC) | LEva32 | 30-300 870 20 45 (40) (12 - 250 8 JxCe3
JXC
- 6-150 kenttavayld
707 41 60 (40) - 125) 4 lyl
N 24 - 500
283 ihl 50 (30) (24 - 300)° 16
12 - 350
LEYG40 30 - 300 563 25 60 (12 - 150)° 8
N 6-175
1058 51 80 (60) ©6-75) 4
30 15 3 1-500 10
LEYG16A 30 - 200 58 3,5 6 1-250
i 111 7,5 12 1-125 2,5
Servomoottori LECAG
(24 VDC) 35 2 7 2 - 500 12
LEYG25A 30 - 300 72 5 15 1-250 6
130 1 30 1-125 3
131 7 18 900 12
$ LEYG25S 30 - 300 255 15 50 450 6
=z 485 29 50 225 3
o LECSA
% AC- 157 7 30 1200 20 LECSB
g servomoottori LEYG32S 30 - 300 308 17 60 600 10 LECSC
=3 (100/200 W) LECSS
% 588 35 60 300 5 LECSN-T
% 197 10 30 1000 16
g LEYG32DS 30 - 300 385 22 60 500 8
- 736 44 60 250 4

Voimassa CECPATT kanssa:
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Sahkoiset toimilaitteet

Tilausohje, LEYG 24 VDC

LEYG‘25‘ L ‘ ‘ ‘ A ‘ - ‘200‘ C ‘ ‘ - ‘ R ‘ 3 ‘CUB‘
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
(1) Koko (8) Laakerointivalinnat
16 Ei valintaa
25 F Rasvataskulla
32 *"F” saatavana vain liukujohteisiin (M)
40 (9) Moottorin/pulssianturin kaapeli
R Robottikaapeli
(2) Johde
M Liukujohde (10) Moottorin/pulssianturin kaapeli
L Kuulajohde lIman kaapelia
1 1,5m
() Moottorin asennusasento 3 3m
Rinnakkainen ylhaalla 5 5m
D Inline 8 8m
A 10m
(4) Pulssianturi B 15 m
Askelmoottori C 20m
= Absoluuttianturi (koot 25, 32 ja 40) (11) Ohjain
(6) Ruwvin nousu (mm) 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
LEYG16 LEYG25 LEYGR2/40 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
A 10 12 16 AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
B 5 5 g AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
c 25 3 4 C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C6181 PNP | 10-ohjaus, 64 muistipaikkaa
(6) Iskunpituus (mm) C918 Ethernet/IP
Malli Iskunpituus CE18 EtherCAT
LEYG16 30, 50, 100, 150, 200 CP18 Profinet
LEvEEs 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300 ki [O-Link
LEYG32/40 cD18S DeviceNet, suoralitin
CD18T DeviceNet, T-liitin
(7) Moottorivalinnat CM18S CC-Link, suoraliitin
Ei valintaa
CM18T CC-Link, T-liitin
C Koteloitu moottori
B Jarru

Jarru ja koteloitu moottori

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

8
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Tilausohje, LEYG AC-servo

1 2 3 4 5 6 8 9
(1) Tarkkuus
Vakio
H Suuri tarkkuus
(2) Koko
25
32
(3) Laakerointi
M Liukujohde
L Kuulajohde
(4) Moottorin asennusasento
Rinnakkainen ylhaalla
D Inline
(5) Moottorityyppi
Tyyppi Koko
S2 AC-servo, inkrem. pulssianturi 100 W 25
S3 AC-servo, inkrem. pulssianturi 200 W 32
T6 AC-servo, absol. pulssianturi 100 W 25
T7 AC-servo, absol. pulssianturi 200 W 32
(6) Ruuvin nousu (mm)
LEYG25 LEYG32
A 12 16 (20)
B 6 8 (10)
C 3 4 (5)
Arvo sulkeissa () on moottorin asennolle "rinnakkainen

ylhaalla”

19911B]IWIO) 19SIOYYES

(7) Iskunpituus (mm)

Malli Iskunpituus
LEYG25
LEYG32

30, 50, 100, 150, 200, 250, 300

(8) Moottorivalinnat

Ei valintaa
B Jarru
(9) Johdevalinnat

Ei valintaa
F Rasvatasku

*"F” saatavana vain liukujohteisiin (M)

(10) Moottorin/pulssianturin kaapeli
R Robottikaapeli

(11) Moottorin/pulssianturin kaapeli

lIman kaapelia
2 2m
5 5m

10m

(12) Ohjaimen tyyppi

Jannite

Nil liman ohjainta -

A2 LECSA2-S 200 ... 230

S2 LECSA1-T 200 ... 240

92 LECSN-T-9 | 200 ... 240 | Ethernet/IP

E2 LECSN-TLI-E | 200 ... 240 | EtherCAT

P2 LECSN-T-P | 200...240 | ProfiNet
(13) I10-kaapeli

lIman kaapelia

H Pelkka 1O-liitin
1 1,5 m kaapeli, liitin toisessa paassa
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Perusmalli (tyyppi R)

Symmetrinen malli (tyyppi L)

Inline-moottori (tyyppi D)

fE'a'Shkéinen luistipdyta, kompakti rakenne

Vetotapa Kuularuuvikdyttd

Paikoitustarkkuus +0,05 mm

Moottori Askelmoottori, DC-servo

Pulssianturi Inkrementti ja absoluutti

Nimellisjannite 24V DC

Kéyttélampétila 5..40°C

* Pienikokoinen ja kevyt, matalaprofilinen

* Suurempi pystysuora tydkuorma

* Lyhyempi jaksoaika: suurin kiiihtyvyys 5 000 mm/s2; suurin nopeus 400 mm/s
* Moottorin lukitusmekanismi lisdvarusteena

LESR - perusmalli
* Kompakti ja tilaa sééstava sisdénrakennetun moottorin ansiosta
* Kaksi kiinnitysvaihtoehtoa: paalta, alta

LESL - symmetrinen
o Tilaa sééstava rinnakkaisasennuksen ansiosta
o Symmetrinen malli (tyyppi L)

LESD - inline-moottorilla
* Kapeampi ja matalampi toimilaite inline-moottorirakenteen ansiosta

Kysy askelmoottorilla ja absoluuttisella pulssianturilla varustettuja vaihtoehtoja SMC:ltéd

Erittely Saria Iskunpituus TySkuorma [kg] Nopeus Ruuvin nousu Ohjainsaria
[mm] Vaakasuora Pystysuora [mmv/s] [mm]
0,5 10 - 200 4
LES8 30, 50, 75 1
0,25 20 - 400 8 JXCB1
Askelmoottori 30, 50, 75, 3 10 - 200 5 LECPT
LES16 3 LECPA
(servo/24 VDC) 100 1,5 20 - 400 10 XC
5 10 - 200 8 kenttavayla
LES?5 30, 50, 75, 5
100, 125, 150 2,5 20 - 400 16
1 1-200 4
LES8A 30, 50, 75 1
0,5 1-400 8
30, 50, 75 3 1-200 5
i LES16A PSS 3
R 100 15 1-400 10 LECAG
= 4 1-200 8
30, 50, 75
LES25LA A
FA 1100, 125, 150 ° 2 1-400 16

8
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8 Sahkoiset toimilaitteet

Tilausohje, LES

s |8 |o| [«|-[s][s] | |-[r][1]ams]|

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 "

(10) Moottorin/pulssianturin kaapeli

(1) Koko liman kaapelia
8 1 1,56m
16 3 3m
25 5 5m
8 8m
(2) Moottorin asennusasento A 10m
R Vakio rinnakkainen B 15m
L Symmetrinen rinnakkainen c 20m
D Inline
(11) Ohjain
(8) Pulssianturi 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
Askelmoottori 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
E Vain koko 25 AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
(4) Ruuvin nousu (mm) c5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
LES8 LES16 C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
d 8 i cot8 Ethernet/IP
IS 4 5 CE18 EtherCAT
(5) Iskunpituus (mm) GPiE Profinet
Mall Iskunpituus CEIS [O-Link
LESs 30,50, 75 CD18sS DeviceNet, suoraliitin
LES16 30, 50, 75, 100 CD18T DeviceNet, T-liitin
LES25 30, 50, 75, 100, 125, 150 CM18S CC-Link, suoraliitin
CM18T CC-Link, T-liitin
(6) Moottorivalinnat
Ei valintaa
B Jarru
(7) Lisavalinnat
Ei valintaa
S Polysuojattu
(8) Kiinnikkeet
Ei valintaa
H 4 sivukiinniketta (vain inline-tyyppiin)

(9) Moottorin/pulssianturin kaapeli
R Robottikaapeli Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

19911B]IWIO) 19SIOYYES
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Sahkoiset toimilaitteet 8

fE'a'Srr_'kéinen luistipdyta, tukeva rakenne

Vetotapa Kuularuuvikdyttd

Paikoitustarkkuus +0,05 mm

Moottori Askelmoottori, DC-servo

Pulssianturi Inkrementti ja absoluutti
Nimellisjannite 24V DC
Kayttélampotila 5..40°C

Perusmalli (tyyppi R)

* Kompakti luistipdyta nopeita, kontrolloituja ladontasovelluksia varten

o Jaykkarakenne: taipuma 0,016 mm

* Lyhyempi jaksoaika, suurin kiihtyvyys 5 000 mm/s2; suurin nopeus 400 mm/s
* Moottorin lukitusmekanismi lisdvarusteena

LESHR - perusmalli
* Kompakti ja tilaa sééstava sisdénrakennetun moottorin ansiosta
* Kaksi kiinnitysvaihtoehtoa: paalta, alta

LESHL - symmetrinen
* Tilaa sééstava rinnakkaisasennuksen ansiosta

LESHD - inline-moottorilla
* Kapeampi ja matalampi toimilaite inline-moottorirakenteen ansiosta

Kysy askelmoottorilla ja absoluuttisella pulssianturilla varustettuja vaihtoehtoja SMC:Ité.

Inline-moottori (tyyppi D)

) ) Iskunpituus Tyékuorma [kg] Nopeus Ruuvin nousu B
Erittely Sarja Ohjainsarja
[mm] Vaakasuora Pystysuora [mm/s] [mm]
LESHs 50 75 2 0,5 10 - 200 4
' 1 0,25 20 - 400 8 JXC61
8 2 10 - 200 5 R
Askelmoottori - LECPA
(servo/24 VDC) LESH16 50, 100 5 1 20 - 400 10 JXC83
12 4 10-150 8 XC
LESH25 | 50, 100, 150 kenttavayta
2 20 - 400 16
2 0,5 1-200 4
LESH8A 50,75
1 0,25 1-400 8
Servomoottori 5 2 1-200 5
LESH16A 50, 100 LECA6
(24 vDC) 2,5 1 1 - 400 10
R, | 50, 100, 150 © 25 110 °
LESH25( A | 80. 100, 4 15 1-400 16

Sahkoiset toimilaitteet
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8 Sahkoiset toimilaitteet

Tilausohje, LESH

o] | Jof-f=] [ [ J-[ale]fee] [ ]

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 18

(10) Moottorin/pulssianturin kaapeli

(1) Koko llman kaapelia
8 1 1,5m
16 3 3m
25 5 5m
8 8m
(2) Moottorin asennusasento A 10m
R Vakio rinnakkainen B 15m
L Symmetrinen rinnakkainen c 20m
D Inline
(11) Ohjain
(8) Moottorityyppi liman ohjainta
Askelmoottori 6P Paikoitustaulukko (64 pistettd)
A DC-servomoottori (ei LES25DA) 1P Ohjelmoidaan yksikon kautta (ei PC:t&)
AP Pulssiohjaus
(4) Ruuvin nousu (mm) cP18 Profinet*
LESH8 LESH16 LESH25 co1s Ethernet/IP*
J 8 10 16 CD18S DeviceNet suoralla kenttavaylaliittimella*
K 4 5 8 cD1i8T DeviceNet T-littimelia*
. CE18 EtherCAT*
(5) Iskunpituus (mm) -
- - CL18 10-Link*
Malli Iskunpituus
* DIN-kiskoasennukseen
LESH8 50, 75
LESH16 50, 100
(12) I/O-kaapeli (kenttavaylayksikaille ei valintaa)
LESH25 50, 100, 150
liman kaapelia
(6) Moottorivalinnat 1 1,5m
Ei valintaa 3 3m”
B Jarru 5 5m*

* Ei pulssiohjaimelle

(7) Lisavalinnat

Ei valintaa (13) Ohjaimen asennustapa
S Polysuojattu Ruuvikiinnitys
D DIN-kiskokiinnitys*
(8) Kiinnikkest * Ei ilmoiteta kenttavaylayksikoille
Ei valintaa
H 4 sivukiinniketta (vain inline-tyyppiin)

(9) Moottorin/pulssianturin kaapeli
R Robottikaapeli

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

19911B]IWIO) 19SIOYYES
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Sahkéinen luistipoyta, erittdin tarkka
LESYH

Vetotapa Kuularuuvikaytté

Paikoitustarkkuus +0,01 mm

Moottori Askelmoottori

Pulssianturi Absoluutti
Nimellisjannite 24V DC
Kayttolampotila 5..40°C

 Sijainnin toistettavuus +0,01 mm
* Suurempi pystysuora voima
e Liikehavié 0,1 mm tai alle

. Iskunpituus Tyokuorma [kg] Nopeus Ruuvin nousu L
Erittely Sarja Ohjainsarja
[mm] Vaakasuora Pystysuora [mmV/s] [mm]
8 12 200 12
LESYH16 50,100
Askelmoottori 8 6 400 6 e
(servo/24 VDC) 12 20 150 16
LESYH25 50,100,150
12 10 300 8
Tilausohje, LESYH
LESYH‘ 16 ‘ D ‘ E ‘ A ‘ - ‘ 50 ‘ C ‘ - ‘ R1 ‘ cD17T ‘—X171
1 2 3 4 5 6 7 8
(1) Koko (7) Moottorin/pulssianturin kaapeli
16 lIman kaapelia
25 R1 1,6m
R3 3m
(2) Moottorin asento R5 5m
D Inline R8 8m
R Rinnakkainen oikealla RA 10m
L Rinnakkainen vasemmalla RB 15m
RC 20m
(3) Pulssianturi
hiai
E Absoluuttianturi (6) Ohjain
C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
(4) Ruuvin nousu (mm) C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
LESYH16 LESYH25 et EthernetIP
12 16 CE18 EtherCAT
P1 Profinet
B 6 8 CP18 rofine »
CL18 1O-Link g
2
: I~ £
(5) Iskunpituus (mm) CD18S DeviceNet, suoraliitin 8
Mali Iskunpituus CD18T DeviceNet, T-liitin %
LESYH16 50,100 CM18S CC-Link, suoralitin %
LESYH25 50, 100, 150 CM18T CC-Link, T-liitin g
x
=
i
(6) Moottorivalinta 7]
C Moottorinsuojakoppa
W Jarru ja suojakoppa
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Sahkoéinen miniatyyritoimilaite
LEP

Sahkoinen miniatyyritoimilaite, mdnnanvarrellinen - LEPY
Sahkoinen miniatyyritoimilaite, luistipéytatyyppinen - LEPS

Vetotapa Kuularuuvikayttd

Paikoitustarkkuus +0,05 mm

Moottori Askelmoottori

Pulssianturi Inkrementti

Nimellisjannite 24V DC

Kéyttolampétila 5..40°C

* Kompakti ja kevyt sarja kimmenelle mahtuvia séhkaisia toimilaitteita
o Kompakti ja kevyt
* Moottorityyppi valittavissa:
Perusmalli suurella tydntdvoimalla tai kompakti malli
* Maks. tyontovoima: 50 N
¢ Paikka, nopeus ja voima ohjelmoitavissa

. ' Tyéntovoima Maks. tydkuorma Nopeus (vaakasuora)
Tyyppi Koko |\Skunpituus| — Ruuvin IN] (vaakasuora) [kg] [mm/s] Ohjainsarja
[mm] nousu [mm] - - -
Perus Kompakti Perus Kompakti Perus Kompakti
6 4 14 -20 1,0 10 - 150
8 7-10 0,75 20 - 300
LEPY 25,50 JXCB1
75 5 25-50 24 - 40 2,0 10 - 200
10 LECP1
10 12,5-25 12-20 1,5 20 - 350 LECPA
. 4 14 - 20 1,0 10 - 150 J>J<><<3§3
Miniatyyri- 8 7-10 B 0,75 - 20 - 300 - Py
ListipBydalla 25,50 kenttavayld
LEPS o 5 25 - 50 24 - 40 2,0 10 - 200
10 12,56-25 12-20 1,5 20 - 350

Paikka, nopeus ja voima ohjelmoitavissa

Enemmaén tuotevaihtoehtoja ja lisatietoja I0ydat séhkoisesta tuoteluettelosta verkkosivultamme: www.smec.fi
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Tilausohje, LEPY

LEPY‘G‘ ‘K‘-‘QS‘ ‘—‘R‘1‘6P‘1‘D‘
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
(1) Koko .
a (8) Ohjain
e 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
) AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
(2) Moottorikoko - -
- AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
Vakio (koot 6,10)
— C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
L Kompakti (vain koko 10)
C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
() Ruuvin nousu (mm) oot EtherneyIP
LEPY6 LEPY10 cEe ElercAT
K 4 5 CP18 Profinet
J 8 10 CL18 |O-Link
CD18S DeviceNet, suoraliitin
(4) Iskunpituus (mm) CD18T DeviceNet, T-liitin
Malli Iskunpituus cmM18s CC-Link, suoraliitin
LEPY6 CM18T CC-Link, T-liitin
25, 50, 75
LEPY10
(9) I/0-kaapeli (kenttavaylayksikaille ei valintaa)
(5) Moottorikaapelin siséénvienti liman kaapelia
ylhaalla 1 15m
alhaalla 3 3m*
L vasemmalla 5 5m*
R olkealla * Ei pulssiohjaimelle

(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli

R Robottikaapeli

(10) Ohjaimen asennustapa

(7) Moottorin/pulssianturin kaapeli

Ruuvikiinnitys

D

DIN-kiskokiinnitys™

liman kaapelia

1,5m

3m

5m

8m

10m

15m

Olm|[>|o|o|w|=

20m

* Ei ilmoiteta kenttavaylayksikaille

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesté tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

8
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8 Sahkoiset toimilaitteet

Tilausohje, LEPS

LEPS‘10‘L‘K‘-‘SO‘L‘-‘R‘1‘6P‘1‘D‘
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
(1) Koko (8) Ohjain
6 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
10 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
(2) Moottorikoko AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
Vakio (koot 6,10) C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
L Kompakti (vain koko 10) C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C918 Ethernet/IP
(3) Ruuvin nousu (mm) CE18 EtherCAT
LEPS6 LEPS10 CP18 Profinet
K 4 5 CL18 10-Link
J 8 10 CcD18S DeviceNet, suoraliitin
cD18T DeviceNet, T-liitin
(4) Iskunpituus {mim) cM18s CC-Link, suoralitin
Mall Iskunpituus cM18T CC-Link, Titin
LEPS6
25, 50
LEPS10 (9) I/0-kaapeli (kenttavaylayksikaille ei valintaa)
liman kaapelia
(5) Moottorikaapelin siséanvienti 1 1,5m
Yihaalla 3 3m*
Alhaalla 5 5m*
L Vasemmalla * Ei pulssiohjaimelle
R Oikealla
(10) Ohjaimen asennustapa
(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli Ruuvikiinnitys
R Robottikaapeli D DIN-kiskokiinnitys™

(7) Moottorin/pulssianturin kaapeli * Ei iimoiteta kenttavayléayksikoille

liman kaapelia
1 15m
3m

5m

8m

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

10m maksimikuormalla. Katso laskentataululot
15m erillisesté tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

Q| W|>|®|0|w

20m

19911B]IWIO) 19SIOYYES

524 Enemmaén tuotevaihtoehtoja ja lisatietoja I0ydat séhkoisesta tuoteluettelosta verkkosivultamme: www.smec.fi



O
3

Sahkoiset toimilaitteet

Sahkoinen kdantépoyta

LER
Vetotapa Hihna-/matoruuvikayttd
Paikoitustarkkuus +0,05°
Moottori Askelmoottori
Pulssianturi Inkrementti ja absoluutti

Nimellisjannite

24V DC

Kiihtyvyys

Suurin kiihtyvys 3 000°/s2

Nopeus

Maks. nopeus: 420°/s (7,33 rad/s)

Kéyttélampétila

5..40°C

 Pienikokoinen ja tehokas

* Saadettava nopeus, kiihdytys ja paikoitus

* Helppo asettaa ja asentaa

* Suurin kd&ntdémomentti valittavissa
® Jatkuvasti pyoriva malli saatavana

Kysy askelmoottorilla ja absoluuttisella pulssianturilla varustettuja vaihtoehtoja SMC:/ta.

Kaantomomentti [Nm] Suurin nopeus [*/s] Valys [°] Paikoitustarkkuus [/s]
L i Ohjainsarja
e Perus S Perus S Perus S Perus S : :
momentti momentti tarkkuus tarkkuus
LER10 0,22 0,32 +0,3 +0,05 UXCB1
LECP1
LER 0, 1,2
<0 8 420 280 LECPA
+0,2 +0,1 +0,06 +0,03 JXC83*
LERSO 6.6 10 JXC kenttavayla

* JXC83 ei sovellu kéytettavaksi jatkuvasti pyorivan LER-mallin kanssa

8
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8 Sahkoiset toimilaitteet

Tilausohje, LER

LER ‘ ‘ 30 ‘ K ‘ - ‘ ‘ L ‘ - ‘ R ‘ 1 ‘ CL18 ‘
1 2 3 4 5 6 7 8
(1) Kééntopoydan tarkkuus (8) Ohjain
Vakio 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
H Suuri tarkkuus 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
(2) Koko AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
10 C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
30 C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
50 C918 Ethernet/IP
CE18 EtherCAT
(3) Kééantdmomentti Nm CP18 Profinet
LER10 LER20 LER50 CL18 10-Link
K 0,32 1.2 10 cDh18s DeviceNet, suoraliitin
J 0,22 08 6.6 CD18T DeviceNet, T-iitin
CM18S CC-Link, suoraliitin
(4) Kaantokulma CM18T CGC-Link, T-iitin
LER10 LER30 LER50
310° 320° 320°
2 Ulk. pysaytin 180°
3 Ulk. pysaytin 90°
(5) Moottorikaapelin sisaanvienti
Oikealla (oletus)
L Vasemmalla

(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli
R Robottikaapeli

(7) Moottorin/pulssianturin kaapeli

liman kaapelia
1,56m
3m

5m
8m Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kéyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
10m erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta
15m

QO|mW|>|0|0|w

20m
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Tilausohje, LER-1 360° jatkuvasti pyoriva

LER ‘

(1) Kaantopoydan tarkkuus

Vakio
H Suuri tarkkuus
(2) Koko
10
30
50

(3) Kéantémomentti Nm

LER10 LER20 LER50
K 0,32 1,2 10
J 0,22 0,8 6,6

(4) Kaantokulma [°]

1

360

(5) Moottorikaapelin siséanvienti

Oikealla (oletus)

Vasemmalla

(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli

R

Robottikaapeli

(7) Moottorin/pulssianturin kaapeli

liman kaapelia

1,5m

3m

5m

8m

10m

15m

QO|m|>|0|0|w

20m

(8) Ohjain

1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus

AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus

C5181 NPN | IO-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C6181 PNP | IO-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C918 Ethernet/IP

CE18 EtherCAT

CP18 Profinet

CL18 1O-Link

CD18S DeviceNet, suoraliitin
CD18T DeviceNet, T-litin

CcM18S CC-Link, suoraliitin

CM18T CC-Link, T-liitin

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesté tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

8
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Sahkoinen tarttuja
LEH

Vetotapa Ruuvi/nokka, ruuvi/hihna (LEHF)
Paikoitustarkkuus +0,05 mm (LEHZ, LEHZJ, LEHS) £0,1 mm (LEHF)

Moottori Askelmoottori

Pulssianturi Inkrementti
LEHZ

Nimellisjannite 24V DC
Kayttélampétila 5..40°C

LEHZ — 2-sorminen sahkoinen tarttuja

o Erittéin kompakti ja kewyt, eri tartuntavoimia

* Putoamisen estotoiminto (itselukitseva mekanismi)

LEHZJ o Energiaa saastava: itselukitseva mekanismi pienenta sahkonkulutusta
 Tartuntaotteen varmistustoiminto

LEHZJ — 2-sorminen séhkainen tarttuja pélysuojallia
o Tiivis pdlysuoja, kotelointiluokka IP50

LEHF — 2-sorminen pitkaiskuinen sahkdinen tarttuja
© Suuri iskunpituus antaa lisvapautta tydkappaleen muotoon
® Saatavana myos absoluuttipulssianturilla

LEHS — 3-sorminen séhkadinen tarttuja
* Sopii pyoreille tydkappaleille

skelmoottorilla ja absoluuttisella pulssianturilla varustettuja vaihtoehtoja SMC:lta.

LEHS
. Tartuntavoima [N] NEE
q Avaus-/sulkuliike " - :
Sarja Koko R it iy s | . sulkeutumisnopeus Ohjainsarja
p Perus Kompakti [mm/s]
10 4 2-6
6-14 E— 5-80
16 6 3-8
20 10
LEHZ 16 - 40 11-28 5-100
25 14
32 22 52 -130 -
5-120
40 30 84 -210
10 4 3-6
I 5 6-14 T8 5-80
- JXC61
LEHZ) 20 10 LECP1
16 - 40 11-28 5-100 LECPA
25 14 Jxces
10 16 (32) 3.7 5-80 JXC kenttavayla
20 24 (48) 11-28
» LEHF
g’.' 32 32 (64) 48 -120 5-100
3 40 40 (80) 72-180
@
o 10 4 22-55 1,4-35 5-70
g 20 6 9-22 7-17 5-80
3 LEHS
F 32 8 36 - 90 — 5-100
§ 40 12 52-130 — 5-120
e (): Pitka iskunpituus
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Tilausohje, LEHZ

e[| |k - [u] | |- [a]1]ous]
1 2 3 4 5 6 7 8
(1) Koko (7) Moottorin/pulssianturin kaapeli
10 lIman kaapelia
16 1 1,5m
20 3 3m
25 5 5m
32 8 8m
40 A 10m
B 15m
(2) Moottorikoko C 20m
Vakio
L Kompakti (koot 10, 16, 20, 25) (8) Ohjain
1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
(3) Avaus-/sulkuliike mol. puolin (mm) 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
Tarttujan koko
7 0 AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
z 6 C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
10 20 C6181 PNP | 10-ohjaus, 64 muistipaikkaa
hi
12 25 Co18 Ethernet/IP
2 2 CE18 EthérCAT
30 20 CP18 Profinet
CL18 10-Link
CD18S D Net, liiti
(4) Sormien kiinnitys OVIGENEt, suoraliiin
- - CD18T DeviceNet, T-liitin
Kierre likesuunnassa
- - CM18S CC-Link, suoraliitin
A Kierre sivulla
s F— CM18T CC-Link, T-liitin
B Lapimeneva reiké likesuunnassa
C Litteat sormet
(5) Moottorikaapelin siséénvienti
Vasemmalla
F Etupuolella

(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli

R Robottikaapeli

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

maksimikuormalla. Katso laskentataululot
erillisesta tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

8
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Tilausohje, LEHZJ

LEHZJ ‘ 10 ‘ ‘ K2 - ‘ 4 ‘ ‘ ‘ - ‘ R ‘ 1 ‘ CL18 ‘
1 2 3 4 5 6 7 8
(1) Koko (8) Ohjain
10 1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
16 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
20 AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
25 AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
(2) Moottorikoko C6181 PNP | 10-ohjaus, 64 muistipaikkaa
Vakio C918 Ethernet/IP
L Kompakdti CE18 EtherCAT
CP18 Profinet
(3) Avaus-/sulkulike mol. puolin (mm) cL18 10-Link
CD18S DeviceNet, suoraliitin
Tarttujan koko CD18T DeviceNet, T-liitin
4 19 CM18S CC-Link, suoraliitin
° 10 CM18T CC-Link, T-liitin
10 20
14 25
(4) Polytiivisteen materiaali
Kloropreenikumi (CR)
K Fluorikumi (FKM)
= Sikonikum (S Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa
maksimikuormalla. Katso laskentataululot
(5) Moottorikaapelin sisaénvienti erillisesté tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta
Vasemmalla
F Etupuolella

(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli
[R Robottikaapeli

(7) Moottorin/pulssianturin kaapeli

liman kaapelia
1.5m

3m

5m

8m

10m
15m
20m

O|W|>|o|on||—=

19911B]IWIO) 19SIOYYES
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Tilausohje, LEHF

LEHFKQ - ‘40‘ ‘ - ‘ R ‘ 1 ‘CL18‘
1 2 3 4 5 6
(1) Koko
10
20
32
40

(2) Avaus-/sulkuliike molemmin puolin(mm)

Vakio Pitka isku Tarttujan koko
16 32 10
24 48 20
32 64 32
40 80 40

(3) Moottorikaapelin siséénvienti

Vasemmalla

F Etupuolella

(4) Moottorin/pulssianturin kaapeli
‘ R Robottikaapeli

(5) Moottorin/pulssianturin kaapeli

liman kaapelia
1.6m
3m

5m

8m

10m
165m
20m

Ol |>|o|o|w|=

(6) Ohjain

1N1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus

AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus

C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C6181 PNP | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa
C918 Ethernet/IP

CE18 EtherCAT

CP18 Profinet

CL18 10-Link

CD18S DeviceNet, suoraliitin
CD18T DeviceNet, T-liitin

CM18S CC-Link, suoraliitin

CM18T CC-Link, T-liitin

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa
maksimikuormalla. Katso laskentataululot

erillisesté tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

8
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Tilausohje, LEHS

LEHS ‘ 20 ‘ ‘ K3 - ‘ 6 ‘ ‘ - ‘ R ‘ 1 ‘ CL18 ‘
1 2 3 4 5 6 7
(1) Koko (7) Ohjain
10 IN1D NPN | Ohjaimesta ohjelmoitava
20 1P1D PNP | Ohjaimesta ohjelmoitava
32 AN1D NPN | Pulssijono-ohjaus
40 AP1D PNP | Pulssijono-ohjaus
C5181 NPN | I0-ohjaus, 64 muistipaikkaa

(2) Moottorikoko C6181 PNP | 10-ohjaus, 64 muistipaikkaa

Vakio C918 Ethernet/IP
L Kompakti CE18 EtherCAT

CP18 Profinet

(3) Avaus-/sulkulike mol. puolin (mm) cLis 1O-Link
Halkaisija Koko CD18S DeviceNet, suoraliitin
4 10 CD18T DeviceNet, T-liitin
6 20 CM18S CC-Link, suoraliitin
8 32 CM18T CC-Link, T-liitin
12 40
(4) Moottorikaapelin siséénvienti

Vasemmalla
F Etupuolella

Oikealla

Huomaa! Maksiminopeutta ei saa kdyttaa

(5) Moottorin/pulssianturin kaapeli

- - maksimikuormalla. Katso laskentataululot
R Robottikaapeli erillisestd tuoteluettelosta tai SMC:n ohjelmasta

(6) Moottorin/pulssianturin kaapeli

liman kaapelia
1,6m

3m

5m

8m

10m
15m
20m

O|lwm|>|o|o|w|=

19911B]IWIO) 19SIOYYES
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Ohjausyksikot

Askelmoottorin ohjain - LECP1

* | yhyempi asetus- ja kayttdonottoaika toimilaitteiden esiasetettujen parametrien ansiosta

* Yhteensopiva toimilaitesarjojen LEF, LEL, LEY, LES, LEP, LER, LEH, LEM kanssa

o Kaytettavissa 14 paikoituspistetta

* Nopeus ja kiihtyvyys: 16-tasoinen s&ato kytkimilllé. Ei ohjelmointia kayttéonoton yhteydessa

Ohjain (iskunpituuden tunnistuksella) — LECP2
 |skunpituuden tunnistus kéynnistyksen yhteydessa

* Yhteensopiva LEM-sarjan toimilaitteiden kanssa

® 2 iskun paateasentoa + 12 véliasentoa paikoitukseen

* Asetukset ohjauspaneelista

e Johdotustyotd sadstava rakenne

Ohjain pulssitulolla - LECPA
* Yhteensopiva toimilaitesarjojen LEF, LEY, LES, LEP, LER, LEH kanssa

* Pulssisignaaleja kayttava ohjain mahdollistaa paikoituksen vapaasti valittavaan
asentoon

Ohjelmoitava ohjain, maks. 64 paikoituspistetta —
JXC61

Helppo ohjelmoitava selkedn asetusohjelman ansiosta

* Yhteensopiva toimilaitesarjojen LEF, LEL, LEY, LES, LEP, LER, LEH, LEM kanssa
* Kaytettavissé maks. 64 pistetta paikoitus- tai vaédntdmomenttitilassa

® Ohjelma tai kasiohjelmointilaite parametrien ohjelmointiin

* Ohjattavissa myos Modbusin kautta

Ohjelmoitava ohjain, maks. 4 akselia ja
2048 paikoituspistetta — Jxcs3

* Yhteensopiva kaikkien askelmoottorikayttdisten SMC-toimilaitteiden kanssa
e Enintdén 4 akselin synkronoitu liikke

e 3-akselinen lineaarilikkeen interpolointi

* 2-akselinen pydrimisliikkeen interpolointi

Kenttavayla- ja 10-Link-ohjain -
JXCP1/91/E1/D1/L1

* Suoraan kenttavaylaan litettava ohjain

 Profinet-, Ethernet/IP-, EtherCAT- ja DeviceNet-yhteensopiva

* Numeeristen arvojen reaaliaikainen lahetys ja vastaanotto

* Yhteensopiva kaikkien askelmoottorikayttdisten SMC-toimilaitteiden kanssa

Ohjain AC-servomoottoritoimilaitteille - LECS
Joustava paikan, nopeuden ja voiman maaritys ilman lisdasetusten tarvetta

* Yhteensopiva toimilaitesarjojen LEY, LEF, LEF kanssa

* L ECSA - pulssitulotyyppinen / paikoittava

* Pulssianturi: 17-bittinen inkrementtianturi (resoluutio: 131 072 pulssia/kierros)

* LECSB - pulssitulotyyppinen

* Pulssianturi: 18-bittinen absoluuttianturi (resoluutio: 262 144 pulssia/kierros)

* Servomoottorin automaattiviritys

e LECSB-T - pulssitulotyyppinen / paikoittava, maks. 255 pistetta, 22-bittinen absol.anturi ja STO

8
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LE-sarjan lisdvarusteet

PC-ohjelma ja ohjelmointikaapelisarja

Tuotekoodi Tyyppi

ACT Controller PC-ohjelma ladattavissa www.smc.fi

P5062-5 Sf’.‘f'“” LEC-W2:n ja JXC-kenttavaylayksikdn
valiin

JXC-W1-1 Ohjelma JXC83:a varten

IXC-W2 PC-ohjelma ja ohjelmointikaapeli, yhteensopivia
JXC-kenttavaylayksikon kanssa

' ® Datakaapeli

© USB-kaapeli el
. 'GIED" 3 —— Sisalto
Muunnin Ohjelma paikan, nopeuden jne. méaritykseen (CD-ROM)
H

®  Datakaapeli, JXC-W2A-C
Muunnin, RS485-USB
USB-kaapeli, LEC-W2-U

64 pisteen ohjelmointimahdollisuus eri nopeuksilla,
kiihtyvyyksilla jne.

Paikoituspisteiden koeajotoiminto

Jog-toiminto yksikon késiajoa varten

EE E o

Ohjelmointilaite

Ohjelmointilaite

Tuotekoodi Kuvaus

Sis. 3 m kaapelin; kieli: englanti; hataseis-
LEC-T1-3EGS painike ja pitokytkin séhkdisen toimilaitteen

Pitokytkin ajoa varten

Ohjelmointilaite on vaihtoehto PC-ohjelmalle

64 pisteen ohjelmointimahdollisuus eri nopeuksilla,
kiihtyvyyksilla jne.

Paikoituspisteiden koeajotoiminto

Jog-toiminto yksikén késiajoa varten

Riviliitinmoduuli DIN-kiskoasennukseen

T T M Vg\invnaisena LECPB-OhJQimgn litént& nauhakaapelilla rivilittimeen vakiona
toimitettavan I/0O-kaapelin sijasta.

» sl i Voidaan kéyttaa, jos halutaan kytke omat kaapelit PLC:n
= rivilittimien ja tamén moduulin riviliittimien vélille.
@

@

-~

—~

=

e

> Riviliitinmoduuli

E,,‘ Tuotekoodi

]

> LEC-10-CBO1

140 mm nauhakaapeli siséltyy toimitukseen
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LE-sarjan varaosat

Kaapelit

Kaapeli ohjaimen ja sdhkoisen toimilaitteen valiin
- askelmoottoreille inkrementtianturilla

Tuotekoodi Moottorin/pulssianturin kaapeli
LE-CP-1 1,56m

LE-CP-3 3m

LE-CP-5 5m

LE-CP-8 8m

LE-CP-A 10m

LE-CP-B 15m

LE-CP-C 20m

Kaapeli ohjaimen ja sahkoisen toimilaitteen viliin
- askelmoottoreille absoluuttianturilla

Tuotekoodi Moottorin/pulssianturin kaapeli
LE-CE-1 1,56m

LE-CE-3 3m

LE-CE-5 5m

LE-CE-8 8m

LE-CE-A 10m

LE-CE-B 15m

LE-CE-C 20m

Huomaal! Kaapelit sisaltyvat toimitukseen tilattaessa LE-sarjan
sahkadisia toimilaitteita (kaytettdesséa tdydellista tilausnumeroa).

Ohjausyksikét (varaosa)

Kaapeli ohjaimen ja lukitustoiminnolla varustetun sdhkoéisen
toimilaitteen viliin — askelmottoreille inkrementtianturilla

Tuotekoodi Moottorin/pulssianturin kaapeli
LE-CP-1-B 1,6m

LE-CP-3-B 3m

LE-CP-5-B 5m

LE-CP-8-B 8m

LE-CP-A-B 10m

LE-CP-B-B 15m

LE-CP-C-B 20m

Kaapeli ohjaimen ja lukitustoiminnolla varustetun sahkoéisen
toimilaitteen viliin - askelmoottoreille absoluuttianturilla

Tuotekoodi Moottorin/pulssianturin kaapeli
LE-CE-1-B 1,6m

LE-CE-3-B 3m

LE-CE-5-B 5m

LE-CE-8-B 8m

LE-CE-A-B 10m

LE-CE-B-B 15m

LE-CE-C-B 20m

1/0-kaapeli PLC:n ja ohjaimen valiin
- digitaalista 24 V DC ohjausta varten

Tuotekoodi Kaapelin pituus
LEC-CN5-1 1,5m
LEC-CN5-3 3m
LEC-CN5-5 5m

Parametroimaton ohjausyksikko, kdytetdan varaosana (itse parametroitavissa),

DIN-kiskoasennus

Tuotekoodi Ohjausyksikkd

JXCE18-BC EtherCAT

JXC918-BC EtherNet/IP™

JXCP18-BC PROFINET

e
JXCD18T-BC DevicenNet™ T-liittimell&
JXCL18-BC |O-Link

LECP6PD-BC Paikoitustaulukko (64 pistetta) PNP
LECPAPD-BC Pulssiohjaus

Sahkoiset toimilaitteet
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Moottorittomat toimilaitteet
Séhkaiset lineaariyksikét ilman moottoria

Mitsubishi Electric Corporation YASKAWA Electric Corporation
SANYO DENKI CO., LTD. OMRON Corporation
Panasonic Corporation FANUC CORPORATION

NIDEC SANKYO CORPORATION KEYENCE CORPORATION
FUJI ELECTRIC CO., LTD. MinebeaMitsumi Inc.
ORIENTAL MOTOR Co., Ltd. FASTECH Co., Ltd.

Rockwell Automation, Inc. (Allen-Bradley) Beckhoff Automation GmbH
Siemens AG Delta Electronics, Inc.

* Yhteensopiva 18 eri valmistajan moottoreiden kanssa
* 100 W/ 200 W/ 400 W
® Saatavana useita rakennevaihtoehtoja

Lineaariyksikko integroidulla LEF-sarjan johteella

Kuularuuvikaytté Hihnakaytto
Koko Iskunpituus Koko Iskunpituus
25 50 - 800 25 300 - 2000
32 50 - 1000 32 300 - 2500
40 150 - 1200 40 300 - 3000

Kuularuuvikaytté

Koko Iskunpituus
40 200 - 1200
63 300 - 1500
Mannanvarrellinen, LEY-sarja Mannanvarrellinen, LEYG-sarjan johteella

e

(7]
n=)_:
’oﬂ Koko Iskunpituus Koko Iskunpituus
@ 25 30 - 400 25
-~ 30 - 300
g 32 30 - 500 32
3 63 100 - 800
D
&
o
Moottorittomat lineaariyksikot oikealla moottorin laipalla:

Hae osoitteesta www.smc.fi hakusanalla "Motorless” tai skannaa QR-koodi alta.
E1:5pE
EI%..

536 Enemmaén tuotevaihtoehtoja ja lisatietoja I0ydat séhkoisesta tuoteluettelosta verkkosivultamme: www.smec.fi



O
2

Sahkoiset toimilaitteet

Sdhkotoiminen sylinteri
Lz

Vetotapa Kuularuuvikaytto

Moottori DC-moottori

Pulssianturi Eiole

Nimellisjénnite 24V DC

Kéyttélampétila 5..40°C

 Yksi signaali eteenpain, toinen taaksepain (ON/OFF)

® Helppo plus- ja miinuslikkeen s&&td

* Saatavana kaksi mallia kahdessa koossa, tyontévoima vastaa 016 ja 025 ilmasylinteria:
LZB - py6reé runkorakenne

Suljettu ruuvimekanismi

LZC - johteellinen rakenne

Osittain peitetty @ Sivuttaiskuormitus varren paassa sallittu tietyissa rajoissa

® | ZC:n suojakotelo.

© Tunnistimien asennusmahdollisuus
* Useita kiinnitysvaihtoehtoja

Tuotskoodi | Sfiflet | (Sfrieen | Now | NopelF | vomalny | IskypRijes
LDZB[ 3L
* | ZB:n asennuskiinnikkeet. rozcl L | 2 33 80
Laippa, tu LD 3 08 6 100 43
LDzC[IaM
LDZB[I3H
[DZCl BH 12 200 24 e 40 50
LDZB[ 5L 100, 200
Haarukka, etu [DZCL L 2 33 196
LDzB5M
ZemaY] 5 212 6 100 117
LDzBJ5H
[DZCLEH 12 200 72
Kiinnitys B: Vakio

L: Jalkakiinnike

F*: Laippakiinnike

U*: Haarukkakiinnike
* Koskee vain sarjaa LZB

LZ-sarjan sahkodtoimisen sylinterin ohjain
LC3F

 Yksi signaali eteenpain, toinen taaksepain (ON/OFF). Ohjain toimii magneettiventtiillin
tavoin
* Tydntovoiman saatémahdollisuus valinnaisena. Tydntévoima voidaan saataa trimmerilla

© Ohjaus mahdollista vain komella erityyppiselld tulosignaalilla: - Suunta, tyéntovoima,
tulo ON/OFF

Ohjausyksikot

Tuotekoodi Kayttojannite

LC3F212-5A3] Maks. 1.3 A
24 VDC = 10 % - b

LC3F212-5A5(] ° | Maks.2,3A

CJA: Liittimet ja pistokkeet saatavana lisévarusteena B: Ei sisélly

Sahkoiset toimilaitteet
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Expertise — Passion — Automation

SMC Corporation

Akihabara UDX 15F, 4-14-1

Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN
Phone: 03-5207-8249

Fax: 03-5298-5362

Austria +43 (0)2262622800 www.smc.at office@smc.at

Belgium +32(0)33551464  www.smcpneumatics.be - info@smcpneumatics.be

Bulgaria +359 (02807670  www.smc.bg office@sme.bg

Croatia +385 (013707288 www.smc.hr office@sme.hr

Czech Republic +420 541424611 www.smc.cz office@sme.cz

Denmark +45 70252900 www.smcdk.com smc@smedk.com

Estonia +372 6510370 www.smcpneumatics.ee - smc@smcpneumatics.ee

Finland +3582075135613  www.smc.fi smefi@smc.fi

France +33(0)164761000  www.smc-france.fr info@smc-france.fr

Germany +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de

Greece +302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr

Hungary +36 23513000 www.smc.hu office@sme.hu

Ireland +353(0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie

Italy +39 0292711 www.smcitalia.it mailbox@smcitalia.it

Latvia +37167817700 www.smelv.v info@smelv.lv
CAT.FI26A osa 08

www.smc.fi
Lituania +3705 2308118 www.smit.lt
Netherlands +31 (0)205318888  www.smcpneumatics.nl
Norway +47 67129020 WWW.SMC-Norge.no
Poland +48 222119600 www.sme.pl
Portugal +351 226166570 WWW.SMC.eu
Romania  +40 213205111 Www.smcromania.ro
Russia +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru
Slovakia +421 (/413213212 www.smc.sk
Slovenia +386 (073885412 www.smc.si
Spain +34 902184100 WWW.SMC.eu
Sweden +46 (0)86031200 WWw.smc.nu
Switzerland +41 (0)523963131 www.smc.ch
Turkey +902124890440  www.smcpnomatik.com.tr
UK

SMC Automation Oy
Tiistinniityntie 4 (PL 72)
02231 ESPOO, Flnland
+358 20 7513 513
tilaukset@smc.fi

info@smolt.lt
info@smcpneumatics.nl
post@smc-norge.no
office@smce.pl
postpt@smc.smees.es
smcromania@smcromania.ro
info@smc-pneumatik.ru
office@smc.sk
office@smc.si
post@smc.smces.es
post@smc.nu
info@sme.ch
info@smcpnomatik.com.tr

+44(0)845 121 5122  www.smcpneumatics.co.uk  sales@smcpneumatics.co.uk

Oikeus virheisiin ja teknisiin muutoksiin pidatetaan.
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