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Sistema de vacio
para manipulacioén
GVP




Unidad de pinza de vacio

GVP

Sencillez de instalacion en robots
colaborativos — Amarre normalizado conforme a
estandar ISO9409-1-50-4-M6

Rapida puesta en marcha — Solo con conectar
una toma de aire comprimido y un conector M8

Elevado caudal de succion — Permite la
manipulacion de cajas de carton

Alta capacidad de carga — Hasta 19 kg en
traslacion horizontal

P Generacion de vacio seleccionable — Disponible
con o sin eyector de vacio

Incorpora todos los elementos de vacio necesarios para la manipulacion

Conexiones centralizadas

Interface 1S09409-1-50-4-M6

Valvula de descarga

(11x) Casquillos hembra G 1/4" Valvula de alimentacion

Vacuostato

(11x) Ventosas 950

Aplicaciones

Paletizacion Embalaje Manipulacion

2 Para dimensiones y otros detalles, véase el catalogo general
de la serie en www.smc.eu



Sistema de vacio para manipulacion
GVP

Datos técnicos

Generacion de vacio

Amarre mecanico

Fluido aplicable
Temperatura de trabajo (°C)
Peso (g)

Carga maxima admisible (kg)

Conexion neumatica

Alimentacion eléctrica

Caudal de succion
Consumo de aire
Presién de alimentacion
Precision

Repetitividad

* A especificar por el cliente

Eyector incorporado
Conforme a ISO9404-1-50-4-M6 *
Aire
5-50
1.390 1.100
190
@6 mm @16 mm
24 VDC £10%

600 L/min (ANR)
270 L/min (ANR)(1)
0.3 - 0.6 MPa
+2 % fondo de escala

+0.2 % fondo de escala

Generacion de vacio externa

' Con presion de alimentacion de 0.5 MPa

Recomendaciones

» Calidad de aire recomendada segun ISO8573 1:2010: [2:6:3].
» Caudal minimo requerido 300 I/min.

Conexionado eléctrico y amarre mecanico

» Varian en funcién del robot, consulta con SMC.
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Sistema con eyector incorporado

Interface 1S09409-1-50-4-M6 Conexiones centralizadas

Valvula de descarga

Valvula de alimentacion

(11x) Casquillos
hembra G 1/4"

Vacuostato

(11x) Ventosas @50

Alimentaciéon neumatica |_ :‘/\ (4x) DIN 912 M6
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4 Para dimensiones y otros detalles, véase el catédlogo general
de la serie en www.smc.eu



Sistema de vacio para manipulacion
GVP

Sistema para eyector externo o bomba de vacio

Interface 1S09409-1-50-4-M6

(11x) Casquillos N
hembra G 1/4"

(11x) Ventosas @50

}\/ (4x) DIN 912 M6

96,09

153,10

50

A(.)’A

\N\‘(!- /e
' . W\ /

‘
S '4
l \!

J AN\

va

149

1,96

SVMC | S

™



www.smc.eu

Expertise — Passion — Automation

LEAF-GVP-1-ES



