Expertise — Passion — Automation

Disena tu aplicacion
ACTUADORES SIN VASTAGO

DATOS DE CONTACTO

Teléfono Contacta con el departamento técnico de
SMC (soporte.tecnico@smc.smces.es) en
caso de necesitar asistencia en la seleccion

I——ams

I:l Horizontal I:l Pared I:l Vertical I:l Otros (adjuntar croquis)

CONSIDERACIONES ELECTRICAS

Cable motor-driver Tipo de controlador
[] Estandar ] sinmotor [ /O Digitales []Profinet  [] Ethemet-IP
[ Robdtico ] 10-Link [] Tren de pulsos [] Ethercat  [] Otros (especificar)

INTRODUCCION DE DATOS

Carrera util (mm) Recorrido (mm)

Carga a transportar (Kg) Tiempo de recorrido (s)

Lx* (mm) Ocupacion (%)
% del tiempo de ciclo que el actuador

Ly* (mm) estara en control de fuerza.

Lz* (mm)

Ly Lz

*Si la carga
esta guiada
externamente
Lx=Ly=Lz=0

Ex Lx

OTRAS CONSIDERACIONES

|:| El actuador trabajaré en un ambiente especial

[] Bl actuador sufrira esfuerzos externos

|:| Adjunto mas informacion a tener en cuenta para el estudio de la aplicacion en comentarios y/o fichero anexo.
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