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Spezifikation des
SMC Handling-Portals:

Checkliste

Achssysteme
[ ] Y-z-Linienportal [ ] x-Y-Fiachenportal [ ] X-Y-z-Raumportal [ ] X-Y-z mit H-Abstiitzung

|:| X-Y mit H-Abstutzung

Zubehor

Kabelldange ab X-Achse in m:
[]15 [[]s0 []s0 [[]so0 []10 []15 [] 20

Haltebremse:

|:| ohne |:| vertikale Achse |:| horizontale und vertikale Achse
Anbaumodule?

Greifer (G):

|:| Elektrischer Greifer |:| Pneumatischer Greifer

Rotationsmodul (R):

|:| Elektrisches Rotationsmodul |:| Pneumatisches Rotationsmodul

|:| SoNnstige: ..o :

1) Verbindungselemente fiir Anbaumodule auf Anfrage

Controller elektrische Anbindung

[ ] proFINET [ ] EthercaT [ ] EtherNetiP [] 10-Link

|:| Ohne |:| Digitale 1/0*s |:| 4-Achs-Controller |:| 3-Achs-Controller



Spezifikation SMC Handling-Portale
Checkliste

Angaben zur Belastung/Dynamik

Hubléangen: Kiirzeste Zeit Fahrwege:

Hub X-Achse: . MM Fahrzeit X: [ |-
Hub Y-Achse: . ... mm Fahrzeit Y: SO { -
Hub Z-Achse: ... MM Fahrzeit Z: [ |-
Hub Greifer: OSSN 111 0 Fahrzeit G: SR o1 I

Drehwinkel: [ C | ¢-1o | Rotation R: SO 1 0

Nutzlast:

Gewicht: SR (o

Koordinaten des Massenschwerpunktes an der Anbindungsachse
Ohne Z-Achse:

Mit Z-Achse:

Bemerkungen/Skizze

O
s
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