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Expertise — Passion — Automation

1. Milyen protokollon kommunikal a LEC-G gateway a LECP6 vezérlGvel?

A kommunikacid soros Modbus-on keresztil torténik. Tehat lehet8ség van ezen a prokotokollon
keresztil is kommunikalni a LECP6 vezérl6vel az RS-485 portjan keresztil. Ezaltal a Step Data helyett
akar a Numerical Instructions izemmaddban is hasznalhatjuk a vezérl6t, tehat mi adjuk meg buszon
keresztiil milyen pozicidba, milyen sebességgel és gyorsulasi adatokkal mozogjon az aktuator. igy
mondhatjuk akar végtelen pozicidba tudjuk az eszkdzt mozgatni. A Modbus kommunikaciéhoz sziikséges
dokumentumok megtalalhatdk az Interneten, vagy vegyék fel vellink a kapcsolatot, és elkildjik 6nnek.

2. Milyen esetekben sziikséges a homeolds elvégzése?

Eszkoz fesziiltség ala helyezésekor és a C24V tapfesziiltség elvételekor sziikséges a homeolds elvégzése.
Ha az M24V tapfesziiltséget vessziik el a vezérl6tél, a referenciapont megmarad, elég csak az SVON jelet
visszaadni a vezérlének.

Ha a homeolas elvégzése a technoldgia soran gondot okozna, ajanlom figyelmébe az uj, akkumulator
nélkili abszolut enkdderes léptet6motoros aktuatorainkat, itt nincsen sziikség homeolas elvégzésére.

3. Az el6adds soran emlitésre keriilt, hogy |éptetémotornal fontos a terheléstdl fiiggé megfeleld
sebesség megvalasztasa, hogyan lehet ezt leellendrizni.

Az Electric Actuator Model Selection Software segitségével mar méretezéskor ki tudjuk valasztani milyen
sebességel mozgathatjuk az aktuatorunkat, de ha a gép épitése soran még tovabbi terhelések rakeriltek
az aktuatorra, vagy Ujbdl a méretezéssel tudjuk leellenérizni elbirja-e még a terhelést, vagy pedig a
katalégusban talalhaté diagramokkal (Speed-Work Load) tudjuk kivalasztani az 4j, maximalisan elérheté
sebességet. Ne feledjlik, hogy a megfelel§ gyorsulas megvalasztdsa is fontos, amit a Work Load -
Acceleration/Deceleration diagram segitségével tudjuk meghatarozni. Ha a tomegkdzéppont az aktuator
hatasvonalan jelent6sen kivil esik, kilondsen fontos erre figyelni (a méretezésnél ez az adat szintén
megadandd).

4. Osszességében milyen kommunikacids protokollokon hasznalhatdk a lIéptetémotor vezérl6k?

LECO6 vezérl6k esetén:

- LEC-G gatweay eszkoz
segitségével:

- Profibus

- Ethernet/IP

- DeviceNet

- CC-Link

- Soros Modbuson keresztiil

JXC vezérlSk esetén:
- 10-Link

- Ethernet/IP

- PROFINET

- EtherCAT

- DeviceNet

- CC-Link

Tobbtengelyes vezérl6k:
- Ethernet/IP

Remélem a fenti felsorolas tartalmazza az 6n vezérléséhez illeszkedd protokollt.




